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Mentions légales 
Signalétique d'avertissement 

Ce manuel donne des consignes que vous devez respecter pour votre propre sécurité et pour éviter des dommages 
matériels. Les avertissements servant à votre sécurité personnelle sont accompagnés d'un triangle de danger, les 
avertissements concernant uniquement des dommages matériels sont dépourvus de ce triangle. Les 
avertissements sont représentés ci-après par ordre décroissant de niveau de risque. 

 DANGER 
signifie que la non-application des mesures de sécurité appropriées entraîne la mort ou des blessures graves. 

 
 ATTENTION 

signifie que la non-application des mesures de sécurité appropriées peut entraîner la mort ou des blessures 
graves. 

 
 PRUDENCE 

signifie que la non-application des mesures de sécurité appropriées peut entraîner des blessures légères. 
 

 IMPORTANT 
signifie que la non-application des mesures de sécurité appropriées peut entraîner un dommage matériel. 

En présence de plusieurs niveaux de risque, c'est toujours l'avertissement correspondant au niveau le plus élevé 
qui est reproduit. Si un avertissement avec triangle de danger prévient des risques de dommages corporels, le 
même avertissement peut aussi contenir un avis de mise en garde contre des dommages matériels. 

Personnes qualifiées 
L’appareil/le système décrit dans cette documentation ne doit être manipulé que par du personnel qualifié pour 
chaque tâche spécifique. La documentation relative à cette tâche doit être observée, en particulier les consignes 
de sécurité et avertissements. Les personnes qualifiées sont, en raison de leur formation et de leur expérience, en 
mesure de reconnaître les risques liés au maniement de ce produit / système et de les éviter. 

Utilisation des produits Siemens conforme à leur destination 
Tenez compte des points suivants: 

 ATTENTION 
Les produits Siemens ne doivent être utilisés que pour les cas d'application prévus dans le catalogue et dans la 
documentation technique correspondante. S'ils sont utilisés en liaison avec des produits et composants d'autres 
marques, ceux-ci doivent être recommandés ou agréés par Siemens. Le fonctionnement correct et sûr des 
produits suppose un transport, un entreposage, une mise en place, un montage, une mise en service, une 
utilisation et une maintenance dans les règles de l'art. Il faut respecter les conditions d'environnement 
admissibles ainsi que les indications dans les documentations afférentes. 

Marques de fabrique 
Toutes les désignations repérées par ® sont des marques déposées de Siemens Aktiengesellschaft. Les autres 
désignations dans ce document peuvent être des marques dont l'utilisation par des tiers à leurs propres fins peut 
enfreindre les droits de leurs propriétaires respectifs. 

Exclusion de responsabilité 
Nous avons vérifié la conformité du contenu du présent document avec le matériel et le logiciel qui y sont décrits. 
Ne pouvant toutefois exclure toute divergence, nous ne pouvons pas nous porter garants de la conformité 
intégrale. Si l'usage de ce manuel devait révéler des erreurs, nous en tiendrons compte et apporterons les 
corrections nécessaires dès la prochaine édition. 
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Introduction 1 
1.1 Objet de ce manuel 

Ce manuel contient une description détaillée des blocs logiques de sécurité SIRIUS 3SK2 et 
des composants utilisables.  

Le manuel vous donne les informations nécessaires à la configuration, au montage, au 
raccordement et au diagnostic des blocs logiques de sécurité 3SK2. Des exemples 
d'applications vous apportent une introduction claire et appliquée à la pratique. 
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1.2 Connaissances de base requises 
La compréhension du présent manuel présuppose des connaissances de base dans les 
domaines suivants : 

• Appareillage basse tension 

• Systèmes numériques 

• Automatismes 

• Technique de sécurité 
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1.3 Domaine de validité 
Le présent manuel est valable pour les blocs logiques de sécurité 3SK2 mentionnés ci-
dessous : 
 

Composant Numéro d'article  
Bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 22,5 mm 3SK2112-xAA10 
Bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm 3SK2122-xAA10 
Module de diagnostic 3SK26 3SK2611-3AA00 
DP-Interface 3RK35 (module d'interface) 3RK3511-xBA10 
PROFINET-Interface 3SK25 (module d'interface) 3SK2511-xFA10 
Safety ES (logiciel d'étude) 3ZS1316-* 
 x = 1 : Bornes à vis 
x = 2 : Bornes à ressort 

 

 

 Remarque 
Informations complémentaires sur les composants du système  

Le socle de connexion 3ZY12 permet de combiner les appareils suivants avec les blocs 
logiques de sécurité 3SK2 : 
• Extensions de sorties 3SK1 avec tension d'alimentation 24 V CC 
• Relais de couplage à contacts mécaniquement liés 3RQ1 avec tension d'alimentation 

24 V CC 
• Départ-moteur 3RM1 Failsafe avec tension d'alimentation 24 V CC 

Vous trouverez des informations détaillées sur ces appareils dans les informations produit 
correspondantes, voir le chapitre Documentation complémentaire (Page 21).  

Le présent manuel contient des informations complémentaires relatives à ces appareils, dont 
il convient de tenir compte en cas d'utilisation avec le bloc logique de sécurité 3SK2. 

 

Nous nous réservons la possibilité de publier une information produit contenant des 
actualisations pour des nouveaux composants et des nouvelles versions de composants. 
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1.4 Sujets traités 
Le tableau suivant énumère les principaux sujets traités et les contenus correspondants. 

 
Chapitre Contenu 
Introduction (Page 11) • Informations relatives au présent manuel et à la documentation complémentaire / 

assistance à la configuration 

Consignes de sécurité (Page 27) • Consignes de sécurité et utilisation conforme 

Description (Page 37) • Propriétés des blocs logiques de sécurité 3SK2 
• Propriétés du module de diagnostic 3SK26 
• Propriétés du PROFINET-Interface 3SK25 
• Propriétés du DP-Interface 3RK35 

Montage (Page 81) • Consignes de sécurité 
• Marche à suivre pour le montage et le démontage 

Raccordement (Page 105) • Marche à suivre pour le raccordement / le câblage / la déconnexion des bornes 
• Enfichage et plombage de la cartouche mémoire 
• Mise à la terre 

Utilisation (Page 133) • Éléments de commande 
• Possibilités de commande 

Configuration / Etude 
(Page 145) 

• Terminologie de base de la technique de sécurité 
• Structure du système et règles de montage 
• Règles de câblage des entrées/sorties 
• Temps de réaction 
• Exigences spéciales pour les capteurs et actionneurs 
• Mise en service 
• Intégration du PROFINET-Interface 3SK25 dans le système PROFINET IO 
• Intégration des blocs logiques de sécurité 3SK2 dans des réseaux maître DP 

Entretien et maintenance 
(Page 219) 

• Réglage usine 
• Remplacement d'appareil 

Diagnostic (Page 225) • Possibilités de diagnostic 
• Concept de diagnostic 
• Diagnostic d'appareil via LED / signalisations 
• Description de l'afficheur de l'appareil (appareil 45 mm) 
• Diagnostic avec module de diagnostic 3SK26 (option) 
• Diagnostic via PROFINET avec PROFINET-Interface 3SK25 (option) 
• Diagnostic via PROFIBUS avec coupleur DP-Interface 3RK35 (option) 

Caractéristiques techniques 
(Page 281) 

• Caractéristiques techniques 

Dessins cotés (Page 283) • Dessins cotés 
• Schémas de perçage 
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Chapitre Contenu 
Schémas électriques (Page 291) • Schémas électriques 

Pièces de rechange/Accessoires 
(Page 297) 

• Pièces de rechange 
• Accessoires 

Exemples / Applications 
(Page 303) 

• Exemples de raccordement de capteurs, actionneurs et d'applications complètes 
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1.5 Siemens Industry Online Support 

Informations et services 
L'assistance en ligne Siemens Industry Online Support vous fournit en toute rapidité et 
simplicité des informations actuelles tirées de notre base de données d'assistance globale. 
Nous offrons, pour tous nos produits et systèmes, un grand nombre d'informations et de 
prestations de service qui apportent une assistance précieuse dans toutes les phases du cycle 
de vie de votre machine ou de votre installation, de l'étude de projet à la maintenance et à la 
modernisation, en passant par la réalisation et la mise en service : 

• Support produit 

• Exemples d'application 

• Prestations de service 

• Forum 

• mySupport 

Lien : Siemens Industry Online Support (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/fr) 

Support produit 
Vous trouverez ici toutes les informations concernant votre produit, ainsi qu'un savoir-faire 
étendu : 

• FAQ 

Nos réponses aux question fréquentes (foire aux questions). 

• Manuels / Instructions de service 

A lire en ligne ou à télécharger, disponibles au format PDF ou configurables 
individuellement. 

• Certificats 

Classés clairement en fonction de l'organisme d'homologation, du type et du pays. 

• Courbes caractéristiques 

Pour l'assistance lors de l'étude de projet et la configuration de votre installation. 

• Informations sur les produits 

Informations et communiqués actuels relatifs à nos produits. 

• Téléchargements 

Vous trouvez ici les mises à jour, Service Packs, HSP, etc. concernant votre produit. 

https://support.industry.siemens.com/cs/ww/fr
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• Exemples d'application 

Blocs fonctionnels, descriptions générales et descriptions système, caractéristiques de 
performance, systèmes de démonstration et exemples d'application expliqués et présentés 
de manière compréhensible. 

• Caractéristiques techniques 

Caractéristiques techniques des produits pour vous assister dans l'étude et la réalisation de 
votre projet. 

Lien : Support produit (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/fr/ps) 

mySupport 
Avec "mySupport", votre espace de travail personnel, utilisez au mieux votre assistance en 
ligne Industry Online Support. Tout pour vous aider à trouver rapidement l'information 
nécessaire.  

Les fonctions suivantes sont à votre disposition : 

• Messages personnels 
Votre adresse personnelle pour l'échange d'informations et la gestion de vos contacts 

• Demandes 
Utilisez notre formulaire en ligne pour des propositions de solution spécifiques ou envoyez 
votre demande technique directement à un spécialiste de l'assistance technique 

• Notifications 
Recevez toujours toute l'actualité des informations - adaptée à vos besoins spécifiques 

• Filtre 
Gestion et réutilisation aisées de vos réglages de filtre dans l'assistance produit et le forum 
technique 

• Favoris / Tags 
Créez votre propre base de données de connaissances en définissant des "favoris" et des 
"tags" pour les documents – simple et efficace 

• Derniers articles consultés 
Représentation claire des derniers articles que vous avez consultés 

• Documentation 
Configurez votre documentation personnelle à partir de différents manuels – en toute 
rapidité et simplicité 

• Données personnelles 
Modifiez ici vos données personnelles et informations de contact 

• Données CAx 
Accès aisé à des milliers de données CAx telles que modèles 3D, schémas cotés 2D, 
macros EPLAN, etc. 

https://support.industry.siemens.com/cs/ww/fr/ps
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1.6 Code DataMatrix et application Siemens Industry App 

Code DataMatrix 
Un code DataMatrix est apposé au laser sur le couvre-bornes inférieur de tous les blocs 
logiques de sécurité 3SK2. 

Les codes DataMatrix sont standardisés selon ISO/IEC 16022. Les codes DataMatrix sur les 
appareils Siemens utilisent le codage ECC200 pour une correction performante des défauts. 

Les informations suivantes sur l'appareil sont codées sous forme de flux binaire dans les 
codes DataMatrix : 

• Numéro d'article 

• Numéro de série 

• Éventuellement adresse MAC 

Ces informations sont stockées dans le code DataMatrix sous le format suivant : 
 

1P Numéro d'article + S Numéro de série  
(+ 23S Adresse MAC) 

Data Identifier Contenu utile Séparateur  
 

 

 Remarque 

Le contenu des informations est représenté sans espaces. 
 

Ces informations lisibles en machine simplifient et accélèrent la manipulation des appareils. 
Outre un accès rapide aux numéros de série des appareils pour une identification univoque, 
les codes DataMatrix simplifient la communication avec l'assistance technique de Siemens. 
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Application « Assistance SIEMENS Industry » 
Les codes DataMatrix permettent notamment un accès très rapide et convivial à toutes les 
informations spécifiques de l'appareil considéré qui sont disponibles dans le portail de service 
et d'assistance SIEMENS sur un numéro d'article donné, par exemple les notices d'utilisation, 
les manuels, les fiches techniques, les FAQ, etc. 
A cet effet, nous proposons gratuitement l'application SIEMENS Industry Support, utilisable 
avec des smartphones et des tablettes du commerce. 
L'application SIEMENS Industry Support est disponible pour des terminaux tournant sous iOS 
et Android et est accessible par les liens suivants : 
 

  
Lien pour Android Lien pour iOS 
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1.7 ID Link 

ID Link pour la plaque signalétique numérique 

 
Figure 1-1 I_ID-Link_3SK2122-1AA10 1 

L'ID Link est un identificateur univoque dans le monde entier selon IEC 61406-1, qui se trouve 
sur votre produit sous forme de QR-Code. L'ID Link vous dirige vers la plaque signalétique 
numérique de votre produit. L'utilisation de l'ID Link permet d'économiser du papier et de 
l'énergie. 

 

Scannez le QR-Code figurant sur le produit ou sur l'étiquette d'emballage avec une caméra de 
smartphone, un scanner de code-barres ou une appli de lecture. Appelez l'ID Link. Sur la 
plaque signalétique numérique, vous trouvez les données de produit, les manuels, les 
déclarations de conformité, les certificats et autres informations utiles sur votre produit. 
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1.8 Documentation complémentaire 

Manuels 
Vous trouverez dans le tableau les manuels complémentaires susceptibles de vous aider pour 
la configuration. Ces manuels peuvent être téléchargés gratuitement sur Internet. Vous 
pouvez créer la documentation individuelle de votre installation dans mySupport. 
 

Titre Numéro de document 
Blocs logiques de sécurité SIRIUS 3SK1 3ZX1012-0SK11-0AB0  
Départ-moteur SIRIUS 3RM1 3ZX1012-0RM10-2AB1 
Manuel d'application Safety Integrated 3ZX1012-0SK11-1AB1 
SIMATIC PROFINET Description du système 
 
 

A5E00298287-06 

Manuel de programmation "Migration de PROFIBUS 
DP vers PROFINET IO" 
 
 

A5E00298267-03 

Industrial Ethernet / PROFINET - Composants de 
réseaux passifs 

C79000-G8900-C282-02 

Manuel SIMATIC NET Réseaux PROFIBUS C79000-G8900-C124-03 
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Liens utiles 
• Manuels dans Siemens Industry Online Support 

(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/fr/ps/man) 

• FAQ Technique de sécurité 
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/fr/60763768/133000) 

• Safety Evaluation Tool (http://www.siemens.com/safety-evaluation-tool/) 

• Une technique de sécurité industrielle systématique : Safety Integrated 
(http://www.siemens.com/safety-integrated) 

• Support produit de STEP 7 (TIA Portal) 
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/fr/ps/14672) 

• Plus d'informations sur PROFINET 
(https://www.siemens.com/global/en/home/products/automation/industrial-
communication/profinet.html) 

• Directive CEM 2014/30/UE dans la pratique 
(https://www.siemens.com/global/en/home/markets/panel-building/control-cabinet/emc-
optimization.html) 

• Armoires électriques et équipement électronique de machines industrielles pour 
l'Amérique du Nord (https://www.siemens.com/global/en/home/markets/panel-
building/control-cabinet/north-america.html) 

• Armoires de commande selon les normes CEI internationales et les directives européennes 
(https://www.siemens.com/global/en/home/markets/panel-building/control-cabinet/eu-
directives.html) 

https://support.industry.siemens.com/cs/ww/fr/ps/man
http://support.automation.siemens.com/WW/view/fr/60763768/133000
http://www.siemens.com/safety-evaluation-tool/
http://www.siemens.com/safety-integrated
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/fr/ps/14672
https://www.siemens.com/global/en/home/products/automation/industrial-communication/profinet.html
https://www.siemens.com/global/en/home/products/automation/industrial-communication/profinet.html
https://www.siemens.com/global/en/home/markets/panel-building/control-cabinet/emc-optimization.html
https://www.siemens.com/global/en/home/markets/panel-building/control-cabinet/emc-optimization.html
https://www.siemens.com/global/en/home/markets/panel-building/control-cabinet/north-america.html
https://www.siemens.com/global/en/home/markets/panel-building/control-cabinet/north-america.html
https://www.siemens.com/global/en/home/markets/panel-building/control-cabinet/eu-directives.html
https://www.siemens.com/global/en/home/markets/panel-building/control-cabinet/eu-directives.html
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1.9 Configurateur pour blocs logiques de sécurité 

Configurateur  
Différents configurateurs sont disponibles sur Internet comme aide à la conception.  

Le configurateur pour blocs logiques de sécurité et accessoires est un outil de sélection et de 
conception. Vous pouvez sélectionner les constituants en fonction de vos besoins spécifiques 
et configurer votre installation. La sélection peut être enregistrée, exportée sous forme de 
fichier de texte ou commandée directement.  

Une liste de documents sur les informations disponibles pour chaque constituant dans le 
portail de service et d'assistance est créée automatiquement par le configurateur. Elle vous 
permettra de composer la documentation de votre installation. 

Lien : Configurateur (https://imp.siemens.com/siemens3sk/configurator) 

https://imp.siemens.com/siemens3sk/configurator
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1.10 Evaluation des fonctions de sécurité 

Safety Evaluation Tool 
L'outil Safety Evaluation Tool de Siemens pour les normes IEC 62061 et ISO 13849-1 vous 
aide à évaluer les fonctions de sécurité de votre machine. L'Online-Tool certifié TÜV vous 
guide pas à pas de la détermination de la structure du système de sécurité jusqu'à l'évaluation 
de l'intégrité de sécurité atteinte (SIL / PL) en passant par la sélection des composants. Le 
résultat de cette évaluation vous est proposé sous la forme d'un rapport conforme aux 
normes applicables pouvant être intégré à la documentation à titre de certificat de sécurité. 

Lien : Safety Evaluation Tool (http://www.siemens.com/safety-evaluation-tool/) 

Safety Integrated 
Le Safety Evaluation Tool, tout comme le bloc logique de sécurité, fait partie de Safety 
Integrated, la solution de sécurité intelligente de Siemens qui propose une palette complète 
de produits. Notre technologie de sécurité certifiée est conforme à toutes les normes 
applicables et est intégrée au Safety Evaluation Tool. 

Lien : Safety Integrated (http://www.siemens.com/safety-integrated) 

http://www.siemens.com/safety-evaluation-tool/
http://www.siemens.com/safety-integrated
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1.11 Responsabilité de l'utilisateur quant à l'élaboration du système et 
à son fonctionnement 

Les produits décrits dans cette documentation ont été conçus pour assurer des fonctions de 
sécurité en tant que composant d'un équipement ou d'une machine.  

Un système de sécurité complet contient en général des capteurs, des appareils d'évaluation, 
des auxiliaires de signalisation et des dispositifs de coupure de sécurité.  

Il incombe au constructeur d'un équipement ou d'une machine d'assurer le fonctionnement 
correct des composants assemblés. 

Siemens AG, ses agences et ses sociétés à participation (ci-après "Siemens") ne sont pas à 
même de garantir toutes les caractéristiques d'une installation complète ou d'une machine si 
celles-ci n'ont pas été conçues par Siemens. 

En outre, Siemens ne peut être tenue pour responsable des recommandations explicitement 
ou implicitement fournies dans cette documentation. Tout recours en garantie ou 
engagement de la responsabilité fondés sur la description qui suit et dépassant les conditions 
de livraison générales de Siemens sont exclus. 
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1.12 Documentation des modifications 
 

Version Nouveautés 
05/2015 Première édition 
08/2017 Révision du manuel 
03/2019 Complément de PROFINET-Interface 3SK25 (module d'interface) 
05/2025 Complément des remarques de sécurité et modification rédactionnelle 
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Consignes de sécurité 2 
2.1 Consignes de sécurité d'ordre général 
 

 Remarque 
SIL 3 conformément à IEC 62061 
PL e / Cat. 4 conformément à ISO 13849-1 

Les appareillages 3SK2 sont conçus de manière à pouvoir réaliser des applications jusqu'à 
SIL 3 conformément à IEC 62061, PL e / Cat. 4 conformément à ISO 13849-1. 

 

 ATTENTION 

Tension dangereuse 
Danger de mort, de blessures graves et de dommages matériels. 

Une tension électrique dangereuse peut provoquer une électrocution, des brûlures et des 
dommages matériels. 
• Mettez l'installation et l'appareil hors tension avant de commencer les travaux. 
• Afin de garantir la protection contre les contacts directs lorsque le cache-bornes est 

ouvert, ne vissez pas toutes les vis utilisées pour le blocage des câbles. 
• Fermez les cache-bornes et laissez-les toujours fermés pendant le fonctionnement. 

 

 ATTENTION 

Perte des fonctions de sécurité. 
Danger de mort, de blessures graves et de dégâts matériels. 

Les extensions de sorties 3SK1, le relais de couplage à contacts mécaniquement liés 3RQ1 et 
le départ moteur 3RM1 Failsafe qui sont connectés à un bloc logique de sécurité 3SK2 à 
l'aide d'un socle de connexion 3ZY12 sont alimentés en tension via le socle de connexion. 

Ne pas connecter de tension d'alimentation séparée directement à une extension de 
sorties 3SK1 (A1 / A2), au relais de couplage à contacts mécaniquement liés 3RQ1 (A1 / A2) 
ou à un départ-moteur 3RM1 Failsafe (A1 / A2), sous peine d'inhiber la fonction de sécurité. 
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 ATTENTION 

Perte de la fonction de sécurité en cas de modification du réglage de l'interrupteur à 
curseur sur les extensions de sorties 3SK1. 
Danger de mort, de blessures graves et de dommages matériels. 

Le paramétrage de la logique du bloc logique de sécurité 3SK2 dans Safety ES doit 
correspondre au réglage de l'interrupteur à curseur de l'extension de sorties 3SK1 afin que la 
fonction de sécurité ne soit pas invalidée. 
• Assurez-vous que la position de l'interrupteur à curseur sur l'extension de sorties 3SK1 

corresponde à votre logique paramétrée dans Safety ES. 
• Protégez l'interrupteur à curseur de l'extension de sorties 3SK1 contre le déréglage non 

autorisé ou intempestif, à l'aide d'un capot plombable. 
 

 ATTENTION 

Utilisation d'interrupteurs magnétiques  

En raison des effets capacitifs, il est possible que les contacts des interrupteurs magnétiques 
se soudent. Un courant de crête élevé apparaît en effet à la commande des charges (p. ex. 
en raison de la capacité des câbles). Un dispositif de protection doit être prévu en fonction 
du courant nominal de l'interrupteur magnétique lorsqu'il ne s'agit pas d'une combinaison 
d'appareil/de capteurs validée de manière explicite. Pour plus de détails, voir la 
documentation de l'interrupteur magnétique. 

 

 ATTENTION 

Très basse tension de sécurité 

Les blocs logiques de sécurité 3SK2 avec une tension d'alimentation de 24 V CC doivent être 
utilisés avec une alimentation de sécurité avec très basse tension de sécurité (TBTS, TBTP). 
Cela signifie que seule une tension Um peut être appliquée sur ces modules, même en cas 
de défaut.  

Pour les blocs logiques de sécurité 3SK2 : Um < 60,0 V. 

Plus d'informations sur la très basse tension de sécurité, voir fiches techniques des 
alimentations à utiliser. 

 

 ATTENTION 

Danger lié à un encrassement conducteur 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

Les appareils doivent être protégés contre l'encrassement par des matériaux conducteurs en 
tenant compte des conditions ambiantes. Cela peut être réalisé, entre autres, par 
l'intégration des appareils dans une armoire présentant un indice de protection 
correspondant. 

Plus d'informations, reportez-vous à la norme IEC 60529 "Degrés de protection procurés par 
les enveloppes (Code IP)" et au chapitre "Caractéristiques techniques (Page 281)". 
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 IMPORTANT 

Perturbations électromagnétiques 

Afin de garantir l'immunité aux perturbations des composants système, les éléments 
suivants doivent être correctement reliés à la terre : 
• Tous les composants système 
• Blocs d'alimentation TBTP/TBTS (observez également la documentation du bloc 

d'alimentation concerné) 

Le bus PROFINET / PROFIBUS doit être mis à la terre conformément aux directives de 
montage des réseaux PROFINET / PROFIBUS. 

 

 IMPORTANT 

Dégâts matériels dus à une charge électrostatique 

Lors de la manipulation et du montage des constituants du système, veillez à la protection 
contre les charges électrostatiques des composants. Les modifications sur le système et le 
câblage ne sont autorisées que sur des appareils hors tension. 
Le raccordement des blocs logiques de sécurité 3SK2 n'est autorisé que sur des appareils 
hors tension. 

 

 Remarque 
Dysfonctionnements et perturbations de la communication 

Le non respect de la directive CEM 2014/30/CE dans la construction d'installations et 
d'appareils peut conduire à des interruptions des liaisons de communication.  

 

 Remarque 
Simultanéité de signaux 

Selon le moment du changement de signal dans le cycle, ce changement est acquis dans le 
même cycle ou dans le cycle suivant.  

Il est ainsi possible que des changement d'état de signaux supposés simultanés sur deux 
entrées distinctes ne soient pas acquis simultanément par la logique. 

Tenez compte de ce comportement lors de la création de votre configuration. 
 

 Remarque 

Obturez toutes les interfaces systèmes et interfaces d'appareil non utilisées. 
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2.2 Recyclage et mise au rebut 
Adressez-vous à une entreprise certifiée dans la mise au rebut de déchets électriques et 
électroniques pour un recyclage et une mise au rebut de l'appareil qui soient respectueux de 
l'environnement et procédez à l'élimination de l'appareil dans le respect des prescriptions en 
vigueur dans votre pays. 
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2.3 Utilisation conforme 
 

 ATTENTION 

Utilisation des produits matériels non-conforme à leur destination. 
Danger de mort, de blessures graves et de dommages matériels. 

L'appareil ne doit être utilisé que pour les cas d'utilisation prévus dans le catalogue et dans 
le descriptif technique et uniquement en association avec les appareils et les composants 
externes recommandés ou homologués par Siemens. 

L'exploitation sûre et sans restriction du produit impose au préalable un transport correct, 
un entreposage, une installation et un montage corrects ainsi qu'une commande et un 
entretien soigneux. 

Avant d'utiliser des exemples de programmes fournis ou réalisés par vos soins, s'assurer de 
l'absence de risques pour les personnes ou les machines dans des installations en cours de 
fonctionnement. 

Mention UE sur la sécurité des machines : la mise en service est interdite tant qu'il n'a pas 
été vérifié que la machine dans laquelle ce composant doit être intégré est bien conforme 
aux dispositions de la réglementation 2023 / 1230 / UE. 

 

 ATTENTION 

Utilisation des produits logiciels non-conforme à leur destination. 
Danger de mort, de blessures graves et de dommages matériels. 

Le logiciel ne pourra être utilisé que pour les application prévues, décrites dans le catalogue 
et dans la description technique et ce, uniquement en combinaison avec les produits 
logiciels, les appareils et les composants d'autres constructeurs recommandés ou agréés par 
Siemens. 

Avant d'utiliser des exemples de programmes fournis ou réalisés par vos soins, s'assurer de 
l'absence de risques pour les personnes ou les machines dans des installations en cours de 
fonctionnement.  

 

 ATTENTION 

État dangereux de l'installation. 
Danger de mort, de blessures graves et de dommages matériels. 

Le principe du concept de sécurité est l'existence d'un état de sécurité pour tous les 
processus, quelle qu'en soit la taille. Pour le bloc logique de sécurité 3SK2, il s'agit de la 
valeur "0". Ceci s'applique aussi bien aux capteurs qu'aux actionneurs. 

Attention ! L'application de fonctions inversées dans le diagramme logique et dans le 
câblage extérieur du système peut dans certaines circonstances empêcher l'atteinte de l'état 
de sécurité. 
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 ATTENTION 

Perte des fonctions de sécurité en cas de modifications de l'installation. 
Danger de mort, de blessures graves et de dommages matériels. 

Après avoir procédé à des modifications sur l'installation ou après avoir remplacé des 
composants défectueux, un test de fonctionnement complet de l'installation doit être 
effectué et s'avérer concluant afin de garantir la sécurité du système. 

Un essai de fonctionnement intégral se compose des contrôles suivants : 
• Test de la configuration (contrôle de la configuration) 
• Test de l'installation (contrôle du câblage des capteurs et actionneurs raccordés) 

 

 ATTENTION 

Perte des fonctions de sécurité en l'absence d'essai fonctionnel. 
Danger de mort, de blessures graves et de dégâts matériels. 

En cas d'utilisation d'actionneurs tels que des extensions de sorties 3SK1, des contacteurs ou 
des relais, la périodicité d'essai fonctionnel (essai de coupure) nécessaire en fonctionnement 
continu, pour une utilisation dans l'automatisation de fabrication selon RFU CNB/M/11.050, 
est ≤ 1 an pour SIL 2 et ≤ 1 mois pour SIL 3. Ce n'est que sous cette condition que sont 
valables les caractéristiques de sécurité. 

Exception : Dans l'industrie des procédés (conformément à IEC 61511) pour les applications 
à faible niveau d'exigence, un intervalle de contrôle fonctionnel ≤ 1 an est également 
accepté pour les applications SIL3 en raison d'une probabilité de défaillance nettement plus 
faible des composants électromécaniques. Cela ne vaut pas pour les applications de sécurité 
selon la directive machines 2023 / 1230 / UE.  

Marche à suivre pour l'essai fonctionnel d'actionneurs avec contact : 
• Actionnez les capteurs raccordés. 
• Contrôlez leur action sur le bloc logique de sécurité et sur les actionneurs en aval*. 
• Activez le bloc logique de sécurité par l'intermédiaire des capteurs connectés. 
• Contrôlez leur action sur le bloc logique de sécurité et sur les actionneurs en aval*. 
• Les appareils défectueux doivent être remplacés. 

Étant donné que le temps de relecture des fonctions de sortie temporisables est 
redéclenchable, la durée d'actionnement pour l'activation et la désactivation lors de l'essai 
fonctionnel périodique doit être plus longue que le "temps de commutation" paramétré. Ce 
n'est qu'ainsi qu'il est possible de garantir que l'état de commutation attendu a été atteint 
sur l'actionneur raccordé. 
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 ATTENTION 

Accès non autorisé au bloc logique de sécurité 3SK2. 

Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

Pour empêcher l'accès non autorisé au bloc logique de sécurité 3SK2, définissez dans 
Safety ES un mot de passe pour l'accès à l'appareil. 

Si plusieurs blocs logiques de sécurité 3SK2 sont utilisés, il faut attribuer un mot de passe 
différent à chacun d'eux pour l'accès à l'appareil. 

 

 ATTENTION 

Accès non autorisé au bloc logique de sécurité 3SK2. 
 

Pour un fonctionnement sécurisé, tout accès par des personnes ou des processus non 
autorisés dans le réseau par l'exploitant doit être évité. Cela comprend une installation dans 
la zone de sécurité et une isolation du réseau - par exemple à l'aide de pare-feux et de 
réseaux virtuels. 

 



Consignes de sécurité  
2.4 Consignes de sécurité ATEX 

 Blocs logiques de sécurité SIRIUS 3SK2 

34 Manuel, 05/2025, A5E32639619003A/RS-AE/005 

2.4 Consignes de sécurité ATEX 
 

 ATTENTION 

Risque d'explosion en zones ATEX. 
Danger de mort, de blessures graves et de dommages matériels.  

Les composants du bloc logique de sécurité ne conviennent pas à l'installation dans des 
zones à risque d'explosion. 

Contacter le spécialiste ATEX. 
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2.5 Informations actuelles sur la sécurité de fonctionnement 

Note importante pour le maintien de la sécurité de fonctionnement de votre installation 
 

 

 ATTENTION 

Perte de la fonction de sécurité en raison d'informations obsolètes. 

Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

Consulter nos plus récentes informations 

Les installations axées sur la sécurité sont assujetties, de la part de l'exploitant, à des 
exigences particulières en matière de sécurité de fonctionnement. Le fournisseur est lui 
aussi tenu de prendre des mesures particulières lors du suivi du produit. C'est pourquoi nous 
éditons une Newsletter spéciale dédiée aux développements et propriétés du produit qui 
sont ou peuvent devenir importants pour l'exploitation d'installations du point de vue de la 
sécurité. Pour rester informé et pouvoir le cas échéant procéder à des modifications de 
l'installation, s'abonner à cette newsletter. 

Voir à ce sujet sur Internet : Safety Integrated pour technique de sécurité industrielle 

Cliquer sur "S'abonner à la newsletter". 
 

Voir aussi 
Newsletter (https://www.siemens.com/safety-integrated) 

https://www.siemens.com/safety-integrated
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2.6 Note relative à la cybersécurité 
Siemens commercialise des produits et solutions comprenant des fonctions de cybersécurité 
industrielle qui contribuent à une exploitation sûre des installations, systèmes, machines et 
réseaux. 

Pour garantir la sécurité des installations, systèmes, machines et réseaux contre les 
cybermenaces, il est nécessaire de mettre en œuvre - et de maintenir en permanence - un 
concept de cybersécurité industrielle global et de pointe. Les produits et solutions de Siemens 
constituent un des éléments de ce concept. 

Il incombe aux clients d’empêcher tout accès non autorisé à ses installations, systèmes, 
machines et réseaux. Ces systèmes, machines et composants doivent uniquement être 
connectés au réseau d’entreprise ou à Internet dans la mesure où cela est nécessaire et 
seulement si des mesures de protection adéquates (ex : pare-feu et/ou segmentation du 
réseau) ont été prises. 

Pour plus d’informations à propos des mesures de protection pouvant être mises en œuvre 
dans le domaine de la cybersécurité industrielle, rendez-vous sur  
https://www.siemens.com/cybersecurity-industry. 

Les produits et solutions Siemens font l’objet de développements continus pour qu’ils soient 
encore plus sûrs. Siemens recommande vivement d’effectuer les mises à jour dès que celles-ci 
sont disponibles et d’utiliser la dernière version des produits. L’utilisation de versions qui ne 
sont plus prises en charge et la non-application des dernières mises à jour peut augmenter le 
risque de cybermenaces de nos clients. 

Pour être informé des mises à jour produit, abonnez-vous au flux RSS Siemens Industrial 
Cybersecurity à l’adresse suivante  
https://www.siemens.com/cert. 
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Description 3 
3.1 Domaines d'application des systèmes de sécurité 

Systèmes de sécurité 
Les systèmes de sécurité font partie de machines et d'installations. Ils ont pour tâche de 
réduire à un minimum les dangers potentiels pour les personnes, les machines et 
l'environnement. Pour ce faire, ils surveillent les fonctions de sécurité telles que l'arrêt 
d'urgence et coupent l'installation ou la machine en conformité avec la sécurité. Un système 
de sécurité se compose de capteurs pour l'acquisition de signaux des dispositifs de sécurité 
(p. ex. des protecteurs), de blocs logiques de sécurité (p. ex. les blocs logiques de sécurité 
3SK2) qui évaluent ces signaux et d'actionneurs (p. ex. les départs moteurs 3RM1 Failsafe, les 
contacteurs 3RT) qui sont commandés par le système de sécurité et réagissent en 
conséquence. 

Dans la plupart des pays, il existe des prescriptions obligatoires pour la protection des 
machines et des installations. Les exigences fondamentales relatives à la sécurité des 
machines pour l'Europe sont définies dans la directive machines européenne 
2023 / 1230 / UE. La mise en pratique technique est réalisée dans des normes dites 
harmonisées telles que IEC 62061 ou ISO 13849-1 avec la classification de plus haut niveau 
pour l'automatisation manufacturière SIL 3 ou PL e / Cat. 4. 

Blocs logiques de sécurité 3SK2 
Les blocs 3SK2 sont des blocs logiques de sécurité paramétrables par logiciel permettant de 
connecter entre elles plusieurs applications de sécurité. Il est donc possible de régler p. ex. 
des zones de coupure et de définir librement d'autres relations d'interdépendance. Les blocs 
logiques de sécurité 3SK2 conviennent par principe pour des applications comptant deux 
fonctions de sécurité ou plus. Les applications ne comptant qu'une seule fonction de sécurité 
feront appel aux blocs logiques de sécurité SIRIUS 3SK1. 

Les blocs logiques de sécurité 3SK2 lisent les signaux de capteurs sur des entrées, combinent 
ces signaux dans une logique paramétrable par voie logicielle et commandent, à l'aide des 
signaux traités, les sorties et donc les actionneurs (commande de sécurité).  

Selon la version de l'appareil et le raccordement externe de capteurs et d'actionneurs, il est 
possible de réaliser des applications jusqu'à SIL 3 conformément à IEC 62061 et PL e / Cat. 4 
conformément à ISO 13849-1  

Un appareil de base 3SK2 et le logiciel de paramétrage et de diagnostic Safety ES sont 
nécessaires au moins pour configurer chaque système. Les blocs logiques de sécurité sont 
disponibles en deux tailles, avec différentes étendues fonctionnelles. 
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Logiciel de paramétrage et de diagnostic Safety ES  
Les fonctions de sécurité sont paramétrées via le logiciel Safety ES. Le logiciel représente le 
câblage des différentes fonction par un paramétrage graphique. Toutes les fonctions, que ce 
soit les fonctions logiques ou de sécurité, sont disponibles sous la forme de blocs et peuvent 
être configurées individuellement puis interconnectées logiquement. Avant d'autoriser le 
chargement du programme de sécurité dans le bloc logique de sécurité, le logiciel contrôle 
l'absence d'erreurs d'interconnexion. 

Forçage permanent  

Le mode test du logiciel vous assiste dans la phase de mise en service. Ce mode permet le 
forçage permanent de signaux de sortie d'éléments fonctionnels pour contrôler le traitement 
logique ou les éléments de l'installation déjà en place. Le forçage permanent signifie que les 
signaux de sortie de la logique peuvent être, à des fins de test, mis à 1 ou à 0, 
indépendamment du signal réel. 

Désactivation des fonctions de sécurité  

Le logiciel permet de désactiver volontairement des fonctions et de leur affecter des valeurs 
de remplacement. Il est ainsi possible de créer et de tester un programme de sécurité complet 
pour l'ensemble d'une installation. Une partie de l'installation peut ensuite être mise en 
service tandis que les parties non concernées restent désactivées dans le programme de 
sécurité. Lors d'une extension ultérieure de l'installation, il vous suffit de réactiver les parties 
correspondantes du programme de sécurité. 

Diagnostic 

Le logiciel permet de superviser le système de sécurité et visualise à cet effet l'état des 
fonctions de sécurité et l'état des appareils. L'état de chaque élément et la logique 
d'interconnexion complète sont supervisables en ligne. 

Documentation des fonctions de sécurité 

Une documentation des fonctions de sécurité est également générée. Elle peut être imprimée 
et utilisée aux fins de documentation de l'installation conformément à la norme ISO 7200. 

Interface de socle de connexion 
Les blocs logiques de sécurité 3SK2 peuvent être raccordés aux actionneurs suivantes à l'aide 
de socles de connexion 3ZY12 : 

• Extensions de sorties 3SK1 (24 V CC) 

• Relais de couplage à contacts mécaniquement liés 3RQ1 (24 V CC) 

• Départs-moteurs 3RM1 Failsafe (24 V CC) 

Ces socles de connexion 3ZY12 permettent de commander des extensions de sorties 3SK1, 
des relais de couplage à contacts mécaniquement liés 3RQ1 et des départs moteurs de 
sécurité 3RM1 Failsafe et de surveiller leur fonctionnement correct.  

Les socles de connexion prennent en charge le câblage de sécurité, rapidement, facilement et 
sans erreur. Le travail de câblage et de localisation de défauts est ainsi réduit. 
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Module d'interface pour la communication via systèmes de bus et intégration dans TIA 
Les blocs logiques de sécurité 3SK2 communiquent avec les automates de niveau supérieure 
via un module d'interface optionnel. Il est ainsi possible de coupler p. ex. le module de base à 
un API via PROFINET / PROFIBUS et de l'intégrer dans TIA. Les diagnostics d'erreur et les 
informations d'état peuvent être transmis cycliquement et acycliquement.  

Avec le module d'interface, les blocs logiques de sécurité 3SK2 offrent la possibilité 
d'échanger des signaux du processus avec un automate. L'échange est possible dans les deux 
sens. Une capacité fonctionnelle de jusqu'à 64 bit par sens de communication est disponible à 
cet effet. Les différents signaux sont interconnectés manuellement dans le programme 
utilisateur. Il est ainsi possible de générer p. ex. des messages de diagnostic individuels.  L'API 
peut envoyer aux blocs logiques de sécurité 3SK2 des signaux de commutation pour le 
fonctionnement (p. ex. des ordres de déverrouillage de protecteurs à verrouillage), ainsi que 
des ordres d'acquittement d'erreur ou de démarrage. 

Module de diagnostic 
Le module de diagnostic affiche les messages présents sous forme textuelle, avec des 
informations détaillées. Le module de diagnostic permet une recherche des erreurs rapide 
sans nécessiter de connexion à une PG ou un PC équipé de Safety ES. Il est possible de 
localiser rapidement et facilement l'origine d'un défaut et d'y réagir sans délai. Le module de 
diagnostic peut être monté dans les portes de l'armoire électrique et commandé de 
l'extérieur. L'emploi du module de diagnostic ne nécessite pas de paramétrages complexes. Il 
suffit d'attribuer des noms ou des descripteurs appropriés lors de la création de l'application 
de sécurité. Ces noms et désignations sont lus directement par le module de diagnostic sur 
l'appareil et affichés. 

Diagnostic 
Les blocs logiques de sécurité 3SK2 disposent de différentes possibilités de diagnostic : 

• Diagnostic via signalisations sur l'appareil / LED 

• Diagnostic avec Safety ES 

• Diagnostic avec module de diagnostic (en cas d'utilisation d'un module de diagnostic) 

• Diagnostic via PROFINET (en cas d'utilisation d'un coupleur PROFINET-Interface) 

• Diagnostic via PROFIBUS (en cas d'utilisation d'un coupleur DP-Interface) 
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Interfaces 
L'accès de Safety ES au bloc logique de sécurité est possible via une interface RS 232, USB ou 
interface de bus de terrain. La communication via l'interface de bus de terrain est réalisée 
avec un module d'interface optionnel. 

 

 ATTENTION 

Accès non autorisé aux fonctions de sécurité via le bus de terrain  
Danger de mort et de blessures graves. 

Par un accès non autorisé au bloc logique de sécurité via un bus de terrain comme PROFINET 
ou PROFIBUS, il est possible de modifier la configuration et de neutraliser les fonctions de 
sécurité. 

Pour empêcher tout accès non autorisé au bloc logique de sécurité via le bus de terrain, 
définir dans Safety ES un mot de passe pour l'accès à l'appareil. L'utilisation de plusieurs 
blocs logiques de sécurité dans un réseau de bus de terrain nécessite l'attribution d'un mot 
de passe différent pour chaque bloc logique de sécurité pour éviter toute confusion lors de 
l'accès via le bus de terrain. Autrement dit, les mots de passe ne doivent pas être identiques. 
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3.2 Caractéristiques et fonctions 
 

Caractéristiques et fonctions Blocs logiques de sécurité SIRIUS 3SK2 

22,5 mm 45 mm 
Caractéristiques générales 
Certification selon  
• SIL 3 conformément à IEC 62061 
• PL e / Cat. 4 conformément à ISO 13849-1 

✓ ✓ 

Extension avec actionneurs possible via socle de connexion 3ZY12 : 
• Extensions de sorties 3SK1 (24 V CC) 
• Relais de couplage à contacts mécaniquement liés 3RQ1 (24 V CC) 
• Départs-moteurs 3RM1 Failsafe (24 V CC) 

✓ ✓ 

Paramétrage extrêmement simple à l'aide du logiciel de programmation 
Safety ES exhaustif 

✓ ✓ 

Câblage réduit et niveau d'imbrication élevé du circuit par des liaisons 
fonctionnelles dans le logiciel 

✓ ✓ 

Entrées de capteurs de sécurité paramétrables 10 20 
Sorties TOR de test pour alimentation et surveillance de capteur 2 4 

dont 2 avec signal de 
test découplé 

Sorties de sécurité à 2 canaux 2 4 
Sorties TOR standard 1 2 
Sorties électroniques de sécurité via socle de connexion 3ZY12 2 2 
Entrée TOR de relecture via socle de connexion 3ZY12 1 1 
Support de la mise en service par forçage permanent ✓ ✓ 
Communication 
Échange de données avec module d'interface optionnel via PROFINET*) 
ou PROFIBUS 

32 / 64 bits 32 / 64 bits 

Intégration à l'environnement d'automatisation via un fichier GSD sur 
chaque contrôleur PROFINET IO indépendamment de l'automate 
programmable avec le module d'interface PROFINET*) 

✓ ✓ 

Intégration à l'environnement d'automatisation via un fichier GSD à 
chaque maître PROFIBUS-DP indépendamment du système 
d'automatisation, avec le module d'interface DP optionnel 

✓ ✓ 

Accès à distance via Remote Access (routage S7) avec le module 
d'interface optionnel 

✓ ✓ 

Accès avec Safety ES 
Étude et diagnostic via interface de l'appareil ✓ ✓ 
Configuration et diagnostic via PROFINET et PROFIBUS ✓ ✓ 
Diagnostic 
Diagnostic via LED / signalisation sur l'appareil ✓ ✓ 
Diagnostic via Safety ES ✓ ✓ 
Diagnostic via PROFINET*) ✓ ✓ 
Diagnostic via PROFIBUS ✓ ✓ 
Diagnostic avec module de diagnostic 3SK26 ✓ ✓ 

*) A partir de la version de produit E05 de l'appareil de base 3SK2 
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Éléments fonctionnels du diagramme logique Blocs logiques de sécurité SIRIUS 3SK2 

22,5 mm 45 mm 
Fonctions de cellule 

• Cellule d'entrée ✓ ✓ 

• Cellule de sortie ✓ ✓ 

Fonctions de surveillance 

• Surveillance Universelle ✓ ✓ 

• ARRÊT D'URGENCE ✓ ✓ 

• Dispositif de protection électrosensible (ESPE) ✓ ✓ 

• Tapis sensible (principe NF) ✓ ✓ 

• Tapis sensible (principe court-circuit transversal) ✓ ✓ 

• Protecteur ✓ ✓ 

• Protecteur à verrouillage ✓ ✓ 

• Bouton d'assentiment ✓ ✓ 

• Commande bimanuelle ✓ ✓ 

• Sélecteur de mode de fonctionnement ✓ ✓ 

• AS-i 2F-DI (entrée AS-i de sécurité) - - 

Fonctions de muting 

• Muting (parallèle à 2 capteurs) ✓ ✓ 

• Muting (parallèle à 4 capteurs) ✓ ✓ 

• Muting (séquentiel à 4 capteurs) ✓ ✓ 

Fonctions d'état 

• État de l'appareil ✓ ✓ 

• État d'élément ✓ ✓ 

Fonctions de commande 

• Commande de l'appareil ✓ ✓ 

Fonctions logiques 

• ET ✓ ✓ 

• OU ✓ ✓ 

• OU EXCLUSIF ✓ ✓ 

• NON-ET ✓ ✓ 

• NON-OU ✓ ✓ 

• NON ✓ ✓ 

Bascule 

• FF-SR ✓ ✓ 
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Éléments fonctionnels du diagramme logique Blocs logiques de sécurité SIRIUS 3SK2 

22,5 mm 45 mm 
Fonctions de comptage 

• Compteur (0 -> 1) ✓ ✓ 

• Compteur (1 -> 0) ✓ ✓ 

• Compteur (0 -> 1 / 1 -> 0) ✓ ✓ 

Fonctions de temporisation 

• Retard à l'enclenchement ✓ ✓ 

• Retard à l'enclenchement (redéclenchable) ✓ ✓ 

• Contact de passage à l'enclenchement ✓ ✓ 

• Contact de passage à l'enclenchement (redéclenchable) ✓ ✓ 

• Retard à la retombée ✓ ✓ 

• Retard à la retombée (redéclenchable) ✓ ✓ 

• Cyclique ✓ ✓ 

Fonctions de réarmement 

• Réarmement surveillé ✓ ✓ 

• Réarmement manuel ✓ ✓ 

Fonctions de sortie 

• Sortie standard ✓ ✓ 

• Sortie F ✓ ✓ 

• Sortie standard retardée ✓ ✓ 

• Sortie F retardée ✓ ✓ 

• AS-i 1..4F-DO - - 
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3.3 Bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 22,5 mm 

 
Figure 3-1 Bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 22,5 mm 

Propriétés 
Le bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 22,5 mm pour les fonctions de commande de 
sécurité est utilisable jusqu'à SIL 3 conformément à IEC 62061 et PL e / Cat. 4 conformément 
à ISO 13849-1. 

• Le bloc logique de sécurité 3SK2 est paramétrable avec Safety ES. 

• Les socles de connexion 3ZY12 permettent de raccorder des extensions de sorties 3SK1 
(24 V CC) en tant qu'actionneurs avec un câblage réduit. 

• Les socles de connexion 3ZY12 permettent de raccorder des relais de couplage à contacts 
mécaniquement liés 3RQ1 (24 V CC) en tant qu'actionneurs avec un câblage réduit. 

• Les socles de connexion 3ZY12 permettent de raccorder des départs moteurs de 
sécurité 3RM1 Failsafe (24 V CC) en tant qu'actionneurs avec un câblage réduit. 

• Le bloc logique de sécurité 3SK2 est doté d'une mémoire intégrée. 

• Le raccordement du module de diagnostic est possible en option, pour permettre un 
diagnostic rapide. 

• Un module d'interface supplémentaire (DP-Interface p. ex.) permet d'échanger des 
données de process avec un API. Les données de diagnostic du bloc logique de sécurité 
3RK2 sont également transmises à l'API. 
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Entrées et sorties 
Le bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 22,5 mm comporte les entrées et sorties 
suivantes : 

• 10 entrées de capteurs de sécurité paramétrables (22,5 mm) 

• 2 sorties statiques de sécurité à 2 canaux (type pp) 

• 1 sortie statique standard (non de sécurité) (type p) 

• 2 sorties de test (= 1 paire de sorties de test) pour l'alimentation et la surveillance du 
capteur en cas d'utilisation avec des entrées de capteur de sécurité 

• 2 sorties de sécurité via socle de connexion 3ZY12 pour la commande d'extensions de 
sorties 3SK1, de relais de couplage à contacts mécaniquement liés 3RQ1 et de départs 
moteurs 3RM1 Failsafe 

• 1 circuit de retour via socle de connexion 3ZY12 pour la surveillance des deux signaux de 
sortie (non de sécurité) 

 

 Remarque 
Sorties de sécurité 

Si vous utilisez une sortie statique de sécurité pour une coupure bicanal, il faut 
impérativement exclure tout défaut du type court-circuit P ou court-circuit M. Ceci est satisfait 
dans une armoire électrique et pour des câbles de liaison en pose protégée. 
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Constitution du bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 22,5 mm 
 

Face avant N° Signification 

 

① Touche RESET 
② LED de signalisation 
③ Connexion PC/PG, coupleur, module de 

diagnostic (X1 ; plombable) 
④ Connexions sur le dessus  

(Borniers amovibles) 
⑤ Repérage des connexion sur le dessus, 

visible lorsque le couvercle est ouvert 
⑥ Repérage des connexion sur le dessous, 

visible lorsque le couvercle est ouvert 
⑦ Étiquette 
⑧ Connexions sur le dessous  

(Borniers amovibles) 
 - Face arrière : 

Connexion à une extension de 
sorties 3SK1 / des relais de couplage à 
contacts mécaniquement liés 3RQ1 / des 
départs moteurs 3RM1 Failsafe via socle 
de connexion 3ZY12 (SYS) 

Schéma de l'appareil 

 

Figure 3-2 Schéma du bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 22,5 mm 
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Repérage des bornes du bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 22,5 mm 
 

Borne Signification Explication 
T1 Sortie de test pour entrées  

F-IN1, F-IN3, F-IN5, F-IN7, 
F-IN9 

• Sorties de test T1 / T2 avec différents signaux de 
test 

• Connexion pour contacts du capteur en vue de 
la détection de courts-circuits transversaux. 

T2 Sortie de test pour entrées  
F-IN2, F-IN4, F-IN6, F-IN8, 
F-IN10 

F-IN1 ... F-IN10 Entrées de capteur de 
sécurité 

Connexion pour capteurs de sécurité 
Combinaisons pour raccordement à deux canaux : 
• F-IN1 avec F-IN2 
• F-IN3 avec F-IN4 
• F-IN5 avec F-IN6 
• F-IN7 avec F-IN8 
• F-IN9 avec F-IN10 

QM1 Sortie statique Sortie statique standard (non de sécurité) 
F-Q1, F-Q2 Sorties statiques de 

sécurité 
Sorties statiques à deux canaux pour le 
raccordement d'actionneurs 

A1+ Alimentation 24 V CC 
A2- Masse Masse pour 24 V CC 
FE Terre fonctionnelle Blindage, équipotentialité 

Interfaces du bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 22,5 mm 
 

Interface Signification Explication 
X1 Interface d'appareil Connexion PC/PG, coupleur, module de diagnostic 

L'interface de l'appareil est plombable. 
SYS Interface pour socle de 

connexion 
Connexion à une extension de sorties 3SK1 / des relais 
de couplage à contacts mécaniquement liés 3RQ1 / des 
départs moteurs 3RM1 Failsafe via socle de 
connexion 3ZY12 

Éléments de commande du bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 22,5 mm 
 

Élément Signification Explication 
Touche RESET • Acquittement d'erreur 

• Réglage usine 
• Validez les défauts pouvant être acquittés avec 

cette touche. 
• Reportez-vous au chapitre "Restaurer le réglage 

usine (Page 219)" 
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Éléments de signalisation du bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 22,5 mm 
 

Élément Signification 
DEVICE État de l'appareil 
SF Signalisation groupée de défaut 

Connexion des entrées et sorties 
Vous trouverez de plus amples informations sur la connexion des entrées et sorties au 
chapitre "Règles de câblage des entrées/sorties (Page 161)". 
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3.4 Bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm 

 
Figure 3-3 Bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm 

Propriétés 
Le bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm pour les fonctions de commande de 
sécurité est utilisable jusqu'à SIL 3 conformément à IEC 62061 et PL e / Cat. 4 conformément 
à ISO 13849-1.  

• Le bloc logique de sécurité 3SK2 est paramétrable avec Safety ES. 

• Le bloc logique de sécurité 3SK2 dispose d'un afficheur. 

• Le bloc logique de sécurité 3SK2 est fourni avec une cartouche mémoire (plombable avec 
le module de base ou l'armoire électrique). 

• Les socles de connexion 3ZY12 permettent de raccorder des extensions de sorties 3SK1 
(24 V CC) en tant qu'actionneurs avec un câblage réduit. 

• Les socles de connexion 3ZY12 permettent de raccorder des relais de couplage à contacts 
mécaniquement liés 3RQ1 (24 V CC) en tant qu'actionneurs avec un câblage réduit. 

• Les socles de connexion 3ZY12 permettent de raccorder des départs moteurs de 
sécurité 3RM1 Failsafe (24 V CC) en tant qu'actionneurs avec un câblage réduit. 

• Le raccordement du module de diagnostic est possible en option, pour permettre un 
diagnostic rapide. 

• Par le biais d'un coupleur supplémentaire (p. ex. DP-Interface), il est possible d'échanger 
des données process avec un API. Les données de diagnostic du bloc logique de sécurité 
3RK2 sont également transmises à l'API. 
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Entrées et sorties 
Le bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm comporte les entrées et sorties suivantes : 

• 20 entrées de capteurs de sécurité paramétrables, 

• 4 sorties statiques de sécurité à 2 canaux (type p) 

• 2 sorties statiques standard (non de sécurité) (type p) 

• 4 sorties de test pour l'alimentation et la surveillance du capteur en cas d'utilisation avec 
des entrées de capteur de sécurité (= 2 paires de sorties de test) 

• 2 sorties de sécurité via socle de connexion pour la commande d'extensions de 
sorties 3SK1, de relais de couplage à contacts mécaniquement liés 3RQ1 et de départs 
moteurs 3RM1 Failsafe 

• 1 circuit de retour via socle de connexion pour la surveillance des deux signaux de sortie 
(non de sécurité) 

 

 Remarque 
Sorties statiques de sécurité 

Si vous utilisez une sortie statique de sécurité pour une coupure bicanal, il faut 
impérativement exclure tout défaut du type court-circuit P ou court-circuit M. Ceci est satisfait 
dans une armoire électrique et pour des câbles de liaison en pose protégée. 
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Constitution du bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm 
 

Face avant N° Signification 

 

① Afficheur 
② LED de signalisation 
③ Connexion PC/PG, coupleur, 

module de diagnostic (X1 ; 
plombable)  

④ Connexions sur le dessus  
(Borniers amovibles) 

⑤ Repérage des connexion sur le 
dessus, visible lorsque le 
couvercle est ouvert 

⑥ Connexion cartouche mémoire 
(X3 ; plombable) 

⑦ Touche RESET 
⑧ Touches SET et MODE pour la 

commande de l'afficheur 
⑨ Repérage des connexion sur le 

dessous, visible lorsque le 
couvercle est ouvert 

⑩ Étiquette 
⑪ Connexions sur le dessous  

(Borniers amovibles) 
- Face arrière : 

Connexion à une extension de 
sorties 3SK1 / des relais de 
couplage à contacts 
mécaniquement liés 3RQ1 / des 
départs moteurs 3RM1 Failsafe 
via socle de connexion 3ZY12 
(SYS) 

Schéma de l'appareil 

 

Figure 3-4 Schéma du bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm  
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Repérage des bornes du bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm 
 

Borne Signification Explication 
T1_1 Sortie de test pour entrées 

F-IN1, F-IN3, F-IN5, F-IN7, 
F-IN9, F-IN11, F-IN13, F-IN15, 
F-IN17, F-IN19 

• Sorties de test T1_1 / T2_1 avec différents 
signaux de test 

• Connexion pour contacts du capteur en vue 
de la détection de courts-circuits 
transversaux. 

• Indépendantes de T1_2 / T2_2 

T2_1 Sortie de test pour entrées 
F-IN2, F-IN4, F-IN6, F-IN8, 
F-IN10, F-IN12, F-IN14, F-IN16, 
F-IN18, F-IN20 

T1_2 Sortie de test pour entrées 
F-IN1, F-IN3, F-IN5, F-IN7, 
F-IN9, F-IN11, F-IN13, F-IN15, 
F-IN17, F-IN19 

• Sorties de test T1_2 / T2_2 avec différents 
signaux de test 

• Connexion pour contacts du capteur en vue 
de la détection de courts-circuits 
transversaux. 

• Indépendantes de T1_1 / T2_1 

T2_2 Sortie de test pour entrées 
F-IN2, F-IN4, F-IN6, F-IN8, 
F-IN10, F-IN12, F-IN14, F-IN16, 
F-IN18, F-IN20 

F-IN1 ... F-IN20 Entrées de capteur de sécurité Connexion pour capteurs de sécurité 
Combinaisons pour raccordement à deux 
canaux : 
• F-IN1 avec F-IN2 
• F-IN3 avec F-IN4 
• F-IN5 avec F-IN6 
• ... 
• F-IN19 avec F-IN20 

QM1, QM2 Sortie statique Sortie statique standard (non de sécurité) 
F-Q1 ... F-Q4 Sorties statiques de sécurité Sorties statiques à deux canaux pour le 

raccordement d'actionneurs 
A1+ (2 x) Alimentation 24 V CC 
A2- (3 x) Masse Masse pour 24 V CC 
FE Terre fonctionnelle Blindage, équipotentialité 

Interfaces du bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm  
 

Interface Signification Explication 
X1 Interface d'appareil Connexion PC/PG, coupleur, module de diagnostic 

L'interface de l'appareil est plombable. 
X3 Cartouche mémoire externe Emplacement pour la cartouche mémoire externe avec 

données de paramétrage 
La cartouche mémoire est plombable avec le bloc 
logique de sécurité 3SK2 ou l'armoire. 

SYS Interface pour socle de 
connexion 

Connexion à une extension de sorties 3SK1 / des relais 
de couplage à contacts mécaniquement liés 3RQ1 / des 
départs moteurs 3RM1 Failsafe via socle de 
connexion 3ZY12 
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Éléments de commande du bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm 
 

Élément Signification Explication 
Touche RESET • Acquittement d'erreur 

• Réglage usine 
• Validez les défauts pouvant être acquittés avec 

cette touche. 
• Reportez-vous au chapitre "Restaurer le réglage 

usine (Page 219)". 

Touche SET Commande de l'afficheur • Reportez-vous au chapitre "Diagnostic via l'afficheur 
de l'appareil (3SK2 de largeur 45 mm) (Page 238)". 

Touche MODE Commande de l'afficheur • Reportez-vous au chapitre "Diagnostic via l'afficheur 
de l'appareil (3SK2 de largeur 45 mm) (Page 238)". 

Éléments de signalisation du bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm 
 

Élément Signification 
Afficheur Affichage de l'état de fonctionnement et de l'état des bornes 

d'entrée et de sortie 
DEVICE État de l'appareil 
SF Signalisation groupée de défaut 

Connexion des entrées et sorties 
Vous trouverez de plus amples informations sur la connexion des entrées et sorties au 
chapitre "Règles de câblage des entrées/sorties (Page 161)". 
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3.5 Extensions de sorties 3SK1 
 

3SK1211 3SK1213 

  

Utilisation 
Les extensions de sorties 3SK1 sont des actionneurs pouvant être raccordés rapidement au 
bloc logique de sécurité 3SK2 avec un encombrement réduit. Ils servent à étendre les circuits 
de validation auxquels il est possible de raccorder des actionneurs supplémentaires.  

Les extensions de sorties 3SK1 conviennent aux applications de sécurité jusqu'à SIL 3 
conformément à IEC 62061, PL e / cat. 4 conformément à ISO 13849-1. 

 

 Remarque 

Seules des extensions de sorties 3SK1 avec tension d'alimentation 24 V CC peuvent être 
combinées avec les blocs logiques de sécurité 3SK2.  

 

Connexion aux blocs logiques de sécurité 3SK2 
La commande des extensions de sorties 3SK1 est facilement réalisable via le socle de 
connexion 3ZY12, voir le chapitre "Raccordement des extensions de sorties 3SK1 (Page 170)". 

Manuel Blocs logiques de sécurité 3SK1 
Vous trouverez une description détaillée des extensions de sorties 3SK1 dans le manuel Blocs 
logiques de sécurité 3SK1, voir le chapitre "Documentation complémentaire (Page 21)". 
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3.6 Relais de couplage à contacts mécaniquement liés 3RQ1 
 

3RQ1 - 17,5 mm 3RQ1 - 22,5 mm 

  

Utilisation 
Les relais de couplage à contacts mécaniquement liés 3RQ1 sont des éléments de couplage 
pouvant être raccordés rapidement au bloc logique de sécurité 3SK2 avec un encombrement 
réduit. Ils servent au couplage des circuits de validation à des actionneurs qui ne peuvent pas 
être commandés directement. 
Les relais de couplage 3RQ1 conviennent aux applications de sécurité jusqu'à SIL 3 
conformément à IEC 62061, PL e / cat. 4 conformément à ISO 13849-1. 

 

 Remarque 

Seuls des relais de couplage 3RQ1 avec tension d'alimentation 24 V CC peuvent être 
combinés avec les blocs logiques de sécurité 3SK2. 

 

Connexion aux blocs logiques de sécurité 3SK2 
La commande des relais de couplage 3RQ1 est facilement réalisable via le socle de connexion 
3ZY12, voir le chapitre "Raccordement des relais de couplage à contacts mécaniquement 
liés 3RQ1 (Page 176)". 

Manuel Blocs logiques de sécurité 3SK1 
Vous trouverez une description détaillée des relais de couplage 3RQ1 dans le manuel Blocs 
logiques de sécurité 3SK1, voir le chapitre "Documentation complémentaire (Page 21)". 
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3.7 Départ-moteur 3RM1 Failsafe 

 

Domaines d'application 
Les départs-moteurs 3RM1 Failsafe sont des actionneurs pouvant être raccordés rapidement 
au bloc logique de sécurité 3SK2 avec un encombrement réduit. Ils sont utilisables partout où 
l'on employait jusqu'à présent une combinaison de contacteur et de relais de surcharge. Du 
fait de la fonctionnalité supplémentaire de coupure de sécurité, les départs-moteurs 3RM1 
Failsafe conviennent pour des applications de sécurité jusqu'à SIL 3 conformément à 
IEC 62061, PL e / Cat. 4 conformément à ISO 13849-1. 

 

 Remarque 

Seuls des départs-moteurs 3RM1 Failsafe avec tension d'alimentation 24 V CC peuvent être 
combinés avec les blocs logiques de sécurité 3SK2.  

 

Connexion au bloc logique de sécurité 3SK2 
La commande des départs-moteurs 3RM1 Failsafe est facilement réalisable via le socle de 
connexion 3ZY12, voir le chapitre "Connexion du départ-moteur 3RM1 Failsafe (Page 177)". 

Manuel Départ-moteur SIRIUS 3RM1 
Vous trouverez une description détaillée des départs-moteurs 3RM1 Failsafe dans le manuel 
Départ-moteur SIRIUS 3RM1, voir le chapitre "Documentation complémentaire (Page 21)". 
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3.8 Module de diagnostic 3SK26 

Utilisation 
Pour les blocs logiques de sécurité 3SK2 et le système de sécurité modulaire 3RK3, on dispose 
d'un module de diagnostic qui affiche directement sur l'armoire les messages, les données de 
diagnostic et les informations d'état actuels de l'installation surveillée, de sorte qu'un 
diagnostic simple sans PC et Safety ES est possible. Le module de diagnostic dispose d'un 
raccordement au bloc logique de sécurité (face arrière) et d'un raccordement au PC / à la PG 
(face avant).  

 
Figure 3-5 Module de diagnostic 

 

 Remarque 
Blocs logiques de sécurité 3SK2 

Les blocs logiques de sécurité 3SK2 sont uniquement pris en charge par le module de 
diagnostic 3SK26. 

MSS 3RK3 Advanced / MSS 3RK3 ASIsafe basic / MSS 3RK3 ASIsafe extended 

Ces modules centraux 3RK3 sont pris en charge par le module de diagnostic 3RK36 ayant la 
version de produit E03 ou la version de firmware V1.1.x et plus, ou encore par le module de 
diagnostic 3SK26. 

MSS 3RK3 Basic 

MSS 3RK3 Basic est pris en charge par le module de diagnostic 3RK36 ayant la version de 
produit E01 et plus, ou encore par le module de diagnostic 3SK26. 

 

 



Description  
3.8 Module de diagnostic 3SK26 

 Blocs logiques de sécurité SIRIUS 3SK2 

58 Manuel, 05/2025, A5E32639619003A/RS-AE/005 

 
 Module de diagnostic 
 3SK26 3RK36 3RK36 
 V1.0 / E01 V1.1 / E03 V1.0 / à partir de E01 
3SK2 Oui Non Non 
3RK3 Basic Oui Oui Oui 
3RK3 Advanced / 
ASIsafe 

Oui Oui Non 

 

 

 Remarque 

Module de diagnostic bloqué 

Si un chemin d'accès est ouvert par le logiciel pendant une longue durée ou si l'appareil est 
activé en mode test, le module de diagnostic se bloque et un message correspondant est 
transmis. À la fin de cet état, le module de diagnostic redémarre automatiquement. Aucune 
mesure n'est nécessaire. 

Pour le module de diagnostic 3RK36, tenir compte de la communication par bus de 
terrain et de la version du produit 

Si l'accès du logiciel au bloc logique de sécurité s'effectue par bus de terrain, la version du 
module de diagnostic 3RK36 doit être au moins égale à 3 (E03) ou la version du firmware1) 
être égale à V1.1.x, ou bien utilisez le module de diagnostic 3SK26. 

 

1) La version de firmware peut être consultée au démarrage du module de diagnostic ou en 
bas à gauche lorsque le module de diagnostic est bloqué. Elle est également indiquée dans le 
menu Réglages de l'écran / Identification. (Voir aussi le chapitre "Réglages de l'écran 
(Page 258)"). 
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Constitution du module de diagnostic 
 

Affichage N° Signification 
Vue de face 

 
Vue arrière : 

 

① Interface de l'appareil (X1) 
pour connexion au PC / à la 
PG 

② Afficheur 
③ Touches fléchées  
④ Position de rangement pour 

le couvercle d'interface 
⑤ Touches pour naviguer dans 

les menus 
⑥ LED de signalisation 
⑦ Terre fonctionnelle 
⑧ Interface système (X2) 

pour raccordement au bloc 
logique de sécurité ou au 
module d'interface 

Schéma de l'appareil 

 

Figure 3-6 Schéma d'appareil du module de diagnostic 
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Repérage des bornes du module de diagnostic 
 

Borne Signification Explication 
FE Terre fonctionnelle Blindage, équipotentialité 

Interfaces du module de diagnostic 
 

Interface Signification Explication 
X1 Interface d'appareil Connexion au PC/à la PG 
X2 Interface système Connexion au bloc logique de sécurité 

Éléments de commande  
 

Élément Signification 
Touches Navigation dans le menu de commande / acquittement des 

défauts 

Éléments de signalisation 
 

Élément Signification 
DEVICE État de l'appareil 
BF Défaut de bus 
SF Signalisation groupée de défaut 

Commande du module de diagnostic 
Voir le chapitre "Diagnostic avec module de diagnostic (Page 242)" à ce sujet.  
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3.9 Module d'interface PROFINET-Interface 3SK25 

 
 
 

MSS 3RK3 Basic MSS 3RK3 Advanced  
MSS 3RK3 ASIsafe 

Bloc logique de sécurité 3SK2 

- ✓1) ✓2) 
 1) À partir de la version de produit E04 du module de base 
2) À partir de la version de produit E05 du module de base 

Utilisation 
Les modules d'interface assurent l'interfaçage entre le bloc logique de sécurité et un bus de 
niveau supérieur, p. ex. PROFINET. Le bloc logique de sécurité met ainsi des informations de 
diagnostic et d'état à la disposition d'un automate de rang supérieur. Il est possible 
d'échanger des signaux d'entrée et de sortie non de sécurité entre le bloc logique de sécurité 
et un automate (API) de rang supérieur. Les modules d'interface permettent par ailleurs 
l'accès via SIRIUS Safety ES à des fins de paramétrage et de diagnostic. Il n'est pas nécessaire 
dans ce cas d'utiliser un câble PC spécifique. 

Démarrage du module interface PROFINET 
Un test des LED est exécuté lorsque le matériel a été initialisé avec succès. La connexion du 
module d'interface PROFINET au bloc logique de sécurité est ensuite établie.  

Après un démarrage réussi, le module d'interface PROFINET se présente sur le bus comme 
périphérique PROFINET IO et, s'il a été correctement configuré, participe à l'échange de 
données. 
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Propriétés 
Le module d'interface PROFINET-Interface 3SK25 possède les propriétés suivantes : 

• Le Module d'interface PROFINET relie le bloc logique de sécurité à PROFINET et donc à un 
automate programmable de niveau supérieur ou à une PG / un PC. Le coupleur PROFINET-
Interface 3SK25-Interface permet de configurer le bloc logique de sécurité via PROFINET, 
de le tester et de valider la configuration. 

• L'intégration dans l'automate programmable hiérarchiquement supérieur de constructeurs 
tiers s'effectue via le fichier GSD. 

• Les propriétés et les paramètres de communication du module d'interface PROFINET sont 
réglés avec Safety ES (TIA Portal). Elles sont ensuite également reprises dans STEP 7 (TIA 
Portal). 

• Le module d'interface PROFINET possède une interface système pour la connexion au bloc 
logique de sécurité et une autre interface d'appareil pour la connexion à un PC/une PG 
(plombable). 

• Le module d'interface PROFINET permet de relier des signaux non liés à la sécurité, d'un 
automate programmable de niveau supérieur à la logique du bloc logique de sécurité. 

• Le module d'interface PROFINET prend en charge une vitesse de transmission de 100 Mbit. 

• Le module d'interface PROFINET permet d'échanger des données de process et de 
diagnostic : 

– cycliquement : L'API peut, en fonction du bloc logique de sécurité, échanger des 
données processus 32 bits ou 64 bits avec le bloc logique de sécurité. 

– acycliquement : L'API peut interroger les données de diagnostic du bloc logique de 
sécurité. Safety ES permet la représentation graphique des informations de diagnostic. 

Les deux possibilités peuvent être utilisées simultanément. 

Plus d'informations, voir chapitre Manipulation des jeux de données (Page 267)  
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Configuration matérielle du module d'interface PROFINET 
 

Vue de face N° Signification 

 

① LED témoins 
② Connexion à un PC/une console, un 

module de diagnostic (X1) 
③ Connexions sur le dessus (bornier 

amovible) 
④ Repérage des connexion sur le dessus, 

visible lorsque le couvercle est ouvert 
⑤ Interface système (X2)  
⑥ Repérage des connexion sur le dessous, 

visible lorsque le couvercle est ouvert 
⑦ Étiquette 
⑧ Interface PROFINET (X3) 
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Schéma de l'appareil 

 

Figure 3-7 Schéma électrique de l'appareil PROFINET-Interface 

Désignation des bornes du module d'interface PROFINET 
 

Borne Signification Explication 
A1+ Alimentation 24 V CC 
A2- Masse Masse pour 24 V CC 
FE Terre fonctionnelle Blindage, équipotentialité 

Interfaces du module d'interface PROFINET-Interface 
 

Interface Signification Explication 
X1 Interface d'appareil Connexion à un PC/une PG, à un module de diagnostic 
X2 Interface système Connexion au bloc logique de sécurité 
X3 Ethernet RJ45 Connexion PROFINET 

Éléments de visualisation du module d'interface PROFINET-Interface 
 

Élément Signification 
DEVICE État de l'appareil 
PORT État de la connexion PROFINET 
BF Défaut de bus 
SF Signalisation groupée de défaut 
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3.10 Coupleur DP-Interface 3RK35 

 

Figure 3-8 Module d'interface DP  

 
 

MSS 3RK3 Basic MSS 3RK3 Advanced 
MSS 3RK3 ASIsafe 

Bloc logique de sécurité 3SK2 

✓ ✓ ✓ 

Utilisation 
Les coupleurs assurent l'interfaçage entre le bloc logique de sécurité et un bus de rang 
supérieur, p. ex. PROFIBUS DP. Le bloc logique de sécurité met ainsi des informations de 
diagnostic et d'état à la disposition d'un automate de rang supérieur. Il est possible 
d'échanger des signaux d'entrée et de sortie non de sécurité entre le bloc logique de sécurité 
et un automate (API) de rang supérieur. Les modules d'interface permettent par ailleurs 
l'accès via SIRIUS Safety ES à des fins de paramétrage et de diagnostic. Il n'est pas nécessaire 
dans ce cas d'utiliser un câble PC spécifique.  

Démarrage de DP-Interface 
Un test des LED et de l'écran est réalisé une fois que le matériel a été initialisé avec succès. La 
connexion entre le coupleur DP-Interface et le bloc logique de sécurité est ensuite établie.  

Une fois le démarrage de l'appareil effectué, le coupleur DP-Interface apparaît sous forme 
d'esclave PROFIBUS sur le bus et intervient dans l'échange de données si l'étude est correcte. 

Propriétés 
Le coupleur Interface DP présente les propriétés suivantes : 

• Le coupleur DP-Interface relie le bloc logique de sécurité à PROFIBUS DP et donc à un 
automate programmable de rang supérieur ou une PG / un PC. Le coupleur DP-Interface 
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permet de configurer le bloc logique de sécurité via PROFIBUS DP, de le tester et de valider 
la configuration. 

• L'intégration dans l'automate programmable de rang supérieur s'effectue via le fichier 
GSD. 

• Les propriétés du coupleur DP-Interface sont paramétrées avec Safety ES. L'adresses peut 
également être réglée directement sur l'appareil. 

• Le coupleur DP-Interface dispose d'une Interface système de connexion au bloc logique de 
sécurité et d'une interface d'appareil pour la connexion d'un PC/une PG (plombable). 

• Le coupleur DP-Interface permet de relier des signaux non de sécurité d'un automate 
programmable de rang supérieur à la logique du bloc logique de sécurité. 

• Le coupleur DP-Interface prend en charge une vitesse de transmission de 12 Mbit 
maximum. 

• Le coupleur DP-Interface permet l'échange de données processus et de diagnostic : 

– cycliquement : L'API peut, en fonction du bloc logique de sécurité, échanger des 
données processus 32 bits ou 64 bits avec le bloc logique de sécurité. 

– acycliquement : L'API peut interroger les données de diagnostic du bloc logique de 
sécurité. Safety ES permet la représentation graphique des informations de diagnostic. 

Les deux possibilités peuvent être utilisées simultanément. 

• DP-Interface supporte les modes DPV1 et DPV0. 

 

 Remarque 
Temps de cycle du programme 

Pour les blocs logiques de sécurité 3SK2 de version E01, utilisés avec une interface DP, il 
convient de régler un temps de cycle du programme de 15 ms. 

 

Plus d'informations, voir chapitre "Manipulation des jeux de données (Page 267)". 
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Constitution du coupleur DP-Interface 
 

Vue de face N° Signification 
  

 
 

① Bornier débrochable D 
② Bornier débrochable C 
③ Interface système (X2) 
④ Raccordement PROFIBUS DP 
⑤ Bornier débrochable A 
⑥ Touches SET et MODE pour 

la commande de l'afficheur 
⑦ Étiquette 
⑧ Afficheur LCD 
⑨ LED de signalisation 
⑩ Connexion à un PC/une console, un 

module de diagnostic (X1) 

Schéma de l'appareil 

 

Figure 3-9 Schéma d'appareil DP-Interface 
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Repérage des bornes du coupleur DP-Interface 
 

Borne Signification Explication 
L+ Alimentation 24 V CC 
M Masse Masse pour 24 V CC 
FE Terre fonctionnelle Blindage, équipotentialité 

Interfaces du coupleur DP-Interface 
 

Interface Signification Explication 
X1 Interface d'appareil Connexion à un PC/une PG, à un module de diagnostic 
X2 Interface système Connexion au bloc logique de sécurité 
PROFIBUS DP Connecteur femelle 

Sub-D 9 points 
Couplage à PROFIBUS DP 

Éléments de commande du coupleur DP-Interface 
 

Élément Signification Explication 
SET Commande de l'afficheur Voir rubrique "Commande du coupleur DP-

Interface 3RK35 (Page 136)". MODE Commande de l'afficheur 

Éléments d'affichage du coupleur DP-Interface 
 

Élément Signification 
DEVICE État de l'appareil 
BF Défaut de bus 
SF Signalisation groupée de défaut 
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3.11 Technique de sécurité - Généralités 

3.11.1 Qu'est-ce que la sécurité ? 
La sécurité désigne un état dans lequel le risque d'un dommage est réduit à un minimum 
tolérable, ou qui est considéré comme sans danger. Selon cette définition, la sécurité 
fonctionnelle se rapporte aux personnes, aux machines et à l'environnement. 

L'objectif de la technique de sécurité consiste à réduire à une valeur acceptable le risque pour 
l'homme et pour la machine résultant d'une application donnée. Pour ce faire, il faut tout 
d'abord identifier le risque résultant d'une application. Pour pouvoir émettre un jugement 
fiable sur l'application, chacune des fonctions d'une machine / installation est observée et 
analysée sous l'angle des dangers potentiels qu'elle représente. 

Pour plus d'informations, reportez-vous au site Internet de Siemens Safety Integrated 
(http://www.siemens.com/safety).  

3.11.2 Fonction de sécurité 
Une fonction de sécurité décrit la réaction d'une machine / installation à l'occurrence d'un 
événement donné (par ex. ouverture d'un protecteur). La réalisation de la/des fonctions(s) de 
sécurité est assurée par un système de commande de sécurité. Celui-ci se compose 
généralement de trois sous-systèmes : l'acquisition, l'évaluation et la réaction. 

Acquisition (capteurs) : 

• Détection d'une exigence de sécurité, 
 par ex. actionnement d'un arrêt d'urgence ou d'un capteur pour la surveillance d'une zone 
dangereuse (barrage immatériel, scanner laser, etc.). 

Evaluation (bloc logique de sécurité) : 

• Reconnaissance d’une exigence de sécurité et amorçage sûr d’une réaction, p. ex. la 
coupure des circuits de validation 

• Surveillance du fonctionnement correct des capteurs et des actionneurs 

• Amorçage d'une réaction en cas de défauts reconnus 

Les blocs logiques de sécurité décrits dans le présent manuel sont des unités d'évaluation 
pour fonctions de sécurité. 

Réaction (actionneurs) : 

• Coupure du danger par le biais des actionneurs montés en aval. 

http://www.siemens.com/safety
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3.11.3 Terminologie de base 

3.11.3.1 Redondance / Fonctionnement en mode monovoie ou bivoie 
En cas de redondance, plusieurs composants sont utilisés pour la même fonction, de sorte 
qu'un composant présentant un dysfonctionnement est remplacé par un/des autre(s) 
composant(s). 

La structure redondante permet de réduire la probabilité de défaillance d'une fonction par 
suite de composants individuels défectueux. Cette exigence doit impérativement être remplie 
pour atteindre SIL 3 conformément à IEC 62061, SIL 3 conformément à IEC 61508 et PL e / 
Cat. 4 conformément à ISO 13849-1 (également nécessaire dans certains cas pour SIL 2 / 
PL d). 

La forme de redondance la plus simple est le fonctionnement en mode à 2 voies. 

La configuration à 2 voies garantit la permanence de la fonction de sécurité en cas de 
défaillance d'un circuit. 

Dans une configuration système redondante, les sous-systèmes "Détection" et "Réaction" 
doivent également être conçus selon une architecture bivoie. 

 

 Remarque 

Tous les appareils de sécurité satisfaisant à SIL 3 conformément à IEC 62061, SIL 3 
conformément à IEC 61508 et PL e / Cat. 4 conformément à ISO 13849-1 sont redondants, 
tant en ce qui concerne la logique interne que les circuits de sortie. 
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① Interrupteurs de position mécaniques 
② Bloc logique de sécurité 

Figure 3-10 Système de commande de sécurité à une seule voie 

 
① Interrupteurs de position mécaniques 
② Bloc logique de sécurité 

Figure 3-11 Système de commande de sécurité à deux voies 

3.11.3.2 Détection de court-circuit transversal 
La détection de courts-circuits transversaux est une fonction de diagnostic d'un bloc logique 
de sécurité qui permet, en cas d'acquisition ou de lecture sur 2 voies, de détecter également 
les courts-circuits classiques ou transversaux entre les voies d'entrée (circuits de capteurs). Un 
court-circuit transversal peut être provoqué par exemple par l'écrasement d'un câble sous 
gaine. Dans le cas d'appareils dépourvus de détection de courts-circuits transversaux, il peut 
arriver par ex. qu'un circuit d'arrêt d'urgence bivoie ne déclenche pas de coupure, même si un 
seul contact NF est défectueux (défaut double). 

Dans le cas des blocs logiques de sécurité, le court-circuit transversal est détecté à l'aide de 
signaux avec des cadencements différents dans les circuits des capteurs. Si les signaux 
cadencés se chevauchent, l'appareil détecte un court-circuit transversal. Dans les blocs 
logiques de sécurité, il est possible de désactiver la détection de court-circuit transversal pour 
pouvoir exploiter des capteurs électroniques (qui se surveillent de manière autonome et 
surveillent le fil vers l'appareil d'évaluation).  
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3.11.3.3 Circuit de validation 
Un circuit de validation met à disposition un signal de sortie de sécurité. Les circuits de 
validation agissent, vu de l'extérieur, généralement comme des contacts NO. 

Un circuit de validation individuel présentant une structure à deux voies et configuré en 
conséquence dans le bloc logique de sécurité peut être utilisé pour des applications jusqu'à 
SIL 3 / PL e / cat. 4. 

Remarque : des circuits de courant de validation peuvent aussi être utilisés à des fins de 
signalisation. 

3.11.3.4 Sortie de signalisation électronique 
Une sortie de signalisation met à disposition un signal de sortie non de sécurité. Il peut être 
utilisé par exemple pour signaler des états de l'installation. Les sorties de signalisation ne 
doivent pas être utilisées dans des fonctions de sécurité. 

3.11.3.5 Circuit de réaction 
Un circuit de retour sert à la surveillance des actionneurs commandés. Pour la relecture de la 
position de commutation de relais de couplage ou de contacteurs de charge, il convient de 
n'utiliser que les contacts NF mécaniquement liés ou les contacts miroir des actionneurs. Les 
sorties de sécurité peuvent uniquement être activées lorsque le circuit de retour est fermé. 
Une entrée du bloc logique de sécurité est nécessaire à la lecture du circuit de retour. 
L'évaluation logique du circuit de retour est réalisée dans le logiciel Safety ES avec la fonction 
de sortie "Sortie F" et "Sortie F retardée". 

3.11.3.6 Catégories d'arrêt 

Catégorie d'arrêt 0 
Mise hors tension non commandée, par coupure immédiate de l'énergie alimentant les 
éléments d'entraînement des machines. 

Catégorie d'arrêt 1 
Arrêt commandé lors duquel l'alimentation de puissance est interrompue de manière 
temporisée ou n'est interrompue que lors de l'immobilisation complète. 

 

 Remarque 

La coupure temporisée de circuits de validation selon la catégorie d'arrêt 1 n'est pas garantie 
dans tous les états de fonctionnement. 

Dans le cas de certains défauts internes de l'appareil et en cas de coupure de l'alimentation, 
ces circuits de validation sont coupés sans temporisation. Il convient d'en tenir compte dans 
l'analyse des risques et dans le dimensionnement de l'installation. 
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3.11.3.7 Fonction de démarrage et types de démarrage 

Fonction de démarrage 
Après le déclenchement d'une fonction de sécurité et la restauration de l'état de validation (p. 
ex. protecteur ouvert puis refermé), il est nécessaire que l'utilisateur réinitialise le système de 
commande de sécurité par une intervention manuelle supplémentaire. Cette réinitialisation 
est généralement réalisée en actionnant un bouton-poussoir. 

Ce bouton de démarrage peut être connecté directement à une entrée du bloc logique de 
sécurité ou à un automate de niveau supérieur. Celui-ci envoie alors le signal de démarrage 
au bloc logique de sécurité via le bus, en vue d'activer les sorties de sécurité. 

Veuillez noter que le démarrage ne peut être déclenché que par une personne autorisée. Il 
est par conséquent indispensable de prévoir des mesures telles qu'un interrupteur à clé ou un 
bouton-poussoir de démarrage pour empêcher tout démarrage illicite.  

L'évaluation de l'ordre de démarrage ou l'exécution d'un des modes de démarrage dans le 
diagramme logique peut être réalisée par différents éléments fonctionnels : 

• Paramétrage des fonctions de surveillance 

Chaque fonction de surveillance des capteurs (à l'exception des boutons d'assentiment, 
des commandes bimanuelles et des sélecteurs de mode de fonctionnement) dispose des 
modes de démarrage "automatique", "manuel" et "surveillé". Ce type de réalisation 
convient pour les applications comprenant plusieurs capteurs et des postes de commande 
dédiés.  

• Paramétrage des fonctions de sortie 

Il est en outre possible d'activer un type de démarrage sur les fonctions de sortie.  

• Utilisation de fonctions de démarrage séparées 

Une autre possibilité réside dans l'utilisation de fonctions de démarrage séparées. Safety 
ES propose à cet effet des fonctions de démarrage pour le démarrage manuel et surveillé. 
L'utilisation de fonctions de démarrage séparées permet d'évaluer les signaux du 
processus individuellement et de réaliser ainsi une visualisation pour les demandes 
d'actionnement des boutons-poussoirs. 

Types de démarrage 
Vous trouverez des informations sur les types de démarrage aux chapitres : 

• Démarrage automatique (Page 74) 

• Démarrage manuel (Page 74) 

• Démarrage surveillé (Page 75) 
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Démarrage automatique 
Dans le cas d'un démarrage automatique, l'appareil est démarré sans assentiment manuel, 
mais après contrôle de la mémoire image des entrées et après un test positif du bloc logique 
de sécurité. Cette fonction est également appelée mode de fonctionnement dynamique et 
n'est pas admise pour des dispositifs d'arrêt d'urgence. Les dispositifs de protection pour 
zones de danger non accessibles aux personnes peuvent fonctionner avec le démarrage 
automatique si cela n'entraîne pas de danger. 

 

 Remarque 

Le démarrage automatique n'est pas admis pour des dispositifs d'arrêt d'urgence. 
 

 ATTENTION 

Redémarrage de l'installation 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels.  

Le type de démarrage dépend de l'évaluation des risques. Pour PL e conformément à 
ISO 13849-1 et SIL 3 conformément à IEC 62061, il faut utiliser p. ex. le démarrage surveillé 
en cas d'arrêt d'urgence. Pour d'autres capteurs/fonctions de sécurité, la nécessité d'un ordre 
de démarrage surveillé dépend de l'évaluation du risque. 

 

Démarrage manuel 
Dans le cas d'un démarrage manuel, l'appareil est démarré par actionnement de la touche 
START, après contrôle de la mémoire image des entrées et après un test positif du bloc 
logique de sécurité. Lors du démarrage manuel, le fonctionnement correct de la touche 
START n'est pas contrôlé ; il suffit d'un front positif de la touche START pour démarrer. 

 

Figure 3-12 Fonction "Démarrage manuel" 

 
 

 Remarque 

Un bouton-poussoir de démarrage bloqué n'est pas détecté dans ce mode de démarrage. Un 
défaut du signal peut ainsi déclencher un démarrage intempestif. Le démarrage manuel ne 
convient donc pas pour PL e conformément à ISO 13849-1 et SIL 3 conformément à 
IEC 61508. 
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 ATTENTION 

Redémarrage de l'installation 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels.  

Le type de démarrage dépend de l'évaluation des risques. Pour PL e conformément à 
ISO 13849-1 et SIL 3 conformément à IEC 62061, il faut utiliser p. ex. le démarrage surveillé 
en cas d'arrêt d'urgence. Pour d'autres capteurs/fonctions de sécurité, la nécessité d'un ordre 
de démarrage surveillé dépend de l'évaluation du risque. 

 

Démarrage surveillé 
Dans le cas d'un démarrage surveillé, l'appareil est démarré par actionnement de la touche 
START, après contrôle de la mémoire image des entrées et après un test positif du bloc 
logique de sécurité. 

Contrairement au démarrage manuel, le démarrage surveillé exploite la séquence de 
signaux de la touche START. La sortie n'est activée que lorsque le bouton-poussoir START est 
de nouveau ouvert et que la durée d'actionnement a été comprise dans la fenêtre temporelle 
valide (0,15 s ... 2 s). Il n'est ainsi pas possible de déjouer la commande de la touche START. 
Pour PL e conformément à ISO 13849-1 et SIL 3 conformément à IEC 62061, il faut utiliser le 
démarrage surveillé en cas d'arrêt d'urgence. Pour d'autres capteurs/fonctions de sécurité, la 
nécessité d'un ordre de démarrage surveillé dépend de l'évaluation du risque. 

Si la touche START est actionnée pendant plus de 2 secondes, le bloc logique de sécurité 
détecte un court-circuit au niveau de la touche START et l'élément fonctionnel correspondant 
reste à l'état de sécurité. 

 

Figure 3-13 Fonction "Démarrage surveillé" 

 

 ATTENTION 

Redémarrage de l'installation 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels.  

Le type de démarrage dépend de l'évaluation des risques. Pour PL e conformément à 
ISO 13849-1 et SIL 3 conformément à IEC 62061, il faut utiliser p. ex. le démarrage surveillé 
en cas d'arrêt d'urgence. Pour d'autres capteurs/fonctions de sécurité, la nécessité d'un ordre 
de démarrage surveillé dépend de l'évaluation du risque. 
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3.11.3.8 Commande bi-manuelle / synchronisme 
Un actionnement synchrone des capteurs est une forme spéciale de simultanéité des 
capteurs.  

Ici, il est non seulement nécessaire que les boutons-poussoirs 1 et 2 soient amenés ensemble 
à l'état fermé "dans un intervalle de temps quelconque", mais il faut que les boutons-
poussoirs soient actionnés en moins de 0,5 s. La surveillance considère un bouton-poussoir 
comme étant actionné lorsque tous les contacts de capteur de ce bouton sont fermés et 
qu'aucune erreur (par ex. discordance, court-circuit transversal, ...) n'a été détectée. 

L'exigence de synchronisme des capteurs existe notamment dans le cas des commandes 
bimanuelles de presses. Ceci doit garantir que la presse n'est active que si les capteurs sont 
actionnés simultanément avec les deux mains. Le risque pour l'utilisateur de se retrouver par 
mégarde avec les mains dans la presse est ainsi réduit à un minimum. 

Avec les blocs logiques de sécurité, vous pouvez réaliser des applications jusqu'au type IIIc 
conformément à ISO 13851 (applications jusqu'à PL e / cat. 4 conformément à ISO 13849-1 
ou SIL 3 conformément à IEC 62061). 

 

 Remarque 

Les blocs logiques de sécurité prennent en charge les appareils de commande bimanuelle 
avec les contacts suivants : 
• contact NO à deux canaux (NO)(NO) 
• contact NO à quatre canaux (NONO)(NONO) 
• contact NO/NF à quatre canaux (NONF)(NONF) 

 

 Remarque 

La commande bimanuelle doit être marquée conformément à ISO 13851. Vous trouverez des 
informations concernant la détermination du temps de réaction au chapitre Temps de 
réaction (Page 179). 

 

 ATTENTION 

Perte de la fonction de sécurité en cas de mise en œuvre de commandes bimanuelles 
type IIIc 

Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

Avec des temps de cycle > 30 ms, un allongement jusqu'à 0,6 s du temps d'actionnement 
synchrone de la commande bimanuelle, type IIIc peut se produire. 

Sélectionnez un temps de cycle maximal de 30 ms pour les commandes bimanuelles de type 
IIIc. Ce n'est qu'ainsi que le temps d'actionnement synchrone de 0,5 s requis dans la norme 
peut être garanti. 
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3.11.3.9 Surveillance de la discordance 
La surveillance de discordance est une fonction de diagnostic qui surveille, pour les capteurs à 
deux contacts, si la dépendance entre les deux contact est correcte. Ceci permet de détecter 
des défauts d'un contact du capteur. Ces défauts sont par exemple un contact collé ou un 
court-circuit entre la sortie fournissant la cadence de test et le conducteur de retour du 
capteur sur l'entrée. Dans le cas de capteurs dépourvus de surveillance de discordance, il peut 
arriver par ex. qu'un circuit d'arrêt d'urgence bivoie ne déclenche pas de coupure, même si un 
seul contact NF est défectueux (défaut double). 

Sur les appareils Safety, la surveillance de discordance est réglée en fonction de la fonction de 
surveillance. Pour certaines fonctions (protecteur, protecteur à interverrouillage et 
surveillance Universelle), il est possible de désactiver la surveillance de discordance, pour que 
certains modèles de protecteur à verrouillage, par exemple, n'aient pas besoin d'être ouverts 
après chaque déverrouillage. 

Lorsque le temps de discordance est réglé sur l'infini, un temps quelconque peut s'écouler 
entre la fermeture du premier et du deuxième contact. Si toutefois les deux contacts sont 
fermés et qu'un seul contact est ouvert puis refermé, une erreur de discordance est signalée. 

3.11.3.10 Surveillance de séquence 
La surveillance de séquence est une fonction de diagnostic qui surveille, sur les capteurs 
dotés de plus d'un contact, si le changement des états de commutation des contacts 
correspondants a lieu dans l'ordre prévu. Un changement simultané de l'état de commutation 
sur plus d'un contact représente une violation de la séquence.  

La surveillance de séquence peut être réglée sur les appareils Safety en fonction de la 
fonction de surveillance (par ex. protecteur). 

3.11.3.11 Test de démarrage 
Le capteur / le dispositif de protection doit tout d'abord être actionné après le retour de la 
tension d'alimentation avant que les validations du bloc logique de sécurité puissent être 
commutées. Le test de démarrage permet de (re)découvrir d'éventuels défauts au niveau des 
capteurs, car les relais de sécurité à l'état hors tension perdent leur capacité d'enregistrement 
de défauts. De plus, un test de démarrage permet aussi de repérer d'éventuelles 
manipulations au niveau du dispositif de protection. La réalisation ou non d'un test de 
démarrage est du ressort de la diligence de l'exploitant (évaluation des risques). Une 
déclaration d'ordre général à ce sujet n'est pas possible. 

 Possibilités d'utilisation du test de démarrage : 

• Machines utilisées de manière saisonnière 

• Essai de fonctionnement après d'importants travaux de maintenance /réparation 

• Réalisation d'une routine de test pour les fonctions de sécurité sans test automatique (par 
ex. Arrêt d'urgence) 
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3.11.4 Montage en série de capteurs 

Montage en série d'auxiliaires de commande d'arrêt d'urgence 
Le montage en série d'éléments de commande d'arrêt d'urgence est possible jusqu'au niveau 
de sécurité maximal (SIL 3 conformément à IEC 62061, SIL 3 conformément à IEC 61508 et 
PL e (cat. 4) conformément à ISO 13849-1), car on part du principe qu'il n'y aura toujours 
qu'un seul appareil de commande d'arrêt d'urgence de la chaîne actionné. Cela garantit que 
les erreurs / défauts pourront être détectés. 

 
① ARRÊT D'URGENCE 
② Bloc logique de sécurité 
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Montage en série de détecteurs de position mécaniques 
De manière générale, il est possible de monter en série des détecteurs de position si l'on peut 
exclure que plusieurs protecteurs soient régulièrement ouverts en même temps (sinon il n'est 
pas possible de détecter les défauts). 

Pour le niveau de sécurité SIL 3 conformément à IEC 62061, SIL 3 conformément à IEC 61508 
et PL e (cat. 4) conformément à ISO 13849-1, ils ne doivent toutefois jamais être montés en 
série, car chaque anomalie dangereuse doit toujours pouvoir être détectée 
(indépendamment du personnel de conduite). 

 
① Interrupteur de position mécanique 
② fermé 
③ ouvert 
④ Bloc logique de sécurité 
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Montage 4 
4.1 Consignes générales de montage 

 

 ATTENTION 

Tension dangereuse 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

Une tension électrique dangereuse peut provoquer une électrocution, des brûlures et des 
dommages matériels. 
• Mettez l'installation et l'appareil hors tension avant de commencer les travaux. 
• Afin de garantir la protection contre les contacts directs lorsque le cache-bornes est 

ouvert, ne vissez pas toutes les vis utilisées pour le blocage des câbles. 
• Fermez les cache-bornes et laissez-les toujours fermés pendant le fonctionnement. 
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4.2 Blocs logiques de sécurité 3SK2 et PROFINET-Interface 3SK25 

4.2.1 Montage des appareils sur une surface plane 

Condition 
Veuillez respecter les conditions suivantes pour le montage sur une surface plane :  

• Reportez-vous au chapitre "Règles pour la configuration du système (Page 145)" 

• Deux (appareils de 22,5 mm) / quatre (appareils de 45 mm) trous de fixation avec filetage 
ou chevilles sur la surface plane 

Les distances entre les trous de fixation figurent sur les plans d'encombrement 
correspondants au chapitre "Dessins cotés (Page 283)". 

• Deux (appareils de 22,5 mm) / quatre (appareils de 45 mm) vis à tête M4 x 12 selon DIN 
784 adaptées aux trous. 

• Deux (appareils de 22,5 mm) / quatre (appareils de 45 mm) pattes de fixation 

Les numéros d'articles correspondants figurent dans la liste des accessoires au chapitre 
"Pièces de rechange/Accessoires (Page 297)". 
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Marche à suivre 
 

Etape Marche à suivre Figure 
1 Enfoncer les pattes de fixation 

dans les ouvertures de 
l'appareil prévues à cet effet, 
jusqu'à ce qu'elles 
s'encliquettent. 

 
 Appareil de 22,5 mm 

 
 Appareil de 45 mm 

2 Maintenir l'appareil contre la 
surface plane préparée pour la 
fixation par vis. 

3 Passer les vis à tête à travers 
les trous oblongs respectifs 
des pattes de fixation. 

4 Serrer les vis pour fixer 
l'appareil sur la surface plane. 
Couple de serrage : 1 Nm 
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4.2.2 Démontage des appareils à partir d'une surface plane 
 

 ATTENTION 

Tension dangereuse 

Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

C'est pourquoi il est impératif de mettre l'installation et les appareils hors tension avant de 
commencer les travaux. 

 

Condition 
• Les bornes sont retirées ou débrochées. 

• Les connexions des interfaces sont coupées. 
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Marche à suivre 
 

Étape Marche à suivre Figure 
1 Retenir l'appareil. 

 
 Appareil de 22,5 mm 

 
Appareil de 45 mm 

2 Desserrer les vis à tête. 
3 Soulever l'appareil pour le 

libérer de la surface plane. 
4 Retirer les pattes de fixation de 

l'appareil. 
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4.2.3 Montage sur rail DIN symétrique 

Condition 
• Un rail DIN conformément à IEC 60715 de largeur 35 mm est fixé horizontalement, 

conformément aux règles de l'art. 

• Reportez-vous au chapitre "Règles pour la configuration du système (Page 145)" 

Marche à suivre 
Les illustrations représentent des appareils de 22,5 mm. Le montage des appareils de 45 mm 
s'effectue de manière correspondante. 

 
Étape Marche à suivre Figure 

1 Suspendez la face arrière de 
l'appareil sur le bord supérieur 
du rail DIN symétrique 

 

 
 

 
 

 

2 Appuyez la partie inférieure de 
l'appareil contre le rail DIN 
symétrique jusqu'à ce qu'il 
s'encliquette 
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4.2.4 Démontage d'appareils à partir d'un rail DIN symétrique 
 

 ATTENTION 

Tension dangereuse 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

C'est pourquoi il est impératif de mettre l'installation et les appareils hors tension avant de 
commencer les travaux. 

 

Condition 
• Les bornes sont retirées ou débrochées. 

• Les connexions des interfaces sont coupées. 

Marche à suivre 
 

Étape Marche à suivre Figure 
1 Appuyez l'appareil vers le bas. 

 

2 Retirer la partie inférieure de l'appareil du 
rail DIN. 

3 Soulever l'appareil pour le libérer du bord 
supérieur du rail DIN. 

4.2.5 Montage des socles de connexion sur une surface plane 

Condition 
Veuillez respecter les conditions suivantes pour le montage sur une surface plane :  

• Reportez-vous au chapitre "Règles pour la configuration du système (Page 145)" 

• Deux trous de fixation (par socle de connexion) réalisés dans les règles de l'art avec 
filetage ou chevilles sur la surface plane. 

Les distances entre les trous de fixation figurent sur les plans d'encombrement 
correspondants au chapitre "Dessins cotés (Page 283)". 
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• Deux vis à tête (par socle de connexion) M4 x12 selon DIN 784 adaptées aux trous. 

• Socle de connexion 

Les numéros d'articles correspondants figurent dans la liste des accessoires au chapitre 
"Pièces de rechange/Accessoires (Page 297)". 

Marche à suivre 
Les illustrations représentent des appareils de 22,5 mm. Le montage des appareils de 45 mm 
s'effectue de manière correspondante. 

 
Etape Marche à suivre Figure 

1 Poussez ensemble les socles de 
connexion jusqu'à ce qu'ils 
s'encliquettent. 

 

 

2 Montez le capot à gauche au niveau 
du premier socle de connexion. Le 
capot fait partie de l'étendue de 
livraison du socle de connexion 
d'extrémité. 

3 Sur les socles de connexion 
d'extrémité des extensions de sorties 
3SK1211, réglez l'interrupteur à 
curseur  
sur la position 1 (en haut ; c.-à-d. 
fermé). 
Les socles de connexion d'extrémité de 
l'extension de sorties 3SK1213 et des 
départs-moteurs 3RM1 Failsafe ne sont 
pas dotés d'interrupteurs à curseur. 
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Etape Marche à suivre Figure 
4 Maintenez les socles de connexion 

contre la surface plane préparée pour 
la fixation par vis. 

 

5 Passez une vis à tête à travers chacun 
des trous des socles de connexion. 

6 Vissez les socles de connexion sur la 
surface plane. 
Couples de serrage : 
• en haut : < 0,1 Nm 
• en bas : 1 Nm 

7 Montez l'appareil sur le socle de 
connexion. 

 

 

8 Montez sur les socles de connexion 
tous les appareils nécessaires pour la 
configuration système conformément 
aux directives de montage. 
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4.2.6 Démontage des appareils avec socle de connexion à partir d'une surface 
plane 

 

 ATTENTION 

Tension dangereuse 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

C'est pourquoi il est impératif de mettre l'installation et les appareils hors tension avant de 
commencer les travaux. 

 

Condition 
• Les bornes sont retirées ou débrochées. 

• Les connexions des interfaces sont coupées. 
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Marche à suivre 
Les illustrations représentent des appareils de 22,5 mm. Le démontage des appareils de 45 
mm s'effectue de manière correspondante. 

 
Étape Marche à suivre Figure 

1 Déverrouillez l'appareil au niveau de la 
partie inférieure à l'aide d'un tournevis. 

 

2 Retirez la moitié inférieure de l'appareil de 
l'embase de connexion. 

3 Déverrouillez l'appareil au niveau de la 
partie supérieure à l'aide d'un tournevis. 

4 Retirez l'appareil de l'embase de 
connexion. 
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Étape Marche à suivre Figure 
5 Desserrez les vis. 

 
6 Séparez les socles de connexion. 

 

7 Démontez le capot à gauche au niveau de 
la première embase de connexion. 

4.2.7 Montage avec socle de connexion sur rail DIN symétrique 

Condition 
• Un rail DIN conformément à IEC 60715 de largeur 35 mm est fixé horizontalement, 

conformément aux règles de l'art. 

• Reportez-vous au chapitre "Règles pour la configuration du système (Page 145)". 

• Socles de connexion : 
les numéros d'articles correspondants figurent dans la liste des accessoires au chapitre 
"Pièces de rechange/Accessoires (Page 297)". 

 
  Remarque 

Dans des conditions difficiles telles que fortes vibrations ou fixation sur un rail DIN vertical, 
il est conseillé de monter une butée d'arrêt respectivement au début et à la fin d'un 
ensemble d'appareils interconnectés. 

Vous pouvez utiliser pour ce faire les butées d'arrêt 8WA1808. 
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Marche à suivre 
Les illustrations représentent des appareils de 22,5 mm. Le montage des appareils de 45 mm 
s'effectue de manière correspondante. 

 
Étape Marche à suivre Figure 

1 Accrochez la face arrière du socle de 
connexion sur le bord supérieur du rail 
DIN. 

 

2 Appuyez la partie inférieure du socle 
de connexion contre le rail jusqu'à ce 
que le socle s'encliquette. 

3 Répétez l'opération avec tous les 
socles de connexion nécessaires. 

4 Poussez ensemble les socles de 
connexion jusqu'à ce qu'ils 
s'encliquettent. 

 

 

5 Montez le capot à gauche au niveau 
du premier socle de connexion. Le 
capot fait partie de l'étendue de 
livraison du socle de connexion 
d'extrémité.  



Montage  
4.2 Blocs logiques de sécurité 3SK2 et PROFINET-Interface 3SK25 

 Blocs logiques de sécurité SIRIUS 3SK2 

94 Manuel, 05/2025, A5E32639619003A/RS-AE/005 

Étape Marche à suivre Figure 
6 Sur les socles de connexion 

d'extrémité des extensions de sorties 
3SK1211 et des relais de 
couplage 3RQ12, réglez l'interrupteur 
à curseur sur la position 1 (en haut ; c.-
à-d. fermé). 
Les socles de connexion d'extrémité de 
l'extension de sorties 3SK1213, des 
relais de couplage 3RQ10 et des 
départs moteurs 3RM1 Failsafe ne sont 
pas dotés d'interrupteurs à curseur. 

 
7 Montez l'appareil sur le socle de 

connexion. 

 

 

8 Montez sur les socles de connexion 
tous les appareils nécessaires pour la 
configuration système conformément 
aux directives de montage. 
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4.2.8 Démontage avec socle de connexion depuis un rail DIN symétrique 
 

 ATTENTION 

Tension dangereuse 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

C'est pourquoi il est impératif de mettre l'installation et les appareils hors tension avant de 
commencer les travaux. 

 

Condition 
• Les bornes sont retirées ou débrochées. 

• Les connexions des interfaces sont coupées. 
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Marche à suivre 
Les illustrations représentent des appareils de 22,5 mm. Le démontage des appareils de 45 
mm s'effectue de manière correspondante. 

 
Étape Marche à suivre Figure 

1 Déverrouillez l'appareil à l'aide d'un 
tournevis. 

 

2 Retirez la moitié inférieure de l'appareil de 
l'embase de connexion. 

3 Déverrouillez l'appareil à l'aide d'un 
tournevis. 

4 Retirez l'appareil de l'embase de 
connexion. 
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Étape Marche à suivre Figure 
5 Séparez les embases de connexion à l'aide 

d'un tournevis. 

 

 

6 Démontez le capot à gauche au niveau du 
premier socle de connexion.  
 

7 Enfoncez l'embase de connexion vers le 
bas. 

 

8 Retirez la la moitié inférieure de l'embase 
de connexion du rail DIN. 

9 Soulevez l'embase de connexion pour la 
libérer du bord supérieur du rail DIN. 
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4.3 Module de diagnostic 3SK26 

4.3.1 Intégration du module de diagnostic dans une porte d'armoire/un tableau 
de distribution 

Condition 
• On dispose d'une découpe d'encastrement de H x L : 55 x 92 mm. 

• L'épaisseur de la porte/du tableau ne dépasse pas 16 mm. 

  
 

 Remarque 
Profondeur d'encastrement 

Tenez compte de la profondeur d'encastrement de 41 mm de l'appareil. 
 

 Remarque 
Degré de protection IP54 

Le degré de protection IP54 en face avant est uniquement garanti : 
• si l'appareil est correctement intégré à l'aide des éléments de fixation fournis, 
• Si l'Interface de l'appareil en face avant est protégée par un obturateur d'interface 

approprié. 
 

Marche à suivre lors de l'intégration dans une porte d'armoire/un tableau. 
 

Étape Marche à suivre Figure 
1 Placez le module de diagnostic par l'avant dans la 

découpe d'encastrement préparée à cet effet. 

 

2 Prenez les mesures appropriées pour empêcher que 
le module de diagnostic ne tombe de la porte de 
l'armoire/du tableau. 

3 À l'arrière, enclenchez les quatre équerres de 
fixation dans les évidements du module de 
diagnostic. 

4 Serrez légèrement les vis des équerres de fixation 
pour que le module de diagnostic ne puisse pas 
tomber hors de l'ouverture de montage. 

5 Ajustez le module de diagnostic. 
6 Serrez légèrement les vis des équerres de fixation à 

0,15 + 0,05 Nm. 
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4.3.2 Démontage du module de diagnostic 

Condition 
• Les connexions des interfaces sont coupées. 

Démontage du module de diagnostic d'une porte d'armoire/d'un tableau de distribution 
 

Étape Marche à suivre Figure 
1 Prenez les mesures appropriées pour 

empêcher que le module de diagnostic 
ne tombe de la porte de l'armoire/du 
tableau. 

 

2 Desserrez les vis des quatre équerres de 
fixation à l'arrière de l'appareil. 

2 Retirez les équerres de fixation. 
3 Dégagez le module de diagnostic de la 

découpe d'encastrement en le tirant par 
l'avant. 
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4.4 Coupleur DP-Interface 3RK35 

4.4.1 Montage sur une surface plane 

Condition 
Veuillez respecter les conditions suivantes pour le montage sur une surface plane :  

• Respectez les indications concernant la position de montage du chapitre "Règles de 
montage des appareils (Page 154)". 

• Deux trous de fixation avec filetage ou chevilles sur la surface plane 

Les distances entre les trous de fixation figurent sur les plans d'encombrement 
correspondants dans l'annexe "DP-Interface (Page 289)". 

• Deux vis à tête adaptées aux trous de fixation avec un diamètre de filetage ne dépassant 
pas 4,8 mm 

• Deux pattes de fixation 

Les numéros d'articles correspondants figurent dans la liste des accessoires au chapitre 
"Pièces de rechange/Accessoires (Page 297)". 

Marche à suivre lors du montage sur une surface plane 
 

Etape Marche à suivre Figure 
1 Enfoncer les pattes de fixation dans les ouvertures 

de l'appareil prévues à cet effet, jusqu'à ce qu'elles 
s'encliquettent. 

 

2 Maintenir l'appareil contre la surface plane 
préparée pour la fixation par vis. 

3 Passer les vis à tête à travers les trous oblongs 
respectifs des pattes de fixation. 

4 Serrer les vis pour fixer l'appareil sur la surface 
plane. 
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4.4.2 Démontage des appareils à partir d'une surface plane 
 

 ATTENTION 

Tension dangereuse 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

C'est pourquoi il est impératif de mettre l'installation et les appareils hors tension avant de 
commencer les travaux. 

 

Condition 
• Les connexions des interfaces sont coupées. 

• La connexion PROFIBUS DP est coupée, si existante. 

• Les borniers sont débrochés ou débranchés. 

Marche à suivre 
 

Étape Marche à suivre Figure 
1 Retenir l'appareil. 

 

2 Desserrer les vis à tête. 
3 Soulever l'appareil pour le libérer de la 

surface plane. 
4 Retirer les pattes de fixation de 

l'appareil. 
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4.4.3 Montage des appareils sur un rail DIN symétrique 

Condition 
• Un rail DIN conformément à IEC 60715 de largeur 35 mm est fixé horizontalement, 

conformément aux règles de l'art. 

• Respectez les indications concernant la position de montage du chapitre "Règles de 
montage des appareils (Page 154)". 

Marche à suivre pour le montage sur un rail DIN symétrique 
 

Étape Marche à suivre Figure 
1 Suspendre la face arrière de l'appareil sur le bord 

supérieur du rail DIN symétrique. 

 

2 Appuyez sur la partie inférieure de l'appareil contre 
le rail DIN symétrique jusqu'à ce qu'il s'encliquette. 



 Montage 
 4.4 Coupleur DP-Interface 3RK35 

Blocs logiques de sécurité SIRIUS 3SK2 

Manuel, 05/2025, A5E32639619003A/RS-AE/005 103 

4.4.4 Démontage d'appareils à partir d'un rail DIN symétrique 
 

 ATTENTION 

Tension dangereuse 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

C'est pourquoi il est impératif de mettre l'installation et les appareils hors tension avant de 
commencer les travaux. 

 

Condition 
• Les connexions des interfaces sont coupées. 

• Les borniers sont débrochés ou débranchés. 

Marche à suivre  
 

Étape Marche à suivre Figure 
1 Tirer l'appareil vers le bas jusqu'à ce que 

la partie inférieure de l'appareil se laisse 
séparer du rail DIN. 

 

2 Retirer la partie inférieure de l'appareil 
du rail DIN. 

3 Soulever l'appareil pour le libérer du 
bord supérieur du rail DIN. 
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Raccordement 5 
5.1 Remarques générales sur le raccordement 

 

 ATTENTION 

Tension dangereuse 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

Une tension électrique dangereuse peut provoquer une électrocution, des brûlures et des 
dommages matériels. 
• Mettez l'installation et l'appareil hors tension avant de commencer les travaux. 
• Afin de garantir la protection contre les contacts directs lorsque le cache-bornes est 

ouvert, ne vissez pas toutes les vis utilisées pour le blocage des câbles. 
• Fermez les cache-bornes et laissez-les toujours fermés pendant le fonctionnement. 

 

 ATTENTION 

Perte des fonctions de sécurité 
Danger de mort, de blessures graves et de dégâts matériels. 

Les extensions de sorties 3SK1, le relais de couplage à contacts mécaniquement liés 3RQ1 et 
le départ moteur 3RM1 Failsafe qui sont connectés au bloc logique de sécurité 3SK2 à l'aide 
d'un socle de connexion 3ZY12 sont alimentés en tension via le socle de connexion.  

Ne pas connecter de tension d'alimentation séparée directement à une extension de 
sorties 3SK1 (A1 / A2), au relais de couplage à contacts mécaniquement liés 3RQ1 (A1 / A2) 
ou à un départ-moteur 3RM1 Failsafe (A1 / A2), sous peine d'inhiber la fonction de sécurité. 

 

 IMPORTANT 

Protection contre les charges électrostatiques 

Équiper les interfaces inutilisées d'un obturateur d'interface, voir chapitre "Pièces de 
rechange/Accessoires (Page 297)".  

 

 IMPORTANT 

Prévention de dégâts matériels 

Respecter la polarité lors du raccordement de l'alimentation. 
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 Remarque 
Plombage d'interfaces 

Vous pouvez protéger les interfaces du bloc logique de sécurité 3SK2 contre l'accès illicite à 
l'aide d'un obturateur d'interface, de fil de plombage et de plomb.  

 

 Remarque 
Règles de câblage et possibilités de raccordement des entrées/sorties 

Les règles de câblage et les possibilités de raccordement des entrées et sorties sont décrites 
au chapitre "Règles de câblage des entrées/sorties (Page 161)". 
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5.2 Alimentation 

Très basse tension de sécurité 
Les blocs logiques de sécurité 3SK2 doivent fonctionner avec des très basses tensions de 
sécurité (TBTS, TBTP). Cela signifie que seule une tension Um peut être appliquée sur ces 
modules, même en cas de défaut. Pour les blocs logiques de sécurité 3SK2 : Um < 60,0 V. 

Plus d'informations sur la très basse tension de sécurité, voir fiches techniques des 
alimentations à utiliser. 

Le système est alimenté par un bloc d'alimentation conformément à IEC 61140 classe de 
protection III (TBTS ou TBTP) avec 24 V CC 

 

 Remarque 

Les composants suivants doivent fonctionner avec la même tension d'alimentation que le 
bloc logique de sécurité 3SK2 : 
• Capteurs avec sorties électroniques 
• Capteurs électromécaniques qui sont utilisés sans séparation galvanique 
• Modules d'interface 
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5.3 Mise à la terre 
 

 ATTENTION 

Tension dangereuse 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

Avant la mise à la terre ou le câbler d'un appareil électrique, assurez-vous que les appareils 
sont à l'état hors tension. Veillez également à ce que tous les appareils raccordés soient bien 
coupés. 

 

Mesures de mise à la terre  
La mise à la terre et le câblage dans les règles de l'art de tous les appareils électriques sont 
indispensables pour assurer le fonctionnement optimal de votre système ainsi que l'immunité 
de votre application aux perturbations. 

Les composants suivants doivent être mis à la terre : 

• contacts FE des appareils, si existants 

• blindage en cas d'utilisation de câbles de capteurs et d'actionneurs blindés 

• Languette au dos du module de diagnostic 

• Blindage du câble PROFINET/PROFIBUS 

Tous les câbles de mise à la terre doivent être aussi courts que possible et présenter une 
section aussi importante que possible. 
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5.4 Blocs logiques de sécurité 3SK2 et PROFINET-Interface 3SK25 

5.4.1 Affectation des bornes 

Emplacements des bornes de raccordement 
Les faces internes des cache-bornes sur les blocs logiques de sécurité 3SK2, les extensions de 
sorties 3SK1 et les départs-moteurs 3RM1 Failsafe sont repérées avec les désignations des 
bornes. L'affectation des désignations aux bornes est représentée schématiquement sur les 
deux figures ci-dessous. 

 
Figure 5-1 Couvre-bornes supérieur 

 

Figure 5-2 Couvre-bornes inférieur 
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5.4.2 Codage des bornes 
Vous pouvez doter les bornes d'ergots de codage (3ZY1440-1AA00). Ils constituent une aide 
lors du remplacement des appareils, afin d'éviter des confusions entre les bornes. 

 
Figure 5-3 Module avec ergots de codage 

 

Figure 5-4 Position du tenon tournée de 60° 
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5.4.3 Raccordement de bornes à vis 
 

 ATTENTION 

Tension dangereuse 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

Une tension électrique dangereuse peut provoquer une électrocution, des brûlures et des 
dommages matériels. 
• Mettez l'installation et l'appareil hors tension avant de commencer les travaux. 
• Afin de garantir la protection contre les contacts directs lorsque le cache-bornes est 

ouvert, ne vissez pas toutes les vis utilisées pour le blocage des câbles. 
• Fermez les cache-bornes et laissez-les toujours fermés pendant le fonctionnement. 

 

 Remarque 
Terre fonctionnelle - Conducteur de protection  

La borne FE doit être raccordée à la terre fonctionnelle à l'aide d'un conducteur à très faible 
résistance. 

 

Condition 
• Tournevis cruciforme de taille PZ 1 x 80 

• Sections de raccordement adéquates des câbles, voir chapitre Caractéristiques techniques 
dans le SiePortal de Siemens (Page 281). 

Marche à suivre 
 

Étape Marche à suivre Figure 
1 Enfoncer le conducteur correspondant jusqu'en 

butée dans l'ouverture carrée de la borne à vis. 

 

2 Maintenir le conducteur dans la borne à vis. 
3 Serrez les vis avec un couple de serrage de 

0,6 … 0,8 Nm. 
4 Vérifier que le conducteur est correctement 

fixé en tirant dessus. 
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5.4.4 Déconnexion des bornes à vis 
 

 ATTENTION 

Tension dangereuse 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

C'est pourquoi il est impératif de mettre l'installation et les appareils hors tension avant de 
commencer les travaux. 

 

Condition 
• Tournevis cruciforme de taille PZ 1 x 80 

Marche à suivre 
 

Etape Marche à suivre Figure 
1 Desserrez la vis de la borne à vis. 

 

2 Retirez le conducteur de la borne à vis 
desserrée. 

5.4.5 Raccordement de bornes Push in 

Règles de câblage pour bornes à ressort en technologie Push In 
 

Règles de câblage pour ... Bornes 
Sections de câbles raccordables pour des câbles à âme massive 2 x 0,5 ... 2 x 1,5 mm² 

(AWG1) : 20 ... 16) 
Sections de câbles raccordables pour des 
câbles flexibles 

sans embout 2 x 0,5 ... 2 x 1,5 mm² 
(AWG1) : 20 ... 16) 

avec embout (avec ou sans gaine 
plastique) 

2 x 0,5 ... 2 x 1,0 mm² 2) 
(AWG1) : 20 ... 18) 

avec embout TWIN --- 
--- 

Longueur de dénudage des câbles  10 ... 11 mm 
Embouts selon DIN 46228-4 avec gaine plastique 10 mm 
 1) AWG : American Wire Gauge (l'utilisation d'embouts n'est pas définie pour AWG) 
2) L'utilisation d'embouts de 2 x 1,0 mm² avec gaine plastique peut provoquer des problèmes de place au niveau des 

gaines ; une autre solution consiste à utiliser des embouts sans gaine en plastique 
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Indications relatives à la manipulation de bornes à ressort avec technologie Push-In 
L'espace de serrage des bornes à ressort est rectangulaire, les dimensions d'encastrement 
d'un conducteur ne doivent pas dépasser 1,5 x 2,4 mm.  

Il convient de tenir compte de l'orientation de l'espace de serrage qui peut rendre nécessaire 
un montage de chant de conducteurs sertis à angle droit. 
Afin d'utiliser de manière optimale l'espace de serrage disponible, il est recommandé d'opter 
pour une forme de sertissage présentant un contour rectangulaire correspondant. Une 
solution généralement très bien adaptée est le sertissage en trapèze.  

En cas d'utilisation d'un conducteur qui utilise toute la hauteur, le ressort de la borne 
présente une déviation maximale. Un retrait de ce câble - nécessitant donc une déviation 
supplémentaire du ressort - peut donc s'avérer problématique. 

 

Figure 5-5 Espace de serrage 

 

 ATTENTION 

Tension dangereuse 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

C'est pourquoi il est impératif de mettre l'installation et les appareils hors tension avant de 
commencer les travaux. 

 

 Remarque 
Terre fonctionnelle - Conducteur de protection  

La borne FE doit être raccordée à la terre fonctionnelle à l'aide d'un conducteur à très faible 
résistance. 

 

La connectique Push-In est une forme de raccordement à bornes à ressort, permettant un 
câblage sans outil des conducteurs rigides ou à embouts.  

Un tournevis est nécessaire pour le raccordement de conducteurs à âme souple ou multibrins 
sans embouts dans des bornes Push-In. 

Condition 
• Tournevis DIN 5264 de taille 0,5 x 3 mm (uniquement pour conducteurs à âme souple) 

• Sections de raccordement adéquates des câbles, voir chapitre Raccordement de bornes 
Push in (Page 112). 
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Marche à suivre 

Tableau 5- 1 Conducteurs rigide ou dotés d'embouts 

Étape Marche à suivre Figure 
1 Enfoncez le conducteur jusqu'en butée dans 

l'ouverture ovale. 

 

2 Vérifiez que le conducteur est correctement 
serré en tirant dessus. 

 

Tableau 5- 2 Conducteurs à âme souple 

Étape Marche à suivre Figure 
1 Introduisez le tournevis dans l'ouverture 

rectangulaire pour ouvrir la borne (ouverture 
ovale). 

 

2 Insérez le conducteur jusqu'en butée dans 
l'ouverture ovale et retirez le tournevis. 

3 Vérifiez que le conducteur est correctement 
serré en tirant dessus. 
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5.4.6 Déconnexion des bornes push in 
 

 ATTENTION 

Tension dangereuse 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

C'est pourquoi il est impératif de mettre l'installation et les appareils hors tension avant de 
commencer les travaux. 

 

Condition 
• Tournevis DIN 5264 de taille 0,5 x 3 mm 

Marche à suivre 
 

Etape Marche à suivre Figure 
1 Enfoncez le tournevis jusqu'en butée dans 

l'ouverture carrée de la borne à ressort. 

 

2 Retirez le conducteur de l'ouverture ovale. 
3 Retirez le tournevis. 
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5.4.7 Enficher les bornes 
 

 ATTENTION 

Tension dangereuse 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

C'est pourquoi il est impératif de mettre l'installation et les appareils hors tension avant de 
commencer les travaux. 

 

Condition 
• Vous avez démonté les borniers par exemple pour remplacer un appareil. 

Marche à suivre 
 

Etape Marche à suivre Figure 
1 Introduisez la borne dans le guidage de 

l'appareil. 

 

2 Poussez la borne vers l'arrière, jusqu'à ce 
qu'elle s'encliquette de façon audible. 
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5.4.8 Retirer les bornes 
 

 ATTENTION 

Tension dangereuse 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

C'est pourquoi il est impératif de mettre l'installation et les appareils hors tension avant de 
commencer les travaux. 

 

Marche à suivre 
 

Etape Marche à suivre Figure 
1 Pousser la patte du bornier vers le haut. 

 

2 Tirez la borne vers l'avant. 
3 Soulevez la borne pour la retirer du guidage de 

l'appareil. 
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5.4.9 Enfichage et plombage de la cartouche mémoire 
La cartouche mémoire est comprise dans la fourniture du bloc logique de sécurité 3SK2 de 
largeur 45 mm. Le bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 22,5 mm ne comporte pas de 
cartouche mémoire. 

Enfichage de la cartouche mémoire  
 

 Remarque 
Perte de données pour le bloc logique de sécurité 3SK2 (45 mm) 

Enfichez ou retirez la cartouche mémoire externe uniquement à l'état hors tension. 
 

Ouvrez les pattes de maintien de l'interface X3 ① sur la face avant du bloc logique de 
sécurité 3SK2. Connectez la cartouche mémoire sur l'interface X3 ②. Verrouillez les pattes de 
maintien ③. 

 
Figure 5-6 Enfichage de la cartouche mémoire 

 

 Remarque 
Enfichage correct de la cartouche mémoire 

Contrôlez le bon enfichage de la cartouche mémoire (les pattes de maintien doivent être 
verrouillées ③). 
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Plomber la cartouche mémoire  
La cartouche mémoire peut être plombée en fonction des exigences à l'aide d'un fil de 
plombage et d'un plomb adéquat : 

• Plombage avec l'armoire électrique 

• Plombage avec le bloc logique de sécurité 3SK2 

 

Remarque relative à la cartouche mémoire 
Si vous enfichez sur un bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm une cartouche 
mémoire sur laquelle a été validée une configuration d'un autre bloc logique de sécurité, par 
ex. un MSS 3RK3, une erreur de configuration est signalée et l'appareil reste en mode 
configuration.  

Si vous enfichez sur un MSS 3RK3 une cartouche mémoire contenant une configuration de 
bloc logique de sécurité 3SK2, la validation de la configuration est retirée. 
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5.4.10 Établissement d'une connexion PROFINET-Interface 3SK25 

Directives de montage 
Plus d'informations sur les directives de montage, voir chapitre "Documentation 
complémentaire (Page 21)". 

Condition 
Le connecteur RJ45 standard est utilisable, mais le connecteur prescrit est le connecteur 
industriel. -> Un câble de raccordement PROFINET IO RJ45 avec connecteur industriel est 
disponible. 

 
 

 Remarque 

Rayons de courbure des câbles PN 

Conformez-vous aux rayons de courbure du câble de liaison mentionnés dans la 
documentation.  

 

Procédure de connexion à PROFINET 
 

Étape Marche à suivre Figure 
1 
 

Embrochez le connecteur PROFINET 
sur l'interface PROFINET jusqu'à ce 
que l'enclenchement soit 
perceptible.  
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5.4.11 Démontage du connecteur PROFINET 
 

Étape Marche à suivre  Figure 
1 Introduisez un tournevis à lame de 2,5 mm 

dans l'ouverture de déverrouillage du 
connecteur PROFINET. 

 

2 Déverrouillez le connecteur en pressant la 
poignée du tournevis vers la gauche. 

3 Maintenez la poignée du tournevis pressée vers 
la gauche et débranchez le connecteur 
PROFINET.  
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5.5 Coupleur DP-Interface 3RK35 

5.5.1 Raccorder les borniers 
 

 ATTENTION 

Tension dangereuse 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

C'est pourquoi il est impératif de mettre l'installation et les appareils hors tension avant de 
commencer les travaux. 

 

 Remarque 
Terre fonctionnelle - Conducteur de protection  

La borne FE doit être raccordée à la terre fonctionnelle à l'aide d'un conducteur à très faible 
résistance. 

 

Condition  
• Les conducteurs ont été dénudés conformément aux règles de l'art sur une longueur de 

10 mm. 

• Pour le raccordement aux borniers à vis, les conducteurs à âme souple doivent munis 
d'embouts ou de cosses. Sections de raccordement adéquates des câbles, voir chapitre 
Caractéristiques techniques dans le SiePortal de Siemens (Page 281). 

Marche à suivre pour des borniers à vis  
 

Étape Marche à suivre Figure 
1 Enfoncer le conducteur correspondant jusqu'en 

butée dans l'ouverture carrée de la borne à vis. 

 

2 Maintenir le conducteur dans la borne à vis. 
3 Serrer la vis de la borne à vis dans laquelle se 

trouve le conducteur. 
4 Vérifier que le conducteur est correctement 

fixé en tirant dessus. 
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Marche à suivre pour des borniers à ressort  
 

Étape Marche à suivre Figure 
1 Insérer le tournevis plat de 3 mm jusqu'en 

butée dans l'ouverture carrée de la borne à 
ressort afin de desserrer la borne à ressort. Ce 
faisant, maintenir un angle horizontal du 
tournevis de 10° par rapport à l'ouverture 
ovale. 

 

2 Enfoncer le conducteur jusqu'en butée dans 
l'ouverture ovale. 

3 Maintenir le conducteur dans la borne à 
ressort. 

4 Retirer le tournevis. 
5 Vérifier que le conducteur est correctement 

serré en tirant dessus. 
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5.5.2 Déconnexion 
 

 ATTENTION 

Tension dangereuse 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

C'est pourquoi il est impératif de mettre l'installation et les appareils hors tension avant de 
commencer les travaux.  

 

Déconnexion de la liaison à PROFIBUS DP (le cas échéant) 
 

Etape Marche à suivre Figure 
1 Desserrer les vis du connecteur PROFIBUS DP. 

 

2 Retirer le connecteur PROFIBUS DP. 

Déconnecter la liaison de l'interface système 
 

Etape Marche à suivre Figure 
1 Ecarter les pattes de maintien et retirer ensuite 

le câble de liaison du logement de l'interface 
système. 
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Retirez les borniers de l'appareil 
 

 Remarque 
Ordre de démontage 

Démontez le bornier A avant le bornier B, et le bornier C avant le bornier D. 
 

 

 
Etape Marche à suivre Figure 

1 Enfoncez un tournevis plat entre la languette 
du bornier et la face avant ①. 

 

2 Tirer le bornier vers l'avant ②. 
3 Soulevez le bornier pour le retirer du guidage 

de l'appareil avec détrompeur ③. 

Déconnexion des bornes à vis 
 

Etape Marche à suivre Figure 
1 Desserrer la vis de la borne à vis. 

 

2 Retirer le conducteur de la borne à vis 
desserrée. 
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Déconnexion des bornes à ressort 
 

Etape Marche à suivre Figure 
1 Enfoncer le tournevis jusqu'en butée dans 

l'ouverture carrée de la borne à ressort. Ce 
faisant, maintenir un angle horizontal du 
tournevis de 10° par rapport à l'ouverture 
ovale. 

 

2 Retirer le conducteur de l'ouverture ovale. 
3 Retirer le tournevis. 
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5.5.3 Enfichage des borniers 
 

 ATTENTION 

Tension dangereuse 
Risque de mort, de blessures graves ou de dégât matériels. 

C'est pourquoi il est impératif de mettre l'installation et les appareils hors tension avant de 
commencer les travaux. 

 

Condition 
Vous avez démonté les borniers par exemple pour remplacer un appareil. 

Procédure d'enfichage des borniers   
 

 Remarque 
Les borniers débrochables sont protégés contre l'inversion de polarité par détrompage 
mécanique 

Les borniers débrochables comportent un détrompage mécanique empêchant l'inversion de 
polarité et sont repérés par A, B, C ou D à l'intérieur. Utilisez uniquement les emplacements 
prévus représentés sur la figure suivante. 

 

 Remarque 
Ordre de montage 

Enfichez le bornier B avant le bornier A, et le bornier D avant le bornier C. 
 

 

 
Etape Procédure Figure 

1 Insérez le bornier débrochable dans le guidage 
à détrompage mécanique de l'appareil ①. 

 

2 Pousser le bornier débrochable vers l'arrière, 
jusqu'à ce qu'il s'encliquette de façon audible. 

3 Vérifiez que la languette du bornier 
débrochable est à même hauteur que la face 
avant ②. 
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5.5.4 Etablir la liaison à PROFIBUS DP 

Directives de montage 
Plus d'informations sur les directives de montage, voir chapitre "Documentation 
complémentaire (Page 21)".  

Condition 
Un câble de raccordement PROFIBUS DP avec connecteur Sub-D à 9 points est présent. 

Marche à suivre pour le raccordement à PROFIBUS DP 
 

Étape Marche à suivre Figure 
1 Enficher le connecteur PROFIBUS DP sur 

l'interface PROFIBUS DP. 

 

2 Serrer les vis du connecteur PROFIBUS DP. 
3 Lorsque l'appareil se trouve à l'extrémité du 

câble PROFIBUS DP, mettre en circuit la 
résistance de terminaison sur le connecteur 
PROFIBUS DP. 
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5.6 Module de diagnostic 

5.6.1 Raccordement du module de diagnostic 

Connexions sur la face arrière 
 

 Remarque 
Longueur de câble 

La longueur du câble de liaison entre le module de diagnostic et le bloc logique de sécurité/le 
coupleur ne doit pas être supérieure à 2,5 m.  

 

Chaque module de diagnostic est équipé de deux connecteurs au dos : 

 
① Interface système X2 
② Terre fonctionnelle 

Lorsque le module de diagnostic est monté, la face arrière n'est normalement pas accessible. 
C'est là qu'est raccordé le câble de liaison venant du bloc logique de sécurité/module 
d'interface à l'interface système X2 ①. Le module de diagnostic doit en outre être connecté à 
la terre fonctionnelle ②.  

Plus d'informations, voir chapitre "Mise à la terre (Page 108)". 
 

 Remarque 

Raccordez uniquement le bloc logique de sécurité ou le module d'interface à l'interface 
système X2 ① sur la face arrière du module de diagnostic. 
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Connexions sur la face avant 

 
③ Interface d'appareil (X1) 
④ Passage du câble de plombage 
⑤ Logement pour obturateur d'interface d'appareil 

La face avant est normalement accessible lorsque le module de diagnostic est monté. On y 
enfiche directement sur l'Interface d'appareil X1 ③ uniquement les composants dont on a 
besoin et qu'on retire après utilisation. Il peut s'agir de : 

• câble PC pour le raccordement d'un PC / d'une PG 

• Cache (lorsque l'interface n'est pas utilisée) 

 

 Remarque 

Raccordez uniquement un PC/une PG à l'Interface d'appareil X1 ③ sur la face avant du 
module de diagnostic. 

 

 PRUDENCE 

Protection contre les charges électrostatiques 

Si l'Interface d'appareil X1 n'est pas utilisée, il faut poser l'obturateur d'interface fourni pour 
préserver le degré de protection du module de diagnostic et éviter tout endommagement 
dû à une charge électrostatique. 

 

 Remarque 

Le recouvrement frontal permet de plomber l'interface du module de diagnostic afin 
d'empêcher tout accès non autorisé au système. 
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5.7 Connexion des interfaces (X1, X2) 

Remarques 
 

 PRUDENCE 

Protection contre les charges électrostatiques 

Les interfaces inutilisées doivent être protégées par des obturateurs d'interface.  
 

 IMPORTANT 

Montage à l'état hors tension 

La connexion des interfaces ne doit être effectuée qu'à l'état hors tension ! 

La connexion d'interfaces sous tension peut endommager les composants de sécurité et 
entraîner la perte de la fonction de sécurité. 

 

 Remarque 
Protection contre l'inversion de polarité 

Respectez le codage de couleur et le détrompage mécanique des câbles de liaison. 
 

Câble de raccordement 
Les modules d'interface et le module de diagnostic sont connectés aux interfaces du bloc 
logique de sécurité 3SK2 à l'aide de câbles de liaison. 

• Le module d'interface est monté jointivement sur le bloc logique de sécurité 3SK2. Un 
câble de liaison de 0,025 m de long est disponible à cet effet. 

• Des câbles de liaison de 2,5 m de longueur max. sont disponibles pour réaliser la liaison au 
module de diagnostic. 
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Procédure de raccordement du DP-Interface et du module de diagnostic  
 

Étape Marche à suivre Figure 
1 Respectez le codage de couleur ② et le 

détrompage mécanique. Introduire le 
connecteur du câble de liaison tout droit dans 
le logement du connecteur Déverrouillez les 
dispositifs d'arrêt ①. 

 

2 Vérifier que les pattes de maintien sont bien 
encliquetées en tirant sur le câble de liaison. 

3 Protégez les interfaces inutilisées par des 
obturateurs d'interface. 
Respecter le détrompage mécanique. 

 

 

Figure 5-7 Exemple de bloc logique de sécurité 3SK2 (45 mm) avec PROFINET-Interface 3SK25 et 
module de diagnostic 3SK26. 
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Utilisation 6 
6.1 Commande du bloc logique de sécurité 3SK2 

6.1.1 Eléments de commande du bloc logique de sécurité 3SK2 

 
① Touche RESET 
② Touches MODE et SET pour la commande de l'afficheur 

Figure 6-1 Éléments de commande  
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Touche RESET 
Les deux blocs logiques de sécurité 3SK2 sont dotés, sur la face avant, d'une touche RESET 
dédiée aux fonctions suivantes : 

• Acquittement de messages 

• Restauration du réglage d'usine (Page 219) 

Touches MODE et SET pour la commande de l'afficheur (uniquement bloc logique de 
sécurité 3SK2 45 mm) 

Les blocs logiques de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm sont dotés, sur la face avant, de deux 
touches supplémentaires pour la navigation dans le menu de diagnostic sur l'afficheur, voir 
chapitre "Diagnostic via l'afficheur de l'appareil (3SK2 de largeur 45 mm) (Page 238)".  

L'afficheur du bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm indique les états des entrées et 
sorties du module de base. 

Logiciel Safety ES 
Le bloc logique de sécurité 3SK2 est paramétré à l'aide du logiciel Safety ES, voir chapitre 
"Domaines d'application des systèmes de sécurité (Page 37)". 
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6.2 Commande du module de diagnostic 3SK26 

6.2.1 Eléments de commande et d'affichage du module de diagnostic 

 

Figure 6-2 Eléments d'affichage et de commande du module de diagnostic 

Deux touches fléchées ① 
Elles servent à naviguer dans le menu, à modifier les réglages de l'écran, par exemple 
adaptation du contraste, ou à faire défiler le contenu de l'écran. 

Deux touches logicielles ② 
Ces touches peuvent avoir des fonctions différentes selon le menu représenté (par exemple, 
ouvrir le menu, quitter le menu, réinitialiser). Les fonctions actives sont affichées en bas à 
droite et à gauche de l'écran. 

LED de signalisation ③ 
 

LED Signification 
DEVICE Etat de l'appareil 
BF Défaut de bus 
SF Signalisation groupée de défaut 

Renvoi 
Vous trouverez de plus amples informations au chapitre "Diagnostic avec module de 
diagnostic (Page 242)". 
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6.3 Commande du coupleur DP-Interface 3RK35 

6.3.1 Eléments de commande et affichages sur le coupleur DP-Interface 

 
① LED de signalisation 
② Afficheur (afficheur LCD) 
③ Touches MODE et SET pour la commande de l'afficheur 

Figure 6-3 Coupleur DP-Interface 

Affichage 
L'afficheur dispose de deux états de fonctionnement : 

• Mode normal avec signalisation d'état 

• Mode menu : 

– Réglage de l'adresse DP 

– Restauration des réglages usine 

Eléments de commande du coupleur DP-Interface 
 

Touche Signification 
SET Commande de l'afficheur 
MODE Commande de l'afficheur 
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LED de signalisation 
 

LED Signification 
DEVICE Etat de l'appareil 
BF Défaut de bus 
SF Signalisation groupée de défaut 

6.3.2 Mode normal avec signalisation d'état 

Messages 
En mode normal, différents messages d'état sont signalés : 
 

Affichage Signification 
RUN• 
DPXXX 

1. ligne non clignotante 
2. ligne : Adresse DP 

Pas de défaut 

SF•• 
SB••• 

1. ligne clignotante 
2. ligne non clignotante 

Erreur système 
Pas de connexion au bloc logique de sécurité via 
l'interface système. 

BF•• 
noEx• 

1. ligne clignotante 
2. ligne non clignotante 

Défaut de bus 
Pas d'échange de données process avec le maître 
DP. 

BF•• 
CFG•• 

1. ligne clignotante 
2. ligne non clignotante 

Défaut de bus 
Erreur de configuration 

BF•• 
PRM•• 

1. ligne clignotante 
2. ligne non clignotante 

Défaut de bus 
Erreur de paramétrage 

BF•• 
noCon 

1. ligne clignotante 
2. ligne non clignotante 

Défaut de bus 
Pas de liaison avec le maître DP. 

Si plusieurs messages sont présents, un trait du curseur défile dans la ligne correspondante. 
L'actionnement de la touche "MODE" permet de feuilleter tous les messages. 

Une erreur éliminée est automatiquement supprimée de l'afficheur. 

Au bout de 30 secondes d'inaction (sans actionnement de touche), l'affichage repasse 
automatiquement au défaut présentant la priorité la plus élevée. 
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6.3.3 Menu du DP-Interface 

Navigation 
L'actionnement de la touche "SET" permet de passer du mode normal au mode menu. 
Différentes actions sont exécutables en mode menu : 

• Paramétrage de l'adresse PROFIBUS (Page 139) 

• Rétablissement du réglage d'usine (Page 141) 

Le passage d'un sous-menu à l'autre s'effectue au moyen de la touche "MODE". 
L'actionnement de "EXIT" avec "SET" permet de retourner au mode normal. La confirmation 
des autres rubriques avec "SET" permet de passer au sous-menu considéré. Le retour au mode 
normal s'effectue aussi au terme d'une période d'inactivité prolongée (30 s). 

 
1) La modification de l'adresse PROFIBUS n'est pas possible car cette fonction a été bloquée (p. ex. 

avec Safety ES). 
2) L'établissement du réglage d'usine n'est pas possible car le DP-Interface échange des données 

cycliques avec un maître DP. 

Figure 6-4 Menu DP-Interface 



 Utilisation 
 6.3 Commande du coupleur DP-Interface 3RK35 

Blocs logiques de sécurité SIRIUS 3SK2 

Manuel, 05/2025, A5E32639619003A/RS-AE/005 139 

6.3.4 Paramétrage de l'adresse PROFIBUS 
 

 Remarque 

Seules les adresses 1 à 126 peuvent être choisies. D'autres adresses ne sont pas possibles. 
 

Fonctions des touches 
L'option de menu DP•• sert à la modification de l'adresse PROFIBUS. "SET" démarre la saisie 
du chiffre des centaines. 

Les touches ont les fonctions suivantes pendant la saisie de l'adresse : 
 

Touche Résultat 
"SET" • Validation du réglage 

• Passage au chiffre suivant : 

centaines, dizaines, unités 
• Validation de l'adresse DP après la saisie du chiffre des unités 

"MODE" • Réglage du chiffre clignotant de l'adresse DP 
• Incrémentation 

Double clic "SET" • Retour au chiffre précédent : 

unités, dizaines, centaines 
Double clic "MODE" • Réglage du chiffre clignotant de l'adresse DP 

• Décrémentation 

"MODE" et "SET" 
simultanément 

• La procédure est annulée. 

"EXIT" doit ensuite être confirmé par l'actionnement de "SET". 

Exemple : Réglage du chiffre des centaines 
 

Affichage Action 
DP•• 
••*26 1ère ligne : non clignotante 

2ème ligne : 1er chiffre de 
l'adresse DP clignotant 

La 2ème ligne de l'écran affiche, alignée à droite, 
l'adresse DP existante (0 ... 126). Si aucune 
adresse n'a été réglée, c'est l'adresse par défaut 
126 qui est affichée. 
• L'actionnement de "MODE" permet de régler 

les centaines (ordre 0,1,0,...). 
• L'actionnement de "SET" permet de valider ce 

chiffre et de passer aux dizaines. 
• En appuyant deux fois sur "SET", vous pouvez 

revenir d'un cran en arrière, c'est-à-dire passer 
des centaines aux unités. Aucune adresse 
n'est validée dans ce cas. 
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Résultat 
 

Affichage Signification 
•XXX 
OK••• 1ère ligne : non clignotante 

2ème ligne : clignotante 
Par le message ci-dessus, l'appareil signale que 
l'adresse PROFIBUS a été correctement 
enregistrée. Ce message peut être acquitté par 
"SET" ou "MODE". L'affichage retourne ensuite au 
mode normal. 
L'adresse PROFIBUS réglée est immédiatement 
reprise par le bus. Il n'est pas nécessaire d'arrêter 
et de redémarrer l'appareil. 

Défaut 
 

Affichage Signification 
•XXX 
NOK•• 1ère ligne : non clignotante 

2ème ligne : clignotante 
Une erreur est survenue, l'adresse PROFIBUS n'a 
pas pu être enregistrée. 
Ce message peut être acquitté par "SET" ou 
"MODE". L'affichage retourne ensuite au mode 
normal. 

Saisie d'adresse verrouillée 
Si une modification de l'adresse DP sur l'appareil n'est pas autorisée, le message suivant est 
affiché lors de la sélection de l'option de menu "ADR" : 
 

Affichage Signification 
ADR• 
LOCK• 1ère ligne : non clignotante 

2ème ligne : clignotante 
La modification de l'adresse PROFIBUS n'est pas 
possible car cette fonction a été bloquée (p. ex. 
avec Safety ES). 
Ce message peut être acquitté par "SET" ou 
"MODE". Au bout de 30 secondes d'inaction, 
l'affichage repasse automatiquement au mode 
normal. 
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6.3.5 Rétablissement du réglage d'usine 

Rétablissement du réglage d'usine 
Le réglage d'usine du DP-Interface peut être rétabli dans le menu RST•. La touche "MODE" 
permet de passer d'une option de menu à l'autre. 
 

Affichage Action 
RST• 
EXIT• 1ère ligne : non clignotante 

2ème ligne : clignotante 
La sélection de "SET" interrompt la restauration du 
réglage usine et entraîne le retour au mode 
normal. 

RST• 
DO••• 1ère ligne : non clignotante 

2ème ligne : clignotante 
La confirmation avec "SET" rétablit le réglage 
usine du DP-Interface. 

Réglage d'usine verrouillé 
 

Affichage Action 
RST• 
LOCK 1ère ligne : non clignotante 

2ème ligne : clignotante 
L'établissement du réglage d'usine n'est pas 
autorisé car le DP-Interface échange des données 
cycliques avec un maître DP. 
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6.4 Utilisation du PROFINET-Interface 3SK25 

6.4.1 Visualisations sur PROFINET-Interface 3SK25 
 

 

LED témoins 
 

LED Signification 
Device État de l'appareil 
PORT État de la connexion PROFINET 
BF Défaut de bus 
SF Signalisation groupée de défaut 
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6.4.2 Définition des paramètres de communication PROFINET 
Les paramètres de communication PROFINET du module d'interface se définissent dans le 
logiciel SIRIUS Safety ES ou dans un logiciel d'automate programmable, p. ex. STEP 7 (TIA 
Portal). 

 

6.4.3 Rétablissement du réglage d'usine 
Le réglage d'usine peut être rétabli avec le logiciel SIRIUS Safety ES ou avec un logiciel 
d'automate programmable, p. ex. STEP 7 (TIA Portal). Dans ce cas, les paramètres de 
communication tels que les adresses IP ou noms d'appareil, les droits de modification de la 
station ou la désélection du diagnostic et les données I&M éventuelles seront supprimées. 
L'application de sécurité n'est pas supprimée. 
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Configuration / Etude 7 
7.1 Règles pour la configuration du système 

7.1.1 Constituants du système 
 

 ATTENTION 

Perte des fonctions de sécurité 
Danger de mort, de blessures graves et de dégâts matériels. 

Ne connectez à un bloc logique de sécurité 3SK2 que des extensions de sorties 3SK1, des 
relais de couplage 3RQ1 et des départs moteurs 3RM1 Failsafe validés par l'intermédiaire 
d'un socle de connexion. 

 

Appareils validés 
Pour configurer un système avec un bloc logique de sécurité 3SK2, vous pouvez utiliser les 
appareils suivants. Tenez compte lors de la configuration du système des Règles de montage 
des appareils (Page 154). 
 

Désignation Numéro d'article Nombre d'appareils par 
système 

Modules de base 3SK2 
Bloc logique de sécurité 3SK2 
de largeur 22,5 mm 

3SK2112-xAA10 exactement 1 

Bloc logique de sécurité 3SK2  
de largeur 45 mm 

3SK2122-xAA10 

Modules d'extension (actionneurs) 
Extensions de sorties 3SK1 (24 V CC) Jusqu'à 5 
Extension de sorties 3SK1211 (22,5 mm) 
avec tension d'alimentation 24 V CC  

3SK1211-xBB40 Jusqu'à 5 

Extension de sorties 3SK1213 (90 mm) 
avec tension d'alimentation 24 V CC  

3SK1213-xAB40 max. 1 

Relais de couplage à contacts mécaniquement liés 3RQ1 (24 V CC) 
Relais de couplage 3RQ1 avec tension 
d'alimentation 24 V CC 

3RQ1...-xB.. jusqu'à 5 

Départs-moteurs de sécurité 3RM1 Failsafe (24 V CC) 
Démarreur direct 3RM11 Failsafe 
avec tension d'alimentation 24 V CC 

3RM11..-xAA041) Jusqu'à 5 

Démarreur inverseur 3RM13 Failsafe 
avec tension d'alimentation 24 V CC 

3RM13..-xAA041) Jusqu'à 5 
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Désignation Numéro d'article Nombre d'appareils par 
système 

Modules d'interface 
PROFINET-Interface 3SK25  3SK2511-xFA10  max. 1 
DP-Interface 3RK35  3RK3511-xBA10 

Diagnostic 
Module de diagnostic 3SK2611-3AA00 max. 1 
 x = 1 : exécution avec bornes à vis 
x = 2 : exécution avec bornes à ressort (en partie avec technologie Push In) 
1) x = 3 connectique mixte : circuit de commande avec bornes à ressort en technologie push-in et 

circuit principal avec bornes à vis 

Accessoires 
Vous trouverez une vue d'ensemble des accessoires disponibles au chapitre "Pièces de 
rechange/Accessoires (Page 297)". 

7.1.2 Emplacements 

Emplacements des constituants système 

 

Le bloc logique de sécurité 3SK2 constitue la base du système. À sa gauche, il est possible 
d'embrocher un module de diagnostic et / ou un module d'interface optionnel(s). À droite du 
bloc logique de sécurité 3SK2, il est possible d'enficher au maximum cinq modules 
d'extension (extensions de sorties 3SK1, relais de couplage à contacts mécaniquement 
liés 3RQ1 et départs moteurs 3RM1 Failsafe) via le socle de connexion 3ZY12. 

Occupez les emplacements de gauche à droite dans l'ordre suivant : 

• Emplacement ① : module de diagnostic (optionnel) ; connexion sur le coupleur ou le bloc 
logique de sécurité 3SK2 

• Emplacement ② : coupleur (optionnel) 
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• Emplacement ③ : bloc logique de sécurité 3SK2 (exactement 1 appareil par système) 

• Emplacements ④ ... ⑧ actionneurs, en tout cinq appareils maxi : 

– Extensions de sorties 3SK1211 (22,5 mm) 

– Départs-moteurs de sécurité 3RM1 Failsafe 

– Extension de sorties 3SK1213 (90 mm) (max. 1 appareil) 

 
  Remarque 

Extension de sorties 3SK1213 (90 mm) 

L'extension de sortie 3SK1213 doit être placée à droite en tant que dernier appareil de 
la configuration système, car sur cet appareil une extension du côté droit n'est pas 
possible. 

 

 

Socle de connexion 3ZY12 
La connexion est réalisée à l'aide du socle de connexion 3ZY12, voir chapitre "Socle de 
connexion 3ZY12 (Page 152)". 

Un socle de connexion d'extrémité adéquat doit être prévu sous le dernier appareil à droite 
du montage système. 

 
 

 Remarque 

L'exploitation du PROFINET-Interface 3SK25 ne nécessite pas de socle de connexion. Le 
PROFINET-Interface 3SK25 est connecté au bloc logique de sécurité 3SK2 par l'interface 
système (X2). Des socles de connexion (numéro d'article 3ZY1210-2AA00) sont disponibles 
pour la mise à niveau des modules d'interface PROFINET. 
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7.1.3 Conditions d'utilisation 

7.1.3.1 Position de montage 
Le fonctionnement des blocs logiques de sécurité 3SK2 est autorisé jusqu'à une altitude de 
2000 m. 
 

Appareil Position de montage autorisée 
Blocs logiques de sécurité 
3SK2 

indifférent 

Extensions de sorties 3SK1 indifférent 
Exception : 3SK1213 : inclinaison latérale +/- 22,5° 

Départ-moteur 3RM1 
Failsafe 

verticale, horizontale, debout 

Module de diagnostic 
3SK26 

Plan de fixation vertical (+10°/ -10°) 

PROFINET-Interface 3SK25 indifférent 
DP-Interface 3RK35 Plan de fixation vertical (+10°/ -10°) 

7.1.3.2 Température ambiante 

 

La température ambiante maximale dépend des facteurs suivants : 

• Configuration (montage séparé, montage système avec ou sans module d'interface) 

• Somme des courants de sortie maximaux Imax 
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Bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 22,5 mm 
• Installation séparée 

 
 

Courants de sortie maximaux Température 
ambiante 
maximale 

Distance requise 

ImaxF-Q ImaxQ Imax∑ Tmax 
2 A 0,5 A 4,5 A 60 °C Des deux côtés : 22,5 mm 

• Montage système sans module d'interface 

 
 

Courants de sortie maximaux Température 
ambiante 
maximale 

Distance requise 

Imax F-Q Imax Q Imax ∑ Tmax 
2 A 0,5 A 4,5 A 60 °C • À gauche : 22,5 mm 

• À droite : 22,5 mm1) 

4 A 0,5 A 6,5 A 40 °C • À gauche : 22,5 mm 
• À droite : aucun espace 

requis 

 1) avec socle de connexion pour passage du signal, numéro d'article : 3ZY1212-2AB00 
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• Montage système avec PROFINET-Interface 

 

 
 

Courants de sortie maximaux Température 
ambiante 
maximale 

Distance requise 

ImaxF-Q ImaxQ Imax∑ Tmax 
4 A 0,5 A 6,5 A 40 °C • À gauche : aucun espace 

requis 
• À droite : 22,5 mm1) 

 1) avec socle de connexion pour passage du signal, numéro d'article : 3ZY1212-2AB00 

• Montage système avec DP-Interface 

 

 
 

Courants de sortie maximaux Température 
ambiante 
maximale 

Distance requise 

ImaxF-Q ImaxQ Imax∑ Tmax 
4 A 0,5 A 6,5 A 40 °C • À gauche : aucun espace 

requis 
• À droite : 22,5 mm1) 

 1) avec socle de connexion pour passage du signal, numéro d'article : 3ZY1212-2AB00 
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Bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm 
• Installation séparée 

 
 

Courants de sortie maximaux Température 
ambiante 
maximale 

Distance requise 

ImaxF-Q ImaxQ Imax∑ Tmax 
 

4 A 0,5 A 7 A 60 °C Des deux côtés : 22,5 mm 

• Montage système avec PROFINET-Interface 

 
 

Courants de sortie maximaux Température 
ambiante 
maximale 

Distance requise 

Imax F-Q Imax Q Imax ∑ Tmax 
4 A 0,5 A 7 A 40 °C aucun espace requis 

• Montage système avec DP-Interface 

 

 
 

Courants de sortie maximaux Température 
ambiante 
maximale 

Distance requise 

Imax F-Q Imax Q Imax ∑ Tmax 
4 A 0,5 A 7 A 40 °C aucun espace requis 
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Remarques 
 

 Remarque 
Extensions de sorties 3SK1, relais de couplage à contacts mécaniquement liés 3RQ1 et 
de départs moteurs 3RM1 Failsafe  

Les distances à respecter et les restrictions relatives à la position montage des extensions de 
sortie 3SK1, des relais de couplage à contacts mécaniquement liés 3RQ1 et des départs 
moteurs 3RM1 Failsafe sont indiquées dans les manuels correspondants, voir chapitre 
"Documentation complémentaire (Page 21)". 

 

 Remarque 
Utilisation dans des installations de chauffe conformément à EN 50156-2 

Les blocs logiques de sécurité 3SK2 de largeur 22,5 mm peuvent être mis en œuvre en 
configuration "standalone" dans les installations intérieures (par exemple "bâtiments 
chaudières") jusqu'à une température ambiante de 60 °C. 

Les blocs logiques de sécurité 3SK2 avec extensions de sorties 3SK1 ou départ moteur 3RM1 
de sécurité ne doivent être mis en œuvre que dans des locaux électriques avec une 
température ambiante de 40 °C maximum. 

 

7.1.4 Socle de connexion 3ZY12 

Socle de connexion 3ZY12 

 
① Capot (fourni avec chaque socle de connexion d'extrémité.) 
② Socle de connexion 3ZY12 
③ Socle de connexion d'extrémité 3ZY12 
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Il existe pour chaque appareil du système un socle de connexion 3ZY12 correspondant, pour 
lequel vous devez tenir compte des points suivants : 

 
Appareil Type de socle de connexion / 

numéro d'article 
Description 

Module de base 
22,5 mm  
3SK2112-xAA10 

• Socle de connexion / 
3ZY1212-2GA00 

• Socle de connexion pour le 
passage de signaux / 
3ZY1212-2AB00 

• Le socle de connexion doit être muni d'un capot. (Fourni 
avec chaque socle de connexion d'extrémité.) 

• Le socle de connexion n'est pas nécessaire si aucun 
appareil n'est connecté à droite au module de base. 

• Les socles de connexion pour le passage de signaux sont 
nécessaires afin d'obtenir un meilleur refroidissement. 

Module de base 45 mm 
3SK2122-xAA10 

• Jeu de socles de connexion / 
3ZY1212-4GA01 

  

• Ce jeu se compose de deux socles de connexion. 
• Le socle de connexion avec interface se monte à gauche. 
• Le socle sans interface est un socle de connexion 

assurant le transit de signaux ; il se monte à droite. 
• Le socle de connexion de gauche doit être muni d'un 

capot. (Fourni avec chaque socle de connexion 
d'extrémité.) 

Extension de sorties  
22,5 mm 
3SK1211-xBB40 
(24V CC) 

• Socle de connexion / 
3ZY1212-2BA00 

• Socle de connexion 
d'extrémité / 
3ZY1212-2DA00 

• Le socle de connexion est nécessaire lorsque l'on 
souhaite connecter un appareil supplémentaire*) à droite 
de l'extension de sorties 3SK1. 

• Le socle de connexion d'extrémité est nécessaire lorsque 
l'extension de sorties 3SK1 est le dernier appareil à droite 
dans le montage système. 

L'interrupteur sur le socle de connexion d'extrémité doit 
toujours être sur la position 1. 

Relais de couplage 3RQ1  
17,5 mm 

• Socle de connexion / 3ZY1212-
1BA00 

• Socle de connexion 
d'extrémité / 3ZY1212-1DA00 

• Le socle de connexion est nécessaire lorsque l'on 
souhaite connecter un appareil supplémentaire*) à 
droite du relais de couplage 3RQ1. 

• Le socle de connexion d'extrémité est nécessaire lorsque 
le relais de couplage 3RQ1 est le dernier appareil à droite 
dans le montage système. 

Relais de couplage 3RQ1 
22,5 mm 

• Socle de connexion / 3ZY1212-
2BA00 

• Socle de connexion 
d'extrémité / 3ZY1212-2DA00 
 

• Le socle de connexion est nécessaire lorsque l'on 
souhaite connecter un appareil supplémentaire*) à 
droite du relais de couplage 3RQ1. 
 

• Le socle de connexion d'extrémité est nécessaire lorsque 
le relais de couplage 3RQ1 est le dernier appareil à droite 
dans le montage système. 
L'interrupteur sur le socle de connexion d'extrémité doit 
toujours être sur la position 1. 

Extension de sorties 
90 mm 
3SK1213-xAB40 
(24V CC) 

• Jeu de socles de connexion / 
3ZY1212-0FA01 

• Le jeu se compose de deux socles de connexion : un 
socle de connexion d'extrémité et un socle de connexion 
sans interface, pour la fixation. 

Il n'est pas nécessaire de régler un interrupteur sur le 
socle de connexion d'extrémité. 
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Appareil Type de socle de connexion / 
numéro d'article 

Description 

Départ-moteur 3RM1 
Failsafe 

• Socle de connexion / 
3ZY1212-2EA00 

• Socle de connexion 
d'extrémité / 
3ZY1212-2FA00 

• Socle de connexion pour le 
passage de signaux / 
3ZY1212-2AB00 

• Le socle de connexion est nécessaire lorsque l'on 
souhaite connecter un appareil supplémentaire*) à droite 
du départ moteur 3RM1 Failsafe. 

• Le socle de connexion d'extrémité est nécessaire lorsque 
le départ moteur 3RM1 Failsafe est le dernier appareil à 
droite dans le montage système. 

Il n'est pas nécessaire de régler un interrupteur sur le 
socle de connexion d'extrémité pour départ moteur 
3RM1 Failsafe. 

• Les socles de connexion pour le passage de signaux sont 
nécessaires afin d'obtenir un meilleur refroidissement. Le 
déclassement du courant de charge peut ainsi être réduit 
pour le départ moteur 3RM1 Failsafe. 

Module d'interface 
3SK25 

• Socle de connexion / 
3ZY1210-2AA00 

• Pour la mise à niveau sans connexion électrique via un 
socle de connexion 

 x = 1 : exécution avec bornes à vis 
x = 2 : exécution avec bornes à ressort en technologie Push In 
*) Respectez les règles de configuration du système 

7.1.5 Règles de montage des appareils 

bloc logique de sécurité 3SK2 (exactement 1 appareil par système) 
• Le bloc logique de sécurité 3SK2 est la base du système de sécurité et représente la plus 

petite configuration système possible. 

• Lorsqu'un module de base est exploité sans modules d'extension, aucun socle de 
connexion ou socle de connexion d'extrémité n'est nécessaire. 

• Si le bloc logique de sécurité 3SK2 est étendu au moyen d'extensions de sorties 3SK1, de 
relais de couplage 3RQ1 ou de départs-moteurs 3RM1 Failsafe, il est nécessaire d'utiliser 
sous le bloc logique de sécurité 3SK2 le socle de connexion adéquat, voir chapitre "Socle 
de connexion 3ZY12 (Page 152)". 

Le socle de connexion doit être équipé d'un capot du côté gauche. Le capot fait partie de 
l'étendue de livraison du socle de connexion d'extrémité.  

• Pour les blocs logiques de sécurité 3SK2 de largeur 22,5 mm, il convient de respecter une 
distance par rapport à l'appareil suivant, à partir de certaines limites de sollicitation / 
plages de température. Il existe à cet effet des socles de connexion correspondants pour le 
passage des signaux. Pour plus d'informations, voir chapitre "Température ambiante 
(Page 148). 

• Un deuxième bloc logique de sécurité 3SK2 n'est pas admis dans un montage système. 
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Extensions de sorties 3SK1211 (22,5 mm ; 24 V CC) 
• Les extensions de sorties 3SK1211 peuvent être montées sur les emplacements 4 à 8. 

• La connexion est réalisée à l'aide du socle de connexion 3ZY12 correspondant à l'appareil, 
voir chapitre "Socle de connexion 3ZY12 (Page 152)". 

• Si aucun appareil supplémentaire n'est prévu à côté des extensions de sorties 3SK1211, un 
socle de connexion d'extrémité adéquat doit être placé sous le dernier appareil à droite 
dans la configuration système. 

L'interrupteur du socle de connexion d'extrémité doit être fermé, c'est-à-dire en position 1 
en haut. 

 
• La commande de l'extension de sorties 3SK1211 s'effectue par une sortie de sécurité du 

bloc logique de sécurité 3SK2 dans le socle de connexion. 

La sortie est paramétrée dans Safety ES et à l'aide de l'interrupteur à curseur sur 
l'extension de sorties, voir chapitre "Réglage de l'interrupteur à curseur des extensions de 
sorties 3SK1 (Page 171)". 

• L'alimentation en tension des extensions de sorties 3SK1211 est assurée exclusivement 
via le socle de connexion. 

 

 
 ATTENTION 

Perte de la fonction de sécurité en cas d'utilisation de socles de connexion 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

En cas de fonctionnement avec un bloc logique de sécurité 3SK2 et des socles de 
connexion, la tension d'alimentation de l'extension de sorties 3SK1 est assurée via les 
socles de connexion 3ZY12. 

Ne connectez pas de tension d'alimentation séparée directement à une extension de 
sorties 3SK1, sous peine d'inhiber la fonction de sécurité. 
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Extensions de sorties 3SK1213 (90 mm ; 24 V CC) 
• Une seule extension de sorties 3SK1213 est utilisable au maximum dans le système. 

• Lorsqu'une extension de sorties 3SK1213 est utilisée dans le système, elle est toujours le 
dernier appareil à droite dans la configuration système. Une extension à droite n'est pas 
possible car aucune connexion n'est fournie par le socle de connexion. 

• La connexion s'effectue via le jeu de socles de connexion 3ZY1212-0FA01, voir chapitre 
"Socle de connexion 3ZY12 (Page 152)". Le jeu de socles de connexion comprend un socle 
de connexion d'extrémité. Le deuxième socle de connexion sert à la fixation. Il n'est pas 
nécessaire de régler un interrupteur sur le socle de connexion d'extrémité pour l'extension 
de sorties 3SK1213.  

• La commande de l'extension de sorties 3SK1213 s'effectue par une sortie de sécurité du 
bloc logique de sécurité 3SK2 dans le socle de connexion. 

La sortie est paramétrée dans Safety ES et à l'aide de l'interrupteur à curseur sur 
l'extension de sorties. 

• L'alimentation en tension des extensions de sorties 3SK1213 est assurée exclusivement 
via le socle de connexion. 

 

 
 ATTENTION 

Perte de la fonction de sécurité en cas d'utilisation de socles de connexion 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

En cas de fonctionnement avec un bloc logique de sécurité 3SK2 et des socles de 
connexion, la tension d'alimentation de l'extension de sorties 3SK1 est assurée via les 
socles de connexion 3ZY12. 

Ne connectez pas de tension d'alimentation séparée directement à une extension de 
sorties 3SK1, sous peine d'inhiber la fonction de sécurité. 

 

Relais de couplage 3RQ1 (24 V CC) 
• Les relais de couplage 3RQ1 peuvent être montés sur les emplacements 4 à 8. 

• La connexion est réalisée à l'aide du socle de connexion 3ZY12 correspondant à l'appareil, 
voir chapitre "Socle de connexion 3ZY12 (Page 152)". 

• Si aucun appareil supplémentaire n'est prévu à côté à droite des relais de couplage 3RQ1, 
un socle de connexion d'extrémité adéquat doit être placé sous le dernier appareil à droite 
dans la configuration système. 
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 Pour les variantes 3RQ1 avec 22,5 mm, l'interrupteur du socle de connexion d'extrémité doit 
être fermé, c'est-à-dire en position 1 en haut. 
 Il n'y a aucun interrupteur à curseur pour les variantes 3RQ1 avec 17,5 mm. 

• La commande des relais de couplage 3RQ1 s'effectue par une sortie de sécurité du bloc 
logique de sécurité 3SK2 dans le socle de connexion. 

• L'alimentation en tension des relais de couplage 3RQ1 est assurée exclusivement via le 
socle de connexion. 

 

 
 ATTENTION 

Perte de la fonction de sécurité en cas d'utilisation de socles de connexion 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

En cas de fonctionnement avec un bloc logique de sécurité 3SK2 et des socles de 
connexion, la tension d'alimentation des relais de couplage 3RQ1 est assurée via les 
socles de connexion 3ZY12. 

Ne connectez pas de tension d'alimentation séparée directement à un relais de 
couplage 3RQ1, sous peine d'inhiber la fonction de sécurité. 

 

Départs-moteurs de sécurité 3RM1 Failsafe 
• Les départs moteurs de sécurité 3RM1 Failsafe peuvent être montés sur les emplacements 

4 à 8. 

• La connexion est réalisée à l'aide du socle de connexion 3ZY12 correspondant, voir 
chapitre "Socle de connexion 3ZY12 (Page 152)". 

• Si aucun appareil supplémentaire n'est prévu à côté des départs moteurs 3RM1 Failsafe, 
un socle de connexion d'extrémité adéquat doit être placé sous le dernier appareil à droite 
dans la configuration système. Il n'est pas nécessaire de régler un interrupteur sur le socle 
de connexion d'extrémité pour départ moteur 3RM1 Failsafe. 

• Pour le départ moteur 3RM1 Failsafe, il convient de respecter une distance entre les 
différents appareils, à partir de certaines limites de sollicitation / plages de température. Il 
existe à cet effet des socles de connexion correspondants pour le passage des signaux. 
Vous trouverez de plus amples informations sur les directives de montage des départs 
moteurs 3RM1 Failsafe dans le manuel Départ-moteur SIRIUS 3RM1 au chapitre "Départs-
moteurs - Protection contre les courts-circuits", voir le chapitre "Documentation 
complémentaire (Page 21)". 
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• La commande du départ moteur de sécurité 3RM1 Failsafe s'effectue par une sortie de 
sécurité du bloc logique de sécurité 3SK2 dans le socle de connexion, voir le chapitre 
"Connexion du départ-moteur 3RM1 Failsafe (Page 177)". 

• L'alimentation en tension du départ moteur 3RM1 Failsafe est assurée exclusivement via le 
socle de connexion. 

 

 
 ATTENTION 

Perte de la fonction de sécurité en cas d'utilisation de socles de connexion 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

En cas de fonctionnement avec un bloc logique de sécurité 3SK2 et des socles de 
connexion 3ZY12, la tension d'alimentation du départ moteur 3RM1 Failsafe est assurée 
via les socles de connexion. 

Ne connectez pas de tension d'alimentation séparée directement à un départ moteur 
3RM1 Failsafe, sous peine d'inhiber la fonction de sécurité. 

 

coupleur (optionnel) 
• Un coupleur doit être placé en montage jointif à gauche du bloc logique de sécurité 3SK2. 

Un seul module d'interface est autorisée par système. 

• La connexion s'effectue par un câble de liaison (3UF7930-0AA00-0) entre l'interface X2 du 
module d'interface et l'interface X1 du bloc logique de sécurité 3SK2. La longueur du câble 
de liaison est de 25 mm maxi. 

• Le coupleur doit fonctionner avec la même tension d'alimentation que le bloc logique de 
sécurité 3SK2. 

Module de diagnostic (optionnel) 
• Le module de diagnostic est raccordé au coupleur optionnel. Si le système est dépourvu 

de module d'interface, le module de diagnostic est connecté au bloc logique de 
sécurité 3SK2. 

• La connexion s'effectue par un câble de liaison entre l'interface X2 du module de 
diagnostic et l'interface X1 du bloc logique de sécurité 3SK2 / du coupleur, voir le chapitre 
Pièces de rechange/Accessoires (Page 297). La longueur maximale du câble est de 2,5 m. 

• L'alimentation en tension est assurée par le bloc logique de sécurité 3SK2 via le câble de 
liaison. 
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7.1.6 Exemples de montage système du bloc logique de sécurité 3SK2 

Exemple de montage système avec extensions de sorties 3SK1 

 
① Module de diagnostic 
② PROFINET-Interface 3SK25 
③ Bloc logique de sécurité 3SK2, 45 mm, avec jeu de socles de connexion 3ZY1212-4GA01 
④ Actionneur extension de sorties 3SK1211 avec socle de connexion 3ZY1212-2BA00 
⑤ Actionneur extension de sorties 3SK1211 avec socle de connexion d'extrémité 3ZY1212-2DA00. 

Veillez à ce que le commutateur sur le socle de connexion d'extrémité soit positionné sur "1". 

 

Exemples de montage système avec départ moteur 3RM1 Failsafe 

 
① Module de diagnostic 
② Bloc logique de sécurité 3SK2, 45 mm, avec jeu de socles de connexion 3ZY1212-4GA01 
③ Actionneur départ moteur 3RM1 Failsafe avec socle de connexion 3ZY1212-2EA00 
④ Actionneur départ moteur 3RM1 Failsafe avec socle de connexion d'extrémité 3ZY1212-2FA00 
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Exemples de montage système avec départ moteur 3RM1 Failsafe et extensions de sorties 3SK1 

 
① Module de diagnostic 
② PROFINET-Interface 
③ Bloc logique de sécurité 3SK2, 22,5 mm, avec jeu de socles de connexion 3ZY1212-4GA01 
④ Actionneur extension de sorties 3SK1211 avec socle de connexion 3ZY1212-2BA00 
⑤ Actionneur départ moteur 3RM1 Failsafe avec socle de connexion 3ZY1212-2EA00 
⑥ Actionneur extension de sorties 3SK1213 avec jeu de socles de connexion 3ZY1212-0FA01 
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7.2 Règles de câblage des entrées/sorties 

7.2.1 Consignes de sécurité 
 

 ATTENTION 

Perte des fonctions de sécurité 
Danger de mort, de blessures graves et de dégâts matériels. 

Pour éviter tout danger pour les personnes et l'environnement, vous ne devez en aucun cas 
neutraliser les fonctions de sécurité ni prendre des mesures qui équivaudraient ou 
aboutiraient à une neutralisation des fonctions de sécurité. Le constructeur décline toute 
responsabilité pour les conséquences de telles manipulations ainsi que pour les dommages 
résultant du non-respect de cet avertissement. 

 

 ATTENTION 

Perte des fonctions de sécurité 
Danger de mort, de blessures graves et de dégâts matériels. 

Les extensions de sorties 3SK1, les relais de couplage 3RQ1 et les départs moteurs 3RM1 
Failsafe qui sont connectés au bloc logique de sécurité 3SK2 à l'aide d'un socle de 
connexion 3ZY12 sont alimentés en tension via le socle de connexion. 

Ne connectez pas de tension d'alimentation séparée directement à une extension de 
sorties 3SK1, un relais de couplage 3RQ1 ou à un départ moteur 3RM1 Failsafe, sous peine 
d'inhiber la fonction de sécurité. 

 

 ATTENTION 

Fonction de sécurité insuffisante 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

Une application de sécurité à deux canaux paramétrée avec deux fonctions de surveillance 
séparées n'atteint pas le même niveau d'intégrité de sécurité qu'une fonction de surveillance 
paramétrée de manière redondante. 

 

 ATTENTION 

Perte de la fonction de sécurité 
Danger de mort, de blessures graves et de dégâts matériels. 

En cas d'utilisation en monocanal de sorties ou entrées de sécurité, un court-circuit 
transversal ou la réaction de charges peuvent entraîner un défaut dangereux. Pour satisfaire 
à des exigences de sécurité élevées, ces défauts doivent être éliminés par des mesures 
correspondantes telles qu'une pose protégée des câbles. 

 



Configuration / Etude  
7.2 Règles de câblage des entrées/sorties 

 Blocs logiques de sécurité SIRIUS 3SK2 

162 Manuel, 05/2025, A5E32639619003A/RS-AE/005 

 Remarque 

Pour atteindre SIL 2 / 3 conformément à IEC 62061 ou PL d / e conformément à ISO 13849-1, 
il faut impérativement exclure tout défaut du type court-circuit à P ou court-circuit à M. Ceci 
est satisfait par exemple dans une armoire électrique et pour des câbles de liaison en pose 
protégée. Si cela n'est pas possible, une exécution à deux canaux des sorties est nécessaire. Il 
faut pour cela poser des câbles distincts vers les actionneurs / contacteurs. Dans l'élément 
fonctionnel correspondant "sortie F", il faut sélectionner le type de sortie "sortie F 
redondante". 

 

7.2.2 Règles de câblage pour la détection de court-circuit transversal 

Détection de courts-circuits transversaux 
La détection de courts-circuits transversaux permet la détection d'une liaison non admissible 
entre un fil de capteur et un autre fil de capteur (= court-circuit transversal), un conducteur 
de masse (= court-circuit à M) ou un conducteur d'alimentation (= court-circuit à P). Les 
sorties de test sont disponibles à cet effet. 

Règles de câblage pour la détection de court-circuit transversal 
Afin de pouvoir utiliser de manière fiable la détection de courts-circuits transversaux, il 
convient d'observer les points suivants : 

1. Tous les composants, c'est-à-dire tous les appareils au même titre que les capteurs doivent 
être raccordés à la même alimentation. 

2. Une détection de courts-circuits transversaux n'est pas possible dans le cas des capteurs 
monocanal. Exception : Bouton d'assentiment à un canal 

3. Un détecteur à deux canaux doit être raccordé aux sorties de test T1 et T2 (appareils 
22,5 mm) ou T1_x / T2_x (appareils 45 mm) pour permettre une détection des courts-
circuits transversaux. 

Pour les appareils de 45 mm, deux paires de sorties de test T1_x / T2_x indépendantes 
sont disponibles :  

– T1_1 / T2_1 

– T1_2 / T2_2 

 
  Remarque 

Le raccordement aux paires T1_1 / T2_2 ou T1_2 / T2_1 n'est pas autorisé. 
 

  Remarque 

Si un court-circuit transversal est détecté, il est valable pour tout le module (appareils 
22,5 mm) ou pour toutes les entrées qui sont connectées à la même paire de sorties de 
test (appareils 45 mm). 
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4. La sortie de test T1 (appareils 22,5 mm) ou T1_x (appareils 45 mm) doit toujours être 
combinée à une entrée de capteur impaire (F-IN1, F-IN3, ..., F-IN19). 

5. La sortie de test T2 (appareils 22,5 mm) ou T2_x (appareils 45 mm) doit toujours être 
combinée à une entrée de capteur impaire (F-IN2, F-IN4, ..., F-IN20). 

6. La détection de court-circuit transversal de la fonction de sécurité correspondante doit être 
activée dans Safety ES. 

7. Les capteurs sans séparation galvanique ne peuvent pas être utilisés avec les sorties de test 
T1_x / T2_x. Une détection des courts-circuits transversaux de capteurs sans séparation 
galvanique n'est donc pas possible sur le bloc logique de sécurité 3SK2. Ces capteurs doivent 
pouvoir se surveiller et s'évaluer de manière autonome et surveiller et évaluer le fil vers 
l'appareil d'évaluation afin d'assurer la sécurité de l'application. Dans ce cas, la détection de 
courts-circuits transversaux doit être désactivée dans le logiciel Safety ES. 

8. La détection de courts-circuits transversaux entre 3, 4 entrées ou plus n'est pas possible au 
niveau d'un capteur. 

9. Si un tapis sensible avec principe de court-circuit transversal est raccordé à un bloc logique 
de sécurité 3SK2 de largeur 22,5 mm, il faudra désactiver la détection de courts-circuits 
transversaux au niveau des entrées restantes de cet appareil. Dans le cas contraire, les 
fonctions de surveillance configurées avec les entrées restantes signaleront également un 
court-circuit transversal à l'actionnement du tapis sensible. 

Avec les appareils de 45 mm, il est possible d'utiliser la deuxième paire de sorties de test, 
découplée (T1_2 / T2_2) pour toutes les autres entrées afin de détecter les courts-circuits 
transversaux sur ces fonctions de surveillance. 

Si un court-circuit transversal se produit avec une paire de sorties de test (T1_1 / T2_1), 
seules les entrées de sécurité reliées à cette paire de sorties détectent le court-circuit 
transversal. Les entrées de sécurité qui sont reliées à l'autre paire de sorties de test (T1_2 / 
T2_2) ne détectent pas ce court-circuit transversal. 

10.Un court-circuit transversal est un défaut requérant un acquittement. C'est pourquoi il faut 
acquitter par Reset un court-circuit supprimé. 
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Fonctions de surveillance avec détection de courts-circuits transversaux 
Le tableau suivant donne une vue d'ensemble de la détection des courts-circuits transversaux 
pour les fonctions de surveillance dans Safety ES : 

 
Fonction de 
surveillance 

Détection de courts-
circuits transversaux 

Remarque 

Surveillance Universelle réglable, 
activée/désactivée 

- 

ARRÊT D'URGENCE réglable, 
activée/désactivée 

- 

ESPE (dispositif de 
protection 
électrosensible) 

réglable, 
activée/désactivée 

• Si l'ESPE possède des sorties statiques, la 
détection de court-circuit transversal doit être 
désactivée. 

• Dans le cas d'un ESPE avec des contacts libres 
de potentiel, seul le circuit de capteur compris 
entre le bloc logique de sécurité 3SK2 et l'ESPE 
est testé lorsque la détection de courts-circuits 
transversaux est activée. La barrière 
immatérielle n'est pas testée. 

• ESPE de type 4 pris en charge 
(autosurveillance) ; 

des applications jusqu'à SIL3 sont possibles. 
• ESPE de type 2 pris en charge uniquement 

avec un test automatique intégré ; 

des applications SIL1 et SIL2 sont possibles.  
Tapis sensible (principe 
NF) 

réglable, 
activée/désactivée 

- 

Tapis sensible (principe 
court-circuit 
transversal) 

activée Une détection de court-circuit transversal ne 
représente pas une erreur pour cette fonction de 
surveillance mais correspond à une exigence de 
sécurité. Un court-circuit transversal n'est donc 
pas interprété comme une erreur et n'a pas besoin 
d'être acquitté. 
Pour garantir l'absence de rétroaction du tapis 
sensible sur la détection de court-circuit 
transversal d'autres capteurs, seul le tapis sensible 
est relié aux sorties de test T1_x et T2_x. 

Protecteur réglable, 
activée/désactivée 

- 

Protecteur à 
verrouillage 

réglable, 
activée/désactivée 

- 

Bouton d'assentiment activée Une surveillance de court-circuit transversal est 
systématiquement effectuée pour les boutons 
d'assentiment à un canal. C'est pourquoi un 
bouton d'assentiment à un canal doit lui aussi être 
relié à une sortie de test. Un câblage sans 
séparation galvanique n'est pas possible. 

Commande bimanuelle réglable, 
activée/désactivée 

Une commande bimanuelle de type III C (cat. 4) 
n'est réalisable qu'avec détection de court-circuit 
transversal activée. 
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Fonction de 
surveillance 

Détection de courts-
circuits transversaux 

Remarque 

Sélecteur de mode de 
fonctionnement 

éteint - 

AS-i 2F-DI éteint - 

Câblage 
Le raccordement des capteurs au bloc logique de sécurité 3SK2 est décrit au chapitre 
"Raccordement des entrées de sécurité (Page 165)". 

7.2.3 Raccordement des entrées de sécurité 

Capteurs monocanal et bicanal 
Pour atteindre le niveau d'intégrité de sécurité ou de performance requis, vous pouvez 
connecter les entrées du bloc logique de sécurité 3SK2 en mode monocanal ou bicanal. Les 
possibilités de raccordement sont les suivantes : 

• En mode monocanal, un capteur n'est affecté qu'à une seule borne d'entrée. 

• En mode bicanal, un capteur est affecté à deux bornes d'entrée. Sur un bloc logique de 
sécurité 3SK2, le raccordement est possible de capteurs est possible en mode monocanal 
et bicanal. Le nombre de capteurs raccordables varie ainsi en fonction des possibilités de 
connexion au bloc logique de sécurité 3SK2. 

– Le bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 22,5 mm peut recevoir 5 capteurs bicanal 
ou 10 capteurs monocanal. 

– Le bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm peut recevoir 10 capteurs bicanal 
ou 20 capteurs monocanal. 

• Les entrées de sécurité peuvent aussi être utilisées pour la lecture de signaux standard 
(non de sécurité). 

• Une détection des courts-circuits transversaux est possible en utilisant les sorties de test 
pour les capteurs bicanal. 

– Modules de base de largeur 22,5 mm : une paire de sorties de test T1 / T2 

– Modules de base de largeur 45 mm : deux paires de sorties de test découplées T1_1 / 
T2_1 et T1_2 / T2_2 

 
  Remarque 

Capteurs sans séparation galvanique 

En cas d'utilisation de capteurs à sorties sans séparation galvanique (par exemple barrières 
immatérielles, scanner laser), il ne faut pas les alimenter par les sorties de test T1_x / 
T2_x. La détection de courts-circuits transversaux doit être désactivée dans Safety ES pour 
l'élément fonctionnel correspondant. 
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Possibilités de raccordement avec sortie de test 
 

2 capteurs à un canal 1 capteur à deux canaux*) Mode mixte, capteurs à un et deux 
canaux*) 

  

 
 T1_1 (ou T1_2 ou T1) sortie de test pour F-IN1, F-IN3, ..., F-IN19 
T2_1 (ou T2_2 ou T3) sortie de test pour F-IN2, F-IN4, ..., F-IN20 
*) Les capteurs à deux canaux sont surveillés quant aux courts-circuits transversaux. 

 

 

 Remarque 
SIL 3 conformément à IEC 62061 ou PL e / Cat. 4 conformément à ISO 13849-1 

Pour atteindre SIL 3 conformément à IEC 62061 ou PL e / cat. 4 conformément à ISO 13849-
1, il convient de remplir les conditions suivantes : 
• Le capteur à deux canaux est raccordé à une paire de sorties de test du bloc logique de 

sécurité 3SK2 selon les règles de câblage (Page 162). 
• La détection de court-circuit transversal de la fonction de sécurité correspondante est 

activée dans Safety ES. 
 

 Remarque 
Bouton d'assentiment à un canal 

Une surveillance de court-circuit transversal est systématiquement effectuée pour les boutons 
d'assentiment à un canal. C'est pourquoi un bouton d'assentiment à un canal doit lui aussi 
être relié à une sortie de test. Un câblage sans séparation galvanique n'est pas possible. 

 

Possibilités de raccordement sans sortie de test (pour capteurs sans séparation galvanique) 
 

1 capteur à un canal 1 capteur à deux canaux 

  
 F-IN1, F-IN2 entrées de capteur 
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Exemples d'application 
Vous trouverez des exemples de raccordement de capteurs au chapitre "Connexion de 
capteurs (Page 307)". 

7.2.4 Raccordement des sorties de sécurité 

Sorties statiques 
Les sorties statiques de sécurité présentent systématiquement une configuration interne 
bicanal. Il est ainsi possible d'utiliser chacune de ces sorties pour des applications jusqu'à SIL 3 
conformément à IEC 62061 ou PL e conformément à ISO 13849-1. 

Possibilités de raccordement 
 

Raccordement d'actionneur à un 
canal 

Raccordement d'actionneur à deux  
canaux via 1 sortie de sécurité*) 

Raccordement d'actionneur à deux  
canaux via 2 sorties de sécurité 

 

 

 

 QA / QB contacteurs 
F-Q1, F-Q2 sorties statiques de sécurité 

 

 

 Remarque 
*)SIL 2 / 3 conformément à IEC 62061 ou PL d / e conformément à ISO 13849-1 

Pour atteindre SIL 2 / 3 conformément à IEC 62061 ou PL d / e conformément à ISO 13849-1, 
il faut impérativement exclure tout défaut du type court-circuit à P ou court-circuit à M. Ceci 
est satisfait par exemple dans une armoire électrique et pour des câbles de liaison en pose 
protégée.  

Si cela n'est pas possible, les actionneurs doivent être raccordés via deux sorties de sécurité, 
voir la figure de droite. Il faut pour cela poser des câbles distincts vers les actionneurs / 
contacteurs. Dans l'élément fonctionnel correspondant "sortie F", il faut sélectionner le type 
de sortie "sortie F redondante". 
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 Remarque 
Circuit de protection 

Dans le cas de consommateurs inductifs, un circuit de protection approprié est nécessaire. 
Cette configuration permet de supprimer les perturbations électromagnétiques et 
d'augmenter la durée de vie. Pour plus d'informations, reportez-vous au chapitre "Exigences 
relatives aux actionneurs (Page 194)". 

 

Exemples d'application 
Vous trouverez des exemples de raccordement d'actionneurs au chapitre "Raccordement 
d'actionneurs (Page 329)". 

7.2.5 Raccordement d'entrées non de sécurité 

Capteurs non de sécurité 
Les blocs logiques de sécurité 3SK2 ne possèdent que des entrées de sécurité. Ces entrées 
sont donc également utilisées pour les signaux non de sécurité (par ex. acquittement 
d'erreurs). 

Les signaux non de sécurité comme les touches de réarmement peuvent, de même que les 
capteurs à un canal, être alimentés non seulement sans séparation galvanique via L+, mais 
aussi via les sorties de test. 

Possibilité de connexion 
  
 

Capteur à un canal, sans séparation galvanique Capteur à un canal, alimentation via sortie de 
test 

  
 F-IN1 entrée de capteur 
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7.2.6 Raccordement de sorties non de sécurité 

Sorties de signalisation 
Outre les orties de sécurité, les blocs logiques de sécurité 3SK2 disposent d'une (appareil 
22,5 mm) ou de deux (appareils 45 mm) sorties de signalisation non de sécurité.  

Elles peuvent être utilisées par exemple pour signaler des états de l'installation. Les sorties de 
sécurité sont également utilisables aux fins de la signalisation. 

Possibilité de connexion 
 
 

Raccordement d'actionneur à un canal 
 

 

 

 ① Voyant lumineux 
Q1 sortie électronique non de sécurité 

 

 

 Remarque 
Circuit de protection 

Dans le cas de consommateurs inductifs, un circuit de protection approprié est nécessaire. 
Cette configuration permet de supprimer les perturbations électromagnétiques et 
d'augmenter la durée de vie. Pour plus d'informations, reportez-vous au chapitre "Exigences 
relatives aux actionneurs (Page 194)". 

 

7.2.7 Entrées et sorties de l'interface de socle de connexion 

Fonction de l'interface de socle de connexion 
L'interface de socle de connexion permet de raccorder des actionneurs "extensions de 
sorties 3SK1", "relais de couplage à contacts mécaniquement liés 3RQ1" et "départs 
moteurs 3RM1 Failsafe" au bloc logique de sécurité 3SK2 à l'aide des socles de 
connexion 3ZY12, avec un câblage réduit.  

Cette interface met deux sorties de sécurité supplémentaire à disposition pour commander 
les actionneurs ainsi qu'un circuit de retour pour la surveillance des deux sorties. Les signaux 
des interfaces sont connectables dans le diagramme logique. 
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7.2.7.1 Raccordement des extensions de sorties 3SK1 

Raccordement au bloc logique de sécurité 3SK2 avec socle de connexion 3ZY12 
La commande des extensions de sorties 3SK1 est facilement réalisable via le socle de 
connexion 3ZY12. Par le biais des socles de connexion 3ZY12, le bloc logique de 
sécurité 3SK2 met deux sorties de sécurité à disposition pour la commande des extensions de 
sorties 3SK1. Chaque extension de sorties 3SK1 peut être affectée séparément à une des 
deux sorties logiques au moyen d'un interrupteur à curseur. La commande s'effectue 
indépendamment des autres sorties (bornes) du bloc logique de sécurité 3SK2. 

 

 ATTENTION 

Perte de la fonction de sécurité en cas d'utilisation de socles de connexion 3ZY12 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

En cas de fonctionnement avec un bloc logique de sécurité 3SK2 et des socles de connexion 
3ZY12, la tension d'alimentation de l'extension de sorties 3SK1 est assurée via les socles de 
connexion 3ZY12. 

Ne connectez pas de tension d'alimentation séparée directement à une extension de sorties 
3SK1 (A1 / A2), sous peine d'inhiber la fonction de sécurité. 

 

Respectez les règles de configuration du système, voir chapitre "Règles pour la configuration 
du système (Page 145)". 

Exemples d'application 
Vous trouverez des exemples de raccordement d'extensions de sorties 3SK1 au chapitre 
"Exemples / Applications (Page 303)". 
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7.2.7.2 Réglage de l'interrupteur à curseur des extensions de sorties 3SK1 

Réglage de l'interrupteur à curseur des extensions de sorties 3SK1 
L'interrupteur à curseur situé sur la face avant de l'extension de sorties 3SK1 permet d'affecter 
l'extension de sorties 3SK1 à une sortie logique du bloc logique de sécurité 3SK2.  

 

 ATTENTION 

Perte de la fonction de sécurité en cas de modification du réglage de l'interrupteur à 
curseur sur les extensions de sorties 3SK1. 
Danger de mort, de blessures graves et de dommages matériels. 

Le paramétrage de la logique du module de base dans Safety ES doit correspondre au 
réglage de l'interrupteur à curseur de l'extension de sorties 3SK1 afin que la fonction de 
sécurité ne soit pas invalidée. 
• Assurez-vous que la position de l'interrupteur à curseur sur l'extension de sorties 3SK1 

corresponde à votre logique paramétrée dans Safety ES. 
• Protégez l'interrupteur à curseur de l'extension de sorties 3SK1 contre le déréglage non 

autorisé ou intempestif, à l'aide d'un capot plombable. 
 

 Remarque 
Utilisation des extensions de sortie à l'aide d'un câblage conventionnel 

L'interrupteur à curseur n'a aucune fonction lors du raccordement avec un câblage 
conventionnel. 

La borne A1 de l'extension de sorties 3SK1 doit être reliée à la sortie de sécurité 
correspondante F-Qx du bloc logique de sécurité 3SK2, et la borne A2, à la masse (0 V). 

 

 

 
Interrupteur à curseur 

Marquage 
L'extension de sorties 3SK1 commute avec la sortie ... 

Appareil 22,5 mm  Appareil 45 mm  
Position du commutateur 2 F-Q3-C F-Q5-C 
Position du commutateur 1 F-Q4-C F-Q6-C 
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7.2.7.3 Surveillance des extensions de sorties 3SK1 

Surveillance des extensions de sorties 3SK1 
La surveillance des extensions de sorties 3SK1 en cas d'utilisation les deux sorties F-Qx-C peut 
s'effectuer de trois manières différentes : 

• Connexion du circuit interne de retour (IN1-C) du socle de connexion 3ZY12 dans le 
diagramme logique (catégorie d'arrêt 1) 

• Câblage conventionnel du contact de retour (51-52) des extensions de sorties 3SK1 sur 
une entrée (F-INx) du bloc logique de sécurité 3SK2 

• Bouclage du contact de retour (51-52) des extensions de sorties 3SK1 dans le circuit de 
retour des actionneurs montés en aval et câblage conventionnel des circuits de retour des 
actionneurs montés en aval sur une entrée (F-INx) du bloc logique de sécurité 3SK2. 

Connexion du circuit interne de retour (IN1-C) dans la logique 
Le circuit de retour (IN1-C) est conduit par toutes les extensions via les socles de connexion 
3ZY12. En cas d'utilisation du circuit de retour (IN1-C), les deux sorties (F-Qx-C) ne peuvent 
par conséquent pas être utilisées indépendamment l'une de l'autre. Un exemple d'application 
pour une utilisation dépendante des deux sorties (F-Qx-C) est une application de catégorie 
d'arrêt 1 conformément à IEC 60204-1, chapitre 9.2.2, dans laquelle le circuit de retour fait 
l'objet d'un contrôle avant le redémarrage.  

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm 
-K2 Extension de sorties 3SK1211 (24 V cc), position de l'interrupteur à curseur : Undelayed (champ noir) 
-K3 Extension de sorties 3SK1211 (24 V cc), position de l'interrupteur à curseur : Delayed (champ noir) 
-Q1 / -Q2 Contacteurs 
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Utilisez dans ce cas, pour le paramétrage dans Safety ES, la fonction de sortie "Sortie F 
retardée". Paramétrez la "Surveillance" du circuit de retour 2 sur "A l'état ARRET et MARCHE". 
Combinez les circuits de retour des actionneurs (F-IN1) et le circuit de retour interne (IN1-C) 
par une fonction ET et connectez les de cette manière à l'entrée FEEDBACK 2 de la fonction de 
sortie "Sortie F retardée" : 

 
 

 Remarque 

Si vous ne connectez qu'une seule sortie (FQx-C) de l'interface du socle de connexion, vous 
pouvez utiliser le circuit de retour interne (IN1-C) sans restriction. 
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Câblage du contact de retour (51-52) des extensions de sorties 3SK1 
Si les deux sorties (F-Qx-C) doivent être utilisées indépendamment l'une de l'autre, il ne faut 
pas connecter le circuit de retour interne (IN1-C) dans le diagramme logique.  

Dans ce cas, les contacts de retour (51-52) des extensions de sorties 3SK1 sont câblés sur le 
bloc logique de sécurité 3SK2 de manière conventionnelle via les bornes d'entrée (F-INx) 
correspondantes.  

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm 
-K2 Extension de sorties 3SK1211 (24 V cc), position de l'interrupteur à curseur : Undelayed (champ noir) 
-K3 Extension de sorties 3SK1211 (24 V cc), position de l'interrupteur à curseur : Delayed (champ noir) 
-Q1 / -Q2 Contacteurs 
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Bouclage du contact de retour (51-52) dans le circuit de retour des actionneurs montés en aval 
Si les deux sorties (F-Qx-C) doivent être utilisées indépendamment l'une de l'autre, il ne faut 
pas connecter le circuit de retour interne (IN1-C) dans le diagramme logique.  

Les contacts de retour (51-52) des extensions de sortie 3SK1 sont bouclés dans les 
actionneurs montés en aval, par ex. Q1 et Q2. Dans ce cas, les circuits de retour des 
actionneurs Q1 et Q2 sont câblés sur le bloc logique de sécurité 3SK2 de manière 
conventionnelle via les bornes d'entrée (F-INx) correspondantes. 

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm 
-K2 Extension de sorties 3SK1211 (24 V cc), position de l'interrupteur à curseur : Undelayed (champ noir) 
-K3 Extension de sorties 3SK1211 (24 V cc), position de l'interrupteur à curseur : Delayed (champ noir) 
-Q1 / -Q2 Contacteurs 

Renvoi 
Plus d'informations à ce sujet, voir chapitres "Catégories d'arrêt (Page 72)", "Raccordement 
d'actionneurs (Page 329)". 
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7.2.7.4 Raccordement des relais de couplage à contacts mécaniquement liés 3RQ1 
La commande des relais de couplage à contacts mécaniquement liés 3RQ1 est facilement 
réalisable via le socle de connexion 3ZY12. Par le biais des socles de connexion 3SK2, les 
blocs logiques de sécurité 3ZY12 mettent deux sorties de sécurité à disposition, les 
relais 3RQ1 ne peuvent cependant être commandé qu'avec des sorties F-Q5-C pour l'appareil 
45 mm ou avec la sortie F-Q3-C pour l'appareil 22,5 mm. La commande s'effectue 
indépendamment des autres sorties (bornes) du bloc logique de sécurité 3SK2. 

 

 ATTENTION 

Perte de la fonction de sécurité en cas d'utilisation de socles de connexion 3ZY12 

Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

En cas de fonctionnement avec un bloc logique de sécurité 3SK2 et des socles de 
connexion 3ZY12, la tension d'alimentation des relais de couplage 3RQ1 est assurée via les 
socles de connexion 3ZY12. 
Ne connectez pas de tension d'alimentation séparée directement à un relais de 
couplage 3RQ1 (A1 / A2), sous peine d'inhiber la fonction de sécurité.  

Respectez les règles de configuration du système, voir chapitre "Règles pour la configuration 
du système (Page 145)". 

 

Surveillance des relais de couplage 3RQ1 
La surveillance des relais de couplage 3RQ1 peut être généralement réalisée de trois 
manières. Les manières possibles dépendent des appareils respectifs. 

• Connexion du circuit interne de retour (IN1-C) du socle de connexion 3ZY12 dans le 
diagramme logique (uniquement 3RQ12) 

• Câblage conventionnel du contact de retour des relais de couplage 3RQ1 sur une entrée 
(F-INx) du bloc logique de sécurité 3SK2 (tous les 3RQ1) 

• Bouclage du contact de retour des relais de couplage 3RQ1 dans le circuit de retour des 
actionneurs montés en aval et câblage conventionnel des circuits de retour des 
actionneurs montés en aval sur une entrée (F-INx) du bloc logique de sécurité 3SK2 (tous 
les 3RQ1). 



 Configuration / Etude 
 7.2 Règles de câblage des entrées/sorties 

Blocs logiques de sécurité SIRIUS 3SK2 

Manuel, 05/2025, A5E32639619003A/RS-AE/005 177 

 

 ATTENTION 

Perte de la fonction de sécurité en cas d'utilisation de socles de connexion 3ZY12 

Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

En cas de fonctionnement avec un bloc logique de sécurité 3SK2 et des socles de connexion 
3ZY12, les bornes du contact à ouverture des relais de couplage 3RQ12 ne doivent pas être 
utilisées 

Ne connectez pas de signaux séparés directement au contact à ouverture du relais de 
couplage 3RQ12, sous peine d'inhiber la fonction de sécurité. 

Respectez les règles de configuration du système, voir chapitre "Règles pour la configuration 
du système (Page 145)". 

 

7.2.7.5 Connexion du départ-moteur 3RM1 Failsafe 

Connexion du départ moteur 3RM1 Failsafe avec socle d'extension 3ZY12 
La commande et l'évaluation du départ moteur 3RM1 Failsafe est facilement réalisable via le 
socle de connexion 3ZY12. Par le biais des socles de connexion 3ZY12, le bloc logique de 
sécurité 3SK2 met deux sorties de sécurité à disposition. Les départs moteurs 3RM1 Failsafe 
sont affectés de manière fixe à l'une des deux sorties de sécurité : 
 

Appareil 22,5 mm Appareil 45 mm 
F-Q3-C F-Q5-C 

Une commutation sur l'autre sortie n'est pas possible. La commande s'effectue 
indépendamment des autres sorties (bornes) du bloc logique de sécurité 3SK2. 

Respectez les règles de configuration du système, voir chapitre "Règles pour la configuration 
du système (Page 145)". 

 

 ATTENTION 

Perte de la fonction de sécurité en cas d'utilisation de socles de connexion 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

En cas de fonctionnement avec un bloc logique de sécurité 3SK2 et des socles de connexion 
3ZY12, la tension d'alimentation du départ moteur 3RM1 Failsafe est assurée via les socles 
de connexion. 

Ne connectez pas de tension d'alimentation séparée directement à un départ moteur 3RM1 
Failsafe (A1 / A2), sous peine d'inhiber la fonction de sécurité. 
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Surveillance du départ moteur 3RM1 Failsafe 
Dans le cas des départs moteurs 3RM1 Failsafe, l'état ARRÊT est défini en tant qu'état sûr. Les 
départs moteurs 3RM1 Failsafe assurent une autosurveillance conformément à SIL 3 / PL e et 
n'ont donc pas besoin d'être surveillés dans le circuit de retour du bloc logique / de l'automate 
monté en amont. 

 

 Remarque 
Circuit de retour (IN1-C) de l'interface de socle de connexion pour la surveillance des 
départs moteurs 3RM1 Failsafe 

Les départs moteurs 3RM1 Failsafe n'ayant pas besoin d'être surveillés par le bloc logique de 
sécurité 3SK2 dans le circuit de retour, ils n'influent pas le signal du circuit de retour des 
socles de connexion 3ZY12.  

Dans ce cas, ne connectez pas le circuit de retour des interfaces de socle de connexion (IN1-
C) dans le diagramme logique, autrement dit mettez le paramètre "Surveillance" à la valeur "à 
l'état ARRÊT" dans Safety ES. 

En cas d'utilisation combinée de départs moteurs 3RM1 Failsafe et d'extensions de 
sorties 3SK1, il faut évaluer le circuit de retour pour atteindre SIL 3 conformément à 
IEC 61508 ou PL e / cat. 4 conformément à ISO 13849-1. 

 

Exemples d'application 
Vous trouverez des exemples de raccordement de départs moteurs 3RM1 au chapitre 
"Raccordement d'actionneurs (Page 329)". 
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7.3 Temps de réaction 

7.3.1 Remarques et définitions 

Temps de réaction (en l'absence d'erreur) 
Le temps de réaction est le temps nécessaire à un système pour réagir sur une sortie après la 
modification d'une grandeur d'entrée, autrement dit le temps entre un événement et l'action, 
p. ex. borne-borne ou capteur-actionneur dans le cas d'une commutation normale. 

Le temps de réaction en l'absence de défaut est calculé aux fins du dimensionnement du 
processus dans l'installation. Ce temps ne convient pas pour le dimensionnement de 
distances de sécurité dans l'installation. 

Temps de réaction aux défauts (temps de réaction en cas de défaut) 
Temps de réaction aux défauts est le temps entre la détection d'un défaut dangereux dans un 
système et l'atteinte de l'état de sécurité du système.  

Le temps de réaction aux défauts du bloc logique de sécurité 3SK2 dépend du mode de 
commande d'une sortie : monocal ou bicanal. 

Justificatif des temps de réaction pour les montages de sécurité 
Lors de la mise en service d'un dispositif de sécurité il faut prouver que celui-ci effectue la 
coupure dans un laps de temps maximal autorisé, selon l'exigence de la fonction de sécurité. 

Pour apporter cette preuve, vous devez calculer le temps de réaction de l'application que vous 
avez configurée.  

 

 ATTENTION 

État dangereux de l'installation. 
Danger de mort, de blessures graves et de dommages matériels. 

Notez que le calcul des temps de réaction a des répercussions sur la sécurité et influe sur la 
conception de l'ensemble de l'installation. 

 

 ATTENTION 

Augmentation du temps de réaction aux défauts en cas d'utilisation de mémentos 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

Les mémentos sont écrits à la fin d'un cycle de programme et peuvent être lus à l'entrée de 
fonctions dans le cycle de programme suivant. 

Chaque mémento contenu dans un chemin de signal augmente le temps de réaction aux 
défauts.  

Tenez-en compte lors du calcul du temps de réaction total. 
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 Remarque 
Extensions de sortie 3SK1 et départs moteurs 3RM1 Failsafe 

Les temps de réaction des extensions de sorties 3SK1 et des départs moteurs 3RM1 Failsafe 
font partie du temps de réaction d'actionneur tA. 

 

7.3.2 Calcul du temps de réaction "capteur - actionneur" 

Formules de calcul du temps de réaction sans mémento 

 

Figure 7-1 Temps de réaction "capteur - actionneur" sans utilisation de mémento 

 
Sans mémento : tRSA = tS + tIN + 2*tCYCL + tTIMER_1 + tDELAY + tQ + tA 

Formules de calcul du temps de réaction avec mémento 

 

Figure 7-2 Temps de réaction "capteur - actionneur" avec utilisation de mémento 

 
Avec un 
mémento : 

tRSA = tS + tIN + 2*tCYCL + tTIMER_1 + tDELAY + tCYCL + tTIMER_2  + tQ + tA 

Légende (Page 183) 
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7.3.3 Calcul du temps de réaction aux défauts "capteur - actionneur" (connexion 
de l'actionneur à un canal) 

Formules de calcul du temps de réaction aux défauts en cas de connexion de l'actionneur à un 
canal, sans mémento 

 
Figure 7-3 Temps de réaction aux défauts "capteur - actionneur" en cas de connexion de l'actionneur à un canal, sans 

utilisation de mémento 

 
Sans mémento : tFR1 = tS + tIN + 2*tCYCL + tTIMER_1 + tDELAY + tFB + tQ + tA 

Formules de calcul du temps de réaction aux défauts en cas de connexion de l'actionneur à un 
canal, avec mémento 

 
Figure 7-4 Temps de réaction aux défauts "capteur - actionneur" en cas de connexion de l'actionneur à un canal, avec 

utilisation de mémento 

 
Avec un 
mémento : 

tFR1 = tS + tIN + 2*tCYCL + tTIMER_1 + tDELAY + tCYCL + tTIMER_2 + tFB + tQ + tA 

Légende (Page 183) 
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7.3.4 Calcul du temps de réaction aux défauts "capteur - actionneur" (connexion 
de l'actionneur à deux canaux) 

Formules de calcul du temps de réaction aux défauts en cas de connexion de l'actionneur à deux 
canaux, sans mémento 

 
Figure 7-5 Temps de réaction aux défauts "capteur - actionneur" en cas de connexion de l'actionneur à deux canaux, sans 

utilisation de mémento 

 
Sans mémento : tFR2 = tS + tIN + 2*tCYCL + tTIMER_1 + tDELAY + tQ + tA 

Formules de calcul du temps de réaction aux défauts en cas de connexion de l'actionneur à deux 
canaux, avec mémento 

 
Figure 7-6 Temps de réaction aux défauts "capteur - actionneur" en cas de connexion de l'actionneur à deux canaux, avec 

utilisation de mémento 

 
Avec un 
mémento : 

tFR2 = tS + tIN + 2*tCYCL + tTIMER_1 + tDELAY + tCYCL + tTIMER_2 + tQ + tA 

Légende (Page 183) 
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7.3.5 Légende relative aux temps de réaction 
 

S Capteur (délivre un signal ARRET et MARCHE) 
• "Signal ARRET" indique le passage de l'état MARCHE à l'état ARRET (1 > 0). 
• "Signal MARCHE" indique le passage de l'état ARRET à l'état MARCHE (0 > 1). 

IN Borne d'entrée 
Q Borne de sortie 
A Actionneur, extension de sorties 3SK1, départ-moteur 3RM1 Failsafe 
tRSA Temps de réaction de l'installation d'un capteur (S) à un actionneur (A) en l'absence de 

défaut 
tFR1 Temps de réaction aux défauts en cas de coupure à un canal 
tFR2 Temps de réaction aux défauts en cas de coupure à deux canaux 
tS Temps de réaction du capteur (S), voir documentation du capteur 
tIN Durée de transmission, depuis l'acquisition du signal à la borne d'entrée (IN) jusqu'à la 

logique du bloc logique de sécurité 3SK2 ; en fonction du signal ; pour le bloc logique de 
sécurité 3SK2, on a systématiquement : tIN = tCYCL 

tMEMORY Temps supplémentaire pour mémento : dépend de l'application 
Pour chaque mémento du chemin de signal (capteur → actionneur), il faut tenir compte 
d'un temps supplémentaire tMEMORY. 

tTIMER_1 Fonctions de temporisation paramétrables dans la logique (Timer), qui s'insèrent entre la 
lecture de l'état à l'entrée et l'écriture dans le mémento ou la cellule de sortie. 

tTIMER_2 Fonctions de temporisation paramétrables dans la logique (Timer), qui s'insèrent entre la 
lecture du mémento et l'écriture de l'état à la sortie. 

tDELAY Temps de retard d'entrée paramétré pour les fonctions de surveillance et les cellules 
d'entrée 

tFB Temps de relecture max. des sorties de sécurité en cas de test de désactivation 
Le temps de relecture maximal des sorties de sécurité dépend de l'élément fonctionnel qui 
commande la sortie dans le diagramme logique : 
• Sortie F : 3 ms (fixe) 
• Cellule de sortie, reliée à une borne de sortie de sécurité : 3 ms (fixe) 
• Sortie F retardée : 3 ms ... 400 ms. 

tQ Durée de transmission, depuis la logique du bloc logique de sécurité 3SK2 jusqu'à la borne 
de sortie (Q) ;  
Pour le bloc logique de sécurité 3SK2, le temps de réaction de la borne de sortie (Q) 
• sorties électroniques : < 5 ms 

tA Temps de réaction de l'actionneur (A) incluant le temps jusqu'à réception complète et 
traitement du signal par l'actionneur, voir la documentation de l'actionneur 

tCYCL Temps de cycle du programme paramétré du bloc logique de sécurité 3SK2 
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7.3.6 Paramétrage dans Safety ES 

Paramétrage du temps de cycle du programme tCYCL dans Safety ES  
Vous pouvez saisir comme suit le temps de cycle du programme : 

1. Dans la fenêtre de travail "Configuration" > "Système central", double-cliquez sur le bloc 
logique de sécurité 3SK2 configuré. 

2. Dans la boîte de dialogue "Propriétés Module de base - Emplacement système 3", attribuez 
au "Temps de cycle du programme [ms]" une valeur appropriée à l'envergure de votre étude. 

– Bloc logique de sécurité 3SK2 : 10 ... 60 ms 

 
  Remarque 

Exploitation avec interface DP 

Le temps de cycle du programme doit être réglé à 15 ms pour les blocs logiques de 
sécurité 3SK2 avec interface DP. 

 
 

 Remarque 
Aide apportée par Safety ES 

Safety ES vous aide à déterminer le temps de cycle du programme. La charge actuelle du 
temps de cycle maximal du programme paramétré est affichée dans la "barre d'état". 

 

Paramétrage du temps de retard d'entrée tDELAY dans Safety ES  
 

 ATTENTION 

Augmentation du temps de réaction aux défauts 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

Une augmentation du temps de retard d'entrée entraîne une augmentation du temps de 
réaction et du temps de réaction aux défauts du programme de sécurité. 

 

Vous pouvez définir comme suit le paramètre pour le temps de retard d'entrée : 

1. double-cliquez dans la fenêtre de travail du diagramme logique sur la fonction surveillance / 
cellule d'entrée pour laquelle un temps de retard d'entrée doit être paramétré. 

2. Dans la boîte de dialogue "Propriétés ...", attribuez au "Temps de retard d'entrée [ms]" une 
valeur comprise entre 0 ms et 150 ms appropriée à l'envergure de votre étude. 
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 Remarque 
Temps de retard d'entrée 

Le temps de retard d'entrée doit être un multiple entier du temps de cycle du programme. Si 
ce n'est pas le cas, le bloc logique de sécurité 3SK2 arrondit pour des raisons de sécurité le 
temps de retard d'entrée à un multiple entier du temps de cycle du programme et Safety ES 
délivre une alarme. 

 

Paramétrage du temps de retard tTIMER dans Safety ES  
Il existe dans Safety ES différentes fonctions permettant de paramétrer des temps de retard 
dans la logique : 

• Retard à l'enclenchement 

• Retard à l'enclenchement (redéclenchable) 

• Contact de passage à l'enclenchement 

• Contact de passage à l'enclenchement (redéclenchable) 

• Retard à la retombée 

• Retard à la retombée (redéclenchable) 

• Cyclique 

 

 Remarque 
Temps de réaction à la retombée 

Tous les temps de retard ne doivent pas être pris en compte pour le temps de réaction (aux 
défauts) du bloc logique de sécurité 3SK2. Ainsi, un temps de retard à l'enclenchement 
paramétré peut par exemple être ignoré lors du calcul du temps de réaction (aux défauts) à la 
retombée car il n'est pas effectif dans ce cas. 

 

Vous pouvez définir comme suit le paramètre pour le temps de retard : 

1. double-cliquez dans la fenêtre de travail du diagramme logique sur la fonction de 
temporisation pour laquelle un temps de retard doit être paramétré. 

2. Dans la boîte de dialogue "Propriétés ...", attribuez au "Temps t1 [ms]" un multiple entier du 
temps de cycle du programme approprié à l'envergure de votre étude. Plage de réglage : 
10 ms ... 655 s. 

 

 Remarque 
Temporisation  

La temporisation doit être un multiple entier du temps de cycle du programme. Si ce n'est pas 
le cas, le bloc logique de sécurité 3SK2 arrondit pour des raisons de sécurité le temps de 
retard à un multiple entier du temps de cycle du programme et Safety ES délivre une alarme. 
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Paramétrage du temps maximal de relecture tFB des sorties de sécurité 
Le temps de relecture maximal lors du test de désactivation des sorties de sécurité est 
réglable dans le diagramme logique, en cas d'utilisation de l'élément fonctionnel "Sortie F 
retardée". 

Pour tous les autres éléments de sortie, le temps de relecture maximal des entrées de sécurité 
est de 3 ms. 

 

 ATTENTION 

Augmentation du temps de réaction aux défauts 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

L'augmentation du temps de relecture maximal augmente également le temps de réaction 
(aux défauts) en cas de connexion d'actionneur à un canal. 

 

Vous pouvez régler le temps maximal de relecture de la manière suivante : 

1. double-cliquez dans la fenêtre de travail du diagramme logique sur la fonction de sortie 
"Sortie F retardée" pour laquelle un temps de relecture maximal doit être paramétré. 

2. Dans la boîte de dialogue "Propriétés ...", attribuez au "Temps de relecture maximal [ms]" la 
valeur souhaitée, approprié à l'envergure de votre étude. Plage de réglage : 3 ms ... 400 ms. 
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7.3.7 Exemple de calcul du temps de réaction (aux défauts) 

Exemple I : Coupure d'ARRÊT D'URGENCE d'un moteur (connexion à deux canaux) 
Le bloc logique de sécurité 3SK2 surveille l'ARRÊT D'URGENCE. Lors de l'actionnement du 
bouton d'ARRÊT D'URGENCE (signal ARRÊT), le bloc logique de sécurité 3SK2 ouvre les circuits 
de validation et coupe les contacteurs de puissance, et, partant, le moteur, via deux sorties 
de sécurité. 

 
① Capteur : ARRÊT D'URGENCE SIRIUS 3SU1 
② Bloc logique de sécurité 3SK2 
③ Actionneur composé de deux contacteurs SIRIUS 3RT20 et d'un moteur 

Le temps de réaction, dans ce cas, est identique au temps de réaction aux défauts et se 
calcule comme suit : 

 
 
 tRSA_I = tFR2_I = tS+ tIN+ 2*tCYCL+ tTIMER + tDELAY+ tQ + tA  
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Formule Explication 
S Capteur : ARRÊT D'URGENCE SIRIUS 3SU1 
IN Bornes d'entrée 
Q Bornes de sortie 
A Actionneur composé de deux contacteurs SIRIUS 3RT20 et d'un moteur 
tRSA_I Temps de réaction pour l'exemple 
tFR2_I Temps de réaction aux défauts pour l'exemple (connexion d'actionneur à deuxcanaux) 
tS Temps de réaction de l'ARRÊT D'URGENCE, voir documentation correspondante 
tIN Pour le bloc logique de sécurité 3SK2 : tIN = tCYCL (temps de cycle du programme réglé) 
tCYCL Temps de cycle du programme du bloc logique de sécurité 3SK2, configuré dans Safety ES 
tTIMER Fonctions de temporisation dans la logique (timer) 
tDELAY Temps de retard d'entrée pour les fonctions de surveillance et cellules d'entrée au niveau 

des entrées 
tQ Temps de réaction de la borne de sortie (Q) : sorties électroniques : < 5 ms 
tA Somme des temps suivants : 

• Temps de réaction du contacteur SIRIUS 3RT20, voir documentation correspondante 
• Temps de réaction du moteur, voir documentation correspondante 

Exemple II : Coupure d'ARRÊT D'URGENCE d'un moteur (connexion à un canal) 
Le bloc logique de sécurité 3SK2 surveille l'ARRÊT D'URGENCE. Lors de l'actionnement du 
bouton d'ARRÊT D'URGENCE (signal ARRÊT), le bloc logique de sécurité 3SK2 ouvre les circuits 
de validation et coupe les contacteurs de puissance, et, partant, le moteur, via une sortie de 
sécurité. 

 
① Capteur : ARRÊT D'URGENCE SIRIUS 3SU1 
② Bloc logique de sécurité 3SK2 
③ Actionneur composé de deux contacteurs SIRIUS 3RT20 et d'un moteur 
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La temps de réaction se calcule comme suit : 

 
 
 tRSA_II = tS + tIN + 2*tCYCL + tTIMER + tDELAY + tQ + tA  

La temps de réaction aux défauts se calcule comme suit : 

 
 
 tFR1_II = tS + tIN + 2*tCYCL + tTIMER + tDELAY + tFB + tQ + tA  

 

 
Formule Explication 
S Capteur : ARRÊT D'URGENCE SIRIUS 3SU1 
IN Bornes d'entrée 
Q Bornes de sortie 
A Actionneur composé de deux contacteurs SIRIUS 3RT20 et d'un moteur 
tRSA_II Temps de réaction pour l'exemple 
tFR1_II Temps de réaction aux défauts pour l'exemple (connexion d'actionneur à uncanal) 
tS Temps de réaction de l'ARRÊT D'URGENCE, voir documentation correspondante 
tIN Pour le bloc logique de sécurité 3SK2 : tIN = tCYCL (temps de cycle du programme réglé) 
tCYCL Temps de cycle du programme du bloc logique de sécurité 3SK2, configuré dans Safety ES 
tTIMER Fonctions de temporisation dans la logique (timer) 
tDELAY Temps de retard d'entrée pour les fonctions de surveillance et cellules d'entrée au niveau 

des entrées 
tFB Temps de relecture max. des sorties de sécurité en cas de test de désactivation 

Le temps de relecture maximal des sorties de sécurité dépend de l'élément fonctionnel qui 
commande la sortie dans le diagramme logique : 
• Sortie F : 3 ms (fixe) 
• cellule de sortie, reliée à une borne de sortie de sécurité : 3 ms (fixe) 
• Sortie F retardée : 3 ms ... 400 ms. 

tQ Temps de réaction de la borne de sortie (Q) : sorties électroniques : < 5 ms 
tA Somme des temps suivants : 

• Temps de réaction du contacteur SIRIUS 3RT20, voir documentation correspondante 
• Temps de réaction du moteur, voir documentation correspondante 
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Exemple III : Coupure via une extension de sorties 3SK1 avec socle de connexion (connexion de 
l'actionneur à un canal) 

Le bloc logique de sécurité 3SK2 surveille l'ARRÊT D'URGENCE. Lors de l'actionnement du 
bouton d'ARRÊT D'URGENCE (signal ARRÊT), le bloc logique de sécurité 3SK2 commande 
l'extension de sorties 3SK1 moyennant le socle de connexion 3ZY12, via une sortie de 
sécurité. L'extension de sorties 3SK1 ouvre les circuits de validation et assure la coupure de 
sécurité du moteur par l'intermédiaire des contacteurs de puissance. 

 
① Capteur : ARRÊT D'URGENCE SIRIUS 3SU1 
② Bloc logique de sécurité 3SK2 
③ Actionneur composé d'une extension de sorties 3SK1, de deux contacteurs SIRIUS 3RT20 et d'un 

moteur 

La temps de réaction se calcule comme suit : 

 
 
 tRSA_III = tS + tIN + 2*tCYCL + tTIMER + tDELAY + tQ + tA  
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La temps de réaction aux défauts se calcule comme suit : 

 
 
 tFR1_III = tS + tIN + 2*tCYCL + tTIMER + tDELAY + tFB + tQ + tA  

 

 
Formule Explication 
S Capteur : ARRÊT D'URGENCE SIRIUS 3SU1 (à deux canaux) 
IN Bornes d'entrée 
Q Bornes de sortie 
A Actionneur composé d'une extension de sorties 3SK1, de deux contacteurs SIRIUS 3RT20 

et d'un moteur 
tRSA_III Temps de réaction pour l'exemple 
tFR1_III Temps de réaction aux défauts pour l'exemple (connexion d'actionneur à uncanal) 
tS Temps de réaction de l'ARRÊT D'URGENCE, voir documentation correspondante 
tIN Pour le bloc logique de sécurité 3SK2 : tIN = tCYCL (temps de cycle du programme réglé) 
tCYCL Temps de cycle du programme du bloc logique de sécurité 3SK2, configuré dans Safety ES 
tTIMER Fonctions de temporisation dans la logique (timer) 
tDELAY Temps de retard d'entrée pour les fonctions de surveillance et cellules d'entrée au niveau 

des entrées 
tFB Temps de relecture max. des sorties de sécurité en cas de test de désactivation 

Le temps de relecture maximal des sorties de sécurité dépend de l'élément fonctionnel qui 
commande la sortie dans le diagramme logique : 
• Sortie F : 3 ms (fixe) 
• cellule de sortie, reliée à une borne de sortie de sécurité : 3 ms (fixe) 
• Sortie F retardée : 3 ms ... 400 ms. 

tQ Temps de réaction de la borne de sortie (Q) sorties électroniques : < 5 ms 
tA Somme des temps suivants : 

• Temps de réaction de l'extension de sorties 3SK1, voir documentation correspondante 
• Temps de réaction du contacteur SIRIUS 3RT20, voir documentation correspondante 
• Temps de réaction du moteur, voir documentation correspondante 
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Exemple IV : Coupure via départ moteur 3RM1 Failsafe avec socle de connexion (connexion de 
l'actionneur à un canal) 

Le bloc logique de sécurité 3SK2 surveille l'ARRÊT D'URGENCE. Lors de l'actionnement du 
bouton d'ARRÊT D'URGENCE (signal ARRÊT), le bloc logique de sécurité 3SK2 commande le 
départ moteur 3RM1 Failsafe moyennant le socle de connexion 3ZY12, via une sortie de 
sécurité. Le départ moteur 3RM1 Failsafe assure la coupure de sécurité du moteur. 

 
① Capteur : ARRÊT D'URGENCE SIRIUS 3SU1 
② Bloc logique de sécurité 3SK2 
③ Actionneur composé d'un départ moteur 3RM1 Failsafe et d'un moteur 

La temps de réaction se calcule comme suit : 

 
 
 tRSA_IV = tS + tIN + 2*tCYCL + tTIMER + tDELAY + tQ + tA  

La temps de réaction aux défauts se calcule comme suit : 

 
 
 tFR1_IV = tS + tIN + 2*tCYCL + tTIMER + tDELAY + tFB + tQ + tA  
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Formule Explication 
S Capteur : ARRÊT D'URGENCE SIRIUS 3SU1 
IN Bornes d'entrée 
Q Bornes de sortie 
A Actionneur composé d'un départ moteur 3RM1 Failsafe et d'un moteur 
tRSA_IV Temps de réaction pour l'exemple 
tFR1_IV Temps de réaction aux défauts pour l'exemple (connexion d'actionneur à uncanal) 
tS Temps de réaction de l'ARRÊT D'URGENCE, voir documentation correspondante 
tIN Pour le bloc logique de sécurité 3SK2 : tIN = tCYCL (temps de cycle du programme réglé) 
tCYCL Temps de cycle du programme du bloc logique de sécurité 3SK2, configuré dans Safety ES 
tTIMER Fonctions de temporisation dans la logique (timer) 
tDELAY Temps de retard d'entrée pour les fonctions de surveillance et cellules d'entrée au niveau 

des entrées 
tFB Temps de relecture max. des sorties de sécurité en cas de test de désactivation 

Le temps de relecture maximal des sorties de sécurité dépend de l'élément fonctionnel qui 
commande la sortie dans le diagramme logique : 
• Sortie F : 3 ms (fixe) 
• cellule de sortie, reliée à une borne de sortie de sécurité : 3 ms (fixe) 
• Sortie F retardée : 3 ms ... 400 ms. 

tQ Temps de réaction de la borne de sortie (Q) : sorties électroniques : < 5 ms 
tA Somme des temps de réactions suivants : 

• Temps de réaction du départ moteur 3RM1 Failsafe, voir documentation 
correspondante 

• Temps de réaction du moteur, voir documentation correspondante 
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7.4 Choix des capteurs et des actionneurs 

7.4.1 Exigences relatives aux capteurs 

Dimensionnement des capteurs 
La durée minimale de commande à l'entrée du bloc logique de sécurité 3SK2 est le temps 
pendant lequel un signal doit persister pour qu'il soit détecté de manière sûre. Tenez compte 
de ce temps lors du choix des capteurs appropriés. 
 
 tMIN = 2 x tCYCL  

 

 
tMIN Durée minimale de commande aux bornes d'entrée du bloc logique de sécurité 3SK2 
tCYCL Temps de cycle du programme du bloc logique de sécurité 3SK2 

7.4.2 Exigences relatives aux actionneurs 

Dimensionnement des actionneurs 
Le choix des actionneurs doit tenir compte des caractéristiques de dimensionnement 
suivantes : 

• Temps de réponse de l'actionneur 

• Charge capacitive de l'actionneur 

• Charge inductive de l'actionneur 
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Temps de réponse 
Le temps de réponse est le temps entre l'application de la tension d'actionnement par le bloc 
logique de sécurité 3SK2 et la fermeture des contacts ou la commutation de l'actionneur.  

Lors du choix des actionneurs appropriés, veillez à ce que le temps de réponse de l'actionneur 
soit suffisamment long, voir aussi le chapitre "Test d'activation (Page 196)". 

 

 ATTENTION 

État dangereux lié à des temps de réponse trop courts de l'actionneur 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

Le bloc logique de sécurité 3SK2 effectue en permanence des autotests en vue de surveiller 
p. ex. le fonctionnement sans défaut des sorties. Lors du choix des actionneurs appropriés, 
tenez compte du temps de réponse minimal de l'actionneur.  

Le test d'activation est activé par défaut pour toutes les sorties de sécurité et ne peut être 
désactivé que via la fonction de sortie "Sortie F retardée". 

Lorsque le test d'activation est activé, le temps de réponse de l'actionneur doit être 
supérieur à la somme du temps de relecture maximal et du temps de test d'activation : 
• En cas d'utilisation d'une "cellule de sortie" connectée à une borne de sortie de sécurité 

ou de l'élément "Sortie F" : supérieur à 6 ms. 
• En cas d'utilisation de la fonction de sortie "Sortie F retardée" : supérieur à 6 … 403 ms. 

Même lorsque le test d'activation est désactivé, une brève impulsion d'activation peut se 
produire en cas de défaut du bloc logique de sécurité 3SK2 si l'actionneur est câblé avec un 
seul canal. Dans ce cas, utilisez des actionneurs ayant un temps de réponse supérieur à 4 ms 
ou câblez l'actionneur à deux canaux en utilisant une deuxième sortie de sécurité.  

 

Charge capacitive 
Les actionneurs raccordés ne doivent pas dépasser une charge capacitive définie. La charge 
capacitive maximale dépend du courant de charge.  

Lors du choix des actionneurs appropriés, veillez à ce que l'actionneur de dépasse pas la 
charge capacitive admissible, voir le chapitre "Directives pour charges capacitives (Page 199)". 
Le cas échéant, adaptez le temps de relecture maximal du test de désactivation dans 
Safety ES an, voir le chapitre "Test de désactivation (Page 197)". 

Charge inductive 
Les sorties du bloc logique de sécurité 3SK2 ne possèdent pas de protection anti-induction 
interne. Si des charges inductives sont appliquées aux sorties de sécurité du bloc logique de 
sécurité 3SK2, elles doivent être dotées d'une protection anti-induction, voir le chapitre 
"Directives pour charges inductives (Page 200)". 
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7.4.2.1 Test d'activation 

Test d'activation 
Par test d'activation, en entend l'activation brève d'une sortie de sécurité désactivée afin de 
tester que la sortie fonctionne correctement. Un actionneur possédant une inertie suffisante 
ne réagit pas et reste désactivé.  

Impulsions de test du test d'activation 

 
① Période de test (fixée à 30 s) 
② Cas de défaut avec trois impulsions d'activation avec temps de test d'activation maximal ≤ 3 ms 

Une impulsion d'activation d'une durée de test d'activation ≤ 3 ms est émise normalement sur 
une période de test.  

Si une impulsion détecte un défaut, l'impulsion d'activation est répétée deux fois avec un 
intervalle de 0,5 s. Si le défaut persiste alors, toutes les sorties de sécurité sont mises à l'état 
de sécurité. Le bloc logique de sécurité 3SK2 passe en mode configuration. 

Désactivation du test d'activation 
Le test d'activation peut être désactivé dans Safety ES en cas d'utilisation de la fonction de 
sortie "Sortie F retardée".  

 

 ATTENTION 

Degré réduit de couverture du diagnostic par désactivation du test d'activation 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

Avec la fonction de sortie "Sortie F retardée", le test d'activation peut être désactivé. La 
désactivation du test d'activation influe sur le degré de couverture du diagnostic. Ceci se 
répercute sur la catégorie conformément à ISO 13849. Noter que la catégorie 4 
conformément à ISO 13849 ne peut être atteinte sur la borne concernée que si le test 
d'activation a été activé. En outre, l'intervalle de contrôle de fonction (test de coupure) se 
réduit à ≤ 1 an pour les actionneur électroniques. Pour plus d'informations sur les intervalles 
de contrôle, reportez-vous à la directive Machines 2006/42/CE. 
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7.4.2.2 Test de désactivation 

Test de désactivation 
Par test de désactivation, en entend la désactivation brève d'une sortie de sécurité activée du 
bloc logique de sécurité 3SK2, afin de s'assurer que la sortie peut être coupée à tout moment 
en cas d'exigence de sécurité. Pour ce faire, l'impulsion de test est choisie suffisamment 
courte pour qu'un actionneur connecté ne soit pas coupé. 

Temps de relecture maximal du test de désactivation 
Le temps de relecture maximal du test de désactivation détermine la durée maximale du test 
de désactivation. La durée de réarmement est également définie par le temps de relecture 
maximal. Ce n'est que lorsqu'une sortie a été reconnue comme coupée que le blocage 
d'enclenchement est supprimé. 

Impulsions de test du test de désactivation 

 
① Période de test (fixée à 30 s) 
② Cas de défaut avec trois impulsions de désactivation avec temps de relecture maximal de 

3 ... 400 ms 

 

Une impulsion de désactivation avec un temps de relecture maximal de 3 ... 400 ms est émise 
normalement sur une période de test.  

Si une impulsion détecte un défaut, l'impulsion de désactivation est répétée deux fois avec un 
intervalle de 0,5 s. Si le défaut persiste alors, toutes les sorties de sécurité sont mises à l'état 
de sécurité. Le bloc logique de sécurité 3SK2 passe en mode configuration. 
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Paramétrage dans Safety ES 
Le temps de relecture maximal est réglable dans le diagramme logique, en cas d'utilisation de 
la fonction de sortie "Sortie F retardée". Pour tous les autres éléments de sortie, le temps de 
relecture maximal des entrées de sécurité est de 3 ms. 

 

 ATTENTION 

Augmentation du temps de réaction aux défauts 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

Lorsque le temps de relecture maximal augmente, le temps de réaction aux défauts du bloc 
logique de sécurité 3SK2 augmente également, voir le chapitre "Temps de réaction 
(Page 179)". 

Tenez-en compte lors de la conception de votre installation.  
 

Étant donné que le temps de réaction aux erreurs est prolongé du temps de relecture 
maximal, ce dernier doit être réglé par tâtonnement à la plus petite valeur possible, tout en 
restant suffisamment grand pour que le bloc logique de sécurité 3SK2 ne détecte pas de 
défaut. 

Déterminez à partir du diagramme du chapitre "Directives pour charges capacitives 
(Page 199)" le temps de relecture maximal nécessaire pour votre actionneur. Si la capacité de 
l'actionneur n'est pas connue, il peut s'avérer nécessaire de déterminer la valeur du temps de 
relecture maximal par tâtonnement. Ceci peut également s'avérer nécessaire à cause d'une 
perte de charge des composants dans l'actionneur ou d'influences extérieures. 

Pour ce faire, procédez comme suit : 

• Réglez le temps de relecture maximal de telle manière que la sortie soit correctement 
relue mais que votre actionneur ne réagisse pas encore. 

• Si la sortie est désactivée sporadiquement, réglez le temps de relecture maximal sur une 
valeur plus grande. 

• Si la sortie est désactivée, le temps de relecture maximal pour une charge capacitive 
raccordée est trop petit. La décharge ne peut pas avoir lieu dans le temps de relecture 
maximal paramétré. Augmentez le temps de relecture maximal. 

Si vous avez réglé le temps de relecture maximal sur la valeur maximale de 400 ms et 
qu'une désactivation de la sortie se produit toujours, soit on est en présence d'une erreur 
externe, soit la capacité raccordée est en dehors de la plage autorisée. 

 

 Remarque 
Temps de relecture maximal d'actionneurs avec socle de connexion 3ZY12 

Pour les extensions de sorties 3SK1, les relais de couplage 3RQ1 et les départs moteurs 3RM1 
Failsafe qui sont connectés au bloc logique de sécurité 3SK2 à l'aide d'un socle de 
connexion 3ZY12, un temps de relecture maximal de 3 ms est suffisant.  
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7.4.2.3 Directives pour charges capacitives 

Courbes caractéristiques 
La figure suivante représente des courbes caractéristiques typiques montrant la charge 
capacitive maximale C [μF] en fonction du courant de charge I [A] sur les sorties de sécurité 
pour différents temps de relecture maximaux [ms] paramétrables du test de désactivation 
(Page 197).  

Le temps de relecture maximal est paramétrable dans Safety ES en cas d'utilisation de la 
fonction de sortie "Sortie F retardée". 
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7.4.2.4 Directives pour charges inductives 
 

 IMPORTANT 

Courants inductifs commutés élevés 

Les sorties du bloc logique de sécurité ne possèdent pas de protection anti-induction 
interne. Si des charges inductives sont appliquées aux sorties TOR du bloc logique de 
sécurité, elles doivent être dotées d'une protection anti-induction.  

 

Les charges inductives doivent être équipées de circuits de protection permettant de limiter la 
montée en tension à la coupure de la sortie de commande. Les circuits de protection 
protègent vos sorties contre les défaillances précoces provoquées par les courants coupés 
inductifs de forte intensité. Les circuits de protection limitent les perturbations électriques 
provoquées à la commutation de charges inductives. 

 

 Remarque 

L'efficacité d'un circuit de protection dépend de l'application considérée et doit 
systématiquement être contrôlée au cas par cas. Tous les composants d'un circuit de 
protection doivent être dimensionnés pour une utilisation dans l'application considérée. 

 

Circuit de sécurité pour les sorties commutant des charges inductives 
 

 ATTENTION 

Augmentation du temps de réaction aux défauts 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

Il faut tenir compte du fait que le temps de réaction (aux défauts) augmente en raison du 
circuit de sécurité. 

 

 ATTENTION 

Perte de la fonction de sécurité  
Danger de mort, de blessures graves et de dégâts matériels. 

Dans le cas de charges inductives, un circuit de protection externe doit être monté en 
parallèle à la charge. Un montage en parallèle avec les sorties peut empêcher une coupure 
de la machine ou du processus. 
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Les figures illustrent des exemples de circuit de 
protection pour une charge inductive. Vous 
trouverez des détails sur les circuits de sécurité 
des contacteurs SIEMENS dans le catalogue et la 
documentation correspondante. 

Exemple : 
circuit de protection pour une charge inductive 
  

 
  

 

Courbes caractéristiques 
La figure suivante représente des courbes caractéristiques typiques montrant la charge 
inductive maximale L [H] en fonction du courant de charge I [mA] pour différentes 
fréquences de commutation f [Hz]. 
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7.5 Mise en service 

Consignes de sécurité 
 

 Remarque 

La mise en service du bloc logique de sécurité étant une étape techniquement importante 
pour la sécurité, cette procédure doit être effectuée par un personnel habilité. 

 

 ATTENTION 

Perte des fonctions de sécurité 
Danger de mort, de blessures graves et de dégâts matériels. 

Afin de garantir la sécurité du système, la mise en service doit être suivie d'un test complet 
du fonctionnement de l'installation, lequel doit être réussi. 

Un essai de fonctionnement intégral se compose des contrôles suivants : 
• Test de la configuration (contrôle de la configuration) 
• Test de l'installation (contrôle du câblage des capteurs et actionneurs raccordés) 

 

Conditions pour la mise en service 
Plus d'informations sur la procédure de configuration, d'étude et de mise en service, reportez-
vous au manuel d'utilisation Safety ES (logiciel), voir le chapitre "Documentation 
complémentaire (Page 21)". 

7.5.1 Modes de fonctionnement 
Le bloc logique de sécurité distingue trois modes de fonctionnement :  

• Mode d'étude 

• Mode test 

• Mode protégé 

Mode d'étude (LED DEVICE : jaune)  
En mode d'étude, les fonctions de surveillance ne sont pas actives. Aucun signal n'est délivré 
aux bornes. En mode d'étude, vous pouvez modifier un paramétrage existant. Pour ce faire, 
créez dans le PC / la PG une étude avec Safety ES et chargez-la dans le bloc logique de 
sécurité. La réimportation et l'édition d'une configuration existante dans le bloc logique de 
sécurité est également possible. 
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Mode test (LED DEVICE : vert scintillant)  
Il n'est possible d'accéder au mode test qu'en ligne avec une PG / un PC, depuis le mode 
d'étude et en effectuant une commande protégée par mot de passe. Le passage au mode test 
est aussi possible sans que l'étude ne soit validée. 

En mode test, le programme utilisateur est traité. Toutes les fonctions de surveillance sont 
actives conformément au paramétrage réglé. Il est possible de mettre à 1 (forçage) des 
sorties logiques d'éléments fonctionnels. Cela facilite la recherche de défauts dans 
l'application ainsi que le contrôle du câblage. 

 

 ATTENTION 

Démarrage automatique de l'installation en mode test 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

En mode test, le programme de sécurité est exécuté et les sorties sont commandées en 
fonction de ce même programme.  

Prenez des mesures organisationnelles adéquates, telles que couper le circuit principal ou 
protéger l'accès de parties de l'installation, pour garantir la sécurité des personnes et de 
l'installation. 

 

Mode protégé (LED DEVICE : verte)  
En mode protégé, toutes les fonctions de surveillance sont actives conformément au 
paramétrage réglé. Seule une commande permet de quitter le mode protégé. 

Démarrage / Autotest 
À la mise sous tension, le bloc logique de sécurité exécute un autotest. Pendant la phase 
d'autotest, les deux LED du bloc logique de sécurité s'allument pendant 2 secondes (test des 
lampes). Les LED bicolores s'allument en jaune. Le bloc logique de sécurité charge ensuite la 
configuration depuis la mémoire, contrôle la validité de la configuration ou du paramétrage 
enregistrés et validés et passe automatiquement en mode de protection (la LED DEVICE 
s'allume en vert).  

Le bloc logique de sécurité passe au mode d'étude (la LED DEVICE s'allume en jaune) 

• quand il n'y a pas d'étude, 

• quand la configuration PRESCRITE diffère de la configuration REELLE (la LED SF est allumée 
en rouge), 

• quand l'étude existante n'est pas validée. 

• quand le module mémoire (appareil 45 mm) fait défaut ou est défectueux. Dans ce cas, 
seul le diagnostic du bloc logique de sécurité est possible (la LED DEVICE clignote en 
rouge, la LED SF est allumée en rouge). 
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7.6 Interfaces pour accès avec Safety ES 

7.6.1 Interfaces pour accès avec Safety ES 
Le bloc logique de sécurité 3SK2 offre les possibilités suivantes de se connecteur avec le 
logiciel d'ingénierie SIRIUS Safety ES à des fins de configuration et de diagnostic : 

• connexion via l'interface d'appareil (X1) 

• connexion via l'interface de bus de terrain (PROFINET ou PROFIBUS) avec un module 
d'interface optionnel 

Connexion via l'interface d'appareil 

 
Figure 7-7 Accès sur le bloc logique de sécurité 3SK2 

 

Figure 7-8 Accès via un module d'interface optionnel 

Pour établir la connexion entre le bloc logique de sécurité et le PC / la PG, connectez le bloc 
logique de sécurité avec un câble PC via l'interface d'appareil X1 au PC / à la PG. L'interface 
d'appareil X1 se trouve à gauche sur le module de base, à gauche sur le module d'interface 
optionnel ou en face avant du module de diagnostic. 
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Connexion via l'interface de bus de terrain 
 

 
Figure 7-9 Accès via le bus de terrain, PROFINET p. ex. 

Pour que le bloc logique de sécurité puisse communiquer avec le logiciel de paramétrage via 
le bus de terrain, il faut avoir adressé au préalable le module d'interface. 

Plus d'informations sur l'adressage du module d'interface DP, voir chapitre "Adresse DP du 
coupleur DP-Interface (Page 214)". 

Si la connexion doit s'effectuer via PROFINET, il est possible d'identifier le bloc logique de 
sécurité par l'adresse MAC ou par le nom d'appareil. 

Plus d'informations, voir chapitre "Définition des paramètres de communication PROFINET 
(Page 206)". 
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7.7 Intégration dans des réseaux maîtres PROFINET 

7.7.1 Définition des paramètres de communication PROFINET 

7.7.1.1 Possibilités 

Paramètres de communication PROFINET 
Pour pouvoir communiquer via PROFINET, il faut avoir défini les paramètres de 
communication PROFINET sur le périphérique IO (= bloc logique de sécurité avec PROFINET-
Interface 3SK25). Les paramètres de communication PROFINET sont constitués du nom 
d'appareil et des paramètres IP.  

Possibilités de définition des paramètres de communication PROFINET 
Vous disposez des possibilités suivantes pour définir et modifier les paramètres de 
communication du bloc logique de sécurité :  

• Définition sous SIRIUS Safety ES lors de la configuration 

• Définition via les services PROFINET p. ex. sous STEP 7 ou SIRIUS Safety ES. 

 
① PC / PG avec Safety ES via interface d'appareil sur PROFINET-Interface 
② PC / PG avec interface Ethernet et STEP 7 ou SIRIUS Safety ES sur interface de bus de terrain du 

PROFINET-Interface 
③ PROFINET-Interface 3SK25 
④ Bloc logique de sécurité 3SK2 / 3RK3 

Le transfert des paramètres de l'appareil via PROFINET ② nécessite au moins le nom 
d'appareil. Le transfert des paramètres d'appareil via l'Interface d'appareil X1 ① est toujours 
possible, même si le nom d'appareil n'a pas été paramétré. 

Les paramètres de communication PROFINET peuvent d'une manière générale être modifiés 
selon les deux méthodes. Les paramètres de communication valides sont ceux qui ont été 
inscrits en dernier sur le PROFINET-Interface 3SK25 / le bloc logique de sécurité. 

Sous SIRIUS Safety ES, vous pouvez bloquer, dans les "propriétés du module d'interface" sous 
"Configuration" le chemin d'accès via les services PROFINET. 
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7.7.1.2 Paramétrage et transfert du nom d'appareil 

Nom d'appareil 
Le nom d'appareil du périphérique IO (bloc logique de sécurité avec PROFINET-Interface 
3SK2) est indispensable pour que le contrôleur IO (CPU p. ex.) puisse accéder au périphérique 
IO.  

Possibilité de paramétrage du nom de l'appareil 
Il existe plusieurs possibilités de paramétrage du nom d'appareil sur le périphérique IO : 

• Le nom d'appareil peut être configuré avec le logiciel de paramétrage SIRIUS Safety ES et 
être transféré sur l'appareil. 

• Le nom d'appareil peut être attribué par l'automate programmable (STEP 7 p. ex.). 

 

 Remarque 
Redémarrage de la communication 

Toute modification du nom d'appareil nécessite un redémarrage de l'interface de 
communication. En raison du redémarrage, toutes les connexions Ethernet et PROFINET sont 
coupées puis rétablies. 

 

 ATTENTION 

État dangereux de l'installation en cas d'accès illicite via le bus de terrain 

 Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels.   
Par un accès illicite au bloc logique de sécurité via le bus de terrain, il est possible de 
modifier la configuration et de neutraliser les fonctions de sécurité.  

Pour empêcher tout accès illicite au bloc logique de sécurité via le réseau de bus de terrain, 
définissez dans Safety ES un mot de passe pour protéger l'accès à l'appareil. Si vous utilisez 
plusieurs blocs logiques de sécurité dans un réseau de bus de terrain, attribuez à chaque 
bloc logique de sécurité son propre mot de passe, afin d'éviter toute confusion lors de 
l'accès via le bus de terrain. Autrement dit, les mots de passe ne doivent pas être identiques. 
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Paramétrage du nom d'appareil sous SIRIUS Safety ES 

Possibilités et procédures 

Le logiciel de paramétrage SIRIUS Safety ES offre plusieurs possibilités de paramétrage du 
nom d'appareil : 

• Paramétrage dans le dialogue "Propriétés du module d'interface" 

Le nom d'appareil peut être paramétré dans les "Propriétés du module d'interface" sous 
"Configuration". 

Le nom d'appareil devient alors un élément de la configuration chargée sur le bloc logique 
de sécurité. Cette possibilité est toujours donnée. 

La modification du nom d'appareil dans le dialogue "Propriétés du module d'interface" est 
toujours possible. 

• Lors du paramétrage de l'interface de communication (service PROFINET dans SIRIUS 
Safety ES) 

Le nom d'appareil peut être paramétré lors du paramétrage de l'interface de 
communication, à l'aide de l'option de menu "Système cible" > "Éditer abonné Ethernet...". 

Le nom d'appareil est ainsi enregistré sur le périphérique IO, ce dernier étant alors 
accessible via PROFINET. La configuration peut dès lors être transférée via l'interface 
PROFINET. 

La condition pour pouvoir modifier le nom d'appareil lors du paramétrage de l'interface de 
communication est d'avoir sélectionné pour le paramètre "Adresses Ethernet - Droits de 
modification" l'option "modifiable sans restriction". Les droits de modification sont 
paramétrables dans le dialogue "Propriétés du module d'interface". 

Résultat 

L'appareil communique avec le nom attribué et les paramètres IP affectés par le contrôleur IO. 

Paramétrage du nom d'appareil avec l'automate programmable 

Condition 

La condition pour pouvoir modifier le nom d'appareil avec l'automate programmable (STEP 7 
p. ex.) est d'avoir sélectionné pour le paramètre "Adresses Ethernet - Droits de modification" 
l'option "modifiable sans restriction". Les droits de modification sont modifiables sous SIRIUS 
Safety ES dans le dialogue "Propriétés du module d'interface". 

Le nom d'appareil est transféré pendant la phase de mise en service par l'outil de 
configuration de l'automate programmable et via Ethernet sur le périphérique IO. Pour le 
transfert, PROFINET-Interface doit être connecté via l'interface Ethernet et être joignable. 
L'appareil est joignable sur le réseau local grâce à l'adresse MAC (00-0E-8C-BD-1F-27) p. ex. 
gravée en face avant du PROFINET-Interface. Le nom d'appareil est lié à l'adresse MAC et 
représente de ce fait l'adresse MAC. 
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Marche à suivre 

1. Paramétrez le nom d'appareil, Safety-Relais 1 p. ex., dans le logiciel de l'automate. STEP 7 
attribue alors automatiquement les paramètres IP. 

2. Affectez le nom d'appareil à l'aide de l'adresse MAC du PROFINET-Interface. 

 
  Remarque 

Test de clignotement de l'abonné sous STEP 7 (TIA) 

Si plusieurs périphériques IO sont connectés à l'automate, il est possible de faire clignoter 
les LED de l'appareil. Comparez dans ce cas l'adresse MAC de l'appareil à l'adresse MAC 
affichée et sélectionnez le périphérique IO voulu. Le test de clignotement d'abonné 
("Clignotement LED") permet d'identifier facilement et rapidement le périphérique IO 
voulu. Dans ce cas la LED PORT émet un papillotement vert et la LED DEVICE s'allume en 
vert. 

 

3. Chargez la configuration dans le contrôleur IO. 

4. Le contrôleur IO attribue les paramètres IP au démarrage au moyen du nom d'appareil. 

Résultat 

L'appareil communique avec le nom attribué et les paramètres IP affectés par le contrôleur IO. 

7.7.1.3 Définition et transfert des paramètres IP 

Paramètres IP  
Pour pouvoir communiquer via PROFINET, il faut avoir défini le nom d'appareil mais aussi les 
paramètres IP sur le périphérique IO (= bloc logique de sécurité avec PROFINET-Interface 
3SK25). Les paramètres IP se composent de l'adresse IP, du masque de sous-réseau et de 
l'adresse du routeur.  

Possibilités de définition des paramètres IP 
Il existe différentes possibilités de définitions des paramètres IP : 

• Les paramètres IP peuvent être configurés avec le logiciel de paramétrage SIRIUS Safety ES 
puis être transféré sur l'appareil. 

• Le contrôleur IO peut attribuer les paramètres IP au périphérique IO. 

 

 Remarque 
Redémarrage de la communication 

Toute modification du nom d'appareil nécessite un redémarrage de l'interface de 
communication. En raison du redémarrage, toutes les connexions Ethernet et PROFINET sont 
coupées puis rétablies. 
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 ATTENTION 

État dangereux de l'installation en cas d'accès illicite via le bus de terrain 

 Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels.   
Par un accès illicite au bloc logique de sécurité via le bus de terrain, il est possible de 
modifier la configuration et de neutraliser les fonctions de sécurité.  

Pour empêcher tout accès illicite au bloc logique de sécurité via le réseau de bus de terrain, 
définissez dans Safety ES un mot de passe pour protéger l'accès à l'appareil. Si vous utilisez 
plusieurs blocs logiques de sécurité dans un réseau de bus de terrain, attribuez à chaque 
bloc logique de sécurité son propre mot de passe, afin d'éviter toute confusion lors de 
l'accès via le bus de terrain. Autrement dit, les mots de passe ne doivent pas être identiques. 

 

Définition des paramètres IP sous SIRIUS Safety ES 
Les paramètres IP sont configurés avec le logiciel de paramétrage Safety ES et transférés dans 
l'appareil. 

Possibilités et procédures 

Le logiciel de paramétrage SIRIUS Safety ES offre plusieurs possibilités d'affectation des 
paramètres IP : 

• "Propriétés du module d'interface" 

Les paramètres IP peuvent être définis dans les "Propriétés du module d'interface" sous 
"Configuration". 

Les paramètres IP font alors partie de la configuration chargée sur le bloc logique de 
sécurité. Cette possibilité est toujours donnée. 

La modification des paramètres IP dans le dialogue "Propriétés du module d'interface" est 
toujours possible. 

• Paramétrage de l'interface de communication 

Les paramètres IP peuvent être affectés lors du paramétrage de l'interface de 
communication, à l'aide de l'option de menu "Système cible" > "Éditer abonné Ethernet...". 

Les paramètres IP sont ainsi enregistrés sur le bloc logique de sécurité, ce dernier étant 
alors accessible via PROFINET. La configuration peut dès lors être transférée via l'interface 
PROFINET. 

La condition pour pouvoir modifier les paramètres IP lors du paramétrage de l'interface de 
communication est d'avoir sélectionné pour le paramètre "Adresses Ethernet - Droits de 
modification" l'option "modifiable sans restriction". Les droits de modification sont 
paramétrables dans le dialogue "Propriétés du module d'interface". 

Résultat 

L'appareil communique avec le nom attribué et les paramètres IP affectés par le contrôleur IO. 
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Le contrôleur IO attribue les paramètres IP au périphérique IO. 

Condition 

La condition pour pouvoir modifier les paramètres IP avec l'automate programmable est 
d'avoir sélectionné pour le paramètre "Adresses Ethernet - Droits de modification" l'option 
"modifiable sans restriction". Les droits de modification sont modifiables sous SIRIUS Safety ES 
dans le dialogue "Propriétés du module d'interface". 

Marche à suivre 

1. si vous paramétrez le nom d'appareil, Safety-Relais 1 p. ex., dans le logiciel de l'automate, 
STEP 7 attribue automatiquement les paramètres IP. Ceux-ci peuvent être adaptés 
individuellement dans le logiciel de l'automate. 

2. Affectez le nom d'appareil à l'aide de l'adresse MAC du PROFINET-Interface. 

3. Chargez la configuration dans le contrôleur IO. 

4. Le contrôleur IO enregistre les paramètres IP au démarrage au moyen du nom d'appareil sur 
l'appareil. 

 

 Remarque 
Suppression de paramètres IP 

Les paramètres IP attribués par le contrôleur IO ne sont pas enregistrés de manière 
rémanente dans l'appareil, ce qui signifie que ces derniers sont à nouveau supprimés après 
coupure de la tension. Au redémarrage, le contrôleur IO les charges de nouveau sur le 
PROFINET-Interface. 

 

Résultat 

L'appareil communique avec le nom attribué et les paramètres IP affectés par le contrôleur IO. 
 

 Remarque 

Si les paramètres IP sont attribués par le contrôleur IO, l'adresse IP, le masque de sous-réseau 
et l'adresse du routeur de l'appareil de base prennent la valeur 0.0.0.0. 

Si l'adresse IP doit ensuite être de nouveau attribuée par le PROFINET-Interface, les 
paramètres IP devront par conséquent être à nouveau transférés sur l'appareil. 
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7.7.2 Configuration dans STEP 7 avec fichier GSD 

Condition 
Utilisez pour le PROFINET-Interface un fichier GSD que vous pouvez télécharger sur Internet 
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/frj/view/38702563).  

Le fichier GSD rend possible l'intégration dans le système PROFINET IO ainsi que le diagnostic 
des appareils. Pour le paramétrage de la fonction de l'appareil, utilisez le logiciel SIRIUS Safety 
ES.  

Le fichier GSD est téléchargeable sous le lien suivant : PROFINET GSD. 
(https://support.industry.siemens.com/cs/products?dtp=Download&mfn=ps&pnid=14288&lc=
fr-WW) 

 

 Remarque 

La version de spécification utilisée dans le fichier GSD est indiquée dans le nom du fichier. 
Veillez à ce que le système d'ingénierie prenne en charge cette version ou une version plus 
récente. Exemple : GSD-V2.33-SIEMENS-SIRIUS_3SK2PN-yymmdd.xml. 

 

Configuration de PROFINET-Interface comme périphérique PROFINET IO  
L'outil de configuration du contrôleur PROFINET IO (STEP 7 p. ex.) permet de configurer le 
PROFINET-Interface comme périphérique PROFINET IO. Les propriétés (nom d'appareil et la 
largeur de la structure des données de process 32 bits / 64 bits), paramétrées dans l'outil 
d'configuration, doivent être identiques aux propriétés paramétrées dans SIRIUS Safety ES. 
Aucune communication n'est sinon possible. 

 

 ATTENTION 

État dangereux de l'installation en cas d'accès illicite via le bus de terrain 

Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels.  
Par un accès non autorisé au bloc logique de sécurité via un bus de terrain (PROFINET ou 
PROFIBUS), il est possible de modifier la configuration et de neutraliser les fonctions de 
sécurité.  

Pour empêcher tout accès illicite au bloc logique de sécurité via le réseau de bus de terrain, 
définissez dans Safety ES un mot de passe pour protéger l'accès à l'appareil. Si vous utilisez 
plusieurs blocs logiques de sécurité dans un réseau de bus de terrain, attribuez à chaque 
bloc logique de sécurité son propre mot de passe, afin d'éviter toute confusion lors de 
l'accès via le bus de terrain. Autrement dit, les mots de passe ne doivent pas être identiques. 

 

Installation du fichier GSD avec STEP 7  
Pour installer le fichier GSD, reportez-vous à l'aide en ligne de STEP 7.  

Après l'installation du fichier GSD, vous trouverez le PROFINET-Interface dans le catalogue du 
matériel de STEP7 V5 sous "Catalogue matériel" → "Autres appareils de terrain" → 
"PROFINET IO" → "Switching Devices" → "Siemens AG" → "Safety Switching Devices". Insérez 
le PROFINET-Interface dans le système PROFINET IO. 

https://support.industry.siemens.com/cs/ww/frj/view/38702563
https://support.industry.siemens.com/cs/products?dtp=Download&mfn=ps&pnid=14288&lc=fr-WW
https://support.industry.siemens.com/cs/products?dtp=Download&mfn=ps&pnid=14288&lc=fr-WW
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7.7.3 Défaillance et rétablissement de PROFINET 

Défaillance de PROFINET 
Le PROFINET-Interface transmet une interruption de PROFINET au bloc logique de sécurité. Le 
bloc logique de sécurité utilise alors la valeur de remplacement "0" pour les entrées PROFINET 
de la partie logique. L'appareil ne quitte pas le mode protégé. La défaillance du bus peut aussi 
être diagnostiquée dans SIRIUS Safety ES.  
 

Signalisation de défaillance PROFINET 
LED Interface PN Bloc logique de sécurité 
DEVICE vert vert 
LED DE PORT éteint - 
BF Rouge - 
SF éteint éteint 

Rétablissement de PROFINET 
Une fois la connexion PROFINET rétablie, le bloc logique de sécurité fonctionne à nouveau 
avec les valeurs réelles. 
 

Signalisation de rétablissement PROFINET 
LED Interface PN Bloc logique de sécurité 
DEVICE vert vert 
LED DE PORT vert - 
BF éteint - 
SF éteint éteint 
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7.8 Intégration dans des réseaux maîtres DP 

7.8.1 Adresse DP du coupleur DP-Interface 

Possibilités de réglage de l'adresse DP 
Le coupleur DP-Interface offre trois possibilités de régler et de modifier l'adresse DP :  

• Attribution dans Safety ES lors de la configuration 

• Création sur DP-Interface via les touches et l'écran 

• paramétrage via service PROFIBUS SET_SLAVE_ADD par exemple dans SIMATIC Manager : 
"Système cible" > "PROFIBUS" > "Attribuer une adresse PROFIBUS"  

 
① PC / PG avec Safety ES via interface d'appareil sur DP-Interface 
② Création manuelle sur DP-Interface via les touches et l'écran 
③ PC/PG avec interface PROFIBUS 
④ DP-Interface 
⑤ Bloc logique de sécurité 

Figure 7-10 Possibilités de réglage de l'adresse DP 

Chacun des trois procédés d'accès peut être utilisé pour modifier l'adresse DP. L'adresse DP 
valide est la dernière écrite ou réglée dans le coupleur DP-Interface.  
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Il est outre possible de verrouiller certaines voies d'accès permettant la modification de 
l'adresse DP. Cela s'effectue au niveau du paramétrage du DP-Interface dans Safety ES. 

 

 ATTENTION 

État dangereux de l'installation en cas d'accès non autorisé via PROFIBUS 

Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 
Par un accès non autorisé au bloc logique de sécurité via PROFIBUS, il est possible de 
modifier la configuration et de neutraliser les fonctions de sécurité.  

Afin d'éviter un accès non autorisé au bloc logique de sécurité via le réseau PROFIBUS, 
définissez dans Safety ES un mot de passe pour l'accès à l'appareil. Si vous utilisez plusieurs 
blocs logiques de sécurité dans un réseau PROFIBUS, vous devez attribuer à chaque bloc 
logique de sécurité son propre mot de passe, afin d'éviter toute confusion lors de l'accès via 
PROFIBUS. Autrement dit, les mots de passe ne doivent pas être identiques. 

 

Réglage et verrouillage de l'adresse DP dans Safety ES 
Dans Safety ES, l'adresse DP est réglée dans les propriétés du coupleur DP-Interface lors de la 
phase d'étude, voir le manuel d'utilisation Safety ES (logiciel) au chapitre "Documentation 
complémentaire (Page 21)". L'adresse DP (adresse de la station) est transmise à l'appareil lors 
du chargement de l'étude complète. 

De plus, dans le logiciel Safety ES, il est possible de verrouiller certaines possibilités de 
modifier l'adresse DP. Les niveaux de protection suivants sont prévus : 

• Modifiable sans restrictions. 
L'adresse DP peut être modifiée par le chargement de l'étude via Safety ES dans l'appareil 
(enregistrement), sur le coupleur DP-Interface lui-même à l'aide des touches et de l'écran, 
ou encore par le biais du service PROFIBUS SET_SLAVE_ADD.  

• Modifiable uniquement par enregistrement ou par élément de réglage 

L'adresse DP est modifiable uniquement par le biais de Safety ES ou sur l'appareil lui-même 
à l'aide des touches et de l'écran. 
Une modification de l'adresse DP via le service SET_SLAVE_ADD n'est pas possible. 

• Modifiable uniquement via enregistrement. 
L'adresse DP peut uniquement être modifiée à l'aide de Safety ES. 
La commande "DP-Adr" reste affichée à l'écran, mais il n'est pas possible de modifier 
l'adresse DP, toute tentative est rejetée par le message "Lock". 

Réglage de l'adresse DP sur DP-Interface 
Par le biais des touches et de l'écran, il est possible de régler et de modifier l'adresse DP 
directement sur le coupleur DP-Interface. DP-Interface affiche l'adresse DP actuelle à l'écran, 
voir le chapitre "Paramétrage de l'adresse PROFIBUS (Page 139)". 
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Réglage de l'adresse DP avec STEP 7 
Dans STEP 7, vous pouvez affecter une nouvelle adresse DP à l'aide du service PROFIBUS 
SET_SLAVE_ADD. En l'absence de configuration dans le bloc logique de sécurité, le coupleur 
DP-Interface affiche l'adresse par défaut 126. 

Le service PROFIBUS SET_SLAVE_ADD permet un verrouillage afin d'éviter la modification de 
l'adresse DP. Ce verrouillage ne peut être annulé que de la manière suivante : 

• en restaurant le réglage usine de base du bloc logique de sécurité (effacement de la 
configuration), 

• en chargeant une nouvelle étude dans l'appareil. 

7.8.2 Configuration dans STEP 7 avec fichier GSD 

Condition 
Pour le DP-Interface, vous avez besoin d'un fichier GSD que vous pouvez télécharger sur 
Internet (http://support.automation.siemens.com/WW/view/fr/113630).  

Pour pouvoir utiliser le DP-Interface comme esclave DP, votre outil de configuration doit 
prendre en charge les fichiers GSD - Rev. 5. 

Configurer DP-Interface en esclave PROFIBUS DP  
L'outil de configuration du maître PROFIBUS DP (p. ex. STEP 7) permet de configurer le DP-
Interface comme esclave PROFIBUS DP. Les caractéristiques de l'esclave (adresse PROFIBUS et 
largeur de la structure de données process DP 32 bits / 64 bits), paramétrées dans l'outil 
d'étude, doivent être identiques à celles paramétrées dans Safety ES. Dans le cas contraire, 
l'étude est rejetée par DP-Interface.  

 

 ATTENTION 

État dangereux de l'installation en cas d'accès non autorisé via PROFIBUS 

Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

Par un accès non autorisé au bloc logique de sécurité via PROFIBUS, il est possible de 
modifier la configuration et de neutraliser les fonctions de sécurité. 

Pour empêcher tout accès non autorisé au bloc logique de sécurité via le réseau PROFIBUS, 
définir dans Safety ES un mot de passe pour l'accès à l'appareil. Si vous utilisez plusieurs 
blocs logiques de sécurité dans un réseau PROFIBUS, vous devez attribuer à chaque bloc 
logique de sécurité son propre mot de passe, afin d'éviter toute confusion lors de l'accès via 
PROFIBUS. Autrement dit, les mots de passe ne doivent pas être identiques. 

 

Installation du fichier GSD avec STEP 7  
Pour installer le fichier GSD, reportez-vous à l'aide en ligne de STEP 7.  

http://support.automation.siemens.com/WW/view/fr/113630
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7.8.3 Défaillance et rétablissement de PROFIBUS 

Défaillance de PROFIBUS 
Le coupleur DP-Interface transmet une interruption de PROFIBUS au bloc logique de sécurité. 
Le bloc logique de sécurité utilise alors la valeur de remplacement "0" pour les entrées 
PROFIBUS de la partie logique. L'appareil ne quitte pas le mode protégé. La défaillance du bus 
peut aussi être diagnostiquée dans Safety ES.  
 

Signalisation de défaillance PROFIBUS 
LED DP-Interface Écran DP-Interface Bloc logique de sécurité 
DEVICE vert BF 

DPXXX 
 

vert 
BF rouge - 
SF éteint éteint 

Rétablissement de PROFIBUS 
Une fois la liaison PROFIBUS rétablie, le bloc logique de sécurité travaille à nouveau avec les 
valeurs réelles. 
 

Signalisation de rétablissement PROFIBUS 
LED DP-Interface Écran DP-Interface Bloc logique de sécurité 
DEVICE vert RUN 

DPXXX 
 
 

vert 
BF éteint - 
SF éteint éteint 

 XXX représente l'adresse PROFIBUS réglée. 
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Entretien et maintenance 8 
8.1 Restaurer le réglage usine 

Pour restaurer le réglage usine du bloc logique de sécurité, procédez comme suit :  
 

Étape Action 
① Mettez l'alimentation 24 V CC hors tension. 
② Maintenez la touche "RESET" enfoncée. 
③ Mettez l'alimentation 24 V CC sous tension de nouveau. 
④ Ne relâchez la touche "RESET" que lorsque la LED DEVICE scintille en jaune. 
⑤ Lorsque la LED DEVICE scintille de nouveau mais en rouge, maintenez la touche "RESET" 

enfoncée. 
⑥ Relâchez la touche "RESET" lorsque la LED DEVICE scintille en jaune. 
⑦ Lorsque la LED DEVICE scintille de nouveau mais en rouge, maintenez la touche "RESET" 

enfoncée. 
⑧ Lorsque la LED DEVICE s'éteint, relâchez la touche "RESET" dans les 10 secondes. 

La LED DEVICE commence à clignoter en jaune. 
⑨ Après la restauration du réglage usine, le bloc logique de sécurité 3SK2 effectue un 

démarrage automatique et passe au mode d'étude. 

 

 
Figure 8-1 Réglage usine 



Entretien et maintenance  
8.1 Restaurer le réglage usine 

 Blocs logiques de sécurité SIRIUS 3SK2 

220 Manuel, 05/2025, A5E32639619003A/RS-AE/005 

Résultat 
Répercussions de la procédure de restauration du réglage usine : 

• toutes les informations de configuration dans la mémoire interne du bloc logique de 
sécurité 3SK2 sont effacées, 

• lorsque la cartouche mémoire externe est enfichée, toutes les données qu'elle contient 
sont effacées. (Uniquement pour le bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm), 

• Les paramètres de communication reprennent leur valeur initiale. 

 

 Remarque 

La restauration du réglage usine peut aussi s'effectuer au moyen de Safety ES. 
 

 Remarque 
Réglage usine en cas de module d'interface connecté 

La communication avec le module d'interface étant interrompue pendant la restauration du 
réglage usine, vous devez, après avoir restauré le réglage usine, mettre l'ensemble du 
système hors puis à nouveau sous tension. 

 

 Remarque 
Réglage usine du module de diagnostic 

Il est également possible de restaurer le réglage usine du module de diagnostic, voir chapitre 
"Réglages de l'écran (Page 258)". 

 

 Remarque 
Réglage usine de DP-Interface  

Il est également possible de restaurer le réglage usine du DP-Interface, voir chapitre 
"Rétablissement du réglage d'usine (Page 141)". 

 

 Remarque 
Réglage usine PROFINET-Interface 

Il est également possible de restaurer le réglage usine du PROFINET-Interface, voir chapitre 
"Rétablissement du réglage d'usine (Page 143)". 
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8.2 Remplacement d'appareil 

Appareils défectueux 
Remplacez tout appareil défectueux par un appareil neuf. Respectez pour ce faire les 
consignes de sécurité suivantes et la procédure décrite. Le remplacement des appareils doit 
être effectué par un personnel qualifié et habilité. 

Consignes de sécurité 
 

 ATTENTION 

Tension dangereuse 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

Une tension électrique dangereuse peut provoquer une électrocution, des brûlures et des 
dommages matériels. 
• Mettez l'installation et l'appareil hors tension avant de commencer les travaux. 
• Afin de garantir la protection contre les contacts directs lorsque le cache-bornes est 

ouvert, ne vissez pas toutes les vis utilisées pour le blocage des câbles. 
• Fermez les cache-bornes et laissez-les toujours fermés pendant le fonctionnement. 

 

 ATTENTION 

Perte des fonctions de sécurité 
Danger de mort, de blessures graves et de dégâts matériels. 

Après avoir procédé à des modifications sur l'installation ou après avoir remplacé des 
composants défectueux, un test de fonctionnement complet de l'installation doit être 
effectué et s'avérer concluant afin de garantir la sécurité du système. 

Un essai de fonctionnement intégral se compose des contrôles suivants : 
• Test de la configuration (contrôle de la configuration) 
• Test de l'installation (contrôle du câblage des capteurs et actionneurs raccordés) 

 

 Remarque 
Recyclage et mise au rebut  

Éliminer les matériaux d'emballage existants conformément aux directives ou les amener au 
recyclage. 

Les blocs logiques de sécurité 3SK2 contiennent peu de substances polluantes et sont donc 
recyclables. Adressez-vous à une entreprise certifiée dans la mise au rebut de déchets 
électroniques pour un recyclage et une mise au rebut de votre appareil qui soient 
respectueux de l'environnement. 
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 Remarque 

Lors du remplacement d'un appareil, il n'est pas nécessaire de recâbler ce dernier. Les bornes 
peuvent être retirées de l'appareil défectueux et remontées sur le nouvel appareil. Tenez 
compte de l'ordre. 

 

Remplacement du bloc logique de sécurité 3SK2  
 

 Remarque 

Ne remplacez l'appareil défectueux que par un appareil de type identique. 
 

 Remarque 
Perte de données pour le bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm 

Enfichez ou retirez la cartouche mémoire externe uniquement à l'état hors tension. 
 

1. Lors du remplacement d'un bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 22,5 mm, sauvegardez 
la configuration via Safety ES ou enregistrez le sur le module de diagnostic optionnel. 

2. Débranchez les bornes de l'appareil défectueux. 

3. Démontez l'appareil défectueux. 

4. Sur le bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm, retirez la cartouche mémoire 
contenant la configuration de l'appareil. 

5. Montez le nouvel appareil. 

6. Branchez les bornes de l'appareil. 

7. Sur le bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm, enfichez la cartouche mémoire 
contenant la configuration de l'appareil. 

 
  Remarque 

Si vous enfichez sur un bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm une cartouche 
mémoire sur laquelle se trouve une configuration ayant été validée avec un bloc logique 
de sécurité d'une autre gamme (p. ex. 3RK3 MSS), une erreur de configuration est 
signalée et l'appareil reste en mode configuration. Vous pouvez adapter la configuration, 
la valider à nouveau et la charger dans le bloc logique de sécurité 3SK2 après avoir retiré 
la validation de configuration. 

 

8. Pour le bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 22,5 mm, chargez la configuration dans le 
nouvel appareil via Safety ES ou chargez dans le bloc logique de sécurité la configuration 
enregistrée temporairement (à l'étape 1) sur le module de diagnostic. 
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 ATTENTION 

Redémarrage de l'installation après un remplacement de module 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

À la mise sous tension, le nouveau bloc logique de sécurité 3SK2 contrôle la concordance 
entre les extensions matérielles et la configuration d'appareil. En l'absence de divergences, 
le système repasse en mode protégé et le programme de sécurité est exécuté. 

Prenez les mesures appropriées (par exemple, bouton de réarmement avec démarrage 
surveillé) pour éviter un redémarrage involontaire et pour garantir un démarrage défini de 
l'installation. 

 

Module d'interface / module de diagnostic  
 

 Remarque 

Ne remplacez l'appareil défectueux que par un appareil de type identique. 
 

1. Débranchez les bornes de l'appareil défectueux. 

2. Démontez l'appareil défectueux. 

3. Montez le nouvel appareil. 

4. Branchez les bornes de l'appareil. 

Il n'est pas nécessaire de définir les paramètres de communication car ils sont déjà présents 
sur l'appareil de base. 

 

 ATTENTION 

Redémarrage de l'installation après un remplacement de module 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

À la mise sous tension, le bloc logique de sécurité 3SK2 contrôle la concordance entre les 
extensions matérielles et la configuration d'appareil. En l'absence de divergences, le 
système repasse en mode protégé et le programme de sécurité est exécuté. 

Prenez les mesures appropriées (par exemple, bouton de réarmement avec démarrage 
surveillé) pour éviter un redémarrage involontaire et pour garantir un démarrage défini de 
l'installation. 
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Diagnostic 9 
 

Possibilités de diagnostic 
Il existe plusieurs possibilités de diagnostiquer un défaut présent : 

• Diagnostic par LED 

• Diagnostic via l'afficheur de l'appareil (pour le bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 
mm) 

• Diagnostic avec Safety ES 

• Diagnostic avec module de diagnostic (optionnel) 

• Diagnostic via le module d'interface (option) 
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9.1 Procédure de recherche d'erreurs 

Recherche d'erreurs sur site  
Il existe plusieurs possibilités pour la recherche d'erreurs sur site. 

1. Recherche d'erreurs avec module de diagnostic 

– Lisez les messages des éléments en texte clair sur site, sur l'armoire électrique. Il n'est 
pas nécessaire d'ouvrir l'armoire si le module de diagnostic est monté dans la porte de 
l'armoire électrique. 

– Le module de diagnostic affiche l'erreur présente. 

– Le module de diagnostic affiche l'élément concerné (capteur / actionneur) qui est à 
l'origine de l'erreur. 

2. Recherche d'erreurs par LED 

– Les LED permettent de reconnaître l'état du bloc logique de sécurité. 

3. Recherche d'erreurs sur l'afficheur de l'appareil (appareil 45 mm) 

– L'afficheur indique à quelles bornes quels signaux sont présents (1 / 0 / erreur). 

4. Recherche d'erreurs avec Safety ES 

– Safety ES vous propose un diagnostic détaillé de tous les éléments à l'aide d'une PG ou 
d'un PC raccordé sur site. 

– Tous les messages sont enregistrés avec un horodatage dans les journaux de bord du 
bloc logique de sécurité et un journal que vous pouvez lire avec Safety ES est généré. 

Recherche d'erreurs en ligne 
1. Recherche d'erreurs avec Safety ES via l'interface de bus de terrain 

– Safety ES vous propose un diagnostic détaillé de tous les éléments par une connexion 
via le bus de terrain (PROFINET ou PROFIBUS). Le système 3SK2 est dans ce cas 
connecté à la PG / au PC via un module d'interface. 

– Tous les messages sont enregistrés avec un horodatage dans les journaux de bord du 
bloc logique de sécurité et un journal que vous pouvez lire avec Safety ES est généré. 

2. Recherche d'erreurs à l'aide de télégrammes de diagnostic 

– La connexion à un bus de terrain via un module d'interface vous permet d'analyser les 
enregistrements de diagnostic avec un automate de niveau supérieur et de réagir en 
conséquence. Vous devez posséder des connaissances approfondies en écriture et 
lecture d'enregistrements avec le logiciel de l'automate. 

– Vous trouverez une description des enregistrements de diagnostic au chapitre 
"Description des enregistrements de diagnostic (Page 275)". 
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Acquittement d'erreur 
Acquittez le message après élimination de la cause. 

 

 ATTENTION 

Redémarrage de l'installation après un acquittement / démarrage 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

Après l'acquittement d'une erreur / le démarrage, le système fonctionne immédiatement 
avec les valeurs prescrites par la commande et les sorties sont activées si les conditions 
d'activation sont remplies. 

Prenez les mesures appropriées (par exemple, bouton de réarmement avec démarrage 
surveillé) pour éviter un redémarrage involontaire et pour garantir un démarrage défini de 
l'installation. 
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9.2 Concept de diagnostic 
Le concept de diagnostic du bloc logique de sécurité 3SK2 est présenté dans le graphique ci-
dessous :  

Les différents messages de l'appareil provoquent une entrée correspondante dans le DS92. 
Certains messages déclenchent alors un défaut de niveau supérieur, tel que signalisation 
groupée de défaut (SF), défaut du bus (BF), signalisation groupée d'alarme (SW) et 
signalisation groupée de préalarme (SVW) dans l'état groupé.  

Les messages des éléments fonctionnels provoquent dans un premier temps un état 
d'élément défini, qui peut entraîner une entrée dans le DS92. 

Cet état peut être représenté par les LED. L'enregistrement 92 peut être lu à l'aide du 
diagnostic via le bus de terrain. 

 

 
Figure 9-1 Concept de diagnostic du bloc logique de sécurité 3SK2 
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9.2.1 Concept d'affichage 
Le concept d'affichage suivant intervient dans la gestion des défauts :  

• Les défauts nécessitant un acquittement sont signalés par une LED SF rouge allumée en 
continu. 

 

 
 ATTENTION 

Redémarrage de l'installation après un acquittement / démarrage 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

Après l'acquittement d'une erreur / le démarrage, le bloc logique de sécurité 3SK2 
fonctionne immédiatement avec les valeurs prescrites par la commande et les sorties 
sont activées si les conditions d'activation sont remplies. 

Prenez les mesures appropriées (par exemple, bouton de réarmement avec démarrage 
surveillé) pour éviter un redémarrage involontaire et pour garantir un démarrage défini 
de l'installation. 

 

• Les défauts à auto-acquittement sont signalés par une LED SF rouge clignotant. 

• En présence de plusieurs défauts simultanés, la signalisation rouge continu a priorité sur la 
signalisation rouge clignotant. 

9.2.2 Gestion des défauts 

Catégories de défaut 
Dans la gestion des défauts, on distingue cinq catégories de défaut.  

• Défaut appareil 

• Erreur système 

• Erreur de logique ou de câblage 

• Erreur de paramétrage ou d'étude 

• Défaut de connexion 

Défaut appareil  
Un défaut de l'appareil provoque un arrêt du système. La communication entre les appareils 
n'est pas possible. Les origines de ce défaut sont des erreurs internes du système ou un 
défaut du bloc logique de sécurité 3SK2. 
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Cette catégorie de défaut peut survenir dans tous les modes de fonctionnement. 
 

Affichage sur le bloc logique de sécurité Solution 

LED Signalisation 
DEVICE rouge Le bloc logique de sécurité 3SK2 ne peut 

quitter l'arrêt système que par un 
redémarrage, après coupure puis remise sous 
tension. Si le défaut persiste après le 
redémarrage, vous devez remplacer le bloc 
logique de sécurité 3SK2. 
Exception : 
En cas de surtension ou de sous-tension, la 
LED DEVICE et la LED SF ne s'allument pas. 

SF rouge 
Afficheur 
(45 mm) 

- 

 

 

 Remarque 
Diagnostic impossible 

Dans cet état, il n'est pas possible d'interroger d'informations de diagnostic. 
 

Erreur système  
En cas d'erreur système, le bloc logique de sécurité 3SK2 quitte le mode protégé ou le mode 
test pour passer à l'état de sécurité (mode de configuration) et désactive pour ce faire toutes 
les sorties. Il reste toujours possible de lire des messages d'état et de diagnostic.  
 

Affichage sur le bloc logique de sécurité Solution 

LED Signalisation 
DEVICE • rouge clignotant (venant du mode 

protégé) 
• Venant du mode protégé : 

Après élimination de l'erreur, effectuez un 
reset ou un redémarrage pour pouvoir 
retourner au mode protégé. 

• Venant du mode test : 

Après l'élimination de l'erreur, vous pouvez 
repasser en mode test.  

Un reset ou un redémarrage mène en 
mode configuration. 

• jaune (venant du mode test) 

SF rouge 
Afficheur 
(45 mm) 

• PROJ ERR (venant du mode protégé) 

• PROJ (venant du mode test) 
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Erreur de logique ou de câblage  
Une erreur de logique ou de câblage ne provoque pas de changement d'état de 
fonctionnement ; le bloc logique de sécurité 3SK2 reste en mode protégé ou en mode test. 
Les causes d'un défaut de cette catégorie peuvent être les suivantes : 

• Erreur de câblage  

(par exemple non respect du temps de commutation du circuit de retour, court-circuit 
entre câbles) : 

 

Affichage sur le bloc logique de sécurité Solution 

LED Signalisation 
DEVICE Fonction de l'état de fonctionnement Remédiez à la cause puis acquittez le défaut 

avec "Reset". SF rouge 
Afficheur 
(45 mm) 

• Etat de fonctionnement 
• Etat des bornes d'entrée / sortie*) 

 *) Diagnostic aussi possible via le module de diagnostic 3SK26 pour tous les blocs logiques de 
sécurité 3SK2 

• Erreur logique  

(par exemple non respect du temps de discordance, non respect d'une séquence de 
signaux) : 

 

Affichage sur le bloc logique de sécurité Solution 

LED Signalisation 
DEVICE Fonction de l'état de fonctionnement Il n'est pas nécessaire de les acquitter. Si la 

logique est correcte, le défaut est 
automatiquement supprimé. 

SF rouge clignotant 
Afficheur 
(45 mm) 

• Etat de fonctionnement 
• Etat des bornes d'entrée / sortie*) 

 *) Diagnostic aussi possible via le module de diagnostic 3SK26 pour tous les blocs logiques de 
sécurité 3SK2 

• Signalisation groupée de préalarme  

(par exemple attente du test au démarrage ; capteur de sécurité déclenché) 
 

Affichage sur le bloc logique de sécurité Solution 

LED Signalisation 
DEVICE Fonction de l'état de fonctionnement Il n'est pas nécessaire de les acquitter. Si la 

logique est correcte, l'avertissement est 
automatiquement supprimé. 

SF - 
Afficheur 
(45 mm) 

• Etat de fonctionnement 
• Etat des bornes d'entrée / sortie*) 

 *) Diagnostic aussi possible via le module de diagnostic 3SK26 pour tous les blocs logiques de 
sécurité 3SK2 



Diagnostic  
9.2 Concept de diagnostic 

 Blocs logiques de sécurité SIRIUS 3SK2 

232 Manuel, 05/2025, A5E32639619003A/RS-AE/005 

Erreur de paramétrage ou d'étude  
Une erreur de cette catégorie ne se produit qu'en mode d'étude. La cause d'un défaut de ce 
type est, par exemple, une configuration incorrecte. 
 

Affichage sur le bloc logique de sécurité Solution 

LED Signalisation 
DEVICE jaune Il n'est pas nécessaire de les acquitter. Si le 

paramétrage est correct, le défaut est 
automatiquement supprimé. 

SF rouge 
Afficheur 
(45 mm) 

Etat de fonctionnement : PROJ 

Défaut de connexion  
Une erreur de cette catégorie ne se produit qu'en mode test. L'origine de cette erreur est une 
coupure de la connexion entre Safety ES et le bloc logique de sécurité 3SK2. Le bloc logique 
de sécurité passe du mode test en mode d'étude. 
 

Affichage sur le bloc logique de sécurité Solution 

LED Signalisation 
DEVICE jaune Il n'est pas nécessaire de les acquitter. Une fois 

la connexion correctement établie, le défaut 
est automatiquement supprimé. 

SF rouge 
Afficheur 
(45 mm) 

Etat de fonctionnement : PROJ 
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9.3 Diagnostic par LED 

9.3.1 Affichages sur le bloc logique de sécurité 
 

LED Signalisation Explication 
DEVICE éteinte Pas de tension  

sous-tension, surtension 
vert L'appareil est en ordre, le programme utilisateur 

tourne en mode protégé 
vert clignotant 
0,5 Hz (rapport 1:1) 

Démarrage du système 

Papillotement vert L'appareil est en ordre, le programme utilisateur 
tourne en mode test 

jaune Programme utilisateur stoppé ; (mode d'étude ; étude 
non validée ; étude manquante) 

jaune clignotant 
0,5 Hz (rapport 1:1) 

Réglage usine restauré 

jaune scintillant Voir chapitre Restaurer le réglage usine (Page 219)  
rouge Arrêt du système  

L'arrêt système peut être quitté uniquement avec un 
redémarrage, après coupure puis remise sous tension. 
Si le défaut persiste après le redémarrage, vous devez 
remplacer le bloc logique de sécurité 3SK2. 

rouge clignotant 
0,5 Hz (rapport 1:1) 

Erreur de configuration ou de câblage 
(p. ex. court-circuit à P ou à M sur une sortie / entrée ; 
cartouche mémoire retirée en fonctionnement) 

rouge scintillant Voir chapitre Restaurer le réglage usine (Page 219)  
SF éteinte Pas de signalisation groupée de défaut 

rouge Signalisation groupée de défaut nécessitant un 
acquittement1)  
(erreur de câblage, de communication, de 
paramétrage, de configuration) 

rouge clignotant 
0,5 Hz (rapport 1:1) 

Signalisation groupée de défaut avec auto-
acquittement (erreur de logique) 
(par exemple non respect du temps de discordance, 
non respect d'une séquence de signaux) 
 

 1) Tenez compte de la consigne de sécurité ci-dessous. 
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 ATTENTION 

Redémarrage de l'installation après un acquittement / démarrage 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

Après l'acquittement d'une erreur / le démarrage, le système fonctionne immédiatement 
avec les valeurs prescrites par la commande et les sorties sont activées si les conditions 
d'activation sont remplies. 

Prenez les mesures appropriées (par exemple, bouton de réarmement avec démarrage 
surveillé) pour éviter un redémarrage involontaire et pour garantir un démarrage défini de 
l'installation. 

 

Renvoi 
Vous trouverez de plus amples informations sur la signalisation LED lors du démarrage au 
chapitre "Modes de fonctionnement (Page 202)" 
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9.3.2 Signalisations sur le coupleur DP-Interface 
 

LED Signalisation Explication 
DEVICE éteinte Pas de tension 

vert Appareil OK 
vert clignotant 
0,5 Hz (rapport 
1:1) 

L'appareil est en cours de démarrage 

rouge Appareil défectueux 
jaune clignotant 
0,5 Hz (rapport 
1:1) 

Réglage usine restauré, voir chapitre "Rétablissement du réglage 
d'usine (Page 141)" 

BF éteinte Communication bus PROFIBUS OK 
rouge • DP-Interface en mode démarrage de l'appareil 

• Défaut PROFIBUS, par exemple adresse PROFIBUS incorrecte (pas 
d'accès au coupleur DP-Interface) 

rouge clignotant 
0,5 Hz (rapport 
1:1) 

Erreur de paramétrage ou de configuration PROFIBUS 

SF éteinte Pas de signalisation groupée de défaut 
rouge Signalisation groupée de défaut (défaut de communication, etc.) 
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9.3.3 Signalisations sur PROFINET-Interface 
 

LED Signalisation Explication  
DEVICE éteint  Pas de tension 

vert Appareil OK 
vert clignotant 
0,5 Hz (rapport 
1:1) 

L'appareil est en cours de démarrage 

rouge Appareil défectueux 
jaune clignotant 
0,5 Hz (rapport 
1:1) 

Réglage usine restauré, voir chapitre "Rétablissement du réglage 
d'usine (Page 143)". 

PORT éteint pas de connexion Ethernet / défaut de l'appareil  
vert connexion Ethernet établie 
vert clignotant La fonction "Clignotement LED" a été activée sous STEP 7 (TIA Portal) 

pour identifier facilement l'appareil (test de clignotement d'abonné). 
La LED DEVICE est alors verte. 

BF éteint Communication de bus PROFINET OK 
rouge • PROFINET-Interface en cours de démarrage 

• Erreur PROFINET, adresse IP incorrecte p. ex. (le module interface 
PROFINET n'est pas joignable) 

rouge clignotant 
0,5 Hz (rapport 
1:1) 

Erreur de paramétrage PROFINET 

SF éteint Pas de signalisation groupée de défaut 
rouge Signalisation groupée d'erreurs (erreur de communication, ...) 
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9.3.4 Signalisations du module de diagnostic 
 

LED Signalisation Explication  
DEVICE éteint • Pas de tension, sous-tension, surtension 

• Défaut appareil 

vert L'appareil est en ordre, le programme utilisateur tourne en mode 
protégé 

Vert scintillant L'appareil est en ordre, le programme utilisateur tourne en mode test 
jaune Programme utilisateur stoppé ; appareil à l'état de sécurité (mode 

d'étude ; étude non validée ; étude manquante) 
BF éteint Pas de défaut de bus 

rouge Erreur, adresse PROFIBUS incorrecte p. ex.  
rouge clignotant 
0,5 Hz (rapport 
1:1) 

Erreur de paramétrage ou de configuration 

SF éteint Pas de signalisation groupée de défaut 
rouge Signalisation groupée de défaut (défaut de communication, etc.) 
rouge clignotant 
0,5 Hz (rapport 
1:1) 

Signalisation groupée de défaut Erreur logique (séquence, ...) 
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9.4 Diagnostic via l'afficheur de l'appareil (3SK2 de largeur 45 mm) 

Signalisation 
L'afficheur du bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm indique l'état de 
fonctionnement et l'état des bornes d'entrée et de sortie. 

Les états de fonctionnement suivants peuvent être affichés : 
 

Signalis
ation 

Signification 

RUN Le bloc logique de sécurité 3SK2 est en mode protégé. 
TEST Le bloc logique de sécurité 3SK2 est en mode test. 
PROJ Le bloc logique de sécurité 3SK2 est en mode d'étude. 
PROJ 
ERR 

Une erreur est apparue qui empêche la poursuite de l'exécution de l'application de sécurité 

INIT Le réglage usine est en cours de rétablissement. 

Navigation 
La navigation dans les menus et sous-menus s'effectue à l'aide des touches "SET" et "MODE" :  

• "SET" permet de changer de niveau de menu. 

• "MODE" permet de naviguer dans un menu. 

• Simple clic : feuilleter en avant 

• Double clic : feuilleter en arrière 

Après 30 d'inactivité, un retour dans le premier niveau de menu est effectué (menu ① ou 
menu ②). 
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Arborescence des menus 

 
 
Menu ① Signalisation d'erreurs, uniquement affiché si au moins une signalisation est 

présente 
L'écran affiche le numéro et le type de la borne concernée, par ex. Défaut sur F-
IN5 et sur F-Q6 

Menu ② Etat de fonctionnement 
Menu ③ Etat des entrées de sécurité (F-IN1 ... F-IN20) 

• A : vue générale 
• B : vue détaillée 
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Menu ④ Etat du circuit de retour via le socle de connexion (IN1-C) 
Menu ⑤  Etat des sorties de sécurité (F-Q1 ... F-Q6) 

• A : vue générale 
• B : vue détaillée 

Menu ⑥ Etat des entrées standard (Q1 ... Q2) 
• A : vue générale 
• B : vue détaillée 

SET1) Ceci s'applique de manière analogue à toutes les options de menu de ce niveau. 

Vue générale A 
Ce menu affiche quatre bornes avec leur état. 

 
① Indique s'il est possible de naviguer vers la gauche dans le menu. (2 x Mode) 
② Numéro de la première des quatre bornes, ici F-IN5. 
③ Indique s'il est possible de naviguer vers la droite dans le menu. (1 x Mode) 
④ Type de la borne 

• Flèche vers la droite = entrée 
• Flèche vers la gauche = sortie 

⑤ Etat des quatre bornes, ici des entrées F-IN5 ... F-IN8. 
Les états de fonctionnement suivants peuvent être affichés : 
• 0 = aucun signal n'est présent 
• 1 = un signal est présent 
• - = état inconnu 
• E = une signalisation est présente 
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Vue détaillée B 
Ce menu affiche les détails relatifs à une borne. 

 
① Numéro de la borne 
② Indique si un signal est présent : 

• 0 = aucun signal n'est présent 
• 1 = un signal est présent 
• - = état inconnu 

③ Type de la borne 
• Flèche vers la droite = entrée 
• Flèche vers la gauche = sortie 

④ Etat de la borne 
• ok = configurée ok 
• Err = Erreur ou signalisation présente (erreur de discordance, de séquence, du circuit de 

retour ou de court-circuit transversal présente ou test au démarrage nécessaire) 
• "ligne vide" = état inconnu 
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9.5 Diagnostic avec module de diagnostic 

9.5.1 Module de diagnostic 

 
Figure 9-2 Module de diagnostic 

On dispose pour les blocs logiques de sécurité d'un module de diagnostic qui peut afficher les 
messages, les données de diagnostic et les informations d'état actuels de l'installation 
surveillée. Il comporte trois LED d'état et permet d'accéder facilement de l'extérieur à 
l'interface de l'appareil dans l'armoire.  

 

 Remarque 
Blocs logiques de sécurité 3SK2 

Les blocs logiques de sécurité 3SK2 sont uniquement pris en charge par le module de 
diagnostic 3SK26. 

MSS 3RK3 Advanced / MSS 3RK3 ASIsafe basic / MSS 3RK3 ASIsafe extended 

Ces modules centraux 3RK3 sont pris en charge par le module de diagnostic 3RK36 ayant la 
version de produit E03 ou la version de firmware1) V1.1.x et plus, ou encore par le module de 
diagnostic 3SK26. 

MSS 3RK3 Basic 

MSS 3RK3 Basic est uniquement pris en charge par le module de diagnostic 3RK36 ayant la 
version de produit E01 et plus, ou encore par le module de diagnostic 3SK26. 

 

1) La version firmware peut être consultée au démarrage de l'écran ou en bas à gauche 
lorsque l'écran est bloqué. Elle est également indiquée dans le menu Réglages de l'écran / 
Identification. (Voir aussi le chapitre "Réglages de l'écran (Page 258)"). 
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 Module de diagnostic 
 3SK26 3RK36 3RK36 
 V1.0 / E01 V1.1 / E03 V1.0 / à partir de E01 
3SK2 Oui Non Non 
3RK3 Basic Oui Oui Oui 
3RK3 Advanced / ASIsafe Oui Oui Non 

Diagnostic et acquittement des défauts 
Ses touches permettent de lire et d'acquitter les messages ou défauts en attente et son écran 
affiche les informations d'état actuelles. Le module peut en outre être paramétré pour 
différentes conditions d'environnement. Au total, les éléments de commande suivants sont 
disponibles pour le diagnostic et la commande : 

• 4 touches de navigation dans le menu à l'écran, dont 2 touches logicielles avec différentes 
fonctions (Test/Reset par exemple) 

• 1 écran graphique 

• 3 LED (DEVICE, BF, SF) 

Le module de diagnostic peut être raccordé directement au bloc logique de sécurité / 
coupleur DP-Interface par le biais de l'interface système en face arrière. L'alimentation se fait 
par le bloc logique de sécurité / coupleur DP-Interface. L'Interface de l'appareil en face avant 
(avec capuchon de protection IP54) permet de raccorder un PC / une PG équipé(e) de 
Safety ES, par le biais du câble PC. 

 

 IMPORTANT 

Dommages matériels 

N'embrochez et ne retirez le module de diagnostic que lorsque le système est hors tension. 
 

"Position de rangement" pour le couvercle 
Il est possible de "ranger" l'obturateur en dessous de l'Interface de l'appareil en face avant du 
module de diagnostic. 

Sécurisation de l'interface contre l'accès non autorisé 
Le recouvrement frontal permet de plomber l'interface du module de diagnostic afin 
d'empêcher tout accès non autorisé au système. 
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9.5.2 Affichage à l'écran 
L'écran vous permet de lire en texte clair les données de fonctionnement et de diagnostic 
actuelles ainsi que les informations d'état du bloc logique de sécurité.  

 

Signalisation sur le module de diagnostic 

Ecran ① 
Ici s'affichent les messages ainsi que les informations d'état du bloc logique de sécurité en 
clair. Les valeurs courtes (par exemple, repères d'installation) sont représentées directement 
sous le titre alors que les textes longs (commentaires, par exemple) sont représentés dans un 
sous-menu. La présence de la touche (OK) signifie qu'on peut aller à un sous-menu. 

Barre de défilement d'image ② 
Comme cela est visible dans la figure, cette barre indique s'il y a d'autres commandes de 
menu ou d'autres messages. Les touches fléchées permettent de sélectionner et d'afficher ces 
entrées. 

La barre est entièrement noire lorsqu'il n'y a pas d'autres entrées. 

Fonction des touches logicielles ③ 
Indique la fonction actuelle des deux touches logicielles. 

Indications possibles : 
 

Touche gauche (signification) Touche droite (signification) 
⇑ (remonte d'un niveau dans le menu)  OK (sélectionne / confirme) 
 Reset (acquitte le défaut) 
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9.5.3 Menus 
Les touches fléchées et les touches logicielles permettent de naviguer dans le menu. Chaque 
commande de menu peut comporter de nouveaux sous-menus. La structure et la 
représentation des menus dépendent en partie directement du paramétrage de l'appareil (par 
exemple, fonction de commande sélectionnée) et de la configuration matérielle (par 
exemple, type et nombre de modules d'extension utilisés).  

 

 Actionnement des touches logicielles 

 Actionnement des touches fléchées 

Figure 9-3 Premier niveau du menu du module de diagnostic 
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Vue de service ① 
La "vue de service" est l'affichage standard du module de diagnostic. Elle montre le repère 
d'équipement, l'état de service et l'état de l'étude. 

La touche logicielle de droite (OK) permet de naviguer dans les différents menus. La touche 
logicielle de gauche (Reset) permet d'acquitter directement les défauts en attente. 

Si des messages sont en attente, ils sont directement affichés : le menu de diagnostic saute 
directement au message ayant la priorité la plus élevée dans le menu des messages. Il est 
possible de désactiver cette fonction par le biais des réglages de l'écran. Si plusieurs messages 
sont en attente, ils sont affichés sous forme de liste, ce que l'on reconnaît à la barre de 
défilement d'image sur le côté droit de l'écran. Les touches fléchées permettent de faire 
défiler les différents messages. 

Messages ② 
Le menu "Messages" montre une vue de l'ensemble des messages d'erreur et des alarmes en 
attente du système complet. 

Vous trouverez des informations détaillées au chapitre "Messages (Page 247)". 

Etat ③ 
Le menu "Etat" montre toutes les informations d'état et tous les messages concernant les 
éléments fonctionnels configurés. Il est possible d'acquitter les messages en attente une fois 
leur cause éliminée. 

Vous trouverez des informations détaillées au chapitre "Etat (Page 251)". 

Configuration du système ④ 
Le menu "Configuration du système" fournit toutes les informations appropriées sur l'étude, 
la configuration et les différents appareils. 

Vous trouverez des informations détaillées au chapitre "Configuration du système 
(Page 255)". 

Réglages de l'écran ⑤ 
Le menu "Réglages de l'écran" permet de procéder à tous les réglages concernant le module 
de diagnostic. Outre le choix de la langue et l'adaptation du contraste et de l'éclairage, il est 
possible de réactiver les réglages d'usine.  

Vous trouverez des informations détaillées au chapitre "Réglages de l'écran (Page 258)". 

A propos SIRIUS Safety ⑥ 
L'option de menu "A propos SIRIUS Safety" fournit des informations supplémentaires sur le 
bloc logique de sécurité. 
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9.5.3.1 Messages 
Le menu "Messages" montre une vue de l'ensemble des messages d'erreur et des alarmes en 
attente du système complet.  

 

 Actionnement des touches logicielles 

 Actionnement des touches fléchées 

Figure 9-4 Deuxième niveau du menu du module de diagnostic - Commande de menu "Messages" 

Catégories de messages 
Il existe les catégories de messages suivantes qui peuvent être affichées en fonction de la 
cause du défaut : 

• Défaut appareil ② 

• Signalisation groupée de défaut ③ 

• Défaut de bus ④ 

• Signalisation groupée d'alarme ⑤ 

• Signalisation groupée de préalarme ⑥ 

En présence de plusieurs défauts de catégories différentes, il est possible de passer d'une 
catégorie à l'autre à l'aide des touches fléchées. 
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Défauts et leurs causes 
Appuyez sur la touche droite (OK) pour afficher les messages de défaut en attente. 

Pour certains défauts, par exemple pour la signalisation groupée de défaut, différentes causes 
peuvent être indiquées. Dans ce cas, il est possible d'afficher la cause en clair à l'aide de la 
touche droite (OK). 

En présence de plusieurs défauts / causes de défauts, il est possible de naviguer entre les 
différents messages à l'aide des touches fléchées. 

Avec la touche gauche, on fait remonter l'affichage au menu de niveau supérieur. 

Acquittement des défauts  
Pour certains défauts, il est possible de passer directement à l'élément fonctionnel concerné 
dans le menu d'état en mettant le message de défaut en évidence avec les touches fléchées 
et en le sélectionnant par enfoncement de la touche droite (OK). 

 

 ATTENTION 

Redémarrage de l'installation après un acquittement / démarrage 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

Après l'acquittement d'une erreur / le démarrage, le système fonctionne immédiatement 
avec les valeurs prescrites par la commande et les sorties sont activées si les conditions 
d'activation sont remplies. 

Prenez les mesures appropriées (par exemple, bouton de réarmement avec démarrage 
surveillé) pour éviter un redémarrage involontaire et pour garantir un démarrage défini de 
l'installation. 

 

On peut passer à l'affichage d'état de l'élément fonctionnel concerné pour les messages 
suivants : 

• Signalisation groupée de préalarme du programme utilisateur 

• Signalisation groupée d'alarme du programme utilisateur 

• Erreur de câblage 

• Erreur logique 

• Signalisation groupée de défaut du programme utilisateur 

Dans le menu "État", il est possible d'acquitter le défaut après élimination de sa cause à l'aide 
de la touche droite (Reset). 

Défaut appareil ② 
Les causes possibles pour défaut appareil / erreur à l'autotest sont : 

• Erreur de câblage sur la sortie 

• Entrée ou sortie défectueuse 

• Appareil défectueux 
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Signalisation groupée de défaut ③ 
Les signalisations groupées de défaut suivantes peuvent être diagnostiquées : 
 

Message Signification(s) 
Erreur de configuration1) • Cartouche mémoire non enfichée 

• Erreur de configuration SC3) 
• Cartouche mémoire défectueuse 
• Cartouche mémoire trop petite 

Erreur d'étude1) Une erreur est survenue en phase d'étude : 
• Validation refusée car CRC d'étude incorrect 
• Validation retirée car CRC de validation d'étude incorrect 
• Nombre d'éléments max. dépassé 
• Capacité mémoire max. dépassée 
• Temps de cycle du programme dépassé 
• Configuration PRESCRITE différente de la configuration REELLE 
• Extension d'emplacements PRESCRITE différente de l'extension 

REELLE 
• Valeur de paramètre incorrecte 
• Règle de connexion pas respectée 
• Structure de données défectueuse 

Erreur de protocole de 
sécurité4) 

• Tableaux de codes ASIsafe multiples4) 
• Erreur de suites de codes 8x4 bits ASIsafe4) 
• Erreur de suites de codes 7x4 bits ASIsafe4) 

Erreur de câblage2) Erreur au niveau du câblage de raccordement d'un capteur ou du 
capteur proprement dit. 

Erreur logique2) Erreur de protection : la séquence de traitement sur le capteur n'est pas 
correcte. 

Défaut de connexion La surveillance des connexions a détecté un défaut en mode test. 
Signalisation groupée de 
défaut du programme 
utilisateur2) 

Au moins un défaut est présent dans le programme utilisateur. 

Défaut du bus SC3) Interruption de la communication via l'interface système.3) 
Erreur de configuration 
SC3) 

Dans le cas d'une connexion de communication existante, la 
configuration réelle n'est pas adaptée à la configuration prescrite. Cela a 
entraîné l'apparition d'un défaut.3) 

Cartouche mémoire 
défectueuse 

La cartouche mémoire est défectueuse. 

Mémoire utilisateur trop 
petite 

Le volume des données d'étude transmis au bloc logique de sécurité 
dépasse la capacité disponible de la mémoire de configuration. 

 1) Différentes causes sont possibles. Appuyer sur la touche droite (OK) permet d'afficher la cause.  
2) Lorsqu'on appuie sur la touche droite (OK), le module de diagnostic saute directement à l'élément 

fonctionnel concerné dans le menu d'état. 
3) Uniquement 3RK3 
4) Uniquement 3RK3 Advanced et 3RK3 ASIsafe 
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Défaut de bus ④ 
Les défauts de bus suivants peuvent être diagnostiqués : 
 

Message Signification 
Défaut du bus DP Interruption de la communication via l'interface de bus de terrain. 
Erreur de paramétrage DP Dans le cas d'une connexion de communication existante, un défaut 

s'est produit pendant le paramétrage. 
Erreur de configuration DP Dans le cas d'une connexion de communication existante, la 

configuration réelle n'est pas adaptée à la configuration prescrite. 
Cela a entraîné l'apparition d'un défaut. 

Défaut de bus ASi1) Interruption de la communication via l'interface AS-i.1) 
Erreur de paramétrage AS-i1) Dans le cas d'une connexion de communication existante, un défaut 

s'est produit pendant le paramétrage.1) 
Erreur de configuration AS-i1) Dans le cas d'une connexion de communication existante, la 

configuration réelle n'est pas adaptée à la configuration prescrite. 
Cela a entraîné l'apparition d'un défaut.1) 

Défaut du bus SC2) Interruption de la communication via l'interface système.2) 
Erreur de paramétrage SC2) Dans le cas d'une connexion de communication existante, un défaut 

s'est produit pendant le paramétrage.2) 
Erreur de configuration SC2) Dans le cas d'une connexion de communication existante, la 

configuration réelle n'est pas adaptée à la configuration prescrite. 
Cela a entraîné l'apparition d'un défaut.2) 

 1) Uniquement 3RK3 Advanced et 3RK3 ASIsafe 
2) Uniquement 3RK3 

Signalisation groupée d'alarme ⑤ 
Les signalisations groupées d'alarme suivantes peuvent être diagnostiquées : 
 

Message Signification 
Connexion interrompue Dépassement du temps de surveillance. Le bloc logique de sécurité 

n'a pas reçu d'enregistrement du partenaire de communication ayant 
un accès en écriture au bloc logique de sécurité pendant le temps de 
surveillance. 

Signalisation groupée 
d'alarme du programme 
utilisateur1) 

Au moins une alarme est présente dans le programme utilisateur. 

Étude manquante Aucune étude valide n'est enregistrée dans le bloc logique de 
sécurité. 

 1) Lorsqu'on appuie sur la touche droite (OK), le module de diagnostic saute directement à l'élément 
dans le menu d'état. 
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Signalisation groupée de préalarme ⑥ 
Les signalisations groupées de préalarme suivantes peuvent être diagnostiquées : 
 

Message Signification 
Programme utilisateur stoppé Le bloc logique de sécurité ne traite pas le montage de sécurité. 
Signalisation groupée de préalarme 
du programme utilisateur 1) 

Au moins 1 élément fonctionnel configuré comporte une 
signalisation groupée de préalarme. 

 1) Lorsqu'on appuie sur la touche droite (OK), le module de diagnostic saute directement à l'élément 
dans le menu d'état. 

9.5.3.2 Etat 

Sélection des différentes fonctions 
L'affichage d'état fait une distinction entre éléments d'entrée ②, éléments de sortie ③ et 
autres éléments ④.  

 

 Actionnement des touches logicielles 

 Actionnement des touches fléchées 

Figure 9-5 Deuxième niveau du menu du module de diagnostic - Commande de menu "État" 

Chaque sous-menu peut afficher  
• tous les éléments fonctionnels, 
• les éléments fonctionnels avec erreur ou 
• les éléments fonctionnels sans erreur 

sous forme de liste. 

Pour que des éléments fonctionnels identiques puissent être distingués, les éléments 
fonctionnels sont affichés avec leur nom défini dans Safety ES, le numéro correspondant ainsi 
que le type d'élément. Le nom reste dans la première ligne lors de la navigation dans le sous-
menu. 
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Information d'état et acquittement des défauts  
La touche droite (OK) permet de sélectionner l'élément fonctionnel mis en évidence et 
d'afficher ainsi les informations d'état et les messages éventuellement en attente. 

En présence de plusieurs messages de défaut, les touches fléchées vers le haut et vers le bas 
permettent de faire défiler les différentes informations. La touche droite (Reset) permet 
d'acquitter le défaut après élimination de sa cause. 

 

 Remarque 

Les informations dépendent en partie directement de l'élément fonctionnel paramétré des 
différentes entrées et sorties ainsi que de la configuration matérielle du bloc logique de 
sécurité et peuvent varier. 

 

 ATTENTION 

Redémarrage de l'installation après un acquittement / démarrage 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

Après l'acquittement d'une erreur / le démarrage, le système fonctionne immédiatement 
avec les valeurs prescrites par la commande et les sorties sont activées si les conditions 
d'activation sont remplies. 

Prenez les mesures appropriées (par exemple, bouton de réarmement avec démarrage 
surveillé) pour éviter un redémarrage involontaire et pour garantir un démarrage défini de 
l'installation. 

 

Informations d'état possibles  
Les informations d'état suivantes peuvent être diagnostiquées : 

• Valeur de remplacement d'entrée active 

• Au moins une sortie de fonction est active 

• En attente du signal de réarmement 

• Timer en marche 

• En attente du test au démarrage 

• Erreur logique 

• Erreur de câblage 

• Défaut matériel 

• Signalisation groupée de défaut 

• Signalisation groupée d'alarme 

• Signalisation groupée de préalarme 



 Diagnostic 
 9.5 Diagnostic avec module de diagnostic 

Blocs logiques de sécurité SIRIUS 3SK2 

Manuel, 05/2025, A5E32639619003A/RS-AE/005 253 

Messages d'élément possibles  
Les messages d'élément suivants peuvent être diagnostiqués : 

• Bouton bloqué 

• Les deux boutons n'ont pas été relâchés. 

• Capteur de sécurité déclenché 

• Protecteur fermé 

• Interverrouillage verrouillé 

• Interverrouillage déverrouillé 

• Inhibition au démarrage active 

• Le protecteur a été ouvert avec le verrouillage actif 

• Verrouillage impossible en raison du protecteur ouvert 

• Mode muting actif 

• Mode muting inactif 

• Redémarrage du muting possible 

• Durée du signal de redémarrage invalide 

• Champ de protection non libre 

• L'installation ne fonctionne pas 

• Condition de déclenchement du muting non remplie 

• Temps de muting max. écoulé 

• Non respect de la condition de discordance de la paire de capteurs n 

• Voyant lumineux de muting défectueux 

• Sortie n active 

• Choix de sortie non valide 

• Signal de commande auxiliaire n actif 

• Réinitialisation active 

• Test au démarrage requis 

• Séquence définie non respectée 

• Condition de discordance non respectée 

• Court-circuit transversal sur entrée n / sortie n 

• Durée du signal de réarmement invalide 

• Condition d'enclenchement non remplie 

• Rupture de fil sur entrée n 

• Temps d'actionnement synchrone dépassé 

• Bouton d'assentiment ARRÊT / MARCHE 

• Dépassement du temps de sélection 
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• Mode de fonctionnement sélectionné invalide 

• Alarme apparaissante / disparaissante 

• Valeur limite de compteur dépassée / non atteinte 

• Dernière impulsion de comptage incrémentale / décrémentale 

• Retard à la retombée activé 

• Retard à l'enclenchement activé 

• Contact de passage à l'enclenchement activé 

• Horloge activée 

• Le temps de disponibilité s'écoule 

• Sélection de démarrage de commande invalide 

• Sortie n active 

• Sortie n en surcharge 

• Sortie n défectueuse 

• Signal du circuit de retour n ne correspond pas à l'état logique 
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9.5.3.3 Configuration du système 

Structure du menu  

 

 Actionnement des touches logicielles 

 Actionnement des touches fléchées 

Figure 9-6 Deuxième niveau du menu du module de diagnostic - Commande de menu 
"Configuration du système" 

Le menu "Configuration du système" contient des informations sur les thèmes suivants : 

• Repérage ② 

• Projet ③ 

• Emplacement 2 (module d'interface, s'il existe) ④ 

• Emplacement 3 (bloc logique de sécurité) ⑤ 

• Emplacement 4 ... n (max. 12) ⑥ 

La touche droite (OK) permet de sélectionner le menu mis en évidence et d'afficher ainsi les 
informations. 

Avec la touche gauche, on fait remonter l'affichage d'un niveau à chaque fois. 
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Repérage 
Les informations suivantes concernant l'installation sont disponibles : 

• Repère d'installation 

• Repère d'emplacement 

• Date de montage 

• Description 

• Auteur 

• Commentaire 

Projet 
Les informations suivantes concernant le projet sont disponibles : 

• Nom du projet 

• Nom du concepteur 

• Nom de la société 

• CRC config. 

• Horodatage 

• Étude validée 

• Temps de cycle 

• Nombre d'emplacements de module 

• Nombre d'éléments 

Emplacement 2 (module d'interface) 
Les informations suivantes concernant le coupleur DP-Interface sont disponibles : 

• Repère d'équipement (BMK)  

• Numéro d'article 

• Adresse DP 

• Désignation abrégée 

• Version matérielle 

• Version firmware 

• Horodatage 
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Emplacement 3 (bloc logique de sécurité) 
Les informations suivantes concernant le bloc logique de sécurité sont disponibles : 

• Repère d'équipement (BMK) 

• Numéro d'article 

• Désignation abrégée 

• Version matérielle 

• Version firmware 

• Horodatage 

Emplacement 4 ... n (modules d'extension 3RK3) 
 

 Remarque 

Ces informations ne sont pertinentes qu'en liaison avec un MSS 3RK3 : 
 

Les informations suivantes concernant les modules d'extension 3RK3 sont disponibles : 

• Repère d'équipement (BMK) 

• Numéro d'article 

• Version firmware 
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9.5.3.4 Réglages de l'écran 
Le menu "Réglages de l'écran" permet de procéder à tous les réglages concernant le module 
de diagnostic.  

 
 Actionnement des touches logicielles 

 Actionnement des touches fléchées 
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Vous trouverez en outre dans ce menu des informations sur le module de diagnostic lui-
même. L'option de menu "Réglages usine" permet de restaurer les réglages usine du module 
de diagnostic.  

La touche droite (OK) permet d'atteindre les différents sous-menus : 

• Identification ② 

• Langues ③ 

• Contraste ④ 

• Éclairage ⑤ 

• Retour à la vue de service ⑥ 

• Vidéo inverse ⑦ 

• Messages ⑧ 

• Réglages usine ⑨ 

Avec la touche gauche, on fait remonter l'affichage d'un niveau à chaque fois. 

Identification ② 
Vous y trouverez les informations suivantes pour l'identification du module de diagnostic : 

• Numéro d'article du module de diagnostic 

• Version matérielle (version du matériel) 

• Version firmware (version du firmware) 

Langues ③ 
Vous pouvez choisir parmi les langues suivantes : 

• anglais (valeur par défaut) 

• allemand 

• français 

• espagnol 

• italien 

• portugais 

Mettez en évidence la langue désirée à l'aide des touches fléchées. Utilisez la touche droite 
(OK) pour sélectionner la langue mise en évidence.  

Contraste ④ 
Vous pouvez sélectionner le contraste désiré pour l'écran à l'aide des touches fléchées et 
l'appliquer à l'aide de la touche droite (OK).  

• Plage de réglage : 10 % ... 90 % (par défaut : 50 %) 

• Pas : 5 % 
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Éclairage ⑤ 
Cette commande de menu détermine la durée d'attente pour la mise en veille du 
rétroéclairage de l'écran après le dernier enfoncement d'une touche ou permet l'activation ou 
la désactivation permanente de l'éclairage. 

Les sélections suivantes sont possibles : 

• éteint 

• 3 s 

• 10 s (valeur par défaut) 

• 1 min 

• 5 min 

• Allumé 

Mettez en évidence le réglage désiré à l'aide des touches fléchées. Utilisez la touche droite 
(OK) pour sélectionner le réglage mis en évidence. 

Retour à la vue de service ⑥ 
Cette commande détermine si et après quelle durée il faut revenir du menu en cours dans la 
vue de service. 

Les sélections suivantes sont possibles : 

• Manuel 

• 3 s 

• 10 s (valeur par défaut) 

• 1 min 

• 5 min 

Mettez en évidence le réglage désiré à l'aide des touches fléchées. Utilisez la touche droite 
(OK) pour sélectionner le réglage mis en évidence. 

Vidéo inverse ⑦ 
Cette commande permet de déterminer si l'écran doit afficher les informations en vidéo 
normale ou inverse. Cela peut améliorer la lisibilité de l'affichage dans des conditions de 
lumière défavorables. 

Mettez en évidence le réglage désiré à l'aide des touches fléchées. Utilisez la touche droite 
(OK) pour sélectionner le réglage mis en évidence. 

Messages ⑧ 
Cette commande permet de déterminer si, lorsque des messages sont en attente, il faut 
automatiquement sauter dans le menu "Messages" et afficher les messages concernés ou s'il 
faut rester dans la vue de service.  

Mettez en évidence le réglage désiré à l'aide des touches fléchées. Utilisez la touche droite 
(OK) pour sélectionner le réglage mis en évidence. 
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Réglages usine ⑨ 
La commande Réglages d'usine permet de restaurer les valeurs par défaut pour les réglages 
de l'écran. 

Mettez en évidence le réglage désiré à l'aide des touches fléchées. Utilisez la touche droite 
(OK) pour sélectionner le réglage mis en évidence. Une demande de confirmation, à acquitter 
également avec la touche droite (OK), apparaît alors. 
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9.6 Diagnostic via PROFINET 

9.6.1 Manipulation des jeux de données 
 

 Remarque 
Bloc de diagnostic  

Un bloc de diagnostic est disponible pour le diagnostic via PROFINET. Pour plus 
d'informations, voir sur Internet la FAQ : 
• Lecture des données de diagnostic du bloc logique de sécurité SIRIUS 3SK2 ou 3RK3 (MSS) 

avec une CPU SIMATIC S7 
(https://support.industry.siemens.com/cs/document/109747831/reading-out-the-
diagnostics-data-from-the-sirius-3sk2-safety-relay-or-3rk3-(mss)-by-means-of-a-simatic-s7-
cpu?dti=0&dl=en&lc=fr-WW) 

• Module de diagnostic SIMATIC S7 et faceplates IHM pour les blocs logiques de sécurité 
SIRIUS 3SK2 (https://support.industry.siemens.com/cs/us/en/view/109818076) 

 

Connaissance requises 
Ce chapitre s'adresse aux groupes suivants : 

• Configurateur 

• Programmeurs API 

Vous devez posséder des connaissances approfondies en écriture et lecture d'enregistrements 
via PROFINET. 

Vue d'ensembles des enregistrements 
 

Module Nº d'enregistrement Description Lecture/écriture 
Module de base 
3SK2 

92 Diagnostic appareil (défauts, alarmes, 
messages) 

Lecture 

Lecture des enregistrements 
Accès aux enregistrements depuis des emplacements : 

• Accès à l'enregistrement du module de base 3SK2 via Slot_3/Subslot_1 

https://support.industry.siemens.com/cs/document/109747831/reading-out-the-diagnostics-data-from-the-sirius-3sk2-safety-relay-or-3rk3-(mss)-by-means-of-a-simatic-s7-cpu?dti=0&dl=en&lc=fr-WW
https://support.industry.siemens.com/cs/document/109747831/reading-out-the-diagnostics-data-from-the-sirius-3sk2-safety-relay-or-3rk3-(mss)-by-means-of-a-simatic-s7-cpu?dti=0&dl=en&lc=fr-WW
https://support.industry.siemens.com/cs/document/109747831/reading-out-the-diagnostics-data-from-the-sirius-3sk2-safety-relay-or-3rk3-(mss)-by-means-of-a-simatic-s7-cpu?dti=0&dl=en&lc=fr-WW
https://support.industry.siemens.com/cs/us/en/view/109818076
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Lecture d'enregistrement avec STEP 7  
Vous pouvez accéder aux enregistrements depuis le programme utilisateur. 

Plus d'informations, voir document Lecture d'enregistrements avec STEP7 
(https://support.industry.siemens.com/cs/document/59192926/simatic-s7-1500-et-200mp-et-
200sp-et-200al-et-200pro-diagnostic?dti=0&lc=fr-WW) 

 

Le PROFINET-Interface met à disposition pour ce faire les enregistrements suivants : 
 

Numéro enregistrement Contenu et signification Taille en octets 
#800A_r Cet enregistrement fournit, pour 

un emplacement d'enfichage du 
module, un diagnostic de canal 
et/ou un diagnostic étendu de 
canal et/ou un diagnostic de 
canal qualifié. Cet 
enregistrement n'existe qu'en 
cas d'erreur. 

0 - 4176 

#800B_r Cet enregistrement fournit, pour 
un emplacement d'enfichage du 
module, un diagnostic de canal 
et/ou un diagnostic étendu de 
canal et/ou un diagnostic de 
canal qualifié et/ou un 
diagnostic spécifique 
constructeur. Cet 
enregistrement n'existe qu'en 
cas d'erreur. 

0 - 4176 

Vous trouverez une description détaillée des enregistrements au chapitre "Description des 
enregistrements de diagnostic (Page 275)". 

 

https://support.industry.siemens.com/cs/document/59192926/simatic-s7-1500-et-200mp-et-200sp-et-200al-et-200pro-diagnostic?dti=0&lc=fr-WW
https://support.industry.siemens.com/cs/document/59192926/simatic-s7-1500-et-200mp-et-200sp-et-200al-et-200pro-diagnostic?dti=0&lc=fr-WW
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Plus d'informations... 
Vous trouverez de plus amples informations sur les SFC et SFB  

• dans le manuel de référence "Logiciel système pour S7-300/400, Fonctions système et 
fonctions standard" 

• dans l'aide en ligne STEP 7. 

9.6.2 Description des enregistrements de diagnostic 

Concept de diagnostic via PROFINET  

 

Codes d'erreur dans les enregistrements de diagnostic 
Les enregistrements de diagnostic contiennent les codes d'erreur de l'enregistrement DS92. Il 
est possible de transmettre simultanément jusqu'à 6 erreurs. Le bloc logique de sécurité 
utilise les numéros d'erreur suivants : 

 
Codes d'erreur  

N° 
erreur 

Description Description Solution 

7 Seuil supérieur dépassé Cartouche mémoire trop petite Réduire l'étude 
8 Seuil inférieur dépassé • Nombre d'éléments max. dépassé 

• Capacité mémoire max. dépassée 
• Temps de cycle du programme dépassé 

Adapter l'étude 

9 Erreur • Erreur de câblage en sortie 
• Défaut appareil 
• Erreur à l'autotest 

L'autotest de l'appareil a constaté 
un défaut. Contrôlez le câblage 
externe de l'application. Si l'erreur 
d'autotest persiste, remplacez 
l'appareil. 
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Codes d'erreur  
N° 
erreur 

Description Description Solution 

16 Erreur de paramétrage Erreur d'étude : 
• Validation refusée car CRC d'étude incorrect 
• Validation retirée car CRC de validation de 

l'étude incorrect 
• Valeur de paramètre incorrecte 
• Règle de connexion pas respectée 
• Structure de données défectueuse 

• Correction de l'étude 

19 Défaut de communication Erreur de bus : 
• Erreur sur PROFINET 
• Erreur au niveau de l'interface de bus de 

terrain 

• Vérification du système de bus 
• Vérification de l'architecture de 

l'appareil 

23 Alarme actionneur Signalisation groupée de préalarme du 
programme utilisateur 

Élimination de la raison de l'alarme 
et acquittement 

24 Coupure d'actionneur Signalisation groupée de défaut : 
• Erreur de configuration 
• Erreur d'étude 
• Erreur de protocole sur un bus 
• Défaut de connexion 
• Signalisation groupée de défaut du 

programme utilisateur 
• Erreur de câblage 
• Erreur logique 
• Validation refusée car CRC d'étude incorrect 
• Validation retirée car CRC de validation de 

l'étude incorrect 
• Nombre d'éléments max. dépassé 
• Capacité mémoire max. dépassée 
• Temps de cycle du programme dépassé 
• Configuration PRESCRITE différente de la 

configuration REELLE 
• Extension d'emplacements PRESCRITE 

différente de l'extension REELLE 
• Valeur de paramètre incorrecte 
• Règle de connexion pas respectée 
• Structure de données défectueuse 
• Cartouche mémoire non enfichée 
• Cartouche mémoire défectueuse 
• Cartouche mémoire Programmation erronée 
• Cartouche mémoire trop petite 
• Erreur à l'autotest (= défaut d'appareil) 
• Erreur de configuration d'interface système 

Élimination de la raison de l'erreur 
et acquittement 
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Codes d'erreur  
N° 
erreur 

Description Description Solution 

25 Coupure de sécurité Erreur logique (programme utilisateur) Élimination de la cause du message 
26 Erreur externe • Erreur de câblage (programme utilisateur) 

• Cartouche mémoire non enfichée (3SK2 
45 mm) 

• Élimination de la cause du 
message 

• Enficher la cartouche mémoire 

27 Erreur indéterminée On entend par erreurs indéterminées les erreurs 
qui ne correspondent pas aux autres numéros 
d'erreur. 
• Erreur de configuration 
• Erreur de protocole de sécurité 
• Défaut de connexion 
• Configuration PRESCRITE différente de la 

configuration REELLE 
• Extension d'emplacements PRESCRITE 

différente de l'extension REELLE 
• Cartouche mémoire défectueuse 
• Cartouche mémoire Programmation erronée 
• Erreur de configuration d'interface système 

Élimination de la cause de l'erreur 
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9.7 Diagnostic via PROFIBUS 

9.7.1 Manipulation des jeux de données 
 

 Remarque 
Bloc de diagnostic  

Un bloc de diagnostic est disponible pour le diagnostic via PROFIBUS. Vous trouverez plus 
d'informations sur notre site Internet, à la rubrique FAQ 
(https://support.industry.siemens.com/cs/document/109747831/reading-out-the-diagnostics-
data-from-the-sirius-3sk2-safety-relay-or-3rk3-(mss)-by-means-of-a-simatic-s7-
cpu?dti=0&dl=en&lc=fr-WW). 

 

Connaissance requises 
Ce chapitre s'adresse aux groupes suivants : 

• Configurateur 

• Programmeurs API 

Vous devez posséder des connaissances approfondies en écriture et lecture d'enregistrements 
via PROFIBUS. 

Vue d'ensembles des enregistrements 
 

Module Nº d'enregistrement Description Lecture/écriture 
Module de base 
3SK2 

0/1 Diagnostic système Lecture 

DP-Interface 
Module de base 
3SK2 

92 Diagnostic appareil (défauts, 
alarmes, messages) 

Lecture 

Lecture des enregistrements 
Accès aux enregistrements depuis des emplacements : 

• accès à l'enregistrement de DP-Interface via Slot_0 

• Accès à l'enregistrement du module de base 3SK2 via Slot_1 

https://support.industry.siemens.com/cs/document/109747831/reading-out-the-diagnostics-data-from-the-sirius-3sk2-safety-relay-or-3rk3-(mss)-by-means-of-a-simatic-s7-cpu?dti=0&dl=en&lc=fr-WW
https://support.industry.siemens.com/cs/document/109747831/reading-out-the-diagnostics-data-from-the-sirius-3sk2-safety-relay-or-3rk3-(mss)-by-means-of-a-simatic-s7-cpu?dti=0&dl=en&lc=fr-WW
https://support.industry.siemens.com/cs/document/109747831/reading-out-the-diagnostics-data-from-the-sirius-3sk2-safety-relay-or-3rk3-(mss)-by-means-of-a-simatic-s7-cpu?dti=0&dl=en&lc=fr-WW
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Lecture d'enregistrement avec STEP 7  
Vous pouvez accéder aux enregistrements depuis le programme utilisateur. 

Lecture d'enregistrements : 

• Maître DPV1 S7 : en appelant SFB 52 "RDREC" ou SFC 59 "RD_REC 

• Maître S7 : en appelant SFC 59 

Réglages dans STEP 7 
Paramétrez les propriétés du sous-réseau PROFIBUS dans STEP 7 : Le mode d'alarme DP doit 
être réglé sur DPV1 pour le fonctionnement en aval d'un Y-Link. Des diagnostics PROFIBUS 
peuvent être désélectionnés individuellement dans les paramètres spécifiques à l'appareil. La 
longueur du télégramme de diagnostic doit donc être adaptée en conséquence. Lorsque tous 
les diagnostics sont transmis, la longueur du télégramme de diagnostic est de 42 octets. Les 
diagnostics ne peuvent être désélectionnés que du bas vers le haut dans l'ordre hiérarchique. 
Il n'est donc pas autorisé de désélectionner seulement l'état du module, il faut aussi 
désactiver le diagnostic spécifique canal.  

 

Le tableau suivant présente la longueur à régler pour le diagnostic DP en cas de désélection 
de diagnostics : 

 
 

Type de diagnostic Activé désactivé Longueur 
Diagnostic sur identification X - 42 
État du module X - 
Diagnostic de canal X - 
Diagnostic sur identification X - 24 
État du module X - 
Diagnostic de canal - x 
Diagnostic sur identification X - 12 
État du module - X 
Diagnostic de canal - X 
Diagnostic sur identification - X 6 
État du module - X 
Diagnostic de canal - X 
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Agencements des octets 
Lorsque des données d'une longueur supérieure à un octet sont sauvegardées, les octets sont 
agencés comme suit ("big endian") : 

 
Figure 9-7 Agencement des octets 

Plus d'informations... 
Vous trouverez de plus amples informations sur les SFC et SFB  

• dans le manuel de référence "Logiciel système pour S7-300/400, Fonctions système et 
fonctions standard" 

• dans l'aide en ligne STEP 7. 
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9.7.2 Structure du télégramme de diagnostic 

Concept de diagnostic via PROFIBUS  

 

Figure 9-8 Pyramide de diagnostic 

 
Octet Longueur Bloc de diagnostic 

0 ... 5 6 octets Diagnostic standard 
norme DPV0 

6 ... 11 6 octets Diagnostic sur identification 
12 ... 23 12 octets Messages d'état 

Diagnostic spécifique à l'appareil 
24 ... x 
(max. 41) 

0 ... 18 octets Diagnostic de canal 
(max. 6 canaux, 3 octets par canal) numéros d'erreur 

Diagnostic de canal 
Le diagnostic de canal contient le numéro d'erreur du jeu DS92. Il est possible de transmettre 
simultanément jusqu'à 6 erreurs. Vous trouverez une liste récapitulative des codes d'erreur 
utilisés au chapitre "Description des enregistrements de diagnostic (Page 275)".  
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9.7.3 Jeu de données 0 

9.7.3.1 Jeu de données général 0 
Ce DS existe à la fois pour le bloc logique de sécurité 3SK2 et pour DP-Interface. Le DS0 du 
bloc logique de sécurité 3SK2 peut être consulté via le numéro d'emplacement DP 1 du 
modèle d'emplacements PROFIBUS, et le DS0 du DP-Interface via le numéro 
d'emplacement DP 0.  

9.7.3.2 Jeu de données 0 dans le bloc logique de sécurité 3SK2 
Le contenu du jeu DS0 pour le bloc logique de sécurité 3SK2 est décrit ci-dessous :  
 

Octet Signification Remarque 
00 Défaut du module SF sur le bloc logique de sécurité 3SK2 
01 Erreur interne Défaut d'appareil sur le bloc logique de 

sécurité 3SK2 
02 Erreur externe Erreur de logique ou de câblage 
03 ... 05 Réservé=0 
06 Module non paramétré Pas d'étude enregistrée dans l'appareil 
07 Paramètre incorrect dans l'appareil Etude erronée enregistrée dans l'appareil 
10 ... 13 Catégorie de type 0000 CPU 
14 Information de canal disponible DS1 existe 
15 Information d'utilisateur disponible toujours = 1, car les informations de 

diagnostic sont disponibles via le DS92 
16 Alarme de diagnostic du mandataire N'est pas mis à un par le bloc logique de 

sécurité 3SK2. 
17 Réservé=0 
20 Le module utilisateur est incorrect 

ou manquant 
Erreur de configuration : 
PRESCRITE ≠ REELLE 

21 Perturbation de la communication Défaut du bus ou erreur de protocole de 
sécurité 

22 [0]: Etat de service RUN 
[1] : Etat de service STOP 

RUN : mode protégé/test  
STOP : Mode d'étude 

23 Surveillance temporelle Dépassement du temps de cycle du 
programme 

24 ... 27 Réservé=0 
30 Défaillance rack Défaillance de l'interface système 
31 Réservé=0 
32 Défaut Cartouche mémoire Défaut au niveau de la cartouche mémoire 

externe 
33 ... 37 Réservé=0 
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9.7.3.3 Jeu de données 0 dans DP-Interface 
Le contenu du DS0 pour le DP-Interface est décrit ci-dessous :  
 

Octet Signification Remarque 
00  Défaut du module SF sur le coupleur DP-Interface 
01 Erreur interne par exemple mode dégradé, EEP int. 
02 ... 07 Réservé=0 
10... 13 Catégorie de type 0011 Esclave DP 
14 Réservé=0 
15 Information d'utilisateur disponible toujours = 1, car aucune information de 

diagnostic n'est disponible via le DS92 
16 ... 20 Réservé=0 
21  Perturbation de la communication Défaillance de DeviceConnect 
22 [0]: Etat de service RUN 

[1] : Etat de service STOP 
RUN : Echange de données process avec 
maître 

23 ... 27 Réservé=0 
30  Défaillance rack Défaillance de DeviceConnect 
31 ... 37 Réservé=0 
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9.7.4 Jeu de données 1 

9.7.4.1 Jeu de données 1 dans le bloc logique de sécurité 3SK2 
Le contenu du jeu DS1 pour le bloc logique de sécurité 3SK2 est décrit ci-dessous :  
 

Octet Signification Remarque 
Données de diagnostic - partie 1 - 
00 ... 37 Comme DS 0 - 
Données de diagnostic - partie 2 - 
40 ... 47 7DH Type de canal - 
50 ... 57 20H Nombre de bits de diagnostic par canal - 
60 ... 67 01H Nombre de canaux (1 canal) - 
70 [1] (Canal 0) Module en dérangement (présence 

d'une erreur) 
[0] Module OK 

- 

71 ... 86 Réservé=0 - 
87 Seuil supérieur dépassé (cartouche mémoire trop 

petite) 
- 

90 Seuil inférieur dépassé (dépassement nombre 
d'éléments/mémoire) 

- 

91 Erreur (présence d'un défaut d'appareil) - 
92 ... 97 Réservé=0 - 
100 Erreur de paramétrage - 
101 ... 106 Réservé=0 - 
107 Alarme actionneur  p. ex. alarme groupée 
110 Coupure d'actionneur  p. ex. erreur groupée 
111 Coupure de sécurité   p. ex. erreur logique 
112 Défaut externe   p. ex. cartouche mémoire pas 

enfichée 
113 Erreur indéterminée  p. ex. erreur de configuration 
114 Réservé=0 - 
115 Erreur de câblage - 
116 Erreur logique - 
117 Mode d'étude / test activé - 
120 ... 157 Réservé=0 - 
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9.7.4.2 Jeu de données 1 dans DP-Interface 
Le DS1 pour DP-Interface contient les informations du DS0, car le DS1 est demandé en 
premier par certaines CPU à des fins de diagnostic. Si le DS1 est refusé par DP-Interface, la 
CPU ne demande pas de diagnostics supplémentaires. Les bits de diagnostic au-delà du DS0 
restent systématiquement à 0.  
 

Octet Signification Remarque 
Données de diagnostic - partie 1  
00 ... 37 Comme DS 0  
40 ... 47 7DH Type de canal  
50 ... 57 20H Nombre de bits de diagnostic par canal  
60 ... 67 01H Nombre de canaux (1 canal)  
70 [1] (Canal 0) Module en dérangement (présence 

d'une erreur) 
[0] Module OK 

 

71 ... 112 Réservé=0  
112 Erreur indéterminée  p. ex. erreur de configuration 
114 ... 157 Réservé=0  
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9.8 Description des enregistrements de diagnostic 

9.8.1 Jeu de données 92 
Tous les messages et toutes les informations spécifiques à l'appareil sur les différents états 
des fonctions du celui-ci sont collectés de manière centralisée et stockés dans la mémoire de 
messages du bloc logique de sécurité 3SK2. La mémoire de messages peut être lue via le 
DS92. L'état actuel de l'appareil est stocké à partir de l'octet 12.  

Le contenu du DS92 est décrit ci-dessous : 
 

DS92 (Messages de l'appareil) 
Octet Signification Remarque Catégorie de 

défaut 
Code d'erreur 

Header 
0 ... 11 réservé = 0 
État de l'appareil 
120 Défaut d'appareil 

(GF) 
Au moins 1 défaut d'appareil détecté - F24, F9 

121 Signalisation 
groupée de défaut 
(SF) 

Au moins 1 signalisation groupée de 
défaut est présente 

- F24 

122 Défaut du bus (BF) Au moins 1 défaut du bus est présent - F19 
123 Signalisation 

groupée d'alarme 
(SW) 

Au moins 1 alarme est présente - F23 

124 Signalisation 
groupée de 
préalarme (SVW) 

Au moins 1 signalisation groupée 
d'alarme est présente. 

- F23 

125 ... 130 réservé = 0 
131 Erreur de 

configuration (KF) 
La cartouche mémoire n'est pas 
détectée ; passage en mode d'étude. 

SF* F24, F27* 

132 Erreur d'étude (PF) L'étude contient au moins 1 erreur. SF F24, F16 
133 réservé = 0 
134 Erreur de câblage 

(VF) 
Une erreur de câblage est présente. SF, SF.A F24, F26 

135 Erreur logique (LF) Une erreur logique est présente (par 
exemple non respect de la condition 
de discordance ou de séquence). 

SF, SF.A F24, F25 

136 ... 137 réservé = 0 
140 Mode d'étude activé Appareil en mode d'étude. SE - 
141 Mode test activé Appareil en mode test. SE - 
142 Mode protégé 

activé 
Appareil en mode protégé. - - 

143 Programme 
utilisateur en cours 

Appareil en mode test ou protégé 
Le programme de sécurité est exécuté. 

- - 

144 Programme 
utilisateur stoppé 

Le programme de sécurité est exécuté. SVW F23 

145 ... 146 réservé = 0 
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DS92 (Messages de l'appareil) 
Octet Signification Remarque Catégorie de 

défaut 
Code d'erreur 

147 Changement d'état 
de service refusé 

Impossible de changer d'état de 
service. 

- - 

150 Chemin d'accès 
fermé 

Aucun chemin d'accès dans l'appareil 
n'est ouvert 

- - 

151 Chemin d'accès bus 
de terrain - 
automate ouvert 

Chemin d'accès via l'interface de bus 
de terrain ouvert 

- - 

152 réservé = 0 
153 Chemin d'accès bus 

de terrain - outil ES 
ouvert 

Chemin d'accès via outil ES ouvert - - 

154 réservé = 0 
155 Chemin d'accès 

interface d'appareil 
ouvert 

Chemin d'accès via l'interface 
d'appareil ouvert 

- - 

156 ... 157 réservé = 0 
160 Connexion 

interrompue  
La surveillance de l'accès a détecté 
une interruption de connexion. 

SW F23 

161 Défaut de 
connexion (HF) 

La surveillance des connexions a 
détecté une erreur.  

SF F24, F27 

162 ... 167 réservé = 0 
170 Droits d'accès à 

l'appareil 
Un chemin d'accès avec mot de passe 
valide a été ouvert. 

- - 

171 ... 173 réservé = 0 
174 Mot de passe pour 

l'accès à l'appareil 
inactif 

Aucun mot de passe pour l'accès à 
l'appareil activé 

- - 

175 ... 176 réservé = 0 
177 Mot de passe 

incorrect 
Erreur à la saisie du mot de passe - - 

180 Signalisation 
groupée de défaut 
du programme 
utilisateur (SF.A) 

Au moins 1 élément fonctionnel 
configuré comporte une erreur 
logique ou de câblage. 

SF F24 

181 Signalisation 
groupée d'alarme 
du programme 
utilisateur (SW.A) 

Au moins 1 élément fonctionnel 
configuré comporte une signalisation 
groupée d'alarme. 

SW F23 

182 Signalisation 
groupée de 
préalarme du 
programme 
utilisateur (SVW.A) 

Au moins 1 élément fonctionnel 
configuré comporte une signalisation 
groupée de préalarme. 

SVW F23 

183 ... 197 réservé = 0 
État de l'étude : 
200 ... 207 réservé = 0 
210 Étude manquante  Le système ne contient aucune étude 

valide. 
SW F23 

211 Étude non validée L'étude n'est pas validée ou la 
validation a été annulée. 

- - 
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DS92 (Messages de l'appareil) 
Octet Signification Remarque Catégorie de 

défaut 
Code d'erreur 

212 Étude validée L'étude a été validée. - - 
213 réservé = 0 
214 Validation refusée 

car CRC d'étude 
incorrect 

CRC d'étude incorrect ou autres 
entrées erronées par exemple 
horodatage, nom ou désignation de 
société non disponibles.  

SF, PF F24, F16 

215 Validation refusée 
car déjà validé 

L'étude ne peut pas être validée, celle-
ci étant déjà validée. 

- - 

216 Validation retirée La validation d'une étude a été 
annulée. 

- - 

217 Validation retirée 
car CRC de 
validation de l'étude 
incorrect 

La validation de l'étude a été annulée, 
la configuration étant défectueuse. 

SF, PF F24, F16 

220 réservé = 0 
221 Capacité mémoire 

max. dépassée 
La capacité mémoire maximale du 
système a été dépassée. 

SF, PF F24, F16 

222 Temps de cycle du 
programme dépassé 

Le temps de cycle réglé a été dépassé. SF, PF F24, F16 

223 réservé = 0 
224 Configuration 

PRESCRITE = 
configuration 
REELLE 

L'extension du système correspond à 
l'étude. 

- - 

225 Configuration 
PRESCRITE ≠ configu
ration REELLE 
(KF.SI) 

L'extension du système ne correspond 
pas à l'étude (par exemple modules 
inversés). 

SF, KF* F24, F27* 

226 Extension 
d'emplacements 
PRESCRITE 
différente de 
l'extension REELLE 

L'extension du système ne correspond 
pas à l'étude (par exemple nombre de 
modules incorrect). 

SF, PF,KF.SI* F24, F27* 

227 ... 230 réservé = 0 
231 Valeur de paramètre 

incorrecte 
Un paramètre de l'étude contient une 
valeur invalide. 

SF, PF F24, F16 

232 réservé = 0 
233 Règle de connexion 

pas respectée 
Au moins 1 règle de connexion n'est 
pas respectée. 

SF, PF F24, F16 

234 Structure de 
données 
défectueuse 

Données erronée présentes, par 
exemple en-tête de la structure de 
données ou en-tête du bloc de 
données d'éléments ou élément CRC 
incohérents. 

SF, PF F24, F16 

235 Réglage usine 
restauré 

L'état de l'appareil est celui à la 
livraison. 

- - 

236 ... 237 réservé = 0 
24 ... 25 réservé = 0 
260 Cartouche mémoire 

non enfichée 
Aucune cartouche mémoire n'est 
enfichée. 

SF, KF F24, F27 



Diagnostic  
9.8 Description des enregistrements de diagnostic 

 Blocs logiques de sécurité SIRIUS 3SK2 

278 Manuel, 05/2025, A5E32639619003A/RS-AE/005 

DS92 (Messages de l'appareil) 
Octet Signification Remarque Catégorie de 

défaut 
Code d'erreur 

261 Cartouche mémoire 
défectueuse 

La cartouche mémoire est 
défectueuse. 

SF, KF F24, F27 

262 réservé = 0 
263 Cartouche mémoire 

Programmation 
réussie 

L'enregistrement des données d'étude 
dans la cartouche mémoire a été 
effectué avec succès. 

- - 

264 Cartouche mémoire 
Programmation 
erronée 

L'enregistrement des données d'étude 
dans la cartouche mémoire a échoué. 

SF, KF F24, F27 

265 Mémoire utilisateur 
trop petite 

Les données de configuration sont 
trop volumineuses pour la mémoire de 
configuration ou la cartouche 
mémoire. 

SF, KF F24, F27 

266 Cartouche mémoire 
mal organisée 

La cartouche mémoire n'est pas 
organisée correctement 

SF, KF F24, F27 

267 Données 
supprimées sur la 
cartouche mémoire 

Les données d'étude ont été effacées. - - 

270 Reset exécuté Reset exécuté. - - 
271 Reset impossible Reset impossible - - 
272 ... 293 réservé = 0 
294 Autotest activé Le système exécute un autotest. - - 
295 Autotest OK Autotest exécuté avec succès. - - 
296 Erreur à l'autotest (= 

défaut d'appareil) 
Erreur survenue lors de l'autotest. SF, GF F24, F9 

297 ... 33 réservé = 0 
34 ... 35 Numéro d'élément 

erroné 
Numéro d'élément du premier 
élément trouvé dans la configuration, 
dont les paramètres n'ont pas été 
acceptés par l'appareil : 
• [0] : aucun élément erroné présent 
• [1..32767] : (Unsigned int) 

Numéro d'élément 

- - 

Interface de bus de terrain :  
360 CPU/maître en STOP Le maître de communication est en 

STOP. 
- - 

361 Défaut de bus Défaut PROFIBUS, connexion 
interrompue. 

BF F19 

362 Erreur de 
paramétrage 

Télégramme de paramétrage incorrect 
ou contenant des erreurs. 

BF F19 

363 Erreur de 
configuration 

Télégramme de configuration 
incorrect ou contenant des erreurs. 

BF F19 

364 Échange de 
données de process 
stoppé 

Échange de données de process avec 
le maître de communication stoppé. 

- - 

365 Communication OK La communication est ok - - 
366 ... 377 réservé = 0 
38 ...  89 réservé = 0 



 Diagnostic 
 9.8 Description des enregistrements de diagnostic 

Blocs logiques de sécurité SIRIUS 3SK2 

Manuel, 05/2025, A5E32639619003A/RS-AE/005 279 

DS92 (Messages de l'appareil) 
Octet Signification Remarque Catégorie de 

défaut 
Code d'erreur 

Éléments diagnostiqués 
90 ... 91 Numéro d'élément 

en cas de 
signalisation 
groupée de défaut 
du programme 
utilisateur 

Numéro d'élément du premier 
élément reconnu de la séquence de 
traitement pour lequel une 
signalisation groupée de défaut est 
présente : 
• [0] : en l'absence de défaut 
• [1 ... 32.767] : Numéro d'élément 

- - 

92 ... 93 Numéro d'élément 
en cas de 
signalisation 
groupée d'alarme 
du programme 
utilisateur 

Numéro d'élément du premier 
élément reconnu de la séquence de 
traitement pour lequel une 
signalisation groupée d'alarme est 
présente : 
• [0] : en l'absence de défaut 
• [1 ... 32.767] : Numéro d'élément 

- - 

94 ... 95 Numéro d'élément 
en cas de 
signalisation 
groupée de 
préalarme du 
programme 
utilisateur 

Numéro d'élément du premier 
élément reconnu de la séquence de 
traitement pour lequel une 
signalisation groupée de préalarme 
est présente : 
• [0] : en l'absence de défaut 
• [1 ... 32.767] : Numéro d'élément 

- - 

96 ... 99 réservé = 0 
1000 Journal de bord 1 

effacé 
Le journal de bord 1 (erreur 
opérateur / appareil) est vide. 

- - 

1001 Journal de bord 2 
effacé 

Le journal de bord 2 (erreur 
opérateur / appareil) est vide. 

- - 

1002 Journal de bord 3 
effacé 

Le journal de bord 3 (erreur 
opérateur / appareil) est vide. 

- - 

1003 Journal de bord 4 
effacé 

Le journal de bord 4 (erreur 
opérateur / appareil) est vide. 

- - 

1004 Journal de bord 5 
effacé 

Le journal de bord 5 (erreur 
opérateur / appareil) est vide. 

- - 

1005 Journal de bord 6 
effacé 

Le journal de bord 6 (erreur 
opérateur / appareil) est vide. 

- - 

1006 Journal de bord 7 
effacé 

Le journal de bord 7 (erreur 
opérateur / appareil) est vide. 

- - 

1007 Journal de bord 8 
effacé 

Le journal de bord 8 (erreur 
opérateur / appareil) est vide. 

- - 

1010 Journal de bord 9 
effacé 

Le journal de bord 9 (erreur 
opérateur / appareil) est vide. 

- - 

1011 Journal de bord 10 
effacé 

Le journal de bord 10 (erreur 
opérateur / appareil) est vide. 

- - 

1012 Journal de bord 11 
effacé 

Le journal de bord 11 (erreur 
opérateur / appareil) est vide. 

- - 

1013 Journal de bord 12 
effacé 

Le journal de bord 12 (erreur 
opérateur / appareil) est vide. 

- - 
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DS92 (Messages de l'appareil) 
Octet Signification Remarque Catégorie de 

défaut 
Code d'erreur 

1014 Journal de bord 13 
effacé 

Le journal de bord 13 (erreur 
opérateur / appareil) est vide. 

- - 

1015 Journal de bord 14 
effacé 

Le journal de bord 14 (erreur 
opérateur / appareil) est vide. 

- - 

1016 Journal de bord 15 
effacé 

Le journal de bord 15 (erreur 
opérateur / appareil) est vide. 

- - 

1017 ... 199 réservé = 0 
 * La signalisation entraîne une signalisation groupée en fonction du paramétrage 
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Caractéristiques techniques 10 
10.1 Caractéristiques techniques dans le SiePortal de Siemens 

Fiche technique 
Les caractéristiques techniques du produit sont disponibles dans le SiePortal 
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/fr/ps/td) de Siemens. 

1. Entrez dans le champ "Produits" le numéro d'article de l'appareil souhaité. 

2. Cliquez dans le résultat sur le lien "Caractéristiques techniques". 

https://support.industry.siemens.com/cs/ww/fr/ps/td
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10.2 Altitude d'implantation au-dessus de 2000 m 
Les blocs logiques de sécurité SIRIUS 3SK2 peuvent être également utilisés dans la zone 
jusqu'à 4 000 m au-dessus du niveau de la mer. Par rapport à une altitude d'implantation au-
dessus de 2000 m au-dessus du niveau de la mer, les conditions suivantes doivent être 
respectées : 

1. Raccordement réseau/alimentation en énergie principale : 

Conservation de la tension système admissible de 300V en cas de catégorie de surtension II 
réduite (p. ex. transformateur de séparation ou par utilisation d'un parafoudre ou d'un filtre 
réseau), ou réduction de la tension système à ≤ 150 V conformément à IEC 60664-1 (p. ex. 
115 V réseau) en cas de conservation de la catégorie de surtension III. 

2. Refroidissement 

Réduction de la température ambiante max. à 80 % de sa valeur (de 60° C à 48° C). 
Les caractéristiques de sécurité des appareils 3SK2 restent inchangées. 
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Dessins cotés 11 
11.1 Blocs logiques de sécurité 3SK2 et accessoires 

Schéma coté du bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 22,5 mm 

 

Schéma coté du bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm 
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Schéma coté du socle de connexion 3ZY12 y compris capot 

 

Schéma coté du bloc logique de sécurité 3SK2 monté sur socle de connexion 3ZY12 
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Bloc logique de sécurité 3SK2 / module interface PROFINET de largeur 22,5 mm 

 

Schéma de perçage du bloc logique de sécurité 3SK2 de largeur 45 mm 

 



Dessins cotés  
11.1 Blocs logiques de sécurité 3SK2 et accessoires 

 Blocs logiques de sécurité SIRIUS 3SK2 

286 Manuel, 05/2025, A5E32639619003A/RS-AE/005 

Schéma de perçage du socle de connexion 3ZY12 
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11.2 Module de diagnostic 

Module de diagnostic 

 

Découpe pour module de diagnostic 
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11.3 PROFINET-Interface 

Plan d'encombrement PROFINET-Interface 3SK25 
 

 

Schéma de perçage PROFINET-Interface 
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11.4 DP-Interface 

DP-Interface avec bornes à vis 

 

DP-Interface avec bornes à ressort 
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Schéma de perçage du DP-Interface 
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Schémas électriques 12 
12.1 Schéma électrique du bloc logique de sécurité 3SK2 (22,5 mm) 
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12.2 Schéma électrique du bloc logique de sécurité 3SK2 (45 mm) 
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12.3 Module de diagnostic 
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12.4 DP-Interface 
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12.5 PROFINET-Interface 
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Pièces de rechange/Accessoires 13 
 

Accessoires 
Les constituants suivants sont disponibles en tant qu'accessoires : 

 
Composant Description Figure 
Logiciel de 
paramétrage et de 
diagnostic 

• Le logiciel Safety ES est proposé en trois versions 
de licence : Basic / Standard / Premium 

• Le logiciel Safety ES fournit un éditeur graphique 
(diagramme logique) pour la saisie, la 
représentation et le diagnostic de la logique de 
connexion. 

• Le logiciel Safety ES fournit les fonctionnalités 
suivantes : 
– Le diagramme logique vous permet de 

paramétrer les fonctions de sécurité. 
– L'accès au bloc logique de sécurité 3SK2 

s'effectue via un câble PC ou par le biais du bus 
de terrain et du module d'interface (en option). 

– Vous pouvez charger une configuration 
existante du bloc logique de sécurité dans le PC 
/ la console PG. 

– La fonctionnalité de diagnostic du logiciel vous 
permet d'assurer le diagnostic en ligne du bloc 
logique de sécurité. 

– Lors de la mise en service du bloc logique de 
sécurité 3SK2, vous pouvez forcer des sorties de 
manière permanente. 

• N° d'article : 3ZS1316-* 
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Câble PC et 
adaptateur 

• Câble de liaison pour l'échange de données entre 
un PC/une console et le bloc logique de 
sécurité 3SK2. 
Ce câble de liaison relie l'interface du PC/de la PG à 
l'Interface d'appareil du bloc logique de 
sécurité 3SK2. 
– Câble PC RS 232 

N° d'article : 3UF7940-0AA00-0, à partir de la 
version de produit 2 

– Câble PC USB 

N° d'article : 3UF7941-0AA00-0 
– Adaptateur USB-série pour le raccordement 

d'un câble PC RS 232 à l'interface USB d'un PC 

N° d'article : 3UF7946-0AA00-0 

 

 
Câble de liaison au 
coupleur 

• Câble plat pour la liaison de données 
• Détrompage mécanique et codage de couleur 

contre les inversions de polarité 
• 0,025 m (montage jointif), 
• N° d'article : 3UF7930-0AA00-0 

 

Câble de liaison au 
module de 
diagnostic 

• Câble plat pour la liaison des données entre le bloc 
logique de sécurité 3SK2 et le module de 
diagnostic 

• Détrompage mécanique et codage de couleur 
contre les inversions de polarité 

• max. 2,5 m 
• N° d'article : 

– 3UF7931-0AA00-0 : 0,1 m (plat) 
– 3UF7935-0AA00-0 : 0,3 m (plat) 
– 3UF7932-0AA00-0 : 0,5 m (plat) 
– 3UF7932-0BA00-0 : 0,5 m (rond) 
– 3UF7937-0BA00-0 : 1 m (rond) 
– 3UF7933-0BA00-0 : 2,5 m (rond) 

Plat : 

 
Rond : 
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Cartouche mémoire • Cartouche mémoire externe du bloc logique de 
sécurité 3SK2 de largeur 45 mm pour le stockage 
de données de configuration 

• L'emplacement destiné à la cartouche mémoire se 
trouve sur la face avant du bloc logique de 
sécurité 3SK2 

• Cela ne s'applique pas au bloc logique de 
sécurité 3SK2 de largeur 22,5 mm (mémoire 
interne) 

• N° d'article : 3RK3931-0AA00 

Remarque : La cartouche mémoire est comprise 
dans la fourniture du bloc logique de sécurité 3SK2 
de largeur 45 mm. 

 

Obturateur 
d'interface 

• Obturateur pour interfaces inutilisées : 
– Protection contre l'encrassement 
– Respect des directives CEM 
– Plombage de l'interface contre l'accès non 

autorisé 
• N° d'article : 3UF7950-0AA00-0 (gris clair) 
• N° d'article : 3RA6936-0B (gris titane) 

 

Adaptateur de porte • Pour faire passer l'interface d'appareil à l'extérieur 
d'une armoire électrique p. ex. 

• N° d'article : 3UF7920-0AA00-0 

 
Pattes de fixation 
pour montage mural 
du bloc logique de 
sécurité 3SK2 

• Pattes de fixation pour le montage de l'appareil sur 
surface plane : 
– 2 pièces pour les appareils de largeur 22,5 mm 
– 4 pièces pour les appareils de largeur 45 mm 

• Colisage 10 pièces 
• N° d'article : 3ZY1311-0AA00 

 

Pattes pour fixation 
par vis 
pour DP-Interface 

• Pattes de fixation pour le montage de l'appareil sur 
surface plane, 
– 2 pièces par appareil 

• N° d'article : 3RP1903 
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Borniers amovibles • Bornes à vis 3 points, 

jusqu'à max. 2 x 1,5 mm2 ou 1 x 2,5 mm² 

N° d'article : 3ZY1131-1BA00 
• Bornes à ressort à connectique Push-In 

3 points, jusqu'à max. 2 x 1,5 mm² 

N° d'article : 3ZY1131-2BA00 
• Colisage 6 pièces 

 

Ergots de codage • Colisage 12 pièces 
• N° d'article : 3ZY1440-1AA00 

 
Couvercle de 
rechange sans 
repérage des bornes 

• N° d'article : 3ZY1450-1BB00, 22,5 mm jaune 
• N° d'article : 3ZY1450-1BC00, 45 mm jaune 
• N° d'article : 3ZY1450-1AB00, 22,5 mm gris 
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Socle de connexion 3ZY12 
 

Désignation Description Figure 
Socle de connexion pour  
bloc logique de 
sécurité 3SK2 
Largeur 22,5 mm 

• Le socle de connexion doit être muni d'un capot. 
(Fourni avec chaque socle de connexion 
d'extrémité.) 

• Le socle de connexion n'est pas nécessaire si 
aucun appareil n'est connecté à droite au 
module de base. 

• N° d'article : 3ZY1212-2GA00 

 
 

 

Socle de connexion pour 
le passage de signaux, 
largeur 22,5 mm 

• Les socles de connexion pour le passage de 
signaux sont nécessaires afin d'obtenir un 
meilleur refroidissement. 

• N° d'article : 3ZY1212-2AB00 

Socle de connexion pour  
bloc logique de 
sécurité 3SK2 
Largeur 45 mm 

• Ce jeu se compose de deux socles de connexion. 
• Le socle de connexion doté d'une interface (face 

avant) est monté à gauche. 
• Le socle exempt d'interface (face avant) est un 

socle de connexion pour le transit de signaux ; il 
est monté à droite. 

• Le socle de connexion de gauche doit être muni 
d'un capot. (Fourni avec chaque socle de 
connexion d'extrémité.) 

• Le socle de connexion n'est pas nécessaire si 
aucun appareil n'est connecté à droite au 
module de base. 

• N° d'article : 3ZY1212-4GA01 

Socle de connexion pour  
bloc logique de 
sécurité 3SK1 
Largeur 22,5 mm 

• Le socle de connexion est nécessaire pour 
connecter sans câblage une extension de 
sorties 3SK1211. 

• N° d'article : 3ZY1212-2BA00 

Socle de connexion 
d'extrémité pour bloc 
logique de sécurité 3SK1 
Largeur 22,5 mm 

• Le socle de connexion d'extrémité est nécessaire 
pour connecter sans câblage une extension de 
sorties 3SK1211 (22,5 mm). 

• Le socle de connexion d'extrémité est nécessaire 
lorsque l'extension de sorties est le dernier 
appareil à droite dans le montage système. 

L'interrupteur doit toujours être sur la position 1. 
• N° d'article : 3ZY1212-2DA00 
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Jeu de socles de 
connexion d'extrémité 
pour bloc logique de 
sécurité 3SK1  
Largeur > 45 mm 

• Le socle de connexion d'extrémité est nécessaire
pour connecter sans câblage une extension de
sorties 3SK1213 (90 mm).

• Le jeu se compose de deux socles de connexion :
un socle de connexion d'extrémité et un socle de
connexion sans interface, pour la fixation.

Ce socle de connexion d'extrémité ne comporte
pas d'interrupteur à régler.

• N° d'article : 3ZY1212-0FA01

Socle de connexion pour 
départ moteur 3RM1 
Largeur 22,5 mm 

• Le socle de connexion est nécessaire pour
connecter sans câblage un départ moteur 3RM1
Failsafe.

• N° d'article : 3ZY1212-2EA00

Socle de connexion 
d'extrémité pour départ 
moteur 3RM1 
Largeur 22,5 mm 

• Le socle de connexion d'extrémité est nécessaire
lorsque le départ moteur 3RM1 Failsafe est le
dernier appareil à droite dans le montage
système.

Il n'est pas nécessaire de régler un interrupteur
sur le socle de connexion d'extrémité pour
départ moteur 3RM1 Failsafe.

• N° d'article : 3ZY1212-2FA00

Socle de connexion pour 
mise à niveau 
Largeur 22,5 mm 

• Pour adapter la hauteur de configurations
d'appareils sans branchement par socle de
connexion.

• N° d'article : 3ZY1210-2AA00
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Exemples / Applications 14 
14.1 Responsabilité de l'utilisateur quant à l'élaboration du système et 

à son fonctionnement 
Les produits décrits dans cette documentation ont été conçus pour assurer des fonctions de 
sécurité en tant que composant d'un équipement ou d'une machine.  

Un système de sécurité complet contient en général des capteurs, des appareils d'évaluation, 
des auxiliaires de signalisation et des dispositifs de coupure de sécurité.  

Il incombe au constructeur d'un équipement ou d'une machine d'assurer le fonctionnement 
correct des composants assemblés. 

Siemens AG, ses agences et ses sociétés à participation (ci-après "Siemens") ne sont pas à 
même de garantir toutes les caractéristiques d'une installation complète ou d'une machine si 
celles-ci n'ont pas été conçues par Siemens. 

En outre, Siemens ne peut être tenue pour responsable des recommandations explicitement 
ou implicitement fournies dans cette documentation. Tout recours en garantie ou 
engagement de la responsabilité fondés sur la description qui suit et dépassant les conditions 
de livraison générales de Siemens sont exclus. 

Consignes de sécurité 
 

 ATTENTION 

État dangereux de l'installation en cas de non vérification des caractéristiques 
techniques de sécurité 

Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels.  
Si vous utilisez dans votre installation des constituants qui ne correspondent pas aux 
caractéristiques techniques de sécurité, des fonctions de sécurité risquent d'être 
neutralisées.  

Les exemples d'application décrits dans ce document servent uniquement à la 
compréhension. Vérifiez par conséquent toujours si l'exemple d'application convient à votre 
cas d'application réel et correspond aux exigences de sécurité qui en découlent. Utilisez 
également, pour la vérification, les caractéristiques de sécurité mise à disposition. 
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 ATTENTION 

État dangereux de l'installation en cas de non vérification de composantes 

Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

Si vous utilisez dans votre installation des constituants qui ne correspondent pas aux 
exigences légales actuelles, des fonctions de sécurité risquent d'être neutralisées.  

Les exemples d'application mentionnent des constituants qui ne font pas partie de la 
présente documentation. Avant l'utilisation d'un constituant, vérifier si ses propriétés 
satisfont aux exigences légales actuelles de sécurité fonctionnelle. 
• Vous trouverez les dernières nouveautés dans notre Newsletter (Page 35). 
• Pour tous les exemples d'application, respectez également les "Consignes de sécurité 

(Page 27)". 
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14.2 Structure des exemples d'application 

Fonction de sécurité 
Une fonction de sécurité se compose de trois sous-fonctions : l'acquisition, l'évaluation et la 
réaction. Les capteurs acquièrent l'état d'une installation, le bloc logique de sécurité 3SK2 
évalue les signaux de capteur et commande les actionneurs tels que des contacteurs, des 
vannes ou des variateurs, qui réagissent en conséquence. Le bloc logique de sécurité 3SK2 
teste et surveille en outre constamment l'état des capteurs, des actionneurs et du câblage 
associé. 

Les exemples des chapitres suivant mettent l'accent sur une des deux sous-fonctions 
"Acquisition" ou "Réaction". La deuxième sous-fonction est esquissée schématiquement. Vous 
obtenez une fonction de sécurité complète en combinant les deux sous-fonctions. 

Description 
Ce paragraphe contient la liste des principales propriétés des applications ainsi que des 
niveaux d'intégrité de sécurité (SIL) conformément à IEC 62061 ou des niveaux de 
performance (PL) et catégories (cat.) conformément à ISO 13849-1 au maximum pouvant 
être atteints. 

Application 
Vous trouvez ici une représentation graphique simplifiée des constituants qui sont utilisés 
pour la réalisation de la fonction de sécurité. Ils sont répartis dans les sous-systèmes 
„Acquisition“, „Evaluation“ et „Réaction“. 

Schéma électrique 
Les propriétés des entrées et sorties représentées dans le schéma sont également valables 
pour les autres bornes d'entrée et de sortie du bloc logique de sécurité 3SK2. Le circuit 
représenté peut être adapté à toutes les bornes identiques du bloc logique de sécurité 3SK2. 
Il convient de tenir compte des règles du chapitre "Règles de câblage pour la détection de 
court-circuit transversal (Page 162)". 

Diagramme logique 
La logique est configurée à l'aide du logiciel Safety ES. Dans un souci de simplification, la 
figure ne représente que la fonction de sécurité concernée issue du diagramme logique du 
logiciel Safety ES. Dans la pratique, plusieurs fonctions de sécurité sont généralement 
nécessaires sur une machine / installation. Il est également possible de combiner plusieurs 
signaux d'entrée / sortie de sécurité entre eux dans le diagramme logique. 
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Paramètres 
Les paramètres des fonctions sont réglés dans le logiciel Safety ES. Dans ce paragraphe, seuls 
sont mentionnés les paramètres des éléments logiciels qui sont nécessaires pour atteindre le 
diagnostic de sécurité. Suivant le niveau SIL ou PL exigé, il est nécessaire de mettre en œuvre 
des mesures pour détecter les défauts au niveau des capteurs et des actionneurs. Vous 
trouverez des paramètres de réglage supplémentaires mis à disposition par les éléments 
logiciels dans le manuel d'utilisation Safety ES (logiciel), voir le chapitre "Documentation 
complémentaire (Page 21)". 
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14.3 Connexion de capteurs 

14.3.1 Coupure d'ARRÊT D'URGENCE jusqu'à SIL 1 ou PL c / cat. 2 

Description 
• Coupure d'arrêt d'urgence 

• Sous-système "Acquisition" jusqu'à SIL 1 conformément à IEC 62061 et PL c / cat. 2 
conformément à ISO 13849-1 

• Auxiliaire de commande d'ARRÊT D'URGENCE conformément à ISO 13850 

• Connexion des capteurs à un canal 

• Réarmement surveillé 

• Alimentation des capteurs possible par la sortie de test ou 24 V CC 

Application 

 
① Acquisition : ARRÊT D'URGENCE 
② Évaluation : Bloc logique de sécurité 3SK2 
③ Réaction : Actionneur A 
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Schéma électrique  
 

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm  
-S1 ARRÊT D'URGENCE (à un canal) 
-S2 Bouton-poussoir Marche 

Diagramme logique 

 

Paramètres de la fonction de surveillance "ARRÊT D'URGENCE" 
 

Paramètres Valeur Remarque 
Type 1 canal (NF) - 
IN1 SLOT3_F-IN1 - 
Type de démarrage Surveillé - 
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14.3.2 Coupure d'ARRÊT D'URGENCE jusqu'à SIL 3 ou PL e / cat. 4 

Description 
• Coupure d'arrêt d'urgence 

• Sous-système "Acquisition" jusqu'à SIL 3 conformément à IEC 62061 et PL e / cat. 4 
conformément à ISO 13849-1 

• Auxiliaire de commande d'ARRÊT D'URGENCE conformément à ISO 13850 

• Connexion des capteurs à deux canaux 

• Evaluation de discordance des canaux de capteurs intégrée dans l'élément de surveillance 
"ARRET d'URGENCE" (5 s) 

• Surveillance de court-circuit transversal du câblage des capteurs activée 

• Réarmement surveillé 

• Alimentation des capteurs via sorties de test 

Application 

 
① Acquisition : ARRÊT D'URGENCE 
② Évaluation : Bloc logique de sécurité 3SK2 
③ Réaction : Actionneur A 
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Schéma électrique 

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm  
-S1 ARRÊT D'URGENCE (à deux canaux) 
-S2 Bouton-poussoir Marche 

Diagramme logique 

 

Paramètres de la fonction de surveillance "ARRÊT D'URGENCE" 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Type 2 canaux (NFNF) - 
IN1 SLOT3_F-IN1 - 
IN2 SLOT3_F-IN2 - 
Détection de courts-circuits 
transversaux 

✓ - 

Type de démarrage Surveillé - 
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14.3.3 Surveillance de protecteur jusqu'à SIL 1 ou PL c / cat. 2 

Description 
• Surveillance de protecteur 

• Sous-système "Acquisition" jusqu'à SIL 1 conformément à IEC 62061 et PL c / cat. 2 
conformément à ISO 13849-1 

• Connexion des capteurs à un canal 

• Démarrage surveillé pour les dispositifs de sécurité accessibles par l'arrière 

• Alimentation des capteurs possible par les sorties de test ou 24 V CC 

Application 

 
① Acquisition : Interrupteur de position 3SE5 
② Évaluation : Bloc logique de sécurité 3SK2 
③ Réaction : Actionneur A 

Schéma électrique 

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm  
-S1 Interrupteur de position 
-S2 Bouton-poussoir Marche 
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Diagramme logique 

 

Paramètres de la fonction de surveillance "Protecteur" 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Type 1 canal (NF) - 
IN1 SLOT3_F-IN1 - 
Type de démarrage Surveillé Le paramétrage "Automatique" est possible 

pour des dispositifs de sécurité non accessibles 
par l'arrière. Ceci dépend de l'évaluation des 
risques. 

14.3.4 Surveillance de protecteur jusqu'à SIL 3 ou PL e / cat. 4 (interrupteur de 
position électromécanique) 

Description 
• Surveillance de protecteur 

• Sous-système "Acquisition" jusqu'à SIL 3 conformément à IEC 62061 et PL e / cat. 4 
conformément à ISO 13849-1 

• Capteurs redondants 

• Evaluation de discordance entre les capteurs activée 

• Surveillance de court-circuit transversal du câblage des capteurs activée 

• Démarrage surveillé pour les dispositifs de sécurité accessibles par l'arrière 

• Alimentation des capteurs via sorties de test 
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Application 

 
① Acquisition : Interrupteur de position 3SE5 
② Évaluation : Bloc logique de sécurité 3SK2 
③ Réaction : Actionneur A 

Schéma électrique 

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm  
-S1 Interrupteur de position 
-S2 Bouton-poussoir Marche 
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Diagramme logique 

 

Paramètres de la fonction de surveillance "Protecteur" 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Surveillance de la 
discordance 

Entre toutes les entrées - 

Temps de discordance 
infini 

✓ En option : temps de discordance 
paramétrable pour détection précoce de 
défaut 

Type 2 canaux (NFNF) NFNO également possible 
IN1 SLOT3_F-IN1 - 
IN2 SLOT3_F-IN2 - 
Détection de courts-circuits 
transversaux 

✓ - 

Type de démarrage Surveillé Le paramétrage "Automatique" est possible 
pour des dispositifs de sécurité non accessibles 
par l'arrière. Ceci dépend de l'évaluation des 
risques. 

14.3.5 Surveillance de protecteur jusqu'à SIL 3 ou PL e / cat. 4 (interrupteur de 
position électronique) 

Description 
• Surveillance de protecteur RFID 

• Sous-système "Acquisition" jusqu'à SIL 3 conformément à IEC 62061 et PL e / cat. 4 
conformément à ISO 13849-1 

• Interrupteur de position sans contact avec technique RFID homologué pour SIL 3 / PL e 

• Evaluation de discordance entre les entrées de capteurs activée 

• Surveillance de court-circuit transversal du câblage des capteurs désactivée 

• Démarrage surveillé pour les dispositifs de sécurité accessibles par l'arrière 

• Alimentation des capteurs via 24 V CC 
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Application 

 
① Acquisition : Interrupteur de sécurité sans contact RFID 3SE6 
② Évaluation : Bloc logique de sécurité 3SK2 
③ Réaction : Actionneur A 

Schéma électrique 

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm  
-S1 Interrupteur de position sans contact avec technique RFID 
-S2 Bouton-poussoir Marche 

Diagramme logique 
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Paramètres de la fonction de surveillance "Protecteur" 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Surveillance de la 
discordance 

Entre toutes les entrées - 

Temps de discordance 
infini 

✓ En option : temps de discordance 
paramétrable pour détection précoce de 
défaut 

Type 2 canaux (NFNF) - 
IN1 SLOT3_F-IN1 - 
IN2 SLOT3_F-IN2 - 
Détection de courts-circuits 
transversaux 

Désactivée - 

Type de démarrage Surveillé Le paramétrage "Automatique" est possible 
pour des dispositifs de sécurité non accessibles 
par l'arrière. Ceci dépend de l'évaluation des 
risques. 

14.3.6 Évaluation d'ESPE jusqu'à SIL 2 ou PL d / cat. 3 avec barrières immatérielles 
de type 2 

Description 
• Surveillance d'un équipement de protection électrosensible 

• Sous-système "Acquisition" jusqu'à SIL 2 conformément à IEC 62061 et PL d / cat. 3 
conformément à ISO 13849-1 

• Utilisation d'ESPE de type 2 conformément à IEC 61496 

• Utilisation d'un ESPE avec test automatique intégré 

 
  Remarque 

Restrictions pour test manuel ou paramétrable 

Des ESPE de type 2 avec test manuel ou paramétrable ne sont pas pris en charge par le 
bloc logique de sécurité 3SK2. 

 

• Certification des capteurs conformément à SIL 2 conformément à IEC 62061 ou PL d / 
cat. 3 conformément à ISO 13849-1 

• Connexion des capteurs à deux canaux 

• Les barrières immatérielles ou les scanners laser sont possibles 

• Surveillance de court-circuit transversal du câblage des capteurs désactivée 

• Démarrage surveillé pour les dispositifs de sécurité accessibles par l'arrière 

• L'évaluation de discordance entre les canaux de capteurs est intégrée dans la fonction de 
surveillance "ESPE" 

• Alimentation des capteurs via 24 V CC 
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Application 

 
① Acquisition : Barrières immatérielles ou scanners laser (type 2) 
② Évaluation : Bloc logique de sécurité 3SK2 
③ Réaction : Actionneur A 

Schéma électrique 

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm  
-S1 Barrières immatérielles ou scanners laser 
-S2 Bouton-poussoir Marche 
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Diagramme logique 

 

Paramètres de la fonction de surveillance "équipement de protection électrosensible" 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Type 2 canaux (NFNF) - 
IN1 SLOT3_F-IN1 - 
IN2 SLOT3_F-IN2 - 
Détection de courts-circuits 
transversaux 

Désactivée - 

Type de démarrage Surveillé Le paramétrage "Automatique" est possible 
pour des dispositifs de sécurité non accessibles 
par l'arrière. Ceci dépend de l'évaluation des 
risques. 

14.3.7 Évaluation d'ESPE jusqu'à SIL 3 ou PL e / cat. 4 avec barrières immatérielles 
de type 4 

Description 
• Surveillance d'un équipement de protection électrosensible 

• Sous-système "Acquisition" jusqu'à SIL 3 conformément à IEC 62061 et PL e / cat. 4 
conformément à ISO 13849-1 

• Utilisation d'ESPE de type 4 conformément à IEC 61496 

• Certification des capteurs conformément à SIL 3 conformément à IEC 62061 ou PL e / 
cat. 4 ISO 13849-1 

• Les barrières immatérielles ou les scanners laser sont possibles 

• Connexion des capteurs à deux canaux 

• Surveillance de court-circuit transversal du câblage des capteurs désactivée 

• Démarrage surveillé pour les dispositifs de sécurité accessibles par l'arrière 

• L'évaluation de discordance entre les canaux de capteurs est intégrée dans la fonction de 
surveillance "ESPE" 

• Alimentation des capteurs via 24 V CC 
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Application 

 
① Acquisition : Barrières immatérielles ou scanners laser (type 4) 
② Évaluation : Bloc logique de sécurité 3SK2 
③ Réaction : Actionneur A 

Schéma électrique 

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm  
-S1 Barrières immatérielles ou scanners laser 
-S2 Bouton-poussoir Marche 
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Diagramme logique 

 

Paramètres de la fonction de surveillance "équipement de protection électrosensible" 
 

 Remarque 
ESPE de type 4 avec sorties de relais libres de potentiel 

Aux ESPE de type 4 avec sorties de relais libres de potentiel s'appliquent les règles de câblage 
du chapitre "Raccordement des entrées de sécurité (Page 165)", paragraphe "Possibilités de 
raccordement avec sortie de test". Dans ce cas, activez le paramètre "Détection de courts-
circuits transversaux". 

 

 

 
Paramètre Valeur Remarque 
Type 2 canaux (NFNF) - 
IN1 SLOT3_F-IN1 - 
IN2 SLOT3_F-IN2 - 
Détection de courts-circuits 
transversaux 

Activée - 

Type de démarrage Surveillé Le paramétrage "Automatique" est possible 
pour des dispositifs de sécurité non accessibles 
par l'arrière. Ceci dépend de l'évaluation des 
risques. 
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14.3.8 Surveillance d'accès avec tapis sensible (principe NF) jusqu'à SIL 3 ou PL e / 
cat. 4 

Description 
• Surveillance d'accès avec tapis sensible (principe NF) 

• Sous-système "Acquisition" jusqu'à SIL 3 conformément à IEC 62061 et PL e / cat. 4 
conformément à ISO 13849-1 

• Connexion du tapis sensible à deux canaux 

• Surveillance de court-circuit transversal de l'alimentation des capteurs activée 

• Démarrage surveillé pour les dispositifs de sécurité accessibles par l'arrière 

• Alimentation des capteurs via sorties de test 

Application 

 
① Acquisition : Tapis sensible avec principe NF 
② Évaluation : Bloc logique de sécurité 3SK2 
③ Réaction : Actionneur A 
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Schéma électrique 

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm  
-S1 Tapis sensible (principe NF) 
-S2 Bouton-poussoir Marche 

Diagramme logique 

 

Paramètres de la fonction de surveillance "Tapis sensible (principe NF)" 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Type 2 canaux (NFNF) - 
IN1 SLOT3_F-IN1 - 
IN2 SLOT3_F-IN2 - 
Détection de courts-circuits 
transversaux 

✓ - 

Type de démarrage Surveillé Le paramétrage "Automatique" est possible 
pour des dispositifs de sécurité non accessibles 
par l'arrière. Ceci dépend de l'évaluation des 
risques. 
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14.3.9 Surveillance d'accès avec tapis sensible (principe court-circuit transversal) 
jusqu'à SIL 3 ou PL e / cat. 4 

Description 
• Surveillance d'accès avec tapis sensible (principe de court-circuit transversal) 

• Sous-système "Acquisition" jusqu'à SIL 3 conformément à IEC 62061 et PL e / cat. 4 
conformément à ISO 13849-1 

• Connexion du tapis sensible à deux canaux 

• Déclenchement de la fonction de sécurité par la détection de court-circuit transversal (en 
cas de pression sur le tapis sensible) 

• Utilisation des sorties de test T1_2 et T2_2 

• Démarrage surveillé pour les dispositifs de sécurité accessibles par l'arrière 

 

 Remarque 
Utilisation d'un deuxième tapis sensible avec principe de court-circuit transversal 

Pour permettre l'utilisation d'un deuxième tapis sensible avec principe de court-circuit 
transversal indépendamment du premier tapis sensible, ce deuxième tapis doit être connecté 
aux sorties de test découplées T1_1 et T2_1. Dans ce cas, d'autres capteurs peuvent 
uniquement être utilisés sans détection de court-circuit transversal. 

 

Application 

 
① Acquisition : Tapis sensible avec principe de court-circuit transversal 
② Évaluation : Bloc logique de sécurité 3SK2 45 mm 
③ Réaction : Actionneur A 
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Schéma électrique 

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 45 mm  
-S1 Tapis sensible (principe court-circuit transversal) 
-S2 Bouton-poussoir Marche 

Diagramme logique 

 

Paramètres de la fonction de surveillance "Tapis sensible (principe de court-circuit transversal)" 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Type 2 canaux (NFNF) non modifiable 
IN1 SLOT3_F-IN1 - 
IN2 SLOT3_F-IN2 - 
Type de démarrage Surveillé Le paramétrage "Automatique" est possible 

pour des dispositifs de sécurité non accessibles 
par l'arrière. Ceci dépend de l'évaluation des 
risques. 
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14.3.10 Commande bimanuelle (type IIIc) jusqu'à SIL 3 ou PL e / cat. 4 

14.3.10.1 Type de circuit d'entrée NONFNONF 

Description 
• Commande sûre par commande bimanuelle de type IIIc 

• Sous-système "Acquisition" jusqu'à SIL 3 conformément à IEC 62061 et PL e / cat. 4 
conformément à ISO 13849-1 

• Type IIIc conformément à ISO 13851 

• Surveillance à deux canaux des organes de commande 

• Temps de synchronisation entre les organes de commande 0,5 s 

• Surveillance de court-circuit transversal du câblage des capteurs activée 

Constitution 

 
① Acquisition : Pupitre de commande bimanuelle 
② Évaluation : Bloc logique de sécurité 3SK2 
③ Réaction : Actionneur A 
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Schéma électrique 

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm  
-S1 Pupitre de commande bimanuelle, bouton 1 
-S2 Pupitre de commande bimanuelle, bouton 2 

Diagramme logique 

 

Paramètres de la fonction de surveillance "Commande bimanuelle" 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Type 4 canaux (NONFNONF) - 
IN1 SLOT3_F-IN1 - 
IN2 SLOT3_F-IN2 - 
IN3 SLOT3_F-IN3 - 
IN4 SLOT3_F-IN4 - 
Détection de courts-circuits 
transversaux 

✓ - 
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14.3.10.2 Type de circuit d'entrée NONO avec détection de courts-circuits transversaux 

Description 
• Commande sûre par commande bimanuelle de type IIIc 

• Sous-système "Acquisition" jusqu'à SIL 3 conformément à IEC 62061 et PL e / cat. 4 
conformément à ISO 13849-1 

• Type IIIc conformément à IEC 13851 

• Temps de synchronisation entre les organes de commande 0,5 s 

• Surveillance de court-circuit transversal du câblage des capteurs activée 

Constitution 

 
① Acquisition : Pupitre de commande bimanuelle 
② Évaluation : Bloc logique de sécurité 3SK2 
③ Réaction : Actionneur A 

Schéma électrique 

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm  
-S1 Pupitre de commande bimanuelle, bouton 1 
-S2 Pupitre de commande bimanuelle, bouton 2 
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Diagramme logique 

 

Paramètres de la fonction de surveillance "Commande bimanuelle" 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Type 2 canaux (NONO) - 
IN1 SLOT3_F-IN1 - 
IN2 SLOT3_F-IN2 - 
Détection de courts-circuits 
transversaux 

✓ - 

 

 

 ATTENTION 

Perte de la fonction de sécurité en cas de mise en œuvre de commandes bimanuelles 
type IIIc avec type d'entrée S/S  

Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

La commande bimanuelle de type IIIc avec type d'entrée S/S perd sa fonction de sécurité si 
un court-circuit transversal se produit entre l'une des entrées et la cadence de test. Cela 
permet d'inhiber la touche. La surveillance de temps de discordance ne détecte cette erreur 
qu'une fois les deux touches relâchées. Et un nouvel enclenchement ne peut être évité qu'à 
cette condition. 

En cas de commandes bimanuelles de type IIIc avec type d'entrée S/S, posez tous les câbles 
aller et retour avec une protection contre les courts-circuits transversaux, p. ex. câble gainé 
séparé ou dans un conduit blindé. 
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14.4 Raccordement d'actionneurs 

14.4.1 Coupure via contacteur (catégorie d'arrêt 0) jusqu'à SIL 1 ou PL c / cat. 2 

Description 
• Coupure via contacteur 

• Catégorie d'arrêt 0 

• Sous-système "Réaction" jusqu'à SILCL 1 conformément à IEC 62061 et PL c / cat. 2 
conformément à ISO 13849-1 

• Connexion d'actionneurs à un canal 

Application 

 
① Acquisition : Capteur S 
② Évaluation : Bloc logique de sécurité 3SK2 
③ Réaction : Contacteur 3RT20 
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Schéma électrique  

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm  
-Q1 Contacteur 3RT20 

Diagramme logique 

 

Paramètres de la fonction de sortie "Sortie F" 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Type de sortie Sortie F non 

redondante 
- 

Surveillance du circuit de 
retour 1 

À l'état ARRÊT et 
MARCHE 

- 

Temps de commutation [s] 0,090 Valeur par défaut ;  
Adaptation à l'actionneur en fonction de 
l'application, dépend de l'inertie de 
l'actionneur 

Q1 SLOT3_F-Q1 - 
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14.4.2 Coupure via contacteur (catégorie d'arrêt 0) jusqu'à SIL 3 ou PL e / cat. 4 

14.4.2.1 Coupure via une sortie de sécurité 

Description 
• Coupure de deux contacteurs via une sortie de sécurité 

• Catégorie d'arrêt 0 

• Sous-système "Réaction" jusqu'à SIL 3 conformément à IEC 62061 et PL e / cat. 4 
conformément à ISO 13849-1 

• Actionneurs redondants 

• Pose protégée contre les courts-circuits à P et à M sur le terrain ou pose dans l'armoire 
électrique nécessaire 

Application 

 
① Acquisition : Capteur S 
② Évaluation : Bloc logique de sécurité 3SK2 
③ Réaction : Contacteurs 3RT20 
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Schéma électrique  

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm  
-Q1 Contacteur 3RT20 
-Q2 Contacteur 3RT20 

Diagramme logique 

 

Paramètres de la fonction de sortie "Sortie F retardée" 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Type de sortie Sortie F non redondante - 
Surveillance du circuit de retour À l'état ARRÊT et MARCHE - 
Temps de commutation [s] 0,090 Valeur par défaut 

Adaptation à l'actionneur en 
fonction de l'application, dépend de 
l'inertie de l'actionneur 

Q1 SLOT3_F-Q1 - 
Test d'activation du circuit de 
sortie Q1 

activé Le test d'activation ne doit pas être 
désactivé. 
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14.4.2.2 Coupure via deux sorties de sécurité 

Description 
• Coupure de deux contacteurs via deux sorties de sécurité 

• Catégorie d'arrêt 0 

• Sous-système "Réaction" jusqu'à SIL 3 conformément à IEC 62061 et PL e / cat. 4 
conformément à ISO 13849-1 

• Actionneurs redondants 

• Utilisation de deux sorties de sécurité du bloc logique de sécurité 3SK2, lorsque les câbles 
des actionneurs sont posés sans protection sur le terrain 

Application 

 
① Acquisition : Capteur S 
② Évaluation : Bloc logique de sécurité 3SK2 
③ Réaction : Contacteurs 3RT20 
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Schéma électrique  

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm  
-Q1 Contacteur 3RT20 
-Q2 Contacteur 3RT20 

Diagramme logique 

 

Paramètres de la fonction de sortie "Sortie F" 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Type de sortie Sortie F redondante - 
Surveillance du circuit de 
retour 

À l'état ARRÊT et 
MARCHE 

- 

Temps de commutation [s] 0,090 Valeur par défaut 
Adaptation à l'actionneur en fonction de 
l'application, dépend de l'inertie de 
l'actionneur 

Q1 SLOT3_F-Q1 - 
Q2 SLOT3_F-Q2 - 
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14.4.3 Coupure avec extensions de sorties 3SK1 (catégorie d'arrêt 0) jusqu'à SIL 3 
ou PL e / cat. 4 

Description 
• Coupure via deux extensions de sorties 3SK1, chaque extension de sorties 3SK1 étant 

commandée par sa propre sortie de sécurité du bloc logique de sécurité 3SK2 

• Catégorie d'arrêt 0 

• Sous-système "Réaction" jusqu'à SIL 3 conformément à IEC 62061 et PL e / cat. 4 
conformément à ISO 13849-1 

• Actionneurs redondants 

• Commande de l'extension de sorties 3SK1 via socle de connexion 3ZY12 

• Circuit de retour (51-52) des extensions de sorties 3SK1 en série avec les contacts de 
signalisation des actionneurs montés en aval 

 
  Remarque 

Étant donné que les deux extensions de sorties sont indépendantes l'une de l'autre, il n'est 
pas possible d'utiliser le circuit de retour commun IN1-C. 

 

• Pose protégée contre les courts-circuits à P et à M sur le terrain ou pose dans l'armoire 
électrique nécessaire 

 

 ATTENTION 

Perte de la fonction de sécurité en cas d'utilisation de socles de connexion 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

En cas de fonctionnement avec un bloc logique de sécurité 3SK2 et des socles de connexion 
3ZY12, la tension d'alimentation des extensions de sorties 3SK1 est assurée via les socles de 
connexion 3ZY12. 

Dans ce cas, ne raccordez rien aux connecteurs A1 et A2 des extensions de sorties 3SK1 afin 
de ne pas inhiber la fonction de sécurité. 
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Application 

 
① Acquisition : Deux capteurs, capteur 1 (S1) et capteur 2 (S2) 
② Évaluation : Bloc logique de sécurité 3SK2 
③ Réaction : Deux extensions de sorties 3SK1 et quatre contacteurs 3RT20 

Schéma électrique 

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm 
-K2 Extension de sorties 3SK1211 (24 V CC)  

• Position de l'interrupteur à curseur : Undelayed (champ noir) 
• Borne dans la logique : SLOT_F-Q3-C 

-K3 Extension de sorties 3SK1211 (24 V CC) 
• Position de l'interrupteur à curseur : Delayed (champ noir) 
• Borne dans la logique : SLOT_F-Q4-C 

-Q1 ... -Q4 Contacteurs 
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Diagramme logique 

Commande de l'extension de sorties 3SK1 (-K2) 

 

Commande de l'extension de sorties 3SK1 (-K3) 

 

Paramètres des fonctions de sortie "Sortie F" 
 

Paramètres Valeur Remarque 
Type de sortie Sortie F non 

redondante 
- 

Surveillance du circuit de 
retour 

À l'état ARRÊT et 
MARCHE 

- 

Temps de commutation [s] 0,090 Valeur par défaut 
Adaptation à l'actionneur en fonction de 
l'application, dépend de l'inertie de 
l'actionneur 

Extension de sorties 3SK1 (-K2) 
Q1 SLOT3_F-Q3-C Sortie de sécurité du bloc logique de 

sécurité 3SK2 via l'interface du socle de 
connexion, avec l'interrupteur à curseur sur la 
position "Undelayed" 

Extension de sorties 3SK1 (-K3) 
Q1 SLOT3_F-Q4-C Sortie de sécurité du bloc logique de 

sécurité 3SK2 via l'interface du socle de 
connexion, avec l'interrupteur à curseur sur la 
position "Delayed" 
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14.4.4 Coupure avec extensions de sorties 3SK1 (catégorie d'arrêt 1) jusqu'à SIL 3 
ou PL e / cat. 4 

Description 
• Coupure via deux extensions de sorties 3SK1 

• Catégorie d'arrêt 1 

• Sous-système "Réaction" jusqu'à SIL 3 conformément à IEC 62061 et PL e / cat. 4 
conformément à ISO 13849-1 

• Actionneurs redondants 

• Commande des extensions de sorties 3SK1 via socle de connexion 3ZY12 

• Une extension de sorties 3SK1 commute sans temporisation et l'autre avec temporisation 

• Surveillance des extensions de sorties 3SK1 via circuit de retour 2 du socle de connexion 

 

 ATTENTION 

Perte de la fonction de sécurité en cas d'utilisation de socles de connexion 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

En cas de fonctionnement avec un bloc logique de sécurité 3SK2 et des socles de connexion 
3ZY12, la tension d'alimentation des extensions de sorties 3SK1 est assurée via les socles de 
connexion 3ZY12. 

Dans ce cas, ne raccordez rien aux connecteurs A1 et A2 des extensions de sorties 3SK1 afin 
de ne pas inhiber la fonction de sécurité. 

 

Application 

 
① Acquisition : Capteur S 
② Évaluation : Bloc logique de sécurité 3SK2 
③ Réaction : Extensions de sorties 3SK1, contacteur 3RT20 et variateur SINAMICS G120 
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Schéma électrique 
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-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm 
-K2 Extension de sorties 3SK1211 (24 V CC)  

• Position de l'interrupteur à curseur : Undelayed (champ noir) 
• Borne dans la logique : SLOT_F-Q3-C 

-K3 Extension de sorties 3SK1211 (24 V CC) 
• Position de l'interrupteur à curseur : Delayed (champ noir) 
• Borne dans la logique : SLOT_F-Q4-C 

-K4 Variateur SINAMICS G120 
-Q1 Contacteur 

Diagramme logique 

 

Paramètres de la fonction de sortie "Sortie F retardée" 
 

Paramètres Valeur Remarque 
Type de sortie Sortie F redondante - 
Surveillance du circuit de 
retour 1 

désactivé Pour surveiller les contacts de retour des deux 
actionneurs avec une entrée, vous devez 
utiliser le circuit de retour 2. Surveillance du circuit de 

retour 2 
À l'état ARRÊT et 
MARCHE 

Temps de commutation du 
circuit de retour 2 [s] 

0,090 Valeur par défaut 
Adaptation à l'actionneur en fonction de 
l'application, dépend de l'inertie de 
l'actionneur 

Temps de retard 
circuit de sortie(t) 
Activé (Q2-t->Q1) [s] 

0,000 Valeur par défaut 
Adapter à l'application 

Temps de retard 
circuit de sortie(t) 
Désactivé (Q1-t->Q2) [s] 

0,000 Valeur par défaut 
Adapter à l'application 

Circuit de sortie Q1-Q1 SLOT3_F-Q3-C Sortie de sécurité du bloc logique de 
sécurité 3SK2 via l'interface du socle de 
connexion, avec l'interrupteur à curseur sur la 
position "Undelayed" 
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Paramètres Valeur Remarque 
Temps de relecture 
maximal circuit de sortie 
Q1 [ms] 

3,0 Valeur par défaut 
adapter à la charge capacitive, voir le chapitre 
"Directives pour charges capacitives 
(Page 199)" 

Test d'activation du circuit 
de sortie Q1 

activé - 

Circuit de sortie Q2-Q2 SLOT3_F-Q4-C Sortie de sécurité du bloc logique de 
sécurité 3SK2 via l'interface du socle de 
connexion, avec l'interrupteur à curseur sur la 
position "Delayed" 

Temps de relecture 
maximal circuit de sortie 
Q2 [ms] 

3,0 Valeur par défaut 
adapter à la charge capacitive, voir le chapitre 
"Directives pour charges capacitives 
(Page 199)" 

Test d'activation du circuit 
de sortie Q2 

activé - 

14.4.5 Coupure de départs moteurs de sécurité 3RM1 Failsafe jusqu'à SIL 3 ou 
PL e / cat. 4 

14.4.5.1 Commande de fonctionnement normal et commande de sécurité via le bloc 
logique de sécurité 3SK2 (socle de connexion 3ZY12) 

Description 
• Coupure via départ moteur 3RM1 Failsafe 

• Sous-système "Réaction" jusqu'à SIL 3 conformément à IEC 62061 et PL e / cat. 4 
conformément à ISO 13849-1 

• Commande de sécurité de jusqu'à cinq départs moteurs 3RM1 Failsafe via socle de 
connexion 3ZY12 

 
  Remarque 

Étant donné que le départ moteur de sécurité 3RM1 s'auto-surveille, il ne prend pas en 
charge de signal de circuit de retour IN1-C sur le socle de connexion. 

 

• Commande de fonctionnement normal, non de sécurité du départ moteur 3RM1 Failsafe 
via son entrée locale IN1 à l'aide du bloc logique de sécurité 3SK2 
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 ATTENTION 

Perte de la fonction de sécurité en cas d'utilisation de socles de connexion 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

En cas de fonctionnement avec un bloc logique de sécurité 3SK2 et des socles de connexion 
3ZY12, la tension d'alimentation du départ moteur 3RM1 Failsafe est réalisée via les socles 
de connexion. 

Dans ce cas, ne raccordez rien aux connecteurs A1 et A2 des départs moteurs 3RM1 Failsafe 
afin de ne pas inhiber la fonction de sécurité. 

 

Application 
 

 
① Acquisition : Capteur S 
② DP-Interface 
③ Évaluation : Bloc logique de sécurité 3SK2 
④ Réaction : jusqu'à cinq départs moteurs 3RM11 Failsafe (démarreurs directs) 
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Schéma électrique 

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm 
-Q1 Départ-moteur 3RM11 Failsafe (démarreur direct) 

Diagramme logique 

Commande de sécurité du départ moteur 3RM1 Failsafe 

 

Commande normale, non de sécurité du départ moteur 3RM1 

 

Paramètres de la fonction de sortie "Sortie F" 
 

Paramètres Valeur Remarque 
Type de sortie Sortie F non 

redondante 
- 

Surveillance du circuit de 
retour 

désactivé - 

Q1 SLOT3_F-Q3-C Sortie de sécurité du bloc logique de sécurité 
3SK2 via interface du socle de connexion 
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14.4.5.2 Commande de fonctionnement normal et commande de sécurité via le bloc 
logique de sécurité 3SK2 (câblage conventionnel) 

Description 
• Coupure via départ moteur 3RM1 Failsafe 

• Sous-système "Réaction" jusqu'à SIL 3 conformément à IEC 62061 et PL e / cat. 4 
conformément à ISO 13849-1 

• Composant du circuit d'actionneur homologué conformément à IEC 62061 / ISO 13849-1 
(départ moteur 3RM1 Failsafe) 

• Alimentation du départ moteur 3RM1 Failsafe via les bornes A1 / A2 

• Commande de sécurité via l'entrée locale du départ moteur 3RM1 Failsafe via la sortie de 
sécurité du bloc logique de sécurité 3SK2 

 
  Remarque 

L'actionnement de sécurité peut sinon également être appliqué à l'alimentation du départ 
moteur (bornes A1 / A2). Tenir compte à cet égard des temps de redémarrage plus longs 
du départ moteur. 

 

• Convient pour des fonctions de sécurité fréquemment déclenchées (p. ex. sur des tables 
indexées) 

• Pas d'utilisation de socles de connexion 

• Pose protégée des câbles de signaux entre le bloc logique de sécurité 3SK2 et le départ 
moteur 3RM1 Failsafe (dans la même armoire électrique ou dans un conduit blindé) 

Application 

 
① Acquisition : Capteur S 
② Évaluation : Bloc logique de sécurité 3SK2 
③ Réaction : Départ-moteur 3RM11 Failsafe (démarreur direct) 
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Schéma électrique 

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm 
-Q1 Départ-moteur 3RM11 Failsafe (démarreur direct) 

Diagramme logique 

 

Paramètres de la fonction de sortie "Sortie F" 
 

Paramètres Valeur Remarque 
Type de sortie Sortie F non 

redondante 
- 

Surveillance du circuit de 
retour 

désactivé - 

Q1 SLOT3_F-Q1 - 
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14.4.5.3 Commande de sécurité via le bloc logique de sécurité 3SK2 (socle de connexion 
3ZY12) et commande de fonctionnement normal via API 

Description 
• Coupure via départ moteur 3RM1 Failsafe 

• Sous-système "Réaction" jusqu'à SIL 3 conformément à IEC 62061 et PL e / cat. 4 
conformément à ISO 13849-1 

• Commande de sécurité de jusqu'à cinq départs moteurs 3RM1 Failsafe via socle de 
connexion 3ZY12 

 
  Remarque 

Étant donné que le départ moteur de sécurité 3RM1 s'auto-surveille, il ne prend pas en 
charge de signal de circuit de retour IN1-C sur le socle de connexion." 

 

• Commande de fonctionnement normal, non de sécurité du départ moteur 3RM1 Failsafe 
via son entrée locale IN1 à l'aide d'un API 

 

 ATTENTION 

Perte de la fonction de sécurité en cas d'utilisation de socles de connexion 
Danger de mort, de blessures graves ou de dommages matériels. 

En cas de fonctionnement avec un bloc logique de sécurité 3SK2 et des socles de connexion 
3ZY12, la tension d'alimentation du départ moteur 3RM1 Failsafe est réalisée via les socles 
de connexion. 

Dans ce cas, ne raccordez rien aux connecteurs A1 et A2 des départs moteurs 3RM1 Failsafe 
afin de ne pas inhiber la fonction de sécurité. 

 

Application 

 
① Acquisition : Capteur S 
② Évaluation : Bloc logique de sécurité 3SK2 
③ Réaction : jusqu'à cinq départs moteurs 3RM11 Failsafe (démarreurs directs) 
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Schéma électrique 

 
① API 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm 
-Q1 Départ-moteur 3RM11 Failsafe (démarreur direct) 

Diagramme logique 

 

Paramètres de la fonction de sortie "Sortie F" 
 

Paramètres Valeur Remarque 
Type de sortie Sortie F non 

redondante 
- 

Surveillance du circuit de 
retour 

désactivé - 

Q1 SLOT3_F-Q3-C Sortie de sécurité du bloc logique de sécurité 
3SK2 via interface du socle de connexion 
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14.4.6 Commande de variateurs jusqu'à SIL 2 ou PL d / cat. 3 

Description 
• Commande de variateurs 

• Sous-système "Réaction" jusqu'à SIL 2 conformément à IEC 62061 et PL d / cat. 3 
conformément à ISO 13849-1 

• Commande de sécurité du variateur via deux sorties de sécurité du bloc logique de 
sécurité 3SK2 

• Configuration de la fonction de sécurité du variateur (par ex. STO, SS1, SS2, SLS) à l'aide 
du logiciel du variateur 

• Utilisation de deux sorties de sécurité du bloc logique de sécurité 3SK2, lorsque les câbles 
des actionneurs sont posés sans protection sur le terrain. 

(En cas de pose protégée contre les courts-circuits à P et à M sur le terrain ou de pose dans 
l'armoire électrique, le variateur peut être commandé par une sortie de sécurité du bloc 
logique de sécurité 3SK2.) 

Application 

 
① Acquisition : Capteur S 
② Évaluation : Bloc logique de sécurité 3SK2 
③ Réaction : Variateur SINAMICS G120 
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Schéma électrique 

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm 
-K2 Variateurs compacts SINAMICS G120C 

Diagramme logique 

 

Paramètres de la fonction de sortie "Sortie F" 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Type de sortie Sortie F redondante - 
Surveillance du circuit de 
retour 

Désactivée - 

Q1 SLOT3_F-Q1 - 
Q2 SLOT3_F-Q2 - 
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14.5 Applications complexes 

14.5.1 Muting 

Description 
Lorsque des éléments doivent être transportés, en vue de leur traitement, dans ou hors d'une 
zone de danger, les ouvertures des voies d'accès peuvent être suffisamment grandes pour 
qu'une personne puisse y pénétrer ou y entrer. L'objectif est d'une part la protection des 
personnes en cas de pénétration dans la zone de danger et, de l'autre, le transit automatique 
sans obstacle des éléments. Il est fait appel pour cela à un montage de sécurité spécial, qui 
surveille l'ouverture de la zone de danger avec un dispositif de protection électrosensible 
(ESPE), par ex. une barrière immatérielle, et désactive ("inhibe") brièvement le dispositif de 
protection lors du transport d'éléments. Ce montage de sécurité est connu sous le nom de 
"dispositif d'inhibition" ou "muting" et décrit dans la norme IEC 614961A.7. Le muting est déjà 
intégré dans des barrières immatérielles spéciales, ou il peut être réalisé à l'aide d'un bloc 
logique de sécurité 3SK2 (unité d'évaluation) monté en amont. 

Application 

 
① Voyant lumineux de muting 
② Barrage immatériel 
③ Capteurs de muting 

Figure 14-1 Dispositif de muting typique 

Renvoi 
Vous trouverez une description détaillée de la fonction et du paramétrage du muting dans le 
document suivant : 

Lien : Muting (http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/59847384) 

http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/59847384
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14.5.2 Surveillance de protecteur à interverrouillage jusqu'à SIL 2 ou PL d / cat. 3 

Description 
• Surveillance de protecteur à interverrouillage 

• SIL 2 conformément à IEC 62061 et PL d / cat. 3 conformément à ISO 13849-1 

Le contrôleur d'arrêt sûr 3TK2810-0 mesure en 3 bornes de l'enroulement du stator une 
tension induite par magnétisation résiduelle durant le ralentissement du moteur. Si la tension 
induite tend vers zéro, le détecteur interprète cela comme un arrêt du moteur, et les relais de 
sortie sont activés. Le bloc logique de sécurité 3SK2 surveille ce signal du contrôleur 
d'immobilisation ainsi que l'interrupteur de position 3SE5. Dès que l'arrêt du moteur est 
détecté et que le bouton de déverrouillage est actionné, le verrouillage est déverrouillé et le 
protecteur peut être ouvert. Simultanément, les contacteurs sont coupés de manière sûre, ce 
qui évite un redémarrage inattendu du moteur. Si le protecteur est de nouveau verrouillé et 
le circuit de réaction fermé, il est possible de procéder au réarmement à l'aide du bouton 
Marche. L'arrêt d'urgence constitue une fonction de sécurité supplémentaire nécessaire, qui 
ne sera pas examinée plus en détail ici. 
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Application 

 
① Démarrer, déverrouiller 
② Évaluation : Bloc logique de sécurité 3SK2 45 mm 
③ Acquisition : Détecteur d'immobilisation 3TK2810-0 
④ Réaction : Contacteurs 3RT20 
⑤ Acquisition : Interrupteur de position 3SE5 
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Schéma électrique 
 

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 45 mm 
-K2 Détecteur d'immobilisation 3TK2810-0 
-S1 Interrupteur de position 3SE5 
-S2 Démarrer 
-S3 Déverrouiller 
-Q1 / -
Q2 

Contacteurs 3RT20 

-Q3 Verrouillage 3SE5 

Diagramme logique 
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Paramètres de la fonction "Protecteur à verrouillage" et "Sortie F" 

Protecteur à verrouillage 
 

Paramètres Valeur Remarque 
Surveillance de la 
discordance 

Entre toutes les entrées - 

Temps de discordance 
infini 

✓ En option : temps de discordance 
paramétrable pour détection précoce de 
défaut 

Type 2 canaux (NFNF) NFNO également possible 
IN1 SLOT3_F-IN1 - 
IN2 SLOT3_F-IN2 - 
Détection de courts-circuits 
transversaux 

✓ - 

Mode de verrouillage Force de ressort ou force magnétique, en fonction du principe 
de travail du verrouillage 

Temps de déverrouillage 
[s] 

0,000 Retard pour le déverrouillage entre l'entrée 
„IN_LOCK“ et la sortie „LOCK“ 

Surveillance du circuit de 
retour 

Activé Surveille le fonctionnement correct du 
dispositif de verrouillage En cas de défaut, la 
sortie "Q" de l'élément de surveillance est mise 
à zéro ou n'est pas validée. 

Temps de commutation du 
circuit de retour [s] 

0,090 Valeur par défaut 
Adaptation à l'application 

Type de démarrage Surveillé Le paramétrage "Automatique" est possible 
pour des dispositifs de sécurité non accessibles 
par l'arrière. Ceci dépend de l'évaluation des 
risques. 

Sortie F 
 

Paramètres Valeur Remarque 
Type de sortie Sortie F redondante - 
Surveillance du circuit de 
retour 

À l'état ARRÊT et 
MARCHE 

- 

Temps de commutation [s] 0,090 Valeur par défaut 
Adaptation à l'actionneur en fonction de 
l'application, dépend de l'inertie de 
l'actionneur 

Q1 SLOT3_F-Q1 - 
Q2 SLOT3_F-Q2 - 
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14.5.3 Cascadage de blocs logiques de sécurité 3SK2 

Description 
Les blocs logiques de sécurité 3SK2 ne disposent pas d'une connexion de sécurité au bus. 
Dans les cas où il est nécessaire d'échanger quelques rares signaux de sécurité entre deux ou 
plusieurs blocs logiques de sécurité 3SK2 (par ex. commandes d'arrêt d'urgence de niveau 
supérieur), il est possible de connecter les blocs logiques de sécurité 3SK2 en cascade. Le 
signal de coupure est transmis à un canal ou à deux canaux. Pour savoir si un câblage à un 
seul canal est suffisant, il faut tenir compte du niveau de sécurité requis et de la pose des 
câbles. A partir d'un niveau d'intégrité de sécurité (Safety Integrity Level, SIL) 2 ou d'un 
niveau de performance (PL) d, une pose protégée est nécessaire. Ceci sera garanti si les blocs 
logiques de sécurité 3SK2 sont montés dans la même armoire électrique ou si les câbles de 
signaux sont posés par ex. dans un conduit blindé (pose protégée). Ces mesures permettent 
d'exclure un défaut externe sur le câble (court-circuit à P). Dans le cas contraire, le câblage 
devra être à deux canaux avec pose séparée. 
 

Architecture Pose des  
câbles de signaux 

SIL 1 / 
PL c 

SIL 2 /  
PL d 

SIL 3 /  
PL e 

Transmission des signaux à 
un canal via une sortie 

 

non protégée ✓ - - 
protégée ou  
dans une même 
armoire 

✓ ✓ - 

Transmission des signaux à 
deux canaux via une sortie 

 

non protégée ✓ - - 
protégée ou  
dans une même 
armoire 

✓ ✓ ✓ 

Transmission des signaux à 
deux canaux via deux sorties 

 

non protégée ✓ ✓1) ✓1) 
protégée ou  
dans une même 
armoire 

✓ ✓ ✓ 

 1)  Des mesures contre les défaillances de cause commune (CCF) doivent être prises. 
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Constitution 

 
① Acquisition : ARRÊT D'URGENCE 
② Évaluation 1 : Bloc logique de sécurité 3SK2 
③ Évaluation 2 : Bloc logique de sécurité 3SK2 
④ Réaction : Actionneurs 

14.5.3.1 Transmission des signaux à un canal via une sortie 

Description 
 

Architecture Pose des  
câbles de signaux 

SIL PL Catégorie 

Transmission des signaux à 
un canal via une sortie 

 

non protégée 1 c 2 
protégée ou  
dans une même 
armoire 

2 d 3 



 Exemples / Applications 
 14.5 Applications complexes 

Blocs logiques de sécurité SIRIUS 3SK2 

Manuel, 05/2025, A5E32639619003A/RS-AE/005 357 

Schéma électrique 

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm 
-K2 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm 
-S1 ARRÊT D'URGENCE (à deux canaux) 
-S2 Démarrer 
-Q1 / -Q2 par ex. contacteurs 3RT20 

Diagramme logique du bloc logique de sécurité 3SK2 (-K1) 

 



Exemples / Applications  
14.5 Applications complexes 

 Blocs logiques de sécurité SIRIUS 3SK2 

358 Manuel, 05/2025, A5E32639619003A/RS-AE/005 

Paramètres des fonctions du bloc logique de sécurité 3SK2 (-K1) 

ARRÊT D'URGENCE 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Type 2 canaux (NFNF) - 
IN1 SLOT3_F-IN1 - 
IN2 SLOT3_F-IN2 - 
Détection de courts-circuits 
transversaux 

✓ - 

Type de démarrage Surveillé - 

Sortie F 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Type de sortie Sortie F non 

redondante 
- 

Surveillance du circuit de 
retour 

Désactivée - 

Q1 SLOT3_F-Q1 - 

Diagramme logique du bloc logique de sécurité 3SK2 (-K2) 

 

Paramètres des fonctions du bloc logique de sécurité 3SK2 (-K2) 

Surveillance Universelle 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Type 1 canal (NF) - 
IN1 SLOT3_F-IN1 - 
Détection de courts-circuits 
transversaux 

Désactivée - 

Type de démarrage Automatique Lorsque la zone de danger n'est pas visible, un 
acquittement local est nécessaire (à l'aide d'un 
démarrage surveillé et d'un poste de 
commande séparé).  
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Sortie F 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Type de sortie Sortie F redondante - 
Surveillance du circuit de 
retour 

À l'état ARRÊT et 
MARCHE 

- 

Temps de commutation [s] 0,090 Valeur par défaut 
Adaptation à l'actionneur en fonction de 
l'application, dépend de l'inertie de 
l'actionneur 

Q1 SLOT3_F-Q1 - 
Q2 SLOT3_F-Q2 - 

14.5.3.2 Transmission des signaux à deux canaux via une sortie 

Description 
 

Architecture Pose des  
câbles de signaux 

SIL PL Catégorie 

Transmission des signaux à 
deux canaux via une sortie 

 

non protégée 1 c 2 
protégée ou  
dans une même 
armoire 

3 e 4 
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Schéma électrique 

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm 
-K2 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm 
-S1 ARRÊT D'URGENCE (à deux canaux) 
-S2 Démarrer 
-Q1 / -Q2 par ex. contacteurs 3RT20 

Diagramme logique du bloc logique de sécurité 3SK2 (-K1) 
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Paramètres des fonctions du bloc logique de sécurité 3SK2 (-K1) 

ARRÊT D'URGENCE 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Type 2 canaux (NFNF) - 
IN1 SLOT3_F-IN1 - 
IN2 SLOT3_F-IN2 - 
Détection de courts-circuits 
transversaux 

✓ - 

Type de démarrage Surveillé - 

Sortie F 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Type de sortie Sortie F non 

redondante 
- 

Surveillance du circuit de 
retour 

Désactivée - 

Q1 SLOT3_F-Q1 - 

Diagramme logique du bloc logique de sécurité 3SK2 (-K2) 

 

Paramètres des fonctions du bloc logique de sécurité 3SK2 (-K2) 

Surveillance Universelle 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Type 2 canaux (NFNF) - 
IN1 SLOT3_F-IN1 - 
IN2 SLOT3_F-IN2 - 
Détection de courts-circuits 
transversaux 

Désactivée - 

Type de démarrage Automatique Lorsque la zone de danger n'est pas visible, un 
acquittement local est nécessaire (à l'aide d'un 
démarrage surveillé et d'un poste de 
commande séparé).  
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Sortie F 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Type de sortie Sortie F redondante - 
Surveillance du circuit de 
retour 

À l'état ARRÊT et 
MARCHE 

- 

Temps de commutation [s] 0,090 Valeur par défaut 
Adaptation à l'actionneur en fonction de 
l'application, dépend de l'inertie de 
l'actionneur 

Q1 SLOT3_F-Q1 - 
Q2 SLOT3_F-Q2 - 

14.5.3.3 Transmission des signaux à deux canaux via deux sorties 

Description 
 

Architecture Pose des  
câbles de signaux 

SIL PL Catégorie 

Transmission des signaux à 
deux canaux via deux sorties 

 

non protégée 3 e1 41) 
protégée ou  
dans une même 
armoire 

3 e 4 

 1)  Des mesures contre les défaillances de cause commune (CCF) doivent être prises. 
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Schéma électrique 

 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm 
-K2 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm 
-S1 ARRÊT D'URGENCE (à deux canaux) 
-S2 Démarrer 
-Q1 / -Q2 par ex. contacteurs 3RT20 

Diagramme logique du bloc logique de sécurité 3SK2 (-K1) 
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Paramètres des fonctions du bloc logique de sécurité 3SK2 (-K1) 

ARRÊT D'URGENCE 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Type 2 canaux (NFNF) - 
IN1 SLOT3_F-IN1 - 
IN2 SLOT3_F-IN2 - 
Détection de courts-circuits 
transversaux 

✓ - 

Type de démarrage Surveillé - 

Sortie F 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Type de sortie Sortie F redondante - 
Surveillance du circuit de 
retour 

Désactivée - 

Q1 SLOT3_F-Q1 - 
Q2 SLOT3_F-Q2 - 

Diagramme logique du bloc logique de sécurité 3SK2 (-K2) 
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Paramètres des fonctions du bloc logique de sécurité 3SK2 (-K2) 

Surveillance Universelle 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Surveillance de la 
discordance 

Entre toutes les entrées - 

Temps de discordance 
infini 

✓ En option : temps de discordance 
paramétrable pour détection plus rapide de 
défaut 

Type 2 canaux (NFNF) - 
IN1 SLOT3_F-IN1 - 
IN2 SLOT3_F-IN2 - 
Détection de courts-circuits 
transversaux 

Désactivée - 

Type de démarrage Automatique Lorsque la zone de danger n'est pas visible, un 
acquittement local est nécessaire (à l'aide d'un 
démarrage surveillé et d'un poste de 
commande séparé). 

Sortie F 
 

Paramètre Valeur Remarque 
Type de sortie Sortie F redondante - 
Surveillance du circuit de 
retour 

À l'état ARRÊT et 
MARCHE 

- 

Temps de commutation [s] 0,090 Valeur par défaut 
Adaptation à l'actionneur en fonction de 
l'application, dépend de l'inertie de 
l'actionneur 

Q1 SLOT3_F-Q1 - 
Q2 SLOT3_F-Q2 - 



Exemples / Applications  
14.5 Applications complexes 

 Blocs logiques de sécurité SIRIUS 3SK2 

366 Manuel, 05/2025, A5E32639619003A/RS-AE/005 

14.5.4 Coupure groupée d'arrêt d'urgence jusqu'à SIL 3 ou PL e par bloc logique de 
sécurité 3SK2 avec connexion PROFINET et départs moteurs de sécurité 

Description 
Afin de pouvoir assurer la coupure de sécurité d'une machine en cas d'urgence, un auxiliaire 
de commande d'arrêt d'urgence est mis en place et surveillé par un bloc logique de sécurité 
3SK2 La coupure groupée de sécurité des départs moteurs de sécurité 3RM1 s'effectue 
localement via socles de connexion par le bloc logique de sécurité. L'automate de niveau 
supérieur actionne les départs moteurs en service normal via PROFINET. 

Le bloc logique de sécurité 3SK2 surveille l'auxiliaire de commande d'arrêt d'urgence. En cas 
d'actionnement de l'auxiliaire de commande d'arrêt d'urgence, le bloc logique de sécurité 
assure la coupure des départs moteurs de sécurité via les socles de connexion. À la suite de 
quoi les départs moteurs coupent la charge fiablement. Si l'auxiliaire de commande d'arrêt 
d'urgence est déverrouillé, il est possible de procéder au réarmement à l'aide du bouton 
Marche.  

L'automate est relié via le module d'interface PROFINET au bloc logique de sécurité. 
L'actionnement des départs moteurs est réalisé dans le programme utilisateur de l'automate 
et transmis via PROFINET au 3SK2. Le 3SK2 retransmet ces signaux de commande par ses 
sorties (F-DQ ou QM) aux entrées de commande des départs moteurs (IN1 pour départs-
moteur directs ou IN1 et IN2 pour départs moteurs inverseurs).  

L'information en retour, signalant l'état actuel de la fonction de sécurité, est envoyée à 
l'automate par le 3SK2 via PROFINET. Il est également possible de lire le bouton de 
redémarrage, non pas directement sur le 3SK2, mais via des modules d'entrée de l'automate 
et de transmettre le signal également via PROFINET au bloc logique de sécurité.  

Le module d'interface PROFINET permet en outre de déclencher par l'automate une 
réarmement à distance des départs moteurs pour remédier par exemple à une erreur sur un 
ou plusieurs départs moteurs. Les départs moteurs sont dans ce cas coupés via le socle de 
connexion puis remis sous tension. Il est ainsi possible d'acquitter simplement les défauts 
groupés du 3RM1 sans être obligé d'actionner le bouton de réarmement de l'appareil. Le 
signal de coupure doit dans ce cas être appliqué pendant plus de 1 s. 

Veuillez noter que seuls les défauts groupés peuvent être acquittés. Les défauts de l'appareil 
ou le déclenchement de la protection du moteur ou de la protection par relais nécessitent un 
acquittement par le bouton de réarmement sur l'appareil. Plus d'informations, voir le Manuel 
- Départ-moteur SIRIUS 3RM1 
(https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/66295730). 

https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/66295730
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Application 

 
① CPU 
② Acquisition : ARRÊT d'URGENCE 
③ Démarrer 
④ PROFINET-Interface 
⑤ Bloc logique de sécurité 3SK2 
⑥ Départs-moteurs 3RM1 avec moteur connecté 

 
 

 Remarque 

Dans cet exemple, on part du principe que le phénomène dangereux n'émane que de l'un des 
entraînements, mais que l'arrêt d'urgence entraîne la coupure d'un groupe d'entraînements. 
C'est pourquoi dans l'évaluation de sécurité, un seul départ moteur est pris en considération 
et utilisé à titre d'exemple. 

Si le danger est provoqué par le mouvement de plusieurs entraînements, il convient de 
prendre en compte dans l'évaluation de sécurité tous les départs moteurs impliqués dans le 
phénomène dangereux. 
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Schéma électrique 

 
-K21 PROFINET-Interface 3SK25 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK2 22,5 mm 
-S1 ARRÊT D'URGENCE (à deux canaux) 
-Q1 et -Q2  Départ-moteur 3RM1 
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Diagramme logique 

 

Paramètres de la fonctions "ARRÊT D'URGENCE" 
 

Paramètres Valeur Remarque 
Type 2 canaux (NFNF) - 
IN1 SLOT3_F-IN1 - 
IN2 SLOT3_F-IN2 - 
Détection de courts-circuits 
transversaux 

✓ - 

Type de démarrage Surveillé - 
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14.5.5 Coupure d'arrêt d'urgence jusqu'à SIL 3 ou PL e par bloc logique de sécurité 
3SK2 avec connexion PROFINET et départs moteurs de sécurité 

Description 
Afin de pouvoir assurer la coupure de sécurité d'une machine en cas d'urgence, un auxiliaire 
de commande d'arrêt d'urgence est mis en place et surveillé par un bloc logique de sécurité 
3SK2 La coupure individuelle de sécurité et l'actionnement en service normal des départs 
moteurs de sécurité 3RM1 s'effectuent localement par câblage individuel entre départs 
moteurs 3RM1 et bloc logique de sécurité 3SK2. Le signal d'actionnement en service normal 
est transmis par l'automate de niveau supérieur via PROFINET au bloc logique de sécurité. 

Le bloc logique de sécurité 3SK2 surveille l'auxiliaire de commande d'arrêt d'urgence. En cas 
d'actionnement de l'auxiliaire de commande d'arrêt d'urgence, le bloc logique de sécurité 
assure la coupure des départs moteurs de sécurité via les socles de connexion. À la suite de 
quoi les départs moteurs coupent la charge fiablement. Si l'auxiliaire de commande d'arrêt 
d'urgence est déverrouillé, il est possible de procéder au réarmement à l'aide du bouton 
Marche. 

L'automate est relié via le module d'interface PROFINET au bloc logique de sécurité. 
L'actionnement des départs moteurs est réalisé dans le programme utilisateur de l'automate 
et transmis via PROFINET au 3SK2. Le 3SK2 retransmet ces signaux de commande – liés au 
signal d'arrêt d'urgence – par ses sorties de sécurité aux entrées de commande des départs 
moteurs (IN1 pour départs-moteur directs ou IN1 et IN2 pour départs moteurs inverseurs). 
L'actionnement en service normal et la coupure sûre en cas d'actionnement de la fonction de 
sécurité sont ainsi réalisés avec le même signal. 

L'information en retour du 3SK2, signalant l'état actuel de la fonction de sécurité, est envoyée 
à l'automate via PROFINET. Il est également possible de lire le bouton de redémarrage, non 
pas directement sur le 3SK2, mais via des modules d'entrée de l'automate et de transmettre le 
signal également via PROFINET au bloc logique de sécurité. 

 

 Remarque 

Dans cet exemple, on part du principe que le phénomène dangereux n'émane que de l'un des 
entraînements, mais que l'arrêt d'urgence entraîne la coupure d'un groupe d'entraînements. 
C'est pourquoi dans l'évaluation de sécurité, un seul départ moteur est pris en considération 
et utilisé à titre d'exemple. 

Si le danger est provoqué par le mouvement de plusieurs entraînements, il convient de 
prendre en compte dans l'évaluation de sécurité tous les départs moteurs impliqués dans le 
phénomène dangereux. 
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Application 

 
① CPU 
② Acquisition : ARRÊT d'URGENCE 
③ Démarrer 
④ PROFINET-Interface 
⑤ Bloc logique de sécurité 3SK2 
⑥ Départs-moteurs 3RM avec moteur connecté 
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Schéma électrique 

 
-K21 PROFINET-Interface 3SK25 
-K1 Bloc logique de sécurité 3SK 22,5 mm 
-S1 ARRÊT D'URGENCE (à deux canaux) 
-Q1 et -Q2 Départ-moteur RM1 
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Diagramme logique 

 

Paramètres de la fonctions "ARRÊT D'URGENCE" 
 

Paramètres Valeur Remarque 
Type 2 canaux (NFNF) - 
IN1 SLOT3_F-IN1 - 
IN2 SLOT3_F-IN2 - 
Détection de courts-circuits 
transversaux 

✓ - 

Type de démarrage Surveillé - 
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Glossaire  
 

Adresse 
Chaque appareil reçoit une adresse individuelle permettant de l'identifier. 

API 
Abréviation de Automate programmable industriel (par ex. SIMATIC S7) 

Architecture redondante 
Variante d'architecture des systèmes S7 FH en mode sécuritaire, pour l'augmentation de la 
disponibilité. F-CPU, PROFIBUS-DP et périphérie F existent en double. En cas de défaillance, la 
périphérie F reste disponible. 

Automate programmable (API) 
Appareil de commande dont la fonctionnalité est défini par un programme utilisateur stocké 
dans sa mémoire. L'API est composée d'une CPU, d'une mémoire, de modules d'entrée/sortie 
et d'un système de bus interne. La périphérie et le langage de programmation sont adaptés 
aux besoins de l'automatique. 

Bloc d'alimentation TBTP 
Garantit un circuit électrique avec une tension ne dépassant pas la TBTP, avec séparation de 
sécurité par rapport aux autres circuits électriques (qui ne sont pas des circuits électriques 
TBTP). Il existe en outre des dispositifs de mise à la terre pour le circuit électrique TBTP et/ou 
ses éléments conducteurs présentant un risque de contact. 

BMK (désignation de référence) 
La désignation de référence permet d'adresser de manière univoque les entrées et sorties ou 
les bornes de différents appareils au sein d'un système. 

Les désignations de référence actuelles (anciennement désignation de matériel) sont 
mentionnées dans la norme IEC 81346-2. Elle replace les normes IEC 61346-2 et DIN 40719-
2. 

Borne d'entrée / sortie logique 
Les entrées et sorties dont les signaux sont transmis via un système de bus de terrain (tel que 
PROFINET, AS-i), sont désignées dans le manuel par "bornes d'entrée et de sortie logiques". 
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Câble PC 
Le câble PC permet p. ex. de raccorder un PC via son interface série à l'Interface de l'appareil 
d'un bloc logique de sécurité pour le paramétrage de l'appareil. 

Catégorie d'arrêt 0 
IEC 60204-1 : Arrêt non piloté par coupure immédiate de l'énergie. 

Catégorie d'arrêt 1 
IEC 60204-1 : Arrêt piloté par coupure de l'énergie une fois que l'arrêt a été atteint 

Circuit de retour 
Le circuit de retour d'une fonction de sécurité surveille les actionneurs connectés à l'aide de 
contacts mécaniquement liés. Les contacts NF des actionneurs à contacts mécaniquement 
liés permettent de contrôler si les actionneurs ont atteint leur état sûr avant de les 
commander une nouvelle fois.  

Circuit de sécurité 
Un circuit de sécurité comprend la partie d'un circuit de sécurité qui se trouve en amont d'une 
sortie de sécurité, c.-à-d. qui la commande. 

Commentaire des bornes 
Pour un commentaire paramétrable d'une borne d'entrée ou de sortie. 

Comparaison VALEUR PRESCRITE / VALEUR REELLE 
Comparaison entre la configuration système dans l'ingénierie et la configuration système 
effective. 

Configuration 
Une configuration définit l'architecture d'un appareil ou d'une installation ainsi que 
l'agencement des composants. 

Console de programmation (PG) 
Une console de programmation est un PC industriel compact et transportable. Elle se 
distingue par un équipement matériel et logiciel dédié aux automates programmables 
(SIMATIC). 
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Court-circuit à M 
Abréviation de court-circuit à la masse : court-circuit entre un conducteur et la masse dans un 
système de tension continue. 

Court-circuit à P 
Dans le système de tension continue des blocs logiques de sécurité, un court-circuit à P est un 
court-circuit entre un conducteur et un potentiel positif (+ 5 V ou + 24 V). 

CPU 
Le processeur central ou Central Processing Unit (CPU) est l'unité de traitement centrale d'un 
système informatique. 

Cyclic Redundancy Check (CRC) 
CRC est une procédure de test pour vérifier l'intégrité des données. A l'aide d'un polynôme 
générateur, un total de contrôle est formé à partir des données à surveiller, qui est 
caractéristique pour les données concernées dans le sens d'une signature. Il existe différents 
algorithmes selon lesquels le polynôme générateur peut être calculé. 

DC (Diagnostic Coverage) 
Degré de couverture du diagnostic 

Détection de courts-circuits transversaux 
La détection de courts-circuits transversaux permet la détection d'une liaison non admissible 
entre un fil de capteur et un autre fil de capteur (= court-circuit transversal), un conducteur 
de masse (= court-circuit à M) ou un conducteur d'alimentation (= court-circuit à P). Les 
sorties de test sont disponibles à cet effet. 

DI 
Entrée TOR (digital input) 

DO 
Sortie TOR (digital output) 
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Données I&M 
Données d'identification et de maintenance. Les données d'identification (données I) sont des 
informations concernant le module, qui sont en partie imprimées sur le boîtier du module. 

Les données I sont uniquement lues. Les données de maintenance (données M) sont des 
informations référencées à l'installation, telles que l'emplacement de montage, la date de 
montage, etc. Les données M sont générées durant la configuration et inscrites sur le 
module. Les données d'identification et de maintenance (I&M) sont des informations 
mémorisées dans un module, qui vous sont utiles  

• lors du contrôle de la configuration de l'installation 

• lors de la recherche de modifications matérielles dans une installation 

• lors de la suppression de défauts dans une installation 

Les données I&M permettent l'identification explicite en ligne des modules. 

Échange de données cyclique 
Transmission de données entre partenaires. Elle peut avoir lieu en mode non protégé 
(datagramme) comme en mode protégé (axé connexion). Le programme utilisateur est alors 
exécuté dans une boucle de programme constamment répétitive, appelée cycle. 

Entrée bicanal 
Le bloc logique de sécurité est commandé via deux contacts de capteur de signaux ou sorties.  

Remarque : Dans le cas de ce type de commande, le dispositif de sécurité atteint au 
maximum la catégorie 4 conformément à ISO 13849-1 si le bloc logique de sécurité dispose 
d'une détection de courts-circuits, les deux capteurs de signaux devant faire partie d'un 
dispositif de protection (dispositif d'arrêt d'urgence, dispositif de protection de séparation). Si 
un bloc logique de sécurité bicanal est commandé en mode monocanal, le contact du capteur 
de signaux/la sortie doit commuter les deux canaux du bloc logique de sécurité. 

Entrée monocanal 
Le bloc logique de sécurité est commandé via un contact de capteur de signaux individuel ou 
une sortie. Remarque : Dans le cas de ce type de commande, le dispositif de sécurité atteint 
au maximum la catégorie 2 conformément à ISO 13849-1. 

Entrée/sortie de sécurité 
Entrée ou sortie présentant une probabilité de défaillance résiduelle définie ou un certain 
niveau SIL / PL / Cat. permettant de la classer comme "de sécurité".  
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Esclave de sécurité 
Esclave pour connexion de capteurs et actionneurs de sécurité ainsi que d'autres appareils. 

ESPE (dispositif de protection électrosensible) 
Assemblage de dispositifs et/ou de composants fonctionnant de concert, actionné non 
mécaniquement pour déclencher une protection ou détecter une présence et comprenant au 
minimum une fonction de détection, une fonction de commande/surveillance, un ou 
plusieurs interrupteurs de sortie. 

Exemples : barrières photoélectriques, appareils capacitifs, appareils actifs à infrarouges ou à 
ultrasons et appareils de surveillance d'image. Le système de commande lié à la sécurité 
associé à l'EPES ou l'EPES lui-même peut en outre comprendre un interrupteur secondaire, 
des fonctions anti-bruit, un appareil de contrôle d'arrêt, un verrouillage de mise en marche, 
un verrouillage de remise en marche, etc.  

État de sécurité 
La base du concept de sécurité dans les systèmes de sécurité est qu'il existe pour toutes les 
grandeurs de processus un état de sécurité pouvant également être spécifié par l'utilisateur. 
(Valeur de remplacement en cas de défaillance des entrées ; état de la sortie en "cas de 
sécurité"). En règle générale, l'état de sécurité signifie le niveau "0" pour les entrées et la 
désactivation pour les sorties. 

EUC 
Abréviation de Equipment under Control 

Fenêtre de catalogue 
Vue dans l'interface utilisateur de Safety ES ; représentation arborescente d'éléments qui 
peuvent être déplacés par Glisser-déposer jusque dans la zone de travail (dans la vue de 
configuration : modules ; dans la vue logique : éléments fonctionnels). 

Fenêtre de navigation 
Représentation dans l'interface utilisateur de Safety ES ; structure arborescente permettant de 
sélectionner la vue affichée dans la zone de travail (vue "Configuration", vue "Logique"). 

Fenêtre d'informations projet 
Vue dans l'interface utilisateur du logiciel dans laquelle sont affichés les messages ou autres 
informations. 
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Fiabilité 
Le terme de fiabilité repose, au sens de la sécurité, sur la probabilité de défaillance de 
composants matériels. Dans le cadre du logiciel / firmware, on parle ici d'attentes. 

Fichier *.sdp 
Fichier pour l'enregistrement de données de paramétrage d'un appareil (switching device 
parameters) sur une console/un PC. Les projets Safety ES sont enregistrés dans des fichiers 
présentant l'extension (*.sdp). 

Fichier GSD (fichier souche de l'appareil) 
Fichier décrivant les propriétés d'un esclave PROFIBUS DP ou d'un périphérique PROFINET IO. 
Description normalisée pour un esclave DP normalisé pour la connexion à un système 
d'automatisation de niveau supérieur (par ex. STEP 7). 

Fonction / élément fonctionnel 
Blocs dans le diagramme logique, p. ex. fonction d'ARRET D'URGENCE, ESPE, etc. 

Forçage permanent 
L'état du signal d'une sortie est mis à une valeur définie, indépendamment de la valeur d'état 
effective du signal. 

Cette fonction remplace une variable (par ex. mémento, sortie) par une valeur définie. 
Simultanément, la variable est dotée d'une protection contre l'écriture, empêchant que cette 
valeur puisse être modifiée par une instance quelconque (y compris le programme 
utilisateur). Cette valeur est conservée même après débranchement de la console de 
programmation. La protection contre l'écriture n'est levée qu'après appel de la fonction 
"Unforce" ("Annuler le forçage perm.") en l'absence de défaut, et la variable peut reprendre la 
valeur paramétrée par le programme utilisateur. En cas de défaut (par ex. interruption de la 
connexion, erreur d'appareil, etc.) la protection contre l'écriture est levée prématurément. 

La fonction "Forçage permanent" permet par exemple, durant la phase de mise en service, de 
régler des sorties définies, pendant tout le temps où cela est nécessaire, sur l'état "ACTIVEE", 
même si les liaisons logiques du programme utilisateur ne sont pas réalisées (du fait par ex. 
de l'absence de câblage d'entrées). 

FW 
Abréviation de Firmware 

HFT 
Tolérance aux défauts matériels 
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HW 
Abréviation de Hardware 

Identificateur de bornes 
Désignation symbolique d'une borne d'entrée ou de sortie paramétrable. 

Identificateur d'élément 
Nom paramétrable pour un élément de connexion.  

Intervalle de test de diagnostic 
Périodicité des contrôles en ligne permettant de détecter les erreurs dans un système de 
sécurité avec un degré de couverture du diagnostic spécifié. 

Interverrouillage 
Conformément à la norme ISO 14119 : "Dispositif de protection mécanique, électrique ou 
d'une autre technologie, destiné à empêcher certains éléments de la machine de fonctionner 
dans certaines conditions (généralement tant qu'un protecteur n'est pas fermé)". 

Interverrouillage (dispositif d'interverrouillage) 
Selon ISO 14119, un dispositif d'interverrouillage sert à maintenir un dispositif de protection 
fermé ; il doit par ailleurs être relié à l'automate, de sorte que la machine ne puisse pas 
fonctionner si le protecteur n'est pas fermé et verrouillé et que le protecteur reste fermé 
jusqu'à ce que le risque de blessure soit exclu. 

Jeu de données (DS) 
Un jeu de données regroupe en une unité des données associées de manière logique ou en 
fonction du contenu. 

MeS 
Abréviation de Mise en service 

MIE 
Mémoire image des entrées 

MIS 
Mémoire image des sorties 
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Mode test 
Le mode test sert à tester et à optimiser le paramétrage du bloc logique de sécurité. En mode 
test, il est possible d'observer et de modifier les valeurs de sorties de fonction. 

MSS 
Modular Safety System : MSS désigne une famille de produits pour les blocs logiques de 
sécurité modulaires de la société SIEMENS. 

MTTR (Mean time to restauration) 
Durée moyenne jusqu'à la restauration : durée attendue pour atteindre la restauration. 

Muting intégré 
On entend par "muting" la désactivation ou la suppression momentanée de la fonction de 
sécurité, par ex. barrage immatériel, à traverser. 

IEC 61946-1 : 
Fonction bypass : une inhibition automatique momentanée de la fonction de protection avec 
capteurs supplémentaires pour différencier entre personnes et objets. 

Numéro d'élément 
Numéro d'identification d'éléments de connexion univoque et indépendant du type, attribué 
par le système et paramétrable. 

Paramètres 
Les paramètres sont des valeurs permettant de définir le comportement des appareils. 

Période de désactivation 
Des périodes de désactivation ont lieu durant les tests de coupure et les tests complets de 
configuration binaire. Depuis la sortie de sécurité, des signaux 0 sont appliqués en sortie à 
des fins de test, alors que celle-ci est active. La sortie est alors brièvement désactivée (= 
"période de désactivation"). Un actionneur possédant une inertie suffisante ne réagit pas et 
reste activé. 

PFH (Probability of dangerous failure per hour) 
Probabilité d'une défaillance entraînant un danger par heure 

Projet en ligne 
Le montage de sécurité est disponible dans le bloc logique de sécurité et peut être lu à l'aide 
du logiciel. 
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Projet hors ligne 
Le montage de sécurité existe sous forme de fichier de programme et peut être ouvert à l'aide 
du logiciel. 

Redémarrage 
L'appareil effectue un démarrage complet comme lors du Power-ON. Néanmoins, l'énergie 
auxiliaire pour l'électronique ne doit pas nécessairement être coupée, ce qui est souvent 
difficile dans la pratique vu l'état intégré des appareils. Un démarrage peut par ex. être forcé 
par le biais de la commande "Redémarrage". 

Règle de connexion 
Règles à respecter lors de la réalisation du montage de sécurité (logique). 

Reset 
Un déclenchement, c'est-à-dire une coupure et une interdiction de réactivation d'une sortie 
concernée à la suite d'un défaut (par ex. court-circuit transversal, violation du temps de 
discordance) peut être acquitté avec Reset. 

Résultat logique (RLG) 
Résultat binaire d'une combinaison logique de plusieurs informations. 

Routage S7 
Le routage désigne un passage d'un sous-réseau à un ou plusieurs sous-réseaux dans une 
station SIMATIC possédant des interfaces avec les sous-réseaux concernés. 

Le routage permet d'atteindre en ligne, avec une PG ou un PC, des stations S7 au-delà des 
limites du sous-réseau, par ex. afin de charger des programmes utilisateurs ou une 
configuration matérielle, ou d'exécuter des fonctions de test ou de diagnostic. 

Une PG peut être raccordée en tout point du réseau et une connexion en ligne peut être 
établie avec toutes les stations qui sont accessibles via des passerelles. 

SC 
Abréviation de semi-conducteur Utilisé en liaison avec les entrées et les sorties (par ex. 
"Sorties SC"). 

SFF (Safe failure fraction) 
Proportion de défaillances "en sécurité" 
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Signalisation groupée d'alarme 
Pour toutes les entrées du tampon de diagnostic des appareils pouvant avoir pour 
conséquence une coupure interne, il y a génération d'une signalisation groupée d'alarme, si 
le message correspondant (par ex. asymétrie) est mis à un et si le message interne de 
coupure s'y rapportant (par ex. coupure pour asymétrie) n'est pas mis à un. Cette alarme est 
enregistrée dans la zone d'E/S. Le bit de signalisation groupée de défaut dans la zone d'E/S 
n'est pas mis à un. 

SIL (Safety Integrity Level) 
Niveau d'intégrité de sécurité 

Surveillance de la discordance 
Un capteur à deux canaux ou plus peut faire l'objet d'une surveillance de discordance du 
signal. La surveillance de discordance est possible avec les critères de surveillance suivants : 

• La surveillance de discordance surveille, au passage de 1->0 ou de 0->1 d'au moins une 
entrée, l'égalité des valeurs des signaux d'entrée après un certain temps, appelé temps de 
discordance. 

• La surveillance de discordance surveille la présence simultanée de la valeur "0" pour les 
valeurs des signaux d'entrée. 

Tant qu'une erreur de discordance est présente, il n'est pas possible de mettre la sortie de 
fonction Q à "1". 

Surveillance de séquence 
Lorsqu'au moins deux entrées de fonction sont paramétrées pour un élément fonctionnel, 
une surveillance de séquence est possible. La surveillance de séquence surveille, au passage 
de 0->1 d'une entrée, la séquence des autres signaux d'entrée. La réponse simultanée de 
signaux d'entrée constitue une violation de la séquence. Tant qu'une erreur de séquence est 
présente, il n'est pas possible de mettre la sortie de fonction Q à "1". 

SW 
Abréviation de Software 

TBTP 
Très basse tension de protection. La TBTP (très basse tension de protection, anciennement 
"basse tension fonctionnelle avec séparation sûre") est une mesure de protection contre les 
chocs électriques. Elle est traitée dans EN 50178. 
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Technique de sécurité 
L'objectif de la technique de sécurité est de réduire le plus possible les risques que 
représentent les installations techniques pour les hommes et l'environnement, sans limiter 
plus que nécessaire la production industrielle ou l'emploi de machines. Les réglementations / 
normes harmonisées au niveau international visent à offrir dans tous les pays le même degré 
de protection pour l'homme et l'environnement, tout en essayant d'éviter les distorsions de la 
concurrence résultant de différentes exigences de sécurité sur le marché international. 

Temps de commande synchrone 
La simultanéité de deux signaux d'entrée est surveillée tout particulièrement lors d'un 
changement de signal. Une discordance de signal par rapport à la valeur prescrite est 
acceptée pour la durée du temps de commande synchrone sans qu'une erreur ne soit émise. 

Temps de cycle du programme 
Le temps de cycle du programme décrit le temps dans lequel le montage de sécurité (MIE -> 
MIS) est calculé une fois en entier. 

Temps de discordance 
Temps paramétrable pour l'analyse de discordance.  

La surveillance du temps de discordance tolère un écart de synchronisme de signaux 
correspondants d'une durée comprise dans un intervalle de temps défini. La surveillance de 
capteurs de signaux est utilisée pour l'augmentation de la sécurité fonctionnelle. Le 
changement de signal des capteurs de signaux durant le temps imparti fait alors l'objet d'une 
surveillance. Si cet intervalle de temps est dépassé, aucun signal de validation ne sera délivré. 
Ce type de surveillance est préconisé pour différents dispositifs de sécurité. 

Si le temps de discordance est réglé sur une valeur trop élevée, le temps de détection des 
défauts et le temps de réaction en présence de défaut sont inutilement prolongés. Si le temps 
de discordance est réglé sur une valeur trop basse, la disponibilité est réduite inutilement du 
fait de la détection d'une erreur de discordance en l'absence de défaut réel. 

Temps de réaction 
Temps que requiert un système après modification d'une grandeur d'entrée jusqu'à ce qu'une 
réaction se manifeste à une sortie. Il s'agit donc du temps total entre un événement et 
l'action, p. ex. de borne à borne. 

Le temps de réaction réel se situe entre le temps de réaction le plus court et le temps de 
réaction le plus long. Pour la configuration de votre installation, vous devez toujours tenir 
compte du temps de réaction le plus long. 
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Temps de réaction (en l'absence d'erreur) 
Le temps de réaction est le temps nécessaire à un système pour réagir sur une sortie après la 
modification d'une grandeur d'entrée, autrement dit le temps entre un événement et l'action, 
p. ex. borne-borne ou capteur-actionneur dans le cas d'une commutation normale. 

Le temps de réaction en l'absence de défaut est calculé aux fins du dimensionnement du 
processus dans l'installation. Ce temps ne convient pas pour le dimensionnement de 
distances de sécurité dans l'installation. 

Temps de réaction aux défauts (temps de réaction en cas de défaut) 
Temps de réaction aux défauts est le temps entre la détection d'un défaut dangereux dans un 
système et l'atteinte de l'état de sécurité du système.  

Le temps de réaction aux défauts du bloc logique de sécurité 3SK2 dépend du mode de 
commande d'une sortie : monocal ou bicanal. 

Temps de réaction du processus 
Le temps de réaction du processus est le temps de sécurité du processus. 

Temps de relecture maximal du test de désactivation 
Le temps de relecture maximal du test de désactivation détermine la durée maximale du test 
de désactivation. La durée de réarmement est également définie par le temps de relecture 
maximal. Ce n'est que lorsqu'une sortie a été reconnue comme coupée que le blocage 
d'enclenchement est supprimé. 

Temps de retard d'entrée 
Paramètre servant à la suppression des impulsions perturbatrices de 0 ms jusqu'au temps de 
retard d'entrée réglé. 

Le temps de retard d'entrée paramétré est soumis à une tolérance spécifiée dans les 
caractéristiques techniques du module. Un temps de retard d'entrée élevé supprime les 
impulsions perturbatrices prolongées, un temps court supprime les impulsions perturbatrices 
courtes. Le temps de retard d'entrée admissible dépend de la longueur du câble entre le 
capteur et le module. 

Temps de sécurité du processus 
Durée entre l'occurrence d'une défaillance avec potentialité de donner lieu à un événement 
dangereux se produisant dans l'EUC (Equipment under Control) ou son système de 
commande et le temps nécessaire pour accomplir l'action dans l'EUC pour empêcher 
l'occurrence de l'événement dangereux (définition conformément à IEC 61508-4 3.6.20). 
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Test au démarrage 
Test, effectué manuellement ou automatiquement, de l'unité d'évaluation de sécurité, après 
établissement de la tension d'alimentation de l'unité. 

L'ouverture et la fermeture manuelles d'un protecteur après mise en circuit de la tension 
d'alimentation en constitue un exemple. 

Test d'activation 
Par test d'activation, en entend l'activation brève d'une sortie de sécurité désactivée afin de 
tester que la sortie fonctionne correctement. Un actionneur possédant une inertie suffisante 
ne réagit pas et reste désactivé.  

Test de désactivation 
Par test de désactivation, en entend la désactivation brève d'une sortie de sécurité activée du 
bloc logique de sécurité 3SK2, afin de s'assurer que la sortie peut être coupée à tout moment 
en cas d'exigence de sécurité. Pour ce faire, l'impulsion de test est choisie suffisamment 
courte pour qu'un actionneur connecté ne soit pas coupé. 

Tolérance aux anomalies 
Aptitude d'une unité fonctionnelle à continuer d'accomplir une fonction requise en présence 
d'erreurs ou d'anomalies. 

Valeur de remplacement 
Des valeurs de remplacement sont par exemple des valeurs qui sont délivrées au processus 
en cas de modules de sortie ou de modules d'entrée de signaux défectueux. 

Les valeurs de remplacement sont utilisées dans le programme utilisateur à la place d'une 
valeur process. Les valeurs de remplacement peuvent être en partie prédéfinies. Il s'agit de 
valeurs que les sorties (la sortie) doivent/doit délivrer en cas de CPU - STOP. 

Dans le cas du bloc logique de sécurité, une valeur de remplacement fixe peut être définie 
pour un élément fonctionnel désactivé. 

Validation 
Confirmation en raison d'une inspection et par la mise à disposition d'une preuve, attestant 
que les exigences particulières pour une utilisation spécifique sont remplies. La validation est 
l'activité qui démontre que le système de sécurité considéré correspond, avant et après 
l'installation, dans tous les aspects à la spécification des exigences en matière de sécurité. 
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Vérification 
Confirmation par une inspection et par la mise à disposition d'une preuve, que les exigences 
sont remplies. La vérification est l'activité qui démontre par analyse et/ou test, dans chaque 
phase du cycle de vie du système de sécurité concerné, que les éléments fournis satisfont, en 
vue des spécifications particulières, sous tous les aspects aux objectifs et exigences 
déterminés pour cette phase. 

Vitesse de transmission 
La vitesse de transmission est la vitesse à laquelle sont transmises les données ; elle indique le 
nombre de bits transmis par seconde (vitesse en bauds = vitesse en bits). 

Zone de travail 
Vue dans l'interface utilisateur du logiciel, dans laquelle s'effectue la configuration. 
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