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Rechtliche Hinweise

Warnhinweiskonzept

Dieses Handbuch enthalt Hinweise, die Sie zu lhrer personlichen Sicherheit sowie zur Vermeidung von
Sachschaden beachten miissen. Die Hinweise zu lhrer personlichen Sicherheit sind durch ein Warndreieck
hervorgehoben, Hinweise zu alleinigen Sachschaden stehen ohne Warndreieck. Je nach Gefédhrdungsstufe
werden die Warnhinweise in abnehmender Reihenfolge wie folgt dargestellit.

/N\GEFAHR

bedeutet, dass Tod oder schwere Kérperverletzung eintreten wird, wenn die entsprechenden
VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen werden.

/N\WARNUNG

bedeutet, dass Tod oder schwere Kdrperverletzung eintreten kann, wenn die entsprechenden
Vorsichtsmaflinahmen nicht getroffen werden.

/\VORSICHT

mit Warndreieck bedeutet, dass eine leichte Kérperverletzung eintreten kann, wenn die entsprechenden
VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen werden.

VORSICHT

ohne Warndreieck bedeutet, dass Sachschaden eintreten kann, wenn die entsprechenden
VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen werden.

ACHTUNG

bedeutet, dass ein unerwiinschtes Ergebnis oder Zustand eintreten kann, wenn der entsprechende Hinweis
nicht beachtet wird.

Beim Auftreten mehrerer Gefahrdungsstufen wird immer der Warnhinweis zur jeweils héchsten Stufe verwendet.
Wenn in einem Warnhinweis mit dem Warndreieck vor Personenschaden gewarnt wird, dann kann im selben
Warnhinweis zusétzlich eine Warnung vor Sachschaden angefiigt sein.

Qualifiziertes Personal

Das zu dieser Dokumentation zugehdérige Produkt/System darf nur von fiir die jeweilige Aufgabenstellung
qualifiziertem Personal gehandhabt werden unter Beachtung der fiir die jeweilige Aufgabenstellung zugehdrigen
Dokumentation, insbesondere der darin enthaltenen Sicherheits- und Warnhinweise. Qualifiziertes Personal ist
auf Grund seiner Ausbildung und Erfahrung beféhigt, im Umgang mit diesen Produkten/Systemen Risiken zu
erkennen und mdgliche Gefahrdungen zu vermeiden.

BestimmungsgemaRer Gebrauch von Siemens-Produkten

Marken

Beachten Sie Folgendes:

/\WARNUNG

Siemens-Produkte dirfen nur fiir die im Katalog und in der zugehérigen technischen Dokumentation
vorgesehenen Einsatzfalle verwendet werden. Falls Fremdprodukte und -komponenten zum Einsatz kommen,
mussen diese von Siemens empfohlen bzw. zugelassen sein. Der einwandfreie und sichere Betrieb der
Produkte setzt sachgemafien Transport, sachgeméle Lagerung, Aufstellung, Montage, Installation,
Inbetriebnahme, Bedienung und Instandhaltung voraus. Die zuldssigen Umgebungsbedingungen miissen
eingehalten werden. Hinweise in den zugehoérigen Dokumentationen missen beachtet werden.

Alle mit dem Schutzrechtsvermerk ® gekennzeichneten Bezeichnungen sind eingetragene Marken der
Siemens AG. Die Ubrigen Bezeichnungen in dieser Schrift kbnnen Marken sein, deren Benutzung durch Dritte flr
deren Zwecke die Rechte der Inhaber verletzen kann.

Haftungsausschluss

Wir haben den Inhalt der Druckschrift auf Ubereinstimmung mit der beschriebenen Hard- und Software gepriift.
Dennoch kdnnen Abweichungen nicht ausgeschlossen werden, so dass wir fiir die vollstandige Ubereinstimmung
keine Gewahr ibernehmen. Die Angaben in dieser Druckschrift werden regelmaRig tberprift, notwendige
Korrekturen sind in den nachfolgenden Auflagen enthalten.

Siemens AG Dokumentbestellnummer: 6SN1197-0AC13-0AP3 Copyright © Siemens AG 2010.
Industry Sector ® 03/2010 Anderungen vorbehalten
Postfach 48 48

90026 NURNBERG

DEUTSCHLAND



Vorwort

Informationen zur Dokumentation

Zielgruppe

Nutzen

Standardumfang

Synchronmotoren 1FT7

Unter http://www.siemens.com/motioncontrol/docu gibt es Informationen zu folgenden
Themen:

® Dokumentation bestellen
Hier finden Sie die aktuelle Druckschriftenlibersicht.

® Dokumentation downloaden
Weiterflhrende Links flir den Download von Dateien aus Service & Support.

® Dokumentation online recherchieren
Informationen zur DOConCD und direkten Zugriff auf die Druckschriften im DOConWeb.

® Dokumentation auf Basis der Siemens Inhalte individuell zusammenstellen mit dem My
Documentation Manager (MDM), siehe http://www.siemens.com/mdm
Der My Documentation Manager bietet Ihnen eine Reihe von Features zur Erstellung
Ihrer eigenen Maschinendokumentation.

® Training und FAQs
Informationen zum Trainingsangebot und zu FAQs (frequently asked questions) finden
Sie Uber die Seitennavigation.

Planer und Projekteure

Das Projektierungshandbuch unterstitzt Sie bei der Auswahl der Motoren, der Berechnung
der Antriebskomponenten, die Zusammenstellung des erforderlichen Zubehérs sowie bei der
Auswahl der netz- und motorseitigen Leistungsoptionen.

Der Umfang der in der vorliegenden Dokumentation beschriebenen Funktionalitaten kann
vom Umfang der Funktionalitdten des gelieferten Antriebssystems abweichen. Es kénnen im
Antriebssystem weitere, in dieser Dokumentation nicht erlduterte Funktionen ablauffahig
sein. Es besteht jedoch kein Anspruch auf diese Funktionen bei der Neulieferung bzw. im
Servicefall. Ergdnzungen oder Anderungen, die durch den Maschinenhersteller
vorgenommen werden, werden vom Maschinenhersteller dokumentiert.

Ebenso enthalt diese Dokumentation aus Griinden der Ubersichtlichkeit nicht samtliche
Detailinformationen zu allen Typen des Produkts und kann auch nicht jeden erdenkbaren
Fall der Aufstellung, des Betriebes und der Instandhaltung beriicksichtigen.
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Vorwort

Fragen zur Dokumentation

Bei Fragen zur technischen Dokumentation (z. B. Anregungen, Korrekturen) senden Sie bitte
ein Telefax oder eine E-Mail an folgende Adresse:

Telefax +49 (0) 9131/ 98-2176
E-Mail mailto: docu.motioncontrol@siemens.com

Eine Faxvorlage finden Sie im Anhang dieses Dokuments.

Internetadresse fiir Produkte
http://www.siemens.com/motioncontrol

EG-Konformitatserklarungen
Die EG-Konformitatserklarung zur Niederspannungs-Richtlinie finden/erhalten Sie
® im Internet:
http://support.automation.siemens.com unter der Beitrags-ID 24520672 oder

® bei der zusténdigen Siemens Niederlassung

Gefahren- und Warnhinweise

/N\GEFAHR

Die Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis festgestellt wurde, dass die Maschine, in
welche die hier beschriebenen Komponenten eingebaut werden sollen, den Bestimmungen
der EG-Maschinenrichtlinie entspricht.

Nur entsprechend qualifiziertes Personal darf an den SIMODRIVE-Geraten und den
Motoren die Inbetriebsetzung durchfiihren.

Dieses Personal muss die zum Produkt gehdérende technische Kundendokumentation
bertcksichtigen und die vorgegebenen Gefahren- und Warnhinweise kennen und
beachten.

Beim Betrieb elektrischer Gerate und Motoren stehen zwangslaufig die elektrischen
Stromkreise unter gefahrlicher Spannung. Alle Arbeiten in der elektrischen Anlage missen
im spannungslosen Zustand durchgefiihrt werden.

Bei Betrieb der Anlage sind gefahrliche Achsbewegungen madglich.

Der Anschluss von SIMODRIVE-Geraten mit Synchronmotoren an das Versorgungsnetz
Uber Fehlerstrom (FI)-Schutzeinrichtungen (RCD) darf nur erfolgen, wenn entsprechend
EN 50178, Kap. 5.2.11.2 die Vertraglichkeit der Gerate mit der FI-Schutzeinrichtung
nachgewiesen ist.

SIMODRIVE-Gerate sind im Allgemeinen zum Betrieb an niederohmig geerdeten Energie-
Versorgungsnetzen (TN-Netze) vorgesehen. Fir weitere Informationen siehe
entsprechende Dokumentationen der Umrichtersysteme.

Synchronmotoren 1FT7
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Vorwort

/I\WARNUNG

Der einwandfreie und sichere Betrieb dieser Gerate und Motoren setzt sachgemalen
Transport, fachgerechte Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgfaltige Bedienung
und Instandhaltung voraus.

Fir die Ausfihrung von Sondervarianten der Gerate und Motoren gelten zusatzlich die
Angaben in den Katalogen und Angeboten.

Zusatzlich zu den Gefahren- und Warnhinweisen in der gelieferten technischen
Kundendokumentation sind die jeweils geltenden nationalen, értlichen und
anlagenspezifischen Bestimmungen und Erfordernisse zu bericksichtigen.

/\\VORSICHT
Die Motoren kénnen Oberflachentemperaturen von tber +80 °C aufweisen.

Deshalb diirfen keine temperaturempfindlichen Teile z. B. Leitungen oder elektronische
Bauelemente am Motor anliegen oder am Motor befestigt werden.

Es ist darauf zu achten, dass bei der Montage die Anschlussleitungen
- nicht beschadigt werden

- nicht unter Zug stehen und

- nicht von rotierenden Teilen erfasst werden kdnnen.

VORSICHT

Die Motoren sind gemaR der Betriebsanleitung anzuschlie3en. Ein direkter Anschluss der
Motoren an das Drehstromnetz ist nicht zulassig und fihrt zur Zerstérung der Motoren.

SIMODRIVE-Gerate und Motoren werden im Rahmen der Stiickprifung einer
Spannungsprifung unterzogen. Eine zuséatzliche Hochspannungsprifung am Motor ist
nicht zuldssig; durch diese Prufung kénnen elektronische Komponenten wie z. B.
Temperatursensor oder Geber zerstért werden.

Hinweis
SIMODRIVE-Gerate mit Motoren erfullen im betriebsmafligen Zustand und in trockenen
Betriebsraumen die Niederspannungs-Richtlinie.

SIMODRIVE-Gerate mit Motoren erfillen in den Konfigurationen, die in der zugehdérenden
EG-Konformitatserklarung angegeben sind, die EMV-Richtlinie.

Synchronmotoren 1FT7
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Vorwort

EGB-Hinweise und elektromagnetische Felder

AVORSICHT

Elektrostatisch gefahrdete Bauelemente (EGB) sind Einzelbauteile, integrierte Schaltungen
oder Baugruppen, die durch elektrostatische Felder oder elektrostatische Entladungen
beschadigt werden kdnnen.

Handhabungs—-Vorschriften fir EGB:

Beim Umgang mit elektronischen Bauelementen ist auf gute Erdung von Mensch,
Arbeitsplatz und Verpackung zu achten!

Elektronische Bauelemente dirfen von Personen nur in EGB-Bereichen mit leitfahigem
FuRboden berlhrt werden, wenn

— diese Personen Uber EGB-Armband geerdet sind und

— diese Personen EGB-Schuhe oder EGB-Schuh-Erdungsstreifen tragen.

Elektronische Baugruppen sollten nur dann berthrt werden, wenn dies unvermeidbar ist.

Elektronische Baugruppen diirfen nicht mit Kunststoffen und Bekleidungsteilen mit
Kunststoffanteilen in Berihrung gebracht werden.

Elektronische Baugruppen dirfen nur auf leitfahigen Unterlagen abgelegt werden (Tisch mit
EGB-Auflage, leitfahiger EGB-Schaumstoff, EGB-Verpackungsbeutel, EGB-
Transportbehalter).

Elektronische Baugruppen diirfen nicht in die Nahe von Datensichtgeraten, Monitoren oder
Fernsehgeraten gebracht werden. Abstand zum Bildschirm > 10 cm).

An elektronischen Baugruppen darf nur gemessen werden, wenn

— das Messgerat geerdet ist (z. B. Uber Schutzleiter), oder

— vor dem Messen bei potentialfreiem Messgerat der Messkopf kurzzeitig entladen wird
(z. B. metallblankes Steuerungsgehause bertihren).

/\ GEFAHR

Durch betriebsmafig auftretende elektrische, magnetische und elektromagnetische Felder
(EMF) kann fir Personen, die sich in unmittelbarer Nahe des Produktes aufhalten -
insbesondere fiir Personen mit Herzschrittmachern, Implantaten o. &. - eine Gefahrdung
auftreten.

Vom Maschinen-/Anlagenbetreiber und von Personen, die sich in der Nahe des Produkts
aufhalten, sind die einschlagigen Richtlinien und Normen zu beachten! Dies sind
beispielsweise im Europaischen Wirtschaftsraum (EWR) die EMF-Richtlinie 2004/40/EG,
die Normen EN 12198-1 bis 12198-3 sowie in der Bundesrepublik Deutschland die
Berufsgenossenschaftliche Unfallverhiitungsvorschrift BGV 11 mit zugehdriger Regel
BGR 11 "Elektromagnetische Felder".

Danach ist eine Gefahrdungsanalyse jedes Arbeitsplatzes durchzufiihren, MaRnahmen zur
Reduzierung der Gefahren und Belastungen fiir Personen abzuleiten und anzuwenden
sowie Expositions- und Gefahrenbereiche festzulegen und zu beachten.

Synchronmotoren 1FT7
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Vorwort

Hinweis zu Fremderzeugnissen

ACHTUNG

Diese Druckschrift enthalt Empfehlungen von Fremderzeugnissen. Hier handelt es sich um
Fremderzeugnisse, deren grundsatzliche Eignung wir kennen. Selbstverstandlich kénnen
auch gleichwertige Erzeugnisse anderer Hersteller verwendet werden. Unsere
Empfehlungen sind als Hilfestellung, jedoch nicht als Vorschrift zu verstehen. Eine
Gewahrleistung flr die Beschaffenheit von Fremderzeugnissen ubernehmen wir
grundsatzlich nicht.

Umweltvertraglichkeit
o Umweltaspekte bei der Entwicklung

Bei der Auswahl der Zulieferteile war die Umweltvertraglichkeit ein wesentliches
Kriterium.

Insbesondere wurde auf die Reduzierung des Volumens, der Masse und der
Typenvielfalt von Metall- und Kunststoffteilen Wert gelegt.

Lackbenetzungsstérende Wirkung kann ausgeschlossen werden (LABS-Test)

® Umweltaspekte bei der Fertigung

Der Transport der Zulieferteile und der Produkte geschieht vorwiegend in
Umlaufverpackungen. Gefahrstofftransporte sind nicht erforderlich.

Das Verpackungsmaterial selbst besteht hauptséchlich aus Kartonagen, die die
Vorgaben der Verpackungsrichtlinie 94/62/EG erflllen.

Der Energieverbrauch bei der Produktion wurde optimiert.

Die Produktion ist emissionsarm.

o Umweltaspekte bei der Entsorgung

Die Entsorgung der Motoren muss unter Einhaltung der nationalen und o6rtlichen
Vorschriften im normalen Wertstoffprozess oder durch Riickgabe an den Hersteller
erfolgen.

Bei der Entsorgung ist zu beachten:
Ol gemaR Altélverordnung (z. B. Getriebedl bei Getriebeanbau)
Keine Vermischung mit Lésemittel, Kaltreiniger oder Lackriickstanden

Bauteile zur Verwertung trennen nach:

Elektronikschrott (z. B. Geberelektronik, Sensormodule)

Eisenschrott

Aluminium

Buntmetall (Schneckenrader, Motorwicklungen)

Synchronmotoren 1FT7
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Vorwort

Restrisiken von Power Drive Systems

Der Maschinenhersteller muss bei der gemaf EG-Maschinenrichtlinie durchzufiihrenden
Beurteilung des Risikos seiner Maschine folgende von den Komponenten fir Steuerung und
Antrieb eines Power Drive Systems (PDS) ausgehende Restrisiken beriicksichtigen.

1.

Ungewollte Bewegungen angetriebener Maschinenteile bei Inbetriebnahme, Betrieb,
Instandhaltung und Reparatur z. B. durch

— HW- und/oder SW-Fehler in Sensorik, Steuerung, Aktorik und Verbindungstechnik
— Reaktionszeiten der Steuerung und des Antriebs

— Betrieb und/oder Umgebungsbedingungen aulRerhalb der Spezifikation

— Fehler bei der Parametrierung, Programmierung, Verdrahtung und Montage

— Benutzung von Funkgeraten/Mobiltelefonen in unmittelbarer Nahe der Steuerung
— Fremdeinwirkungen/Beschadigungen.

AuRergewohnliche Temperaturen sowie Emissionen von Licht, Gerauschen, Partikeln
und Gasen z. B. durch

— Bauelementeversagen

— Software-Fehler

— Betrieb und/oder Umgebungsbedingungen aulRerhalb der Spezifikation
— Fremdeinwirkungen/Beschadigungen.

Gefahrliche Beriihrspannungen z. B. durch

— Bauelementeversagen

— Influenz bei elektrostatischen Aufladungen

— Induktion von Spannungen bei bewegten Motoren

— Betrieb und/oder Umgebungsbedingungen aulRerhalb der Spezifikation
— Betauung/leitfahige Verschmutzung

— Fremdeinwirkungen/Beschadigungen

BetriebsmaRige elektrische, magnetische und elektromagnetische Felder, die z. B. fiir
Trager von Herzschrittmachern, Implantaten oder metallischen Gegenstanden bei
unzureichendem Abstand geféhrlich sein kénnen.

Freisetzung umweltbelastender Stoffe und Emissionen bei unsachgemafiem Betrieb
und/oder bei unsachgemaler Entsorgung von Komponenten.

Weitergehende Informationen zu den Restrisiken, die von den Komponenten des PDS
ausgehen, finden Sie in den zutreffenden Kapiteln der technischen Anwenderdokumentation.

10
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Beschreibung der Motoren 1

1.1 Eigenschaften

Ubersicht

Synchronmotoren 1FT7

Die 1FT7-Synchronmotoren sind permanentmagneterregte Synchronmotoren mit sehr
kompakten Abmessungen. Aufgrund des bewahrten Kreuzprofils ist eine schnelle und
einfache Montage der Motoren mdglich.

Die 1FT7-Motoren erfiullen hdchste Anforderungen an Dynamik, Drehzahlstellbereich
einschlieBlich Feldschwachung, Rundlauf- und Positioniergenauigkeit. Sie sind mit
modernster Gebertechnik ausgertiistet und optimiert fir den Betrieb an unseren vollstandig
digital ausgefiihrten Antriebs- und Regelungssystemen.

Bild 1-1 Synchronmotoren 1FT7

Als Kihlarten stehen Selbstkiihlung, Fremdbeliiftung oder Wasserkiihlung zur Auswahl.
Wahrend bei der Selbstkiihlung die entstehende Verlustwarme Uber die Oberflache an die
Umgebungsluft abgeleitet wird, sorgt bei der Fremdbeliiftung ein angebauter Lifter fir einen
kontinuierlichen Luftstrom, der die Verlustwarme forciert abfiihrt. Maximale Kihlung und
damit auch maximale Leistungen kénnen durch Wasserkihlung erzielt werden.

Projektierungshandbuch, (PFT7), 03/2010, 6SN1197-0AC13-0AP3 15



Beschreibung der Motoren

1.1 Eigenschaften

Nutzen

Die Motoren 1FT7 bieten:

Hohe Rundlaufqualitdt und geringe Drehmomentwelligkeit flr héchste Oberflachengite
am Werkstiick

Kurze Bearbeitungsnebenzeiten durch hohe Dynamik
Hohe Uberlastfahigkeit (4 « Mo selbstgekiihlt)
Kompakte Bauform

Hohe Schutzart

Robuster, schwingungsentkoppelter Geberanbau
Einfacher Gebertausch vor Ort ohne Justage
Schnelle und einfache Montage durch Kreuzprofil
Drehbarer Stecker mit Schnellverschluss

Neue Flanschform mit zurlickgesetzter Flanschflache besonders geeignet fiir
Zahnriemenabtrieb und Bauform IM V3 (1FT6-kompatibler Flansch ist optional bestellbar)

Sehr guter Wirkungsgrad

Anwendungsbereich

16

High-Performance Werkzeugmaschinen

Maschinen mit hohen Anforderungen an Dynamik und Prazision wie z. B.
Verpackungsmaschinen, Textiimaschinen, Folienziehanlagen, Druckmaschinen,
Produktionsmaschinen

Synchronmotoren 1FT7
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Beschreibung der Moforen

1.2 Drehmomenttibersicht

1.2 Drehmomentiibersicht
1FT7 Compact
1FT703. | []2- 3 Nm
1FT704. | [_]3-7 Nm
1FT7086. [6- 15 Nm
1FT708. [ 13-28Nm
1FT710. 30-70 Nm
| | | | | | |
0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70
M0(100 K) [Nm]
Bild 1-2 Stillstandsdrehmoment 1FT7 Compact, Selbstkiihlung
1FT708. 27 {36 Nn
1FT710. 65(Nm
0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65
Mo (100 K) [Nm]
Bild 1-3 Stillstandsdrehmoment 1FT7 Compact, Fremdbeliiftung

Synchronmotoren 1FT7
Projektierungshandbuch, (PFT7), 03/2010, 6SN1197-0AC13-0AP3
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Beschreibung der Motoren

1.2 Drehmomenttibersicht

1FT706. 10 - 30 Nm

1FT708. | 21-50Nm

1FT710. 50 - 125 Nm

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130

Mo (100 K) [Nm]

Bild 1-4 Stillstandsdrehmoment 1FT7 Compact, Wasserkihlung

1FT7 High Dynamic

1FT706. 14(- 17 Nin

1FT708. 34 - 48 Nm

0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65

Mo (100 K) [Nm]
Bild 1-5 Stillstandsdrehmoment High Dynamic, Fremdbeliiftung
1FT706. 19 -|25 Nm
1FT708. | 43-61Nm |

0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65

Mo (100 K) [Nm]

Bild 1-6 Stillstandsdrehmoment 1FT7 High Dynamic, Wasserkiihlung

Synchronmotoren 1FT7
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Beschreibung der Moforen

1.3 Technische Merkmale

Tabelle 1-1 Technische Merkmale

1.3 Technische Merkmale

Motorart

Permanentmagneterregter Synchronmotor

Magnetmaterial

Seltenerd-Magnetmaterial

Isolierung der Standerwicklung nach EN 60034-1
(IEC 60034-1)

Warmeklasse 155 (F) fiir eine Wicklungstibertemperatur von
AT =100 K bei einer Umgebungstemperatur von +40 °C
(selbstgekihlt, fremdbeliftet) bzw. bei einer
KuhImitteltemperatur von +30 °C (wassergekuhlt)

Aufstellhéhe nach EN 60034-1 (IEC 60034-1)

< 1000 m Uber NN, sonst Leistungsreduzierung

Bauform nach EN 60034-7 (IEC 60034-7)

IM B5 (IM V1, IM V3)

Schutzart nach EN 60034-5 (IEC 60034-5)

IP65 (Lufter bei Fremdbeliftung IP54)

Kihlung

Selbstkiihlung, Fremdbellftung, Wasserkiihlung

Temperaturiiberwachung nach EN 60034-11
(IEC 60034-11)

Temperatursensor KTY 84 in der Stédnderwicklung

Lackierung

Perldunkelgrau (dhnlich RAL 9023)

Wellenende auf DE nach DIN 748-3 (IEC 60072-1)

glatte Welle

Rundlauf, Koaxialitat und Planlauf nach DIN 42955
(IEC 60072-1)

Toleranz N (normal)

Schwinggrofien nach EN 60034-14 (IEC 60034-14)

Stufe A wird bis zur Bemessungsdrehzahl eingehalten

Schalldruckpegel nach DIN EN ISO 168
Toleranz + 3 dB(A)

Selbstkiihlung:
1FT703] bis 1FT706[1: 65 dB(A)
1FT708[ bis 1FT7100: 70 dB(A)

Fremdbellftung: 73 dB(A)

Wasserkihlung:
1FT70600: 65 dB(A)
1FT708[1 bis 1FT7100: 70 dB(A)

Gebersystem

e Inkrementalgeber, sin/cos 1 Vpp, 2048 S/R " mit C- und D-
Spur (Encoder IC2048S/R)

e Absolutwertgeber 2048 S/R ") Singleturn, 4096
Umdrehungen Multiturn, mit EnDat-Schnittstelle
(Encoder AM2048S/R)

Anschluss

Stecker fur Signale und Leistung

Optionen

e Flansch 1, (kompatibel zu 1FT6)

¢ Wellenende auf DE mit Passfedernut und Passfeder
(Halbkeilwuchtung)

¢ Haltebremse eingebaut

e Schutzart IP64, IP67

e Sperrluftanschluss (nur in Verbindung mit IP67)

e SchwinggroRe Stufe R

¢ Rundlaufgenauigkeit, Koaxialitat und Planlauf: Toleranz R

e bei Motoren mit SteckergréRe 3 ist alternativ
Klemmenkastenausfiihrung méglich

1 S/R = Signals/Revolution

Synchronmotoren 1FT7
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Beschreibung der Motoren

1.4 Leistungsschild (Typenschild)

1.4

20

Leistungsschild (Typenschild)

Das Leistungsschild (Typenschild) enthalt die fir den gelieferten Motor glltigen technischen

Daten. Ein 2. Leistungsschild ist dem Motor bei Lieferung lose beigelegt.

SIEMENS

1 —143~ Mot. 1FT7044-5AK71-1INH1 L 49

2 —14No.YF: U437 6296 01 002

3 —eMp 5,0 Nm lo 57 A [Nmax 9000 /min __«—18

4 —LeMy 20Nm (| Ine 25A |[ny  6000/min ol —17

5—e Th.CL.F 155 (F) Un 342V ——1— 16

6 —L. Encoder 1C2048S/R| | 101 RN 000 , |IP 65
7 —L Brake 24 VDC_16,6_350485()

|m: 9kg ,

—— 15

g

A -\ -\ EN €0034

— C

8 Made| in|Germany c €
9 1011 12 13

Bild 1-7

Prinzipaufbau Leistungsschild

Tabelle 1-2 Beschreibung der Leistungsschildangaben

Position | Beschreibung / Technische Daten

1 Motorart: Synchronmotoren

2 Ident. Nr., Seriennummer

3 Stillstandsdrehmoment Mo (100 K) [Nm]

4 Bemessungsdrehmoment Mn [Nm]

5 Warmeklasse

6 Kennzeichnung Gebertyp

7 Daten zur Haltebremse: Typ, Spannung, Leistungsaufnahme
8 Normen und Vorschriften

9 Stillstandsstrom 1o (100 K) [A]

10 Bemessungsstrom In [A]

11 Versionsstand Geber

12 Versionsstand Motor

13 Motor-Masse m [kg]

14 2D-Code

15 Schutzart

16 Induzierte Spannung bei Bemessungsdrehzahl Ui [V]
17 Bemessungsdrehzahl nn [1/min]

18 Maximaldrehzahl nmax [1/min]

19 SIEMENS Motortyp/Bestellnummer

Synchronmotoren 1FT7

Projektierungshandbuch, (PFT7), 03/2010, 6SN1197-0AC13-0AP3



Beschreibung der Moforen
1.5 Auswahl- und Bestelldaten

1.5 Auswahl- und Bestelldaten

1FT7 Compact Selbstkiihlung, Kerntyp

Bemes- Achs-  Bemes- Stillstands-  Bemes- Bemessungs- Synchronmotoren Pol- Rotor- Gewicht
sungs- héhe sungs- dreh- sungs- strom 1FT7 Compact paar-  Tragheits- (ohne
drehzahl leistung moment dreh- Selbstkiihlung zahl moment Bremse)
moment (ohne
Bremse)
nN AH Pn Mo My IN Bestell-Nr. J m
bei bei bei bei Kerntyp
AT=100 K AT=100 K AT=100 K AT=100 K
min’"! KW Nm Nm A 10* kgm? kg
2000 100 5,03 30 24 10 1FT7102 - 1AC7H-1m H 1 5 91,4 26,1
7,96 50 38 15 1FT7105-1AC7H-1H E 1 5 178 44,2
3000 48 1,35 5 4,3 2,6 1FT7044 - 1AF7H - 1H H 1 3 5,43 7,2
63 1,7 6 54 3,9 1FT7062 - 1AF7H - 1H N 1 5 7,36 71
2,39 9 7,6 52 1FT7064 - 1AF7H - 1H H 1 5 11,9 9,7
80 3,24 13 10,3 6,6 1FT7082 - 1AF7H - 10 | 1 5 26,5 14
4,55 20 14,5 8,5 1FT7084 - 1AF7H - 1 H 1 5 451 20,8
5,65 28 18 11 1FT7086 - 1AF7H - 1m 1 1 5 63,6 27,5
4500 80 4,829 20 11,59 10,19 1FT7084 - 1AH7H - 1M H 1 5 45,1 20,8
4,71 28 10,0 10,0 1FT7086 - 1AH7H - 1H 1 1 5 63,6 27,5
6000 36 0,88 2 1,4 2,1 1FT7034 - 1AK7H - 1 H 1 8 0,85 38
63 2,137 6 37" 59" 1FT7062 - 1AK7H - 10 B 1 5 7,36 7.1
2,592 9 5,52 6,12 1FT7064 - 1AK7H - 1 B 1 5 11,9 9,7
Bauform IM B5: Flansch O 0
Flansch 1 (kompatibel zu 1FT6) 1
Gebersysteme: Inkrementalgeber sin/cos 1Vpp 2048 S/R mit C- und D-Spur N
(Encoder IC2048S/R)
Absolutwertgeber EnDat 2048 S/R (Encoder AM2048S/R) M
Wellenende: Rundlauf, Koaxialitdt und Planlauf: Haltebremse:
Glatte Welle Toleranz N ohne G
Glatte Welle Toleranz N mit H
SchwinggréBen: Schutzart:
Stufe A IP65 1

1)
2)
3)

Diese Werte beziehen sich auf n = 5500 min™".
Diese Werte beziehen sich auf n = 4500 min™".
Diese Werte beziehen sich auf n = 4000 min™".

Synchronmotoren 1FT7
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Beschreibung der Motoren

1.5 Auswahl- und Bestelldaten

1FT7 Compact Selbstkiihlung, Kerntyp

Motortyp Still- Kalkulatorische Leistungsleitung mit Gesamtschirm
(Fortsetzung) stands-  Leistung B Motoranschluss (und Bremsenanschluss) tber

strom Pezle = SIS Leistungsstecker

Mo X ny/9550  SUngs-
Ausgangs-
strom®)

lo Pealc I Bestellnummer Leistungsteil | ejstungs- Leitungs-? Bestell-Nr.

bei My  fur My siehe Kapitel “Motorentibersicht/ stecker querschnitt  Konfektionierte Leitung

AT=100K AT=100 K Zuordnung Leistungsteil”

A kw A GroBe mm?
1FT7102-1AC7... 125 6,28 18 1,5 4x15 6FXm 002 - 5mQ21 - ....
1FT7105-1AC7... 18 10,47 18 1,5 4x25 6FXm 002 - 5mQ31 - ....
1FT7044-1AF7 ... 2,8 1,57 3 1 4x15 6FXm 002 - 5mQ01 - ....
1FT7062-1AF7... 3,9 1,88 5 1 4x15 6FXm 002 - 5mQ01 - ....
1FT7064-1AF7... 57 2,83 9 1 4x15 6FXm 002 - 5mQ01 - ....
1FT7082-1AF7... 7,6 4,08 9 1 4x15 6FXm 002 - 5mQ01 - ....
1FT7084-1AF7... ih 6,28 18 1 4x15 6FXm 002 - 5mQ01 - ....
1FT7086-1AF7... 15,5 8,8 18 1,5 4x25 6FXm 002 - 5mQ31 - ....
1FT7084-1AH7... 156 9,42 18 1,5 4x25 6FXm 002 - 5mQ31 - ....
1FT7086-1AH7... 22,4 13,19 28 1,5 4x4 6FXm 002 - 5mQ41 - ....
1FT7034-1AK7... 2,7 1,26 3 1 4x15 6FXm 002 - 5mQ01 - ....
1FT7062-1AK7... 8,4 3,77 9 1 4x15 6FXm 002 - 5mQ01 - ....
1FT7064-1AK7... 9 5,65 9 1 4x15 6FXm 002 - 5mQ01 - ....

Ausfiihrung der Leistungsleitung:
MOTION-CONNECT 800
MOTION-CONNECT 500

ohne Bremsadern

mit Bremsadern

Langenschltssel sowie Leistungs- und Signalleitungen siehe Katalog, Kapitel ,Verbindungstechnik MOTION-CONNECT".

4)

5 Bei Standardeinstellung der Pulsfrequenz.

22

Die Strombelastbarkeit der Leistungsleitungen entspricht IEC 60204-1 fur die Verlegeart C unter Dauerbetriebsbedingungen in einer Umgebungstemperatur
der Luft von 40 °C, ausgelegt fur ly (100 K), PVC/PUR-isolierte Kabel.

Synchronmotoren 1FT7
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Beschreibung der Moforen

1.5 Auswahl- und Bestelldaten

1FT7 Compact Selbstkiihlung, Standardtyp

Bemes- Achs- Bemessungs- Stillstands-  Bemessungs- Bemessungs- Synchronmotoren Pol-  Tragheits- Gewicht
sungs- hohe leistung drehmoment drehmoment  strom 1FT7 Compact paar- moment (ohne
drehzahl zahl  Rotor Bremse)
Standardtyp Glhie
Bremse)
N AH - Py bei Mo bei My bei N bei J m
AT=100 K AT=100 K AT=100 K AT=100 K
min”"! KW Nm Nm A Bestell-Nr. 10 kgm? kg
Selbstkiihlung
1500 100 4,08 30 26 8 1FT7102-5AB7H-1H B B 5 91,4 26,1
6,6 50 42 13 1FT7105-5AB7H-10 B B 5 178 44,2
9,58 70 61 16 1FT7108-5AB7H-1H B B 5 248 59
2000 80 2,39 13 11,4 49 1FT7082-5AC7H-1H B B 5 26,5 14
3,54 20 16,9 8,4 1FT7084-5AC7H-1H B B 5 451 20,8
4,71 28 22,5 9.2 1FT7086-5AC7H-1H B B 5 63,6 27,5
100 5,03 30 24 10 1FT7102-5AC7H-1H B B 5 91,4 26,1
7,96 50 38 15 1FT7105-5AC7H-1H B B 5 178 44,2
10,47 70 50 18 1FT7108-5AC7H- 1R B E 5 248 59
3000 48 0,85 3 2,7 2,1 1FT7042-5AF7m-10 B B 3 2,81 4.6
1,35 5 4,3 2,6 1FT7044-5AF7H-10 B B 3 5,43 7,2
1,76 7 5,6 3,5 1FT7046-5AF7H-10 B B 3 7,52 9,3
63 1,7 6 54 3,9 1FT7062-5AF7H-10 B B 5 7,36 71
2,39 9 7,6 52 1FT7064-5AF7H-10 B B 5 11,9 9,7
2,92 12 9,3 7,2 1FT7066-5AF7m-10 B B 5 16,4 12,3
3,42 15 10,9 6,7 1FT7068-5AF7H-1H B B 5 23,2 16,3
80 3,24 13 10,3 6,6 1FT7082-5AF7m-10 B B 5 26,5 14
4,55 20 14,5 8,5 1FT7084-5AF7m-1H B B 5 451 20,8
5,65 28 18 11 1FT7086-5AF7H-1H B B 5 63,6 27,5
100 6,28 30 20 12 1FT7102-5AF7H-10 B B 5 91,4 26,1
8,8 50 28 15 1FT7105-5AF7H-10 B B 5 178 442
6,28 70 20 12 1FT7108-5AF7m-10 B B 5 248 59
Bauform: IM B5 Flansch 0 0
Flansch 1 (kompatibel zu 1FT6) 1
Gebersysteme fiir Motoren Inkrementalgeber sin/cos 1V, 2048 S/R mit C- und D-Spur N
ohne DRIVE-CLiQ-Schnittstelle:  (Encoder IC2048S/R)
Absolutwertgeber EnDat 2048 S/R (Encoder AM2048S/R) M
Wellenende: Wellen- u. Flanschgenauigkeit:  Haltebremse:
Passfeder u. Passfedernut Toleranz N Ohne A
Passfeder u. Passfedernut Toleranz N Mit B
Passfeder u. Passfedernut Toleranz R Ohne D
Passfeder u. Passfedernut Toleranz R Mit E
Glatte Welle Toleranz N Ohne G
Glatte Welle Toleranz N Mit H
Glatte Welle Toleranz R Ohne K
Glatte Welle Toleranz R Mit L
Schwinggrofen: Schutzart:
Stufe A P64 0
Stufe A P65 1
Stufe A P67 2
Stufe R P64 3
Stufe R P65 4
Stufe R P67 5

Synchronmotoren 1FT7
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Beschreibung der Motoren

1.5 Auswahl- und Bestelldaten

1FT7 Compact Selbstkiihlung, Standardtyp

Motortyp Wir-  Stillstands- Kalkulatorische Leistungsleitung mit Gesamtschirm
(wiederholt) kungs strom Leistung . . Motoranschluss (und Bremsenanschluss)
grad” Poalc = S Bestell'Nr. Leistungsteil 01 oistungsstecker
My % /9550 sungs- flehe Karljlltel '
Ausgangs- Motorenibersicht/
strom Zuordnung Leistungsteil*
n Io [Ple IN Leistungs- Leitungs- Konfektionierte
bei My far My stecker querschnitt®) Leitung
AT=100K AT=100 K
% A KW A GroBe mm? Bestel-Nr.
e O
1FT7102-5AB7... 93 9 4,71 9 15 4x15 6FXm002-5mQ21-....
1FT7105-5AB7... 93 15 7,85 18 1,5 4x15 6FXm002-5mQ21-....
1FT7108-5AB7... 93 18 10,99 18 1,5 4%x25 6FXm002-5mQ31-....
1FT7082-5AC7... 93 5 2,72 5 1 4x15 6FXm002-5mQ01-....
1FT7084-5AC7... 93 9 4,19 9 1 4x15 6FXm002-5mQ01-....
1FT7086-5AC7... 93 10,6 5,86 18 1 4x15 6FXm002-5MQ01-....
1FT7102-5AC7... 93 12,5 6,28 18 1,5 4x15 6FXm002-5mQ21-....
1FT7105-5AC7... 93 18 10,47 18 1,5 4x25 6FXmM002-5MQ31-....
1FT7108-5AC7... 93 25 14,66 30 15 4x4 6FXM002-5MQ41-....
1FT7042-5AF7... 92 2,1 0,94 3 1 4x15 6FXm002-5MQ01-....
1FT7044-5AF7... 92 2,8 1,57 3 1 4x15 6FXm002-5mQ01-....
1FT7046-5AF7... 92 4 2,2 5 1 4x15 6FXm002-5mQ01-....
1FT7062-5AF7... 91 3,9 1,88 5 1 4x15 6FXm002-5mQ01-....
1FT7064-5AF7... 93 57 2,83 9 1 4x15 6FXm002-5MQ01-....
1FT7066-5AF7... 92 8,4 3,77 9 1 4x15 6FXm002-5mQ01-....
1FT7068-5AF7... 92 8,3 4,71 9 1 4x15 6FXm002-5MQ01-....
1FT7082-5AF7... 93 7,6 4,08 9 1 4x15 6FXm002-5mQ01-....
1FT7084-5AF7... 93 1 6,28 18 1 4x15 6FXm002-5MQ01-....
1FT7086-5AF7... 93 15,5 8,8 18 1,5 4x25 6FXmM002-5MQ31-....
1FT7102-5AF7... 93 18 9,42 18 15 4x%x25 6FXm002-5MQ31-....
1FT7105-5AF7... 94 26 15,71 30 1,5 4x4 6FXmM002-5MQ41-....
1FT7108-5AF7... 93 36 21,99 45 1,5 4%x6 6FXm002-5MQ54-....

Leistungsleitung:
MOTION-CONNECT 800 8
MOTION-CONNECT 500 5

Ohne Bremsadern Cc
Mit Bremsadern D

Langenschlussel

Informationen Uber Einsatz, Konfiguration und
Verlangerungen zu den Leitungen siehe
Verbindungstechnik MOTION-CONNECT.

) Optimaler Wirkungsgrad im Dauerbetrieb.
2) Bei Standardeinstellung der Pulsfrequenz.

3) Die Strombelastbarkeit der Leistungsleitungen entspricht der EN 60204-1 fur die Verlegeart C unter Dauerbetriebsbedingungen in einer
Umgebungstemperatur der Luft von 40 °C.

Synchronmotoren 1FT7
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Beschreibung der Moforen

1.5 Auswahl- und Bestelldaten

1FT7 Compact Selbstkiihlung, Standardtyp

Bemes- Achs- Bemessungs- Stillstands- ~ Bemessungs- Bemessungs- Synchronmotoren Pol-  Tragheits- Gewicht
sungs- hoéhe leistung drehmoment drehmoment  strom 1FT7 Compact paar- moment (ohne
drehzahl Standardtyp zahl (R%tor Bremse)
ohne
Bremse)
nN AH PN MO MN IN J m
bei bei bei bei
AT=100 K AT=100 K AT=100 K AT=100 K
min”! KW Nm Nm A Bestell-Nr. 10 kgm? kg
Selbstkiihlung
4500 48 132" 7 36" 4,71 1FT7046-5AH7H-1E B W 3 7,52 9.3
63 2,557 12 6,1°) 7,5°) 1FT7066-5AH7H-1EEE 5 16,4 12,3
80 3,77 13 8 7,8 1FT7082-5AH7H-1H B B 5 26,5 14
4,822 20 11,52 10,12 1FT7084-5AH7H-1EE W 5 45,1 20,8
4,71 28 10 10 1FT7086-5AH7H-1H B B 5 63,6 27,5
6000 36 0,88 2 1,4 2,1 1FT7034-5AK7H-10 B B 3 0,85 3,8
1,07 3 17 2,4 1FT7036-5AK7H-1H B & 3 1,33 5,0
48 1,26 3 2 3 1FT7042-5AK7H-10 B B 3 2,81 4,6
1,419 5 39 3,6% 1FT7044-5AK7H-1E B E 3 5,43 7.2
63  2,13% 6 379 599 1FT7062-5AK7H-1EEE 5 7,36 7.1
2,599 9 5,5% 6,1% 1FT7064-5AK7H- 1 EE 5 11,9 97
Bauform: IM B5 Flansch O 0
Flansch 1 (kompatibel zu 1FT6) 1
Gebersysteme fiir Motoren Inkrementalgeber sin/cos 1 Vpp 2048 S/R mit C-und D-Spur N

ohne DRIVE-CLiQ-Schnittstelle:  (Encoder IC2048S/R)
Absolutwertgeber EnDat 2048 S/R (Encoder AM2048S/R) M

Wellenende: Wellen- u. Flanschgenauigkeit: Haltebremse:

Passfeder u. Passfedernut Toleranz N Ohne A
Passfeder u. Passfedernut Toleranz N Mit B
Passfeder u. Passfedernut Toleranz R Ohne D
Passfeder u. Passfedernut Toleranz R Mit E
Glatte Welle Toleranz N Ohne G
Glatte Welle Toleranz N Mit H
Glatte Welle Toleranz R Ohne K
Glatte Welle Toleranz R Mit L
SchwinggroBen: Schutzart:

Stufe A P64 0
Stufe A IP65 1
Stufe A P67 2
Stufe R P64 3
Stufe R IP65 4
Stufe R P67 5
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Beschreibung der Motoren

1.5 Auswahl- und Bestelldaten

1FT7 Compact Selbstkiihlung, Standardtyp

Motortyp Wir- Stillstands- Kalkulatorische
(wiederholt) kung5s strom Leistung Bemes-
grad Pealc = sungs-
Mg % n\/9550 AUESETES
strom
n lo F.)_calc N
bei MO far MO
AT=100K AT=100 K
% A kW A

Leistungsleitung mit Gesamtschirm
Motoranschluss (und Bremsenanschluss)

Bestell-Nr. Leistungsteil !
¢ Uber Leistungsstecker

siehe Kapitel
“Motoreniibersicht/
Zuordnung Leistungsteil”

Konfektionierte
Leitung

Leistungs- Leitungs-
stecker querschnitt

GroBe mm? Bestell-Nr.

1FT7046-5AH7... 90 8,1 3,3 9 1 4x15 6FXm002-5mQ01-....
1FT7066-5AH7... 90 13,6 5,65 18 1 4x15 6FXm002-5mQ01-....
1FT7082-5AH7... 93 12,3 6,13 18 1 4x15 6FXm002-5mQ01-....
1FT7084-5AH7... 93 15,6 9,42 18 15 4%x25 6FXm002-5mQ31-....
1FT7086-5AH7... 91 22,4 13,19 30 1,5 4x4 6FXm002-5MQ41-....
1FT7034-5AK7... 90 2,7 1,26 3 1 4x15 6FXm002-5mQ01-....
1FT7036-5AK7... 90 4,0 1,88 5 1 4x1,5 6FXm002-5mQ01-....
1FT7042-5AK7... 91 3,9 1,88 5 1 4x15 6FXm002-5mQ01-....
1FT7044-5AK7... 91 57 3,14 9 1 4x15 6FXm002-5mQ01-....
1FT7062-5AK7... 90 8,4 3,77 9 1 4x15 6FXm002-5mQ01-....
1FT7064-5AK7... 91 9 5,65 9 1 4x1,5 6FXm002-5mQ01-....

Diese Werte beziehen sich aaf= 3500 min™".

)

) Diese Werte beziehen sich aaf= 4000 min™".

) Diese Werte beziehen sich aaf= 4500 min™".
4) Diese Werte beziehen sich aaf= 5500 min™".

) Optimaler Wirkungsgrad im Dauerbetrieb.

)

)

Bei Standardeinstellung der Pulsfrequenz.

Umgebungstemperatur der Luft von 40 °C.

26

Leistungsleitung:
MOTION-CONNECT 800 8
MOTION-CONNECT 500 5|

Ohne Bremsadern C
Mit Bremsadern D

Léngenschlissel

Informationen Uber Einsatz, Konfiguration und
Verl&ngerungen zu den Leitungen siehe
Verbindungstechnik MOTION-CONNECT.

Die Strombelastbarkeit der Leistungsleitungen entspricht der EN 60204-1 fur die Verlegeart C unter Dauerbetriebsbedingungen in einer

Synchronmotoren 1FT7
Projektierungshandbuch, (PFT7), 03/2010, 6SN1197-0AC13-0AP3



Beschreibung der Moforen

1.5 Auswahl- und Bestelldaten

1FT7 Compact Fremdbeliiftung, Standardtyp

Bemes- Achs- Bemessungs-
sungs- hoéhe leistung
drehzahl
nN AH PN
bei
AT=100 K
min-" I\

Stillstands- ~ Bemessungs- Bemessungs- Synchronmotoren

drehmoment drehmoment  strom 1FT7 Compact
Standardtyp

Mo My In

bei bei bei

AT=100 K AT=100 K AT=100 K

Nm Nm A Bestell-Nr.

Pol-  Tragheits- Gewicht
paar- moment (ohne
zahl  Rotor Bremse)

(ohne

Bremse)

J m

10 kgm? kg

Fremdbeliiftung

2000 80 5,0 27 24 13,5 1FT7084-5SC7H-1 m E E 5 45 25
6,7 36 32 17 1FT7086-5SC7H-1 m m E 5 64 36
100 11,7 65 56 29 1FT7105-5SC7H-1 E B E 5 178 50
3000 80 7,2 27 23 18,5 1FT7084-5SF7m-1 Hm B E 5 45 25
9,1 36 29 24 1FT7086-5SF7H-1 mEE 5 64 36
100 15,1 65 48 35 1FT7105-5SF7m-E M B W 5 178 50
4500 80 9,9 27 21 24,5 1FT7084-5SH7H-1 EEE 5 45 25
11,8 36 25 25 1FT7086-5SH7H-1 E E E 5 64 36
Bauform: IM B5 Flansch O 1
Flansch 1 (kompatibel zu 1FT6)
Steckerabgangsrichtung: SteckergroBe 1 und 1,5  Stecker drehbar
SteckergréBe 3") Quer rechts
Quer links
Axial NDE
Axial DE

Klemmenkasten/
Leitungseinft’]hrung:1 )

Gebersysteme fiir Motoren

ohne DRIVE-CLiQ-Schnittstelle:

Wellenende:
Passfeder
Passfeder

Passfeder
Passfeder
Glatte Welle
Glatte Welle

Glatte Welle
Glatte Welle

SchwinggroRen:
Stufe A
Stufe A

Stufe R
Stufe R

Synchronmotoren 1FT7

Oben/quer von rechts
Oben/quer von links
Oben/axial von NDE
Oben/axial von DE

coONoOGT BRWN= -

Inkrementalgeber sin/cos 1V, 2048 S/R mit C- und D-Spur N
(Encoder IC2048S/R)

Absolutwertgeber EnDat 2048 S/R M
(Encoder AM2048S/R)

Wellen- u. Flanschgenauigkeit: Haltebremse:

Toleranz N Ohne A
Toleranz N Mit B
Toleranz R Ohne D
Toleranz R Mit E
Toleranz N Ohne G
Toleranz N Mit H
Toleranz R Ohne K
Toleranz R Mit L
Schutzart:

P64 0
P65 1
P64 3
P65 4

Projektierungshandbuch, (PFT7), 03/2010, 6SN1197-0AC13-0AP3
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Beschreibung der Motoren

1.5 Auswahl- und Bestelldaten

1FT7 Compact Fremdbeliiftung, Standardtyp

Motortyp
(wiederholt)

Wir- Stillstands- Kalkulatorische

kungs strom

grad?
n lo
bei My
AT=100 K
% A

Leistung

Feaic =
Mg % n\/9550

Pcalc
bei My
AT=100 K

kW

Bemes-
sungs-
Ausgangs-
strom

IN

A

Leistungsleitung mit Gesamtschirm
Motoranschluss (und Bremsenanschluss)

Bestell-Nr. Leisti teil . b
estel N -elstungstel Uber Leistungsstecker

siehe Kapitel
“Motorentiibersicht/
Zuordnung Leistungsteil*

Leistungs- Leitungs- Konfektionierte
stecker querschnitt?) Leitung

GroBe mm? Bestell-Nr.

1FT7084-58C7... 93 15 57 18 15 4x15 6FXm002-5mQ21-....
1FT7086-5SC7... 93 19,5 7,5 30 1,5 4x25 6FXm002-5MQ31-....
1FT7105-58C7... 93 31 13,6 45 1,5 4x6 6FXmM002-5MQ54-....
1FT7084-55F7... 94 21 8,5 30 1,5 4x25 6FXm002-5MQ31-....
1FT7086-5SF7... 93 29 11,3 30 1,5 4x6 6FXm002-5MQ51-....
1FT7105-58F7... 94 45 20,4 45 3 4x10 6FXm002-5MA13-....
1FT7084-58H7... 94 30,5 12,7 30 15 4x6 6FXm002-5MQ51-....
1FT7086-5SH7... 93 34 17,0 45 1,5 4%x6 6FXm002-5MQ54-....

1
2

4

)

) Optimaler Wirkungsgrad im Dauerbetrieb.
3) Bei Standardeinstellung der Pulsfrequenz.

) Die Strombelastbarkeit der Leistungsleitung entspricht der EN 60204-1 fur die Verlegeart C unter Dauerbetriebsbedingungen in einer

Umgebungstemperatur der Luft von 40 °C.

28

Leistungsleitung:
MOTION-CONNECT 800 8
MOTION-CONNECT 500 5

Ohne Bremsadern (o4
Mit Bremsadern D

Langenschlussel

Informationen Uber Einsatz, Konfiguration und
Verlangerungen zu den Leitungen siehe
Verbindungstechnik MOTION-CONNECT.

SteckergréBe 3 nicht drehbar. Nur zur SteckergréBe 3 kann alternativ Klemmenkasten gewahlt werden.

Synchronmotoren 1FT7
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Beschreibung der Moforen

1.5 Auswahl- und Bestelldaten

1FT7 Compact Wasserkiihlung, Standardtyp

Bemes- Achs- Bemessungs- Stillstands- Bemessungs- Bemessungs- Synchronmotoren Pol-  Tragheits- Gewicht
sungs- hohe leistung drehmoment drehmoment  strom 1FT7 Compact paar- moment (ohne
drehzahl Standardtyp zahl  Rotor Bremse)
(ohne
Bremse)
nN AH PN MO MN IN J m
bei bei bei bei
AT=100 K AT=100 K AT=100 K AT=100 K
min’! KW Nm Nm A Bestell-Nr. 10 kgm? kg
Wasserkiihlung
1500 100 7.9 50 50 20,3 1FT7102-5WB7H-1 E E H 5 98,9 36,6
14,1 90 90 29,5 1FT7105-5WB7H-1 E B E 5 191 54,8
19,6 125 125 40,3 1FT7108-5WB7H-1 HE H 5 265 68,6
2000 80 4,4 21 21 Ihl 1FT7082-5WC7H-1 HE E EH 5 28,9 20,7
7,33 35 35 17 1FT7084-5WC7H-1 HE H 5 48,3 27,5
10,5 50 50 24 1FT7086-5WC7H-1 EE H 5 67,8 34,1
100 10,4 50 49,5 29,3 1FT7102-5WC7H-1 H B H 5 98,9 36,6
18,8 90 90 40,8 1FT7105-5WC7H-1 H B E 5 191 54,8
26,2 125 125 47,5 1FT7108-5WC7H-EE B H 5 265 69,6
Bauform: IM B5 Flansch 0 0
Flansch 1 (kompatibel zu 1FT6) 1
Steckerabgangsrichtung: SteckergroBe 1 und 1,5  Stecker drehbar 1
SteckergroBe 3" Quer rechts 1
Quer links 2
Axial NDE 3
Axial DE 4
Klemmenkasten/ Oben/quer von rechts 5
Leitungseinfuhrung:” Oben/quer von links 6
Oben/axial von NDE 7
Oben/axial von DE 8
Gebersysteme fiir Motoren Inkrementalgeber sin/cos 1 Vj,, 2048 S/R mit C- und D-Spur N
ohne DRIVE-CLiQ-Schnittstelle:  (Encoder IC2048S/R)
Absolutwertgeber EnDat 2048 S/R (Encoder AM2048S/R) M
Wellenende: Wellen- u. Flanschgenauigkeit: Haltebremse:
Passfeder u. Passfedernut Toleranz N Ohne A
Passfeder u. Passfedernut Toleranz N Mit B
Passfeder u. Passfedernut Toleranz R Ohne D
Passfeder u. Passfedernut Toleranz R Mit E
Glatte Welle Toleranz N Ohne G
Glatte Welle Toleranz N Mit H
Glatte Welle Toleranz R Ohne K
Glatte Welle Toleranz R Mit L
SchwinggroRen: Schutzart:
Stufe A P64 0
Stufe A P65 1
Stufe A P67 2
Stufe R P64 3
Stufe R IP65 4
Stufe R P67 5

Synchronmotoren 1FT7
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Beschreibung der Motoren

1.5 Auswahl- und Bestelldaten

1FT7 Compact Wasserkiihlung, Standardtyp

Motortyp
(wiederholt)

Wir- Stillstands- Kalkulatorische

kungs strom

grad?
n lo
bei My
AT=100K
% A

Leistung

Pealc =
Mg % n\/9550

F:calc
far MO
AT=100 K

kW

Bemes-
sungs-
Ausgangs-
strom?)

In

A

Leistungsleitung mit Gesamtschirm
Motoranschluss (und Bremsenanschluss)

Bestell-Nr. Leistungsteil tiber Leistungsstecker

siehe Kapitel
“Motoreniibersicht/
Zuordnung Leistungsteil”

Konfektionierte
Leitung

Leistungs- Leitungs-
stecker  querschnitt®

GroBe mm? Bestell-Nr.

1FT7102-5WB7... 93 17,8 7,9 18 1,5 4x25 6FXm002-5mQ31-....
1FT7105-5WB7... 94 28 14,1 30 15 4x4 6FXm002-5MQ41-....
1FT7108-5WB7... 94 39 19,6 45 1,5 4x10 6FXm002-5MQ64-....
1FT7082-5WC7... 93 10,7 4,4 18 1,5 4x15 6FXm002-5MQ21-....
1FT7084-5WC7... 94 16,5 7,3 18 15 4x25 6FXmM002-5mQ31-....
1FT7086-5WC7... 94 23 10,5 30 15 4x4 6FXm002-5MQ41-....
1FT7102-5WC7... 94 25,5 10,5 30 1,5 4x4 6FXmM002-5MQ41-....
1FT7105-5WC7... 94 39 18,8 45 15 4x10 6FXmM002-5MQ64-....
1FT7108-5WC7... 95 45,3 26,2 45 3 4x10 6FXm002-5MA13-....

1
2
3
4

Bei Standardeinstellung der Pulsfrequenz.
Die Strombelastbarkeit der Leistungsleitungen entspricht der EN 60204-1 fur die Verlegeart C unter Dauerbetriebsbedingungen in einer

Umgebungstemperatur der Luft von 40 °C.

30

Leistungsleitung:
MOTION-CONNECT 800 8
MOTION-CONNECT 500 5

Ohne Bremsadern
Mit Bremsadern

oo

Langenschlussel

Informationen Uber Einsatz, Konfiguration und
Verlangerungen zu den Leitungen siehe
Verbindungstechnik MOTION-CONNECT.

) SteckergréBe 3 nicht drehbar. Nur zur SteckergréBe 3 kann alternativ Klemmenkasten gewahlt werden.
) Optimaler Wirkungsgrad im Dauerbetrieb.
)
)

Synchronmotoren 1FT7
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Beschreibung der Moforen

1.5 Auswahl- und Bestelldaten

1FT7 Compact Wasserkiihlung, Standardtyp

Bemes- Achs- Bemessungs- Stillstands- Bemessungs- Bemessungs- Synchronmotoren Pol-  Tragheits- Gewicht
sungs- hoéhe leistung drehmoment drehmoment  strom 1FT7 Compact paar- moment (ohne
drehzahl zahl  Rotor Bremse)
Standardtyp (ohne
NN AH Py bei Mo bei My bei I\ bei J m
AT=100 K AT=100 K AT=100 K AT=100 K
min™’! kw Nm Nm A Bestell-Nr. 10 kgm? kg
Wasserkiihlung
3000 63 3,1 10 10 7,8 1FT7062-5WF7H-1E B E 5 8,1 11
5 16 16 12,5 1FT7064-5WF7H-1H B E 5 12,9 18,7
6,2 20 19,6 14,4 1FT7066-5WF7H-1E B E 5 17,7 16,3
9,3 30 29,5 19,6 1FT7068-5WF7H-1H B E 5 24,8 20,1
80 6,28 21 20,5 16 1FT7082-5WF7H-1H B E 5 28,9 20,7
11 35 35 24,2 1FT7084-5WF7H-1E E E 5 48,3 27,5
15,4 50 49 36 1FT7086-5WF7H-1H B E 5 67,8 34,1
100 14,3 50 455 38,8 1FT7102-5WF7H-1E B E 5 98,9 36,6
24,8 90 79 49,5 1FT7105-5WF7H-E BB E 5 164 55,9
34,2 125 109 60 1FT7108-5WF7H-E H B E 5 265 69,6
4500 63 9,1 20 19,4 20,8 1FT7066-5WH7H-1E B E 5 17,7 16,3
80 8,95 21 19 23,9 1FT7082-5WH7H-1E B E 5 28,9 20,7
14,6 35 32 34,5 1FT7084-5WH7H-1H E E 5 48,3 27,5
20,3 50 43 38 1FT7086-5WH7H-1E E E 5 67,8 34,1
6000 63 58 10 9,2 12,7 1FT7062-5WK7H-1EEE 5 8,1 11
8,9 16 14,2 20 1FT7064-5WK7H-1E E E 5 12,9 13,7
Bauform: IM B5 Flansch 0 0
Flansch 1 (kompatibel zu 1FT6) 1
Steckerabgangsrichtung: SteckergroBe 1 und 1,5 Stecker drehbar 1
SteckergroBe 3" Quer rechts 1
Quer links 2
Axial NDE 3
Axial DE 4
Klemmenkasten/ Oben/quer von rechts 5
Leitungseinfiihrung: ! Oben/quer von links 6
Oben/axial von NDE 7
Oben/axial von DE 8
Gebersysteme fiir Motoren Inkrementalgeber sin/cos 1 Vj,, 2048 S/R mit C- und D-Spur N
ohne DRIVE-CLiQ-Schnittstelle:  (Encoder IC2048S/R)
Absolutwertgeber EnDat 2048 S/R (Encoder AM2048S/R) M
Wellenende: Wellen- u. Flanschgenauigkeit: Haltebremse:
Passfeder u. Passfedernut Toleranz N Ohne A
Passfeder u. Passfedernut Toleranz N Mit B
Passfeder u. Passfedernut Toleranz R Ohne D
Passfeder u. Passfedernut Toleranz R Mit E
Glatte Welle Toleranz N Ohne G
Glatte Welle Toleranz N Mit H
Glatte Welle Toleranz R Ohne K
Glatte Welle Toleranz R Mit L
SchwinggroBen: Schutzart:
Stufe A P64 0
Stufe A P65 1
Stufe A P67 2
Stufe R P64 3
Stufe R P65 4
Stufe R P67 5

Synchronmotoren 1FT7
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Beschreibung der Motoren

1.5 Auswahl- und Bestelldaten

1FT7 Compact Wasserkiihlung, Standardtyp

Motortyp Wir-  Stillstands- Kalkulatorische Leistungsleitung mit Gesamtschirm
(wiederholt) kungés) strom Leistung Bemes- Bestell-Nr. Leistungsteil ~ Motoranschluss (und Bremsenanschluss)
grad Pealc = e siehe Kapitel Uber Leistungsstecker
Mo x /9550 Aus%angs— “Motorentibersicht/
strom?) Zuordnung Leistungsteil*
n o Pesls IN Leistungs- Leitungs- Konfektionierte
bei My far My stecker querschnitt™ Leitung
AT=100K AT=100 K
% A kW A GreBe  mm? Bestell-Nr.
I
1FT7062-5WF7... 91 7.4 3,1 9 1 4x15 6FXm002-5mQ01-....
1FT7064-5WF7... 91 11,9 50 18 1 4x15 6FXm002-5mQ01-....
1FT7066-5WF7... 91 14 6,3 18 1 4x15 6FXm002-5MQ01-....
1FT7068-5WF7... 93 19 9,4 189 1 4%x25 6FXm002-5mQ11-....
1FT7082-5WF7... 94 16 6,6 18 1,5 4x25 6FXm002-5MQ31-....
1FT7084-5WF7... 94 23 11,0 30 1,5 4x4 6FXm002-5MQ41-....
1FT7086-5WF7... 94 34 15,7 45 15 4x6 6FXM002-5mQ54-....
1FT7102-5WF7... 95 40 15,7 45 1,5 4x10 6FXm002-5MQ64-....
1FT7105-5WF7... 94 53,2 28,3 60 3 4x16 6FXmM002-5MA23-....
1FT7108-5WF7... 95 65 39,3 85 3 4x16 6FXm002-5MA23-....
1FT7066-5WH7... 91 19,7 9,4 30 1 4x25 6FXm002-5mQ11-....
1FT7082-5WH7... 94 24 9,9 30 15 4x4 6FXM002-5MQ41-....
1FT7084-5WH7... 94 34,3 16,5 45 1,5 4x6 6FXm002-5MQ54-....
1FT7086-5WH7... 94 40,5 23,6 45 1,5 4x10 6FXm002-5MQ64-....
1FT7062-5WK7... 92 12,5 6,3 18 1 4x15 6FXm002-5MQ01-....
1FT7064-5WK7... 92 20,2 10,1 30 1 4x25 6FXm002-5mQ11-....

s e

Umgebungstemperatur der Luft von 40 °C.

o

Mit dem angegebenen Motor Module kann der Motor nicht voll mit Mg

Leistungsleitung:
MOTION-CONNECT 800 8
MOTION-CONNECT 500 5

Ohne Bremsadern Cc
Mit Bremsadern D

Langenschlussel

Informationen Uber Einsatz, Konfiguration und
Verlangerungen zu den Leitungen siehe
Verbindungstechnik MOTION-CONNECT.

SteckergroBe 3 ist nicht drehbar. Nur zur SteckergréBe 3 kann alternativ Klemmenkasten gewahlit werden.
Optimaler Wirkungsgrad im Dauerbetrieb.
Bei Standardeinstellung der Pulsfrequenz.
Die Strombelastbarkeit der Leistungsleitungen entspricht der EN 60204-1 fur die Verlegeart C unter Dauerbetriebsbedingungen in einer

bei AT = 100 K WicklungsUbertemperatur ausgenutzt werden.

Falls ein groBeres Motor Module eingesetzt wird, muss Uberpruft werden, ob die angegebene Leistungsleitung an das gréBere Motor Module
angeschlossen werden kann.

32
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Beschreibung der Moforen

1.5 Auswahl- und Bestelldaten

1FT7 High Dynamic

Bemes- Achs- Bemessungs-  Stillstands- Bemessungs- Bemessungs- Synchronmotoren Pol-  Tragheits- Gewicht
sungs- hoéhe leistung drehmoment drehmoment  strom 1FT7 High Dynamic paar- moment (ohne
drehzahl Standardtyp zahl (F;%tr?; Bremse)
N AH Ay bel Mo bei M bei I bei Eremse) -
AT=100 K AT=100 K AT=100 K AT=100 K
min™! KW Nm Nm A Bestell-Nr. 10 kgm? kg
3000 63 3,8 14 12 10,5 1FT7065-7SF7m-1HE W 5 6,4 19
4.4 17 14 13 1FT7067-7SF7H-1EE W 5 8,3 23
80 7,2 34 23 20 1FT7085-7SF7H-1H B E 5 20,7 34
10,4 48 33 29 1FT7087-7SF7m-1HE W 5 27,4 42
4500 63 52 14 11 13,5 1FT7065-7SH7H-1E B W 5 6,4 19
6,1 17 13 15 1FT7067-7SH7H-1HE W 5 8,3 23
80 8,2 34 17,5 22,5 1FT7085-7SH7m-1EE W 5 20,7 34
10,8 48 23 24 1FT7087-7SH7H-EE E N 5 27,4 43

Wasserkiihlung

3000 63 57 19 18 15 1FT7065-7WF7H-1EE E 5 6,4 16
7,4 25 23,5 21 1FT7067-7WF7H-1EEE 5 8,3 22
80 11,9 43 38 32 1FT7085-7WF7H-1EE E 5 20,7 32
16,0 61 51 43 1FT7087-7WF7H-E HE W 5 27,4 41
4500 63 7.8 19 16,5 20 1FT7065-7WH7H-1H E E 5 6,4 16
10,4 25 22 25 1FT7067-7WH7H-1E EE 5 8,3 22
80 15,6 43 33 48 1FT7085-7WH7H-E R E N 5 20,7 32
21,7 61 46 53 1FT7087-7WH7H-E R EE 5 27,4 41
Bauform: IM B5 Flansch 0 0
Flansch 1 (kompatibel zu 1FT6) 1
Steckerabgangsrichtung: SteckergréBe 1und 1,5  Stecker drehbar 1
SteckergroBe 3 1) Quer rechts 1
Quer links 2
Axial NDE 3
Axial DE 4
Klemmenkasten/ Oben/quer von rechts 5
Leitungseinfiihrung: 1) Oben/quer von links 6
Oben/axial von NDE 7
Oben/axial von DE 8
Gebersysteme fiir Motoren Inkrementalgeber sin/cos 1§ 2048 S/R mit C- und D-Spur N
ohne DRIVE-CLiQ-Schnittstelle: (Encoder IC2048S/R)
Absolutwertgeber EnDat 2048 S/R (Encoder AM2048S/R) M
Wellenende: Wellen- u. Flanschgenauigkeit: Haltebremse:
Passfeder u. Passfedernut Toleranz N Ohne A
Passfeder u. Passfedernut Toleranz N Mit B
Passfeder u. Passfedernut Toleranz R Ohne D
Passfeder u. Passfedernut Toleranz R Mit E
Glatte Welle Toleranz N Ohne G
Glatte Welle Toleranz N Mit H
Glatte Welle Toleranz R Ohne K
Glatte Welle Toleranz R Mit L
Schwinggréfen: Schutzart:
Stufe A P64 0
Stufe A P65 1
Stufe A IP67 (Nur bei Wasserkuhlung) 2
P64
Stufe R 83
Stufe R IP65 4
Stufe R IP67 (Nur bei Wasserkuhlung) 5

Synchronmotoren 1FT7

Projektierungshandbuch, (PFT7), 03/2010, 6SN1197-0AC13-0AP3

33



Beschreibung der Motoren

1.5 Auswahl- und Bestelldaten

1FT7 High Dynamic

Motortyp Wir- Stillstands- Kalkulatorische Leistungsleitung mit Gesamtschirm
(wiederholt) kungzs) strom Leistung S Bestell-Nr. Leistungsteil Motoranschluss (und Bremsenanschluss)
grad (Pels = SUrEe. siehe Kapitel Uber Leistungsstecker
Mo x /9550 Ausgangs-  “Motorenibersicht/
strom Zuordnung Leistungsteil*
n Io Pt IN Leistungs- Leitungs- Konfektionierte
bei My bei My stecker quer- Leitung
AT=100K  AT=100 K schnitt®)
GroBe mm? Bestell-Nr.

_ I ———
1FT7065-7SF7... 4x15 6FXm002-5m Q21-....
1FT7067-7SF7... 94 15 5,3 18 1 ,5 4x15 6FXm002-5m Q21-....
1FT7085-7SF7... 92 28 10,7 30 1,5 4x4 6FXm002-5m Q41-....
1FT7087-7SF7... 93 40 15,1 45 1,5 4x10 6FXmM002-5m Q64-....
1FT7065-7SH7... 92 16 6,6 18 1,5 4%x25 6FXm002-5m Q31-....
1FT7067-7SH7... 94 19 8,0 30 1,5 4x25 6FXm002-5m Q31-....
1FT7085-7SH7... 92 40 16,0 45 1 5 4x10 6FXm002-5m Q64-....
1FT7087-7SH7 ... 45 22,6 4x10 6FXm002-5m A13-...
_ _
1FT7065-7WF7... 4x25 6FXm002-5m Q31-....
1FT7067-7TWF7... 94 22 7,9 30 1 ,5 4x4 6FXmM002-5m Q41-....
1FT7085-7WF7... 93 36 13,5 45 1,5 4%x6 6FXm002-50 Q54-....
1FT7087-7WF7... 94 51 19,2 60 3 4x16 6FXm002-5m A23-....
1FT7065-7WH7... 92 22 9,0 30 1,5 4x4 6FXmM002-5m Q41-....
1FT7067-7WH7... 94 28 11,8 30 1,5 4x4 6FXm002-5m Q41-....
1FT7085-7WH7... 94 58 20,3 60 3 4x16 6FXm002-5m A23-....
1FT7087-7WH7... 94 67 28,7 85 3 4 x25 6FXm002-5DA33-....

Leistungsleitung:
MOTION-CONNECT 800 8
MOTION-CONNECT 500 5

Ohne Bremsadern (o3
Mit Bremsadern D

Langenschlussel

Informationen tUber Einsatz, Konfiguration und
Verlangerungen zu den Leitungen siehe
Verbindungstechnik MOTION-CONNECT.

1
2
3
4

) SteckergréBe 3 ist nicht drehbar. Nur zur SteckergréBe 3 kann alternativ Klemmenkasten gewahlt werden.
) Optimaler Wirkungsgrad im Dauerbetrieb.
) Bei Standardeinstellung der Pulsfrequenz.
)

Die Strombelastbarkeit der Leistungsleitung entspricht der EN 60204-1 fur die Verlegeart C unter Dauerbetriebsbedingungen in einer
Umgebungstemperatur der Luft von 40 °C.
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Beschreibung der Moforen

1.6 Moftorendibersicht/Zuordnung Leistungsteil

1.6 Motorenibersicht/Zuordnung Leistungsteil

Tabelle 1- 3 Selbstgekiihlte Motoren

Motortyp nN Mn (1o0) | IN (100K [A] Mo (100K lo (100K [A] Nmax mech SIMODRIVE Leistungsmodul
[1/min] [Nm] [Nm] [1/min] In[A] Bestell-Nummer
1FT7034-0AK7 6000 1,4 2,1 2 2,7 10000 3 6SN1120-1AQ00-0HA1
1FT7036-QAK7 6000 1,7 2,4 3 4 10000 5 6SN1120-1AQ00-0AA1
1FT7042-QAF7 3000 2,7 2,1 3 2,1 9000 3 6SN1120-1AQ000-0HA1
1FT7042-0AK7 6000 2 3 3 3,9 9000 5 6SN1120-1AQ000-0AA1
1FT7044-QAF7 3000 43 2,6 5 2,8 9000 3 6SN1120-1AQ00-0HA1
1FT7044-QAK7 6000 2 2,5 5 57 9000 9 6SN1120-1AQ00-0BA1
1FT7046-QAF7 3000 5,6 3,5 7 4 9000 5 6SN1120-1AQ00-0AA1
1FT7046-0AH7 4500 2,4 3.2 7 8,1 9000 9 6SN1120-1AQ00-0BA1
1FT7062-QAF7 3000 5,4 3,9 6 3,9 9000 5 6SN1120-1AQ00-0AA1
1FT7062-QAK7 6000 3,3 54 6 8,4 9000 9 6SN1120-1AQ00-0BA1
1FT7064-0AF7 3000 7,6 5,2 9 57 9000 9 6SN1120-1AQ00-0BA1
1FT7064-0AK7 6000 2,9 3.4 9 9 9000 9 6SN1120-1AQ000-0BA1
1FT7066-QAF7 3000 9,3 7,2 12 8,4 9000 9 6SN1120-1AQ00-0BA1
1FT7066-0AH7 4500 5 6,3 12 13,6 9000 18 6SN1120-1AQ00-0CA2
1FT7068-0AF7 3000 10,9 6,7 15 8,3 9000 9 6SN1120-1AQ00-0BA1
1FT7082-0AC7 2000 11,4 4,9 13 5 8000 5 6SN1120-1AQ000-0AA1
1FT7082-QAF7 3000 10,3 6,6 13 7,6 8000 9 6SN1120-1AQ000-0BA1
1FT7082-0AH7 4500 8 7,8 13 12,3 8000 18 6SN1120-1AQ00-0CA2
1FT7084-QAC7 2000 16,9 8,4 20 9 8000 9 6SN1120-1AQ00-0BA1
1FT7084-QAF7 3000 14,5 8,5 20 11 8000 18 6SN1120-1AQ00-0CA2
1FT7084-0AH7 4500 9,5 7,8 20 15,6 8000 18 6SN1120-1AQ00-0CA2
1FT7086-0AC7 2000 22,5 9,2 28 10,6 8000 18 6SN1120-1AQ00-0CA2
1FT7086-0AF7 3000 18 11 28 15,5 8000 18 6SN1120-1AQ00-0CA2
1FT7086-0AH7 4500 10 10 28 22,4 8000 28 6SN1120-1AA00-0DA2
1FT7102-0AB7 1500 26 8 30 9 6000 9 6SN1120-1AQ000-0BA1
1FT7102-QAC7 2000 24 10 30 12,5 6000 18 6SN1120-1AQ00-0CA2
1FT7102-0AF7 3000 20 12 30 18 6000 18 6SN1120-1AQ00-0CA2
1FT7105-QAB7 1500 42 13 50 15 6000 18 6SN1120-1AQ000-0CA2
1FT7105-0AC7 2000 38 15 50 18 6000 18 6SN1120-1AQ00-0CA2
1FT7105-QAF7 3000 28 15 50 26 6000 28 6SN1120-1AA00-0DA2
1FT7108-0AB7 1500 61 16 70 18 6000 18 6SN1120-1AQ00-0CA2
1FT7108-0AC7 2000 50 18 70 25 6000 28 6SN1120-1AA00-0DA2
1FT7108-QAF7 3000 20 12 70 36 6000 56 6SN1120-1AA00-0EA2
MLFB fir SIMODRIVE Leistungsteil 6SN1120-1A000-0000
Hinweis 3 = Leistungsteil fur interne Entwarmung
4 = Leistungsteil fur externe Entwarmung

In der Tabelle ist das Leistungsteil bei

Nennbetrieb angegeben. Fir Spitzenlast- A = Leistungsteil in 1-Achs-Ausfiihrung

betrieb kann ein groReres Leistungsteil B = Leistungsteil in 2-Achs-Ausfilhrung

erforderlich sein. (bis 18 A méglich)
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Beschreibung der Motoren

1.6 Motorendiibersicht/Zuordnung Leistungsteil

Tabelle 1-4 Fremdbellftete Motoren

Motortyp nn Mn ¢100k) | IN(100K) [A] Mo (100 lo(1006) [A] | Nmeax mech SIMODRIVE Leistungsmodul
[1/min] | [Nm] [Nm] [/minl 1 A Bestell-Nummer
1FT7084-5SC7 2000 24 13,5 27 15 8000 18 6SN1120-1A000-0CA2
1FT7084-5SF7 3000 23 18,5 27 21 8000 28 6SN1120-1AA00-0DA2
1FT7084-5SH7 4500 21 24,5 27 30,5 8000 42 6SN1120-1AA00-0LA2
1FT7086-5SC7 2000 32 17 36 19,5 8000 28 6SN1120-1AA00-0DA2
1FT7086-5SF7 3000 29 24 36 29 8000 28 6SN1120-1AA00-0DA2
1FT7086-5SH7 4500 25 25 36 34 8000 42 6SN1120-1AA00-0LA2
1FT7105-5SC7 2000 56 29 65 31 6000 42 6SN1120-1AA00-0LA2
1FT7105-5SF7 3000 48 35 65 45 6000 56 6SN1120-1AA00-0EA2
MLFB fur SIMODRIVE Leistungsteil 6SN1120-1A000-0000

Hinweis 3 = Leistungsteil fir interne Entwarmung

In der Tabelle ist das Leistungsteil bei
Nennbetrieb angegeben. Fir Spitzenlast-
betrieb kann ein gréfReres Leistungsteil
erforderlich sein.

4 = Leistungsteil fir externe Entwarmung

A = Leistungsteil in 1-Achs-Ausfiihrung
B = Leistungsteil in 2-Achs-Ausfilihrung

(bis 18 A moglich)
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Beschreibung der Moforen

1.6 Moftorendibersicht/Zuordnung Leistungsteil

Tabelle 1-5 Wassergekihlte Motoren

Motortyp nn Mn (100) | IN (100 [A] Mo (100K) lo (100K [A] | Nmaxmech SIMODRIVE Leistungsmodul
[1/min] | [Nm] [Nm] (1/minl 1A Bestell-Nummer
1FT7062-5WF7 3000 10 7,8 10 7,4 9000 9 6SN1120-1AQ000-0BA1
1FT7062-5WK7 6000 9,2 12,7 10 12,5 9000 18 6SN1120-1AQ00-0CA2
1FT7064-5WF7 3000 16 14,5 16 11,9 9000 18 6SN1120-1AQ000-0CA2
1FT7064-5WK7 6000 14,2 20 16 20,2 9000 28 6SN1120-1AQ000-0DA2
1FT7066-5WF7 3000 19,6 14,4 20 14 9000 18 6SN1120-1AQ000-0CA2
1FT7066-5WH7 4500 19,4 20,8 20 19,7 9000 28 6SN1120-1AQ00-0DA2
1FT7068-5WF7 3000 29,6 19,6 30 19 9000 18 6SN1120-1A000-0CA2
1FT7082-5WC7 2000 21 11 21 10,7 8000 18 6SN1120-1AQ00-0CA2
1FT7082-5WF7 3000 20,5 16 21 16 8000 18 6SN1120-1AQ000-0CA2
1FT7082-5WH7 4500 19 23,9 21 24 8000 28 6SN1120-1AQ000-0DA2
1FT7084-5WC7 2000 35 17 35 16,5 8000 18 6SN1120-1AQ00-0CA2
1FT7084-5WF7 3000 35 24,2 35 23 8000 28 6SN1120-1AA00-0DA2
1FT7084-5WH7 4500 32 34,5 35 34,3 8000 42 6SN1120-1AA00-0LA2
1FT7086-5WC7 2000 50 24 50 23 8000 28 6SN1120-1AA00-0DA2
1FT7086-5WF7 3000 49 36 50 34 8000 42 6SN1120-1AA00-0LA2
1FT7086-5WH7 4500 43 38 50 40,5 8000 42 6SN1120-1AA00-0LA2
1FT7102-5WB7 1500 50 20,3 50 17,8 6000 18 6SN1120-1A000-0CA2
1FT7102-5WC7 2000 49,5 29,3 50 25,5 6000 28 6SN1120-1AA00-0DA2
1FT7102-5WF7 3000 45,5 38,8 50 40 6000 42 6SN1120-1AA00-0LA2
1FT7105-5WB7 1500 90 29,5 90 28,2 6000 28 6SN1120-1AA00-0DA2
1FT7105-5WC7 2000 90 40,8 90 39 6000 56 6SN1120-1AA00-0EA2
1FT7105-5WF7 3000 79 49,5 90 53,2 6000 56 6SN1120-1AA00-0EA2
1FT7108-5WB7 1500 125 40,3 125 39 6000 56 6SN1120-1AA00-0EA2
1FT7108-5WC7 2000 125 47,5 125 45,3 6000 56 6SN1120-1AA00-0EA2
1FT7108-5WF7 3000 109 60 125 65 6000 70 6SN1120-1AA00-0FA2
MLFB fir SIMODRIVE Leistungsteil 6SN1120-1A000-0000
Hinweis 3 = Leistungsteil fur interne Entwarmung
4 = Leistungsteil fiir externe Entwarmung

In der Tabelle ist das Leistungsteil bei

Nennbetrieb angegeben. Fir Spitzenlast- A = Leistungsteil in 1-Achs-Ausfiihrung

betrieb kann ein groRReres Leistungsteil B = Leistungsteil in 2-Achs-Ausfiihrung

erforderlich sein. (bis 18 A mdglich)

Synchronmotoren 1FT7
Projektierungshandbuch, (PFT7), 03/2010, 6SN1197-0AC13-0AP3 37



Beschreibung der Motoren

1.6 Motorendiibersicht/Zuordnung Leistungsteil

Tabelle 1-6 1FT7 High Dynamic, fremdbeliiftete Motoren und wassergekihlte Motoren

Motortyp nn Mn ¢100k) | IN(100K) [A] Mo (100 lo(1006) [A] | Nmeax mech SIMODRIVE Leistungsmodul
[1/min] | [Nm] [Nm] [/minl 1A Bestell-Nummer
Fremdbeliiftete Motoren
1FT7065-7SF7 3000 12 10,5 14 12 9000 18 6SN1120-1A000-0CA2
1FT7065-7SH7 4500 5,2 13,5 14 16 9000 18 6SN1120-1A000-0CA2
1FT7067-7SF7 3000 14 13 17 15 9000 18 6SN1120-1A000-0CA2
1FT7067-7SH7 4500 13 15 17 19 9000 28 6SN1120-1AA00-0DA2
1FT7085-7SF7 3000 23 20 34 28 8000 28 6SN1120-1AA00-0DA2
1FT7085-7SH7 4500 17,5 22,5 34 40 8000 42 6SN1120-1AA00-0LA2
1FT7087-7SF7 3000 33 29 48 40 8000 42 6SN1120-1AA00-0LA2
1FT7087-7SH7 4500 23 24 48 45 8000 56 6SN1120-1AA00-0EA2
Wassergekuhlte Motoren
1FT7065-7TWF7 3000 18 15 19 16 9000 18 6SN1120-1A000-0CA2
1FT7065-7WH7 4500 16,5 20 19 22 9000 28 6SN1120-1AA00-0DA2
1FT7067-7TWF7 3000 23,5 21 25 22 9000 28 6SN1120-1AA00-0DA2
1FT7067-7WH7 4500 22 25 25 28 9000 28 6SN1120-1AA00-0DA2
1FT7085-7WF7 3000 38 32 43 36 8000 42 6SN1120-1AA00-0LA2
1FT7085-7WH7 4500 33 48 43 58 8000 56 6SN1120-1AA00-0EA2
1FT7087-7TWF7 3000 51 43 61 51 8000 56 6SN1120-1AA00-0EA2
1FT7087-7TWH7 4500 46 53 61 67 8000 70 6SN1120-1AA00-0FA2
MLFB fir SIMODRIVE Leistungsteil 6SN1120-1A000-0000
Hinweis 3 = Leistungsteil fur interne Entwarmung

4 = Leistungsteil fiir externe Entwarmung

In der Tabelle ist das Leistungsteil bei

Nennbetrieb angegeben. Fir Spitzenlast- A = Leistungsteil in 1-Achs-Ausfiihrung
betrieb kann ein gréfReres Leistungsteil B = Leistungsteil in 2-Achs-Ausfiihrung
erforderlich sein. (bis 18 A mdglich)
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Projektierung 2

2.1

2.2

Nutzen

Synchronmotoren 1FT7

Inbetriebnahme-Tool SinuCom

Die einfach zu bedienende Inbetriebnahme-Software fir PC/PG bei Werkzeugmaschinen
dient der optimalen Inbetriebnahme von Antrieben mit SINAMICS S120/SIMODRIVE 611
digital. Eine Beschreibung finden Sie im Intranet unter folgender Adresse:

https://mall.automation.siemens.com
Wahlen Sie |hr Land und anschlie®end in der Menlleiste "Produkte" aus.

Im Navigator wahlen Sie "Automatisierungssysteme" - "CNC-Automatisierungssysteme
SINUMERIK" - "HMI-Software fir CNC-Steuerungen" - "Tools" - "SinuCom".

NCSD-Konfigurator

Der NCSD-Konfigurator ist eine intelligente Auswahlhilfe zur Konfiguration von SINUMERIK
und SIMODRIVE Komponenten. Kundenspezifische Anlagen kénnen von der Auswahl der
CNC-Steuerung Uber die Zuordnung von Bedienkomponenten bis hin zur Antriebsauslegung
einfach und schnell zusammengestellt werden.

e Einfache Baumstruktur und Ubersichtliche Navigation
e Variable Modulauswahl und -reihenfolge
e Konfiguration von Teilkomponenten und Gesamtanlagen

® Optimierung der Bestellung durch sofortige Neuberechnung bei
Konfigurationsénderungen

e Standige Prufung aller ausgewahlten Komponenten auf Konsistenz und Zuldssigkeit im
zusammenwirken

® Generierte Stickliste kann in den interaktiven Katalog CA 01 Gibernommen werden
o Komplettierung der Stickliste durch freie Eingabe von Bestellnummern
® Sprachen: Deutsch, Englisch, Franzésisch, Italienisch und Spanisch inklusive

Die Auswahl von CNC-Steuerung, Bedienkomponenten, HMI-Software, SIMATIC S7-300-
Peripherie, Umrichtersystem, Motoren und Messsystem erfolgt durchgangig. Motoren
kénnen Uber die Bestellnummer oder tber einen Motorassistenten an Hand von Drehzahl,
Drehmoment bzw. Leistung ausgewahlt werden. Dem Motor wird das passende Leistungsteil
sowie die Leitungen automatisch zugeordnet. Die Leitungslange kann dann
applikationsabhangig festgelegt werden.
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Projektierung

2.3 Projektierungsablauf

23

Motion-Control

40

Der NCSD-Konfigurator informiert u. a. aktuell Gber:

e Aufbau der SINUMERIK-Komponenten

e Aufbau des SIMODRIVE-Verbandes

® Motordaten und Optionen fiir Motorkerntypen

e Zwischenkreisleistung und -kapazitat

® Bewertungspunkte (Elektronik- und Ansteuerpunkte)

® Verlustleistungsberechnung fiir Schaltschrankkomponenten

Software-Pflegeservice, Reparaturservicevertrag, Dokumentation und Wartungsvertrage fiir
die einzelnen Komponenten sind ebenso im NCSD-Konfigurator implementiert.

Den NCSD-Konfigurator erhalten Sie:
® zusammen mit dem interaktiven Katalog CA 01 oder
e standig aktualisiert im Internet unter:

www.siemens.com/sinumerik

Projektierungsablauf

Servoantriebe sind fir die Ausfiihrung von Bewegungsaufgaben optimiert. Sie fihren Linear-
oder Rotationsbewegungen innerhalb eines festgelegten Fahrzyklusses durch. Alle
Bewegungsvorgange sollen zeitlich optimal durchgefiihrt werden.

Daraus ergeben sich folgende Anforderungen an Servoantriebe:

® Hohe Dynamik, d. h. kurze Anregelzeiten

o Uberlastfahig, d. h. hohe Beschleunigungsreserve

® Groler Stellbereich, d. h. hohe Auflésung fir genaues Positionieren.

Die nachfolgende Tabelle "Projektierungsablauf” gilt fiir Synchron- und Asynchronmotoren.

Synchronmotoren 1FT7
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Projektierung
2.3 Projektierungsablauf

Genereller Ablauf einer Projektierung

Grundlage der Projektierung ist die Funktionsbeschreibung der Maschine. Die Festlegung
der Komponenten ist an physikalische Abhangigkeiten gebunden und wird Ublicherweise in
folgenden Schritten durchgefiihrt:

Tabelle 2- 1  Projektierungsablauf

Schritt | Beschreibung der Projektierungsaktivitat

1. Klarung der Art des Antriebs siehe nach-
2. Festlegen der Randbedingungen und Einbindung in die Automatisierung T(OIg?tn?e
apite
3. Festlegen des Lastfalls, Berechnen des max. Lastmomentes und Festlegen P
des Motors
4. Festlegen des Leistungsteils siehe
5. Wiederholung der Schritte 3. und 4. fiir weitere Achsen Katalog
6. Berechnen der erforderlichen Zwischenkreisleistung und Festlegen des
Einspeise- bzw. Ein-/Rickspeisemodul
7. Bestimmen der netzseitigen Leistungsoptionen (Hauptschalter, Sicherungen,
NetZfilter, usw.)
8. Bestimmen der erforderlichen Regelungsperformance und Auswahl der
Regelungsbaugruppen, Festlegen der Komponentenverdrahtung
9. Festlegen weiterer Systemkomponenten (z. B. Bremswiderstande)
10. Berechnen des Strombedarfs fur die DC-24-V-Versorgung der Komponenten
und Bestimmen der Stromversorgungen (SITOP Gerate, Control Supply
Modules)
11. Bestimmen der Komponenten fiir die Verbindungstechnik
12. Aufbau der Komponenten des Antriebsverbandes
13. Berechnen der erforderlichen Leitungsquerschnitte fiir Netz- und

Motorenanschluss

14. Bei der Montage zu beachtende Freirdume bericksichtigen

Synchronmotoren 1FT7
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Projektierung

2.3 Projektierungsablauf

2.3.1 Klarung der Art des Antriebs

Die Motorauswahl erfolgt auf Basis des erforderlichen Drehmomentes, das durch die
Anwendung wie z. B. Fahrantriebe, Hubantriebe, Priifstande, Zentrifugen, Papier- und
Walzwerksantriebe, Vorschubantrieb oder Hauptspindelantriebe definiert ist. Weiterhin sind
Getriebe zur Bewegungswandlung oder zur Anpassung von Motordrehzahl und
Motordrehmoment an die Lastverhaltnisse zu berlcksichtigen.

Fir die Ermittlung des vom Motor aufzubringenden Drehmomentes missen neben dem
Lastmoment, das von der Anwendung bestimmt wird, u. a. folgende mechanische Daten
bekannt sein:

® bewegte Massen

® Durchmesser des Antriebsrades

e Steigung der Spindel, Getriebelbersetzungen

® Angaben lber Reibungswiderstande

® mechanischer Wirkungsgrad

® Verfahrwege

® maximale Geschwindigkeit

® maximale Beschleunigung und maximale Verzdgerung
® Taktzeit.

23.2 Festlegung der Randbedingungen und Einbindung in die Automatisierung

Grundsatzlich ist zu entscheiden, ob Synchron- oder Asynchronmotoren eingesetzt werden
sollen.

Synchronmotoren sind zu bevorzugen, wenn es auf geringes Bauvolumen, kleines
Laufertragheitsmoment und damit auf hdéchste Dynamik ankommt (Regelungsart "Servo").

Mit Asynchronmotoren werden hohe Maximaldrehzahlen im Feldschwéchbereich erreicht.
Asynchronmotoren stehen auch bei gréRerer Leistung zur Verfligung.

Bei der Projektierung ist vor allem zu bertcksichtigen:

e Die Netzform, bei Einsatz bestimmter Motortypen und/oder Netzfiltern an IT-Netzen (nicht
geerdete Netze)

® Die Ausnutzung des Motors nach Bemessungswerten fir Wicklungsibertemperatur 60 K
oder 100 K (bei Synchronmotoren).

® Die Umgebungstemperaturen und die Aufstellhéhe der Motoren und
Antriebskomponenten

e \Warmeabfuhr der Motoren durch Selbstkiihlung, Fremdbeliiftung oder Wasserkihlung

Weitere Randbedingungen sind durch die Einbindung der Antriebe in eine
Automatisierungsumgebung wie SINUMERIK oder SIMOTION gegeben.

Fir Motion-Control und Technologiefunktionen (z. B. Positionieren) sowie flr
Gleichlauffunktionen kommt das entsprechende Automatisierungssystem z. B. SIMOTION D
zum Einsatz.

Synchronmotoren 1FT7
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Projektierung
2.3 Projektierungsablauf

2.3.3 Festlegung des Lastfalls, Berechnung des max. Lastmomentes und Festlegung
des Motors

Die Grundlage fir die Festlegung der Motoren sind die motortypspezifischen
Grenzkennlinien.

Diese beschreiben den Momenten- bzw. Leistungsverlauf Gber der Drehzahl und
bertcksichtigen die Grenzen des Motors auf Basis der Zwischenkreisspannung. Die
Zwischenkreisspannung ist abhangig von der Netzspannung. Bei Momentenantrieb ist die
Zwischenkreisspannung abhangig vom Typ des Line Modules bzw. des Einspeise- oder Ein-
/Ruckspeisemoduls.

o \ ,
£ M__ bedingt durch Stromrichter / Motor
Z 50 il —
£ . .
= - ASER Maximalmoment mit
0% 53.25% | PRI o] Feldschwachung
S 4 -40-%\'9\ [l
= 3-60% | —F— ] e
20 — — =
M0100K STook \‘\
—— —_— ~
1085k —
—
0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
Motordrehzahl in 1/min —
Bild 2-1 Grenzkennlinien fir Synchronmotoren

Die Festlegung des Motors erfolgt entsprechend dem Lastfall, der von der Anwendung
vorgegeben wird. Fir verschiedene Lastfalle sind unterschiedliche Kennlinien zu verwenden.

Folgende Betriebsfalle sind definiert:

e | astspiel mit konstanter Einschaltdauer

e | astspiel mit unterschiedlicher Einschaltdauer
e freies Lastspiel

Das Ziel ist, charakteristische Arbeitspunkte von Drehmoment und Drehzahl zu finden,
anhand derer die Motorfestlegung je nach Lastfall durchgefiihrt wird.

Nach der Festlegung des Betriebsfalles und dessen Spezifikation wird das maximale
Motordrehmoment berechnet. Im Allgemeinen ergibt sich dies wahrend der
Beschleunigungsphase. Hier addieren sich das Lastmoment und das zum Beschleunigen
des Motors bendtigte Moment.

Anschliel3end erfolgt eine Verifikation des maximalen Motordrehmomentes mit den
Grenzkennlinien der Motoren.

Bei der Festlegung des Motors miissen folgende Kriterien berticksichtigt werden:

e Einhaltung der dynamischen Grenzen, d. h. alle Drehmoment-Drehzahl-Punkte des
Lastfalles missen unterhalb der relevanten Grenzkennlinie liegen.

® Die thermischen Grenzen missen eingehalten werden, d. h. das effektive
Motordrehmoment bei der sich aus dem Lastspiel ergebenden mittleren Motordrehzahl
muss unterhalb der S1-Kennlinie (Dauerbetrieb) liegen.
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2.3 Projektierungsablauf

Lastspiele mit konstanter Einschaltdauer

Bei Lastspielen mit konstanter Einschaltdauer liegen spezifische Anforderungen an den
Drehmomentverlauf als Funktion der Drehzahl vor, z. B.:

M = konstant, M ~ n2, M ~ n oder P = konstant.

o

G_D212_xx_00008 ¢

Bild 2-2 Betriebsart S1 (Dauerbetrieb)

Diese Antriebe arbeiten typischerweise an einem stationaren Arbeitspunkt. Fir diesen erfolgt
eine Grundlastauslegung. Das Grundlastmoment muss unterhalb der S1-Kennlinie liegen.
Fir kurzzeitige Uberlastfalle (z. B. beim Anfahren) erfolgt eine Uberlastauslegung. Es muss
der Uberlaststrom bezogen auf das geforderte Uberlastmoment berechnet werden. Das
Spitzenmoment muss unterhalb der Spannungsgrenzkennlinie liegen.

Zusammenfassend stellt sich die Auslegung wie folgt dar:

60
i M., bedingt durch Stromrichter / Motor
P 0} I A _
£ Spannungsgrenzkurve
c
% 40
= M = konst. (Uberlast)
30
20
Mo (100 k) S1
\\
10— M = konst. (Grundlast)
0 |
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
Motordrehzahl in min-! —e
Bild 2-3 Motorauswahl fiir Lastspiele mit konstanter Einschaltdauer (Beispiele)
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2.3 Projektierungsablauf

Lastspiele mit unterschiedlicher Einschaltdauer

Neben dem Dauerbetrieb (S1) sind bei Lastspielen mit unterschiedlicher Einschaltdauer
standardisierte Aussetzbetriebsarten (S3) festgelegt. Dabei handelt es sich um einen
Betrieb, der sich aus einer Folge gleichartiger Spiele zusammensetzt, von denen jedes eine
Zeit mit konstanter Belastung und eine Pause umfasst.

G_D212_xx_00009 ¢

Bild 2-4 Betriebsart S3 (Aussetzbetrieb ohne Einfluss des Anlaufvorgangs)

Es werden Ublicherweise feste GroRRen fiur die relative Einschaltdauer eingesetzt:
® S3-60%
® S3-40%
® S3-25%

Fur diese Spezifikationen stehen entsprechende Motorkennlinien bereit. Das
Belastungsmoment muss unterhalb der entsprechenden thermischen Grenzkennlinie des
Motors liegen. Eine Uberlastauslegung ist bei Lastspielen mit unterschiedlicher
Einschaltdauer bertcksichtigt.

Synchronmotoren 1FT7
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2.3 Projektierungsablauf

Freies Lastspiel

Ein Lastspiel legt den Verlauf der Motordrehzahl und des Drehmomentes Uber der Zeit fest.

Drehzahl

Moment

Bild 2-5 Beispiel fur ein Lastspiel

Fir jeden Zeitabschnitt wird ein Lastmoment vorgegeben. Zusatzlich zum Lastmoment muss
bei Beschleunigungsvorgangen das mittlere Lasttragheitsmoment und
Motortragheitsmoment berticksichtigt werden. Gegebenenfalls ist ein Reibmoment, das
entgegen der Bewegungsrichtung wirkt, vorzusehen.

Bei Getriebeanbau:

Zur Ermittlung des Last- bzw. Beschleunigungsmomentes, das vom Motor aufgebracht
werden muss, ist die Getriebelbersetzung und der Getriebewirkungsgrad zu
berlicksichtigen. Eine héhere Getriebelibersetzung wirkt sich glinstig auf die
Positioniergenauigkeit bezlglich der Geberauflésung aus. Bei gegebener Auflésung des
Motorgebers wird mit steigender Getriebelibersetzung eine hdhere Auflésung der zu
erfassenden Maschinenposition erzielt.

Hinweis

Fir Lastspiele auRRerhalb des Feldschwéchbereiches kdnnen nachfolgende Formeln
verwendet werden. Fir Lastspiele im Feldschwéachbereich ist eine Projektierung mit dem
Projektierungstool SIZER erforderlich.

Fur das Motormoment in einem Zeitabschnitt Af; gilt:

21 AnLast,\ B 21 AnLast,i 1
Mo, i —(JM +Js 50" At I+ (JLas1 60 At +MLast,i+MR) ione
Die Motordrehzahl betragt: Mot = Mease:
Das effektive Moment ergibt sich zu: ZMfmi At
MMot, eff = f
Die mittlere Motordrehzahl berechnet sich zu: ZW.M
nMo(, mittel = T
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Jm Tragheitsmoment Motor
Je Tragheitsmoment Getriebe
JLast Tragheitsmoment Last
NLast Lastdrehzahl

i Getriebelibersetzung

ne Getriebewirkungsgrad
Mast Lastmoment

Mr Reibmoment

T Zykluszeit, Taktzeit

A E Anfangswert, Endwert im Zeitabschnitt A#i
te Einschaltdauer

At Zeitintervall

Das effektive Moment Mesr muss unterhalb der S1-Kennlinie liegen.

Das maximale Moment Mmax ergibt sich wahren des Beschleunigungsvorgangs. Mmax muss
unterhalb der Spannungsgrenzkennlinie liegen. Zusammenfassend stellt sich die Auslegung
wie folgt dar:

(2]
o

M., bedingt durch Stromrichter / Motor

...... PP .

a
(=]

Spannungsgrenzkurve

Moment in Nm —s=

Myax (aUs Fat;rkurve) N

s1 Punkte der Fahrkurve [~
L] ] N

Mo100 K) po |
|

|
u m B

10 mn_u

\

Nmittel
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
Motordrehzahl in min-t —=

Bild 2-6 Motorauswahl nach Lastspiel (Beispiel)

Festlegung des Motors

Durch Variation kann jetzt ein Motor gefunden werden, der die Bedingung des Betriebsfalls
(Lastspiel) erfillt.

Als zweites wird Uberprift, ob die thermischen Grenzen eingehalten werden. Dabei muss der
Motorstrom bei Grundlast ermittelt werden. Die Berechnungsvorschriften hangen davon ab,
welcher Motortyp (Synchronmotor, Asynchronmotor) und welcher Betriebsfall (Lastspiel)
zum Einsatz kommt. Bei Projektierung nach Lastspiel mit konstanter Einschaltdauer mit
Uberlast muss der Uberlaststrom bezogen auf das geforderte Uberlastungsmoment
berechnet werden.

Schliel3lich missen die weiteren Eigenschaften des Motors festgelegt werden. Diese
erfolgen als Konfiguration der Motoroptionen.
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Mechanische Eigenschaften der Motoren 3

3.1 Kiihlung

3.1.1 Selbstkihlung

Bei selbstgekihlten Motoren wird die entstehende Verlustwarme durch Warmeleitung,
Strahlung und naturliche Konvektion abgefuhrt. Deshalb muss durch geeigneten Anbau des
Motors eine ausreichende Warmeabfuhr gewahrleistet werden.

Um die Entwarmung sicherzustellen ist an 3 Seitenflachen ein Mindestabstand von 100 mm
zu benachbarten Bauteilen einzuhalten.

Die Nenndaten gelten nur, wenn die Umgebungstemperatur infolge der Einbaubedingungen
40 °C (104 °F) nicht Uberschreitet.

3.1.2 FremdbelUlftung

Die Kuhlung wird durch eine separate Beliiftungsbaugruppe mit einem vom Motor
unabhangig angetriebenen Ventilator realisiert. Der Lifter ist in der Schutzart IP54

ausgefuhrt.

/\ GEFAHR

Die Fremdbeliiftung ist nicht einsetzbar bei entflammbaren, chemisch aggressiven,
elektrisch leitenden oder explosionsfahigen Stauben.

ACHTUNG

Es muss sichergestellt sein, dass der Motor immer zusammen mit dem Fremdlifter
betrieben wird.

Die Motoren missen so aufgestellt werden, dass die Kuhlluft ungehindert zu- und abstrémen
kann und der Mindestabstand s der Zu- und Abluftéffnungen zu benachbarten Bauteilen
eingehalten wird (siehe Bild "Mindestabstand").
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Mechanische Eigenschaften der Motoren

3.1 Kihlung

VI'
A

—I— -

S fur AH 63 und AH 80 gilt ein Mindestabstand von 30 mm
fir AH 100 gilt ein Mindestabstand von 50 mm

Bild 3-1 Mindestabstand s

Erwarmte Abluft darf nicht wieder angesaugt werden. Die Luftrichtung ist von NDE nach DE.
Der Lifter darf nur mit normaler Umgebungsluft betrieben werden. Chemisch verunreinigte
Luft bzw. leitfahige Verunreinigungen kénnen zum vorzeitigen Ausfall des Lifters fiihren.
Ablagerungen aus verunreinigter Luft kbnnen zu einem schlechteren Warmeibergang am
Motor bzw. zum Zusetzen des Kiihlkanals und somit zur Uberhitzung des Motors fiihren.

Mechanische Anderungen der Motoren gegeniiber Selbstkiihlung

50

® Der Leistungsstecker wird um 12 mm hdher gesetzt.

e Von NDE aus wird ein Blechmantel Uber das Motorgehause geschoben, in dem der
Axiallifter eingebaut ist. Durch die Aussparung des Blechmantels an den
Anschlusssteckern wird dort der Motor nur teilweise mit Luft umstromt
(Dreiseitenbellftung).

® Die Motormale sind den Mal3zeichnungen zu entnehmen.

e Der Signalstecker ist bei Fremdbeliiftung nicht drehbar (siehe Anschlie3en des
Fremdllfters (Seite 287)).

Synchronmotoren 1FT7
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Mechanische Eigenschaften der Motoren

3.1 Kihlung

3.1.3 Wasserkihlung

/I\WARNUNG

Installations- und Servicearbeiten flir den kihlmitteltechnischen Teil sind nur im
spannungslosen Zustand der Anlage auszufiihren.

Der Aufbau des Kihlkreislaufes, die Installation und Inbetriebnahme darf nur durch
qualifiziertes Personal durchgefihrt werden.

3.1.3.1 Kuhlkreislauf

Synchronmotoren 1FT7

Die in einem Kuhlsystem auftretenden elektrochemischen Prozesse mussen durch die Wahl
der Werkstoffe minimiert werden. Deshalb sind Mischinstallationen, d. h. die Kombinationen
verschiedener Materialien, wie z. B. Kupfer, Messing, Eisen, Zink sowie halogenhaltige
Kunststoffe (PVC-Schlauche und Dichtungen) zu vermeiden, bzw. auf das unbedingt
Erforderliche zu begrenzen.

Grundséatzlich werden 3 verschiedene Kiihlkreislaufe unterschieden:
® geschlossener Kuhlkreislauf
e halboffener Kihlkreislauf

o offener Kiihlkreislauf

Tabelle 3- 1 Beschreibung der verschiedenen Kuhlkreislaufe

Definition Beschreibung
Geschlossener Das Druckausgleichsgeféls_!st geschlossen (kein Eindringen von
Kuahlkreislauf Sauerstoff) und besitzt ein Uberdruckventil. Das Kiihimittel wird nur in den

Motoren und Umrichtern sowie den fir die Warmeabfuhr erforderlichen
Komponenten gefiihrt.

Halboffener Kuhlkreislauf | Lediglich durch das Druckausgleichsgefal kann Sauerstoff in das
KihImittel gelangen, sonst wie "geschlossener Kiihlkreislauf".

Offener Kuhlkreislauf Die Ruckkuhlung des Kihimittels erfolgt in einem Tower. Hier ist
(Tower-System) intensiver Sauerstoffkontakt vorhanden.
Hinweis

Kihlkreislaufe

Fir Motoren sind nur geschlossene und halboffene Kihlkreislaufe zulassig.
Umrichtersysteme mussen vor den Motoren im Kuhlkreislauf angeschlossen sein.
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3.1 Kihlung

Kuhlaggregat

Motor Motor

Kompressor/
Ruckkuhler

1 Filter

2 Durchlassmengenanzeiger

3 Uberdruckventil, Einstellventil Durchflussmenge "
4 Pumpe

5 Kihlwasserbehalter

6 Temperaturerfassung Kihlwasser

" Komponenten sind nicht zwangslaufig notwendig

Bild 3-2

Potenzialausgleich

Beispiel fir einen halboffenen Kiihlkreislauf

Im Kihlsystem missen alle Komponenten (Motor, Warmetauscher, Rohrsystem, Pumpe,
Druckausgleichsgefal} etc.) mit einem Potenzialausgleich versehen werden. Dieser ist mit
einer Kupferschiene oder Kupferlitze mit entsprechenden Leiterquerschnitten auszufiihren.

ACHTUNG

Die Kuhlmittelleitungen dirfen auf keinen Fall spannungsfiihrende Teile beriihren. Es muss
stets ein Isolierabstand > 13 mm vorhanden sein! Die Leitungen miissen mechanisch
sicher fixiert und auf Leckagen Uberprift werden.

Verwendete Werkstoffe im Kiihlkreislauf des Motors

Die verwendeten Werkstoffe im Kihlkreislauf miissen auf die Werkstoffe im Motor

abgestimmt sein.

Tabelle 3- 2 Verwendete Werkstoffe im Kihlkreislauf des Motors

Achshoéhe Lagerschild Rohre im Stator
1FT706x Grauguss (EN-GJL-200) Edelstahl
1FT708x Grauguss (EN-GJL-200) Edelstahl
1FT710x Grauguss (EN-GJL-200) Edelstahl
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Mechanische Eigenschaften der Motoren

Materialien und Komponenten im Kihlkreislauf

3.1 Kihlung

In der nachfolgenden Tabelle sind verschiedenste Materialien und Komponenten aufgelistet,
welche in einem Kuihlkreislauf zum Einsatz kommen bzw. verboten sind.

Tabelle 3- 3 Materialien und Komponenten eines Kihlkreislaufes

Material Anwendung als Beschreibung

Zink Leitung, Armatur | Verwendung nicht zulassig.

Messing Leitung, Armatur | In geschlossenen Kreislaufen mit Inhibitor einsetzbar.

Kupfer Leitung, Armatur | Nur in geschlossenen Kreislaufen mit Inhibitor einsetzbar, mit

Trennstelle (z. B. Anschlussschlauch der Gerate) zwischen
Kihlkérper und Cu-Bauteil.

Normaler Stahl (z. B. St37)

Leitung

In geschlossenen und halboffenen Kreislaufen mit Inhibitoren
oder Antifrogen N erlaubt, Oxydbildung kontrollieren, Schauglas
wird empfohlen.

Stahlguss, Grauguss

Leitung, Motoren

Geschlossener Kreislauf und Einsatz von Sieben und
Rickspdilfiltern. Bei Edelstahl-Kuhlkdrper Fe-Abscheider.

Hochlegierter Stahl Gruppe 1 (V2A)

Leitung, Armatur

Kann eingesetzt werden fur Trink- bzw. Stadt-Wasser bis
Chloridgehalt < 250 ppm, geeignet fur Definition gemaf Kapitel
"Kuhlmitteldefinition".

Hochlegierter Stahl Gruppe 2 (V4A)

Leitung, Armatur

Kann eingesetzt werden fur Trink- bzw. Stadt-Wasser bis
Chloridgehalt < 500 ppm, geeignet fir Definition geman Kapitel
"Kuhlmitteldefinition".

ABS (Acrylnitrilbutadienstyrol)

Leitung, Armatur

Geeignet fir Definition gemaf Kapitel "KihImitteldefinition". Fur
Gemische mit Inhibitor und/oder Biozid als auch Antifrogen N
geeignet.

Installation aus verschiedenen
Werkstoffen (Mischinstallation)

Leitung, Armatur

Verwendung nicht zuldssig.

PVC

Leitung, Armatur,
Schlauche

Verwendung nicht zul&ssig.

Schlauche

Verwendung von Schlauchen auf das Minimum reduzieren
(Gerateanschluss). Darf nicht als Hauptleitung fiir
Gesamtsystem eingesetzt werden. Empfehlung: EPDM
Schlauche mit elektrischen Widerstand > 10° Q (z. B.
Semperflex FKD; Fa. Semperit, oder Fa. DEMITTEL; aus
PE/EPDM, Fa. Telle).

Dichtungen

Leitung, Armatur

Verwendung von FPM (Viton), AFM34, EPDM wird empfohlen.

Schlauch-Anschliisse

Ubergang
Leitung -
Schlauch

Befestigung mit Klemmschellen nach DIN 2817, Bezug z. B. Fa.
Telle.

Fir eine optimale Lebensdauer der Motorkihlkdrper (Gehause) gilt folgende Empfehlung:

e Aufbau eines geschlossenen Kuhlkreislaufs mit Kiihlaggregat in Edelstahltechnik,
welches die Warme Uber einen Wasser-Wasser-Warmetauscher abgibt.

e Alle weiteren Komponenten wie Kihlkreislauf-Leitungen und Fittings aus den Materialen
ABS, Edelstahl oder allgemeinem Baustahl.

Synchronmotoren 1FT7
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Kihlaggregate-Hersteller

3.1.3.2

Druck

54

BKW Kalte-Warme-Versorgungstechnik GmbH http://www.bkw-kuema.de
DELTATHERM Hirmer GmbH http://www.deltatherm.de
Glen Dimplex Deutschland GmbH http://www.riedel-cooling.com

Helmut Schimpke und Team Industriekihlanlagen http://www.schimpke.org
GmbH + Co. KG

Hydac System GmbH http://www.hydac.com

Hyfra Industriekihlanlagen GmbH http://www.hyfra.de

KKT Kraus Kalte- und Klimatechnik GmbH http://www.kkt-kraus.de
Pfannenberg GmbH http://www.pfannenberg.com
Rittal GmbH & Co. KG http://www.rittal.de

Hinweis

Selbstverstandlich kbnnen auch gleichwertige Erzeugnisse anderer Hersteller verwendet
werden. Unsere Empfehlung ist als Hilfestellung, jedoch nicht als Vorschrift zu verstehen.
Eine Gewahrleistung fiir die Beschaffenheit von Fremderzeugnissen ibernehmen wir
grundsatzlich nicht.

Projektierung des Kiihlkreislaufes

Der Arbeitsdruck ist festzulegen in Abhéngigkeit der Stromungsverhéaltnisse in Vor- und
Rucklauf des Kihlkreislaufes. Die erforderliche Kuhimittelmenge pro Zeiteinheit ist nach den
Angaben in den technischen Daten der Gerate und Motoren einzustellen.

Der zulassige maximale Druck gegen Umgebung im Kihlkérper und damit im Kihlkreislauf
darf 0,6 MPa (6 bar) nicht Gbersteigen. Wird eine Pumpe benutzt, welche einen héheren
Druck erreicht, so ist anlagenseitig durch geeignete MalRnahmen (Sicherheitsventil p < 0,6
MPa, Druckregelung etc.) zu gewahrleisten, dass der maximale Druck nicht liberschritten
wird.

Die Druckdifferenz zwischen KihImittel im Vor- und Riicklauf sollte so gering wie mdglich
gewahlt werden, damit Pumpen mit flacher Kennlinie benutzt werden kénnen.

Um Verstopfungen und Korrosion vorzubeugen wird empfohlen, im Kreislauf zusatzlich
einen Rickspulfilter vorzusehen. Dadurch kann angelagertes Material im Betrieb ausgespdilt
werden.

Synchronmotoren 1FT7
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3.1 Kihlung
Druckabfall im Motor
— 0.16 | 1FT706x
g 0.14 ]
=
2 g 0.12
§ = 0.10 1FT708x
S 2 008 ,/
F g 0.06 7
S& /' 1FT710x
] 0.04 —
[a) 0.02 / l/
0 ,
2 3 4 5 7 8
Durchflussmenge [I/min]
Flow rate [I/min]
Bild 3-3 Druckabfall 1FT7

Um eine ausreichende Entwarmung sicherzustellen, sind die in nachfolgender Tabelle
genannten NennkihImittelstréme einzuhalten.

Tabelle 3- 4 Druckabfall beim Nennkiihimittelstrom

Achshbhe Volumenstrom Druckabfall
1FT706x 3 I/min 0,03 MPa
1FT708x 4 I/min 0,03 MPa
1FT710x 5 I/min 0,025 MPa

Druckabgleich

Wenn verschiedene Komponenten im Kuhlkreislauf angeschlossen sind, kann ein
Druckabgleich erforderlich sein.

Hinweis

Drosselelemente mussen am Kihimittelaustritt des Motors oder der jeweiligen Komponente

erfolgen!

Vermeidung Kavitation

Der Druckabfall uber einen Umrichter oder Motor darf im Dauerbetrieb 0,2 MPa (2 bar) nicht
Uberschreiten. Anderenfalls fihrt der hohe Volumenstrom zu Kavitations- bzw.

Abrasionsschaden.

Synchronmotoren 1FT7
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Reihenschaltung von Motoren

Eine Reihenschaltung von Motoren kann aus folgenden Griinden nur bedingt empfohlen

werden:

e die erforderlichen Volumenstréme der Motoren mussen in ahnlicher GréRenordnung
(< Faktor 2) liegen

® die Erwarmung des Kihimittels kann zu einem Derating im zweiten oder dritten Motor
fihren, falls die maximale Kihimitteleintrittstemperatur Gberschritten wird.

Kihimitteleintrittstemperatur

VORSICHT

Die Kihlmitteleintrittstemperatur muss so gewahlt werden, dass keine Kondensation auf
der Oberflache des Motors entsteht: Tkinl > Tumgebung - 5 K

Die Motoren sind fiir einen Betrieb bis +30 °C Kihlmitteleintrittstemperatur unter
Beibehaltung samtlicher Motordaten ausgelegt. Bei einer anderen
KihImitteleintrittstemperatur &ndert sich das Dauermoment (siehe Tabelle

"Deratingfaktoren").

Tabelle 3-5 Deratingfaktoren

Kihimitteleintrittsstemperatur <£30°C 35°C 40°C 45 °C

Deratingfaktor

1,0 0,97 0,95 0,92

Abzufiihrende Kiihlleistung

56

Die angegebenen Werte beziehen sich auf Betrieb bei Bemessungsdrehzahl mit
Bemessungsdrehmoment. Die Kiihlwassertemperatur muss < 30 °C sein.

Tabelle 3- 6 Abzufiihrende Kihlleistung 1FT7 Compact

Motortyp Abzufiihrende Kiihlleistung [W]
1FT7062-5WF7 450
1FT7062-5WK7 600
1FT7064-5WF7 650
1FT7064-5WK7 950
1FT7066-5WF7 700
1FT7066-5WH7 1000
1FT7068-5WF7 750
1FT7082-5WC7 500
1FT7082-5WF7 600
1FT7082-5WH7 800
1FT7084-5WC7 800
1FT7084-5WF7 1000
1FT7084-5WH7 1300

Synchronmotoren 1FT7
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3.7 Kihlung
Motortyp Abzufiihrende Kuhlleistung [W]
1FT7086-5WC7 1000
1FT7086-5WF7 1400
1FT7086-5WH7 1600
1FT7102-5WB7 1000
1FT7102-5WC7 1200
1FT7102-5WF7 1400
1FT7105-5WB7 1200
1FT7105-5WC7 1600
1FT7105-5WF7 1900
1FT7108-5WB7 1500
1FT7108-5WC7 1800
1FT7108-5WF7 1900

Tabelle 3- 7 Abzufiihrende Kuhlleistung 1FT7 High Dynamic

Motortyp Abzufiihrende Kuhlleistung [W]
1FT7065-7TWF7 700

1FT7065-7WH7 750

1FT7067-7TWF7 800

1FT7067-7WH7 900

1FT7085-7TWF7 1100

1FT7085-7TWH7 1200

1FT7087-7TWF7 1300

1FT7087-7TWH7 1500

3.1.3.3 Kihimittel

Synchronmotoren 1FT7
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Tabelle 3-8 Wasserspezifikation fir Kithimittel

Qualitat des Wassers als Kihimittel fiir Motoren mit
Aluminium, Edelstahlrohren + Grauguss oder Stahimantel

Chloridionen < 40 ppm, ggf. durch Beimischen von deionisiertem Wasser
zu erreichen.

Sulfationen < 50 ppm

Nitrationen < 50 ppm

pH-Wert 6 ... 9 (bei Aluminium 6 ... 8)

Elektrische Leitfahigkeit < 500 yS/cm

Gesamtharte <170 ppm
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3.1 Kihlung

Hinweis

Es wird empfohlen, deionisiertes Wasser mit reduzierter Leitfahigkeit (5 ... 10 uS/cm) zu
verwenden (ggf. Werte beim Wasserversorger erfragen). Nach 98/83/EC kann Trinkwasser
einen Chlorid-Anteil von bis zu 2500 ppm haben!

Fir die Untersuchung des anlagenseitig zur Verfligung stehenden Wassers kénnen die
Hersteller von chemischen Additiven unterstitzen.

Tabelle 3- 9 Qualitat des Kihimittels

Qualitat des Kiihimittels

Klhlwasser nach Tabelle "Wasserspezifikation fur Kiihlwasser"
Korrosionsschutz 0,2 bis 0,25 % Inhibitor Nalco TRAC100 (vorher 0GE056)
Frostschutz Bei Bedarf 20 - 30 % Antifrogen N (Hersteller Clariant)
Geltste Stoffe < 340 ppm

KorngrofRe mitgefiihrter Teile <100 ym

Hinweis
Der Inhibitor kann entfallen, wenn der Anteil Antifrogen N > 20 % gewahrleistet ist.

Bei einem Frostschutzanteil > 30 % ist ein Derating erforderlich (siehe Weitere Kiihimittel
(Seite 57)).

Weitere Kihlmittel (nicht auf Wasserbasis)

58

Bei Verwendung anderer Kithimedien (z. B. Ol, Kiihischmiermittel) kann eine
Leistungsreduzierung erforderlich werden, um die thermische Motorgrenze nicht zu
Uberschreiten. Die Leistungsreduzierung lasst sich anhand folgender Angaben bei einer
Temperatur von 30 °C ermitteln:

Dichte p [kg/m?3]
Spezifische Warmekapazitat cp [J/(kg*K)]
Warmeleitfahigkeit A [W/(Kem)]
Kinematische Viskositat % [m?/s]
Durchflussmenge V [I/min]

Die Anfrage muss im Herstellerwerk erfolgen (Siemens Service Center).

Hinweis
Bei Ol-Wasser-Gemisch mit mehr als 10 % ist ein Derating erforderlich.

Synchronmotoren 1FT7
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3.1 Kihlung

Biozid
Geschlossene Kuhlkreislaufe mit weichem Wasser sind anféllig fir Mikroben. Bei chlorierten

Trinkwassersystemen ist die Gefahr der Korrosion, hervorgerufen durch Mikroben, fast
ausgeschlossen.

Antifrogen N hat bereits bei der erforderlichen Mindestkonzentration von > 20 % eine Biozide
Wirkung. Bei Zugabe von > 20 % Antifrogen N ist kein Bakterienstamm mehr lebensfahig.

Ein geeignetes Biozid richtet sich nach der Art der Mikroben. In der Praxis ist mit folgenden
Mikroben zu rechnen:

® schleimbildende Bakterien
® korrosive Bakterien
® eisenablagernde Bakterien

Es wird mindestens einmal jahrlich eine Wasseranalyse zur Ermittlung der Kolonienzahl
empfohlen. Geeignete Biozide sind z. B. von Hersteller Nalco zu beziehen. Die Dosierung
und die Vertraglichkeit mit einem eventuell eingesetzten Inhibitor ist entsprechend der
Herstellerempfehlung anzupassen.

ACHTUNG

Biozid und Antifrogen N diirfen nicht miteinander gemischt werden.

Es gibt weitere Hersteller von chemischen Additiven auf dem Markt. Gleichwertige
Erzeugnisse anderer Hersteller kdnnen verwendet werden. Die Eignung muss ggf. durch
Versuche Uberprift werden.

Hersteller von chemischen Additiven

Tyforop Chemie GmbH http://www.tyfo.de

Clariant Produkte Deutschland GmbH http://www.antifrogen.de
Cimcool Industrial Products http://www.cimcool.net

FUCHS PETROLUB AG http://www.fuchs-oil.com

Hebro chemie GmbH http://www.hebro-chemie.de
HOUGHTON Deutschland GmbH http://www.houghton.com

Nalco Deutschland GmbH http://www.nalco.com
Schweitzer-Chemie GmbH http://www.schweitzer-chemie.de
Hinweis

Selbstverstandlich kdnnen auch gleichwertige Erzeugnisse anderer Hersteller verwendet
werden. Unsere Empfehlung ist als Hilfestellung, jedoch nicht als Vorschrift zu verstehen.
Eine Gewahrleistung fiir die Beschaffenheit von Fremderzeugnissen ibernehmen wir
grundsatzlich nicht.

Synchronmotoren 1FT7
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3.1 Kihlung

3.1.34

3.1.3.5

Kihlmittelanschluss

Der Anschluss des Motors an den Kihlkreislauf erfolgt Gber zwei Innengewinde auf der
Ruckseite des Motors. Der Anschluss von Zulauf und Ablauf kann beliebig gewahlt werden.

Kuihlimittelanschluss fur 1FT7: G 1/4 "

Der Anschluss der Gerate sollte zur mechanischen Entkopplung mit Schlduchen ausgefihrt
werden (siehe Tabelle "Materialien und Komponenten eines Kiihlkreislaufes").

Inbetriebnahme

Bei Bedarf sollte vor dem Anschluss der Motoren und Umrichter an den Kuihlkreislauf eine
Spulung der Leitungen vorgenommen werden, um Verschmutzungseintrag in die Motoren
und Umrichter zu vermeiden.

Nach der Montage der Geréte in der Anlage ist vor der elektrischen Inbetriebnahme der
Kuhlkreislauf in Betrieb zu nehmen.

Wartung und Service

60

Es wird empfohlen, den Fillstand und die Verfarbung bzw. Eintriibung des Kihimittels
mindestens einmal jahrlich zu kontrollieren. AuRerdem ist einmal jahrlich zu prifen, ob das
Kahlmittel noch der zuldssigen Spezifikation entspricht.

Bei einem KihImittelverlust sollte bei geschlossenen und halboffenen Kreislaufen der Verlust
mit einem vorher angesetzten Gemisch aus deionisiertem Wasser und Inhibitor bzw.
Antifrogen N korrigiert werden.

Synchronmotoren 1FT7
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3.2 Flanschformen

3.2 Flanschformen

Tabelle 3- 10 Flanschformen

Bezeichnung | Darstellung Beschreibung

Flansch 0 Flansch 0, zuriickgesetzt
— 1FT7000-00000-0000
_I #y
Flansch 1 Flansch 1,
—j— kompatibel zu 1FT6-Motoren

1FT7000-00001-0000

Synchronmotoren 1FT7
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3.3 Schutzart
3.3 Schutzart
Schutzartbezeichnung
Die Schutzartbezeichnung nach EN 60034-5 (IEC 60034-5) wird mit den Buchstaben IP und
zwei Ziffern beschrieben (z. B. IP64).
IP = International Protection
1. Ziffer = Schutz gegen Fremdkorper
2. Ziffer = Schutz vor Wasser
Da in Werkzeugmaschinen und Transfermaschinen meist élhaltige, kriechfahige und/oder
aggressive Kuhlschmiermittel eingesetzt werden, ist der Schutz gegen Wasser alleine nicht
ausreichend. Die Motoren sind durch geeignete Abdeckungen zu schiitzen.
Bei Auswahl der Motorschutzart muss auf eine geeignete Abdichtung der Motorwelle
geachtet werden.
Sperrluftanschluss
Hinweis
Fur kritische Anwendungen mit sehr kriechfahigen Medien kénnen die Motoren 1FT7 Uber
die Z-Option Q12 mit Sperrluftanschluss (nur in Verbindung mit IP67) bestellt werden.
| | ]
U] | S D S P — [1— Y
[ - e
L NE !
B — ]
17T
| L
|
Sperrluftanschluss M5
Bild 3-4 Sperrluftanschluss
Im Auslieferungszustand ist der Sperrluftanschluss mit einem Kunststoffstopfen
verschlossen.
Technische Daten Sperrluftanschluss
® Anschlussgewinde M5
e Uberdruck von 0,05 bis 0,1 bar
® Druckluft muss getrocknet und gereinigt sein (mitgefiihrte Partikel > 3 um nicht zulassig)
Synchronmotoren 1FT7
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Abdichtung der Motorwelle

Tabelle 3- 11 Abdichtung Motorwelle

3.4 Lagerausfihrung

Keine Feuchtigkeitseinwirkung im
Bereich der Welle und des
Flansches zulassig.

Hinweis:

Stehende Fliissigkeit am Flansch
ist bei IP64 nicht zulassig.

IP64 IP65 IP67
Spaltdichtung Radial-Wellendichtring ohne Ringfeder | Radial-Wellendichtring

Abdichtung des Wellenaustritts gegen
Spritzwasser bzw. Kiihlschmiermittel.
Der Trockenlauf des Radial-
Wellendichtringes ist zulassig.
Lebensdauer ca. 25000 h (Richtwert).

Stehende Flissigkeit am Flansch ist bei
IP65 nicht zulassig.

Fur Getriebeanbau (bei nicht abgedichteten
Getrieben) zur Abdichtung gegen Ol.

Zur Gewahrleistung der Funktionssicherheit
ist eine ausreichende Schmierung und
Klhlung der Dichtlippe durch das
Getriebedl erforderlich.

Lebensdauer ca. 10000 h (Richtwert).

Durch den Trockenlauf eines Radial-
Wellendichtringes wird die Funktionalitat
sowie die Lebensdauer stark beeintrachtigt.

3.4 Lagerausfiihrung

Die Motoren 1FT7 sind mit Rillenkugellager mit Fettdauerschmierung ausgefiihrt. Das
Festlager befindet sich auf DE.

Synchronmotoren 1FT7
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3.5 Radial- und Axialkréfte

3.5 Radial- und Axialkréafte
3.5.1 Berechnung der Riemenvorspannkraft
Fv[N]=2<«Mo+c/dr Fv < FRr, zu

Tabelle 3- 12 Erlduterung der Formelkurzzeichen

Formelkurzzeichen Einheit Beschreibung

Fv N Riemenvorspannkraft

Mo Nm Motorstillstandsdrehmoment

c — Vorspannfaktor; dieser Faktor ist ein Erfahrungswert des

Riemenherstellers. Er kann wie folgt angenommen werden:
flr Zahnriemen: ¢ = 1,5 bis 2,2
fur Flachriemen ¢ = 2,2 bis 3,0

dr m Wirkdurchmesser der Riemenscheibe

FR, zul N Zulassige Radialkraft

Bei anderen Auslegungen sind die tatsachlichen Kréfte aus dem ubertragenden
Drehmoment zu bertcksichtigen.

3.5.2 Radialkraftbeanspruchung
Angriffspunkt von Radialkraften Fr am Wellenende
® bei mittleren Betriebsdrehzahlen

® bei nominaler Lagerlebensdauer von 25000 h

Fle‘x—>

Maf x:
Abstand zwischen dem Angriffspunkt der Kraft F, und der Wellenschulter in mm.

Dimension x:
Distance between the point of application of the force F, and the shaft shoulder in mm.

Bild 3-5 Kraftangriff am Wellenende DE

Synchronmotoren 1FT7
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Radialkraft 1FT7, AH 36

3.5 Radial- und Axialkréfte

FRDE [N]
1000
n =500 1/min
900 [~—n__
zulassige Radialkraft an der Welle
800
n = 1000 1/min
700
n = 1500 1/min
600 -
n = 2000 1/min
500 |
400 —— n = 3000 1/m!n
n =4500 1/min
n = 6000 1/min
300
200 X [mm]
0 5 10 15 20 25 30
Bild 3-6 Radialkraft Fr im Abstand x von der Wellenschulter bei statistischer Lagerlebensdauer
von 25000 h
Radialkraft 1FT7, AH 48
I:R DE [N]
1600
1400 -
n =500 1/min
zulassige Radialkraft an der Welle
1200
1000
n = 1000 1/min
800 n = 1500 1/min
\ n =2000 1/min
n =4500 1/min
n = 6000 1/min
400 X [mm]
0 5 10 15 20 25 30 35
Bild 3-7 Radialkraft Fr im Abstand x von der Wellenschulter bei statistischer Lagerlebensdauer

von 25000 h

Synchronmotoren 1FT7
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3.5 Radial- und Axialkréfte

Radialkraft 1FT7, AH 63

Radialkraft 1FT7, AH 80

66

FR DE [N]
1600
1400
1200
n =500 1/min
1000
n = 1000 1/min
800 n = 1500 1/min
n =2000 1/min
600 n = 3000 1/min
n = 4500 1/min
n = 6000 1/min
400 X [mm]
0 10 20 30 40 50
Bild 3-8 Radialkraft Fr im Abstand x von der Wellenschulter bei statistischer Lagerlebensdauer
von 25000 h
I:R DE [N]
3000
2500
n =500 1/min
2000
n = 1000 1/min
1500 n = 1500 1/min
n = 2000 1/min
n = 3000 1/min
n =4500 1/min
1000
0 10 20 30 40 50 x [mm]

Bild 3-9

Radialkraft Fr im Abstand x von der Wellenschulter bei statistischer Lagerlebensdauer

von 25000 h

Synchronmotoren 1FT7
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Radialkraft 1FT7, AH 100

3.5 Radlial- und Axialkréfte

Froe [N]

3500

3000

2500 n =500 1/min

2000 n = 1000 1/min
n = 1500 1/min

1500 n = 2000 1/min
n = 3000 1/min

1000 X [mm]

0 10 20 30 40 50 60 70
Bild 3-10 Radialkraft Fr im Abstand x von der Wellenschulter bei statistischer Lagerlebensdauer
von 25000 h
3.53 Axialkraftbeanspruchung

Beim Einsatz von z. B. schrégverzahnten Zahnradern als Antriebselement wirkt neben der
Radialkraft auch eine Axialkraft auf die Lagerung des Motors. Bei Axialkraften kann die
Federanstellung der Lagerung liberwunden werden, so dass der Laufer sich entsprechend
dem vorhandenen Lageraxialspiel verschiebt.

Achshéhe Verschiebung
36 und 48 ca. 0,2 mm
63 bis 100 ca 0,35 mm

Nicht zulassig ist eine Axialkraft in Grélke der Federanstellung (100 ... 500 N). Eine nicht
vorgespannte Lagerung fiihrt zum vorzeitigen Ausfall.

Berechnung der zulassigen Axialkraft: Fa = Fr * 0,35

/I\WARNUNG

Bei Motoren mit integrierter Haltebremse sind keine axialen Kréfte zulassig!

Synchronmotoren 1FT7
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3.6 Rundlauf, Koaxialitédt und Planlauf

3.6 Rundlauf, Koaxialitat und Planlauf

Die Wellen- und Flanschgenauigkeit wird nach DIN 42955, IEC 60072-1 geprift. Von diesen
Werten abweichende Angaben sind auf den Mafizeichnungen genannt.

Tabelle 3- 13 Rundlauftoleranz der Welle zur Gehduseachse (bezogen auf die zylindrischen
Wellenenden)

Achshdéhe Standard N Option R
36 0,035 mm 0,018 mm
48, 63 0,04 mm 0,021 mm
80, 100 0,05 mm 0,025 mm

Messuhr

Motorwelle — |

L/2

Motor

Bild 3-11 Priifung Rundlauf

Tabelle 3- 14 Koaxialitéts- und Planlauftoleranz der Flanschflache zur Wellenachse (bezogen auf den
Zentrierdurchmesser des Befestigungsflansches)

Achshéhe Standard N Option R
36, 48 0,08 mm 0,04 mm
63, 80, 100 0,1 mm 0,05 mm

Prifung: Koaxialitat Motorwelle
10 mm
[T
L\__\L ——— Motor
e -
Prifung: Planlauf Motorwelle
10 mm

Messuhr

Messuhr

Motor

Bild 3-12 Prifung Koaxialitat und Planlauf

Synchronmotoren 1FT7
Projektierungshandbuch, (PFT7), 03/2010, 6SN1197-0AC13-0AP3




Mechanische Eigenschaften der Motoren

3.7 Wellenende

3.7 Wellenende

Das Wellenende auf der DE ist zylindrisch nach DIN 748 Teil 3, IEC 60072-1 ausgeflhrt. Fur
schnelle Beschleunigungsvorgange und Reversierbetrieb ist die kraftschliissige Welle-Nabe-

Verbindung zu bevorzugen.
Standard: glatte Welle
Option: PaBfedernut mit Palf

3.8 Wuchtung

eder (Halbkeilwuchtung)

Die Motoren sind nach DIN ISO 8821 gewuchtet.

Motoren mit Passfeder in der

Welle sind halbkeilgewuchtet. Der Massenausgleich der

vorstehenden Passfederhalfte bei den Abtriebselementen ist zu berticksichtigen.

3.9 SchwinggroRenstufe

Die 1FT7 Motoren erfillen Schwinggrofie Stufe A nach EN 60034-14 (IEC 60034-14).

Die angegebenen Werte bezi
Systemschwingverhalten kan

ehen sich auf den Motor allein. Das aufstellungsbedingte
n zur Erhéhung dieser Werte am Motor fiihren.

Die SchwinggréRenstufen werden bis zur Bemessungsdrehzahl (nN) eingehalten.

Standard: Schwinggrofe Stufe A
Option: Schwinggrofie Stufe R (es wird SchwinggréRe Stufe A und R bis nN eingehalten)

Veff. zul. [mm/s] /

3,5
3
2,5
2
1,5
1
0,5
0

» n [1/min]

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000

Bild 3-13 Kennlinien der Sc

Synchronmotoren 1FT7

hwinggréRenstufen
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3.10 Gerduschemission

3.10 Gerauschemission

Motoren der Reihe 1FT7 konnen im Betrieb im Drehzahlbereich von 0 bis zur
Bemessungsdrehzahl folgenden Messflachenschalldruckpegel Lp(A) erreichen:

Tabelle 3- 15 Schalldruckpegel

Kiihlart

Achshdhe

Messflachenschalldruckpegel Lp(A)

selbstgekuihlt

1FT703 bis 1FT706
1FT708 bis 1FT710

65 dB(A) + 3 dB Toleranz
70 dB(A) + 3 dB Toleranz

fremdbellftet

1FT706 bis 1FT710

73 dB(A) + 3 dB Toleranz

wassergekuhlt

1FT706
1FT708 bis 1FT710

65 dB(A) + 3 dB Toleranz
70 dB(A) + 3 dB Toleranz

3.1

70

Die Motoren sind flr einen weiten Bereich von Aufstellungs- und Betriebsbedingungen
zugelassen. Diese Bedingungen wie z. B. starre oder schwingungsisolierte
Fundamentgestaltung, beeinflussen die Gerduschemission teilweise sehr stark.

Lackierung

Ohne spezielle Farbauswahl werden die 1FT7 Motoren in der Standardfarbe perldunkelgrau

(RAL 9023) lackiert.

Tabelle 3- 16 Kurzangabe der Sonderfarben (Option)

Bezeichnung Kurzangabe
RAL 9005, tiefschwarz X01
RAL 9001, cremeweil} X02
RAL 6011, resedagriin X03
RAL 7032, kieselgrau X04
RAL 5015, himmelblau X05
RAL 1015, hell elfenbein X06
RAL 7016, anthrazit X09

Synchronmotoren 1FT7
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Technische Daten und Kennlinien 4

4.1 Betriebsbereich und Charakteristik

Zulassiger Betriebsbereich

Der zulassige Betriebsbereich ist durch thermische, mechanische und elektromagnetische
Grenzen eingeschrankt. Die Angaben in dieser Dokumentation sind fiir folgende
Temperaturen gultig:

e fiir selbstgekihlten Motoren: bis 40 °C Umgebungstemperatur
e flir wassergekuhlten Motoren: bis 30 °C Kuhimitteleintrittstemperatur

Die Erwarmung des Motors hat ihre Ursache in den im Motor entstehenden Verlusten
(stromabhangige Verluste, Eisenverluste, Reibungsverluste). Die Ausnutzung des Motors ist
abhangig von der Kiihlungsart (selbstgekuhlt, fremdbeliiftet, wassergekiihlt). Zur Einhaltung
der Temperaturgrenzen fallt das zuldssige Drehmoment ausgehend vom Stillstandsmoment
Mo mit steigender Drehzahl ab.

Zulassiger Temperaturbereich, Kennlinien S1(100k) und S10k)

Die 1FT7 Motoren diirfen bis zu einer mittleren Wicklungstemperatur von 145 °C betrieben
werden.

M [Nm]
Spannungsgrenzkennlinie
ohne Feldschwéachung

Spannungsgrenzkennlinie

mit Feldschwéachung Nmax mech

max Inv

Y

Motorendrehzahl [1/min]

Bild 4-1 Drehmomentcharakteristik der Synchronmotoren

Fir den kontinuierlichen Betrieb werden die Grenzen dieses zulassigen
Temperaturbereiches durch die mit 100 K bezeichnete S1-Kennlinie dargestellt. Das
entspricht einer Ausnutzung nach Wéarmeklasse 155 (F).

Synchronmotoren 1FT7
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Ist eine geringere Warmeklasse notwendig, z. B.
e wenn die Gehdusetemperatur aus Sicherheitsgrinden unter 90 °C liegen muss
e wenn die Erwarmung des Motors sich unglnstig auf die Maschine auswirkt

kann die mit 60 K bezeichnete S1-Kennlinie gewahlt werden. In diesem Fall halt der Motor
die Warmeklasse 130 (B) ein.

AVORSICHT

Ein Dauerbetrieb oberhalb der S1100 k-Kennlinie ist fir den Motor thermisch unzuldssig.

Periodischer Aussetzbetrieb, Kennlinien S3259%/40%/60% UNd Mmax

Im periodischen Aussetzbetrieb kann der Motor in Abh&ngigkeit der Einschaltdauer héher
belastet werden (siehe auch Kapitel "Projektierung"). Es gelten die S3-Kennlinien, welche
mit der jeweiligen Einschaltdauer (25 %, 40 % und 60 %) bezeichnet sind.

Die Zykluszeit betragt generell 10 Minuten. Die Ubertemperatur betréagt 100 K.

Abweichend davon wird bei kleinen MotorgréRRen eine Zykluszeit von einer Minute
angegeben und in den Kennlinien vermerkt. Eine kurzzeitige hohe Uberlastfahigkeit bis zur
Kennlinie Mmax ist im gesamten Drehzahlstellbereich gegeben.

Empfohlenes Leistungsteil

Im Kapitel "Motorenibersicht/Zuordnung Leistungsteil" wird fiir jeden 1FT7 Motor
entsprechend seinem Stillstandsstrom ein Leistungsteil empfohlen. Das damit maximal
erreichbare Moment ist in der Kennlinie Mmax inv dargestellt.

Bei der Projektierung des Aussetz- bzw. Uberlastbetriebes muss gepriift werden, ob ggf. ein
gréReres Leistungsteil erforderlich ist um den notwendigen Spitzenstrom bereitzustellen.

Drehzahlgrenzen Nmax mech UNd Nmax Inv

Der Drehzahlbereich wird durch die mechanische Grenzdrehzahl nmax mech (Fliehkrafte am
Rotor, Lagerlebensdauer) oder die elektrische Grenzdrehzahl nmax inv (Spannungsfestigkeit
des Umrichters bzw. max. Frequenz des Umrichters) begrenzt.

Deshalb ist die maximal zuldssige Drehzahl nmax das Minimum von Nmax mech UNd Nmax Inv.

/N\\VORSICHT

Die maximal zul&ssige Drehzahl (mechanisch) nmax mech darf nicht Gberschritten werden.

Synchronmotoren 1FT7
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/\\VORSICHT

Der Betrieb des Motors (motorisch oder fremd angetrieben) mit Drehzahlen gréer Nmax inv
induziert u. U. in der Wicklung eine Spannung, die héher ist als die zulassige Spannung am
Umrichter. Dies kann zur Zerstérung des Umrichters fiihren. Deshalb ist ein Betrieb
oberhalb der Drehzahl nmax inv ohne Schutz- bzw. Zusatzmafinahmen nicht zuldssig. Die
Siemens AG ubernimmt fur etwaige Schaden, welche bei Nichtbeachtung des

Gefahrhinweises eintreten, keine Haftung.

Drehmomentgrenze bei Betrieb am Umrichter mit Feldschwachmdglichkeit

Mit dem Umrichtersystem SIMODRIVE besteht die Mdglichkeit, die Funktion der
Feldschwachung zu aktivieren. Es wird ein feldschwachender Strom so eingepragt, dass ein
Betrieb rechts bzw. oberhalb der Spannungsgrenzkennlinie ermdglicht wird. Der Verlauf der
Grenzkennlinie bei Feldschwachung wird von der Wicklungsausfihrung (Ankerkreis) und
von der Héhe der Umrichter-Ausgangsspannung bestimmt. Die Darstellung der Kennlinien
erfolgt fir jede Wicklungsausfiihrung in einem eigenen Datenblatt. Jedem Datenblatt sind die
Drehmoment-Drehzahl-Diagramme flr unterschiedliche Umrichterausgangsspannungen
zugeordnet:

Synchronmotoren 1FT7

Projektierungshandbuch, (PFT7), 03/2010, 6SN1197-0AC13-0AP3

Diagramm Umrichterausgangs- Leistungsmodul Netzspannung
spannung Uwmot

Diagramm [a] 380V SIMODRIVE 611 (UE) |400V

Diagramm [b] 425V SIMODRIVE 611 (ER) |400V

Bei Feldschwachung gilt die durchgehend gezeichnete Grenzkennlinie.
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Technische Daten und Kennlinien

4.1 Betriebsbereich und Charakteristik

Drehmomentgrenze bei Betrieb am Umrichter ohne Feldschwachmdglichkeit

Beim Umrichtersystem SIMODRIVE ist standardmaRig die Funktion der Feldschwachung
deaktiviert. Dadurch verringert sich der zur Verfugung stehende Betriebsbereich.

M [Nm]

Spannungsgrenzkennlinie

ohne Feldschwéchung
Spannungsgrenzkennlinie
mit Feldschwéchung Nmax mech

Mmax Inv
Motorendrehzahl [1/min]
Bild 4-2 Der Verlauf der Spannungsgrenzkennlinie wird von der Wicklungsausfiihrung

(Ankerkreis) und von der Hohe der Umrichter-Ausgangsspannung bestimmt.

Mit steigender Drehzahl erhéht sich die in der Wicklung des Motors induzierte Spannung.
Fir das Einpragen des Stromes steht die Differenz von der Zwischenkreisspannung des
Umrichters zu der induzierten Spannung des Motors zur Verfigung.

Dies begrenzt die Hohe des einpréagbaren Stromes. Damit fallt das Drehmoment bei hohen
Drehzahlen schnell ab. Alle motorisch erreichbaren Betriebspunkte liegen links der
gestrichelt eingezeichneten Spannungsgrenzkennlinie.

Die Darstellung der Kennlinien erfolgt fir jede Wicklungsausfiihrung in einem eigenen
Datenblatt. Jedem Datenblatt sind die Drehmoment-Drehzahl-Diagramme fur
unterschiedliche Umrichterausgangsspannungen zugeordnet:

Diagramm Umrichterausgangs- Leistungsmodul Netzspannung
spannung Uwmot

Diagramm [a] 380V SIMODRIVE 611 (UE) |400V

Diagramm [b] 425V SIMODRIVE 611 (ER) | 400V

Bei davon abweichenden Umrichterausgangsspannungen muss die
Spannungsgrenzkennlinie entsprechend verschoben werden. Siehe "Verschiebung der
Spannungsgrenzkennlinie”. Bei 1FT7 ist die Spannungsgrenzkennlinie fur einen
betriebswarmen Motor gerechnet.

Synchronmotoren 1FT7
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Technische Daten und Kennlinien

Wicklungsausfiihrungen

4.1 Betriebsbereich und Charakteristik

Innerhalb einer Motor-Baugréfe sind mehrere Wicklungsausfiihrungen (Ankerkreise) fiir

unterschiedliche Bemessungsdrehzahlen nn mdglich.

Tabelle 4- 1 Kennbuchstabe Wicklungsausfiihrung

Bemessungsdrehzahl nn
[1/min]

Wicklungsausfiihrung
(10. Stelle der Bestellnummer)

1500

B

2000

3000

4500

6000

AT |TMO

A
M [Nm]

Spannungsgrenzkennlinie =
Drehmomentgrenze ohne Feldschwéachung
z. B. bei Wicklungsausfiihrung K

0 (100K)

<

{
0 (60K)

n [1/min]

Bild 4-3 Drehmoment-Drehzahl-Diagramm

Hinweis

Die Spannungsgrenzkennlinie eines Motors mit Bemessungsdrehzahl 6000 1/min liegt weit
Uber der des gleichen Motortyps mit 2000 1/min. Allerdings bendtigt dieser Motor fur
gleiches Drehmoment einen wesentlich héheren Strom.

Daher ist es sinnvoll, die Bemessungsdrehzahl so zu wahlen, dass diese nicht zu weit tber
der fir die Anforderung erforderlichen Maximaldrehzahl liegt.

Die Grofle des Umrichtermoduls (Ausgangsstrom) lasst sich auf diese Weise minimieren.

Synchronmotoren 1FT7
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Technische Daten und Kennlinien
4.1 Betriebsbereich und Charakteristik

Verschiebung der Spannungsgrenzkennlinie (nur relevant bei deaktivierter Feldschwéachung)

Um bei einer Umrichterausgangsspannung (Uwmot) ungleich 380 V, 425 V oder 460 V die
Grenzen des Motors zu kennen, muss die betroffene eingezeichnete
Spannungsgrenzkennlinie fiir die jeweilige neue Ausgangsspannung (Uwmot, neu) verschoben

werden.

ACHTUNG

Die Verschiebung der Spannungsgrenzkennlinie gilt nur bei linearen Grenzkennlinien wie
z. B. bei den Motoren 1FT7. Eine Verschiebung der Spannungsgrenzlinie ist nur mdglich,
wenn die Bedingung Uwot, neu > Uin erfillt ist.

Die induzierte Spannung Uin auf dem Motorleistungsschild oder aus der Kennlinie ablesen
oder berechnen: Uin = ke * nn/ 1000

Der Grad der Verschiebung ergibt sich wie folgt:

Auf der x-Achse (Drehzahl) ergibt sich bei einer Ausgangsspannung von Uwaot, neu €ine
Verschiebung um den Faktor:

Unot, neu Uwmot,new = neue Umrichterausgangsspannung
Untot Uwmot = Umrichterausgangsspannung aus der Kennlinie fiir 380 V, 425 V
oder 460 V

Berechnen des neuen Grenzdrehmomentes mit der neuen Grenzkennlinie

Neue Umrichterausgangsspannung UMot, neu

Umrichterausgangsspannung Uy,
P3 M Grenz

M [Nm]

S1 (100 K)
thermische Grenzkennlinie

I P2 P1 n [1/min]
ny n2 n1
Bild 4-4 Verschiebung der Spannungsgrenzkennlinie von Umot nach Uwmot neu

Synchronmotoren 1FT7
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Technische Daten und Kennlinien

P1

P2

P3
P4

4.1 Betriebsbereich und Charakteristik

Schnittpunkt der Spannungsgrenzkennlinie mit der x-Achse: Drehzahl ablesen oder
berechnen

U Mot

ny [1/min] = ———
! ke * 0,95

Verschiebung vom Durchtritt der Spannungsgrenzkennlinie auf der x-Achse von n1
nach nz.
UMot, neu

Ny [1/min] =n,
Mot

Marenz auf der fir Umot gegebenen Spannungsgrenzkennlinie ablesen.
Berechnen von Marenz, neu

_ UMoL neu ~ LJiN

—_———
Grenz,neu MGrenz
Uner = Ui

Mit den Punkten P2 und P4 ergibt sich die verschobene Spannungsgrenzkennlinie.

Beispiel zur Verschiebung der Spannungsgrenzkennlinie ohne Feldschwéchung
Motor 1FT7042-5AF71; nn = 3000 min-'; ke = 87 V/1000 min-*
Uwot, neu = 290 V; Berechnung mit Umet = 380 V (Diagramm [a])
Uin = ke » nn/1000; Uin = 87 « 3000/1000 = 261 V
Bedingung Uwet, neu > Uin ist erfiillt.

Berechnung P1:

Berechnung P2:

380
nq=—s——— 1000 1/min = 4597 1/min
87+ 0,95

0
no =———« 4597 1/min = 3508 1/min
380

Berechnung P3: M@grenz fir 380 V.und ny = 3000 1/min ermitteln = 8,8 Nm

Berechnung P4:  MGrenz, neu =

290 - 261
380 - 261

*8,8 Nm =2,14 Nm

Punkte P2 und P4 eintragen und verbinden. Diese Linie ist die neue
Spannungsgrenzkennlinie flr Uwmot, neu = 290 V.

Synchronmotoren 1FT7
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Technische Daten und Kennlinien

4.1 Betriebsbereich und Charakteristik

Typische M/I-Kennlinie

Aufgrund von Sattigungseffekten kann (insbesondere bei hohen Strémen) das erreichbare
Drehmoment nicht linear aus dem Strom linear berechnet werden.

oo A
Mo (eox) best case
4 / -
/ worst case
3 /
2+ ,/
1
|
=
1 2 3 4 5 6 7 lo (60K)
Bild 4-5 Charakteristischer Verlauf der Drehmoment-Strom-Kennlinie fir selbstgekihlte Motoren

Ab Mo (bzw. lo) kann folgende Formel zur Ermittlung des Drehmomentes bzw. der
Drehmomentkonstante in Abhangigkeit vom Strom herangezogen werden:

M Mo Mmax m}

=M= Mo, Lolo, [_

Imax - lo I max lo

Toleranzangaben

78

Die in den Datenblattern hinterlegten Kenndaten sind Nennwerte, welche einer nattrlichen
Streuung unterliegen. Es gelten folgende Toleranzen:

Tabelle 4- 2 Toleranzangaben der Motorlistendaten

Motorlistendaten typ. Wert garantierter Wert
Stillstandsstrom lo +3% +75%
Elektrische Zeitkonstante Tel 5% +10 %
Drehmomentkonstante kT 3% +75%
Spannungskonstante ke +3% +75%
Wicklungswiderstand Rstr 5% +10 %
Massentragheitsmoment JMot £2% +10%

Synchronmotoren 1FT7
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Technische Daten und Kennlinien
4.1 Betriebsbereich und Charakteristik

Auswirkungen des Temperatureinflusses und der Parameterstreuung auf die Kennlinie

Die im folgenden Kapitel angegebenen Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien beziehen sich auf
die Nennwerte im betriebswarmen Zustand (im nachfolgenden Bild als Kennlinie 3
dargestellt).

In dieser Dokumentation dargestellte Kennlinien gelten fiir einen
betriebswarmen Motor und mit Nenndaten (Fall (3))
@ ke und k; - obere Toleranzgrenze (Nennwert +7,5 %) kalt
™
\ @ ke und k. - Nennwert kalt
@ ke und k; - Nennwert warm
@ ke und k; - untere Toleranzgrenze (Nennwert -7,5 %) warm
€
£
= mit Feldschwachung
ohne Feldschwachung \ \
n [1/min] 8% |
typische Streuung |-3% |~ "1 +3 %
garanierte Toleranzen |7,5 % +7,5%
Bild 4-6 Auswirkung der Streuung

ACHTUNG

Die Motortemperatur flhrt zu einer deutlichen Verschiebung der Spannungsgrenzkennlinie
im oberen Drehzahlbereich. Dies ist bei der Projektierung (insbesondere bei Applikationen,
in denen der kalte Motor héchste Drehzahlen abgeben muss) mit Umrichtersystemen ohne
Feldschwachung zu berlcksichtigen.

Synchronmotoren 1FT7
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

421 Synchronmotoren 1FT7 Selbstkiihlung

Tabelle 4-3 1FT7034-0AK7

Technische Daten Kurzzeichen | Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 6000
Polzahl 2p - 6
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 1,4
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 2,1
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo (60 k) Nm 1,6
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 2
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 2,2
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 ) A 2,7
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 0,98
Tragheitsmoment (ohne Bremse) JIMot 10-4 kgm2 0,85
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 6000
Optimale Leistung Popt kW 0,88
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 10000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 10000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 8
Maximalstrom Imax A 12
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 0,74
Spannungskonstante ke V/1000 min-! 49
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 24
Drehfeldinduktivitat Lo mH 9,7
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 4,0
Mechanische Zeitkonstante Tmech ms 1,1
Thermische Zeitkonstante T min 25
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 3700
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 4,2
Gewicht ohne Bremse Mot kg 3,8
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

M_maxInv
S3-25% 1 min

$1(60K)

S3-40% 1 min
S3-60% 1 min

2000 4000 5000 6000 7000

n [rpm]

1000

8000 9000 10000

[b]

M_maxInv

S3-25% 1 min
S3-40% 1 min

S1 (60K)

S3-60% 1 min

S1 (100K)

1000 2000 3000 4000 5000 6000

n [rpm]

7000

8000 9000 10000

[a] SIMODRIVE 611 (UE), Unetz = 400 V, Uwmot = 380 Vet
[b] SIMODRIVE 611 (ER), Unetz = 400 V, Unmot = 425 Vet
Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten

Bild 4-7 1FT7034-0AK7
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4-4 1FT7036-0AK7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 6000
Polzahl 2p - 6
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 1,7
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 2,4
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 2,4
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 3
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 3,1
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 4
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 1,45
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 1,33
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 6000
Optimale Leistung Popt kW 1,07
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 10000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 10000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 12
Maximalstrom Imax A 17
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 0,75
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 49
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 1,4
Drehfeldinduktivitat Lo mH 5,9
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 4,2
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,0
Thermische Zeitkonstante T min 30
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 3100
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 54
Gewicht ohne Bremse MMot kg 5
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

M [Nm]

M_maxInv

S3-25% 1 min
S3-40% 1 min
S3-60% 1 min

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000

n [rpm]

8000 9000 10000

M [Nm]

M_maxInv

A
............. A NG

S3-25% 1 min
S3-40% 1 min

Y

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
n [rpm]

8000 9000 10000

S3-60% 1 min

[a] SIMODRIVE 611 (UE), Unetz = 400 V, Uwmot = 380 Vet
[b] SIMODRIVE 611 (ER), Unetz = 400 V, Unmot = 425 Vet
Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
Bild 4-8 1FT7036-0AK7
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4-5 1FT7042-0AF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 3000
Polzahl 2p - 6
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 2,7
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 21
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 2,5
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 3
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 1,7
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 2,1
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 3,68
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 2,81
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 0,85
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 6600
Maximales Drehmoment Mmax Nm 13
Maximalstrom Imax A 11
Physikalische Konstante

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,43
Spannungskonstante ke /1000 min-1 87
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 3,5
Drehfeldinduktivitat Lo mH 21,4
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 6
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1.4
Thermische Zeitkonstante T min 20
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 11700
Gewicht mit Bremse MMoter kg 55
Gewicht ohne Bremse MMot kg 4,6
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

[a] 14 M.,
12
NN
10 N
— M., N ~
€ 8 max Inv \\\\
Z
\ \
AN
4 S—
2 Y s325%
~—~ S3-40%
0 =160 x“ 100K S3-60%
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
n [rpm]
12 NN
\\
10 AN
8 max Inv \ [
£ i N
)
s ) ~
= ——— S3-25%
2 —————— o
N\ - 0
0 S1 (60K) L3 (100K)
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
n [rpm]

[a] SIMODRIVE 611 (UE), Unetz = 400 V, Uwmot = 380 Vet
[b] SIMODRIVE 611 (ER), Unetz = 400 V, Unmot = 425 Vet
Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten

Bild 4-9 1FT7042-0AF7
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Tabelle 4-6 1FT7042-0AK7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 6000
Polzahl 2p - 6
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 2
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 3
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 2,4
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 3
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 3,1
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 K) A 3,9
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 3,68
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 2,81
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 6000
Optimale Leistung Popt kW 1,26
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 9000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 13
Maximalstrom Imax A 21
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 0,77
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 49
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 1,12
Drehfeldinduktivitat Lo mH 6,5
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 6
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,6
Thermische Zeitkonstante T min 20
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 11700
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 55
Gewicht ohne Bremse MMmot kg 4,6
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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[a] SIMODRIVE 611 (UE), Unetz = 400 V, Uwmot = 380 Vet
[b] SIMODRIVE 611 (ER), Unetz = 400 V, Unmot = 425 Vet
Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten

Bild 4-10 1FT7042-0AK7
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4-7 1FT7044-0AF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 3000
Polzahl 2p - 6
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 4,3
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 2,6
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 4,4
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 5
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 2,5
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 2,8
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 6,3
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 5,43
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 1,35
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 5200
Maximales Drehmoment Mmax Nm 23
Maximalstrom Imax A 16
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,79
Spannungskonstante ke /1000 min-1 111
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 2,3
Drehfeldinduktivitat Lo mH 15
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 7
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,2
Thermische Zeitkonstante T min 35
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 9500
Gewicht mit Bremse MMoter kg 8,1
Gewicht ohne Bremse Mot kg 7,2
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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[a] SIMODRIVE 611 (UE), Unetz = 400 V, Uwmot = 380 Vet
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 8 1FT7044-0AK7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 6000
Polzahl 2p - 6
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 2
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 2,5
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 4,4
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 5
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 4,8
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 57
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 6,3
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 5,43
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 4500
Optimale Leistung Popt kW 1,41
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 9000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 23
Maximalstrom Imax A 30
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 0,88
Spannungskonstante ke /1000 min-1 57
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,61
Drehfeldinduktivitat Lo mH 4,2
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 7
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,3
Thermische Zeitkonstante T min 35
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 9500
Gewicht mit Bremse MMoter kg 8,1
Gewicht ohne Bremse Mot kg 7,2
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4-9 1FT7046-0AF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 3000
Polzahl 2p - 6
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 5,6
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 3,5
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 6
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 7
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 3,3
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 4
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 8,39
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 7,52
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 1,76
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 5200
Maximales Drehmoment Mmax Nm 31
Maximalstrom Imax A 19
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,75
Spannungskonstante ke /1000 min-1 111
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 1,55
Drehfeldinduktivitat Lo mH 11
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 7
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,1
Thermische Zeitkonstante T min 35
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 8200
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 10,2
Gewicht ohne Bremse MMot kg 9,3
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 10 1FT7046-0AH7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 4500
Polzahl 2p - 6
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 24
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 3,2
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 6
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 7
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 6,7
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 8,1
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 8,39
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 7,52
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3500
Optimale Leistung Popt kW 1,32
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 9000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 31
Maximalstrom Imax A 38
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 0,86
Spannungskonstante ke /1000 min-1 57
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,42
Drehfeldinduktivitat Lo mH 2,9
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 7
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,3
Thermische Zeitkonstante T min 35
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 8200
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 10,2
Gewicht ohne Bremse MMot kg 9,3
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 11 1FT7062-0AF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 3000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 54
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 3,9
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 5
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 6
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 3,2
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 3,9
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 10,2
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 7,36
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 1,70
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 6100
Maximales Drehmoment Mmax Nm 24
Maximalstrom Imax A 22
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,54
Spannungskonstante ke /1000 min-1 95
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 1,57
Drehfeldinduktivitat Lo mH 15,2
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 10
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,5
Thermische Zeitkonstante T min 25
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 28000
Gewicht mit Bremse MMoter kg 8,8
Gewicht ohne Bremse MMot kg 7.1
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 12 1FT7062-0AK7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 6000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 3,3
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 5,4
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 5
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 6
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 6,9
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 8,4
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 10,2
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 7,36
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 5500
Optimale Leistung Popt kW 2,13
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 8000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 24
Maximalstrom Imax A 47
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 0,71
Spannungskonstante ke /1000 min-1 45
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,34
Drehfeldinduktivitat Lo mH 34
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 10
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,5
Thermische Zeitkonstante T min 25
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 28000
Gewicht mit Bremse MMoter kg 8,8
Gewicht ohne Bremse MMot kg 7.1
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 13 1FT7064-0AF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 3000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 7,6
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 5,2
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 7,7
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 9
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 4,7
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 57
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 14,7
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 11,9
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 2,39
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 5700
Maximales Drehmoment Mmax Nm 36
Maximalstrom Imax A 29
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,58
Spannungskonstante ke /1000 min-1 100
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,9
Drehfeldinduktivitat Lo mH 10
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 11
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,3
Thermische Zeitkonstante T min 30
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 26000
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 11,4
Gewicht ohne Bremse Mot kg 9,7
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Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 14 1FT7064-0AK7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 6000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 29
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 34
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 7,7
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 9
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 7.4
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 9
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 14,7
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 11,9
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 4500
Optimale Leistung Popt kW 2,59
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 8000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 36
Maximalstrom Imax A 45
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,00
Spannungskonstante ke /1000 min-1 64
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,38
Drehfeldinduktivitat Lo mH 41
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 11
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1.4
Thermische Zeitkonstante T min 30
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 26000
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 11,4
Gewicht ohne Bremse Mot kg 9,7
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 15 1FT7066-00AF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 3000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 9,3
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 7,2
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 10
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 12
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 7
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 8,4
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 19,3
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 16,4
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 2,92
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 6500
Maximales Drehmoment Mmax Nm 49
Maximalstrom Imax A 44
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,43
Spannungskonstante ke /1000 min-1 89,5
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,49
Drehfeldinduktivitat Lo mH 55
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 11
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,2
Thermische Zeitkonstante T min 40
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 24000
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 14,1
Gewicht ohne Bremse MMot kg 12,3
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 16 1FT7066-00AH7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 4500
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 5
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 6,3
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 10
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 12
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 10,1
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 13,6
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 19,3
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 16,4
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 4000
Optimale Leistung Popt kW 2,55
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 8000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 49
Maximalstrom Imax A 70
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 0,88
Spannungskonstante ke /1000 min-1 56,5
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,185
Drehfeldinduktivitat Lo mH 2,3
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 12
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,2
Thermische Zeitkonstante T min 40
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 24000
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 14,1
Gewicht ohne Bremse MMot kg 12,3
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 17 1FT7068-0AF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 3000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 10,9
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 6,7
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 13
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 15
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 7.1
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 8,3
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 26,1
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 23,2
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 3,42
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 5100
Maximales Drehmoment Mmax Nm 63
Maximalstrom Imax A 43
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,81
Spannungskonstante ke /1000 min-1 114
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,53
Drehfeldinduktivitat Lo mH 6,4
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 12
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,1
Thermische Zeitkonstante T min 45
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 21400
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 18
Gewicht ohne Bremse MMot kg 16,3
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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[a] SIMODRIVE 611 (UE), Unetz = 400 V, Uwmot = 380 Vet
[b] SIMODRIVE 611 (ER), Unetz = 400 V, Unmot = 425 Vet
Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 18 1FT7082-0AC7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 2000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 11,4
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 4,9
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 10,6
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 13
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 4
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 5
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 41,9
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 26,5
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 2000
Optimale Leistung Popt kW 2,39
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 3500
Maximales Drehmoment Mmax Nm 52
Maximalstrom Imax A 26
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 2,60
Spannungskonstante ke /1000 min-1 162
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 1,38
Drehfeldinduktivitat Lo mH 21
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 15
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,7
Thermische Zeitkonstante T min 40
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 75700
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 18,3
Gewicht ohne Bremse Mot kg 14
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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[a] SIMODRIVE 611 (UE), Unetz = 400 V, Uwmot = 380 Vet
[b] SIMODRIVE 611 (ER), Unetz = 400 V, Unmot = 425 Vet
Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 19 1FT7082-0AF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 3000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 10,3
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 6,6
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 10,6
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 13
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 6,1
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 7,6
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 41,9
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 26,5
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 3,24
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 5400
Maximales Drehmoment Mmax Nm 52
Maximalstrom Imax A 39
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,71
Spannungskonstante ke /1000 min-1 108
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,59
Drehfeldinduktivitat Lo mH 9,3
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 16
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,6
Thermische Zeitkonstante T min 40
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 75700
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 18,3
Gewicht ohne Bremse Mot kg 14
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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[a] SIMODRIVE 611 (UE), Unetz = 400 V, Uwmot = 380 Vet
[b] SIMODRIVE 611 (ER), Unetz = 400 V, Unmot = 425 Vet
Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 20 1FT7082-00AH7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl NN 1/min 4500
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 8
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 7,8
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo (60 k) Nm 10,6
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 13
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 10
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 ) A 12,3
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 41,9
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 26,5
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 4500
Optimale Leistung Popt kW 3,77
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 8000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 52
Maximalstrom Imax A 63
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,06
Spannungskonstante ke /1000 min-1 66,5
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,23
Drehfeldinduktivitat Lo mH 3,5
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 15
Mechanische Zeitkonstante Tiech ms 1,6
Thermische Zeitkonstante Tin min 40
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 75700
Gewicht mit Bremse MotBr kg 18,3
Gewicht ohne Bremse Mot kg 14
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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[a] SIMODRIVE 611 (UE), Unetz = 400 V, Uwmot = 380 Vet
[b] SIMODRIVE 611 (ER), Unetz = 400 V, Unmot = 425 Vet
Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 21 1FT7084-00AC7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 2000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 16,9
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 8,4
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 16,8
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 20
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 7.4
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 9
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 60,4
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 45,1
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 2000
Optimale Leistung Popt kW 3,54
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 4000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 81
Maximalstrom Imax A 46
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 2,22
Spannungskonstante ke /1000 min-1 142
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,52
Drehfeldinduktivitat Lo mH 8,5
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 16
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,5
Thermische Zeitkonstante T min 55
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 65100
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 25,1
Gewicht ohne Bremse MMot kg 20,8
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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[a] SIMODRIVE 611 (UE), Unetz = 400 V, Uwmot = 380 Vet
[b] SIMODRIVE 611 (ER), Unetz = 400 V, Unmot = 425 Vet
Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 22 1FT7084-00AF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 3000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 14,5
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 8,5
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 16,8
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 20
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 8,5
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 11
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 60,4
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 45,1
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 4,55
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 5000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 81
Maximalstrom Imax A 55
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,82
Spannungskonstante ke /1000 min-1 116
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,34
Drehfeldinduktivitat Lo mH 6
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 18
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1.4
Thermische Zeitkonstante T min 55
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 65100
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 25,1
Gewicht ohne Bremse MMot kg 20,8
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[a] SIMODRIVE 611 (UE), Unetz = 400 V, Uwmot = 380 Vet
[b] SIMODRIVE 611 (ER), Unetz = 400 V, Unmot = 425 Vet
Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 23 1FT7084-00AH7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 4500
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 9,5
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 7,8
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo (60 k) Nm 16,8
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 20
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 13
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 ) A 15,6
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 60,4
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 45,1
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 4000
Optimale Leistung Popt kW 4,82
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 7200
Maximales Drehmoment Mmax Nm 81
Maximalstrom Imax A 80
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,28
Spannungskonstante ke /1000 min-1 80
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,17
Drehfeldinduktivitat Lo mH 2,9
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 17
Mechanische Zeitkonstante Tiech ms 1,4
Thermische Zeitkonstante Tin min 55
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 65100
Gewicht mit Bremse MotBr kg 25,1
Gewicht ohne Bremse Mwmot kg 20,8
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[a] SIMODRIVE 611 (UE), Unetz = 400 V, Uwmot = 380 Vet
[b] SIMODRIVE 611 (ER), Unetz = 400 V, Unmot = 425 Vet
Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 24 1FT7086-00AC7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 2000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 22,5
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 9,2
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 23
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 28
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 8,6
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 10,6
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 79
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 63,6
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 2000
Optimale Leistung Popt kW 4,71
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 3500
Maximales Drehmoment Mmax Nm 120
Maximalstrom Imax A 54
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 2,64
Spannungskonstante ke /1000 min-1 166
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,46
Drehfeldinduktivitat Lo mH 8,5
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 18
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,3
Thermische Zeitkonstante T min 60
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 57000
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 31,8
Gewicht ohne Bremse MMot kg 27,5
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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[a] SIMODRIVE 611 (UE), Unetz = 400 V, Uwmot = 380 Vet
[b] SIMODRIVE 611 (ER), Unetz = 400 V, Unmot = 425 Vet
Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 25 1FT7086-00AF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 3000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 18
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 11
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 23
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 28
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 12,5
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 15,5
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 79
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 63,6
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 5,65
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 5100
Maximales Drehmoment Mmax Nm 120
Maximalstrom Imax A 78
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,81
Spannungskonstante ke /1000 min-1 114
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,23
Drehfeldinduktivitat Lo mH 4
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 17
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,3
Thermische Zeitkonstante T min 60
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 57000
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 31,8
Gewicht ohne Bremse MMot kg 27,5
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Tabelle 4- 26 1FT7086-00AH7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 4500
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 10
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 10
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 23
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 28
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 18
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 22,4
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 79
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 63,6
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 4500
Optimale Leistung Popt kW 4,71
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 7200
Maximales Drehmoment Mmax Nm 120
Maximalstrom Imax A 110
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,25
Spannungskonstante ke /1000 min-1 80
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,11
Drehfeldinduktivitat Lo mH 2
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 18
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,3
Thermische Zeitkonstante T min 60
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 57000
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 31,8
Gewicht ohne Bremse MMot kg 27,5
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 27 1FT7102-0AB7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 1500
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 26
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 8
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 25
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 30
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 7,5
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 9
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 119
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 91,4
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 1500
Optimale Leistung Popt kW 4,08
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 6000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 2680
Maximales Drehmoment Mmax Nm 120
Maximalstrom Imax A 45
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 3,33
Spannungskonstante ke /1000 min-1 216
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,59
Drehfeldinduktivitat Lo mH 12,5
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 21
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,5
Thermische Zeitkonstante T min 70
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 124000
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 32,3
Gewicht ohne Bremse Mot kg 26,1
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 28 1FT7102-0AC7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 2000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 24
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 10
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 25
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 30
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 10,5
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 12,5
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 119
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 91,4
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 2000
Optimale Leistung Popt kW 5,03
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 6000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 3800
Maximales Drehmoment Mmax Nm 120
Maximalstrom Imax A 64
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 2,40
Spannungskonstante ke /1000 min-1 152
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,3
Drehfeldinduktivitat Lo mH 6,2
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 21
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1.4
Thermische Zeitkonstante T min 70
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 124000
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 32,3
Gewicht ohne Bremse Mot kg 26,1
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 29 1FT7102-0AF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 3000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 20
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 12
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 25
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 30
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 15
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 18
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 119
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 91,4
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 6,28
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 6000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 5360
Maximales Drehmoment Mmax Nm 120
Maximalstrom Imax A 90
Physikalische Konstante

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,67
Spannungskonstante ke /1000 min-1 108
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,15
Drehfeldinduktivitat Lo mH 3,1
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 21
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,5
Thermische Zeitkonstante T min 70
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 124000
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 32,3
Gewicht ohne Bremse Mot kg 26,1

132

Synchronmotoren 1FT7

Projektierungshandbuch, (PFT7), 03/2010, 6SN1197-0AC13-0AP3



Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

[a] 140
120 LR R PR PR PR
L[ REEEEEEER R R EEE PP PP

E 80 I O e
Z
= 60 R LEEE R TR PP
40 - nmax.\nv..
' ; $3-25%
201 B T : S S3-40%
0 : S1 (60K S1 100K . S3-60%
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
n [rpm]
[b] 140
Mmax
120 t— - - - e e e e
([ L O PP PP PP PP
o D Rt SR ST
Z
E 60 ----M-max\ﬂv -------------------------- e L R N N SR I
P e S— T
$3-25%
P EE——— s B U S3-40%
0 51 (60K S1 (100K) __]5%60%
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
n [rpm]

[a] SIMODRIVE 611 (UE), Unetz = 400 V, Uwmot = 380 Vet
[b] SIMODRIVE 611 (ER), Unetz = 400 V, Unmot = 425 Vet
Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten

Bild 4-33 1FT7102-0AF7

Synchronmotoren 1FT7
Projektierungshandbuch, (PFT7), 03/2010, 6SN1197-0AC13-0AP3

133



Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 30 1FT7105-0AB7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 1500
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 42
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 13
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 41
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 50
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 12
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 15
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 206
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 178
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 1500
Optimale Leistung Popt kW 6,60
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 6000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 2670
Maximales Drehmoment Mmax Nm 200
Maximalstrom Imax A 67
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 3,33
Spannungskonstante ke /1000 min-1 217
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,25
Drehfeldinduktivitat Lo mH 6,8
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 27
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,2
Thermische Zeitkonstante T min 80
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 107000
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 50,4
Gewicht ohne Bremse Mot kg 44,2
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Tabelle 4- 31 1FT7105-0AC7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 2000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 38
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 15
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 41
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 50
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 15
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 18
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 206
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 178
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 2000
Optimale Leistung Popt kW 7,96
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 6000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 3350
Maximales Drehmoment Mmax Nm 200
Maximalstrom Imax A 84
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 2,78
Spannungskonstante ke /1000 min-1 173
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,15
Drehfeldinduktivitat Lo mH 4,3
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 29
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,0
Thermische Zeitkonstante T min 80
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 107000
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 50,4
Gewicht ohne Bremse Mot kg 44,2
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Tabelle 4- 32 1FT7105-0AF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 3000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 28
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 15
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 41
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 50
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 21
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 26
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 206
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 178
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 8,8
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 6000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 4630
Maximales Drehmoment Mmax Nm 200
Maximalstrom Imax A 116
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,92
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 125
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,08
Drehfeldinduktivitat Lo mH 2,3
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 29
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,2
Thermische Zeitkonstante T min 80
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 107000
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 50,4
Gewicht ohne Bremse Mot kg 44,2
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 33 1FT7108-JAB7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 1500
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 61
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 16
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 58
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 70
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 15
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 18
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 276
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 248
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 1500
Optimale Leistung Popt kW 9,58
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 6000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 2390
Maximales Drehmoment Mmax Nm 280
Maximalstrom Imax A 87
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 3,89
Spannungskonstante ke /1000 min-1 242
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,2
Drehfeldinduktivitat Lo mH 6
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 30
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,0
Thermische Zeitkonstante T min 95
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 95700
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 65,1
Gewicht ohne Bremse MMot kg 59
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 34 1FT7108-0AC7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 2000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 50
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 18
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 58
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 70
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 21
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 25
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 276
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 248
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 2000
Optimale Leistung Popt kW 10,5
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 6000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 3310
Maximales Drehmoment Mmax Nm 280
Maximalstrom Imax A 120
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 2,80
Spannungskonstante ke /1000 min-1 175
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,11
Drehfeldinduktivitat Lo mH 3,1
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 28
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,0
Thermische Zeitkonstante T min 95
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 95700
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 65,1
Gewicht ohne Bremse MMot kg 59
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 35 1FT7108-0JAF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 3000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 20
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 k) A 12
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 58
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 70
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 28
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 36
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 276
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 248
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 2000
Optimale Leistung Popt kW 8,17
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 6000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 4500
Maximales Drehmoment Mmax Nm 280
Maximalstrom Imax A 165
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,94
Spannungskonstante ke /1000 min-1 128
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,065
Drehfeldinduktivitat Lo mH 1,7
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 26
Mechanische Zeitkonstante Trmech ms 1,3
Thermische Zeitkonstante T min 95
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 95700
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 65,1
Gewicht ohne Bremse MMot kg 59
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Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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422 Synchronmotoren 1FT7 Fremdbeliftung

Tabelle 4- 36 1FT7084-5SC7

Technische Daten Kurzzeichen | Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nn 1/min 2000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 24
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 13,5
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 21,5
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 27
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 12
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 15
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 60
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Mot 104 kgm? 45
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 2000
Optimale Leistung Popt kW 50
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 5000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 81
Maximalstrom Imax A 55
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kt Nm/A 1,80
Spannungskonstante ke V/1000 min-! 115
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,34
Drehfeldinduktivitat Lo mH 54
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 16
Mechanische Zeitkonstante Tmech ms 1,4
Thermische Zeitkonstante Tin min 35
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 65100
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 29
Gewicht ohne Bremse Mot kg 25
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 37 1FT7084-5SF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 3000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 23
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 18,5
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 21,5
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 27
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 16,5
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 21
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 60
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 45
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 7,20
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 7000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 81
Maximalstrom Imax A 77
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kT Nm/A 1,30
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 83
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,18
Drehfeldinduktivitat Lo mH 2,8
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 16
Mechanische Zeitkonstante Timech ms 1.4
Thermische Zeitkonstante T min 35
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 65100
Gewicht mit Bremse MMotar kg 29
Gewicht ohne Bremse Mot kg 25
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 38 1FT7084-5SH7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 4500
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 21
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 24,5
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 21,5
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 27
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 24
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 30,5
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 60
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 45
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 4500
Optimale Leistung Popt kW 9,90
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 8000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 81
Maximalstrom Imax A 114
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kT Nm/A 0,88
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 56
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,08
Drehfeldinduktivitat Lo mH 1,4
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 18
Mechanische Zeitkonstante Timech ms 1.4
Thermische Zeitkonstante T min 35
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 65100
Gewicht mit Bremse MMotar kg 29
Gewicht ohne Bremse Mot kg 25
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 39 1FT7086-5SC7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl NN 1/min 2000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) Mn (100 k) Nm 32
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 17
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 30
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 36
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 16
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 19,5
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 79
Tragheitsmoment (ohne Bremse) JInot 104 kgm? 64
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 2000
Optimale Leistung Popt kW 6,7
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 4900
Maximales Drehmoment Mmax Nm 120
Maximalstrom Imax A 74
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kt Nm/A 1,86
Spannungskonstante ke /1000 min-1 119
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,24
Drehfeldinduktivitat Lo mH 4.4
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 18
Mechanische Zeitkonstante Tmech ms 1,3
Thermische Zeitkonstante Tin min 40
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 57000
Gewicht mit Bremse Motsr kg 32
Gewicht ohne Bremse Mwot kg 36
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Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 40 1FT7086-5SF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl NN 1/min 3000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) Mn (100 k) Nm 29
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 24
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 30
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 36
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 24
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 29
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 79
Tragheitsmoment (ohne Bremse) JInot 104 kgm? 64
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 9,1
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 7200
Maximales Drehmoment Mmax Nm 120
Maximalstrom Imax A 110
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kt Nm/A 1,25
Spannungskonstante ke /1000 min-1 80
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,11
Drehfeldinduktivitat Lo mH 2
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 18
Mechanische Zeitkonstante Tmech ms 1.4
Thermische Zeitkonstante Tin min 40
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 57000
Gewicht mit Bremse Motsr kg 32
Gewicht ohne Bremse Mwot kg 36

154

Synchronmotoren 1FT7

Projektierungshandbuch, (PFT7), 03/2010, 6SN1197-0AC13-0AP3



Technische Daten und Kennlinien
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 41 1FT7086-5SH7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 4500
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 25
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 25
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 30
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 36
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 28
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 34
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 79
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 64
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 4500
Optimale Leistung Popt kW 11,8
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 8000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 120
Maximalstrom Imax A 131
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kT Nm/A 1,05
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 67
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,08
Drehfeldinduktivitat Lo mH 1,4
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 18
Mechanische Zeitkonstante Timech ms 1.4
Thermische Zeitkonstante T min 40
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 57000
Gewicht mit Bremse MMotar kg 32
Gewicht ohne Bremse MMot kg 36
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 42 1FT7105-5SC7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl NN 1/min 2000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) Mn (100 k) Nm 56
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 29
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 51
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 65
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 24
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 31
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 206
Tragheitsmoment (ohne Bremse) JInot 104 kgm? 178
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 2000
Optimale Leistung Popt kW 11,7
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 6000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 4250
Maximales Drehmoment Mmax Nm 200
Maximalstrom Imax A 107
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kt Nm/A 2,13
Spannungskonstante ke /1000 min-1 136
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,1
Drehfeldinduktivitat Lo mH 2,7
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 27
Mechanische Zeitkonstante Tmech ms 1,2
Thermische Zeitkonstante Tin min 50
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 107000
Gewicht mit Bremse Motsr kg 56
Gewicht ohne Bremse Mwot kg 50
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien
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Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 43 1FT7105-5SF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl NN 1/min 3000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) Mn (100 k) Nm 48
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 35
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 51
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 65
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 36
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 45
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 206
Tragheitsmoment (ohne Bremse) JInot 104 kgm? 178
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 15,1
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 6000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 6000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 200
Maximalstrom Imax A 158
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kt Nm/A 1,43
Spannungskonstante ke /1000 min-1 92
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,05
Drehfeldinduktivitat Lo mH 1,25
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 25
Mechanische Zeitkonstante Tmech ms 1,3
Thermische Zeitkonstante Tin min 50
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 107000
Gewicht mit Bremse Motsr kg 56
Gewicht ohne Bremse Mwot kg 50
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Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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423 Synchronmotoren 1FT7 Wasserkihlung

Tabelle 4- 44 1FT7062-5WF7

Technische Daten Kurzzeichen | Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nnN 1/min 3000
Polzahl 2p -—- 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 10
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 7,8
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 8
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 10
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 5,9
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 7.4
Tragheitsmoment (mit Bremse) JMoter 104 kgm? 10,6
Tragheitsmoment (ohne Bremse) JMot 104 kgm? 8,1
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 3,14
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 6700
Maximales Drehmoment Mmax Nm 26
Maximalstrom Imax A 27,2
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,35
Spannungskonstante ke V/1000 min-! 86
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,99
Drehfeldinduktivitat Lo mH 9,1
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 9
Mechanische Zeitkonstante Tmech ms 1,3
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 28700
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 12,2
Gewicht ohne Bremse Mot kg 11
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[a] SIMODRIVE 611 (UE), Unetz = 400 V, Uwmot = 380 Vet
[b] SIMODRIVE 611 (ER), Unetz = 400 V, Umot = 425 Vet
Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 45 1FT7062-5WK7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 6000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 9,2
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 12,7
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 8
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 10
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 10,0
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 12,5
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 10,6
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 8,1
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 6000
Optimale Leistung Popt kW 5,78
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 8000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 26
Maximalstrom Imax A 45,7
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 0,80
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 51
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,35
Drehfeldinduktivitat Lo mH 3,2
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 9
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 1,3
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 28700
Gewicht mit Bremse MMotar kg 12,2
Gewicht ohne Bremse Mot kg 11
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[b] SIMODRIVE 611 (ER), Unetz = 400 V, Umot = 425 Vet
Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten

Bild 4-49 1FT7062-5WK7

Synchronmotoren 1FT7
Projektierungshandbuch, (PFT7), 03/2010, 6SN1197-0AC13-0AP3 165



Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 46 1FT7064-5WF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 3000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 16
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 12,5
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 12,8
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 16
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 9,5
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 11,9
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 15,4
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 12,9
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 5,03
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 6800
Maximales Drehmoment Mmax Nm 40
Maximalstrom Imax A 39,3
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,35
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 85
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,49
Drehfeldinduktivitat Lo mH 53
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 11
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 1,0
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 26300
Gewicht mit Bremse MMotar kg 14,8
Gewicht ohne Bremse Mot kg 13,7
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Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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Tabelle 4- 47 1FT7064-5WK7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 6000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 14,2
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 20,0
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 12,8
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 16
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 16,1
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 20,2
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 15,4
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 12,9
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 6000
Optimale Leistung Popt kW 8,92
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 8000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 40
Maximalstrom Imax A 67
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 0,79
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 50
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,18
Drehfeldinduktivitat Lo mH 1,75
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 10
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 1,1
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 26300
Gewicht mit Bremse MMotar kg 14,8
Gewicht ohne Bremse Mot kg 13,7
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[a] SIMODRIVE 611 (UE), Unetz = 400 V, Uwmot = 380 Vet
[b] SIMODRIVE 611 (ER), Unetz = 400 V, Umot = 425 Vet
Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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Tabelle 4- 48 1FT7066-5WF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 3000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 19,6
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 14,4
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 16
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 20
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 11,2
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 14,0
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 20,2
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 17,7
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 6,16
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 6400
Maximales Drehmoment Mmax Nm 55
Maximalstrom Imax A 50
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,43
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 90
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,39
Drehfeldinduktivitat Lo mH 4,07
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 11
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 1,0
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 24200
Gewicht mit Bremse MMotar kg 174
Gewicht ohne Bremse MMot kg 16,3
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Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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Tabelle 4- 49 1FT7066-5WH7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 4500
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 19,4
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 20,8
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 16
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 20
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 15,7
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 19,7
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 20,2
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 17,7
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 4500
Optimale Leistung Popt kW 9,14
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 8000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 55
Maximalstrom Imax A 70,5
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,02
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 64
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,19
Drehfeldinduktivitat Lo mH 2,05
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 11
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 1,0
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 24200
Gewicht mit Bremse MMotar kg 174
Gewicht ohne Bremse MMot kg 16,3

172

Synchronmotoren 1FT7

Projektierungshandbuch, (PFT7), 03/2010, 6SN1197-0AC13-0AP3



Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

[a] 6o

M
50 e >
M Y

max Inv

40 \\\

E
= 30 =~ N \\\\
s
R max Inv
20 —————— | S30ny
10 NE— 100K)
\ S1 (60K)
0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000
n [rpm]
[b] o
50 f Mo AN
max Inv
40 ™ ~
= \\ \
£ 30 N i .
= max Inv
20 —§§ g?’
S — '1oé+<)
10 \\ T s1(60K)
0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000
n [rpm]

[a] SIMODRIVE 611 (UE), Unetz = 400 V, Uwmot = 380 Vet
[b] SIMODRIVE 611 (ER), Unetz = 400 V, Umot = 425 Vet
Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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Tabelle 4- 50 1FT7068-5WF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 3000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 29,5
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 19,6
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 24
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 30
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 15,2
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 19,0
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 27,4
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 24,8
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 9,27
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 5800
Maximales Drehmoment Mmax Nm 70
Maximalstrom Imax A 55,5
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,58
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 99,5
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,31
Drehfeldinduktivitat Lo mH 3,35
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 11
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 0,9
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 21700
Gewicht mit Bremse MMotar kg 21,3
Gewicht ohne Bremse Mot kg 20,1
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[b] SIMODRIVE 611 (ER), Unetz = 400 V, Umot = 425 Vet

Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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Tabelle 4- 51 1FT7082-5WC7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 2000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 21
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 11
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 17,5
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 21
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 8,9
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 10.7
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 43,0
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 28,9
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 2000
Optimale Leistung Popt kW 4,40
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 4700
Maximales Drehmoment Mmax Nm 55
Maximalstrom Imax A 36,3
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,96
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 123
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,611
Drehfeldinduktivitat Lo mH 9,15
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 15
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 1,4
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 75800
Gewicht mit Bremse MMotar kg 23,7
Gewicht ohne Bremse Mot kg 20,7
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[a] SIMODRIVE 611 (UE), Unetz = 400 V, Uwmot = 380 Vet
[b] SIMODRIVE 611 (ER), Unetz = 400 V, Umot = 425 Vet
Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 52 1FT7082-5WF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 3000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 20,5
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 16
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 17,5
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 21
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 13,3
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 16,0
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 43,0
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 28,9
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 6,44
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 7000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 55
Maximalstrom Imax A 54
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,31
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 83
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,285
Drehfeldinduktivitat Lo mH 4,15
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 15
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 1,4
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 75800
Gewicht mit Bremse MMotar kg 23,7
Gewicht ohne Bremse Mot kg 20,7
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Tabelle 4- 53 1FT7082-5WH7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 4500
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 19
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 23,9
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 17,5
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 21
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 20,0
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 24,0
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 43,0
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 28,9
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 4500
Optimale Leistung Popt kW 8,95
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 8000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 55
Maximalstrom Imax A 82
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 0,87
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 54,5
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,122
Drehfeldinduktivitat Lo mH 1,79
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 15
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 1,4
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 75800
Gewicht mit Bremse MMotar kg 23,7
Gewicht ohne Bremse Mot kg 20,7

180

Synchronmotoren 1FT7

Projektierungshandbuch, (PFT7), 03/2010, 6SN1197-0AC13-0AP3



Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

[al &
50 +Y \\
N \
40
= Mmﬁx nv \
S ! \\
Z 30 > \\
E nmax\nv
20 ———
I R M [— S3—60£
10 < S1 (100K)
S1 (60K)
0 \
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000
n [rpm]
[b] oo
W
50 M N
\ N
'g‘ 40 max Inv ~ N
Z. 30 . \\
n
E D — max Inv
2 \;v§ 33-25?
0 ————— $3-40
— ] < 83°60%
10 I S S1 (100K)
\ﬁ S1 (60K)
0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000
n [rpm]

[a] SIMODRIVE 611 (UE), Unetz = 400 V, Uwmot = 380 Vet
[b] SIMODRIVE 611 (ER), Unetz = 400 V, Umot = 425 Vet
Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten

Bild 4-57 1FT7082-5WH7

Synchronmotoren 1FT7
Projektierungshandbuch, (PFT7), 03/2010, 6SN1197-0AC13-0AP3

181



Technische Daten und Kennlinien
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Tabelle 4- 54 1FT7084-5WC7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 2000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 35
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 17
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 29,0
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 35
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 13,7
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 16,5
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 62,5
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 48,3
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 2000
Optimale Leistung Popt kW 7,33
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 4400
Maximales Drehmoment Mmax Nm 90
Maximalstrom Imax A 56
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 2,12
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 133
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,345
Drehfeldinduktivitat Lo mH 5,9
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 17
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 1,1
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 65200
Gewicht mit Bremse MMotar kg 30,5
Gewicht ohne Bremse MMot kg 27,5
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Tabelle 4- 55 1FT7084-5WF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 3000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 35
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 24,2
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 29,0
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 35
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 19,1
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 23,0
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 62,5
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 48,3
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 11,0
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 6100
Maximales Drehmoment Mmax Nm 90
Maximalstrom Imax A 78
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,52
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 95
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,182
Drehfeldinduktivitat Lo mH 3,1
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 17
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 1,1
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 65200
Gewicht mit Bremse MMotar kg 30,5
Gewicht ohne Bremse MMot kg 27,5
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Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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Tabelle 4- 56 1FT7084-5WH7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 4500
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 32
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 34,5
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 29,0
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 35
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 28,4
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 34,3
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 62,5
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 48,3
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 4500
Optimale Leistung Popt kW 15,1
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 8000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 90
Maximalstrom Imax A 116
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,02
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 64
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,085
Drehfeldinduktivitat Lo mH 1,4
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 16
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 1,2
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 65200
Gewicht mit Bremse MMotar kg 30,5
Gewicht ohne Bremse MMot kg 27,5
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Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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Tabelle 4- 57 1FT7086-5WC7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 2000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 50
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 24
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 41
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 50
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 19,0
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 23,0
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 81,9
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 67,8
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 2000
Optimale Leistung Popt kW 10,5
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 4300
Maximales Drehmoment Mmax Nm 125
Maximalstrom Imax A 75
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 2,17
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 136
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,245
Drehfeldinduktivitat Lo mH 4,8
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 20
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 1,1
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 57100
Gewicht mit Bremse MMotar kg 37,1
Gewicht ohne Bremse Mot kg 34,1
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Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 58 1FT7086-5WF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 3000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 49
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 36
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 41
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 50
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 27,9
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 34,0
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 81,9
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 67,8
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 15,4
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 6300
Maximales Drehmoment Mmax Nm 125
Maximalstrom Imax A 111
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,47
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 92
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,113
Drehfeldinduktivitat Lo mH 2,2
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 19
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 1,1
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 57100
Gewicht mit Bremse MMotar kg 37,1
Gewicht ohne Bremse Mot kg 34,1
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Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 59 1FT7086-5WH7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 4500
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 43
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 38
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 41
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 50
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 33,2
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 40,5
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 81,9
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 67,8
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 4500
Optimale Leistung Popt kW 20,3
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 7500
Maximales Drehmoment Mmax Nm 125
Maximalstrom Imax A 133
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,24
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 77
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,085
Drehfeldinduktivitat Lo mH 1,5
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 18
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 1,1
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 57100
Gewicht mit Bremse MMotar kg 37,1
Gewicht ohne Bremse Mot kg 34,1
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Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 60 1FT7102-5WB7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 1500
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 50
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 20,3
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 40
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 50
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 14,2
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 17,8
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 125
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 98,9
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 1500
Optimale Leistung Popt kW 7,85
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 6000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 3200
Maximales Drehmoment Mmax Nm 130
Maximalstrom Imax A 59
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 2,81
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 179
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,31
Drehfeldinduktivitat Lo mH 6,2
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 20
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 1,2
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 124000
Gewicht mit Bremse MMotar kg 40,9
Gewicht ohne Bremse MMot kg 36,6
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Die Kennlinien gelten nur fiir optimierte Umrichtereinstelldaten
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Tabelle 4- 61 1FT7102-5WC7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 2000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 49,5
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 29,3
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 40
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 50
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 20,4
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 25,5
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 125
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 98,9
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 2000
Optimale Leistung Popt kW 10,4
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 6000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 4700
Maximales Drehmoment Mmax Nm 130
Maximalstrom Imax A 84,5
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,96
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 124
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,15
Drehfeldinduktivitat Lo mH 3,0
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 20
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 1,1
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 124000
Gewicht mit Bremse MMotar kg 40,9
Gewicht ohne Bremse MMot kg 36,6
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Tabelle 4- 62 1FT7102-5WF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 3000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 45,5
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 38,8
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 40
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 50
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 32,0
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 40,0
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 125
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 98,9
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 14,3
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 6000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 6000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 130
Maximalstrom Imax A 135
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,25
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 78
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,06
Drehfeldinduktivitat Lo mH 1,18
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 20
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 1,1
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 124000
Gewicht mit Bremse MMotar kg 40,9
Gewicht ohne Bremse MMot kg 36,6
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Tabelle 4- 63 1FT7105-5WB7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 1500
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 90
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 29,5
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 72
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 90
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 22,5
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 28,2
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 217
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 191,0
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 1500
Optimale Leistung Popt kW 14,1
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 6000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 2900
Maximales Drehmoment Mmax Nm 230
Maximalstrom Imax A 87
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 3,19
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 198
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,16
Drehfeldinduktivitat Lo mH 3,67
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 24
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 0,9
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 106000
Gewicht mit Bremse MMotar kg 59,1
Gewicht ohne Bremse MMot kg 54,8

200

Synchronmotoren 1FT7

Projektierungshandbuch, (PFT7), 03/2010, 6SN1197-0AC13-0AP3



Technische Daten und Kennlinien

4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

[a] 250 Mmax
200 \
Mmaxmv \ \\
§150 E=§~\
= 100 — ol
< \ ™ Inv oro
T | ¥
5 . i
\
0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000
n [rpm]
B) 250
200 \\\
150 Do \\
E N
z N—— |
= 100 ﬁ\\\\\\ N .
N— I -28Y%
N —— | &
“ . i
0 \
0 500 1000 1500 2000 2500 3000
n [rpm]
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[b] SIMODRIVE 611 (ER), Unetz = 400 V, Umot = 425 Vet
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Tabelle 4- 64 1FT7105-5WC7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 2000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 90
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 40,8
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 72
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 90
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 31,2
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 39,0
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 217
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 191,0
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 2000
Optimale Leistung Popt kW 18,8
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 6000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 4100
Maximales Drehmoment Mmax Nm 230
Maximalstrom Imax A 120,5
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 2,31
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 143
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,084
Drehfeldinduktivitat Lo mH 1,92
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 23
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 0,9
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 106000
Gewicht mit Bremse MMotar kg 59,1
Gewicht ohne Bremse MMot kg 54,8
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Tabelle 4- 65 1FT7105-5WF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 3000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 79
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 49,5
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 72
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 90
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 42,5
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 53,2
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 217
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 191,0
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 24,8
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 6000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 5500
Maximales Drehmoment Mmax Nm 230
Maximalstrom Imax A 164
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,69
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 105
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,049
Drehfeldinduktivitat Lo mH 1,04
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 21
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 1,0
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 106000
Gewicht mit Bremse MMotar kg 59,1
Gewicht ohne Bremse MMot kg 54,8
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[b] SIMODRIVE 611 (ER), Unetz = 400 V, Umot = 425 Vet
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Tabelle 4- 66 1FT7108-5WB7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 1500
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 125
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 40,3
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 100
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 125
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 31,2
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 39,0
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 291
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 265,0
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 1500
Optimale Leistung Popt kW 19,6
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 6000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 2900
Maximales Drehmoment Mmax Nm 330
Maximalstrom Imax A 120,5
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 3,21
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 200
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,111
Drehfeldinduktivitat Lo mH 2,65
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 24
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 0,9
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 96000
Gewicht mit Bremse MMotar kg 72,9
Gewicht ohne Bremse MMot kg 68,6
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Tabelle 4- 67 1FT7108-5WC7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 2000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 125
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 47,5
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 100
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 125
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 36,2
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 45,3
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 291
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 265,0
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 2000
Optimale Leistung Popt kW 26,2
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 6000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 3400
Maximales Drehmoment Mmax Nm 330
Maximalstrom Imax A 141,5
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 2,76
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 171
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,081
Drehfeldinduktivitat Lo mH 1,93
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 24
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 0,8
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 96000
Gewicht mit Bremse MMotar kg 72,9
Gewicht ohne Bremse MMot kg 68,6
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Tabelle 4- 68 1FT7108-5WF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 3000
Polzahl 2p - 10
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 109
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 60,0
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 100
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 125
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 52,0
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 65,0
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 291
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 265,0
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 34,2
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 6000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 4900
Maximales Drehmoment Mmax Nm 330
Maximalstrom Imax A 205
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kr Nm/A 1,92
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 118
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,042
Drehfeldinduktivitat Lo mH 0,92
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 22
Mechanische Zeitkonstante Trech ms 0,9
Thermische Zeitkonstante T min 1,5
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 96000
Gewicht mit Bremse MMotar kg 72,9
Gewicht ohne Bremse MMot kg 68,6
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424 Synchronmotoren 1FT7 High Dynamic, Fremdbeliftung

Tabelle 4- 69 1FT7065-7SF7

Technische Daten | Kurzzeichen | Einheit | Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nn 1/min 3000
Polzahl 2p - 6
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 12
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 10,5
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 11
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 14
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 9,5
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 12
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 9
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Mot 104 kgm? 6,4
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 3,8
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 7700
Maximales Drehmoment Mmax Nm 45
Maximalstrom Imax A 49
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kt Nm/A 1,17
Spannungskonstante ke V/1000 min-! 75
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,45
Drehfeldinduktivitat Lo mH 8,3
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 18
Mechanische Zeitkonstante Tmech ms 0,6
Thermische Zeitkonstante Tin min 20
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 27500
Gewicht mit Bremse MMotBr kg 20
Gewicht ohne Bremse Mot kg 19
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Tabelle 4- 70 1FT7065-7SH7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 4500
Polzahl 2p - 6
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 11
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 13,5
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 11
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 14
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 13
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 16
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 9
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 6,4
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 4500
Optimale Leistung Popt kW 5,2
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 9000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 45
Maximalstrom Imax A 67
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kT Nm/A 0,86
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 55
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,23
Drehfeldinduktivitat Lo mH 4.4
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 19
Mechanische Zeitkonstante Timech ms 0,6
Thermische Zeitkonstante T min 20
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 27500
Gewicht mit Bremse MMotar kg 20
Gewicht ohne Bremse Mot kg 19
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Tabelle 4- 71 1FT7067-7SF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl NN 1/min 3000
Polzahl 2p - 6
Bemessungsmoment (100 K) Mn (100 k) Nm 14
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 13
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 14
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 17
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 12,5
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 15
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 10,9
Tragheitsmoment (ohne Bremse) JInot 104 kgm? 8,3
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 4,4
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 7900
Maximales Drehmoment Mmax Nm 60
Maximalstrom Imax A 63
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kt Nm/A 1,14
Spannungskonstante ke /1000 min-1 73
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,3
Drehfeldinduktivitat Lo mH 57
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 19
Mechanische Zeitkonstante Tmech ms 0,6
Thermische Zeitkonstante Tin min 20
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 21600
Gewicht mit Bremse Motsr kg 24
Gewicht ohne Bremse Mot kg 23
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Tabelle 4- 72 1FT7067-7SH7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 4500
Polzahl 2p - 6
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 13
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 15
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 13
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 17
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 14,5
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 19
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 10,9
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 8,3
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 4500
Optimale Leistung Popt kW 6,1
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 9000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 60
Maximalstrom Imax A 80
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kT Nm/A 0,89
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 57
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,18
Drehfeldinduktivitat Lo mH 3,5
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 19
Mechanische Zeitkonstante Timech ms 0,6
Thermische Zeitkonstante T min 20
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 21600
Gewicht mit Bremse MMotar kg 24
Gewicht ohne Bremse Mot kg 23
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Tabelle 4- 73 1FT7085-7SF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl NN 1/min 3000
Polzahl 2p - 8
Bemessungsmoment (100 K) Mn (100 k) Nm 23
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 20
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 26
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 34
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 22
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 28
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 34,9
Tragheitsmoment (ohne Bremse) JInot 104 kgm? 20,7
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 7,2
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 7500
Maximales Drehmoment Mmax Nm 105
Maximalstrom Imax A 126
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kt Nm/A 1,20
Spannungskonstante ke /1000 min-1 77
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,12
Drehfeldinduktivitat Lo mH 3,1
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 26
Mechanische Zeitkonstante Tmech ms 0,5
Thermische Zeitkonstante Tin min 24
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 51100
Gewicht mit Bremse Motsr kg 37
Gewicht ohne Bremse Mwot kg 34
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Tabelle 4- 74 1FT7085-7SH7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 4500
Polzahl 2p - 8
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 17,5
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 22,5
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 26
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 34
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 30
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 40
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 34,9
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 20,7
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 4500
Optimale Leistung Popt kW 8,2
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 8000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 105
Maximalstrom Imax A 178
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kT Nm/A 0,86
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 55
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,06
Drehfeldinduktivitat Lo mH 1,6
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 27
Mechanische Zeitkonstante Timech ms 0,5
Thermische Zeitkonstante T min 24
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 51100
Gewicht mit Bremse MMotar kg 37
Gewicht ohne Bremse MMot kg 34
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Tabelle 4- 75 1FT7087-7SF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl NN 1/min 3000
Polzahl 2p - 8
Bemessungsmoment (100 K) Mn (100 k) Nm 33
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 29
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 37
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 48
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 31
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 40
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 41,6
Tragheitsmoment (ohne Bremse) JInot 104 kgm? 27,4
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 10,4
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 7500
Maximales Drehmoment Mmax Nm 150
Maximalstrom Imax A 170
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kt Nm/A 1,20
Spannungskonstante ke /1000 min-1 77
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,08
Drehfeldinduktivitat Lo mH 2,1
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 26
Mechanische Zeitkonstante Tmech ms 0,5
Thermische Zeitkonstante Tin min 25
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 45300
Gewicht mit Bremse Motsr kg 45
Gewicht ohne Bremse Mot kg 42
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Tabelle 4- 76 1FT7087-7SH7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 4500
Polzahl 2p - 8
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 23
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 24
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 37
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 48
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 35
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 45
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 41,6
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 27,4
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 4500
Optimale Leistung Popt kW 10,8
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 8000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 150
Maximalstrom Imax A 195
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kT Nm/A 1,06
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 68
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,06
Drehfeldinduktivitat Lo mH 1,7
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 28
Mechanische Zeitkonstante Timech ms 0,4
Thermische Zeitkonstante T min 25
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 45300
Gewicht mit Bremse MMotar kg 46
Gewicht ohne Bremse MMot kg 43
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425 Synchronmotoren 1FT7 High Dynamic, Wasserkiihlung

Tabelle 4- 77 1FT7065-7WF7

Technische Daten | Kurzzeichen | Einheit | Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nn 1/min 3000
Polzahl 2p - 6
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 18
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 15
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 16
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 19
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 14
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 16
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 9
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Mot 104 kgm? 6,4
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 57
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 7700
Maximales Drehmoment Mmax Nm 45
Maximalstrom Imax A 49
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kt Nm/A 1,17
Spannungskonstante ke V/1000 min-! 75
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,43
Drehfeldinduktivitat Lo mH 8,2
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 19
Mechanische Zeitkonstante Tmech ms 0,6
Thermische Zeitkonstante Tin min 9
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 23700
Gewicht mit Bremse MMot8r kg 17
Gewicht ohne Bremse Mot kg 16
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Tabelle 4- 78 1FT7065-7WH7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 4500
Polzahl 2p - 6
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 16,5
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 20
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 16
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 19
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 18,5
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 22
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 9
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 6,4
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 4500
Optimale Leistung Popt kW 7.8
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 9000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 45
Maximalstrom Imax A 67
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kT Nm/A 0,86
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 55
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,23
Drehfeldinduktivitat Lo mH 4.4
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 19
Mechanische Zeitkonstante Timech ms 0,6
Thermische Zeitkonstante T min 9
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 23700
Gewicht mit Bremse MMotar kg 17
Gewicht ohne Bremse Mot kg 16
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 79 1FT7067-7WF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl NN 1/min 3000
Polzahl 2p - 6
Bemessungsmoment (100 K) Mn (100 k) Nm 23,5
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 21
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 20
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 25
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 17,5
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 22
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 10,9
Tragheitsmoment (ohne Bremse) JInot 104 kgm? 8,3
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 7.4
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 7900
Maximales Drehmoment Mmax Nm 60
Maximalstrom Imax A 63
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kt Nm/A 1,14
Spannungskonstante ke /1000 min-1 73
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,3
Drehfeldinduktivitat Lo mH 57
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 19
Mechanische Zeitkonstante Tmech ms 0,6
Thermische Zeitkonstante Tin min 11
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 21600
Gewicht mit Bremse Motsr kg 23
Gewicht ohne Bremse Mot kg 22
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 80 1FT7067-7WH7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 4500
Polzahl 2p - 6
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 22
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 25
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 20
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 25
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 20
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 28
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 10,9
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 8,3
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 4500
Optimale Leistung Popt kW 10,4
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 9000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 9000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 60
Maximalstrom Imax A 80
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kT Nm/A 0,89
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 57
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,18
Drehfeldinduktivitat Lo mH 3,5
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 19
Mechanische Zeitkonstante Timech ms 0,6
Thermische Zeitkonstante T min 11
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 21600
Gewicht mit Bremse MMotar kg 23
Gewicht ohne Bremse Mot kg 22
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Tabelle 4- 81 1FT7085-7WF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl NN 1/min 3000
Polzahl 2p - 8
Bemessungsmoment (100 K) Mn (100 k) Nm 38
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 32
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 34
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 43
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 28
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 36
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 34,9
Tragheitsmoment (ohne Bremse) JInot 104 kgm? 20,7
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 11,9
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 7500
Maximales Drehmoment Mmax Nm 105
Maximalstrom Imax A 126
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kt Nm/A 1,20
Spannungskonstante ke /1000 min-1 77
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,12
Drehfeldinduktivitat Lo mH 3,1
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 26
Mechanische Zeitkonstante Tmech ms 0,5
Thermische Zeitkonstante Tin min 10
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 51100
Gewicht mit Bremse Motsr kg 35
Gewicht ohne Bremse Mot kg 32
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Tabelle 4- 82 1FT7085-7WH7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 4500
Polzahl 2p - 8
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 33
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 48
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 34
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 43
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 46
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 58
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 34,9
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 20,7
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 4500
Optimale Leistung Popt kW 15,5
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 8000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 105
Maximalstrom Imax A 205
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kT Nm/A 0,74
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 47,5
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,046
Drehfeldinduktivitat Lo mH 1,2
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 26
Mechanische Zeitkonstante Timech ms 0,5
Thermische Zeitkonstante T min 10
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 51100
Gewicht mit Bremse MMotar kg 35
Gewicht ohne Bremse Mot kg 32
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 83 1FT7087-7WF7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl NN 1/min 3000
Polzahl 2p - 8
Bemessungsmoment (100 K) Mn (100 k) Nm 51
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 43
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 48
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 61
Stillstandsstrom (60 K) lo (60 k) A 40
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 51
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 41,6
Tragheitsmoment (ohne Bremse) JInot 104 kgm? 27,4
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 3000
Optimale Leistung Popt kW 16,0
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 7500
Maximales Drehmoment Mmax Nm 150
Maximalstrom Imax A 170
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kt Nm/A 1,20
Spannungskonstante ke /1000 min-1 77
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,08
Drehfeldinduktivitat Lo mH 2,1
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 26
Mechanische Zeitkonstante Tmech ms 0,5
Thermische Zeitkonstante Tin min 11
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 45300
Gewicht mit Bremse Motsr kg 44
Gewicht ohne Bremse Mot kg 41
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4.2 Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien

Tabelle 4- 84 1FT7087-7WH7

Technische Daten Kurzzeichen Einheit Wert
Projektierungsdaten

Bemessungsdrehzahl nN 1/min 4500
Polzahl 2p - 8
Bemessungsmoment (100 K) MN (100 k) Nm 46
Bemessungsstrom (100 K) IN (100 K) A 53
Stillstandsdrehmoment (60 K) Mo 60 k) Nm 48
Stillstandsdrehmoment (100 K) Mo (100 k) Nm 61
Stillstandsstrom (60 K) lo 60 k) A 53
Stillstandsstrom (100 K) lo (100 k) A 67
Tragheitsmoment (mit Bremse) Jmoter 104 kgm? 41,6
Tragheitsmoment (ohne Bremse) Jnot 104 kgm? 27,4
Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl Nopt 1/min 4500
Optimale Leistung Popt kW 21,7
Grenzdaten

Max. zulassige Drehzahl (mech.) Nmax mech 1/min 8000
Max. zulassige Drehzahl (Umrichter) Nmax Inv 1/min 8000
Maximales Drehmoment Mmax Nm 150
Maximalstrom Imax A 225
Physikalische Konstanten

Drehmomentkonstante kT Nm/A 0,91
Spannungskonstante ke V/1000 min-1 58
Wicklungswiderstand bei 20 °C Rstr Q 0,046
Drehfeldinduktivitat Lo mH 1,2
Elektrische Zeitkonstante Tel ms 26
Mechanische Zeitkonstante Timech ms 0,5
Thermische Zeitkonstante T min 11
Wellentorsionssteifigkeit Ct Nm/rad 45300
Gewicht mit Bremse MMotar kg 44
Gewicht ohne Bremse Mot kg 41
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4.3 Mal3zeichnungen

4.3 Mafizeichnungen

CAD CREATOR

Der CAD CREATOR verhilft Innen durch eine leicht verstandliche Konfigurationsoberflache
schnell zu

® Malzeichnungen
e 2D/3D CAD-Daten

und unterstitzt Sie bei der Erstellung von Anlagendokumentationen hinsichtlich
projektspezifischen Informationen.

In der Online-Version stehen Ihnen derzeit die Daten fiir Motoren, Antriebe und CNC-
Steuerungen zur Verfligung. Im Intranet unter http://www.siemens.com/cad-creator

Motoren

e Synchronmotoren 1FK7, 1FT7, 1FT6, 1FE1

e Komplett-Torquemotoren 1FW3

® Getriebemotoren 1FK7, 1FK7 DYA, 1FT7, 1FT6
® Synchron-/Asynchronmotoren 1PH8

® Asynchronmotoren 1PH7, 1PH4, 1PL6

® Asynchronmotoren 1PM4, 1PM6

® Spindelmotoren 2SP1

Synchronmotoren 1FT7
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SINAMICS S120

Control Units

Power Modules (Blocksize, Chassis)

Line Modules (Booksize, Chassis)
Netzseitige Komponenten

Motor Modules (Booksize, Chassis)
Zwischenkreiskomponenten

Erganzende Systemkomponenten
Gebersystemanbindung
Verbindungstechnik MOTION-CONNECT®

SIMOTION

SIMOTION D

SINUMERIK solution line

Steuerungen

Bedienkomponenten flir CNC-Steuerungen

Aktualitat von Maf3zeichnungen

4.3 Mal3zeichnungen

Hinweis

Die Siemens AG behalt sich vor, Maschinenmale ohne vorherige Mitteilung im Zuge von
Konstruktionsverbesserungen zu dndern. Deshalb kdnnen MaRzeichnungen an Aktualitat
verlieren. Aktuelle MaRzeichnungen kdnnen kostenlos angefordert werden beim Vertrieb der
zustandigen Siemens-Niederlassung.

Synchronmotoren 1FT7
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4.3 Mal3zeichnungen

1FT7 Compact Selbstkihlung

Fur Motor MaBe in mm (inches)
Flansch 1 (1FT6-kompatibel)
ohne Bremse mit Bremse
Achs- Typ DIN a4 b4 Cq €4 f fy [N 04 So in k o k o
hohe IEC P N LA M AB T = = S = LB = LB =
1FT7 Compact, Bauform IM B5, Selbstkiihlung, mit Stecker, ohne/mit Bremse
36 1FT7034 90 60 8 75 72 3 80 48 6,5 30 195 133 222 160
(354) (2,36) (0,31) (295) (2,83) (0,12) (3,15) (1,89) (0,26) (1,18) (7,68) (524) (8,74) (6,30)
1FT7036 243 181 270 208
(9,57)  (7,13) (10,63) (8,19)
48 1FT7042 120 80 10 100 96 3 93 53 6,5 40 169 102 201 134
(4,72) (3,15) (0,39) (394) (3,78) (0,12) (3,66) (2,09) (0,26) (1,567) (6,65) (402) (791) (528)
1FT7044 219 152 251 184
(8,62) (598) (9,88) (7,24)
1FT7046 259 192 291 224
(10,20) (7,56) (11,46) (8,82)
63 1FT7062 155 110 10 130 126 3,5 108 53 9 50 173 106 208 141
(6,10) (4,33) (0,39) (512) (4,96) (0,14) (4,25) (2,09) (0,35) (1,97) (681) (417) (8,19) (5,55)
1FT7064 205 137 240 173
(8,07) (539) (9.45) (6,81)
1FT7066 236 169 272 204
(9,29) (6,65) (10,71) (8,03)
1FT7068 284 216 319 252
(11,18) (8,50) (12,56) (9,92)
Flansch 0 DE-Wellenende
ohne Bremse mit Bremse
Achs- Typ DIN by fa ip k o k o d dg I t u
hohe IEC - = = LB = LB = D = E GA F
36 1FT7034 36 55 36,5 189 127 216 154 14 M5 30 16 5
(1,42) (0,22) (1,44) (7,44) (500) (850) (6,06) (0,55) (1,18)  (0,63) (0,20)
1FT7036 237 175 264 202
(9,33) (6,89) (10,39) (7,95)
48 1FT7042 46 55 46 163 96 195 128 19 M6 40 21,56 6
(1,81) (0,22) (1,81) (6,42) (3,78) (7,68) (504) (0,75) (1,57) (0,85) (0,24)
1FT7044 213 146 245 178
(8,39) (5,75) (9,65) (7,01)
1FT7046 253 186 285 218
(9.96) (7,32) (11,22) (8,58)
63 1FT7062 51 6 56,5 167 99 202 135 24 M8 50 27 8
(2,01) (0,24) (2,22) (657) (3,90) (7,95) (531) (0,94) (1,97) (1,06) (0,31)
1FT7064 198 131 233 166
(7,80) (5,16) (9,17) (6,54)
1FT7066 230 162 265 198
(9,06) (6,38) (10,43) (7,80)
1FT7068 277 210 312 245
(10,91) (8,27) (12,28) (9,65)
Flansch 1 Wellenausfthrung o o,
(1FT6-kompatibel) mit Passfeder
1FT703 L s N=]
1FT704 = 8 o >
1FT706 := i & [ =
—Itl- = LI
d6 ol f G_DA65_XX_00259c
1
~1i, k
Flansch 0 o o
1FT703 e §
1FT704 | N
1FT706 8 3 o
2 ¥ ]_' 1
S §8 = =
anki L
-
dg A, G_DAB5_XX_00258¢
~li=f,
-~ i, k
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4.3 Mal3zeichnungen

1FT7 Compact Selbstkihlung

Fur Motor MaBe in mm (inches)
Stecker Flansch 1 (1FT6-kompatibel)
Gr.1 Gr.15 ohne Bremse mit Bremse
Achs- Typ DIN a4 b4 Cq €4 f fy g1 91 04 So in k o} k o
héhe IEC P N LA M AB T - - - - LB - LB -
1FT7 Compact, Bauform IM B5, Selbstkiihlung, mit Stecker, ohne/mit Bremse
80 1FT7082 195 130 11,5 165 155 3,5 119 141 51 11 58 196 130 248 183
(7,68) (5,12) (0,45) (6,50) (6,10) (0,14) (4,69) (5,55) (2,01) (0,43) (2,28) (7,72) (5,12) (9,76) (7,20)
1FT7084 247 182 299 234
(9,72)  (7,17) (11,77) (9,21)
1FT7086 299 234 351 286
(11,77) (9,21)  (13,82) (11,26)
100  1FT7102 245 180 13 215 196 4 - 161 56 14 80 221 151 273 203
(9,65) (7,09) (0,51) (8,46) (7,72) (0,16) (6,34) (2,20) (0,55) (3,15) (8,70) (5,94) (10,75) (7,99)
1FT7105 307 238 360 290
(12,09) (9,37) (14,17) (11,42)
1FT7108 377 307 429 359
(14,84) (12,09) (16,89) (14,13)
Flansch O DE-Wellenende
ohne Bremse mit Bremse
Achs- Typ DIN by fo i k o k o d de | t u
hohe IEC - - - LB - LB - D - E GA F
80 1FT7082 66 6 64,5 189 124 241 176 32 M12 58 35 10
(2,60) (0,24) (2,54) (7,44) (488) (949) (6,93) (1,26) (2,28) (1,38) (0,39)
1FT7084 241 175 293 228
(9,49) (6,89) (11,54) (8,98)
1FT7086 292 227 345 279
(11,50) (8,94) (13,58) (10,98)
100  1FT7102 81 6,5 87 214 144 266 196 38 M12 80 41 10
(3,19) (0,26) (3,43) (8,43) (5,67) (10,47) (7,72) (1,50) (3,15) (1,61) (0,39)
1FT7105 301 231 353 283
(11,85) (9,09) (13,90) (11,14)
1FT7108 370 300 422 352
(14,57) (11,81) (16,61) (13,86)
Flansch 1 Wellenausfuhrung [¢) [
(1FT6-kompatibel) mit Passfeder c, -
1FT708 = - U= |:
1FT710 :{ ?_ L E? ) C{E
= 8§
4_| W Q T
t |-~ ‘
de g G_DAB5_XX_00261c
- d K
Flansch O .
1FT708 g ° %
1FT710 e Dy
kel e}
5 8 s N
1 i -t
— aa [
i S SN
—It«‘/ o P!
ds G_DA65_XX_00260c
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Technische Daten und Kennlinien

4.3 Mal3zeichnungen

1FT7 Compact Fremdbellftung

Ftr Motor MaBe in mm (inches)

Stecker Lufter

Gr.15 Gr3
Achs- Typ DIN a4 b by Cq e f fq g1 g1 93 h h4 ho 04 So
héhe IEC P - N LA M AB T - - - H - - - S
80 1FT7084 194 186 130 11,5 165 155 3,5 139 - 1375 27 177 186,5 50 11

(7,64) (7,32) (5,12) (0,45) (6,50) (6,10) (0,14) (5,47) (5,41) (1,06) (6,97) (7,34) (1,97) (0,43)
1FT7086

100  1FT7105 245 224 180 13 215 196 4 159 187 151 27 220 222 55 14

(9,65) (8,82) (7,09) (0,51) (846) (7,72) (0,16) (6,26) (7,36) (594) (1,06) (8,66) (8,74) (2,17) (0,55)

Flansch 1 (1FT6-kompatibel) Flansch 0 DE-Wellenende
ohne Bremse mit Bremse ohne Bremse mit Bremse
Achs- Typ DIN in k o k o bo fo in k o k [¢) d dg | t u
héhe IEC - LB - LB - - - - LB - LB - D - E GA F
80 1FT7084 58 342 182 394 234 66 6 64,5 3355 175 3875 228 32 M12 58 35 10
(2,28) (13,46) (7,17) (15,51) (9,21) (2,60) (0,24) (2,54) (13,21) (6,89) (15,26) (8,98) (1,26) (2,28) (1,38) (0,39)
1FT7086 3935 234 446 286 387 227 4395 279
(15,49) (9,21) (17,56) (11,26) (15,24) (8,94) (17,30) (10,98)
100 1FT7105 80 403,5 238 4555 290 81 6,5 87 396,5 231 4485 283 38 M12 80 41 10
(3,15) (15,89) (9,37) (17,93) (11,42) (3,19) (0,26) (3,43) (15,61) (9,09) (17,66) (11,14) (1,50) (3,15) (1,61) (0,39)
Flansch 1 Wellenausfuhrung
(1FT6-kompatibel) mit Passfeder
1FT708 3
1FT710 g
%
o
/
3 ] N
-
Flansch 0
1FT708
1FT710

-—
!
¥
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Technische Daten und Kennlinien

4.3 Mal3zeichnungen
1FT7 Compact Wasserkiihlung
Fur Motor MaBe in mm (inches)
Stecker Stecker
Gr1 Gr15 Gr.3 Gr1 Gr. 15 Gr.3
Achs- Typ DIN a4 b by Cq ey f fy g4 [ [ 04 04 04 So
héhe IEC P - N LA M AB T - - - - - - S
1FT7 Compact, Bauform IM B5, Wasserkiihlung, mit Stecker, ohne/mit Bremse
63 1FT7062 155 135 110 10 130 126 3,5 108 - - 52 - - 9
1FT7064 (6,10) (5,31) (4,33) (0,39) (5,12) (4,96) (0,14) (4,25) (2,05) (0,35)
1FT7066
1FT7068
80 1FT7082 195 165 130 11,56 165 155 3,5 - 140 - - 50 - ih
1FT7084 (7,68) (6,50) (5,12) (0,45) (6,50) (6,10) (0,14) (5,51) (1,97) (0,43)
1FT7086
100  1FT7102 245 206 180 13 215 196 4 - 160 - - 55 - 14
(9,65) (8,11) (7,09) (0,51) (8,46) (7,72) (0,16) (6,30) (2,17) (0,55)
1FT7105 - 187 - 72
1FT7108 (7.36) (2,83)
Flansch 1 (1FT6-kompatibel) Flansch 0 DE-Wellenende
ohne/mit Bremse ohne/mit Bremse
Stecker Stecker
Gr1 Gri15 Gr.3 Gr.1 Gr15 Gr3
Achs- Typ DIN ip k o o o b, fo in k o o o d de | t u
héhe IEC - LB - - - - - - LB - - - D - E GA F
63 1FT7062 50 208 141 - - 51 6 56,56 202 135 - - 24 M8 50 27 8
(1,97) (8,19) (5,55) (2,01) (0,24) (2,22) (7,95) (5,31) (0,94) (1,97) (1,06) (0,31)
1FT7064 240 173 - - 233 166 - -
(9,45) (6,81) (9,17) (6,54)
1FT7066 272 204 - - 265 198 - -
(10,71) (8,03) (10,43) (7.,80)
1FT7068 319 252 - - 312 245 - -
(12,56) (9,92) (12,28) (9,65)
80 1FT7082 58 248 - 183 - 66 6 64,5 241 - 176 - 32 M12 58 35 10
(2,28) (9,76) (7,20) (2,60) (0,24) (2,54) (9,49) (6,93) (1,26) (2,28) (1,38) (0,39)
1FT7084 299 - 234 - 293 - 228 -
(11,77) (9,21) (11,54) (8,98)
1FT7086 351 - 286 - 345 - 279 -
(13,82) (11,26) (13,58) (10,98)
100  1FT7102 80 273 - 203 - 81 6,5 87 266 - 196 - 38 M12 80 41 10
(3,15) (10,75) (7,99) (3,19) (0,26) (3,43) (10,47) (7,72) (1,50) (3,15) (1,61) (0,39)
1FT7105 360 - 290 273 353 - 283 266
(14,17) (11,42) (10,75) (13,90) (11,14) (10,47)
1FT7108 429 - 359 342 422 - 352 335
(16,89) (14,13) (13,46) (16,61) (13,86) (13,19)
Flansch 1 Wellenausftihrung ® ®
(1FT6-kompatibel) mit Passfeder Je !
1FT706 [* d
1FT708 - - — L
1FT710 [S] SE o
Lo L) Lipeen
Q
Cl
‘]% L|* ‘ [ 1 |
-
dg +
- +f1 G_NCO01_XX_00398a
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Technische Daten und Kennlinien
4.3 Mal3zeichnungen

1FT7 High Dynamic FremdbelUftung

Fur Motor MaBe in mm (inches)

Stecker Lufter

GroBe

1,5
Achs- Typ DIN aq b b1 Cq €4 f f1 [of Jd3 h h1 h2 (oF] So
hohe IEC P A N LA M AB T - - H - - - S

1FT7 High Dynamic, Fremdbeliiftung, mit Stecker, ohne/mit Bremse

63 1FT7065 155 158 110 10 130 126 35 125 101,5 26 143 135 57 9
(6,10) (6,22) (4,33) (0,39) (5,12) (4,96) (0,14) (4,92) (4,00) (1,02) (5,63) (5,31) (2,24) (0,35)
1FT7067
Flansch 1 (1FT6-kompatibel) Flansch O
ohne Bremse mit Bremse ohne Bremse mit Bremse DE-Wellenende
Achs- Typ DIN iy k o k o by fo in k o k o d de I t u
hohe IEC - LB - LB - - - - LB - LB - D - E GA F
63 1FT7065 50 380 220 380 220 51 6 56,5 3735 214 3735 214 24 M8 50 27 8
(1,97) (14,96) (8,66) (14,96) (8,66) (2,01) (0,24) (2,22) (14,70) (8,43) (14,70) (8,43) (0,94) (1,97) (1,06) (0,31)
1FT7067 420 260 420 260 4135 254 4135 254
(16,54) (10,24) (16,54) (10,24) (16,28) (10,00) (16,28) (10,00)
Flansch 1 -i K
(1FT6-kompatibel) 2 o =0~
1FT706 =, :
B
—
1§ [
7 g
L Qo | q |1 I
Fﬁ?‘ S %
1 —
— <-c1
Flansch 0 iy k
1FT706 B J —h~—
2 i
i ] Q__f
5 B Mgy °’|
T = 1 E— = Bl L
T <8 | <
—lt
f 4 |
M I
ol f G_PM21_XX_00058a
1
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Technische Daten und Kennlinien

4.3 Mal3zeichnungen
1FT7 High Dynamic Fremdbeliftung
Fur Motor MaBe in mm (inches)
Stecker Lufter
GroBe
1 3
Achs- Typ DIN a4 b b1 C1 €4 f f1 94 [of] Jd3 h h1 h2 (oF] So
hohe IEC P A N LA M AB T - - - H - - - S
1FT7 High Dynamic, Fremdbeliiftung, mit Stecker, ohne/mit Bremse
80 1FT7085 194 186 130 115 165 155 3,5 139 166,56 1375 27 177 186,5 50 1
(7,64) (7,32) (5,12) (0,45) (6,50) (6,10) (0,14) (5,47) (6,56) (5,41) (1,06) (6,97) (7,34) (1,97) (0,43)
1FT7087 166,5
(6,56)
Flansch 1 (1FT6-kompatibel) Flansch O
ohne Bremse = mit Bremse ohne Bremse = mit Bremse DE-Wellenende
Achs- Typ DIN iy k o k o by fo in k o k o} d de | t u
hohe IEC - LB - LB - - - - LB - LB - D - E GA F
80 1FT7085 58 414 254 414 254 66 6 64,5 407,5 247 407,5 247 32 M12 58 35 10
(2,28) (16,30) (10,00) (16,30) (10,00) (2,60) (0,24) (2,54) (16,04) (9,72) (16,04) (9,72) (1,26) (2,28) (1,38) (0,39)
1FT7087 474 314 474 314 467,5 307 467,5 307
(18,66) (12,36) (18,66) (12,36) (18,41) (12,09) (18,41) (12,09)
Flansch 1 i K
(1FT6-kompatibel) 2 e 0 — -

1FT708 — =, —»| o, -

t ok
L 88
t—l%‘ 1f [ a

Bl
Lo d——ErT
/]

—=llC G_PM21_XX_00059
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Technische Daten und Kennlinien
4.3 Mal3zeichnungen

1FT7 High Dynamic Wasserkihlung

Fur Motor MaBe in mm (inches)
Stecker Lufter
GroBe
1 3
Achs- Typ DIN a4 b b1 C1 €4 f f1 [oF] [of] Jd3 h h1 h2 (oF} So
hohe IEC P A N LA M AB T - - - H - - - S
1FT7 High Dynamic, Fremdbeliiftung, mit Stecker, ohne/mit Bremse
80 1FT7085 194 186 130 115 165 155 3,5 139 1665 1375 27 177 186,5 50 11
(7,64) (7,32) (5,12) (0,45) (6,50) (6,10) (0,14) (5,47) (6,56) (5,41) (1,06) (6,97) (7,34) (1,97) (0,43)
1FT7087 166,5
(6,56)
Flansch 1 (1FT6-kompatibel) Flansch O
ohne Bremse = mit Bremse ohne Bremse = mit Bremse DE-Wellenende
Achs- Typ DIN iy k o k o by fo in k o k o d de I t u
hohe IEC - LB - LB - - - - LB - LB - D - E GA F
80 1FT7085 58 414 254 414 254 66 6 64,5 407,5 247 4075 247 32 M12 58 35 10
(2,28) (16,30) (10,00) (16,30) (10,00) (2,60) (0,24) (2,54) (16,04) (9,72) (16,04) (9,72) (1,26) (2,28) (1,38) (0,39)
1FT7087 474 314 474 314 467,5 307 467,5 307
(18,66) (12,36) (18,66) (12,36) (18,41) (12,09) (18,41) (12,09)
Flansch 1 i K
(1FT6-kompatibel) 2le— 0 — = —>|h
1FT708 —=, —>| o =~
1 BT
——
D 2
? .Q“"F 7
p— Q1= — 1=
1—% 8§
S T a
— [ G_PM21_XX_00059
Flansch O ~ i, k
1FT708 ~——o0
[ f,
o n . ] S, o@)
T i T ﬂ S
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Technische Daten und Kennlinien

4.3 Mal3zeichnungen
1FT7 Planetengetriebe SP+, 1-stufig
Fur Motoren MaBe in mm (inches)
Gebersystem:
Inkrementalgeber
Absolutwertgeber
Planeten- ohne mit
getriebe Bremse  Bremse
Achs- Typ F4 Typ D1 D2 D3 D4 L5 L6 L7 L8 K K
héhe
1FT7 mit Planetengetriebe SP+, 1-stufig, Bauform IM B5, Selbstkiihlung, mit Stecker, ohne/mit Bremse
36 1FT7034 62 SP060S-MF1 60 16 55 68 142 28 20 6 347 374
(2,44) (2,36) (0,63) (0,22) (2,68) (5,59) (1,10) (0,79) (0,24) (13,66) (14,72)
1FT7034 76 SP075S-MF1 70 22 6,6 85 163,8 36 20 7 361 388
(2,99) (2,76) (0,87) (0,26) (3,35) (6,45) (1,42) (0,79) (0,28) (14,21) (15,28)
1FT7036 297 324
(11,69)  (12,76)
48 1FT7042 167,5 275 307
(6,59) (10,83)  (12,09)
1FT7044 325 357
(12,80)  (14,06)
1FT7046 365 397
(14,37) (15,63)
1FT7046 101 SP100S-MF1 90 32 9 120 210 58 30 10 375 407
(3,98) (3,54) (1,26) (0,35) (4,72) (8,27) (2,28) (1,18) (0,39) (14,76) (16,02)
63 1FT7062 217 296 331
(8,54) (11,65)  (13,03)
1FT7064 327 362
(12,87)  (14,25)
1FT7066 359 394
(14,13) (15,51)
1FT7068 406 441
(15,98)  (17,36)
1FT7068 141 SP140S-MF1 130 40 11 165 2743 82 30 12 439 474
(5,55) (5,12) (1,57) (0,43) (6,50) (10,80) (3,23) (1,18) (0,47) (17,28) (18,66)
80 1FT7082 283,3 361 413
(11,15) (14,21) (16,26)
1FT7084 412 464
(16,22) (18,27)
1FT7086 464 516
(18,27) (20,31)
1FT7086 182 SP180S-MF1 160 55 13,5 215 310 82 30 15 491 543
(7.17) (6,30) (2,17) (0,53) (8,46) (12,20)  (3,23) (1,18) (0,59) (19,33)  (21,38)
100  1FT7102 412 464
(16,22)  (18,27)
1FT7105 498 550
(19,61)  (21,65)
1FT7108 568 620
(22,36) (24,41)
1FT7105 215 SP210S-MF1 180 75 17 250 385 105 38 17 542 594
(8,46) (7,09) (2,95) (0,67) (9,84) (15,16)  (4,13) (1,50) (0,67) (21,34)  (23,39)
1FT7108 612 664
(24,09)  (26,14)
1FT703
1FT704
1FT706
1FT708 L5
1FT710 ~ L6 L7~ %E
5
fr L,
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Technische Daten und Kennlinien

4.3 Mal3zeichnungen

1FT7 Planetengetriebe SP+, 2-stufig

Fur Motor MaBe in mm (inches)
Gebersystem:
Tnkrementalgeber
Absolutwertgeber
Planeten- ohne mit
getriebe Bremse  Bremse
Achs- Typ F4 Typ D1 D2 D3 D4 L5 L6 L7 L8 K K
héhe
1FT7 mit Planetengetriebe SP+, 2-stufig, Bauform IM B5, Selbstkiihlung, mit Stecker, ohne/mit Bremse
36 1FT7034 76 SP0O75S-MF2 70 22 6,6 85 179,4 36 20 7 376 403
(2,99) (2,76) (0,87) (0,26) (3,35) (7,06) (1,42) (0,79) (0,28) (14,80)  (15,87)
1FT7036 312 339
(12,28)  (13,35)
48 1FT7042 192 331 331
(7,56) (13,03)  (13,03)
36 1FT7034 101 SP100S-MF2 90 32 9 120 230,3 58 30 10 395 422
(3,98) (3,54) (1,26) (0,35) (4,72) (9,07) (2,28) (1,18) (0,39) (15,55)  (16,61)
1FT7036 331 358
(13,03)  (14,09)
48 1FT7042 234 341 341
(9,21) (13,43) (13,43)
1FT7044 359 391
(14,13)  (15,39)
1FT7046 431 431
(16,97)  (16,97)
1FT7044 141 SP140S-MF2 130 40 11 165 298,3 82 30 12 399 431
(5,55) (5,12) (1,58) (0,43) (6,50) (11,74)  (3,23) (1,18) (0,47) (15,71)  (16,97)
1FT7046 471 471

(18,54) (18,54)

1FT703
1FT704
L5
{16 tL7=
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B o
T58 1 1 I =8
[EESY NA S
i1 . 5
~|=L8 8
K o

Synchronmotoren 1FT7
254 Projektierungshandbuch, (PFT7), 03/2010, 6SN1197-0AC13-0AP3



Technische Daten und Kennlinien

4.3 Mal3zeichnungen
1FT7 Planetengetriebe SP+, 2-stufig
Fur Motor MaBe in mm (inches)
Gebersystem:
nkrementalgeber
Absolutwertgeber
Planeten- ohne mit
getriebe Bremse  Bremse
Achs- Typ F4  Typ D1 D2 D3 L5 L6 L7 L8 K K
hoéhe

1FT7 mit Planetengetriebe SP+, 2-stufig, Bauform IM B5, Selbstkiihlung, mit Stecker, ohne/mit Bremse

63 1FT7062 101 SP100S-MF2 90 32 9 252 58 30 10 331 366
(3.98) (354)  (126)  (035)  (472) (992  (228)  (1,18)  (039)  (1303)  (1441)
1FT7064 362 397
(14,25)  (1563)
1FT7062 141 SP140SMF2 130 40 1 305 82 30 12 360 395
(5,55) (512)  (157)  (043)  (650)  (1201) (323)  (1,18)  (047)  (1417)  (1555)
1FT7064 391 426
(1539)  (16,77)
1FT7066 458 458
(18,03)  (18,03)
1FT7068 505 505
(19.88)  (19,88)
80  1FT7082 332 410 462
(13,07) (16,14) (18,19)
1FT7084 461 513
(18,15)  (20,20)
63 1FT7064 182 SP180S-MF2 160 55 135 346 82 30 15 432 467
(7.17) (630)  (217)  (053)  (846)  (1362) (323)  (1,18)  (059)  (1701)  (1839)
1FT7066 499 499
(19.65)  (19,65)
1FT7068 546 546
(2150)  (21,50)
80  1FT7082 355 433 485
(13,98) (17.05)  (19,09)
1FT7084 536 536
(21,10)  (21,10)
1FT7086 536 588
(21,10)  (23,15)
100 1FT7102 457 509
(17.99)  (20,04)
80  1FT7084 215 SP210S-MF2 180 75 17 415 105 38 17 565 565
(8,46) (709 (295)  (067)  (9.84)  (1634) (413)  (150)  (067)  (2224)  (22.24)
1FT7086 817 617
(24,29)  (24,29)
100 1FT7102 538 538
(21,18) (21,18)
1FT7105 572 624
(2252)  (24,57)
1FT7108 694 694
(2732)  (27,32)
80  1FT7086 245 SP240SMF2 200 85 17 4675 130 40 20 643 643
(9,65) (787)  (335)  (067) (1142 (1841) (512)  (157)  (0,79)  (2531)  (2531)
100 1FT7102 512 564
(20,16)  (22,20)
1FT7105 598 650
(2354)  (2559)
1FT7108 668 720
(26,30)  (28,35)
1FT706
1FT708
1FT710
L5
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Technische Daten und Kennlinien

4.3 Mal3zeichnungen
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Motorkomponenten

5.1 Thermischer Motorschutz

Zur Uberwachung der Motortemperatur ist in der Standerwicklung ein temperaturabhangiger
Widerstand als Temperaturfihler eingebaut.

Tabelle 5- 1 Eigenschaften und Technische Daten

Typ KTY 84
Kaltwiderstand (20 °C) ca. 580 Q
Warmwiderstand (100 °C) ca. 1000 Q
Anschluss Uber Signalleitung
VORSICHT

Die Polaritdt muss beachtet werden.

Die Widerstandsanderung des KTY 84 verhalt sich proportional zur
Wicklungstemperaturédnderung (siehe nachfolgendes Bild).

R [kQ]
3

0 9, [°C]
0 100 200 300

Bild 5-1 Widerstandsverlauf des KTY 84 in Abhangigkeit von der Temperatur
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Motorkomponenten

5.1 Thermischer Motorschutz
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Die Auswertung des KTY 84 wird im Umrichter vorgenommen, dessen Regelung den
Temperaturgang der Motorwicklung bericksichtigt. Im Fehlerfall wird eine entsprechende
Meldung am Umrichter ausgel6st. Bei steigender Motortemperatur wird eine Meldung
"Vorwarnung Motortibertemperatur" ausgel6st, die extern ausgewertet werden kann. Wird
diese Meldung nicht beachtet, schaltet der Umrichter nach voreingestellter Zeit oder bei

Uberschreitung der Motorgrenztemperatur bzw. Abschalttemperatur mit entsprechender
Fehlermeldung ab.

/N\VORSICHT

Der eingebaute Temperaturfihler schitzt die Synchronmotoren nur bedingt vor
Uberlastungen

Achshohe 36 und 48: bis 2 ¢ lo so«) und Drehzahl + 0
ab Achshoéhe 63: bis 3 ¢ lo so«) und Drehzahl # 0

Far thermisch kritische Belastungsfalle, z. B. hohe Uberlastung im Motorstillstand oder eine
Uberlast von Mmax langer als 4 s, ist kein ausreichender Schutz mehr vorhanden. Die
Funktion "thermisches Motormodell i2t-Uberwachung" ist im Umrichter zu aktivieren.

Der Temperaturfihler ist Teil eines SELV-Stromkreises, der durch Anlegen von

Hochspannung zerstort werden kann. Der Temperaturfiihler ist so ausgefihrt, dass die DIN-
/EN-Anforderung fiir "Sichere elektrische Trennung" erfillt wird.

Synchronmotoren 1FT7
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5.2 Geber

5.2.1 Geber-Ubersicht

5.2 Geber

Der Geber wird in der Motoren-Bestell-Nr. (MLFB) an der 14. Stelle mit dem entsprechenden

Buchstaben ausgewahilt.

Tabelle 5- 2 Geber fiir Motoren 1FT7 SIMODRIVE

Gebertyp Bestellnummer (MLFB)
Inkrementalgeber sin/cos 1 Vpp 2048 S/R mit C- und D-Spur (Encoder N
IC2048S/R)

Absolutwertgeber EnDat 2048 S/R (Encoder AM2048S/R) M

Die Geber kénnen ohne Justage getauscht werden.

Inkrementalgeber werden bei jedem Systemstart referenziert.

ACHTUNG

der vollen Umdrehungen zunachst unbestimmt ist.

Bei Absolutwertgebern muss nach dem Austausch neu referenziert werden, da die Anzahl

Bei 1FT7 sind alle Geber fir Safety Integrated geeignet.

Synchronmotoren 1FT7
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5.2 Geber

5.2.2 Inkrementalgeber
Funktion:
e Winkelmesssystem fir Kommutierung
® Drehzahlistwerterfassung
® Indirektes inkrementelles Messsystem fiir Lageregelkreis

® Ein Nullimpuls (Referenzmarke) pro Umdrehung

Tabelle 5- 3 Technische Daten Inkrementalgeber

Eigenschaften Inkrementalgeber sin/cos
1 Vpp
(Encoder IC2048S/R)
mech. Grenzdrehzahl 12000 1/min
Betriebsspannung 5V+5%
Stromaufnahme max. 150 mA

A-B-Spur: Auflésung inkrementell (sin/cos-Perioden pro Umdrehung) 2048 S/R (1 Vpp)

C-D-Spur: Rotorlage (sin/cos-Perioden pro Umdrehung) 1 S/R (1 Vpp)
Referenzsignal 1 pro Umdrehung
Winkelfehler 140"

u .

VI A 360° ol = 360" mech. 90° el.
2048
A 0 > ¢
B
0 45° el, = ¢

R "

Y
E=d

180° el. £ 90° el.

UV A

C 0 > 0

D 0 P_—
/

R 0

360° el. = 360° mech.

Bild 5-2 Signalfolge und Zuordnung bei positiver Drehrichtung
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5.2 Geber

523 Absolutwertgeber

Funktion:

® Winkelmesssystem fuir Kommutierung

® Drehzahlistwerterfassung

® |ndirektes Messsystem zur absoluten Lagebestimmung innerhalb einer Umdrehung

® [ndirektes Messsystem zur absoluten Lagebestimmung innerhalb eines Verfahrbereiches
von 4096 Umdrehungen

e |ndirektes inkrementelles Messsystem fiir Lageregelkreis

Tabelle 5- 4 Technische Daten Absolutwertgeber

Eigenschaft Absolutwertgeber EnDat (Encoder AM2048S/R)
mech. Grenzdrehzahl 12000 1/min

Betriebsspannung 5V£5%

Stromaufnahme max. 300 mA

Absolute Auflésung (Singleturn) 8192

Verfahrbereich (Multiturn) 4096 Umdrehungen

A-B-Spur: Auflésung inkrementell (sin/cos-Perioden pro Umdrehung) | 2048 S/R (1 Vpp)

Winkelfehler * 40"

serielle Absolutlageschnittstelle EnDat 2.1

Signalfolge und Zuordnung A-B-Spur siehe Bild "Inkrementalgeber"

Synchronmotoren 1FT7
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5.3 Haltebremse (Option)

5.3

5.3.1

5.3.2

262

Haltebremse (Option)

Eigenschaften

® Die Haltebremse wird zum Feststellen der Motorwelle im Motorstillstand verwendet. Die
Haltebremse ist keine Arbeitsbremse um den drehenden Motor abzubremsen.

® Ein begrenzter Not-Halt-Betrieb ist zuldssig. Es kdnnen bis zu 2000 Bremsvorgange mit
dem dreifachen Laufertragheitsmoment als Fremdtrégheitsmoment aus Drehzahl 3000
1/min durchgefuhrt werden ohne dass die Bremse unzuléssig verschleildt. Die
angegebene Hochstschaltarbeit je Notbremsung darf nicht tGiberschritten werden.

® Die Bemessungsspannung der Haltebremse betragt 24 V DC.

/\VORSICHT

Die Bemessungsspannung betragt 24 V DC +/- 10 %. Spannungen ausserhalb dieses
Toleranzbandes kdnnen zu Stérungen fihren.

Durch unzuldssigen Verschleil® ist die Bremsenfunktion nicht mehr sichergestellt! Die
Uberschreitung der oben genannten Not-Halt-Eigenschaften oder der wiederholte
kurzzeitige Hochlauf des Motors gegen die noch geschlossene Bremse ist nicht
zulassig. Die Schaltzeiten der Bremsen und Relaisschaltzeiten sind deshalb bei der
Antriebssteuerung bzw. -freigabe zu bertcksichtigen.

ACHTUNG

Motoren mit oder ohne Haltebremse kénnen nachtraglich nicht umgerustet werden!

Motoren mit Haltebremse werden um den jeweiligen Einbauraum langer (siehe
Malzeichnungen).

Permanentmagnetbremse

Das Magnetfeld des Permanentmagneten bewirkt eine Zugkraft auf die Bremsen-

Ankerscheibe. Dadurch wird im stromlosen Zustand die Bremse geschlossen und die
Motorwelle festgehalten.

Bei 24 V DC Bemessungsspannung an der Bremse baut die stromdurchflossene Spule ein
Gegenfeld auf. Dadurch wird die Kraftwirkung der Permanentmagneten neutralisiert und die
Bremse 6ffnet aufgrund der Federriickstellung restmomentfrei. Die

Permanentmagnetbremse weist eine torsionssteife Verbindung zum Rotor des Motors auf.
Deshalb ist diese Bremse spielfrei.

VORSICHT

Bei Motoren mit integrierter permanentmagneterregter Haltebremse sind keine axialen
Kréfte auf das Wellenende zulassig! Dies gilt fur Installation und Betrieb.

Synchronmotoren 1FT7
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5.3 Haltebremse (Option)

5.3.3 Anschluss der Haltebremse Ulber Schiitz an externe Stromversorgung

Synchronmotoren 1FT7

Die Ansteuerung der Bremse kann Uber eine externe Spannungsversorgung erfolgen. Da fir
die Bremsenleitung im Motor eine sichere elektrische Trennung von der Motorwicklung
gewahrleistet ist und die Leistungsleitung als verstarkte Isolierung ausgelegt ist, kann dies
auch eine PELV (PELV = Protective Extra Low Voltage) Versorgung sein. Zum Schutz der
internen Logikspannung muss das Relais K1 zwischen Spule und Kontakt ebenfalls eine
verstarkte Isolierung aufweisen.

Im Fall der externen Ansteuerung ist eine Schutzbeschaltung der Bremse vorzusehen (siehe
Bild "Schaltungsvorschlag fir die externe Stromversorgung"). Diese Schutzbeschaltung
verhindert schadliche Spannungsspitzen und gewahrleistet die angegebenen Schaltzeiten
(siehe Tabelle "Technischen Daten der eingesetzten Haltebremsen").

Am motorseitigen Stecker muss die Mindestspannung DC 24 V -10 % zur Verflgung stehen
um ein einwandfreies Offnen der Bremse zu gewahrleisten. Bei Uberschreitung der
Maximalspannung DC 24 V +10 % kann die Bremse wieder schlieRen. Der Spannungsabfall
auf der Bremsenzuleitung ist zu beriicksichtigen. Naherungsweise kann der
Spannungsabfall AU fur Kupferleitungen wie folgt berechnet werden:

aU [V] = 0,042 « (I/q) * leremse | = Leitungslange [m]
g = Bremsaderquerschnitt [mm2]
Isremse = Gleichstrom der Bremse [A]

VORSICHT

Zur Vermeidung von Abschaltiiberspannungen und der dadurch méglichen Beeinflussung
des Anlagenumfeldes, muss in die Zuleitung eine Schutzbeschaltung integriert werden
(siehe nachfolgendes Bild).

K1
F D i )
> 1 ! Motor K1 Schitz
+24 \/ » ‘ ; F  Leistungsschutzschalter
1 S1 Haltebremse
R2: !
) ! R2 Varistor
: Ej[” S1
GND :
Bild 5-3 Schaltungsvorschlag fiir die externe Stromversorgung mit Schutzbeschaltung
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5.3 Haltebremse (Option)

5.34

Tabelle 5- 5 Beispiel: Elektr. Bauteile fur den Schaltungsvorschlag

Elektr. Beispiele

Bauteil

F Leistungsschalter 3RV10, mit in Serie oder | Leistungsschutzschalter 5SX21.
geschalteten Strombahnen. (Gegebenenfalls mit angebautem
(Gegebenenfalls mit angebautem Hilfsschalter zur Riickmeldung beim
Hilfsschalter 3RV1901 zur Antrieb)
Riickmeldung beim Antrieb)

K1 Hilfsschiitz 3RH11 oder | Schuitz 3RT10

R2 Varistor SIOVS14K30 (EPCOS)

Technische Daten der Haltebremse

Tabelle 5- 6 Technische Daten der bei den 1FT7-Motoren eingesetzten Haltebremsen

Motortyp Haltemoment Dyn. Brems- Gleichstrom | Offnungszeit SchlieRzeit Hochst-
Mz bei 120 °C moment M1 bei 20 °C mit Varistor mit Varistor schaltarbeit
[Nm] [Nm] [A] [ms] [ms] v
1FT7030 3 1,5 0,3 60 25 30
1FT7040 8 5 0,6 90 30 270
1FT7060 18 11 0,8 150 50 880
1FT7080 48 25 1,0 220 65 1900
1FT7100 85 35 1,6 250 70 5300
Strom | Spannung U
. Bremse ge6ffnet -
/ \ u
-~ ¢ o T > > LA t
ty= Offnungszeit t.q = SchlieRzeit (Messung bei U=24,0 V)
Bild 5-4 Zeitbegriffe fur Haltebetrieb
Synchronmotoren 1FT7
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5.3 Haltebremse (Option)

Haltemoment M4

Das Haltemoment M4 ist das gréfite zuldssige Drehmoment, mit dem die geschlossene
Bremse im statischen Betrieb ohne Schlupf belastet werden kann (Haltefunktion bei
Motorstillstand).

Dynamisches Bremsmoment M,

Das dynamische Bremsmoment M1 ist das kleinste gemittelte dynamische Bremsmoment,
das beim Not-Halt-Betrieb auftreten kann.

Synchronmotoren 1FT7
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5.4 Getriebe

5.4

5.4.1

Ubersicht

Getriebe

Getriebeprojektierung

® Folgende Einflussgréfen sind zu berlcksichtigen:

— Beschleunigungsmoment, Dauerdrehmoment, Zykluszahl, Zyklusart, zulassige
Eingangsdrehzahl, Einbaulage, Verdrehspiel, Verdrehsteifigkeit, Radial- und
Axialkréfte.

— Schneckengetriebe sind fur Reversierbetriebe bei Servoanwendungen nur bedingt
geeignet.

® Technische Angaben sind u. a. den Katalogen der Getriebehersteller zu entnehmen.

® Wenn Getriebedl am Motorflansch ansteht, muss eine geeignete Wellen- und
Flanschabdichtung gewahlt werden.

Dimensionierung fiir S3-Betrieb

266

Fur die Projektierung kénnen Sie die Motorkennlinie ohne Reduzierung nutzen. Beachten
Sie dabei das zuldssige maximale Moment und die zuldssige Eintriebsdrehzahl des
Getriebes.

Mmot = Mab / (i * NG)

Die Zuordnung von Motor und Getriebe erfolgt nach: Mmax, Getriebe = Mo (100k) ® i ® f

Mmax, Getriebe maximal zuldssiges Antriebsdrehmoment
Mo (100 k) Motorstillstandsdrehmoment
i Ubersetzungsverhiltnis
f Zuschlagsfaktor f = f1 ¢ f2
f1=2 fur Motorbeschleunigungsmoment
fa=1 bei = 1000 Schaltzyklen / h des Getriebes
fa>1 bei > 1000 Schaltzyklen / h (siehe Getriebe-Katalog)
z.B. 2=15 fur 3000 Schaltzyklen / h
f2=1,8 fur 5000 Schaltzyklen / h
f2=2,0 fur 8000 Schaltzyklen / h
ACHTUNG

Schaltzyklen kénnen auch tberlagerte Schwingungen sein! Der Zuschlagsfaktor (f2) ist
dann von der Bemessung nicht ausreichend und es kann zu Getriebeausfallen kommen.

Das gesamte System ist so zu optimieren, dass die Uberlagerten Schwingungen minimiert

werden.
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Synchronmotor .'L Getriebe } i= Mot
n

n
nMo( A

Bild 5-5 Ubersetzungsverhéltnis

Durch das Lastdrehmoment und die erforderliche Anfahrgeschwindigkeit ist das
Getriebeabtriebsdrehmoment und die Abtriebsdrehzahl und somit auch die Abtriebsleistung
festgelegt.

Daraus berechnet sich die erforderliche Antriebsleistung:
Pab [W] = Pwmot [W] * ne = (11/30) * Mmot [NmM] * nmot [1/min] ¢ ne

Dimensionierung fiir S1-Betrieb

Das Getriebe erzeugt selbst Reibungswarme und behindert die Warmeabfuhr Gber den
Motorflansch. Deshalb muss im S1-Betrieb eine Momentenreduzierung vorgenommen
werden.

Das erforderliche Motormoment errechnet sich wie folgt:

M =\/ e R A R L

Mot Motordrehmoment [Nm]

My rechnerisches "Verlustmoment" [Nm]

a /3 fur sinusgespeiste Motoren 1FT7

b Gewichtungsfaktor fiir Getriebeverluste (dimensionslos); b = 0,5

ne Getriebewirkungsgrad

i Getriebelbersetzung (i > 1)

kr Drehmomentkonstante [Nm/A]

Mab Getriebeabtriebsdrehmoment [Nm]

NA Abtriebsdrehzahl Getriebe [1/min]

NMot Motorendrehzahl [1/min]

Rstrw Warmwiderstand des Motorstranges [Q]; Rstw = 1,4 * Rstr (siehe Kapitel
"Technische Daten und Kennlinien")

Pab Getriebeabtriebsleistung [W]

Pmot Motorleistung [W]

m Kreiszahl = 3,1416

Synchronmotoren 1FT7
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Kennlinienveranderung durch Getriebeanbau

S1-Kennlinienveranderung durch Getriebeanbau mit 95 % Wirkungsgrad
18 7 ‘ [
16 I ﬁ\ —e— S1-Kennlinie (100 K)
14 T = —=— S1-Kennlinie mit Getriebe
I —a— S1-Kennlinie (60 K)
E \ L \\
Z 10
= 8
N
6
4 \\
N,
2 "\
0 = \
0 1000 2000 3000 4000 5000
n [1/min]
Bild 5-6 S1-Kennlinien (Beispiel)

Hinweis fur weitere Kennlinien: S1cetriebe = S1100k - (S1100k - S1e0k) / 2

Anlaufverhalten eines Motors mit Getriebeanbau

ACHTUNG

Bei Inbetriebnahme ist aufgrund des Schmierverhaltens (unzureichende Verteilung von Fett
bzw. Ol) und des Einlaufverhaltens der Wellendichtringe mit einer erhéhten
Stromaufnahme zu rechnen.

542 Motoren mit Planetengetriebe

Ubersicht

268

Die Motoren 1FT703Q bis 1FT710Q kdnnen ab Werk (Siemens AG) komplett mit
Planetengetriebe geliefert werden. Die Getriebe werden direkt an die DE-Seite der Motoren
angeflanscht.

Bei der Auswahl ist zu beachten, dass die zulassige Antriebsdrehzahl des Getriebes nicht
von der maximalen Drehzahl des Motors Uberschritten wird. Bei hohen Schalthaufigkeiten
muss der Zuschlagsfaktor f2 beriicksichtigt werden. Grundséatzlich sind bei der Projektierung
die Reibungsverluste des Getriebes zu beriicksichtigen.

Die Getriebe sind nur ungewuchtet lieferbar.

Synchronmotoren 1FT7
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Nutzen

Integration

Synchronmotoren 1FT7

5.4 Getriebe

Hoher Wirkungsgrad; 1-stufig: > 97 %, 2-stufig: > 94 %
Minimales Verdrehspiel; 1-stufig: < 4 arcmin, 2-stufig: < 6 arcmin
Leistungsverteilung vom zentralen Sonnenrad auf die Planetenréader

Durch die symmetrische Kraftverteilung treten keine Wellenbiegungen im
Planetenradsatz auf

Sehr geringes Tragheitsmoment; daher kurze Hochlaufzeiten bei den Motoren

Die Getriebe werden (ber eine integrierte Klemmnabe mit der Motorwelle verbunden.
Hierzu ist ein glattes Motorwellenende erforderlich. Es genligt die Wellen- und
Flanschgenauigkeit Toleranz N nach DIN 42955 und die SchwinggréfRenstufe A nach
EN60034-14. Der Motorflansch wird Gber Adapterplatten angepasst

Getriebeabtrieb genau koaxial zum Motor

Die Getriebe sind geschlossen (Getriebe-Abdichtung zum Motor im Getriebe) und
werkseitig mit Ol befiillt. Sie sind auf Lebensdauer geschmiert und abgedichtet. Die
Getriebe sind fir alle Einbaulagen geeignet.

Schutzart Getriebe: IP65
Kleine Abmessungen

Geringes Gewicht

Die den einzelnen Motoren zugeordneten Getriebe sowie die fur diese Motor-Getriebe-
Kombinationen lieferbaren Getriebelibersetzungen sind in der nachfolgenden
Auswahltabelle zusammengestellt. Bei der Auswahl ist die maximal zuldssige
Eingangsdrehzahl des Getriebes (gleich der maximalen Drehzahl des Motors) zu beachten.

Die in den nachfolgenden Auswahltabellen zusammengestellten Motor-Getriebe-
Kombinationen sind in erster Linie fir den Zyklusbetrieb S3-60 % (Einschaltdauer < 60 %
und < 20 min) vorgesehen. Fir den Einsatz im Dauerbetrieb S1 (Einschaltdauer > 60 % oder
> 20 min) gelten reduzierte maximale Motordrehzahlen und Abtriebsdrehmomente. Eine
Getriebetemperatur von 90 °C darf nicht Gberschritten werden.

Die Motoren 1FT7 sind fir den Anbau an das Getriebe wie folgt auszufiihren:

Flansch "1"

Glattes Motorwellenende

Wellen- und Flanschgenauigkeit Toleranz N
Schwinggrélenstufe A

Schutzart IP65
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Auswahl- und Bestelldaten fir Planetengetriebe 1-stufig Baureihe SP+

Motor Planetengetriebe Lieferbare Motor- Ausgangs- Radiale Axiale
Selbst- 1-stufig Getriebelibersetzung i= drehzahl, drehmoment, Abtriebs- Abtriebs-
kuhlung max. max. wellen- wellen-
S3-60 % S3-60 % belastung, belastung,
max." max.")
Typ Typ Ver- Getriebe- 4 5 7 10 ng1 Mgo IFy I
dreh— gewicht,
- (1) (T28) (FoAmax)  (Feamax)
arcmin kg min”! Nm N N
1FT7034  SP 060S-MF1 < 4 1,9 v (4 v - 6000 40 2700 2400
1FT7034  SP 075S-MF1 < 4 39 - - - (4 6000 110 4000 3350
1FT7036 (4 v v (4 (90 fur i = 10)
1FT7042 v v v v
1FT7044 (4 v v v
1FT7046 v v v -
1FT7046  SP 100S-MF1 < 3 7,7 - = - v 4500 300 6300 5650
1FT7062 4 v %4 v (225 fur i=10)
1FT7064 v v (4 v
1FT7066 v v v v
1FT7068 (4 (4 v —
1FT7068  SP 140S-MF1 < 3 17,2 = - - (4 4000 600 9450 9870
1FT7082 v v v v (480 far 7= 10)
1FT7084 (4 v (4 (4
1FT7086 (4 v v -
1FT7086 SP 180S-MF1 < 3 34 - - - v 3500 1100 14700 14150
1FT7102 4 v v v (880 fur i=10)
1FT7105 v v (4 -
1FT7108 (4 v v -
1FT7105 SP 210S-MF1 < 3 56 - - - v 2500 2500 21000 30000
_ _ - (2400 furi=7
1FT7108 &~ 1900 fur i = 10)
Kurzangaben
 Getriebewelle mit Passfeder J02 Jo3 Jos Jo9
* Getriebewelle ohne Passfeder J22 J23 J25 J29
Bestellangaben 1FT17.-.71-. M1-Z Bestell-Nr. des Motors mit Kennzeichen ,-Z" und
JEE Kurzangabe fur den Anbau des dem Motor zugeordneten Planetengetriebes
G ohne Haltebremse Voraussetzung fir Anbau Planetengetriebe SP+:
H  mit Haltebremse Glattes Motorwellenende/Wellen- und Flanschgenauigkeit Toleranz N sowie
SchwingréBen Stufe A/Schutzart IP65
v/ moglich

— nicht méglich

R Bezogen auf die Abtriebswellenmitte.
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5.4 Getriebe
Planetengetriebe mit Motor 1FT7
1-stufig Getriebe- Motordrehzahl ~ Abtriebsdreh- Massentragheitsmomente der Getriebe (bezogen auf den Antrieb)
Typ Ubersetzung moment
Dauerbetrieb S17) 1FT703. 1FT704. 1FT706. 1FT708. 1FT710.
N Mz (Ton) Jq Ji Jq Ji Jq
min”! Nm kgem? kgem? kgem? kgem? kgem?
SP 060S-MF1 4 3300 26 0,22 - - -
5 3300 26 0,20 - - -
7 4000 26 0,18 - - -
SP 075S-MF1 4 2900 75 0,61 0,78 - -
5 2900 75 0,51 0,68 - -
7 3100 75 0,42 0,59 - -
10 3100 52 0,38 0,54 - -
SP 100S-MF1 4 2500 180 - - 3,04 -
2500 175 - - 2,61 -
2800 170 - - 2,29 -
10 2800 120 - 1,38 2,07 -
SP 140S-MF1 4 2100 360 - = - 11,0
2100 360 - - - 9,95
2600 360 - - - 9,01
10 2600 220 - - 5,28 8,44
SP 180S-MF1 4 1500 750 - - - - 33,9
1500 750 - - - - 27,9
2300 750 - - - - 22,2
10 2300 750 - - - 19,2 19,2
SP 210S-MF1 10 2000 1000 - - - - 53,1

) Fiir Dauerbetrieb S1 (Einschaltdauer > 60 % oder > 20 min) gelten die Grenzwerte aus der Tabelle fir eine Getriebetemperatur von maximal 90 °C.
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Auswahl- und Bestelldaten flir Planetengetriebe 2-stufig Baureihe SP+

Motor Planetengetriebe Lieferbare

Motor-

Selbst-  2-stufig Getriebelibersetzung  i= drehzahl,

kuhlung

Typ Typ Ver- Getriebe- 16 20
dreh-  gewicht,
spiel ca.

arcmin - kg
1FT7034 SP075S-MF2 < 6 36 v
1FT7036 v =
1FT7042 v

max.
S3-60 %

28 40 50 NG 1

(ny)
min”!
v = = 6000

Ausgangs- Radiale
drehmoment, Abtriebs-
max. wellen-
S3-60 % belastung,
max."

Ma2 Fe

(T2B) (FZRmax)
Nm N

110 4000

Axiale
Abtriebs-
wellen-
belastung,
max."

Fa

(F, 2/—\ma><)
N

3350

IN
¢)]

1FT7034 SP 100S-MF2 7,9 -
1FT7036 -
1FT7042 =
1FT7044 v
1FT7046 v
4
4

RSS!

1FT7062
1FT7064

4500

AN NN
SN

300 6300

5650

1FT7044 SP 140S-MF2
1FK7046 - -
1FT7062 -
1FT7064 -
1FT7066 4
1FT7068 v
(4
v

IA
¢)]
-
~
|
|

1FT7082
1FT7084

4000

AR
A AN
A A NN

600 9450

9870

1FT7064 SP 180S-MF2 36,4 - -
1FT7066 - -
1FT7068 - -
1FT7082 - -
1FT7084 - v
1FT7086 v v
(4 (4

IN
(¢)]

1FT7102

4000

SN N
AN N N N
A NI N N N

1100 14700

14150

1FT7084 SP 210S-MF2 55 - -
1FT7086 - -
1FT7102 - -
1FT7105 v v
1FT7108 v

IN
(¢)]

4 (4 3500
(4

S N

2400 21000
(2500 fur i = 40)

30000

1FT7086 SP 240S-MF2 80,6 - -
1FT7102 - -
1FT7105 = =
1FT7108 = v

IN
@]

Kurzangaben
* Getriebewelle mit Passfeder J12 3

* Getriebewelle ohne Passfeder J32 J33

Bestellangaben 1F77..-.71-. W1-Z

Jum G ohne Haltebremse

H mit Haltebremse

) Bezogen auf die Abtriebswellenmitte.
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3500
4
4

J15 J16 17
J35 J36 J37

4500 30000
(4000 fur i =40
4300 fur i = 50)

Bestell-Nr. des Motors mit Kennzeichen ,-Z“ und
Kurzangabe fur den Anbau des dem Motor zugeordneten Planetengetriebes
Voraussetzung fur Anbau Planetengetriebe SP+:
Glattes Motorwellenende/Wellen- und Flanschgenauigkeit Toleranz N sowie
SchwingréBen Stufe A/Schutzart IP65

33000
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Motorkomponenten

5.4 Getriebe
Planetengetriebe mit Motor 1FT7
2-stufig Getriebe- Motordrehzahl ~ Abtriebsdreh- Massentragheitsmomente der Getriebe (bezogen auf den Antrieb)
Typ Ubersetzung moment
Dauerbetrieb S17) 1FT703. 1FT704. 1FT706. 1FT708. 1FT710.
N Mz (Ton) Jq Ji Jq Ji Ji
min”! Nm kgem? kgem? kgecm? kgem? kgem?
SP 075S-MF2 16 3500 75 0,23 0,55 - - -
20 3500 75 0,20 - - - -
28 3500 75 0,18 - - - -
SP 100S-MF2 16 3100 180 - 0,81 2,18 - -
20 3100 180 0,54 0,70 2,07 - -
28 3100 180 0,43 0,60 - - -
40 3100 180 0,38 0,55 - - -
50 3500 175 0,38 0,54 - - -
SP 140S-MF2 16 2900 360 - - 3,19 10,3 -
20 2900 360 - - 2,71 9,77 -
28 2900 360 - 1,65 2,34 - -
40 2900 360 - 1,40 2,10 - -
50 3200 360 - 1,39 2,08 - -
SP 180S-MF2 16 2700 750 - - - 12,4 13,5
20 2700 750 - - - 10,9 12,0
28 2700 750 - - 6,32 9,48 -
40 2700 750 - - 5,51 8,67 -
50 2900 750 - - 5,45 8,61 -
SP 210S-MF2 16 2500 1500 - - - - 34,5
20 2500 1500 - - - - 31,5
28 2500 1500 - - - 30,0 30,0
40 2500 1500 - - - 28,5 -
50 2500 1500 - - - 28,3 -
SP 240S-MF2 20 2500 2500 - - - - 34,6
28 2500 2500 - - - - 30,5
40 2500 2500 - - - - 28,2
50 2500 2500 - - - 27,9 27,9

) Fiir Dauerbetrieb S1 (Einschaltdauer > 60 % oder > 20 min) gelten die Grenzwerte aus der Tabelle fir eine Getriebetemperatur von maximal 90 °C.
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Motorkomponenten
5.5 Bremswidersténde (Funktion Ankerkurzschlussbremsung)

5.5 Bremswiderstande (Funktion Ankerkurzschlussbremsung)

Bei Uberschreitung der Spannungswerte des Zwischenkreises oder beim Versagen der
Elektronik kann bei Transistor-Pulsumrichtern nicht mehr elektrisch gebremst werden. Wenn
der austrudelnde Antrieb eine Gefahr hervorrufen wiirde, kann der Motor lber einen
Ankerkurzschluss abgebremst werden. Die Ankerkurzschlussbremsung sollte im
Verfahrbereich der Vorschubachse spatestens durch die Endschalter ausgeldst werden.

Bei Ermittlung des Auslaufwegs der Vorschubachse sind die Reibung der Mechanik und die
Schaltzeiten der Schitze zu berticksichtigen. Um mechanische Schaden zu vermeiden sind
am Ende des absoluten Verfahrbereichs mechanische Stol3¢fanger anzubringen.

Bei Servomotoren mit eingebauter Haltebremse kann gleichzeitig die Haltebremse entregt
werden, um dadurch - allerdings etwas verzogert - ein zusatzliches Bremsmoment zu
erzeugen.

VORSICHT

In jedem Fall muss erst am Umrichter die Impulsléschung gegeben und ausgefiihrt sein,
bevor ein Ankerkurzschlussschiitz ein- bzw. ausgeschaltet wird. Damit wird verhindert,
dass die Schiitzkontakte abbrennen und der Umrichter zerstért wird.

/N\WARNUNG

Betriebsmaliges Bremsen muss immer Uber den Sollwerteingang erfolgen. Weitere
Informationen siehe Projektierungshandbuch des Umrichters.

Durch einen Ankerkurzschluss mit einer angepassten aufieren Widerstandsbeschaltung,
kann das Bremsdrehmoment des Servomotors im generatorischen Betrieb auf ein Optimum
gebracht werden.

Mogliche Bezugsadresse: http://www.frizlen.com

Hinweis

Selbstverstandlich kbnnen auch gleichwertige Erzeugnisse anderer Hersteller verwendet
werden. Unsere Empfehlung ist als Hilfestellung, jedoch nicht als Vorschrift zu verstehen.
Eine Gewahrleistung fir die Beschaffenheit von Fremderzeugnissen Gbernehmen wir
grundsatzlich nicht.

Synchronmotoren 1FT7
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Motorkomponenten

5.5 Bremswidersténde (Funktion Ankerkurzschlussbremsung)

Beschaltung (Prinzipdarstellung)

Bauleistung

SIMODRIVE

Bild 5-7 Beschaltung (Prinzip) mit Bremswiderstédnden

Die Bauleistung der Widerstdnde muss auf die jeweilige |12t-Belastbarkeit abgestimmt
werden. Die Bauleistung der Widerstadnde kann so ausgelegt werden, dass kurzzeitig (max.
500 ms) eine Oberflachentemperatur von 300 °C auftreten kann. Um eine Zerstérung des
Widerstandes zu vermeiden, darf max. alle 2 Minuten ein Abbremsvorgang von der
Bemessungsdrehzahl erfolgen. Andere Bremszyklen sind bei der Bestellung anzugeben.
MaRgebend fir die Bemessung ist das Fremdtradgheitsmoment und das
Eigentragheitsmoment des Motors.

Zur Bestimmung der Bauleistung ist die Angabe der kinetischen Energie als Bestellangabe
erforderlich.

w=l.Jew W = kinetische Energie [Ws]
2 J = Tragheitsmoment [kgm?]
w = Winkelgeschwindigkeit [s]
*2en n = Drehzahl [min]

Berechnung der Bremszeit

Synchronmotoren 1FT7

t; = Bremszeit [s]

. Jees * N n = Betriebsdrehzahl [1/min]
Bremszeit: .= see
9,55+ M, M, = Mittleres Bremsmoment [Nm]
Jses = Trégheitsmoment [kgm?|
Tragheitsmoment: J__ =J +J_ Jyor = Motortréagheitsmoment [kgm?]

J = Fremdtragheitsmoment [kgm?]

Fremd
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Motorkomponenten

5.5 Bremswidersténde (Funktion Ankerkurzschlussbremsung)

276

ACHTUNG

Bei der Ermittlung des Auslaufweges sind z. B. die Reibung (in Mg als Zuschlag
einrechnen) der mechanischen Ubertragungselemente und die Schaltverzugszeiten der
Schitze zu bericksichtigen. Um mechanische Schaden zu vermeiden sind am Ende des
absoluten Verfahrbereiches der Maschinenachsen mechanische Stof3fanger anzubringen.

mit externem Bremswiderstand

ohne externen Bremswiderstand

Mbr
Mbropl
br eff
ny 0 ny 0
Drehzahl n Drehzahl n
I lr A
|breff lor eft
n, 0 ny 0
Drehzahl n Drehzahl n
Drehzahl n Drehzahl n
n Ny
0 > 0 >
Auslaufzeit t Auslaufzeit t
Bild 5-8 Ankerkurzschlussbremsung
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Motorkomponenten

Auslegung der Bremswiderstande

Mit der Auslegung wird eine optimale Bremszeit erreicht. In den Tabellen sind auch die sich
einstellenden Bremsdrehmomente aufgefiihrt. Die Daten gelten fir die Abbremsvorgange
aus der Bemessungsdrehzahl und Tragheitsmoment Jirema = Jmot. Wird aus einer anderen
Drehzahl abgebremst, so kann die Bremszeit nicht proportional heruntergerechnet werden.
Es kdnnen aber keine langeren Bremszeiten auftreten, wenn die Abbremsdrehzahl kleiner
als die Bemessungsdrehzahl ist.

1FT7 Compact, Selbstkihlung

5.5 Bremswidersténde (Funktion Ankerkurzschlussbremsung)

Die in der nachfolgenden Tabelle dargestellten Daten sind fiir Bemessungswerte gemaf
Datenblatt berechnet. Die Fertigungsstreuung sowie Eisensattigung sind hier nicht
berlcksichtigt. Aufgrund der Sattigung kann es zu héheren Strdmen und Momenten als
berechnet kommen.

Tabelle 5- 7 Ankerkurzschlussbremsung ohne/mit externen Bremswiderstande

Motortyp Bremswider- | mittleres Bremsmoment Mg: eft max. effektiver Bremsstrom Ier eff [A]
stand extern | [Nm] Bremsmoment
Ropt [€] ohne externen | mit externen | Mermax [Nm] ohne externen | mit externen
Bremswider- Bremswider- Bremswider- Bremswider-
stand stand stand stand
1FT7034-0AK7 6,7 2,0 3,0 3,8 9,2 8,3
1FT7036-0AF7 4,2 3.2 5,0 6,2 15,1 13,7
1FT7042-0AF7 6,6 3,3 43 54 7.4 6,7
1FT7042-0AK7 5,0 2,5 4,5 5,6 13,8 12,4
1FT7044-0AF7 4,8 7.4 10,0 12,5 13,4 12,2
1FT7044-0AK7 3,3 4,6 9,5 11,8 24,9 22,3
1FT7046-0AF7 3,6 9,7 13,7 17,0 18,3 16,6
1FT7046-0AH7 1,6 8,0 13,7 17,0 35,9 32,3
1FT7062-0AF7 10,4 1,9 4.4 54 6,9 6,2
1FT7062-0AK7 5,0 1,2 4,4 54 14,6 13,1
1FT7064-0AF7 7,0 3,0 7,3 9,1 11,0 9,9
1FT7064-0AK7 6,1 1,9 7,3 9,1 17,2 15,4
1FT7066-0AF7 3,8 4,3 10,7 13,3 17,9 16,0
1FT7066-00AH7 25 29 10,2 12,7 27,1 24,2
1FT7068-0AF7 4,5 57 14,9 18,5 19,6 17,6
1FT7082-0AC7 9,6 4,0 9,2 11,4 8,5 7,6
1FT7082-0AF7 6,7 3,0 9,2 11,4 12,8 11,5
1FT7082-00AH7 3,9 2,3 9,3 11,5 20,9 18,7
1FT7084-0AC7 3,9 6,8 16,4 20,4 17,9 16,0
1FT7084-0AF7 4,4 4,9 16,5 20,5 21,3 19,1
1FT7084-00AH7 3,2 3,7 16,2 20,1 30,4 27,2
1FT7086-0AC7 4,0 9,1 23,8 29,6 21,5 19,3
1FT7086-0AF7 29 7,2 23,8 29,6 31,4 28,1
1FT7086-00AH7 2,2 5,1 23,5 29,2 441 39,4
Synchronmotoren 1FT7
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Motorkomponenten

5.5 Bremswidersténde (Funktion Ankerkurzschlussbremsung)

Motortyp Bremswider- | mittleres Bremsmoment Mg eff max. effektiver Bremsstrom Igreff [A]
stand extern | [Nm] Bremsmoment
Ropt [€2] ohne externen | mit externen | Mermax [Nm] ohne externen | mit externen
Bremswider- Bremswider- Bremswider- Bremswider-
stand stand stand stand
1FT7102-0AB7 4,3 11,5 27,4 34,0 19,0 17,0
1FT7102-0AC7 2,9 9,7 27,3 34,0 27,0 24,2
1FT7102-0AF7 2,3 7.4 27,6 34,3 38,4 34,4
1FT7105-0AB7 2,4 18,1 50,8 63,1 35,1 31,5
1FT7105-0AC7 2,1 14,4 51,1 63,5 44,3 39,7
1FT7105-0AF7 1,7 10,5 49,9 61,9 59,9 53,6
1FT7108-0AB7 2,2 23,9 71,6 89,0 44,4 39,8
1FT7108-0AC7 1,5 20,7 72,5 90,1 62,2 55,7
1FT7108-0AF7 1,3 15,9 70,7 87,9 83,0 74,3

1FT7 Compact, Fremdbelliftung

Tabelle 5- 8 Ankerkurzschlussbremsung ohne/mit externen Bremswidersténde

Motortyp Bremswider- | mittleres Bremsmoment Mg: eff max. effektiver Bremsstrom Isreff [A]
stand extern | [Nm] Bremsmoment
Ropt [Q] ohne externen | mit externen | Mermax [Nm] ohne externen | mit externen
Bremswider- Bremswider- Bremswider- Bremswider-
stand stand stand stand
1FT7084-5SC7 2,5 7 18 22 23 21
1FT7084-5SF7 2,0 6 18 22 33 29
1FT7084-5SH7 1,6 4 17 20 44 39
1FT7086-5SC7 2,1 9 24 29 30 27
1FT7086-5SF7 2,2 5 24 29 44 39
1FT7086-5SH7 1,6 5 24 29 53 47
1FT7105-5SC7 1,3 15 50 62 56 50
1FT7105-5SF7 0,9 12 50 62 81 73
1FT7108-5SC7 1,1 19 69 86 70 63
1FT7108-5SF7 0,8 15 71 88 103 92
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Motorkomponenten

5.5 Bremswidersténde (Funktion Ankerkurzschlussbremsung)

1FT7 Compact, Wasserkiihlung

Tabelle 5-9 Ankerkurzschlussbremsung ohne/mit externen Bremswiderstande

Motortyp Bremswider- | mittleres Bremsmoment Mg eff max. effektiver Bremsstrom Isr eff [Al
stand extern | [Nm] Bremsmoment
Ropt [€)] ohne externen mit externen M max [Nm] ohne externen | mit externen
Bremswider- Bremswider- Bremswider- | Bremswider-
stand stand stand stand
1FT7062-5WF7 55 3,2 6,6 8,2 11,5 10,3
1FT7062-5WK7 4,2 2,0 6,6 8,2 19,3 17,3
1FT7064-5WF7 3,3 4,8 10,9 13,6 19,3 17,3
1FT7064-5WK7 2,4 3,2 11,0 13,7 33,2 29,7
1FT7066-5WF7 2,7 6,7 15,3 19,0 25,5 22,9
1FT7066-5WH7 2,1 5,1 15,6 19,4 36,5 32,7
1FT7068-5WF7 2,1 10,6 24,0 29,8 36,1 32,4
1FT7082-5WC7 3,0 8,3 16,0 19,8 19,4 17,5
1FT7082-5WF7 2,2 6,6 16,1 19,9 29,0 26,0
1FT7082-5WH7 1,5 5,0 16,0 19,9 442 39,5
1FT7084-5WC7 2,2 12,3 27,0 33,5 30,4 27,2
1FT7084-5WF7 1,8 9,5 26,6 33,1 42,1 37,7
1FT7084-5WH7 1,2 7.3 26,6 33,1 62,4 55,9
1FT7086-5WC7 1,6 16,7 37,7 46,9 41,6 37,3
1FT7086-5WF7 1,2 13,0 38,0 47,2 62,0 55,5
1FT7086-5WH7 1,3 10,2 37,8 47,0 73,8 66,0
1FT7102-5WB7 1,8 21,1 441 54,8 36,9 33,1
1FT7102-5WC7 1,2 17,6 43,9 54,6 53,1 47,6
1FT7102-5WF7 0,7 13,6 442 54,9 85,0 76,1
1FT7105-5WB7 1,1 39,0 89,6 111 67,9 60,8
1FT7105-5WC7 0,8 32,3 89,3 111 93,8 83,9
1FT7105-5WF7 0,7 25,6 89,1 111 127 114
1FT7108-5WB7 0,8 54,0 127 158 95,3 85,4
1FT7108-5WC7 0,8 45,0 128 159 112 100
1FT7108-5WF7 0,6 36,1 128 159 163 145
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5.5 Bremswidersténde (Funktion Ankerkurzschlussbremsung)

1FT7 High Dynamic, Fremdbeliiftung

Tabelle 5- 10 Ankerkurzschlussbremsung ohne/mit externen Bremswiderstande

Motortyp Bremswider- | mittleres Bremsmoment Mg: eff max. effektiver Bremsstrom Igreff [A]
stand extern | [Nm] Bremsmoment
Ropt [ ohne externen mit externen Mar max [Nm] ohne externen | mit externen
Bremswider- Bremswider- Bremswider- Bremswider-
stand stand stand stand
1FT7065-7SF7 3.4 3,5 8 10 17 15
1FT7065-7SH7 2,9 2,5 8 10 23 21
1FT7067-7SF7 2,4 4,5 11 14 24 21
1FT7067-7SH7 2,3 3,5 11 14 30 27
1FT7085-7SF7 1,8 45 18 22 34 31
1FT7085-7SH7 1,5 3,5 17 22 47 42
1FT7087-7SF7 1,2 7,0 26 32 51 45
1FT7087-7SH7 1,5 5,0 25 31 55 49

1FT7 High Dynamic, Wasserkihlung

Tabelle 5- 11 Ankerkurzschlussbremsung ohne/mit externen Bremswiderstande

Motortyp Bremswider- | mittleres Bremsmoment Mg: eff max. effektiver Bremsstrom Igreff [A]
stand extern | [Nm] Bremsmoment
Ront [€2] ohne externen | mit externen | Mermex [Nm] ohne externen | mit externen
Bremswider- Bremswider- Bremswider- Bremswider-
stand stand stand stand
1FT7065-7WF7 3,4 3,5 8 10 17 15
1FT7065-7WH7 2,9 2,5 8 10 23 21
1FT7067-7TWF7 2,4 4,5 11 14 24 21
1FT7067-7WH7 2,3 3,5 11 14 30 27
1FT7085-7WF7 1,8 4,5 18 22 34 31
1FT7085-7WH7 1,1 3,5 17 21 55 49
1FT7087-7WF7 1,2 7,0 26 32 51 45
1FT7087-7TWH7 1,1 5,0 26 32 67 60
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Anschlusstechnik

6.1 Leistungsanschluss

/I\WARNUNG

Die Motoren sind nicht fuir den Betrieb direkt am Netz geeignet.

Anschlussbelegung Leistungsstecker am Motor

Leistungsanschluss jeweils U, V, W

Bremsenanschluss BD1+, BD2- (nur bei Bestellung der Option Bremse)

Steckergrofe 1 Steckergroe 1,5 Steckergrofie 3

BD2 BD1
- A +
N

© GNYE © GNYE

Bild 6-1 Leistungsanschluss

Leistungsanschluss iber Klemmenkasten
® Die Klemmenbelegung im Klemmenkasten ist wie im Bild dargestellt auszufihren.
® Der Schutzleiter ist anzuschlieRen.
e Kabelschuhe sind nach DIN 46234 zu verwenden.

e Optionale Bremse anschlief3en (siehe Bild).
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Anschlusstechnik

6.1 Leistungsanschluss

282

gk230
Hauptklemmen U, V, W M5
Bremsanschluss (optional)
BD1+
/ BD2-
Erdungsschraube M4

Bild 6-2 gk230
Tabelle 6- 1  Anschlisse fir Klemmenkasten

Klemmenkastentyp gk230

Kabeleinflihrung 1xPg29/1xPg9

max. KabelauRendurchmesser ") [mm] 30

Strom effektiv pro Klemme [A] 2 66

Anzahl Haupt-Klemmen U, V, W 3 xM5

max. Querschnitt pro Klemme 1 x 16 mm?
Erdungsanschluss M4

Anziehdrehmoment [Nm] 0,8-1,2

Bremsenanschluss 3 1,5 mm?2

1) Abhéngig von der verwendeten Dichtung

2) Angaben nach DIN EN 60204-1 (Verlegeart C, Umgebungstemperatur 40 °C)
3) BD1+/BD2- (Klemmenleiste nur bei Ausflihrung mit Bremse)

Synchronmotoren 1FT7
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Anschlusstechnik
6.1 Leistungsanschluss

Anschlusshinweise

/I\WARNUNG

Uberzeugen Sie sich vor jeder Arbeit am Motor, dass dieser abgeschaltet und gegen
Wiedereinschalten gesichert ist!

Beachten Sie die Angaben auf dem Leistungsschild (Typenschild) und das Schaltbild im
Klemmenkasten.

Hinweis
Die Systemvertraglichkeit ist nur bei Verwendung von geschirmten Leistungsleitungen
sichergestellt.

Abschirmungen sind in das Schutzerdungskonzept einzubeziehen. Offene bzw. nicht
genutzte Adern oder berlhrbare elektrische Leitungen sind auf Schutzerde zu legen. Sollten
die Bremsenzuleitungen in den SIEMENS-Zubehdrleitungen nicht verwendet werden, so
sind die Bremsenadern und Schirme auf Schrankmasse zu legen. (Offene Leitungen fuhren
kapazitive Ladungen!)

® Die Motorleitungen sind verdrillt oder als dreiadrige Leitung mit zusatzlichem
Erdleiter auszufiihren. Die Leiterenden sind nur so weit abzuisolieren, dass die
verbleibende Isolation bis zum Leitungsschuh oder der Klemme reicht.

¢ Die Anschlussleitungen sind im Klemmenkasten freiliegend so anzuordnen, dass der
Schutzleiter mit Uberlange verlegt ist und die Isolation der Leitungsadern nicht
beschadigt werden kann. Fir Zugentlastung der Anschlussleitungen ist zu sorgen.

® Achten Sie darauf, dass folgende Mindestluftstrecken eingehalten werden:
Anschlussspannungen bis 500 V: Mindestluftstrecke 4,5 mm

® Nach dem AnschlieRen ist zu kontrollieren:
— das Klemmenkasteninnere muss sauber und frei von Leitungsresten sein
— alle Klemmschrauben missen fest angezogen sein
— die Mindestluftstrecken miissen eingehalten sein
— die Leitungseinflihrungen miissen zuverlassig abgedichtet sein

— unbenutzte EinflGhrungen missen verschlossen und die Verschlusselemente fest
eingeschraubt sein

— alle Dichtflachen missen ordnungsgemaf beschaffen sein
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Anschlusstechnik

6.1 Leistungsanschluss

Strombelastbarkeit fur Leistungs- und Signalleitungen

Die Strombelastbarkeit PVC/PUR-isolierter Kupferleitungen ist fir die Verlegearten B1, B2
und C unter Dauerbetriebsbedingungen in der Tabelle in Bezug auf eine
Umgebungstemperatur der Luft von 40 °C angegeben. Fir andere Umgebungstemperaturen
mussen die Werte mit den Faktoren aus der Tabelle "Derating-Faktoren" berichtigt werden.

Tabelle 6- 2 Leitungsquerschnitt und Strombelastbarkeit

Querschnitt Strombelastbarkeit effektiv AC 50/60 Hz oder DC bei Verlegeart
[mm?] B1[A] B2 A] [cIA
Elektronik (nach EN 60204-1)

0,20 - 4,3 4,4
0,50 - 75 7,5
0,75 - 9 9,5
Leistung (nach EN 60204-1)

0,75 8,6 8,5 9,8
1,00 10,3 10,1 11,7
1,50 13,5 13,1 15,2
2,50 18,3 17,4 21

4 24 23 28

6 31 30 36

10 44 40 50

16 59 54 66
25 77 70 84
35 96 86 104
50 117 103 125
70 149 130 160
95 180 165 194
120 208 179 225
Leistung (nach IEC 60364-5-52)

150 - - 2591
185 - - 296 "
> 185 Werte sind der Norm zu entnehmen

1) Extrapolierte Werte

Synchronmotoren 1FT7

284 Projektierungshandbuch, (PFT7), 03/2010, 6SN1197-0AC13-0AP3




Anschlusstechnik

Tabelle 6- 3 Derating-Faktoren fiir Leistungs- und Signalleitungen

6.2 Signalanschluss

Umgebungstemperatur der Luft [°C] Derating-Faktor nach EN 60204-1, Tabelle D1
30 1,15
35 1,08
40 1,00
45 0,91
50 0,82
55 0,71
60 0,58
6.2 Signalanschluss

Anschlussbelegung fiir 17-polige Winkelstecker mit Stiftkontakten

Tabelle 6- 4 Anschlussbelegung Flanschdose 17-polig

PIN-Nr. Inkrementalgeber Absolutwertgeber
IC2048S/R AM2048S/R

1 A A

2 A* A*

3 R data

4 D* not connected

5 C clock

6 c* not connected

7 M-Encoder, 0 V M-Encoder, 0 V

8 +1R1 (KTY) +1R1 (KTY)

9 -1R2 (KTY) -1R2 (KTY)

10 P—Encoder, +5V P—Encoder, +5V

11 B B

12 B* B*

13 R* data* Blick auf die Steckseite (Stifte)

14 D clock*

15 0V Sense 0V Sense

16 5V Sense 5V Sense

17 not connected not connected

Synchronmotoren 1FT7
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Anschlusstechnik

6.2 Signalanschluss

Leitungen

Um Beeinflussungen (z. B. durch EMV) zu vermeiden und eine Sichere elektrische Trennung
zu gewahrleisten, sind Leistungsleitungen und Signalleitungen getrennt zu verlegen.

Es sind konfektionierte Leitungen von Siemens (MOTION-CONNECT) zu verwenden. Diese

bieten gegeniiber eigenkonfektionierten Leitungen viele Vorteile bezliglich

Funktionssicherheit, Qualitat und Kosten.

Tabelle 6- 5 Konfektionierte Leitung Inkrementalgeber

6FX |0 [002 |- [2cA31 |- [ooo |o
1 Vil
5 MOTION- Lange, max. Leitungslédnge 50 m
CONNECT®500
8 MOTION-
CONNECT®800

Tabelle 6- 6 Konfektionierte Leitung Absolutwertgeber

6Fx [0 [002 |-[2EQ10 |- [ooo [o
1 Vil
5 MOTION- Lange, max. Leitungslange 50 m
CONNECT®500
8 MOTION-
CONNECT®800

286

Weitere technische Daten und Langenschlissel siehe Katalog, Kapitel "Verbindungstechnik

MOTION-CONNECT".
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Anschlusstechnik
6.3 Anschliel3en des Fremdliifters

6.3 Anschlielen des Fremdliifters

Tabelle 6- 7 Anschlusswerte fur Fremdllfter

Achshdhe max. Stromaufnahme bei

1AC 230V, 50 Hz (£10 %) 1AC 230V, 60 Hz (+5 %/-10 %)
63 <0,1A <0,1A
80 bis 100 0,40 A 0,45 A

Beachten Sie die nachfolgenden Anschlusshinweise:

® Verwenden Sie nur Leitungen, die den vorgeschriebenen Installationsvorschriften
hinsichtlich Spannung, Strom, Isolationsmaterial und Belastbarkeit entsprechen.

e \Versichern Sie sich, bevor Sie das Geréat anschlielRen, dass die Netzspannung mit der
Geratespannung Ubereinstimmt.

o Uberpriifen Sie, ob die Daten auf dem Liiftertypenschild mit den Anschlussdaten
Ubereinstimmen.

® Anschlussleitungen dirfen keiner unzuldassigen Zugbeanspruchung ausgesetzt sein.

Bild 6-3 Anschluss FremdlUfter Gber Stecker

Tabelle 6- 8 Bestellnummern

Bestellnummer (MLFB)
Steckeranschluss GréRRe 1 6FX2003-0CA10
Konfektionierte Leitung 6FX5002-5CA01-0000
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Anschlusstechnik

6.4 Schnellverriegelung

6.4 Schnellverriegelung

Die 1FT7-Motoren kénnen lber eine Schnellverriegelung (SPEED-CONNECT)
angeschlossen werden.

Die Motorstecker sind so ausgefiihrt, dass sowohl die neuen Schnellverschlussleitungen als
auch die konventionellen Leitungen mit Schraubverschluss einsetzbar sind.

Bild 6-4

288

Schnellverriegelung
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Anschlusstechnik
6.5 Verdrehen der Stecker am Motor

6.5 Verdrehen der Stecker am Motor

Leistungsstecker und Signalstecker kbnnen begrenzt verdreht werden. Zum Verdrehen des
Winkelsteckers kann der passende Buchsenstecker verwendet werden. Den

Buchsenstecker komplett aufschrauben, um Beschadigungen der Stiftkontakte zu
vermeiden.

ACHTUNG

e Der zulassige Schwenkbereich darf nicht Gberschritten werden.
e Um die Schutzart zu gewahrleisten, sind max. 10 Verdrehungen zulassig.
e Das Verdrehen ist mit einem auf das Steckergewinde passenden Gegenstecker

durchzufihren.
1FT703x/1FT704x/1FT706x 1FT708x 1FT708x/1FT710x 1FT708x/1FT710x
Size 1 Size 1 Size 1.5 Size 3
S
P o
Eﬁ\‘ f
R
=
290 S
Bild 6-5 Verdrehbarkeit der Stecker (P = Leistungsstecker, S = Signalstecker)

Tabelle 6- 9 Maximal auftretende Verdrehmomente

Stecker Mmax
Leistungsstecker Grolle 1 12 Nm
Leistungsstecker GréRke 1,5 20 Nm
Signalstecker 12 Nm

Leistungsstecker GroRRe 3 ist nicht drehbar.

ACHTUNG
Kabelabgangsrichtung

UnsachgemaRe Anderung der Kabelabgangsrichtung filhrt zu Schaden an den

Anschlussleitungen. Eine Anderung der Kabelabgangsrichtung ist untersagt und fiihrt zum
Verlust der Gewahrleistungsanspriiche.
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Anschlusstechnik

6.6 Leitungsverlegung in feuchter Umgebung

6.6 Leitungsverlegung in feuchter Umgebung

ACHTUNG

Wird der Motor in feuchter Umgebung aufgestellt, missen die Leistungs- und
Signalleitungen wie im folgenden Bild verlegt werden.

"

richtig  permitted nicht erlaubt not permitted

Bild 6-6 Prinzipielle Leitungsverlegung in feuchter Umgebung
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Hinweise fur die Anwendung der Motoren 7

7.1 Transport / Lagerung bis zum Einsatz

Bei langerem Stillstand und bei Transport ist der Kiihlkreislauf zum Schutz vor Frostschaden
und Korrossion vollstandig zu entleeren.

Die Lagerung der Motoren sollte in trockenen, staub- und schwingungsarmen

(vett < 0,2 mm/s) Innenrdumen erfolgen. Die Motoren sollten nicht Ianger als 2 Jahre bei
Raumtemperatur (+5 °C bis +40 °C) auf Lager liegen, damit die Fettgebrauchsdauer erhalten
bleibt.

Fur Transport und Lagerung sind die weiteren Hinweise in der Betriebsanleitung zu
beachten.

7.2 Umgebungsbedingungen

Betriebstemperaturbereich: -15 °C bis +40 °C (ohne Einschrankung).

Alle Listendaten beziehen sich auf eine Umgebungstemperatur von 40 °C, einen thermisch
nicht isolierten Aufbau und einer Aufstellungshdhe bis 1000 m tGber NN.

Bei abweichenden Bedingungen (Umgebungstemperatur > 40 °C oder
Aufstellungshdéhe > 1000 m Gber NN) missen die zuldssigen Drehmoment/Leistungen mit
Hilfe der Faktoren aus der folgenden Tabelle bestimmt werden.

Umgebungstemperatur und Aufstellungshéhe werden auf 5 °C bzw. 500 m aufgerundet.

Tabelle 7- 1 Faktoren zur Drehmoment-/Leistungsreduzierung

Aufstellungshdhe iiber NN Umgebungstemperatur in °C

[m] <30 30- 40 45 50 55
1000 1,07 1,00 0,96 0,92 0,87
1500 1,04 0,97 0,93 0,89 0,84
2000 1,00 0,94 0,90 0,86 0,82
2500 0,96 0,90 0,86 0,83 0,78
3000 0,92 0,86 0,82 0,79 0,75
3500 0,88 0,82 0,79 0,75 0,71
4000 0,82 0,77 0,74 0,71 0,67
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Hinweise fir die Anwendung der Motoren

7.3 Bauformen

7.3

292

Bauformen

Tabelle 7- 2 Bezeichnung der Bauformen nach IEC 60034-7

Bezeichnung

Darstellung

Beschreibung

IM B5

oA

Standard

IM V1

™ [

IM V3

HTo]

Hinweis:

Bei der Projektierung der Bauform IM V1 und IM V3 muss auf
die zulassigen Axialkrafte (Gewichtskraft der
Antriebselemente) und besonders auf die notwendige
Schutzart geachtet werden.

Bei IM V3 vorzugsweise Flanschform 0

1FT7O00-00000-0000
Auf geeignete Abdeckung der Motorwelle achten
(Spritzwasser).
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Hinweise fir die Anwendung der Motoren
7.4 Anbaubedingungen

74 Anbaubedingungen

Durch die Ankopplung des Motors an die Anbauflache wird ein Teil der Motorverlustleistung
Uber den Flansch abgefuhrt.

Thermisch nicht isolierter Aufbau
Es gelten folgende Anbaubedingungen fir die ausgewiesenen Motordaten:

Tabelle 7- 3 Anbaubedingungen thermisch nicht isolierter Aufbau

Achshdhe Stahlplatte, Breite x Hé6he x Dicke [mm] Anbauflache [m?]
36 und 48 120 x 100 x 40 0,012
63 bis 100 450 x 370 x 30 0,17

Bei grolReren Anbauflédchen verbessern sich die Warmeabfuhrbedingungen.

Thermisch isolierter Aufbau ohne zusatzliche Anbauten

Das Motorstillstandsmoment muss bei selbstgekiihlten und fremdbeliifteten Motoren um 5 %
bis 15 % reduziert werden. Es wird empfohlen mit den Mo (e0 k)-Werten zu projektieren. Mit
zunehmender Drehzahl erhéht sich der Reduktionsfaktor (siehe Bild "Auswirkung der
Anbauverhaltnisse auf die S1-Kennlinie").

Thermisch isolierter Aufbau mit zuséatzlichen Anbauten
® Haltebremse (im Motor integriert). Keine zuséatzliche Momentenreduzierung erforderlich

e Getriebe; Momentenreduzierung ist erforderlich (siehe Bild "Auswirkung der
Anbauverhaltnisse auf die S1-Kennlinie")

Auswirkung thermisch nicht isolierter / isolierter Aufbau ohne und mit Getriebe

ohne Getriebe
M 4
— —  mit Getriebe
100 %
0, H 0,
ca. 85 % bis 95 % nichtisolierter
80 % Aufbau
60 %
40 % - isolierter
Aufbau
| | | | > n
nN
Bild 7-1 Auswirkung der Anbauverhaltnisse auf die S1-Kennlinie
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Hinweise fir die Anwendung der Motoren

7.5 Rlittelbetrieb, Schockbeanspruchung

7.5

7.6

Rittelbetrieb, Schockbeanspruchung

Mit Riicksicht auf eine einwandfreie Funktion und eine lange Lebensdauer sollen die
angegebenen Schwingwerte nach DIN ISO 10816 nicht Giberschritten werden.

Tabelle 7- 4 Schwingwerte

Schwinggeschwindigkeit Vet [mm/s] nach Frequenz f [Hz] Beschleunigung a [m/s?]
DIN ISO 10816

4,5 10 0,4

4,5 250 10

Abweichend von der genannten Norm dirfen die Motoren 1FT7030 bis 1FT7100 unter
Einschrankung der Lebensdauer mit héherer Belastung betrieben werden. Hierbei ist nur ein
Betrieb auRerhalb der Anbaueigenfrequenz zulassig.

Spitzenbeschleunigung Axial 20 m/s? Radial 50 m/s?2
Dauer des Schocks 3 ms 3 ms
Abtriebskupplung

Funktionsbeschreibung

7.7

294

Um optimale Abtriebseigenschaften zu erreichen, sollten ROTEX® GS-Kupplungen der Fa.
KTR eingesetzt werden. Die Vorteile der ROTEX® GS-Kupplungen sind:

® 2 bis 4-fache Torsionssteifigkeit eines Riemengetriebes
® keine Zahneingriffe (gegeniiber Riemengetriebe)

® geringes Tragheitsmoment

e gutes Regelverhalten

Eine optimale Abstimmung muss im Zusammenhang der vorhandenen Maschinenmassen,
der angebauten Mechanik, der Steifigkeit der Maschine etc., ermittelt werden.

Fa. KTR unterstltzt Sie bei der Auswahl der Kupplung, siehe http://www.ktr.com

Zulassige Netzformen

Die Motoren sind in Zusammenhang mit dem Antriebssystem generell fur Betrieb an TN- und
TT-Netzen mit geerdetem Sternpunkt und an IT-Netzen zugelassen.

Bei Betrieb an IT-Netzen muss das Auftreten eines ersten Fehlers zwischen einem aktiven
Teil und Erde durch eine Uberwachungseinrichtung gemeldet werden. Es ist gemal IEC
60364-4-41 empfohlen, dass der erste Fehler so schnell wie praktisch moglich beseitigt wird.

Bei Netzen mit geerdetem Aulenleiter ist ein Trenntransformator mit geerdetem Sternpunkt
(Sekundarseite) zwischen Netz und Antriebssystem zu schalten, um eine unzuldssige
Beanspruchung der Motorisolierung zu vermeiden. Uberwiegend treten TT-Netze mit
geerdetem AuRenleiter auf, deshalb muss hier ein Trenntrafo eingesetzt werden.
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Anhang A

A1 Beschreibung der Begriffe

Bemessungsdrehmoment My

Thermisch zulassiges Dauerdrehmoment im S1-Betrieb bei Bemessungsdrehzahl des
Motors.

Bemessungsdrehzahl ny

Durch die Bemessungsdrehzahl wird im Drehmoment-Drehzahldiagramm der fiir den Motor
charakteristische Drehzahlbereich festgelegt.

Bemessungsstrom Iy

Effektiver Motorstrangstrom, um das jeweilige Bemessungsdrehmoment zu erzeugen.
Angabe des Effektivwertes eines sinusférmigen Stroms.

Bemessungsstrom Umrichter In inv

Effektiver Umrichterausgangsstrom (pro Strang), der von dem empfohlenen Motormodul auf
Dauer geliefert werden kann. Das empfohlene Motormodul ist so ausgewahlt, dass In inv
gréler als der Stillstandsstrom lo (100k) ist.

Bremsmoment Mg; eff

Mer eff entspricht dem mittleren Bremsmoment bei Ankerkurzschlussbremsung, das durch
den vorgeschalteten Bremswiderstand Ropt erreicht wird.

Bremswiderstand Ropt

Ropt entspricht dem extern zur Motorwicklung in Reihe geschalteten optimalen
Widerstandswert je Strang bei der Funktion Ankerkurzschlussbremsung.

DE
Drive end = A-Seite des Motors

Drehfeldinduktivitat Lp

Die Drehfeldinduktivitat ist die Summe aus Luftspalt- und Streuinduktivitat bezogen auf das
einstrangige Ersatzschaltbild. Sie setzt sich zusammen aus der Selbstinduktiviat eines
Stranges und der Koppelinduktivitdt zu den anderen Strangen.
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Anhang

A. 1 Beschreibung der Begriffe

Drehmomentkonstante kr (Wert bei 100 K mittlerer Wicklungsiibertemperatur)

Quotient aus Stillstandsdrehmoment und Stillstandsstrom.

Berechnung: kt = Mo, 100k / lo, 100k
Die Konstante gilt bis ca. 2 « Mo, s0 k bei selbstgekihlten Motoren

Hinweis

Fur die Projektierung der notwendigen Bemessungs- und Beschleunigungsstréme qilt diese
Konstante nicht (Motorverluste!).

Ebenso missen die statische Belastung und die Reibungsdrehmomente in die Rechnung
aufgenommen werden.

Elektrische Zeitkonstante T
Quotient aus Drehfeldinduktivitdt und Wicklungswiderstand. Tel = Lo/Rstr

Maximaldrehzahl nmax

Die maximal zuladssige mechanische Betriebsdrehzahl nmax ist das Minimum von mechanisch
zulassiger Maximaldrehzahl und zulassiger Maximaldrehzahl am Umrichter.

Maximales Drehmoment Mmax

Drehmoment, das bei maximal zuldssigem Strom erzeugt wird. Fir hochdynamische
Vorgange steht kurzzeitig das maximale Drehmoment zur Verfiigung.

Das maximale Drehmoment wird durch Regelungsparameter begrenzt. Eine Erhdhung des
Stroms flhrt zur Entmagnetisierung des Laufers.

Maximales Drehmoment (begrenzt durch Umrichter) Mmax inv

Das maximale Drehmoment, das bei Betrieb am empfohlenen Motormodul (kurzzeitig)
abgegeben werden kann.

Maximalstrom Imax, eff

Diese Stromgrenze ist durch den magnetischen Kreis festgelegt. Eine kurzzeitige
Uberschreitung kann zur irreversiblen Entmagnetisierung des Magnetmaterials flhren.
Angabe des Effektivwertes eines sinusférmigen Stroms.

Maximalstrom Umrichter Imax inv

Effektiver Umrichterausgangsstrom (pro Strang), der von dem empfohlenen Motormodul
kurzzeitig geliefert werden kann.

Synchronmotoren 1FT7
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Anhang
A. 1 Beschreibung der Begriffe

Maximal zulassige Drehzahl (mechanisch) Nmax mech

Die mechanisch maximal zulassige Betriebsdrehzahl ist Nmax mech. Sie ergibt sich durch
Fliehkrafte und Reibungskrafte im Lager.

Maximal zuldssige Drehzahl am Umrichter Nmax inv

Die maximal zul&ssige Betriebsdrehzahl bei Betrieb an einem Umrichter ist Nmax inv (z. B.
begrenzt durch Spannungsfestigkeit, maximale Frequenz).

Mechanische Zeitkonstante Tmech

Die mechanische Zeitkonstante ist durch die Tangente an eine theoretische
Hochlauffunktion im Ursprung gegeben.

Tmech = 3 * Rstr * JMot/kT2 [S]

JIMot = Tragheitsmoment des Servomotors [kgm?]
Rstr = Widerstand von einer Phase der Standerwicklung [Ohm]
kr = Drehmomentkonstante [Nm/A]

NDE

Non drive end = B-Seite des Motors
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Anhang

A. 1 Beschreibung der Begriffe

Optimaler Betriebspunkt

Betriebspunkt, bei dem in der Regel die maximale Dauerleistung des Motors bei hohem
Wirkungsgrad abgegeben wird (siehe nachfolgendes Bild).

optimaler Betriebspunkt
Mo =g |
e
B Y
(0]
IS |
g i
5 N\
o H
Drehzahl E
] |
g Hf : N
()] , g
2 T
! | :
= '
= :
= i
Drehzahl E
p N R
opt "
/7 :
1 1
e AT
()] 1
5S ; ' Py
> i
Qo i
o L
Drehzahl
opt
Bild A-1 Optimaler Betriebspunkt

Optimale Drehzahl nqpt
Drehzahl, bei der die optimale Leistung des Motors abgegeben wird.

Ist die Bemessungsdrehzahl kleiner als die optimale Drehzahl, wird die
Bemessungsdrehzahl abgegeben.

Optimale Leistung Popt
Leistung, die bei der optimalen Drehzahl erreicht wird.

Ergibt sich als optimale Drehzahl die Bemessungsdrehzahl (siehe optimale Drehzahl), dann
entspricht die optimale Leistung der Bemessungsleistung.

Polzahl 2p
Anzahl der magnetischen Nord- und Siidpole auf dem Rotor. p ist die Polpaarzahl.

Spannungskonstante ke (Wert bei 20 °C Laufertemperatur)

Effektivwert der induzierten Motorspannung bei einer Drehzahl von 1000 1/min und einer
Laufertemperatur von 20 °C.
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Anhang

A. 1 Beschreibung der Begriffe

Stillstandsdrehmoment Mg

Thermisches Grenzdrehmoment bei Stillstand des Motors entsprechend der Ausnutzung
nach 100 K bzw. 60 K. Es kann bei n = 0 unbegrenzt lange abgegeben werden. Mo ist immer
gréler als das Bemessungsdrehmoment Mn.

Stillstandsstrom Il

Motorstrangstrom, um das jeweilige Stillstandsdrehmoment zu erzeugen. Angabe des
Effektivwertes eines sinusférmigen Stroms.

Thermische Zeitkonstante Tix

Beschreibt den Temperaturanstieg des Motorgehduses bei sprungartiger Erhéhung der
Motorbelastung auf zuldssiges S1-Drehmoment. Nach T hat der Motor 63 % seiner
Endtemperatur erreicht.

Tragheitsmoment Jmot
Massentragheitsmoment der rotierenden Teile des Motors.

Wellentorsionssteifigkeit cr

Angegeben ist die Wellentorsionssteifigkeit von Mitte Rotorblech-Paket bis Mitte
Wellenende.

Wicklungswiderstand Rst bei 20 °C Wicklungstemperatur

Angegeben ist der Strangwiderstand einer Phase bei einer Wicklungstemperatur von 20 °C.
Die Wicklung ist in Sternschaltung ausgefunhrt.
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A.2 Literaturverzeichnis

A.2 Literaturverzeichnis

Druckschrifteniibersicht der Projektierungshandbiicher

Eine aktuelle Druckschriftentibersicht mit den jeweils verfiigbaren Sprachen finden Sie im
Internet unter: www.siemens.com/motioncontrol

Folgen Sie den Menlpunkten "Support" » "Technische Dokumentation" — "Dokumentation
bestellen" —» "Gedruckte Dokumentation".

Kataloge

Kurzbezeichnung Katalogname

NC 61 SINUMERIK & SINAMICS
NC 60 SINUMERIK & SIMODRIVE
PM 21 SIMOTION & SINAMICS

Elektronische Dokumentation

Kurzbezeichnung DOC ON CD

CD1 Das SINUMERIK-System
(mit allen SINUMERIK 840D/810D- und SIMODRIVE 611D)
CD2 Das SINAMICS-System
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A.3 Vorschlage/Korrekturen

A.3 Vorschildge/Korrekturen

Sollten Sie beim Lesen dieser Unterlage auf Druckfehler gestol3en sein, bitten wir Sie, uns
diese mit diesem Vordruck mitzuteilen. Ebenso dankbar sind wir fiir Anregungen und

Verbesserungsvorschlage.

An

SIEMENS AG
| DT MC MS1

Postfach 3180

D-91050 Erlangen

Telefax: +49 (0) 9131/ 98 - 2176 (Dokumentation)
mailto:docu.motioncontrol@siemens.com

Absender
Name:

Anschrift Ihrer Firma/Dienststelle

Stralle:

PLZ: Ort:
Telefon: /
Telefax: /

Vorschlage und/oder Korrekturen
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Siemens Service Center

SIEMENS

Find | Home | Personalization | About us | English [~
Contacts by Contacts by Contacts by I — >
* country " sector ® product o HEFELTE Go

Local Partners e b T Mot
Worldwide /34, Note

If all Keywords match, Partners wil be found

£.g. Sales Paris

¥ N\,

Contact in the Internet =.B. "SIMOREG DC-Master" Sales Paris

Syntax for Keywords containing Spaces

“SIMOREG DC-Master” will be taken as one Keyword

up =
For all +43 1_80 5050 ... telephane n_umhels : ! =
0.14 Eura/min. from a German landline network, mobile telephone prices may vany LII'|k Box
© 2009 Siemens, Industry Automation and Drive Technologies Suppart

Corporate |nformation | Privacy Folioy | Terms of Use | Digitsl 1D

Unter der Adresse
http://www.siemens.com/automation/partner

kénnen Sie sich weltweit Uber Siemens-Ansprechpartner zu bestimmten Technologien
informieren.

Soweit mdglich erhalten Sie je Ort einen Ansprechpartner fir
® Technischen Support,

® Ersatzteile/Reparaturen,

® Service,

® Training,

® \ertrieb oder

® Fachberatung/Engineering.

Der Wahlvorgang startet mit der Auswabhl

® cines Landes,

® cines Produktes oder

® einer Branche.

Durch anschlieRende Festlegung der Ubrigen Kriterien werden genau die gewtlinschten
Ansprechpartner mit Angabe der jeweiligen Kompetenz gefunden.
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