
常问问题  02/2015  

通过 SIMOTION控制电源模块启
动 
SIMOTION，ALM，SLM，BLM 

https://support.industry.siemens.com/cs/cn/zh/view/109477022 
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 1 概述  
1.1 模块介绍 

带有 DRIVE-CLiq 接口的电源模块，如 ALM（(Active Line Modules）、BLM
（Basic Line Modules）、SLM（Smart Line Modules），可以通过 SIMOTION
的程序控制其启动和停止。电源模块可以连接在 SIMOTION 内置的

SINAMICS_Integrated 上,也可以连接到 Profibus 或者 Profinet 扩展的 S120 上。 

1.2 程序介绍 

SIMOTION 通过使用 LineModule_control 程序块可以控制带有 DRIVE-CLiq 接

口的电源模块，同时也可以进行模块的类型读取和显示。对于被控制的电源模块

必须为其组态 SIEMENS message frame 370（370 报文）。 
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 2 配置  
2.1 操作步骤 

以下步骤针对的是 SIMOTION 控制连接在内置的 SINAMICS_Integrated 上的电

源模块，其他连接方式与此类似。 

序

号 

图示与说明 

1.  打开 SCOUT软件，对 SIMOTION进行基本的配置，并且对集成的

SINAMICS_Integrated 进行自动配置： 

 

2.  保存编译离线项目后，记录 370报文的输入、输出的起始地址： 
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序

号 

图示与说明 

3.  随后在 SIMOTION的 地址表中建立分配下图地址变量 ：almin 和 

almout，在 assignment 中选择控制字和状态字： 
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序

号 

图示与说明 

4.  在指令库中调用对应的指令_LineModule_control ()： 
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序

号 

图示与说明 

5.  在 BACKGROUND执行任务中编写调用下图程序： 

 
 

注意：程序的输入 typeLM参数需要根据实际使用的电源模块类型进行填

写，如果使用的是 BLM,则此参数填写 BASIC_LINE_MODULE, 如果使用的是

SLM,则此参数填写 SMART_LINE_MODULE。 
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序

号 

图示与说明 

6.  enable 从 false到 true的上升沿启动电源模块，false停止电源

模块 

reset 上升沿应答错误 

TypeLM 使用的整流模块的类型 

ACTIVE_LINE_MODULE = 1         

SMART_LINE_MODULE = 2  

BASIC_LINE_MODULE = 3 

AUTO_DETECT=4 自动型号检测 

periIn 电源模块状态字起始地址 

moduleAddr

ess 

电源模块报文状态字起始地址（如果使用自动检测需输入

此地址） 

Done 请求的任务执行完成 

error 模块故障 

errorID 故障代码 

stateRdPar 自动检测时出错信息 

actived true=模块启动，false=模块停止 

periout 电源模块报文控制字起始地址 

selectedLM 自动检测的结果，ACTIVE_LINE_MODULE = 1        

SMART_LINE_MODULE = 2 BASIC_LINE_MODULE = 3 
 

7.  通过控制 enableALM变量即可实现控制电源模块的功能，当 enableALM上

升沿启动电源模块,下降沿关闭电源模块。控制如下图： 

 
时序图： 

 

表 2-1 操作步骤说明 
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