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Gewabhrleistung und Haftung

Gewahrleistung und Haftung

Hinweis

Die Anwendungsbeispiele sind unverbindlich und erheben keinen Anspruch auf
Vollstandigkeit hinsichtlich der gezeigten Schaltkreise, der Ausstattung sowie
jeglicher Eventualititen. Die Anwendungsbeispiele stellen keine
kundenspezifischen Losungen dar, sondern sollen lediglich Hilfestellung bieten
bei typischen Aufgabenstellungen. Sie sind fir den sachgemafen Betrieb der
beschriebenen Produkte selbst verantwortlich. Diese Anwendungsbeispiele
entheben Sie nicht der Verpflichtung zu sicherem Umgang bei Anwendung,
Installation, Betrieb und Wartung. Durch Nutzung dieser Anwendungsbeispiele
erkennen Sie an, dass wir Uber die beschriebene Haftungsregelung hinaus nicht
fur etwaige Schaden haftbar gemacht werden kénnen. Wir behalten uns das
Recht vor, Anderungen an diesen Anwendungsbeispielen jederzeit ohne
Ankundigung durchzufiihren.

Bei Abweichungen zwischen den Vorschlagen in diesen Anwendungsbeispielen
und anderen Siemens-Publikationen, wie z. B. Katalogen, hat der Inhalt der
anderen Dokumentation Vorrang.

Fur die in diesem Dokument enthaltenen Informationen ibernehmen wir keine
Gewabhr.

Unsere Haftung, gleich aus welchem Rechtsgrund, fur durch die Verwendung der
in diesem Anwendungsbeispiel beschriebenen Beispiele, Hinweise, Programme,
Projektierungs- und Leistungsdaten usw. verursachte Schaden ist ausgeschlossen,
soweit nicht z. B. nach dem Produkthaftungsgesetz in Fallen des Vorsatzes, der
groben Fahrlassigkeit, wegen der Verletzung des Lebens, des Kdrpers oder der
Gesundheit, wegen einer Ubernahme der Garantie fiir die Beschaffenheit einer
Sache, wegen des arglistigen Verschweigens eines Mangels oder wegen
Verletzung wesentlicher Vertragspflichten zwingend gehaftet wird. Der
Schadensersatz wegen Verletzung wesentlicher Vertragspflichten ist jedoch auf
den vertragstypischen, vorhersehbaren Schaden begrenzt, soweit nicht Vorsatz
oder grobe Fahrlassigkeit vorliegt oder wegen der Verletzung des Lebens, des
Korpers oder der Gesundheit zwingend gehaftet wird. Eine Anderung der
Beweislast zu Ihrem Nachteil ist hiermit nicht verbunden.

Weitergabe oder Vervielfaltigung dieser Anwendungsbeispiele oder Auszlige
daraus sind nicht gestattet, soweit nicht ausdricklich von der Siemens AG
zugestanden.
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Gewabhrleistung und Haftung

Security-
hinweise

Siemens bietet Produkte und Lésungen mit Industrial Security-Funktionen an,
die den sicheren Betrieb von Anlagen, Systemen, Maschinen und Netzwerken
unterstutzen.

Um Anlagen, Systeme, Maschinen und Netzwerke gegen Cyber-Bedrohungen
zu sichern, ist es erforderlich, ein ganzheitliches Industrial Security-Konzept zu
implementieren (und kontinuierlich aufrechtzuerhalten), das dem aktuellen Stand
der Technik entspricht. Die Produkte und Lésungen von Siemens bilden einen
Bestandteil eines solchen Konzepts.

Der Kunde ist dafurr verantwortlich, unbefugten Zugriff auf seine Anlagen,
Systeme, Maschinen und Netzwerke zu verhindern. Systeme, Maschinen und
Komponenten sollten nur mit dem Unternehmensnetzwerk oder dem Internet
verbunden werden, wenn und soweit dies notwendig ist und entsprechende
SchutzmalRnahmen (z.B. Nutzung von Firewalls und Netzwerksegmentierung)
ergriffen wurden.

Zusatzlich sollten die Empfehlungen von Siemens zu entsprechenden
SchutzmaRnahmen beachtet werden. Weiterfihrende Informationen tber
Industrial Security finden Sie unter_http://www.siemens.com/industrialsecurity.

Die Produkte und Lésungen von Siemens werden standig weiterentwickelt, um
sie noch sicherer zu machen. Siemens empfiehlt ausdriicklich, Aktualisierungen
durchzufiihren, sobald die entsprechenden Updates zur Verfligung stehen und
immer nur die aktuellen Produktversionen zu verwenden. Die Verwendung
veralteter oder nicht mehr unterstutzter Versionen kann das Risiko von Cyber-
Bedrohungen erhdhen.

Um stets Uber Produkt-Updates informiert zu sein, abonnieren Sie den Siemens
Industrial Security RSS Feed unter http://www.siemens.com/industrialsecurity.
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1 Aufgabe

1

Einleitung

Aufgabe

Die Steuerung der PROFINET IO kann die Parameter des SINAMICS V90 PN
Antriebs durch azyklischen Datenaustausch tber das PROFINET
Kommunikationsprotokoll lesen und schreiben. Der Controller kann verschiedene
Parameter lesen oderschreiben.

Uberblick tiber die Automatisierungsaufgabe

Die Abbildung 1-1 gibt einen Uberblick iiber die Automatisierungsaufgabe.
SIMATIC PLC

PG/PC

Profinet cable

Encoder cagle
Power cable

Servo Drive Servo Motor
Abbildung 1-1
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2 Losung

2 Losung
2.1 Ubersicht Gesamtlésung

Schematische Darstellung
Die folgende Abbildung 2-1 zeigt die wichtigsten Komponenten der Lésung:

10 Supervisor

10 controller
=110
IO device On O
0= O
Abbildung 2-1

Vorausgesetzte Kenntnisse

Grundlegende Kenntnisse Uber das TIA Portal werden vorausgesetzt.

Die Konfiguration der S7-1500 Steuerung mit dem SINAMICS V90 PN Antrieb in
TIA Portal wird vorausgesetzt.
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2 Losung

2.2

221

2.2.2

Hard- und Software-Komponenten

Gultigkeit

Dieses Anwendungsbeispiel ist gltig far

e TIA Portal V13 SP1

e S7-1500 CPU mit PN-Schnittstelle
e SINAMICS V90 PN FW Vv01.04.00
e SIMOTICS S-1FL6 Li Motor

Verwendete Komponenten

Die Applikation wurde mit den nachfolgenden Komponenten erstellt:

Hardware-Komponenten

Tabelle 2-1 Hardware-Komponenten

Komponente

Nr.

Artikelnummer

Hinweis

SIMATIC S7-1500
CPU1511-1 PN

6ES7511-1AK00-0ABO

V1.7

SINAMICS V90 PN
200V

6SL3210-5FB10-1UFO

Vv1.0.0.12

SIMOTICS S-1FL6 Li
Motor

1FL6022-2AF21-1AA1

50W

Standard Software-Komponenten
Tabelle 2-2 Software-Komponenten

Komponente

Nr.

Artikelnummer

Hinweis

TIA Portal

V13 SP1 UPDS8

SINAMICS V-
ASSISTANT

V1.04.00.07

Beispieldateien und Projekte
Die Tabelle 2-3 enthalt alle Dateien und Projekte, die in diesem Beispiel verwendet

werden.
Table 2-3
Komponente Inhalt
Acyclic communication between S7-1500 and V90 PN.zip Szenario A
Acyclic communication between S7-1500 with V90 PN via SINA_PARA Szenario B
Acyclic communication between S7-1500 with V90 PN via LAcycCom Library | Szenario C
Azyklische Kommunikation zw. S7-1500 und V90 uber PROFINET
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3 Azyklischer Datenaustausch

3.1 Beschreibung

Der azyklische Datenaustauschs-Modus erméglicht die folgende Aufgabenstellung:
e Austausch grof3er ,Nutzdaten®.

e Durch den Einsatz der PLC-Funktionsbausteine READ und WRITE, kann
der Anwender die Daten austauschen. Die Ubertragene
Datenbausteinstruktur sollte der DS47 Datenstruktur entsprechen.

Fur den azyklischen Datenaustausch zwischen der S7-1500 CPU und dem V90 PN
Antrieb sollten die Systembausteine “WRREC” und “RDREC” verwendet werden.

Die Anzahl der Parameter zum Lesen oder Schreiben ist nicht eingeschrankt. Die
maximale Datenlange betragt allerdings 240 Byte pro Lese- oder Schreibauftrag.

Der “WRREC” Baustein sendet die Anforderung zum V90 PN Antrieb.
Der “RDREC” holt die Antwort des V90 PN Antriebs.

3.2 Schematische Darstellung des zyklischen
Datenaustauschs

Die Abbildung 3-1 beschreibt das Prinzip des zyklischen Datenaustauschs.

Controller/ Acyclic communication Device
Supervisor
Parameter
equest
reques With qgiz 7 (€.req
e!errequeg,]--—----,_ 1_~___E'_a_r_ameter request
rite.8S —— \‘
_ - a
e withoutd®
T Reaq
———HU.re
Tl - Parameter
o processing
ad.rest) —
_—itnoutdatd
A witho
——Reaq,, .
Withoy Eé?‘é--—-________
B - /
d - <& Parameter response
R eter respon®®)
Parameter i data (pard
response

Abbildung 3-1
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3 Azyklischer Datenaustausch

3.3

Datenstruktur des Leseparameters

Die Tabelle 3-1 zeigt das Datenformat des Parameter RECORD im

Funktionsbaustein “WRREC”. Die Tabelle 3-2 zeigt das Datenformat der Antwort

des V90 PN Antriebs zu dieser Anfrage im Funktionsbaustein “RDREC”.

Tabelle 3-1 Datenstruktur der ,Leseparameter”-Aufgabe

Datenblock Byte n Byte n + 1 n
Header Referenz 07 hex ... FF hex 01 hex: Leseauftrag 0
01 hex Anzahl der Parameter (m) 07 hex ... 27 hex |2
Adresse Parameter 1 | Attribut Anzahl der Indizes 4
70 hex: Wert des Parameters 00 hex ... EA hex
20 hex: Beschreibung des Parameters (Bei Parametern ohne Index: 00 hex)
Parameternummer 0007 hex ... FFFF hex 6
Nummer des 1. Index 0000 hex ... FFFF hex 8
(Bei Parametern ohne Index: 0000 hex)
Adresse Parameter 2
Adresse Parameter m
Tabelle 3-2 Datenstruktur der Antwort der ,Leseparameter®-Aufgabe
Datenblock Byte n Byten+1
Header Referenz (identisch zu Leseauftrag) 01 hex: Umrichter hat Leseauftrag ausgefihrt.
81 hex: Umrichter konnte Leseauftrag nicht
vollsténdig ausfiihren.
01 hex Anzahl der Parameter (m) 2
(identisch zu Leseauftrag)
Werte Parameter 1 Format Anzahl der Indexwerte oder - bei negativer 4
02 hex: Integer8 Antwort - Anzahl der Fehlerwerte
03 hex: Integer16
04 hex: Integer32
05 hex: Unsigned8
06 hex: Unsigned16
07 hex: Unsigned32
08 hex: FloatingPoint
10 hex OctetString
13 hex TimeDifference
41 hex: Byte
42 hex: Word
43 hex: Double word
44 hex: Error
Wert des 1. Index oder - bei negativer Antwort - Fehlerwert 1 6
Die Fehlerwerte finden Sie in der Tabelle am Ende dieses Abschnitts.
Werte Parameter 2
Werte Parameter m
Azyklische Kommunikation zw. S7-1500 und V90 uber PROFINET
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3 Azyklischer Datenaustausch

3.4 Datenstruktur des Schreiben-Parameters

Die Tabelle 3-3 zeigt das Datenformat des Parameter RECORD im
Funktionsbaustein “WRREC”. Die Tabelle 3-4 und Tabelle 3-5 zeigt das
Datenformat der Antwort des V90 PN Antriebs zu dieser Anfrage im
Funktionsbaustein “RDREC”.

Tabelle 3-3 Datenstruktur der ,Schreibparameter“-Aufgabe

Datenblock Byte n Byte n + 1 n
Header Referenz 07 hex ... FF hex 02 hex: Anderungsauftrag 0
01 hex Anzahl der Parameter (m) 07 hex ... 27hex |2
Adresse Parameter 1 10 hex: Wert des Parameters Anzahl der Indizes 4
00 hex ... EA hex
(00 hex und 01 hex sind gleichbedeutend)
Parameternummer 0007 hex ... FFFF hex 6
Nummer des 1. Index 0007 hex ... FFFF hex 8

Adresse Parameter 2

Adresse Parameter m

Werte Parameter 1

Format

02 hex: Integer 8

03 hex: Integer 16

04 hex: Integer 32

05 hex: Unsigned 8
06 hex: Unsigned 16
07 hex: Unsigned 32
08 hex: Floating Point
70 hex Qctet String
13 hex Time Difference
41 hex: Byte

42 hex. Word

43 hex.: Double word

Anzahl der Indexwerte
00 hex ... EA hex

Wert des 1. Index

Werte Parameter 2

Werte Parameter m

Wenn der V90 PN-Antrieb die Schreibaufgabe beendet hat, wird das Datenformat

der Antwort in Tabelle 3-4 gezeigt.

Tabelle 3-4 Datenstruktur der Antwort der ,Schreibparameter“-Aufgabe

Datenblock Byte n Byte n + 1 n
Header Referenz (identisch zu Anderungsauftrag) 02 hex 0
01 hex Anzahl Parameter (identisch zu 2
Anderungsauftrag)
Azyklische Kommunikation zw. S7-1500 und V90 uber PROFINET
12/20162016 10
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3 Azyklischer Datenaustausch

Wenn der V90 PN-Antrieb die Schreibaufgabe nicht beendet hat, wird das
Datenformat der Antwort in Tabelle 3-5 gezeigt.

Tabelle 3-5 Datenstruktur der Antwort der ,Schreibparameter”-Aufgabe

Datenblock Byte n Byten + 1 n
Header Referenz (identisch zu Anderungsauftrag) 82 hex 0
01 hex Anzahl Parameter (identisch zu 2
Anderungsauftrag)
Werte Parameter 1 | Format . Anzahl Fehlerwerte 4
40 hex: Zero (Anderungsauftrag fir diesen 00 hex, 01 hex oder 02 hex
Datenblock ausgefiihrt)
44 hex: Error (Anderungsauftrag fir diesen
Datenblock nicht ausgefiihrt)
Nur bei "Error" - Fehlerwert 1 6
Die Fehlerwerte finden Sie in der Tabelle am Ende dieses Abschnitts.
Nur wenn "Anzahl Fehlerwerte" = 02 hex: Fehlerwert 2 8
Vom Fehlerwert 1 hangt es ab, ob der Umrichter den Fehlerwert 2 sendet und was er bedeutet.
Werte Parameter 2
Werte Parameter m
Azyklische Kommunikation zw. S7-1500 und V90 uber PROFINET
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3 Azyklischer Datenaustausch

3.5

Fehlercode

Die Tabelle 3-6 beschreibt den Fehlercode im Lese- und Schreibauftrag.

Tabelle 3-6 Fehlercode

Fehler- | Bedeutung
wert 1

00 hex Unzuléssige Parameternummer (Zugriff auf nicht vorhandenen Parameter)

01 hex Parameterwert nicht &nderbar (Anderungsauftrag fiir einen nicht dnderbaren Parameterwert. Weitere Diagnose
im Fehlerwert 2)

02 hex Untere oder obere Wertgrenze iiberschritten (Anderungsauftrag mit Wert auRerhalb der Wertgrenzen. Weitere
Diagnose im Fehlerwert 2)

03 hex Fehlerhafter Subindex (Zugriff auf nicht vorhandenen Subindex. Weitere Diagnose im Fehlerwert 2)

04 hex Kein Array (Zugriff mit Subindex auf nichtindizierten Parameter)

05 hex Falscher Datentyp (Anderungsauftrag mit Wert, der nicht zum Datentyp des Parameters passt)

06 hex Kein Setzen erlaubt, sondern nur Zuriicksetzen (Anderungsaufirag mit Wert ungleich 0 ohne Erlaubnis. Weitere
Diagnose im Fehlerwert 2)

07 hex Beschreibungselement nicht dnderbar (Anderungsauftrag auf nicht nderbares Beschreibungselement. Weitere
Diagnose im Fehlerwert 2)

09 hex Beschreibungsdaten nicht vorhanden (Zugriff auf nicht vorhandene Beschreibung, Parameterwert ist
vorhanden)

0B hex |Keine Bedienhoheit (Anderungsauftrag bei fehlender Bedisnhoheit)

OF hex | Kein Textarray vorhanden (Parameterwert ist zwar vorhanden, aber der Zugriff erfolgte auf nicht vorhandenes
Textarray)

11 hex Auftrag wegen Betriebszustand nicht ausfiihrbar (Zugriff ist aus nicht naher spezifizierten temporaren Grinden
nicht maéglich)

14 hex Wert unzuldssig (Anderungsauftrag mit Wert, der zwar innerhalb der Grenzen liegt, aber aus anderen
dauerhaften Griinden unzuldssig ist, d. h. ein Parameter mit definierten Einzelwerten. Weitere Diagnose im
Fehlerwert 2)

15 hex Antwort zu lang (Die Lange der aktuellen Antwort Uberschreitet die maximal Ubertragbare Lange)

16 hex Parameteradresse unzuldssig (Unzuldssiger oder nicht unterstitzter Wert fiir Attribut, Anzahl Elemente,
Parameternummer oder Subindex oder eine Kombination davon)

17 hex Format unzuldssig (Anderungsauftrag fiir unzulassiges oder nicht unterstiitztes Format)

18 hex | Anzahl Werte nicht konsistent (Anzah! der Werte der Parameterdaten stimmen nicht mit der Anzahl/ der
Elemente in der Parameteradresse tberein)

19 hex | Antriebsobjekt existiert nicht (Zugriff auf ein Antriebsobjekt, das nicht existiert)

6B hex Kein Anderungszugriff bei freigegebenem Regler.

6C hex | Unbekannte Einheit.

6E hex | Anderungsauftrag ist nur in Motor-Inbetriebnahme méglich (p0010 = 3).

6F hex | Anderungsauftrag ist nur in Leistungsteil-Inbetriebnahme méglich (p0010 = 2).

70 hex | Anderungsauftrag ist nur in Schnellinbetriebnahme (Grundinbetriebnahme) méglich (p0010 = 1).

71 hex Anderungsauftrag ist nur méglich, wenn der Umrichter betriebsbereit ist (p0010 = 0).

72 hex | Anderungsauftrag ist nur bei Parameter-Reset (Riicksetzen auf Werkseinstellung) méglich (p0010 = 30).

73 hex | Anderungsauftrag ist nur bei Inbetriebnahme der Sicherheitsfunktionen méglich (p0010 = 95).

74 hex | Anderungsauftrag ist nur bei Inbetriebnahme der Technologischen Applikation/Einheiten méglich (p0010 = 5).

75 hex | Anderungsauftrag ist nur in einem Inbetriebnahmezustand méglich (p0010 = 0).

76 hex | Anderungsauftrag ist aus internen Griinden nicht méglich (p0010 = 29).

77 hex | Anderungsauftrag ist im Download nicht méglich.

81 hex | Anderungsauftrag ist im Download nicht méglich.

82 hex Ubemahme der Steuerungshoheit ist iiber Bl: p0806 gesperrt.

83 hex Gewiinschte BICO-Verschaltung ist unméglich (BICO-Ausgang liefert nicht Float-Wert, der BICO-Eingang
bendtigt aber Float)

84 hex Umrichter akzeptiert keinen Anderungsauftrag (Umrichter ist mit internen Berechnungen beschaftigt,
siehe r3996)

85 hex Keine Zugriffsmethode definiert.

Azyklische Kommunikation zw. S7-1500 und V90 uber PROFINET
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3 Azyklischer Datenaustausch

86 hex Schreibzugriff nur bei Inbetriebnahme der Datensatze (p0010 = 15) (Der Betriebszustand des Umrichters
verhindert eine Parameteranderung)

87 hex Know-How-Schutz aktiv, Zugriff gesperrt

C8hex |Anderungsauftrag unterhalb aktuell giiltiger Grenze (Anderungsauftrag auf einen Wert, der zwar innerhalb der
"absoluten” Grenzen liegt, der aber unterhalb der aktuell glltigen unteren Grenze liegt)

C9 hex | Anderungsauftrag oberhalb aktuell giiltiger Grenze (Anderungsauftrag auf einen Wert, der zwar innerhalb der
"absoluten” Grenzen liegt, der aber oberhalb der aktuell glltigen oberen Grenze liegt, z. B. vorgegeben durch
die vorliegende Umrichterleistung)

CC hex | Anderungsauftrag nicht erlaubt (Andern nicht erlaubt, da Zugriffsschiiissel nicht vorhanden)

Azyklische Kommunikation zw. S7-1500 und V90 uber PROFINET
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13



© Siemens AG 2016 All rights reserved

4 Bibliotheken mit Funktionsbausteinen fir die azyklische Datenlibertragung

4

HINWEIS

HINWEIS

Bibliotheken mit Funktionsbausteinen fur

die azyklische Datenuibertragung

SINA_PARA(FB286) und SINA_PARA_S(FB287) konnen fiir die azyklische
Kommunikation zwischen S7-1500 und V90 PN Antrieb verwendet werden.

Details zu FB286 und FB287 finden Sie im Anwendungsbeispiel "SINAMICS
Kommunikationsbausteine DriveLib zur Ansteuerung im TIA-Portal";
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109475044

Der Anwender kann detaillierte Informationen tber SINA_PARA und
SINA_PARA_S in den Kapiteln 4.4 und 4.5 des Anwendungsbeispiels finden und
die Bibliothek herunterladen, wenn Startdrive nicht verwendet wird. Die vorher
genannten Kapitel erklaren die interne Struktur der FBs, den Anwendungsfall
“Lesen und Schreiben von Parametern” und Hilfe zur Fehlerbehebung.

Die LAcycCom Bibliothek kann auch zur azyklischen Kommunikation zwischen
S7-1500 und V90 PN-Antrieb verwendet werden.

Die Details zur LAcycCom Bibliothek wird im Anwendungsbeispiel

"SIMATIC S7-1200/S7-1500 und SIMOTION: Azyklische Kommunikation" zur

Verfligung gestellt:
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109479553

Anwender kdnnen detaillierte Informationen tber die Bibliothek in zwei
Dokumenten finden, sie kdnnen ein Beispiel verwenden und die eigentliche
Bibliothek herunterladen. Die Dokumente enthalten auch die Erklarung zur
Ressourcenverwaltung und die verschiedenen Antriebsfunktionen. Verschiedene
Funktions- und Datenbausteine sind innerhalb der Bibliothek zusammengefasst.

Azyklische Kommunikation zw. S7-1500 und V90 uber PROFINET
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5 Bedienung der verschiedenen Baustein-Szenarien

5 Bedienung der verschiedenen Baustein-
Szenarien

5.1 Szenario A (WRREC- und RDREC-Modus)

Die Details bezliglich der Konfiguration der S7-1500 mit V90 PN finden Sie in den

Anwendungen:
e Positionsregelung eines SINAMICS V90 mit SIMATIC S7-1500 via PROFINET
IRT:

https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109739053

e Drehzahlregelung eines SINAMICS V90 mit SIMATIC S7-1500 via PROFINET:
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109739216

HINWEIS In den vorher erwahnten Referenzanwendungen kann der Anwender die
notwendigen Schritte finden, die nétig sind um eine GSD-Datei zu installieren,
PROFINET RT bzw. IRT zu konfigurieren oder die V9OPN zu parametrieren.

Azyklische Kommunikation zw. S7-1500 und V90 uber PROFINET
Beitrags-ID: 109743977, V1.0, 12/20162016 15


https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109739053
https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/109739216

© Siemens AG 2016 All rights reserved

5 Bedienung der verschiedenen Baustein-Szenarien

5.1.1 Konfiguration und Programmierung
Die Konfiguration und Programmierung wird in Tabelle 5-1 gezeigt.
Tabelle 5-1
Nr. | Aktion Anmerkung
1 Verwendung des Telegramm 3 in dieses Anwendung:

“:_5 Topology view Hﬁﬁh Network view |m'f Device view L

Device overview
2 ... | Module Rack |slet | address | Q address Type Article no.
= v90-pn2 0 0 SINAMICS V90 PN V... 65L3 210-5F0ec..
» PHHO 0 0X150 SINAMICSVI0-PN
> Drive_1 0 1 Drive
Module Access Foint (] 11 Module Access Point
without PROFIsafe 0 12 without PROFlssfe
1 Standard telegram 3, PZ... 0 13 0.17 0.9 Standard telegram ...

Fuge Sie ,\WRREC” in den Hauptbaustein der Steuerung ein
und erstellen Sie das Programm wie folgt:

%DB1

"WRREC_DE"

EN

%M10.0
"Tag_1"
{P} REQ
%M10.1
"Tag_2"
D
47 — INDEX
P#M100.0
BYTE 40

RECORD

WRREC
Variant

END ——

%WM10.2

DONE —"Tag_3"

%103

BUSY —"Tag_4"

W10.4

ERROR —"Tag_5"
%MD12

STATUS — "Tag_&"

Fur den Parameter
"ID" sollte der
Anwender die HW-
ID des Modul Acces
Points verwenden.
Es kann auch die
HW-ID des
zyklischen
Telegramms des
Antriebsobjekts
verwendet werden.
Der INDEX-
Parameter sollte 47
sein.

Die positive Flanke
der M10.0 aktiviert
die Schreibanfor-
derung.

WRREC schreibt
den 40 Byte-Puffer
aus der MB100.

Fige Sie ,RDREC” in den Hauptbaustein der Steuerung ein
und erstellen Sie das Programm wie folgt:

EN

WM20.0
"Tag_7"

lpl

1P | REQ
%WM20.1 D

Tag 8 47 — INDEX

T0— MLEN
P#M200.0
BYTE 40 — RECORD

WDB2
"RDREC_DE"

RDREC
Variant

ENQ ———MM888 8

W20 2

VALID —"Tag_9"
W20 3

BUSY = "Tag_10"
W20 4

ERROR —"Tag_11"
WMD22

STATUS — "Teg_12"
TWZE

LEM "Tag_13"

Fir den Parameter
"ID" sollte der
Anwender die HW-
ID des Modul Acces
Points verwenden.
Es kann auch die
HW-ID des
zyklischen
Telegramms des
Antriebsobjekts
verwendet werden.
Der INDEX-
Parameter sollte 47
sein.

Die positive Flanke
der M20.0 aktiviert
die
Leseanforderung.
WRREC liest den
40 Byte-Puffer aus
der MB200.
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5 Bedienung der verschiedenen Baustein-Szenarien

512

Lesen mehrerer Parameter

Die Aufgabenstellung in diesem Beispiel ist es mehrere Parameter aus dem
Antrieb zu lesen. Die Parameter sind P1121, P29020[0] und P29020[1].
Tabelle 5-2 zeigt die Ablaufkette.

Tabelle 5-2
Nr. | Aktion
1 Fillen Sie den Puffer von ,WRREC” von MB100 bis MB115 entsprechend der
Datenstruktur aus Tabelle 3-1. Das Format des Puffers wird in Tabelle 5-3 gezeigt.
2 Setzen auf M10.0 = 1 um die Aufgabe ,WRREC” zu starten.
3 Wenn die Aufgabe ,WRREC” beendet ist, setzen Sie M20.0 = 1 um die
Aufgabe ,RDREC” zu starten.
4 Wenn die Aufgabe ,RDREC” beendet ist, werden die Antwortdaten der
Leseaufgabe in Tabelle 5-4 gezeigt.
Tabelle 5-3
Byte n Byte n+1 Adresse
Header Ref. anfordern 01 hex | ID anfordern 01 hex | MW100
Treiber-1D 02 hex | Anzahl d. Para. 02 hex | MW102
Parameter | Eigenschaften 10 hex | Anzahl Index 00 hex | MW104
! Parameternummer = 0461 hex MW 106
Die erste Indexnummer = 0000 hex MW108
Parameter | Eigenschaften 10 hex | Anzahl Index 02 hex | MW110
2 Parameternummer = 715C hex MW112
Die erste Indexnummer = 0000 hex MW114
Tabelle 5-4
Byte n Byte n+1 Adresse
Header Ref anfordern 01 hex | ID anfordern 01 hex | MW200
Treiber-ID 02 hex | Anzahl d. Para. 02 hex | MW202
Parameter | Wertformat 08 hex | Anzahl Index 01 hex | MW204
! Parameterwert = 1,0 MD206
Parameter | Wertformat 06 hex | Anzahl Index 02 hex | MW210
2 Parameterwert = 18 MW212
Parameterwert = 18 MwW214

Das Ergebnis der Leseaufgabe ist: P1121=1.0, P29020[0]=18, und P29020[1]=28.
Im Antrieb ist es das Gleiche.
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5 Bedienung der verschiedenen Baustein-Szenarien

5.1.3

Schreiben mehrerer Parameter

Die Aufgabenstellung in diesem Beispiel ist es mehrere Parameter aus dem
Antrieb zu schreiben. Die Parameter sind P1121, P29020[0] und P29020[1].
Tabelle 5-5 zeigt die Ablaufkette.

Tabelle 5-5
Nr. | Aktion
1 Fillen Sie den Puffer von ,WRREC” von MB100 bis MB127 entsprechend der
Datenstruktur aus Tabelle 3-3. Das Format des Puffers wird in Tabelle 5-6 gezeigt.
2 Setzen auf M10.0 = 1 um die Aufgabe ,WRREC” zu starten.
3 Wenn die Aufgabe ,WRREC” beendet ist, setzen Sie M20.0 = 1 um die
Aufgabe ,RDREC” zu starten.
4 Wenn die Aufgabe ,RDREC” beendet ist, werden die Antwortdaten der
Leseaufgabe in Tabelle 5-7 gezeigt.
Tabelle 5-6
Byte n Byte n+1 Adresse
Header Ref anfordern 01 hex | ID anfordern 02 hex | MW100
Treiber-ID 02 hex | Anzahl d. Para. 02 hex | MW102
Parameter | Eigenschaften 10 hex | Anzahl Index 01 hex | MW104
1
Parameternummer = 0461 hex MW106
Die erste Indexnummer = 0000 hex MW 108
Parameter | Eigenschaften 10 hex | Anzahl Index 02 hex | MW110
2
Parameternummer = 715C hex MW112
Die erste Indexnummer = 0000 hex MW114
Wert des Wertformat 08 hex | Anzahl Index 01 hex | MW116
Parameter
1 Parameterwert = 2.0 MD118
Wert des Wertformat 06 hex | Anzahl Index 02 hex | MW122
Parameter
2 Parameterwert = 20 MwW124
Parameterwert = 21 MW 126
Tabelle 5-7
Byte n Byte n+1 Adresse
Header Ref. anfordern 01 hex | ID anfordern 02 hex | MW200
Treiber-ID 02 hex | Anzahl d. Para. 02 hex | MW202
Das Ergebnis der Schreibaufgabe ist: P1121=2.0, P29020[0]=20, und
P29020[1]=21.
Uberpriifen Sie im Antrieb, dass der Parameterwert verandert wurde.
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5 Bedienung der verschiedenen Baustein-Szenarien

5.2 Szenario B (SINA_PARA und SINA_PARA_S Modus)

5.2.1 Konfiguration und Programmierung

HINWEIS Im folgenden S7 Steuerungsprogramm ist der Datenbaustein von FB286_DB

und FB287_DB ein globaler Datenbaustein.

Die Konfiguration und Programmierung wird in Tabelle 5-8 gezeigt.

Tabelle 5-8

Nr. | Aktion

Anmerkung

1 Verwendung des Telegramm 3 in dieser Anwendung:

[2¥ Topology view | Networkview |IY Device view |

Device overview
2. module Rack  |slet laddress | Q address | Type Article na.
~ veopn2 ) ) SINAMICS V90 PN V.. 65L3 210-5Fxoccx.
» PNAQ 0 0 X150 SINAMCS-VI0-PN
~ Drive_1 ) 1 Diive
Module Access Point 0 11 Module Access Point
without PROFIsafe ) iz without PROFisofe
| Standard telegram 3, PZ... 0. 13 0.17 0.9 Standard telegram ... ||

2 Flgen Sie FB286 in den Hauptbaustein der Steuerung ein und
erstellen Sie das Programm wie folgt:

%DB1
"5INA_PARA_DB"
WB286
"SINA_PARA"
EMN EMNO
"FE286_DB" Start— Start Error —i FE286_DEB" Error
"FBE286_DE". "FB286_DB".
ReadWrite — pegdyirite Errorld Errorld
*FB286_DB". Busy —i"FB286_DEB" Busy
ParaMNo — Parailo Done — "FE286_DE".Done
"FB286_DB".
268 Diagld — Diagld
"WI0-PN2~Drive_
1~5tandard_
telegram_3__
FZD-5_9" LAddr
"FBE286_DE".
AxisMNO — fydcho

Fir den LAddr-
Parameter sollte der
Anwender die HW-
ID des Modul Acces
Points verwenden.
Es kann auch die
Hardware-ID des
zyklischen
Telegramms des
Antriebsobjekts
verwendet werden.

Die vollsténdige
Beschreibung des
Bausteins finden Sie
im Handbuch.

3 Flgen Sie FB287 in den Hauptbaustein der Steuerung ein und
erstellen Sie das Programm wie folgt:

%82
"SINA_PARA_S_
DE"
FB287
SINA_PARA_S"
EN ENO
“FB287_DB" Start—Start Errorf— "FB287_DB" Error
"FE287_DEB". "FB287_DB".
ReadWrite — ReadWirite Errorld Errorld
Busy —"FE287_DEB" Busy
268 Done — "FB287_DB" Done
“WVI0-PN2~Drive_ . .
1~Standard_ FBE287_DE".
telegram_3__ Diagld |— Disgld
PO —Laddr "FB287_D8".
*FBZB7_DB". ValueRead |— ValueRead
Farameter Parameter “FB287_DE".
"FB287_DB".Index —{|ndex Formatf— Format
"FE287_DE". "FBE287_DEB".
ValueWrite —{ya lueWtite Errorig Errarkio
"FB287_DB".
AxisNo — axisho

Fir den LAddr-
Parameter sollte der
Anwender die HW-
ID des Modul Acces
Points verwenden.
Es kann auch die
Hardware-ID des
zyklischen
Telegramms des
Antriebsobjekts
verwendet werden.

Die vollsténdige
Beschreibung des
Bausteins finden Sie
im Handbuch.
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5 Bedienung der verschiedenen Baustein-Szenarien

5.2.2 Parameter lesen

Die Aufgabenstellung in diesem Beispiel ist es FB286 zu verwenden, um mehrere
Parameter aus dem Antrieb zu lesen. Die Parameter sind P1121, P29020[0] und

P29020[1]. Der Anwendungsfall fir FB287 ist es P29050[0] zu lesen. Tabelle 5-9
zeigt die Ablaufkette.

Tabelle 5-9

Nr. | Aktion Anmerkung

1 "FB286_DB".ReadWrite =0 FB286
"FB286_DB".ParaNo = 1
"FB286_DB".AxisNo = 02 hex
"SINA_PARA_DB".sxParameter[1].siParaNo = 0461 hex
"SINA_PARA_DB".sxParameter[1].silndex = 0000 hex
"SINA_PARA_DB".sxParameter[2].siParaNo = 715C hex
"SINA_PARA_DB".sxParameter[2].silndex = 0000 hex
"SINA_PARA_DB".sxParameter[3].siParaNo =715C hex
"SINA_PARA_DB".sxParameter[3].silndex = 0001 hex

2 "FB286_DB".Start = 1

3 Nachdem die Ausfuihrung beendet wurde, ist das Ergebnis der
Aufgabenstellung:
"SINA_PARA_DB".sxParameter[1].srValue = 2.0
"SINA_PARA_DB".sxParameter[2].srValue = 20
"SINA_PARA_DB".sxParameter[3].srValue = 21
Dieser Wert ist der Gleiche bei P1121 und P29020 im Antrieb.

4 "FB287_DB".ReadWrite = 0 FB287
"FB287_DB".Parameter = 717A hex
"FB287_DB".Index = 0000 hex
"FB287_DB".AxisNo = 02 hex

5 "FB287_DB".Start =1

6 Nachdem die Ausfiihrung beendet wurde, ist das Ergebnis der
Aufgabenstellung:
"FB287_DB".ValueRead = 300
Dieser Wert ist der Gleiche bei P29050[0] im Antrieb.

5.2.3 Parameter schreiben

Die Aufgabenstellung in diesem Beispiel ist es FB286 zu verwenden, um mehrere
Parameter aus dem Antrieb zu schreiben. Die Parameter sind P1121, P29020][0]
und P29020[1]. Der Anwendungsfall fir FB287 ist es P29050[0] zu schreiben.
Tabelle 5-10 zeigt die Ablaufkette.

Tabelle 5-10
Nr. | Aktion Anmerkung
1 "FB286_DB".ReadWrite = 1 FB286

"FB286_DB".ParaNo = 1

"FB286_DB".AxisNo = 02 hex
"SINA_PARA_DB".sxParameter[1].siParaNo = 0461 hex
"SINA_PARA_DB".sxParameter[1].silndex = 0000 hex
"SINA_PARA_DB".sxParameter[1].srValue = 3.0
"SINA_PARA_DB".sxParameter[2].siParaNo = 715C hex
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"SINA_PARA_DB".sxParameter[2].silndex = 0000 hex
"SINA_PARA_DB".sxParameter[2].srValue = 10
"SINA_PARA_DB".sxParameter[3].siParaNo = 715C hex
"SINA_PARA_DB".sxParameter[3].silndex = 0001 hex
"SINA_PARA_DB".sxParameter[3].srValue =11

2 "FB286_DB".Start = 1

3 Nachdem die Ausfuihrung beendet wurde, wird der Wert von
P1121 im Antrieb auf 3.0 geéndert; der Wert von P29020[0] im
Antrieb auf 10 gedndert und der Wert von P29020[1] auf 11.

4 "FB287_DB".ReadWrite = 1 FB287
"FB287_DB".Parameter = 717A hex
"Fb287_DB".Index = 0000 hex
"FB287_DB".AxisNo = 02 hex
"FB287_DB".ValueWrite = 290

5 "FB287_DB".Start = 1

6 Nachdem die Ausfiihrung beendet wurde, wird der Wert
von P29050[0] im Antrieb auf 290 geandert.
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5.3 Szenario C (LAcycCom Bibliothek-Modus)

5.3.1 Konfiguration und Programmierung

HINWEIS  Wichtig: Der globale Datenbaustein ,LACycCom_RequestBuffer’ muss in den
Programmordner eingeflgt werden und wird mit dem ,requestBuffer mit allen
Bausteinen verbunden.

Im folgenden S7 Steuerungsprogramm ist der Datenbaustein von FB30501_DB,
FB30510 DB, FB30511 DB, FB30512 DB und FB30513 DB der globale
Datenbaustein.

Eine detaillierte Erklarung tber die Verwendung der Bibliotheksbausteine finden
Sie im Handbuch. Die Konfiguration und Programmierung wird in Tabelle 5-11
gezeigt.

Tabelle 5-11

Nr. | Aktion Anmerkung

1 Verwendung des Telegramm 3 in dieser Anwendung:

[ Topology view | Networkview |[I¥ Device view |

Device overview

2. module Rack  |slet laddress | Q address | Type Article na.
) ) SINAMICS V90 PN V.. 65L3 210-5Fxoccx.
0 0 X150 SINAMCS-VI0-PN
) 1 Diive
Module Access Point 0 11 Module Access Point
without PROFIsafe ) iz without PROFisofe
| Standard telegram 3, PZ... 0. 13 0.17 0.9 Standard telegram ... ||

2 Flgen Sie FB30501 in den Hauptbaustein der Steuerung ein Der Ressourcen-

und erstellen Sie das Programm wie folgt: manager FB ist
%DB2 notig um, mit
“LAcycCom_ verschiedenen
ResourcelManager .
_DE" azyklischen
%FB30501 Bausteinen und
“LAcycCom_ResourceManager” Aufgaben eine
EN ENQ ——— SIMATIC CPU zu
*FB30501_DE". *FE30501_DE". bedienen.
enable — znahle valid —valid
“FB30501_DB". *FB30501_DB". ZUS&'[Z- )
config — config busy — busy informationen
%DB30500 “FB30501_DB". werden im
"LAcycCom_ error =i ErTor
RequestBuffer’ — requestBuffer “FB30501_DB". HandbEJCh
ctatus — status beschrieben.
“FB30501_DB".
diagnostics — diagnostics
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3 Flgen Sie FB30510 in den Hauptbaustein der Steuerung ein
und erstellen Sie das Programm wie folgt, um einzelne
Parameter zu lesen:

*WDB1
"LacycCom_
ReadDriveSingleP
aram_DB"

WB30510
Com

ReadDriveSingleParam™

EM ENO
"FBE30510_DE". "FBE30510_DE".
EXECULE — eypcute done —idone
"FE30510_DB". "FE30510_DB".
driveObjectld — driveObjectd busy —i busy
266 — hardwareld "FE30510_DB".
errar
*FB30510_DB". By —
parameterlumbe parameterNum *FE30510_DB".
r— ber status — STATUS
"FBE30510_DE". "FBE30510_DE".
index — jndex realvalue realvalue
YDB3I0500 'FBI3US1 0_DE".
“LAcycCorn_ dwiordvalue — dWordvalue
RequestBuffer’ — requestBuffer "FB30510_DB".

errorvalue errorValue

"FE30510_DE".
diagnostics — diagnostics

Fir den Parameter
"Hardware-ID" sollte
der Anwender die
HW-ID des Modul
Access Points
verwenden.

Es kann auch die
HW-ID des
zyklischen
Telegramms des
Antriebsobjekts
verwendet werden.

4 Fugen Sie FB30511 in den Hauptbaustein der Steuerung ein
und erstellen Sie das Programm wie folgt, um einzelne
Parameter zu schreiben:

B4
“LAcycCom_
WriteDriveSingleP
aram_DE"
WFB30511
"LAcycCom_
WiteDriveSingleParam®
EN ENO
"FB30511_DB". "FB30511_DB".
EXECULE — cymcyte done —idone
"FE30511_DB". "FE30511_DE".
driveObjectid — driveObjectld busy —i busy
266 — hardwareld *FE30511_DE".
errar
“FB30511_DE". gy —
parameterlumbe parameterhum "FE30511_DE".
I ber status — SIS
"FE30511_DEB". "FE30511_DE".
index index errorvalue errorvalue
"FB30511_DB". "FB30511_DE".
value — yalue diagnostics — diagnostics
%DB30500
“LAacycCom_
RequestBuffer’ — requestBuffer

Fir den Parameter
"Hardware-ID" sollte
der Anwender die
HW-ID des Modul
Access Points
verwenden.

Es kann auch die
HW-ID des
zyklischen
Telegramms des
Antriebsobjekts
verwendet werden.
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Fir den Parameter
"Hardware-ID" sollte
der Anwender die

5 Flgen Sie FB30512 in den Hauptbaustein der Steuerung ein
und erstellen Sie das Programm wie folgt, um verschiedene
Parameter zu lesen:

parameterCount — ¢

busy —ibusy

4083 HW-ID des Modul
'L.-‘-.c;,'cCorn_ Access POintS
ReadDriveParams
DB’ verwenden.
%FB30512 Es kann auch die
"LAcycCom_ReadDriveParams” HW-ID des
EN ENO zyklischen
"FB30512_DE". “FB30512_DB". Telegramms des
EXECULE = cxecute done —idone Antrieb b Kkt
*FB30512_DB".  parameterCoun "FB30512_DB". niriensobjecs

verwendet werden.

"FB30512_DB". "FBE30512_DB".

driveObjectld driveObjectld error =i £r1or Die Verbindung zum

266 _Thacanieid “FB30512 DB Datensatzeingang
status — STATWS .
#DB30500 ist im Handbuch

"LAcycCom_ “FB30512_DB". .
RequestBuffer’ — requectBuffer diagnastics — diagnostics beschrieben.
“FE30512_DEB".

dataset — dataset

Fir den Parameter
"Hardware-ID" sollte
der Anwender die

6 Flgen Sie FB30513 in den Hauptbaustein der Steuerung ein
und erstellen Sie das Programm wie folgt, um verschiedene
Parameter zu schreiben:

© Siemens AG 2016 All rights reserved

"FE30513_DE".
dataset — datacet

YDRS HW-ID des Modul
_' LAcycCom_ Access Points
ViriteDriveP
R verwenden.
R Es kann auch die
LAcycCom_WiteDriveParams™ HW-ID des
= T zyklischen
*FB30513_DB". *FB30513_DE". Tele.gramms des
EXECULE — execute done —idone Antrlebsobjekts
"FB30513_DB".  parameterCoun *FB30513_DE". verwendet werden.
parameterCount — ¢ busy —busy
"FBE30513_DB". "FE30513_DB". Die Verbindung zum
d’i‘-‘EObjef‘i'i’ driveObjectld error — €rror Datensatzeingang
0 — R FB30513_DB". ist im Handbuch
#DB30500 = beschrieben.
"LAcycCom_ "FB30513_DE".
RegquestBuffer” diagnostics — diagnostics
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5.3.2 Parameter lesen

Die Aufgabenstellung in diesem Beispiel ist es FB30512 zu verwenden, um
mehrere Parameter aus dem Antrieb zu lesen. Die Parameter sind P1121,
P29020[0] und P29020[1]. Und verwenden Sie FB30510 um P29050[0] zu lesen.
Tabelle 5-12 zeigt die Ablaufkette.

Tabelle 5-12

Nr. | Aktion Anmerkung

1 "FB30501_DB".enable=1 FB30501

2 "FB30510_DB".driveObijectld = 2 FB30510
"FB30510_DB".parameterNumber = 29050
"FB30510_DB".index = 0

3 "FB30510_DB".execute = 1

4 Nachdem die Ausfiihrung beendet wurde, ist das Ergebnis der
Aufgabenstellung:
"FB30510_DB".realValue = 290
Dieser Wert ist der Gleiche bei P29050[0] im Antrieb.
"FB30510_DB".execute =0

5 "FB30512_DB".parameterCount = 3 FB30512
"FB30512_DB".driveObjectld = 2
"FB30512_DB".dataset[0].parameterNumber = 1121
"FB30512_DB".dataset[0].index = 0
"FB30512_DB".dataset[0].parameterNumber = 29020
"FB30512_DB".dataset[0].index = 0
"FB30512_DB".dataset[0].parameterNumber = 29020
"FB30512_DB".dataset[0].index = 1

6 "FB30512_DB".execute = 1

7 Nachdem die Ausfuhrung beendet wurde, ist das Ergebnis der
Aufgabenstellung:
"FB30512_DB".dataset[0].value = 3.0
"FB30512_DB".dataset[1].value = 10
"FB30512_DB".dataset[2].value = 11
Dieser Wert ist der Gleiche bei P1121 und P29020 im Antrieb.
"FB30512_DB".execute =0
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5.3.3 Parameter schreiben

Die Aufgabenstellung in diesem Beispiel ist es FB30513 zu verwenden, um
mehrere Parameter aus dem Antrieb zu schreiben. Die Parameter sind P1121,
P29020[0] und P29020[1]. Und verwenden Sie FB30511 um P29050[0] zu
schreiben. Tabelle 5-13 zeigt die Ablaufkette.

Tabelle 5-13
Nr. | Aktion Anmerkung
1 "FB30501_DB".enable=1 FB30501
2 "FB30511_DB".driveObijectld = 2 FB30511
"FB30511_DB".parameterNumber = 29050
"FB30511_DB".index =0
"FB30511_DB".value = 280
3 "FB30511_DB".execute =1
4 Nachdem die Ausfuhrung beendet ist, wird der Wert von P29050[0]
im Antrieb auf 280 geandert.
"FB30511_DB".execute =0
5 "FB30513_DB".parameterCount = 3 FB30513
"FB30513_DB".driveObjectld = 2
"FB30513_DB".dataset[0].parameterNumber = 1121
"FB30513_DB".dataset[0].index = 0
"FB30513_DB".dataset[0].value = 2.5
"FB30513_DB".dataset[0].parameterNumber = 29020
"FB30513_DB".dataset[0].index = 0
"FB30513_DB".dataset[0].value = 15
"FB30513_DB".dataset[0].parameterNumber = 29020
"FB30513_DB".dataset[0].index = 1
"FB30513_DB".dataset[0].value = 16
6 "FB30513_DB".execute =1
7 Nachdem die Ausfuhrung beendet wurde, wird der Wert von P1121
im Antrieb auf 2.5 geéndert; der Wert von P29020[0] im Antrieb auf
15 und der Wert von P29020[1] auf 16.
"FB30513_DB".execute =0
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6 Vergleich zwischen den verschiedenen Szenarien

6 Vergleich zwischen den verschiedenen
Szenarien

Die Tabelle 6-1 will beschreibt einige Eigenschaften tiber diese Funktionsbausteine
in den verschiedenen Szenarien.

Tabelle 6-1

WRREC RDREC FB286 FB287
Einzelne Parameter lesen N Y Y Y
Verschiedene Parameter lesen | N Y Y N
Max. Anzahl an Parametern, die | Nicht Nicht 16 1
gelesen werden kann definiert definiert
Einzelnen Parameter schreiben | Y N Y Y
Mehrere Parameter schreiben Y N Y N
Max. Anzahl an Parametern, die | 240 Byte | O 16 1
geschrieben werden kann
Ressourcenmanager notwendig | N N N N
Buskonflikt wahrend der Y Y Y Y

Kommunikation mit zwei oder
mehr Steuerungen

FB35110 | FB35111 | FB35112 | FB35113

Einzelnen Parameter lesen Y N Y N
Verschiedene Parameter lesen | N N Y N
Max. Anzahl an Parametern, die | 1 0 39 0
gelesen werden kann

Einzelne Parameter schreiben N N Y Y
Mehrere Parameter schreiben N N N Y
Max. Anzahl an Parametern, die | O 0 1 19
geschrieben werden kann

Ressourcenmanager notwendig | Y Y Y Y
Buskonflikt wahrend der N N N N

Kommunikation mit zwei oder
mehr Steuerungen

HINWEIS N steht fiir no = nein und Y steht fiir yes = ja.

Die max. Anzahl von Schreib- und Leseparameter tber ,WRREC” und ,RDREC”
gehort zu der Datenstruktur. Die maximale Telegrammlange betragt 240 Byte.

SWRREC” und ,RDREC” sollten zusammen verwendet werden, um die
Parameter zu lesen. Die anderen Funktionsbausteine kénnen Parameter lesen
oder schreiben.
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