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Rechtliche Hinweise

Warnhinweiskonzept

Dieses Handbuch enthélt Hinweise, die Sie zu lhrer personlichen Sicherheit sowie zur Vermeidung von
Sachschaden beachten miissen. Die Hinweise zu lhrer personlichen Sicherheit sind durch ein Warndreieck
hervorgehoben, Hinweise zu alleinigen Sachschaden stehen ohne Warndreieck. Je nach Gefédhrdungsstufe
werden die Warnhinweise in abnehmender Reihenfolge wie folgt dargestellt.

/\GEFAHR

bedeutet, dass Tod oder schwere Kérperverletzung eintreten wird, wenn die entsprechenden
VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen werden.

/N\WARNUNG

bedeutet, dass Tod oder schwere Kérperverletzung eintreten kann, wenn die entsprechenden
VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen werden.

/\VORSICHT
bedeutet, dass eine leichte Kérperverletzung eintreten kann, wenn die entsprechenden Vorsichtsmalinahmen
nicht getroffen werden.

ACHTUNG
bedeutet, dass Sachschaden eintreten kann, wenn die entsprechenden Vorsichtsmalnahmen nicht getroffen
werden.

Beim Auftreten mehrerer Gefahrdungsstufen wird immer der Warnhinweis zur jeweils hdchsten Stufe verwendet.
Wenn in einem Warnhinweis mit dem Warndreieck vor Personenschdden gewarnt wird, dann kann im selben
Warnhinweis zusatzlich eine Warnung vor Sachschaden angefiigt sein.

Qualifiziertes Personal

Das zu dieser Dokumentation zugehdrige Produkt/System darf nur von fiir die jeweilige Aufgabenstellung
qualifiziertem Personal gehandhabt werden unter Beachtung der fiir die jeweilige Aufgabenstellung zugehérigen
Dokumentation, insbesondere der darin enthaltenen Sicherheits- und Warnhinweise. Qualifiziertes Personal ist
auf Grund seiner Ausbildung und Erfahrung befahigt, im Umgang mit diesen Produkten/Systemen Risiken zu
erkennen und mogliche Gefahrdungen zu vermeiden.

BestimmungsgeméRer Gebrauch von Siemens-Produkten

Marken

Beachten Sie Folgendes:

/N\WARNUNG

Siemens-Produkte dirfen nur fur die im Katalog und in der zugehdrigen technischen Dokumentation
vorgesehenen Einsatzfalle verwendet werden. Falls Fremdprodukte und -komponenten zum Einsatz kommen,
missen diese von Siemens empfohlen bzw. zugelassen sein. Der einwandfreie und sichere Betrieb der
Produkte setzt sachgemalen Transport, sachgeméafe Lagerung, Aufstellung, Montage, Installation,
Inbetriebnahme, Bedienung und Instandhaltung voraus. Die zuldssigen Umgebungsbedingungen miissen
eingehalten werden. Hinweise in den zugehdrigen Dokumentationen mussen beachtet werden.

Alle mit dem Schutzrechtsvermerk ® gekennzeichneten Bezeichnungen sind eingetragene Marken der
Siemens AG. Die Ubrigen Bezeichnungen in dieser Schrift kénnen Marken sein, deren Benutzung durch Dritte fur
deren Zwecke die Rechte der Inhaber verletzen kann.

Haftungsausschluss

Wir haben den Inhalt der Druckschrift auf Ubereinstimmung mit der beschriebenen Hard- und Software gepriift.
Dennoch kdnnen Abweichungen nicht ausgeschlossen werden, so dass wir fiir die vollstiandige Ubereinstimmung
keine Gewahr Gibernehmen. Die Angaben in dieser Druckschrift werden regelmaRig tberprift, notwendige
Korrekturen sind in den nachfolgenden Auflagen enthalten.

Siemens AG Dokument-Bestellnummer: 6SL3097-4AG00-0AP5 Copyright © Siemens AG 2004 - 2017.
Division Digital Factory ® 09/2017 Anderungen vorbehalten Alle Rechte vorbehalten
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Vorwort

SINAMICS-Dokumentation
Die SINAMICS-Dokumentation ist in folgende Kategorien gegliedert:
e Allgemeine Dokumentation/Kataloge
e Anwender-Dokumentation

e Hersteller-/Service-Dokumentation

Weiterfiihrende Informationen

Unter folgender Adresse (https://support.industry.siemens.com/cs/de/de/view/108993276)
finden Sie Informationen zu den Themen:

e Dokumentation bestellen/Druckschrifteniibersicht
o Weiterflhrende Links flir den Download von Dokumenten
e Dokumentation online nutzen (Handbiicher/Informationen finden und durchsuchen)

Bei Fragen zur technischen Dokumentation (z. B. Anregungen, Korrekturen) senden Sie bitte
eine E-Mail an folgende Adresse (mailto:docu.motioncontrol@siemens.com).

Siemens MySupport/Dokumentation

Unter folgender Adresse (https://support.industry.siemens.com/My/ww/de/documentation)
finden Sie Informationen, wie Sie Dokumentation auf Basis der Siemens Inhalte individuell
zusammenstellen und fiir die eigene Maschinendokumentation anpassen.

Training
Unter folgender Adresse (http://www.siemens.de/sitrain) finden Sie Informationen zu
SITRAIN - dem Training von Siemens flr Produkte, Systeme und Lésungen der Antriebs-
und Automatisierungstechnik.

FAQs
Frequently Asked Questions finden Sie in den Service&Support-Seiten unter Produkt
Support (https://support.industry.siemens.com/cs/de/de/ps/faq).

SINAMICS

Informationen zu SINAMICS finden Sie unter folgender Adresse
(http://www.siemens.de/sinamics).
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Vorwort

Nutzungsphasen und ihre Dokumente/Tools (beispielhaft)

Tabelle 1 Nutzungsphasen und die verfigbaren Dokumente/Tools
Nutzungsphase Dokument/Tool
Orientieren SINAMICS S Vertriebliche Unterlagen
Planen/Projektieren e Projektierungs-Tool SIZER
¢ Projektierungshandbicher Motoren
Entscheiden/Bestellen SINAMICS S120 Kataloge

e SINAMICS S120 und SIMOTICS (Katalog D 21.4)
e SINAMICS Umrichter fir Einachsantriebe und SIMOTICS Motoren (Katalog D 31)
e SINUMERIK 840 Ausristungen fur Werkzeugmaschinen (Katalog NC 62)

Aufbauen/Montage e SINAMICS S120 Geratehandbuch Control Units und erganzende
Systemkomponenten

¢ SINAMICS S120 Geratehandbuch Leistungsteile Booksize

¢ SINAMICS S120 Geratehandbuch Leistungsteile Booksize C/D-Type

¢ SINAMICS S120 Geratehandbuch Leistungsteile Chassis luftgekiihlt

e SINAMICS S120 Geratehandbuch Leistungsteile Chassis flissigkeitsgekuhlt
¢ SINAMICS S120 Geratehandbuch AC Drive

e SINAMICS S120 Geratehandbuch Combi

¢ SINAMICS S120M Geratehandbuch Dezentrale Antriebstechnik

e SINAMICS HLA Systemhandbuch Hydraulic Drive

Inbetriebsetzen e Inbetriebnahme-Tool STARTER

¢ Inbetriebnahme-Tool Startdrive

e SINAMICS S120 Getting Started mit STARTER

¢ SINAMICS S120 Getting Started mit Startdrive

¢ SINAMICS S120 Inbetriebnahmehandbuch mit STARTER
¢ SINAMICS S120 Inbetriebnahmehandbuch mit Startdrive
¢ SINAMICS S120 Inbetriebnahmehandbuch CANopen

¢ SINAMICS S120 Funktionshandbuch Antriebsfunktionen
¢ SINAMICS S120 Funktionshandbuch Safety Integrated

¢ SINAMICS S120/S150 Listenhandbuch

e SINAMICS HLA Systemhandbuch Hydraulic Drive

Nutzen/Betreiben e SINAMICS S120 Inbetriebnahmehandbuch mit STARTER
¢ SINAMICS S120 Inbetriebnahmehandbuch mit Startdrive
¢ SINAMICS S120/S150 Listenhandbuch

e SINAMICS HLA Systemhandbuch Hydraulic Drive

Instandhalten/Service e SINAMICS S120 Inbetriebnahmehandbuch mit STARTER
e SINAMICS S120 Inbetriebnahmehandbuch mit Startdrive
o SINAMICS S120/S150 Listenhandbuch

Literaturverzeichnis e SINAMICS S120/S150 Listenhandbuch

Getting Started mit STARTER
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Vorwort

Zielgruppe

Nutzen

Standardumfang

Die vorliegende Dokumentation wendet sich an Maschinenhersteller, Inbetriebnehmer und
Servicepersonal, die das Antriebssystem SINAMICS einsetzen.

Dieses Handbuch vermittelt die fiir die jeweilige Nutzungsphase benétigten Informationen,
Vorgehensweisen und/oder Bedienhandlungen.

Der Umfang der in der vorliegenden Dokumentation beschriebenen Funktionalitdten kann
vom Umfang der Funktionalitédten des gelieferten Antriebssystems abweichen.

® |m Antriebssystem kdnnen weitere, in dieser Dokumentation nicht erlauterte Funktionen
ablaufféhig sein. Jedoch besteht kein Anspruch auf diese Funktionen bei der
Neulieferung bzw. im Servicefall.

® |n der Dokumentation kénnen Funktionen beschrieben sein, die in einer
Produktauspragung des Antriebssystems nicht verfiigbar sind. Die Funktionalitdten des
gelieferten Antriebssystems sind ausschlieRlich den Bestellunterlagen zu entnehmen.

® Erganzungen oder Anderungen, die durch den Maschinenhersteller vorgenommen
werden, missen auch vom Maschinenhersteller dokumentiert werden.

Ebenso enthalt diese Dokumentation aus Griinden der Ubersichtlichkeit nicht sdmtliche
Detailinformationen zu allen Typen des Produkts. Diese Dokumentation kann auch nicht
jeden denkbaren Fall der Aufstellung, des Betriebs und der Instandhaltung beriicksichtigen.

Technical Support

Landesspezifische Telefonnummern fir technische Beratung finden Sie im Internet unter
folgender Adresse (https://support.industry.siemens.com/sc/ww/de/sc/2090) im Bereich
"Kontakt".

Relevante Richtlinien und Normen

C€

Eine Liste der jeweils aktuell zertifizierten Komponenten erhalten Sie auf Anfrage auch in
Ihrer Siemens-Niederlassung. Bei Fragen zu noch nicht abgeschlossenen Zertifizierungen
wenden Sie sich bitte an Ihren Siemens-Ansprechpartner.

Zertifikate zum Download

Zertifikate sind im Internet zum Download verfugbar:

Zertifikate (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/ps/13206/cert)

EG-Konformitatserklarung

Die EG-Konformitatserklarungen zu den relevanten Richtlinien sowie die relevanten
Zertifikate, Baumusterprifbescheinigungen, Herstellererklarungen und Prifbescheinigungen
fur Funktionen der funktionalen Sicherheit ("Safety Integrated”) finden Sie im Internet unter
folgender Adresse (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/ps/13231/cert).

Getting Started mit STARTER
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e(UL)us

G“US

Fiir SINAMICS S-Gerate sind nachfolgende Richtlinien und Normen relevant:

Européaische Niederspannungsrichtlinie

SINAMICS S-Geréte erfilllen die Anforderungen der Niederspannungsrichtlinie
2014/35/EU, soweit sie in den Anwendungsbereich dieser Richtlinie fallen.

Europaische Maschinenrichtlinie

SINAMICS S-Gerate erflllen die Anforderungen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG,
soweit sie in den Anwendungsbereich dieser Richtlinie fallen.

SINAMICS S-Gerate wurden jedoch vollstandig auf Einhaltung der wesentlichen
Bestimmungen fiir Gesundheit und Sicherheit dieser Richtlinie bei Einsatz in einer
typischen Maschinenanwendung bewertet.

Richtlinie 2011/65/EU

SINAMICS S-Gerate erflllen die Anforderungen der Richtlinie 2011/65/EU zur
Beschrankung der Verwendung bestimmter geféhrlicher Stoffe in Elektro- und
Elektronikgeraten (RoHS II).

Europaische EMV-Richtlinie
SINAMICS S-Geréte erfillen die EMV-Richtlinie 2014/30/EU.
EMV-Anforderungen fiir Siid-Korea

SINAMICS S-Gerate mit dem KC-Kennzeichen auf dem Typenschild erfiillen die EMV-
Anforderungen fiir Stid-Korea.

Eurasian Conformity

SINAMICS S-Geréte erfilllen die Anforderungen der Zollunion
Russland/Belarus/Kasachstan (EAC).

Nordamerikanischer Markt

SINAMICS S-Geréate mit einem der abgebildeten Prufzeichen erfillen die Anforderungen
fur den nordamerikanischen Markt als Komponente von Antriebsanwendungen.

Zertifikate finden Sie auf den Internet-Seiten des Zertifizierers (http://database.ul.com/cgi-
bin/XYV/template/LISEXT/1FRAME/index.html).

Spezifikation fiir Bestandigkeit gegen Spannungsabfall von Halbleiter-Prozessausriistung
SINAMICS S-Geréte erfilllen die Anforderungen der Norm SEMI F47-0706.
Australien und Neuseeland (RCM vormals C-Tick)

SINAMICS S-Gerate mit dem abgebildeten Zeichen erflllen die Anforderungen an EMV
fur Australien und Neuseeland.

Qualitatssysteme

Die Siemens AG setzt ein Qualitdtsmanagementsystem ein, das die Anforderungen von
ISO 9001 und ISO 14001 erfillt.

Getting Started mit STARTER
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Nicht relevante Normen

China Compulsory Certification

SINAMICS S-Gerate fallen nicht in den Anwendungsbereich der China Compulsory
Certification (CCC).

EMV-Grenzwerte in Siidkorea

Einhaltung eines

Ersatzteile

Produktpflege

o] M7= I5-EAad) AAHAAJN I ZA feja e AR o AE FosAY] vhekH,
7134919 Aol A ARahE g HH o g Fd,

For sellers or other users, please bear in mind that this device is an A-grade electromagnetic wave device,

This device is intended to be used in areas other than at home.

Die fur Korea einzuhaltenden EMV-Grenzwerte entsprechen den Grenzwerten der EMV-
Produktnorm flr drehzahlverédnderbare elektrische Antriebe EN 61800-3 der Kategorie C2
bzw. der Grenzwertklasse A, Gruppe 1 nach KN11. Mit geeigneten ZusatzmalRnahmen
werden die Grenzwerte nach Kategorie C2 bzw. nach Grenzwertklasse A, Gruppe 1
eingehalten. Dazu kdnnen zusétzliche MalRnahmen wie z. B. der Einsatz eines zuséatzlichen
Funk-Entstorfilters (EMV-Filter) notwendig sein.

Dariiber hinaus sind MaRnahmen fiir einen ordnungsgemafen EMV-gerechten Aufbau der
Anlage ausfihrlich in diesem Handbuch bzw. im Projektierungshandbuch EMV-
Aufbaurichtlinie beschrieben.

Letztendlich ist immer das am Gerat vorhandene Label fir eine Aussage zur
Normeneinhaltung ausschlaggebend.

zuverlassigen Betriebs

Dieses Handbuch beschreibt einen Sollzustand, dessen Einhaltung den gewunschten
zuverlassigen Betrieb und die Einhaltung von EMV-Grenzwerten sicherstellt.

Bei Abweichungen von den Anforderungen des Geratehandbuchs ist durch geeignete
Malnahmen wie z. B. Messungen sicherzustellen bzw. nachzuweisen, dass der gewlinschte
zuverlassige Betrieb und die Einhaltung von EMV-Grenzwerten sichergestellt sind.

Ersatzteile finden Sie im Internet unter folgender Adresse
(https://www.automation.siemens.com/sow?sap-language=DE).

Im Rahmen der Produktpflege (Robustheitsverbesserungen, Bauteilabkiindigungen, etc.)
werden die Komponenten standig weiterentwickelt.

Diese Weiterentwicklungen erfolgen "ersatzteilkompatibel" ohne Anderung der
ArtikelInummer.

Bei diesen ersatzteilkompatiblen Weiterentwicklungen kénnen sich manchmal Stecker-
/Anschlusspositionen geringfligig verandern, die bei einem bestimmungsgeméaflien Gebrauch
der Komponente keine Probleme verursachen. In besonderen Einbausituationen ist dieser
Umstand zu berlicksichtigen (z. B. ausreichend Spiel bei der Leitungslange).
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Verwendung von Fremderzeugnissen

Dieses Dokument enthalt Empfehlungen von Fremderzeugnissen. Siemens kennt die
grundsétzliche Eignung dieser Fremderzeugnisse.

Erdungssymbole

10

Sie kdnnen gleichwertige Erzeugnisse anderer Hersteller verwenden.

Siemens ubernimmt keine Gewahrleistung fir die Verwendung von Fremderzeugnissen.

Tabelle 2 Symbole

Symbol

Bedeutung

Anschluss flir Schutzleiter

Masse = Ground (z. B. M 24 V)

Anschluss fur Funktions-Potenzialausgleich

Getting Started mit STARTER
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Schreibweisen

In dieser Dokumentation gelten folgende Schreibweisen und Abkirzungen:

Schreibweisen bei Stérungen und Warnungen (Beispiele):

e F12345 Stérung 12345 (englisch: Fault)
e A67890 Warnung 67890 (englisch: Alarm)
e (23456 Safety-Meldung

Schreibweisen bei Parametern (Beispiele):

e p0918 Einstellparameter 918

e 11024 Beobachtungsparameter 1024

e p1070[1] Einstellparameter 1070 Index 1

e p2098[1].3 Einstellparameter 2098 Index 1 Bit 3

e p0099[0...3] Einstellparameter 99 Index 0 bis 3

o r0945[2](3) Beobachtungsparameter 945 Index 2 von Antriebsobjekt 3
e p0795.4 Einstellparameter 795 Bit 4

Die vorliegende Dokumentation wendet sich an Einsteiger, die das SINAMICS S120-
Antriebssystem kennen lernen wollen. Das Dokument ist eine Kurzanleitung zur
Inbetriebnahme eines Beispielprojekts mit einem einfachen SINAMICS S120-Antriebsstrang
(CU320-2 PN). Wenn die Anleitungen in diesem Dokument beachtet werden, kann das
Beispielprojekt in wenigen Minuten projektiert, konfiguriert und der Motor verfahren werden.

Getting Started mit STARTER
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Grundlegende Sicherheitshinweise 1

1.1

Aligemeine Sicherheitshinweise

/A\WARNUNG

Elektrischer Schlag und Lebensgefahr durch weitere Energiequellen

Beim Beruhren unter Spannung stehender Teile kénnen Sie Tod oder schwere
Verletzungen erleiden.

¢ Arbeiten Sie an elektrischen Geraten nur, wenn Sie dafiir qualifiziert sind.

o Halten Sie bei allen Arbeiten die landesspezifischen Sicherheitsregeln ein.

Generell gelten die folgenden Schritte zum Herstellen von Sicherheit:

1. Bereiten Sie das Abschalten vor. Informieren Sie alle Beteiligten, die von dem Vorgang
betroffen sind.

2. Schalten Sie das Antriebssystem spannungsfrei und sichern Sie gegen
Wiedereinschalten.

3. Warten Sie die Entladezeit ab, die auf den Warnschildern genannt ist.

4. Prifen Sie die Spannungsfreiheit aller Leistungsanschliisse gegeneinander und gegen
den Schutzleiteranschluss.

5. Prifen Sie, ob vorhandene Hilfsspannungskreise spannungsfrei sind.
6. Stellen Sie sicher, dass sich Motoren nicht bewegen kénnen.

7. ldentifizieren Sie alle weiteren gefahrlichen Energiequellen, z. B. Druckluft, Hydraulik
oder Wasser. Bringen Sie die Energiequellen in einen sicheren Zustand.

8. Vergewissern Sie sich, dass das richtige Antriebssystem vollig verriegelt ist.

Nach Abschluss der Arbeiten stellen Sie die Betriebsbereitschaft in umgekehrter
Reihenfolge wieder her.

/N\WARNUNG

Elektrischer Schlag beim Anschluss einer ungeeigneten Stromversorgung

Durch den Anschluss einer ungeeigneten Stromversorgung kdnnen berlhrbare Teile unter
gefahrlicher Spannung stehen, die zu schweren Verletzungen oder Tod flihren kénnen.

e Verwenden Sie flr alle Anschliisse und Klemmen der Elektronikbaugruppen nur
Stromversorgungen, die SELV- (Safety Extra Low Voltage) oder PELV- (Protective
Extra Low Voltage) Ausgangsspannungen zur Verfligung stellen.

Getting Started mit STARTER
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1.1 Allgemeine Sicherheitshinweise
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/N\WARNUNG

Elektrischer Schlag bei beschadigten Geraten

Unsachgemafe Behandlung kann zur Beschadigung von Geréaten fiihren. Bei beschadigten
Geraten kénnen gefahrliche Spannungen am Gehause oder an freiliegenden Bauteilen
anliegen, die bei Berlihrung zu schweren Verletzungen oder Tod fiihren kénnen.

e Halten Sie bei Transport, Lagerung und Betrieb die in den technischen Daten
angegebenen Grenzwerte ein.

¢ Verwenden Sie keine beschadigten Geréate.

/N\WARNUNG

Elektrischer Schlag bei nicht aufgelegtem Leitungsschirm
Durch kapazitive Uberkopplung kénnen lebensgefahrliche Beriihrspannungen bei nicht
aufgelegten Leitungsschirmen entstehen.

e Legen Sie Leitungsschirme und nicht benutzte Adern von Leistungsleitungen (z. B.
Bremsadern) mindestens einseitig auf geerdetes Gehausepotenzial auf.

/N\WARNUNG

Elektrischer Schlag bei fehlender Erdung

Bei fehlendem oder fehlerhaft ausgefiihrtem Schutzleiteranschluss von Geraten mit
Schutzklasse | kbnnen hohe Spannungen an offen liegenden Teilen anliegen, die bei
Beriihren zu schweren Verletzungen oder Tod fiihren kdnnen.

e Erden Sie das Gerat vorschriftsmaiig.

/N\WARNUNG

Lichtbogen beim Trennen einer Steckverbindung im Betrieb
Beim Trennen einer Steckverbindung im Betrieb kann ein Lichtbogen entstehen, der zu
schweren Verletzungen oder Tod fiihren kann.

o Offnen Sie Steckverbindungen nur im spannungsfreien Zustand, sofern sie nicht
ausdricklich zum Trennen im Betrieb freigegeben sind.

/N\WARNUNG

Elektrischer Schlag durch Restladungen in Leistungskomponenten

Durch die Kondensatoren steht noch fur bis zu 5 Minuten nach dem Abschalten der
Versorgung geféhrliche Spannung an. Das Berthren spannungsfiihrender Teile kann zum
Tod oder schweren Verletzungen fiihren.

e Warten Sie 5 Minuten, bevor Sie die Spannungsfreiheit feststellen und mit den Arbeiten
beginnen.

Getting Started mit STARTER
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Grundlegende Sicherheitshinweilse
1.1 Allgemeine Sicherheitshinweise

ACHTUNG

Sachschaden durch lockere Leistungsanschliisse

Ungenigende Anziehdrehmomente oder Vibrationen kénnen zu lockeren
Leistungsanschlissen fihren. Dadurch kénnen Brandschaden, Defekte am Gerat oder
Funktionsstérungen entstehen.

e Ziehen Sie alle Leistungsanschlisse mit dem vorgeschriebenen Anziehdrehmoment an.

o Uberpriifen Sie in regelméRigen Abstanden alle Leistungsanschliisse, insbesondere
nach einem Transport.

/N\WARNUNG

Brandausbreitung bei Einbaugeraten

Im Falle eines Brands kénnen die Gehause der Einbaugerate nicht verhindern, dass Feuer
und Rauch austreten. Schwere Personen- oder Sachschaden kdnnen die Folge sein.

e Bauen Sie Einbaugerate in einen geeigneten Metallschaltschrank ein, sodass
Personenen vor Feuer und Rauch geschiitzt sind, oder schiitzen Sie Personen durch
eine andere geeignete MalRnahme.

o Stellen Sie sicher, dass Rauch nur tber kontrollierte Wege entweicht.

/\WARNUNG

Ausfall von Herzschrittmachern oder Beeinflussung von Implantaten durch
elektromagnetische Felder

Anlagen der elektrischen Energietechnik, z. B. Transformatoren, Umrichter oder Motoren,
erzeugen beim Betrieb elektromagnetische Felder (EMF). Dadurch sind insbesondere
Personen mit Herzschrittmachern oder Implantaten in unmittelbarer Néahe der Anlagen
gefahrdet.

e Halten Sie als betroffene Person mindestens 2 m Abstand zu Anlagen der elektrischen
Energietechnik ein.

/\WARNUNG

Unerwartete Bewegung von Maschinen durch Funkgerate oder Mobiltelefone

Bei Einsatz von Funkgeraten oder Mobiltelefonen mit einer Sendeleistung > 1 W in
unmittelbarer Nahe der Komponenten kdnnen Funktionsstérungen der Gerate auftreten.
Die Funktionsstérungen kénnen die funktionale Sicherheit von Maschinen beeinflussen und
somit Menschen gefahrden oder Sachschaden verursachen.

e Wenn Sie den Komponenten naher als ca. 2 m kommen, schalten Sie Funkgerate oder
Mobiltelefone aus.

e Benutzen Sie die ,SIEMENS Industry Online Support App“ nur am ausgeschalteten
Gerat.

Getting Started mit STARTER
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Grundlegende Sicherheitshinweise

1.1 Allgemeine Sicherheitshinweise

AWARNUNG
Brand des Motors bei Isolationsiiberlastung

Bei einem Erdschluss in einem IT-Netz entsteht eine hohere Belastung der Motorisolation.
Mdgliche Folge ist ein Versagen der Isolation mit schweren Kérperverletzungen oder Tod
durch Rauchentwicklung und Brand.

» Verwenden Sie eine Uberwachungseinrichtung, die einen Isolationsfehler meldet.

e Beseitigen Sie den Fehler so schnell wie méglich, um die Motorisolation nicht zu
Uberlasten.

/N\WARNUNG

Brand wegen unzureichender Liiftungsfreirdume

Unzureichende Liiftungsfreiraume kénnen zu Uberhitzung von Komponenten und
nachfolgendem Brand mit Rauchentwicklung fiihren. Dies kann die Ursache fir schwere
Korperverletzungen oder Tod sein. Weiterhin kénnen erhéhte Ausfalle und verkurzte
Lebensdauer von Geraten/Systemen auftreten.

o Halten Sie die fur die jeweilige Komponente angegebenen Mindestabsténde als
Liftungsfreiraume ein.

AWARNUNG
Unerkannte Gefahren durch fehlende oder unleserliche Warnschilder

Fehlende oder unleserliche Warnschilder kdnnen dazu fihren, dass Gefahren unerkannt
bleiben. Unerkannte Gefahren kénnen Unfalle mit schwerer Koérperverletzung oder Tod zur
Folge haben.

o Uberpriifen Sie die Vollstandigkeit der Warnschilder anhand der Dokumentation.

e Befestigen Sie fehlende Warnschilder auf den Komponenten, gegebenenfalls in der
jeweiligen Landessprache.

e Ersetzen Sie unleserliche Warnschilder.

ACHTUNG

Gerateschaden durch unsachgeméafRe Spannungs-/Isolationspriifungen

Unsachgemafe Spannungs-/Isolationspriifungen kdnnen zu Gerateschaden fihren.

e Klemmen Sie die Gerate vor einer Spannungs-/Isolationsprifung der Maschine/Anlage
ab, da alle Umrichter und Motoren herstellerseitig hochspannungsgeprift sind und eine
weitere Prifung innerhalb der Maschine/Anlage deshalb nicht notwendig ist.

Getting Started mit STARTER
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Grundlegende Sicherheitshinweilse

1.1 Allgemeine Sicherheitshinweise

/\WARNUNG

Unerwartete Bewegung von Maschinen durch inaktive Sicherheitsfunktionen

Inaktive oder nicht angepasste Sicherheitsfunktionen kénnen unerwartete Bewegungen an
Maschinen auslésen, die zu schweren Verletzungen oder Tod fiihren kénnen.

e Beachten Sie vor der Inbetriebnahme die Informationen in der zugehdrigen
Produktdokumentation.

o Flhren Sie fur sicherheitsrelevante Funktionen eine Sicherheitsbetrachtung des
Gesamtsystems inklusive aller sicherheitsrelevanten Komponenten durch.

e Stellen Sie durch entsprechende Parametrierung sicher, dass die angewendeten
Sicherheitsfunktionen an Ihre Antriebs- und Automatisierungsaufgabe angepasst und
aktiviert sind.

e Flhren Sie einen Funktionstest durch.

e Setzen Sie Ihre Anlage erst dann produktiv ein, nachdem Sie den korrekten Ablauf der
sicherheitsrelevanten Funktionen sichergestellt haben.

Hinweis
Wichtige Sicherheitshinweise zu Safety Integrated Funktionen

Sofern Sie Safety Integrated Funktionen nutzen wollen, beachten Sie die
Sicherheitshinweise in den Safety Integrated Handbuchern.

AWARNUNG
Fehlfunktionen der Maschine infolge fehlerhafter oder veréanderter Parametrierung

Durch fehlerhafte oder veranderte Parametrierung konnen Fehlfunktionen an Maschinen
auftreten, die zu Kérperverletzungen oder Tod fuhren kénnen.

e Schutzen Sie die Parametrierungen vor unbefugtem Zugriff.

e Beherrschen Sie mogliche Fehlfunktionen durch geeignete Malinahmen, z. B. NOT-
HALT oder NOT-AUS.

Getting Started mit STARTER
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Grundlegende Sicherheitshinweise

1.2 Gerédteschaden durch elekirische Felder oder elektrostatische Entladung

1.2 Gerateschaden durch elektrische Felder oder elektrostatische
Entladung
Elektrostatisch gefahrdete Bauelemente (EGB) sind Einzelbauteile, integrierte Schaltungen,

Baugruppen oder Geréate, die durch elektrostatische Felder oder elektrostatische
Entladungen beschadigt werden kénnen.

ACHTUNG
A Gerateschaden durch elektrische Felder oder elektrostatische Entladung

Elektrische Felder oder elektrostatische Entladung kénnen Funktionsstérungen durch
geschadigte Einzelbauteile, integrierte Schaltungen, Baugruppen oder Gerate verursachen.
e Verpacken, lagern, transportieren und versenden Sie elektronische Bauteile,
Baugruppen oder Gerate nur in der Original-Produktverpackung oder in anderen
geeigneten Materialien, z. B. leitfahigem Schaumgummi oder Aluminiumfolie.
e Beruhren Sie Bauteile, Baugruppen und Gerate nur dann, wenn Sie durch eine der
folgenden MalRnahmen geerdet sind:
— Tragen eines EGB-Armbands
— Tragen von EGB-Schuhen oder EGB-Erdungsstreifen in EGB-Bereichen mit
leitfahigem Fuflboden
e Legen Sie elektronische Bauteile, Baugruppen oder Gerate nur auf leitfdhigen

Unterlagen ab (Tisch mit EGB-Auflage, leitfahigem EGB-Schaumstoff, EGB-
Verpackungsbeutel, EGB-Transportbehalter).

Getting Started mit STARTER
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Grundlegende Sicherheitshinweilse
1.3 Gewdhrleistung und Haftung fiir Applikationsbeispiele

1.3 Gewahrleistung und Haftung fiir Applikationsbeispiele

Applikationsbeispiele sind unverbindlich und erheben keinen Anspruch auf Vollstandigkeit
hinsichtlich Konfiguration und Ausstattung sowie jeglicher Eventualitaten.
Applikationsbeispiele stellen keine kundenspezifischen Losungen dar, sondern sollen
lediglich Hilfestellung bieten bei typischen Aufgabenstellungen. Sie sind fir den
sachgemalen Betrieb der beschriebenen Produkte selbst verantwortlich.
Applikationsbeispiele entheben Sie nicht der Verpflichtung zu sicherem Umgang bei
Anwendung, Installation, Betrieb und Wartung.
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Grundlegende Sicherheitshinweise

1.4 Industrial Security

1.4

22

Industrial Security

Hinweis
Industrial Security

Siemens bietet Produkte und Lésungen mit Industrial-Security-Funktionen an, die den
sicheren Betrieb von Anlagen, Systemen, Maschinen und Netzwerken unterstitzen.

Um Anlagen, Systeme, Maschinen und Netzwerke gegen Cyber-Bedrohungen zu sichern, ist
es erforderlich, ein ganzheitliches Industrial Security-Konzept zu implementieren (und
kontinuierlich aufrechtzuerhalten), das dem aktuellen Stand der Technik entspricht. Die
Produkte und Lésungen von Siemens formen nur einen Bestandteil eines solchen Konzepts.

Der Kunde ist dafiir verantwortlich, unbefugten Zugriff auf seine Anlagen, Systeme,
Maschinen und Netzwerke zu verhindern. Systeme, Maschinen und Komponenten sollten
nur mit dem Unternehmensnetzwerk oder dem Internet verbunden werden, wenn und soweit
dies notwendig ist und entsprechende Schutzmaflinahmen (z. B. Nutzung von Firewalls und
Netzwerksegmentierung) ergriffen wurden.

Zusétzlich sollten die Empfehlungen von Siemens zu entsprechenden Schutzmalinahmen
beachtet werden. Weiterfihrende Informationen Uber Industrial Security finden Sie unter:

Industrial Security (http://www.siemens.com/industrialsecurity).

Die Produkte und Lésungen von Siemens werden standig weiterentwickelt, um sie noch
sicherer zu machen. Siemens empfiehlt ausdricklich, Aktualisierungen durchzufiihren,
sobald die entsprechenden Updates zur Verfiigung stehen und immer nur die aktuellen
Produktversionen zu verwenden. Die Verwendung veralteter oder nicht mehr unterstitzter
Versionen kann das Risiko von Cyber-Bedrohungen erhdhen.

Um stets Uber Produkt-Updates informiert zu sein, abonnieren Sie den Siemens Industrial
Security RSS Feed unter:

Industrial Security (http://www.siemens.com/industrialsecurity).

/N\WARNUNG

Unsichere Betriebszustande durch Manipulation der Software

Manipulationen der Software, z. B. Viren, Trojaner, Malware oder Wirmer, kdnnen
unsichere Betriebszustande in Ihrer Anlage verursachen, die zu Tod, schwerer
Korperverletzung und zu Sachschaden fiihren kénnen.

e Halten Sie die Software aktuell.

e Integrieren Sie die Automatisierungs- und Antriebskomponenten in ein ganzheitliches
Industrial Security-Konzept der Anlage oder Maschine nach dem aktuellen Stand der
Technik.

e Berlicksichtigen Sie bei Inrem ganzheitlichen Industrial Security-Konzept alle
eingesetzten Produkte.

e Schitzen Sie die Dateien in Wechselspeichermedien vor Schadsoftware durch

entsprechende SchutzmalRnahmen, z. B. Virenscanner.

Getting Started mit STARTER
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Grundlegende Sicherheitshinweilse

1.5 Restrisiken von Antriebssystemen (Power Drive Systems)

1.5 Restrisiken von Antriebssystemen (Power Drive Systems)

Der Maschinenhersteller oder Anlagenerrichter muss bei der gemaf entsprechenden lokalen
Vorschriften (z. B. EG-Maschinenrichtlinie) durchzufihrenden Beurteilung des Risikos seiner
Maschine bzw. Anlage folgende von den Komponenten fur Steuerung und Antrieb eines
Antriebssystems ausgehende Restrisiken beriicksichtigen:

1. Unkontrollierte Bewegungen angetriebener Maschinen- oder Anlagenteile bei
Inbetriebnahme, Betrieb, Instandhaltung und Reparatur z. B. durch:

HW- und/oder SW-Fehler in Sensorik, Steuerung, Aktorik und Verbindungstechnik
Reaktionszeiten der Steuerung und des Antriebs

Betrieb und/oder Umgebungsbedingungen auflerhalb der Spezifikation
Betauung/leitfahige Verschmutzung

Fehler bei der Parametrierung, Programmierung, Verdrahtung und Montage

Benutzung von Funkgeraten/Mobiltelefonen in unmittelbarer Nahe der elektronischen
Komponenten

Fremdeinwirkungen/Beschadigungen

Roéntgen-, ionisierende und Hohenstrahlung

2. Im Fehlerfall kann es innerhalb und aul3erhalb der Komponenten zu au3ergewdhnlich
hohen Temperaturen kommen, einschliellich eines offenen Feuers, sowie Emissionen
von Licht, Gerauschen, Partikeln, Gasen etc., z. B. durch:

Bauelementeversagen
Softwarefehler
Betrieb und/oder Umgebungsbedingungen auferhalb der Spezifikation

Fremdeinwirkungen/Beschadigungen

3. Gefahrliche Beriihrspannungen z. B. durch:

Bauelementeversagen

Influenz bei elektrostatischen Aufladungen

Induktion von Spannungen bei bewegten Motoren

Betrieb und/oder Umgebungsbedingungen auferhalb der Spezifikation
Betauung/leitféahige Verschmutzung

Fremdeinwirkungen/Beschadigungen

4. Betriebsmalige elektrische, magnetische und elektromagnetische Felder, die z. B. fir
Trager von Herzschrittmachern, Implantaten oder metallischen Gegenstanden bei
unzureichendem Abstand gefahrlich sein kénnen

5. Freisetzung umweltbelastender Stoffe und Emissionen bei unsachgemafliem Betrieb
und/oder bei unsachgeméler Entsorgung von Komponenten

6. Beeinflussung von netzgebundenen Kommunikationssystemen, z. B. Rundsteuersendern
oder Datenkommunikation tber das Netz
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Grundlegende Sicherheitshinweise

1.5 Restrisiken von Antriebssystemen (Power Drive Systems)

Weitergehende Informationen zu den Restrisiken, die von den Komponenten eines
Antriebssystems ausgehen, finden Sie in den zutreffenden Kapiteln der technischen
Anwenderdokumentation.
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SINAMICS S120-Antriebssystem 2

Modularer Systembaukasten fiir anspruchsvolle Antriebsaufgaben

SINAMICS S120 I6st anspruchsvolle Antriebsaufgaben flr ein sehr breites Spektrum von
industriellen Anwendungen und ist deshalb als modularer Systembaukasten ausgefihrt. Aus
einer Vielzahl aufeinander abgestimmter Komponenten und Funktionen stellt sich der
Anwender genau die Kombination zusammen, die seine Anforderungen am besten abdeckt.
Das leistungsfahige Auslegungs-Tool SIZER erleichtert die Auswahl und die Ermittlung der
optimalen Antriebskonfiguration.

Erganzt wird SINAMICS S120 durch eine grofte Palette von Motoren. Ob Torque-,
Synchron- oder Asynchronmotoren, ob rotierende oder lineare Motoren, alle werden von
SINAMICS S120 optimal unterstitzt.

Systemarchitektur mit zentraler Regelungsbaugruppe

Bei SINAMICS S120 ist die Antriebsintelligenz mit den Regelungsfunktionen in Control Units
zusammengefasst. Sie beherrschen sowohl Vektor- und Servo-Regelung als auch U/f-
Steuerung. Darlber hinaus fihren sie fiir alle Antriebsachsen Drehzahl- und
Momentenregelung sowie weitere intelligente Antriebsfunktionen aus. Achsilibergreifende
Verkopplungen lassen sich innerhalb einer Komponente realisieren und werden im
Inbetriebnahme-Tool STARTER einfach per Mausklick projektiert.

Getting Started mit STARTER
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SINAMICS S120-Antriebssystem

Systemiibersicht

Das SINAMICS S120-Antriebssystem besteht aus verschiedenen Baugruppen. Das System
beinhaltet Einspeisungen, Filter, Motorleistungsteile, Baugruppen fir Zusatzfunktionen,
Control Units, rotierende und lineare Motoren in Standard- und Sonderausfiihrungen.

Control Units und ergéanzende Systemkomponenten Netzseitige Komponenten

Control Units
CU310-2
CU320-2

Line Modules

Basic Line Booksize Chassis
Booksize Compact

Modules

Smart Line
Modules

Active Line
Modules

Control Unit Basic Operator
Adapter Panel BOP
CUA31/CUA32

Option Terminal Hub Modules Sensor Netzdrosseln
Boards  Modules DMC20/DME20 Modules Netzfilter

- Active
= 7 Interface
Modules

Motor Modules

B o Double Motor

Single Motor Chassis
Modules

Modules
Booksize
Booksize Compact

Power Modules Zwischenkreiskomponenten Dezentrale Komponenten

Blocksize

Chassis Braking Modul Bremswider- >r Control Supply Adapter S120M DRIVE-CLiQ
Booksize stéande Module Module Module Extension
Chassis - 3

: . o . » “a L)
Motorseitige Komponenten Drehstrommotoren

Voltage Sinusfilter du/dt-Filter Asynchron- Synchronmotoren

Motordrosseln

Protection
Module

motoren

AN

e
%if‘; N e

Zubehor
Leistungs- Signal- Hybrid Hybrid Cabinet DRIVE-CLiQ Messsysteme  Zwischenkreis- Zwischenkreis-
leitungen leitungen Cable Bushing Schrankdurchfiihrungen / Adapter Einspeiseadapter
Kupplung
Q ———— g
Lo »
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Ubersicht 3

Dieses Handbuch beschreibt die Inbetriebnahme eines einfachen SINAMICS S120-Antriebs
anhand eines Beispielprojekts.

Um das Beispielprojekt zu erstellen, werden folgende Punkte erlautert:

1. Welche Hardware-Komponenten werden fiir das Beispielprojekt verwendet?
2. Wie legt man ein einfaches Projekt im STARTER an?

3. Wie konfiguriert man einen Antrieb?

4. Wie nimmt man den Antrieb in Betrieb?

Getting Started mit STARTER
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Hardware-Komponenten

4.1 Komponenten der Beispielkonfiguration

Folgende Komponenten sind in der Beispielkonfiguration enthalten:

CU320-2 DP ab Firmware-Version 4.5 mit integrierter Ethernet-Schnittstelle
Smart Line Module (Einspeisemodul)

Netzfilter

Double Motor Module

Netzdrossel (bei ALM und SLM)

Synchron-Servomotor mit Absolutwertgeber und DRIVE-CLiQ-Schnittstelle

Standard-PC mit Windows-Betriebssystem als Programmiergerat (PG/PC) mit
installiertem Inbetriebnahme-Tool STARTER ab Version 4.3.

Die nachfolgende Vorgehensweise bezieht sich auf das Betriebssystem Windows 7. Bei
anderen Betriebssystemen (z. B. Windows XP) kann die Bedienung leicht abweichen.

Installierte Motor-, Leistungs- und Steuerleitungen
DRIVE-CLIiQ-Leitungen

Ethernet-Schnittstelle im PG/PC

Ethernet-Verbindung zwischen PG/PC und Control Unit

Getting Started mit STARTER
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Hardware-Komponenten

4.2 Systemdaten des Trainingskoffers SINAMICS S120

4.2 Systemdaten des Trainingskoffers SINAMICS S120
Die Beispielkonfiguration wird an einem SINAMICS S120 Trainingskoffer durchgefihrt.

Bild 4-1 Trainingskoffer

Fir den verwendeten Trainingskoffer gelten folgende technische Daten:

Aufbau

Antriebssystem bestehend aus:

e Control Unit CU320-2 mit Terminal Board TB30

e Smart Line Module 5 kW, Double Motor Module 3 A

® 1 Synchron-Servomotormotor 1FK7022-5AK71-1AG3 mit Inkrementalgeber sin/cos 1 Vpp
Uber SMC 20

® 1 Synchron-Servomotormotor 1FK7022-5AK71-1LG3 mit Absolutwertgeber 2048 und
DRIVE-CLIQ Schnittstelle.

® Referenzscheiben fir Lagebeobachtung

Getting Started mit STARTER
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Haradware-Komponenten

Der Trainingskoffer wird vorflihrbereit mit Demoprojekt auf Speicherkarte und

Dokumentation geliefert.

4.2 Systemdaten des Trainingskoffers SINAMICS S120

Technische Daten

Schutzart nach DIN VDE 0470
Teil 1/EN 60529/IEC 529

IP20

Anschlussspannung®

e 1AC 230 V/50 Hz

e (ber Netzadapter 1 AC 115V
(USA) (nicht im Lieferumfang)

MaRe in mm (B x Hx T)

320 x 650 x 330

Gewicht

etwa 30 kg

1) Es sind die Anschlussbedingungen des jeweiligen Netzbetreibers zu beachten.

Auswahl-/Bestelldaten

Artikel-Nr.

Trainingskoffer

SINAMICS S120 TK-SIN-CU320-2
2-Achs-Ausflihrung mit 1FK7-Motoren
e mit CU320-2 DP und Demoprojekt
e mit CU320-2 PN und Demoprojekt

62B2480-0CMO00
62B2480-0CNOO

Netzadapter
1AC 115V/1 AC 230V

6AG1 064-1AA02-0AA0

Bedienbox SINAMICS
(fir separate Bestellung)

6AG1 064-1AA01-0AAO

Getting Started mit STARTER
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Hardware-Komponenten
4.3 Verdrahtung der Komponenten

4.3 Verdrahtung der Komponenten
Die Komponenten des Beispiels sind im SINAMICS-Trainingskoffer zusammengebaut und
verdrahtet. Eine Anderung dieser Verdrahtung ist nicht zulassig. Fiir die Inbetriebnahme des
Beispielprojekts ist der Anschluss weiterer Komponenten oder Antriebslasten am Motor nicht

zugelassen.
L1
L2
L3
NNy PG/PC
IIRIIR o
| |
—
Ethernet
DRIVE-CLiQ
X100 X200 X200
Control Smart Double
Unit Line Motor
Cxi27 Module Module
{1DO
e
Netzschiitz
o o
I n-
Netzdrossel Motor-
(bei ALM u. SLM) leitung
Motor mit
Geber
Bild 4-2 Prinzip der Verdrahtung

Hinweis
In der nachfolgenden Beschreibung wird nur auf einen der beiden Motoren eingegangen.
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Antriebsobjekt anlegen 5

5.1 Ubersicht

Dieses Beispiel zeigt, wie Sie ein neues Antriebsprojekt mit dem Inbetriebnahme-Tool
STARTER erstellen. Anschlielend Uibertragen Sie das Antriebsprojekt tber die
Kommunikationsschnittstelle in die Control Unit des Antriebs.

Zum Datenaustausch zwischen dem Programmiergerat (PG/PC) und der Control Unit (CU)
wird im Beispiel eine Ethernet-Schnittstelle verwendet, die in jedem SINAMICS S120-Geréat
integriert ist. Bei PROFIBUS- oder PROFINET-Schnittstellen verlauft die Inbetriebnahme
ahnlich.

Das Programmiergerat und der Antrieb (im Beispielfall der Trainingskoffer) sind
eingeschaltet und Uber eine Datenleitung miteinander verbunden.

Getting Started mit STARTER
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5.2 Kommunikationsschnittstellen einstellen

5.21 Ethernet-Schnittstelle einrichten

Fir die Inbetriebnahme kann das Programmiergerat (PG/PC) Uber eine Ethernet-
Schnittstelle mit der Control Unit verbunden werden. Dazu muss zuerst die
Kommunikationsschnittstelle des Programmiergerats eingerichtet werden.

Hinweis

Die nachfolgende Vorgehensweise bezieht sich auf das Betriebssystem Windows 7. Bei
anderen Betriebssystemen (z. B. Windows XP) kann die Bedienung leicht abweichen.

Kommunikationsschnittstelle des Programmiergerats

1. Rufen Sie im Programmiergerat (PG/PC) die Systemsteuerung tber den Menupunkt
"Start > Systemsteuerung" auf.

2. Rufen Sie in der Systemsteuerung lhres Programmiergerats unter "Netzwerk und
Internet" die Funktion "Netzwerk- und Freigabecenter" auf.

3. Klicken Sie bei Ihrer angezeigten Netzwerkkarte auf den Link der Verbindung.

4. Klicken Sie im Statusdialog der Verbindung auf "Eigenschaften” und bestatigen Sie die
nachfolgende Sicherheitsabfrage mit "Ja".

5. Markieren Sie im Eigenschaftsdialog der Verbindung das Element "Internetprotokoll 4
(TCP/IPv4)" und klicken Sie anschlieffend auf "Eigenschaften".

6. Aktivieren Sie im Eigenschaftsdialog die Option "Folgende IP-Adresse verwenden".

Getting Started mit STARTER
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7. Stellen Sie die IP-Adresse der Zugangsschnittstelle des PG/PC zur Control Unit auf
169.254.11.1 und die Subnetzmaske auf 255.255.0.0 ein.

Eigenschaften won Internet Protocol (TEF.!i,if P ; 21|

Allgemein |

IP-Einztellungen konnen automatisch zugewiesen werden, wenn das
MNetzwerk diese Funktion unterstiitzt, “Wenden Sie sich andernfalls an
den Metzwerk administrator, um die geeigneten [P-Einztellungen zu
beziehen.

" IP-&dresse automatisch bezishen

(' Folgende IP-Adresse verwenden:

|P-Adrezze: I 169 . 284 11 . 1

3

Subrietamaske: |25 286 0 .0

Standardgateway: I

{71 DNE-Serveradresse automatisch beziehen

{* Folgende DM5-Serveradressen verwenden:

Bevorzugter DNS-Server I

Altemativer DNS-Server I

Enweitert... |

0k | abbrechen |

Bild 5-1 Beispiel: IPv4-Adresse des PG/PC

8. Klicken Sie "OK" und schlieRen Sie die Windows spezifischen Fenster der

Netzwerkverbindungen.

5.2.2 STARTER aufrufen

Hinweis

Die nachfolgende Vorgehensweise bezieht sich auf das Betriebssystem Windows 7. Bei
anderen Betriebssystemen (z. B. Windows XP) kann die Bedienung leicht abweichen.

1. Klicken Sie auf das STARTER-Symbol m Ihrer Benutzeroberflache.

Oder

2. Rufen Sie in Inrem Windows-Startmen(i den MenUbefehl "Start > STARTER >

STARTER" auf.

Getting Started mit STARTER
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5.2.3

Ethernet-Schnittstelle im STARTER zuweisen

Kommunikationsschnittstelle zuweisen

36

1. Rufen Sie im STARTER den Menlpunkt "Extras >

PG/PC-Schnittstelle einstellen..." auf.

Das Fenster "PG/PC-Schnittstelle einstellen" wird gedffnet:

PG/PC-5chnittstelle einstellen 1

Zugifswea | LLOP /DCP |

Zugangzpunkt der Applikation;
iDEVII:E [STARTER, 5COUT]  -» TCRAP - Belkin FEDE055 [j

[dlkermativaugang fur "Emeichbare Teinehmer' in Scout oder Starter]

Berutzte Schnittztellenparametrierung:

x|

|TCPAF > Belkin FED5055 Gigabit... <Akl Eigenschatisn. |
IS0 Ind. Ethermet -» Belkin FED505 « | Diagnose... |
150 Ind. Ethemnet -> Intel[R] 825751 _| _
S7USE faplerer |
e | [
4 k

[Parametrierung hrer MOIS-CPe mit TCRAP
Protokall [RFC-1008])

Hinzufiigen/E ntfermen; Avswahlen. |

"Schnittstellen

Abbrechen | Hife |

Bild 5-2 Zugangspunkt anlegen

2. Kontrollieren Sie den Zugangspunkt der Applikation. Hier muss der Zugangspunkt

"DEVICE (STARTER, SCOUT) ..." eingestellt sein.
Korrigieren Sie den Zugangspunkt bei Bedarf tber
Applikation™.

die Klappliste "Zugangspunkt der

Hinweis

Die Schnittstelle unseres Beispiels hat die Bezeichnung TCP/IP -> Belkin F5D 5055

Gigabit USB 2.0 Network Adapter.

Grundsatzlich ist aber jede Ethernet-Schnittstelle des PG/PC verwendbar.

Getting Started mit STARTER
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3. Ist der gesuchte Adapter in der Liste vorhanden, gehen Sie weiter vor, wie in Punkt 6
beschrieben.
Wenn der gewunschte Adapter nicht in der Liste aufgefihrt ist, missen Sie den Eintrag
erganzen. Klicken Sie dazu auf die Schaltflache "Auswahlen...".

In dem Fenster "Schnittstellen installieren/deinstallieren" stehen auf der rechten Seite die
bereits installierten Schnittstellen. Wenn die gewlinschte Schnittstelle nicht dabei ist,
mussen Sie diese selbst installieren.

Schnittstellen installieren/deinstallieren x|
Auzwahl Installiert:

Baugruppe I - Baugruppe -~
B CPE511 [PlughPlay) 150 Ind. Ethemet -+ Belkin FR0E055 G
B CP5512 [PlughPlay) |nstallierer-—» | B 150 Ind. Ethernet -> Intel[R] 8257804
BRI CPEE1T [PlughPlay) B s7UsE
ER P57 e EETCPAP -» Belkin FRDE055 Gigai’%. |
EHIS0 Ind. Ethermet - Deinstallieren I B TCPAP -» IntellR] 825700M Gigath.
B PC Adapter B TCRAP -> Ndisw/anlp -
BB PC COM-Part [USS]ﬂ }I i _._lJ

[~ Mur betriebshereite Baugruppen anzeigen

|Micmsofl TCRAR Protokoll auf Threr HDIS- Metzbaugruppe [CF)

Bild 5-3 Schnittstelle auswahlen

4. Markieren Sie dann die gewlinschte Schnittstelle auf der linken Seite und klicken Sie auf
"Installieren-->".

Dadurch wird die Schnittstelle auf die rechte Seite tibertragen.
5. Markieren Sie die gewlinschte Schnittstelle und schlief3en Sie das Fenster.

6. Klicken Sie in der Auswahlliste "Benutzte Schnittstellenparametrierung:" auf die
Schnittstellenparametrierung "TCP/IP -> Belkin F5D 5055 Gigabit USB 2.0 Network
Adapter".

7. Schliel3en Sie das Fenster "PG/PC-Schnittstelle einstellen" mit "OK".
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5.3 Antriebsprojekt anlegen

Im STARTER fuhrt Sie der Projektassistent durch die notwendigen Schritte zum Erstellen
und Anlegen eines neuen Antriebsprojekts.

Vorgehensweise
1. Rufen Sie im STARTER den Menupunkt "Projekt > Neu mit Assistent" auf.

Das Einfiihrungs-Fenster des Projektassistenten wird gedffnet.

STARTER - Projektassistent

1. 2. 3 4.
Einfiihrung Meues Projekt PGAPC - Antriebs- Zuzammen-
erztellen Schnittstelle gerate fazzung
einstellen einfligen

Antriebzgerate offline
zuzammenstellen...

Antribzgerate onling
suchen...

Yorhandenes Projekt
dffren [offline]...

v &ssistent beim Start anzeigen

Abbrechen |

Bild 5-4 Antriebsgeréat online suchen

2. Klicken Sie auf die Schaltflache "Antriebsgerate online suchen...".
Der Projektassistent 6ffnet im Schritt 1 das Fenster "Neues Projekt erstellen”.

3. Tragen Sie den Namen lhres Projekts in das Eingabe-Feld ein, z. B. "Beispielprojekt".

STARTER - Projektassistent

1. i & 4.
Einfiihrung Meues Projekt PGEAPC - Antriebs- Zuzammen-
erztellen Schnittstelle gerate fazzung
einstellen einfligen
Geben Sie bitte die Projektdaten ein:
Frojektname: IBeispieIproiekt P
Autor: I
Speicherort: ID:\F'rogram FileshSiemanzhs J

K.ommentar: :I

=
< Zuriick | Weiter » | .&bbrechenl

Bild 5-5 Neues Projekt erstellen
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4. Klicken Sie auf "Weiter >".

Der Projektassistent 6ffnet im Schritt 2 das Fenster "PG/PC-Schnittstelle einstellen™.

STARTER - Projektassistent

1. 2. 3 4,
Einflibirung Meues Projekt PG/PC - Antriehs- ZLizamnmen-
erstellen Schnittstelle gerate fazzung
einztellen einfuigen

Legen Sie die Online-erbindung zum Antriebsgerat
fest:

Zugangzpunkk; DEVICE Zugangspunkt .. |
Eingestelte Schnittstelle:  TCP/IP -» Belkin FA05055 Gigabit... PG/PC ... |

Hirweis:  Bitte bl G120 mit einer CUZ8x-2 den Zugangspunkt DEVICE
augwahlen und SYUSE als Schnittstelle einstellen!

< Zuriick  [|§ Weiter» | .-’-‘«bbrechenl

Bild 5-6 PG/PC-Schnittstelle einstellen

5. Sie kdnnen in diesem Fenster |hre Einstellungen der Kommunikationsschnittstelle aus
dem vorgehenden Kapitel kontrollieren, brauchen also in diesem Fenster nichts &ndern.
Klicken Sie auf "Weiter >".

Der Projektassistent sucht im Schritt 3 nach Antriebsgeréaten. Die gefundenen
Antriebsgerate werden in der "Vorschau" angezeigt.

STARTER - Projektassistent

1. 2. 3 4,
Einflibirung Meues Projekt PG/PC - Antriehs- ZLizamnmen-
erstellen Schnittstelle gerate fazzung
einztellen einfuigen

—Waorschau

EI--% Beizpielprojekt
“ffla 5120_CU320_2 DP

b

Anzicht
aktualizieren

£ Zuriick, | Wwieiter > | .-’-‘«bbrechenl

Bild 5-7 Antriebsgerate einfligen
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6. Klicken Sie auf "Weiter >".

Der Projektassistent zeigt im Schritt 4 die Zusammenfassung der gewahlten

Einstellungen.

STARTER - Projektassistent

1. 2. 3 4,
Einfiikrung Meues Projekt PG/PC - Antriehs- ZLizamnmen-
erstellen Schnittstelle gerate fazzung
einztellen einfuigen

E z wurden folgende Einstellungen gewahit:

- Projektname: Beispielprojekt

- Antriebsgerate;

Speicherort: 0:4Program FileghSiemensz\StephaFproj

- Schnittstelle: TCPAP > Belkin FAD5055 Gigabit...

5120 CU320_2 DP [S120 CU320-2DF , Adr 169.254

=]

m

< Zuriick. Fertigstellenl

Abbrechen |

Bild 5-8 Zusammenstellung

7. Klicken Sie auf die Schaltflache "Fertigstellen".

Der Projektassistent schliel3t das Fenster.

Im Projektnavigator wird anschlieBend unter dem Beispielprojekt das gefundene

Antriebsgerat "S120_CU320_2_DP" angezeigt.

E--% Beispielprojekk

- Finzelantrishsgerst sinflgen
i-fla S120_CU320_2_DP

; _| BIELIOTHEKEN SIMNAMICS
(-] BECBACHTEN

Bild 5-9 Antriebsobjekt angelegt
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6.1 Antriebsgerat konfigurieren

In der Beispielkonfiguration wird das Antriebsgeréat "S120_CU320_2_DP" im Online-Modus
fur den Betrieb konfiguriert. Uber eine automatische Konfiguration wird der Antrieb zuerst in
den Zustand "Werkseinstellung" versetzt und anschlieRend mit einer Standardkonfiguration
versehen.

Vorgehensweise

1. Rufen Sie den Menlpunkt "Projekt > Mit ausgewahlten Zielgeraten verbinden" auf, um in
den Online-Modus zu schalten.

Beim erstmaligen Verbinden mit dem Zielgerat wird die Zielgerateauswahl geéffnet. Als
Zugangspunkt ist die Option "DEVICE" aktiviert.

Zielgerateauswahl

Gerate, die bei "'Mit ausgewshiten Zielgeraten verbinden' Online gehen:

Tielgerst EZugangspunk‘t
W |5120_CU320_2_DP (CISTOMLINE (8 DEVICE
Alle anwahlen | Alle abwahlen Alle SFOMLINE Alle Device

Zustand herstellen |

— Micht wom STARTER unterstitzte Gerate:

QK. I Abbrechen Hilfe |

Bild 6-1 Zielgerateauswahl
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2. Aktivieren Sie das gewulnschte Zielgerat und klicken Sie auf "OK".

42

Die Zielgerateauswahl wird geschlossen und der Online-Modus ist aktiv.

Hinweis
Online/Offline-Vergleich

Falls Sie weitere Projekte in der gleichen Weise kurz nacheinander anlegen, erscheint
nach dem SchlielRen der Zielgerateauswahl der Dialog "Online/Offline-Vergleich". Dieser
Dialog weist darauf hin, dass die gespeicherten Daten in lhrem Antriebsobjekt (des
Trainingskoffers) nicht mit den Daten des neuen Projektes ibereinstimmen. Ursache ist
in der Regel, dass Sie beim Vorgangerprojekt Einstellungen in der Expertenliste
vorgenommen haben, die im Zielgerat (Trainingskoffer) noch gespeichert sind, die im neu
angelegten Projekt im STARTER aber noch fehlen (siehe Kapitel "Besonderheiten des
SINAMICS S120 Trainingskoffers (Seite 46)" und Kapitel "Antrieb in Betrieb nehmen
(Seite 49)").

Da aber die Online- und Offline-Konfiguration identisch sein muss, missen die
Datensétze angeglichen werden.

1. Klicken Sie dazu auf die Schaltflache "Laden ins PG ==>" und bestatigen Sie die
nachfolgende Abfrage "Laden ins PG" mit "OK".

Der Dialog "Online/Offline-Vergleich" wird geleert.
2. Falls keine Unterschiede mehr vorliegen, klicken Sie auf "SchlieRen".

In der Regel sind dann die fiir den Trainingskoffer bendétigten Einstellungen in der
Expertenliste schon vorhanden (siehe Kapitel "Besonderheiten des SINAMICS S120
Trainingskoffers (Seite 46)" und Kapitel "Antrieb in Betrieb nehmen (Seite 49)").

. Klicken Sie im Projektnavigator auf das "+"-Zeichen vor dem Eintrag

"S120_CU320_2_DP".

Die Liste der Objekte dieses Antriebs 6ffnet sich und sieht dann folgendermalfien aus:

E--% Beispiclprojekk
- %] Einzelantrisbsgerat einfligen
(SR <1 20 _CUsz0_2 DR
----- ® ) Automatische Konfiguration
----- » Ubersicht %
tl- 3 Kommunikation
t- » Topologie
-4 Control_Unit
]_| Einspeisungen
f-_] Ein-fausgabe-Komponenten
f-_1] Geber
f-_1 antriehe

[
[
[
[
[
[
[
£

f-_] Dokumentation

Bild 6-2 Automatische Konfiguration aufrufen
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4. Doppelklicken Sie auf den Eintrag "Automatische Konfiguration" im Projektnavigator.

Das folgende Fenster 6ffnet sich:

Automatische Konfiguration

& Antriebsgerat automatisch konfigurieren

Die DRIVE-CLIQ-T opologie wird ermittelt und die elektronizchen Typenschilder werden
auzgelezen. Die D aten werden anzchliefend inz PG geladen und ersetzen die
Projektierung im Projekt,

Zuztand des Antriebzgerats: Erstinbetiiebnahme
Laufende Aktion: Wwharten auf START
Fonfigurieren [}J

Bild 6-3 Automatische Konfiguration ist vorbereitet
5. Starten Sie die automatische Konfiguration des Antriebsgerates durch Klicken auf die
Schaltflache "Konfigurieren".

Das Programmiergerat (PG/PC) durchsucht den DRIVE-CLiQ-Bus nach
angeschlossenen Objekten. Im Beispielprojekt findet das PG/PC zwei Antriebe.

6. Wahlen Sie in der Liste "Vorbelegung fiir alle Komponenten" den Eintrag "Servo".

Der Antrieb im Beispielprojekt wird damit als Servoregelung eingesetzt.

Automatische Inbetriebnahme

W ahrend der automatizchen Inbetriebnahme wurden Komporenten gefunden, die nicht
eindeutig einem Antriebzobiekt-Top zugeordnet werden konnen.
Bitte waahlen Sie fur die Komponenten den Antriebzobjekt-Tep auz, der angelegt werden zoll

Yorbelegung fur alle Komponenten;

Komponente Antriebsohbjekt-Typ Identifikation
Artriek 1 Servo j Erkennung dker LED
Antriekh 2 Servo j Erkennung dker LED

Anlegen | Hilfe: |

Bild 6-4 Automatische Konfiguration Antriebsauswahl
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7. Klicken Sie auf die Schaltflache "Anlegen".

Die automatische Konfiguration startet. Nach Beendigung des Vorgangs 6ffnet sich ein
Fenster mit der Meldung "Automatische Konfiguration beendet".

Automatisch konfigurieren

i(' Automatische Konfiguration beendet
T

Bitte denken Sie daran, zusatzlich die Projektierung der Motoren an folgenden Antrieben
bazw. der Einspeizung abzuschlielen:

SERVO_02

Gehen Sie dazu offine und durchlaufen Sie den jeweiligen Aszistenten, Fallz eine
Einzpeizung vorhanden ist, konfigurieren Sie weitere Eigenzchaften [z.B. Metzfilker].

Wwhollen Sie OFFLIME gehen [nur mit diezem Antriebzgerat] ?

OFELINE gehen OMLINE Hlsiben

Bild 6-5 Automatische Konfiguration Online bleiben

Hinweis

Die obige Meldung erscheint deshalb, weil im Trainingskoffer zwei Antriebe integriert
sind. FUr unsere Beispielkonfiguration nehmen wir allerdings nur einen Antrieb in Betrieb.

8. Klicken Sie auf die Schaltflache "ONLINE bleiben".
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6.2 Motor Module konfigurieren

Wahrend der automatischen Konfiguration hat die Control Unit das angeschlossene Motor
Module und den SMI-Motor erkannt. Die Geratedaten wurden an die Control Unit Gbermittelt.

Die Control Unit hat automatisch die korrekten Geratedaten in die Parameter zum Betrieb
der Geréate eingetragen.

Das Beispielprojekt ist jetzt fiir die Inbetriebnahme bereit.
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6.3 Besonderheiten des SINAMICS S120 Trainingskoffers

Wenn Sie wie im Beispielfall den bei SITRAIN gebrauchlichen SINAMICS S120
Trainingskoffer verwenden, beachten Sie folgende Besonderheiten:

Verwendeter Motor in der Beispielkonfiguration

In diesem Beispiel nehmen wir nur den Motor mit DRIVE-CLiQ-Schnittstelle in Betrieb. Der
zweite Motor (mit Inkrementalgeber) bleibt unbeachtet.

Betriebsmeldung der Einspeisung festlegen

Hinweis

Die nachfolgend erlduterten Einstellungen beziehen sich ausschliellich auf den Beispielfall.
Falls Sie die Daten schon von einem Vorgangerprojekt ibernommen hatten, reicht es, wenn
Sie die nachfolgend beschriebenen Parametereinstellungen tberprifen. Siehe dazu auch
Hinweis "Online/Offline-Vergleich" in Kapitel "Antriebsgerat konfigurieren (Seite 41)".

Damit Sie den Antrieb in Betrieb nehmen kénnen, missen Sie die Signalquelle fir
"Betriebsmeldung der Einspeisung" festlegen. In diesem Beispiel setzen wir dieses Signal
permanent auf "1".

1. Klicken Sie im Projektnavigator auf das "+"-Zeichen vor dem Eintrag
"$120_CU320_2_DP".

2. Klicken Sie im Projektnavigator auf das "+"-Zeichen vor dem Antrieb "SERVO_02".
3. Doppelklicken Sie auf den Eintrag "Expertenliste”.

4. Blattern Sie rechts in der Expertenliste zum Parameter p0864.

q |J |Such't§>demgeben Llﬂi“ TE |J = [hexadezimal LIEH

E--% Beispielprojekk

& 1
M Einzelantriebsgerét einfigen i B |
=-flly 5120 CU3Z0_2_DP
._l automatische Konfiguration E Param... ametertext Onlinewert SERVO_02 |Einheit
% Ubersicht |l s =] ane =l ane =lane =
F-3 Kommunikation 336 |p3E0 Bl: Metzschitz Rilckmeldung SERWO 02 : r863.1
E- > Topalogie 337 |pBe1 Metzschiiz Uberwachungszett 100 ms
.ﬁ.@ Contral_Unit 338 |pBE2 Leistungsteil Einschatverzdgerung o ms
#1237 Einspeisungen 339 | mres3 COB0: Antriehskoppiung Zustands-iSteusrwort H
-_] Ein-fausgabe-Komponenten 340 {p3E4 Bl: Ein=peisung Betriek a .
B3 Geber 341 |paga Leistungsteil DC-Schalter Ertprelizet 5000 by ma
=] Antriebe 342 |pEas[o] P Bl Leistungsteilkomponente aktivierenideaktivieren 1
= ] SERVO_DZ 343 | @ ra0e B Parkende Achise Zustandswwort oH
e ® | DCC-Plan einfigen 344 [paa7 Bl: Parkende Achse Anwvahl ]
> Konfiguration 345 | @ raag COB0: Steusrwor Ablautsteusrung 147EH
» Experterliste 346 | @593 COMB0: Fustandzwart Ablaufsteuerung 2231H
Ditive Narl;gator L= 347 [p922 IF1 PROFIdrive Telegrammauswahl [999] Freie Telegrammp..
% Steuerlogik 348 | @ ra24[0] ZEW-BR Impulse freigegeben, Signalnummer 0
-3 SteuerungiRegelung 349 |pg2s PROFIdrive taktsynchron Lebenszeichentoleranz 1
E! % Furktionen 350 |r930 PROFldrive Betriehsmadus 3
S Meldungen und Oberwa 351 |ro44 CO: Storpufterdncerungen Zahler 2

Bild 6-6 Expertenliste
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5. Klicken Sie dort auf die Schaltflache "0" in der Expertenliste.

Der folgende Konfigurationsdialog wird gedffnet:

SERYD_02, p864 BI: Einspeisung Betrieb

Bitte wahlen Sie die Signalquelle aus | Parameter suchen:

SERVO_02 =1 =

P-Hr Parametertext -
]

rd6: Bitd

+ | COMBO: Fehlende Freigakben: : AUS1 Freigabe fehlt (1=Ja ! 0=Mein)
ra0: Bit0 + | COBC: Befehlsdatensatz COS wirksam: @ CDS wirksam Bit 0 (1=Ein / 0=2uz)
ra1: Bitd + | COBO: Antriebsdatensatz DDS wirksam: : DDS wirksam Bit 0 (1=Ein § 0=2&uz)
ra6: Bit1 + | COBO: Zustandzwort Regelung: © Entmagnetizierung abgeschlossen (1=Ja / 0=Nein)

rady7: Bitd B Steverungshohedt aktiv: © Steuerungshaoheit sktiv (1=Ja J O=hein)

r&30: Bitd + | COBO: Motorumschatung Zustandsvwort: @ Motoramweahl Bit O (1 =High § 0=Low) |
ra3z2; Bitd + | COBO: Motorumschaltung Schitzrickmeldung Zustandswort: | Ruckmeldung Schitz 0 (1=Geschlossen § 0=G
r&3s: Bitd + | COBO: Datenzatzumschatung Zustand=wort: © Matorumschatung sktiv (1=Ja f 0=Rein)

rE3E; Bitd + | COBC: Befehlzdatensatz COS angewahtt: | COS Anweahl Bit O (1=Ein / 0=24u=)

ra37: Bitd + | COBO: Artriebsdatensatz DDE angewshlt: - DDS Arvvwahl Bit 0 (1=Ein f 0=~4us)

rBE3: Bitd + | COBC: Antriebskopplung Zustands-rSteuerwort: | Regelung Betrieb (1=Ja f O=kein)

rE96; Bitd B Parkende Achse Zustandswaort: | Parkende Achse aktiv (1=Ja J 0=Kein)

rE9a:; Bitd + | COBC: Steuervvort Ablaufsteuerung: @ EIN f AUST (1=Ja / O=hein)

rg99; Bitd + | COBO: Zustandswort Ablaufsteuerung: © Einschattbereit (1=Ja f O=kein)

r1214: Bit0 + | COBC: Wiedereinschaltautamatik Status: @ Intialisierung (1=Ja J 0=Nein)

r1239: BitO + | COBO: Ankerkurzzchluss/Gleichstrombremsung Zustandswort: | Ankerkurzechluss extern (1=~Aktiv § O=Inakti
r1406: BitS + | COMBO: Steuervart Drehzahlregler: : Fahren auf Festanschlag aktiv (1=Ja J 0=Mein)

r1407: BitO + | COBO: Zustandswoaort Drehzahlregler: | Lf-Stewerung aktiv (1=Ja f 0=MNein)

r1408: Bit0 + | COBO: Tustandzwort Stromeegler: © Stromregelung (1=Aktyv F0=Richt aktiv)

r2090: Bit0 + | BO: IF1 PROFIdrive PZDM empfangen bitweise: © Bit 0 (1=Ein / 0=Aus) Ll
¥4 AN + I Brr IF1 PROFIArive PTO2 amafannen bibwesiss: @ Bt 00 =Fin (O=8101=7

0k I Abbrechen

Bild 6-7 Einspeisung Betrieb

6. Klicken Sie hier auf die Zeile "1" und anschlie3end auf "OK".

7. Rufen Sie den MenUlpunkt "Projekt > Speichern" auf, um das Beispielprojekt zu
speichern.
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Antriebsobjekt konfigurieren

6.3 Besonderheiten des SINAMICS S120 Trainingskoffers

Gerate-Anschlussspannung

48

Damit Sie den Antrieb in Betrieb nehmen kénnen, missen Sie die Geréate-
Anschlussspannung herabsetzen.

1. Blattern Sie in der Expertenliste des Antriebs zum Parameter p0210 (Geréte-
Anschlussspannung).

Expertenliste |
Param... Date|Parametertext Onlinewert SERVO_02 |Einheit .ﬁn-:l
N | Mle e ] ale | llane =] ane
96 |p153[0] D Geher 2 Geherdatensatz Mummer 99 IBr__ g
97 |p159[0] D Geher 3 Geherdatensatz Mummer 99 1B
95 |@r192 Leistungsteil Firmyare-Eigenschaften SE41F9FH
99 | 3 p199[0] Artriebzobjekte MName a3 1B
100 r200[0] P Leistungsteil Codenummer akiuel 10013
101 | p201[0] P Leistungsteil Codenummer 10013 (1=
102 |r203[0] P Leiztungsteil Aktueler Typ [100] SINAMICS =
103 | 7 r204[0] P Leiztungsteil Hardware-Eigenschaften 2001 H
104 | 7 r206[0] Leiztungsteil Bemessungsleistung, Bemessungswert 4.30 ki
105 | 7 r207[0] Leiztungsteil Bemessungsstrom, Bemessungswert 9.00 Aeft
106 |r208 Leiztungsteil Netznennspannung 400 “eft
107 | 7@ r208[0] Leiztungsteil Maximalztrom, Katalog 18.00 Aeft
105 |p210 Gerate-Anschiussspannung GO0 W Bet
109 | @ p212 Leiztungsteil Konfigurstion oH lﬂ@ 1B
110 | r238 Leiztungsteil Widerstand intern 0.04200 Ohim
111 |p251[0] P Leiztungsteil Lifter Betriebsztundenz&hler B h Bet
1172 L3 n 2550 | mistunnsteil Sehitr NhervachonnsTet YorlsdeschitT Sehl o 0 ms FRrt hd
< | | >
Bild 6-8 Gerate-Anschlussspannung

2. Uberschreiben Sie in der Spalte "Onlinewert SERVO_02" den Wert "600" mit "300".

3. Rufen Sie den MenUlpunkt "Projekt > Speichern" auf, um das Beispielprojekt zu
speichern.

Getting Started mit STARTER
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Antrieb in Betrieb nehmen

Die Steuertafel erlaubt grundlegende Funktionen zur Bedienung, Uberwachung und zum
Testen des Antriebs. Zum Betrieb stehen die Symbole [[il]] (START), [Ji] (STOP) und a7

(TIPP) sowie verschiedene Diagnosefunktionen zur Verfliigung.

Weiterfiihrende Informationen zu diesen Funktionen finden Sie im SINAMICS S120
Funktionshandbuch Antriebsfunktionen.

EIN/AUS-Freigabe

1. Klicken Sie im Projektnavigator auf das "+"-Zeichen vor dem Eintrag

"S120_CU320_2_DP".

INENAEEN

Doppelklicken Sie auf den Eintrag "Expertenliste”.

. Klicken Sie im Projektnavigator auf das "+"-Zeichen vor dem Antrieb "SERVO_02".

. Blattern Sie rechts in der Expertenliste zum Parameter p0840 fur das EIN/AUS-Signal.

E--@ Beispielprojekt -~
:| Einzelantrisbsgerat einfiigen

B peffla 5120_cus20_2_DR

%7 Autornatische Konfiguration
% Ubersicht

] Kommunikation

¥l » Topologie

¢ o= Contral_Unit

]_I Einspeisungen

-] Ein-fAusgabe-Komponenten

7] Geber

- Antriebe

o= il SERVO_02

® ) DCC-Flan einfiigen

> Konfiguration

> Expettepliste

& Drive Matigator

> Steuerlogik

2 steuerungfRegelung |

[E
[
[
[
[
[

J Bl Eﬂ & H |Suchtexteingehen

Llﬂl” Y'IQE”J 7 [Fexadezimal LIE”

Expertenliste I
Param... ametertext Onlinewert SERV0O_02 |Einheit
Al (A= ane =i ane =la1e =
T @mpE31[0] Bl Motorumschatung Schitzrickmeldung, RUckmeldung Schitz 0 o]
318 |@ras2 COB0: Motorumschattung Schitzrickmeldung Zustandswort oH
319 |@mpE33 Datenzatzumschatung Honfiguration oH
320 |@ra35 COB0: Datenzatzumschatung Zustandswort OH
321 |@mra3e COB0: Befehlzdatensstz COS angewahit oH
322 |@ras? COB0: Antriebsdstensstz DDS angewahit oH
323 |mrB38[0] Motor-iGeberdatensatz angewaht, Maotordstenzatz MDS angewahit 0
324 p839 Maotorumschatung Schitzansteusrung Yerzogerungszet o ms
325 |paEan[n] C  |BE ENAUS rAUST) 0.
326 |pS44[0] © Bl Kein AustrudeinfAustrudeln (AUS2) Signalguelle 1 1My
327 |pa4s[0] © Bl Kein AustrudelnfSustrudeln (AUS2) Signalquells 2 1
328 pg4a[0] o) Bl: Kein Schnellhat/Schnelhat (AUS3) Signalguels 1 1
329 |p349[0] = Bl Kein Schnellhalt/Schrelhst (AUS3) Signalguelle 2 1
330 |pa52[0] © Bl Betrieb freigsbenBetrieh sperren 1

Bild 7-1 Ein-Aus-Signal
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Antrieb in Betrieb nehmen

5. Klicken Sie dort auf die Schaltflache "0".
Der Konfigurationsdialog fur das EIN/AUS-Signal wird gedffnet:

SERYD_02, p840[0] BI: EIN/AUS {AUS1)

Bitte wahlen Sie die Signalquelle aus | Parameter suchen:

SERVO_02 =1 =

P-Hr Parametertext

0

r46: Bitd + | COMBO: Fehlende Freigaken: : AUS1 Freigabe fehlt (1=Ja § 0=Mein)

ra0: Bit0 + | COBC: Befehlsdatensatz COS wirksam: @ CDS wirksam Bit 0 (1=Ein / 0=2us)

ra1: Bitd + | COBO: Antriebsdatensatz DDS wirksam: : DDS wirksam Bit 0 (1=Ein / 0=2&uz)

ra6: Bitl + | COMBO: Zustand=wort Regelung: : Ertmagnetizierung abgeschlossen (1=Ja / 0=Nein)
ra0y7; Bitd B Steverungshoheit aktiv: @ Steverungshohet aktiv (1=Ja ! 0=Mein)

r&30: Bitd + | COBO: Motorumschatung Zustandswort: | Motoranveahl Bit O (1 =High § 0=Low)

ra3z; Bitd + | COBO: Matorumschaltung Schitzrickmeldung Zustandswort: | Ruckmeldung Schitz 0 (1=Geschlossen § 0=G
r&3s: Bitd + | COMBO: Datenzatzumschatung Zustand=wort: | Matorumschatung sktiv (1=Ja f 0=Rein)
rE3E; Bitd + | COBC: Befehlzdatensatz COS angewahtt: ; COS Anweahl Bit O (1=Ein / 0=24u=)

ra37: Bitd + | COBO: Artriebsdatensstz DDE angewshlt: © DDS Arvvvahl Bit 0 (1=Ein f 0=4us)

rBE3: Bitd + | COBC: Antriebskopplung Zustands-rSteuerwort: | Regelung Betrieb (1=Ja ! O=Mein)
rE96; Bitd B Parkende Achse Zustandswort: © Parkende Achse aktiv (1=Ja ! 0=Mein)

r39a:; Bitd + | COBC: Steuervwort Ablaufsteuerung: @ EIN [ AUST (1=Ja f O=kein)

rg99; Bitd + | COBO: Zustandzswort Ablaufsteuerung: © Einschattberedt (1=Ja f O=Mein)

r1214: Bit0 + | COBC: Wiedereinschalttautamatik Status: © Initialisierung (1=Ja J 0=Nein)

r1239: Bito + | COBO: AnkerkurzechlussiGleichstrombremsung Zustandswort: | Ankerkurzechluss extern (1=~Aktiv § O=Inakti
r1406: Bits + | COMBO: Steueryvart Drehzahlregler: : Fahren auf Festanschlag aktiv (1=Ja / 0=MNein)
r1407: BitO + | COBO: Zustandzswort Drehzahlregler: ;| Lf-Steverung aktiv (1=Ja f 0=MNein)

r1408: Bit0 + | COBO: Tustandzwort Stromeedler: © Stromeegelung (1=Aktiv F0=Rickt aktiv)

r2090: Bito + | BO: IF1 PROFIdrive PZD1 empfangen bitweize: © Bit 0 (1=Ein / 0=Aus)

¥4 AN + | Brr IF1 PROFlArive PTO2 amafannen hitvesise o Bt 00 =Fin (O=8101=7

u] I Ahbbrechen

Bild 7-2

Ein-Aus-Konfiguration

6. Klicken Sie hier auf die Zeile "1" und anschlie3end auf "OK".
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Anftrieb in Betrieb nehmen

Mit der Steuertafel in Betrieb nehmen

1. Doppelklicken Sie im Projektnavigator die Eintrage
"S120_CU320_2_DP > Antriebe > SERVO_02 > Inbetriebnahme > Steuertafel".

= ffls 5120_U320_2_DP
----- ™ Automatische Konfiguration
----- » Ubersicht
(- Kommunikation
B » Topologie
Fe-<= Control_Unit
-] Einspeisungen
- Ein-fausgabe-Komponenten
-] Geber
== _| Antriehe
B ] SER¥O_0Z
----- ® | DCC-Plan einfigen
----- % Konfiguration
----- » Expertenliste
----- B Drive Mavigator
----- > Steuerlogik
H- 3 Steuerung/Regelung
t- 3 Funktionen
t- 3 Meldungen und Uberws
= }) Inbetriebnahme

][

Steuertafel

e ) Gerdtetrace

Bild 7-3 Steuertafel aufrufen

Die Steuertafel wird geoffnet.

[5120_cu3z0_2_oF - sERvO_i2 = |@le e |
’l Steuerungshoheit holen! l Jﬂﬂ I”'SUHW&TWUTQE‘JE — .|—‘ -
v cos: [ 0 n= | = 1 0% ny[ 1o x- 200%
’ I Freigaben oos i} l—--1.-"min
’ O Freigaben vorhandsn [41] Einschaltspermre - "EINAUS1™ = “0" setzen (pD840)
’ Auzgangsfrequenz geglattet ;l
Sall Ist
’ Drehzahl: | DDl 0.0 1/min 0.0 Hz |
’ 8AU51 Freigabe
4 t 0.oo -0.00 N
’ O iﬂgg E::E:E: emen I I m C0: Ausgangsspannung geglatiet ;I
’ 8 Betrieb freigeben 0.0 Veff |
’ Hochlaufgeber Freigabe
Hochlaufgeber Start
’ 8 Szliveir}fgr:lg:bear M otorstrom: 000 Aeff
’ famentenausnutzung; oo x
4
Bild 7-4 Steuertafel eingeblendet
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Antrieb in Betrieb nehmen

2. Klicken Sie auf die Schaltflache "Steuerungshoheit holen!".

Das Fenster "Steuerungshoheit holen" wird gedéffnet.

Il Steuerungshoheit holen

Lebenzzeicheniibenvachung

Uberwachungszeit: I 1000 mg

Diese Funktion darf nur unter Beachtung
der entsprechenden Sicherheitshinweise
eingesetzt werden. Bei Nichtbeachtung

konnen Personen- und Sachschaden die

Folge sein.
Sicherheitshinweisi I
Akzeptieren Abbrechen | Hilfe |

Bild 7-5 Steuerungshoheit holen

3. Klicken Sie auf die Schaltflache "Sicherheitshinweise".

Das Fenster "Sicherheitshinweise" wird gedffnet.

Sicherheitshinweise

Funktion ist generell nur von Befugtem Fachperzonal zu benutzen. Dabei sind die

f Die Funktion ist ausschlieflich zu Inbetriebnahme-, Diagnose- und Servicezwecken freigegeben. Die
Sicherheitzabzchaltungen aus der Ubergeordneten Steusrung urmirk zam,

Die Funktion "Stopp durch Leertaste” wird nicht in allen Betriebszustander garantiert. Deshalb ist auf
eine hardwaremabige Ausfihrung des MOT-AUS-Kreizes zu achten. Hierzu sind vom Anwender die
erforderlichen Malfnahmen zu treffen.

Bild 7-6 Sicherheitshinweise
4. Lesen und beachten Sie die Sicherheitshinweise und schlie3en Sie anschlielend das
Fenster.

5. Klicken Sie im Fenster "Steuerungshoheit holen" auf die Schaltflache "Akzeptieren".
Das Fenster wird geschlossen und die Steuertafel wird aktiviert.

I S120_CU320_2_DP - SERVO_02

Steuerungshoheit abgeben! I jﬂ ‘.vl
H cos: [0

s ooe: 5

Freigaber
() Freigaben vorhandsn [42] Einschaltsper

AlIST Freigabe

AUS2 Freigabe

AlS3 Freigabe
Q Betrieb freigeben

Bild 7-7 Steuertafel Motor Freigabe
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Anftrieb in Betrieb nehmen

6. Aktivieren Sie das Optionskastchen "Freigaben".
Die Symbole [Jif] und [l werden aktiv.
7. Tragen Sie eine motortaugliche Drehzahl in das Eingabefeld "n =" ein, z. B. "1000".
Steuerungshoheit sboebent I .:i |r-Sollwertvorgabe
H cos: [0 n= 1000 1/min
IV Freigaben pos: [ 0 [%
() Freigaben vorhanden [31] Einschaltbereit - "EIN/AUS1" = “0/1" setzen (p0840)
Sl Isk
) Drshzahl: | 00| 0.1 Vi
ALUST Freigabe
ALUS2 Freigabe Moment. | 000 | 0.00 Mm
(2 AlIS3 Freinshe
Bild 7-8 Steuertafel Motor lauft
8. Klicken Sie auf das Symbol [l

Antrieb abschalten

1.

Der Motor beschleunigt auf die im Beispiel eingestellte Drehzahl von 1000 1/min. Das
LED "Freigaben vorhanden" wird griin &.

Zum Ausschalten des Motors klicken Sie auf das Symbol .

Der Antrieb trudelt aus.

. Klicken Sie auf die Schaltflache "Steuerungshoheit abgeben!", um die Steuerungshoheit

zuriickzugeben.

3. Bestatigen Sie die Riickfrage "Steuerungshoheit zuriickgeben" mit "Ja".

Rufen Sie den Menipunkt "Projekt > Vom Zielsystem trennen" auf, um die
Kommunikation zwischen dem PG/PC und der Control Unit zu beenden.

. Rufen Sie den Menipunkt "Projekt > Speichern" auf, um das Beispielprojekt auf die

lokale Festplatte des PG/PC zu speichern.
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Antrieb in Betrieb nehmen
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Anhang

A.1

Liste wichtiger Warnungen und Stérungen

Axxxxx: Warnung

Fyyyyy: Stérung

Tabelle A- 1 Die wichtigsten Warnungen und Stérungen
Nummer | Ursache Abhilfe
F07085 Es wurden Parameter der Steuerung/Regelung Keine notwendig.

zwangsweise aus folgenden Griinden geandert:

Aufgrund anderer Parameter haben sie dynami-
sche Grenzen Uberschritten.

Aufgrund nicht vorhandener Eigenschaften der
erkannten Hardware sind sie nicht anwendbar.
Aufgrund fehlender thermischen Zeitkonstante der
Wert geschatzt.

Aufgrund fehlender thermischen Motorschutz
Motortemperaturmodell 1 aktiviert.

Es ist keine Parameteranderung notwendig, da die
Parameter bereits sinnvoll begrenzt wurden.

F07802

Einspeisung oder Antrieb meldet nach einem internen
Einschaltbefehl kein Bereit zurtick.

Uberwachungszeit zu kurz.
Zwischenkreisspannung nicht vorhanden.

Zugehdrige Einspeisung oder Antrieb der melden-
den Komponente defekt.

Anschlussspannung falsch eingestellt.

¢ Uberwachungszeit vergroRern (p0857).

e Fir die Zwischenkreisspannung sorgen. Die Zwi-
schenkreisverschienung Uberpriifen. Die Einspei-
sung freigeben.

e Zugehdrige Einspeisung oder Antrieb der melden-
den Komponente tauschen.

e Einstellung der Anschlussspannung Uberprifen
(p0210).
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Anhang

A.1 Liste wichtiger Warnungen und Stérungen

Nummer | Ursache Abhilfe

F07840 Das Signal "Einspeisung Betrieb" ist nicht vorhanden, |« Einspeisung in Betrieb setzen.
obwohl die Freigaben flir den Antrieb bereits langer
als die parametrierte Uberwachungszeit (p0857) an-
stehen.

e Die Verschaltung des Binektoreingangs fiir das
Signal "Einspeisung Betrieb" Gberprifen (p0864).

« Einspeisung nicht in Betrieb, o Uberwachungszeit vergréRern (p0857).

e Abschluss der Netzidentifikation der Einspeisung

e Verschaltung des Binektoreingangs flr das Be-
abwarten.

reitsignal ist falsch oder fehlt (p0864).

e Einspeisung fiihrt aktuell eine Netzidentifikation
durch.

A08526 Es ist keine zyklische Verbindung zur Steuerung vor- |«  Zyklische Verbindung herstellen und die Steue-

handen. rung mit zyklischem Betrieb aktivieren.

o Bei PROFINET die Parameter "Name of Station"
und "IP of Station" prifen (r61000, r61001).

e Wenn ein CBE20 gesteckt ist und PROFIBUS
Uber PZD Interface 1 kommunizieren soll, dann
mit dem Inbetriebnahme-Tool STARTER oder di-
rekt Uber p8839 parametrieren.
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Anhang
A.2 Werkseinstellung wieder herstellen

A.2 Werkseinstellung wieder herstellen

In seltenen Fallen kann es notwendig sein, das Zielgerat (den Trainingskoffer) wieder in die
Werkseinstellung zu versetzen. Damit bekommt der simulierte Antrieb im Trainingskoffer
wieder einen definierten Zustand und Sie kdnnen anschlieRend die Konfiguration auf einer
sicheren Basis neu starten. Die Werkseinstellung kann nur im Online-Modus erreicht
werden.

Vorgehensweise

1. Rufen Sie den MenUlpunkt "Projekt > Mit ausgewahlten Zielgeraten verbinden" auf, um in
den Online-Modus zu schalten.

Das Fenster "Zielgerateauswahl" 6ffnet sich und listet die projektierten Antriebsgerate
auf.

Zielgerateauswahl | x| I

Gerate, die bei "Mit ausgewshlien Zielgeraten verbinden'' Online gehen:

Fielgerst EZugangspunk‘l
v [S120_C1U320_2_DP CISTOMLINE (®DEVICE

kg

Bild A-1 Zugangspunktkontrolle

2. Aktivieren Sie die Option "DEVICE".
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A.2 Werkseinstellung wieder herstellen
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3. Aktivieren Sie das Kontrollkastchen "S120_CU320_2_DP" und klicken Sie auf "OK".

Das PG/PC stellt die Verbindung zur Control Unit her. Das PG/PC fiihrt einen "Online-
/Offline-Vergleich" durch. In dem folgenden Dialog "Online-/Offline-Vergleich" wird das
Ergebnis angezeigt. Beispiel:

Online-/Offline-Yergleich x| |

Die Konfiguration von S120_CU320_2_DP [SINAMICS 5120 CU320-2 DP W4.6] onling unterscheidet
zich vom offline gespeicherten Projekt.

Offline Unterschiede

Werden dieze Unterschiede nicht abgeglichen, so kann die Online-Darstellung unvallstandig sein.

Abgleich durch :
<== Laden inz Zielgerat | [berschreiben der Daten im Zielgerdt

Laden ins PG ==> | (berschreiben der Daten im Projekt

5120 CU320 2 DP I

Schliefen %

Bild A-2 Online/Offline-Vergleich

. Klicken Sie auf die Schaltflache "Schlielen".
5. Markieren Sie im Projektnavigator das Antriebsobjekt "S120_CU320_2_DP".

6. Rufen Sie mit der rechten Maustaste das Kontextmenu "Zielgerat > Werkseinstellungen

wiederherstellen" auf.

. Bestatigen Sie die Rickfrage mit "OK".

Das PG/PC stellt die Antriebsparameter auf Werkseinstellung.

Der neue Status wird durch die Funktion "RAM nach ROM kopieren" automatisch auf die
Speicherkarte der Control Unit Ubertragen.

. Markieren Sie das Antriebsgerat im Projektnavigator und rufen Sie das Kontextmenti

"Zielgerat > RAM nach ROM kopieren" auf.

Die Wiederherstellung der Werkseinstellung ist damit abgeschlossen: Der Antrieb
befindet sich in einem definierten Grundzustand.
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Anhang

A3

A.3 Dokumentationstibersicht

Dokumentationstbersicht

Allgemeine Dokumentation/Kataloge

SINAMICS

G110

D11

- Umrichter-Einbaugerate 0,12 kW bis 3 kW

G120

D 31

- SINAMICS Umrichter fiir Einachsantriebe und SIMOTICS Motoren

G130, G150

D11

- Umrichter-Einbaugerate
- Umrichter-Schrankgerate

§120, 150

D21

- SINAMICS S120 Einbaugerate Bauform Chassis und Cabinet Modules
- SINAMICS S150 Umrichter-Schrankgerate

§120

D214

- SINAMICS S120 und SIMOTICS

Hersteller-/Service-Dokumentation

SINAMICS

G110

- Getting Started
- Betriebsanleitungen
- Listenhandbticher

G120

- Getting Started

- Betriebsanleitungen

- Montagehandbuicher

- Funktionshandbuch Safety Integrated
- Listenhandbuicher

G130

- Betriebsanleitung
- Listenhandbuch

G150

- Betriebsanleitung
- Listenhandbuch

GM150,
SM120/SM150
GL150, SL150

- Betriebsanleitungen
- Listenhandbticher

S$110

- Geratehandbuch

- Getting Started

- Funktionshandbuch
- Listenhandbuch

$120

- Getting Started mit STARTER

- Inbetriebnahmehandbuch mit STARTER

- Getting Started mit Startdrive

- Inbetriebnahmehandbuch mit Startdrive

- Inbetriebnahmehandbuch CANopen

- Funktionshandbuch Antriebsfunktionen

- Funktionshandbuch Safety Integrated

- Funktionshandbuch DCC

- Listenhandbuch

- Geratehandbuch Control Units und ergdnzende Systemkomponenten
- Geratehandbuch LT Booksize

- Geratehandbuch LT Booksize C/D-Type

- Geratehandbuch LT Chassis luftgekuhlt

- Geratehandbuch LT Chassis flissigkeitsgekunhlt

- Geratehandbuch Combi

- Geratehandbuch Cabinet Modules

- Geratehandbuch AC Drive

- SINAMICS S120M Geratehandbuch Dezentrale Antriebstechnik
- SINAMICS HLA Systemhandbuch Hydraulic Drive

$150

- Betriebsanleitung
- Listenhandbuch

Motoren

- Projektierungshandbiicher Motoren

Allgemein

- Projektierungshandbuch EMV-Aufbaurichtlinie
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Weitere Informationen

Siemens:
WWwWw.siemens.com

Industry Online Support (Service und Support):
www.siemens.com/online-support

IndustryMall:
www.siemens.com/industrymall

Siemens AG
Digital Factory
Motion Control
Postfach 3180
91050 Erlangen
Deutschland

Scan the QR-Code

for product
information
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