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Warnhinweiskonzept
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Das zu dieser Dokumentation zugehdérige Produkt/System darf nur von fiir die jeweilige Aufgabenstellung
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Dokumentation, insbesondere der darin enthaltenen Sicherheits- und Warnhinweise. Qualifiziertes Personal ist
auf Grund seiner Ausbildung und Erfahrung beféhigt, im Umgang mit diesen Produkten/Systemen Risiken zu
erkennen und mdgliche Gefahrdungen zu vermeiden.
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Marken
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/\WARNUNG
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Vorwort

Vorwort

Das vorliegende Inbetriebnahme- und Montagehandbuch beschreibt den embedded IPC fir
Motion Control SIMOTION P320-3 und die Gber Remote Panel PC Kit anschlieRbaren
SIMOTION P Panelfronten.

Das Inbetriebnahme- und Montagehandbuch ist Bestandteil des Dokumentationspaketes
SIMOTION P320-3.

Der embedded IPC ist durch den robusten Aufbau fiir die besonderen
Umgebungsbedingungen im Bereich der Produktionsmaschinen hervorragend geeignet. Die
Hardware ist auf Dauerbetrieb ausgelegt und tragt mit dem embedded Windows
Betriebssystem und der Vermeidung von drehenden Teilen zu dieser Robustheit bei.

Gultigkeitsbereich

Das vorliegende Handbuch ist fiir die Hardware der SIMOTION P320-3 und den SIMOTION-
Panelfronten ab SIMOTION Softwareversion V4.1.5 giltig.

Die Typbezeichnung Ihrer SIMOTION P ist auf dem Typenschild @ ersichtlich.

Bild 1-1 Typenschild D der SIMOTION P320-3

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
Inbetriebnahme- und Montagehandbuch, 02/2010 3



Vorwort

Normen

Inhalt

SIMATIC IPC42?C

2 SIMOTION P32
T II |II T |l1l wll [ c E 0 A
6ALI1320-TABS5-3AFD | w ] @JS!I!IEU

ua‘ IlllII!I IIIHHI'II nomm - | [ 1

1 | Mae

Bild 1-2 Typenschild

Die Entwicklung des Systems SIMOTION wurde nach den Qualitatsrichtlinien der ISO 9001
durchgefiihrt.

Nachstehende Informationsblécke beschreiben den Zweck und den Nutzen des Handbuchs:

Beschreibung

Liefert allgemeine Informationen tGber SIMOTION P320-3 und die SIMOTION-
Panelfronten.

Einsatzplanung
Komponenten ein-/ausbauen
Montieren

Anschlief3en

Zeigt ein Anschlussbeispiel einer PROFINET-Applikation und beschreibt die
Anschlussmoglichkeiten.

Einschalten und Software installieren

Parametrieren/Adressieren

Es werden die Parametriermoéglichkeiten der SIMOTION P320-3 beschrieben:
— Windows-Einstellungen

— Touchscreen-Einstellungen

— Verschiedene Kommunikationsmdglichkeiten (Ethernet, PROFINET)
— Dezentraler Betrieb mit Panel PC Remote Kit

— SIMOTION P Control Manager

— USV-Uberwachung

Inbetriebnehmen

Instandhaltung und Wartung

Alarm-, Fehler- und Systemmeldungen

Anhang

Liefert Informationen Uber Regeln zum PROFINET-Aufbau, Normen und Zulassungen,
Sicherheit elektronischer Steuerungen und Lizenzbestimmungen.

EGB-Richtlinien
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SIMOTION Dokumentation

Einen Uberblick zur SIMOTION Dokumentation erhalten Sie in einem separaten
Literaturverzeichnis.

Diese Dokumentation ist als elektronische Dokumentation im Lieferumfang von
SIMOTION SCOUT enthalten.

Die SIMOTION Dokumentation besteht aus 9 Dokumentationspaketen, die etwa
80 SIMOTION Dokumente und Dokumente zu zugehdrigen Systemen (z. B. SINAMICS)
enthalten.

Zur SIMOTION Produktstufe V4.2 stehen folgende Dokumentationspakete zur Verfligung:
o SIMOTION Engineering System Handhabung

o SIMOTION System- und Funktionsbeschreibungen
® SIMOTION Service und Diagnose

e SIMOTIONIT

e SIMOTION Programmieren

e SIMOTION Programmieren - Referenzen

e SIMOTION C

e SIMOTION P

e SIMOTIOND

e SIMOTION Ergadnzende Dokumentation

Hotline und Internetadressen

Siemens Internet-Adresse

Standig aktuelle Informationen zu den SIMOTION Produkten, Produkt Support, FAQs finden
Sie im Internet unter:

® allgemeine Informationen:

— http://www.siemens.de/simotion (deutsch)

— http://www.siemens.com/simotion (international)

® Dokumentation downloaden
Weiterfiihrende Links fir den Download von Dateien aus Service & Support.
http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/10805436

o Dokumentation auf Basis der Siemens Inhalte individuell zusammenstellen mit dem
My Documentation Manager (MDM), siehe http://www.siemens.com/mdm

Der My Documentation Manager bietet Ihnen eine Reihe von Features zur Erstellung
Ihrer eigenen Dokumentation.

® FAQs
Informationen zu FAQs (frequently asked questions) finden Sie Gber
http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/10805436/133000.
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Weitere Unterstiitzung

Um Ihnen den Einstieg in die Arbeitsweise mit SIMOTION zu erleichtern, bieten wir Kurse

an.

Wenden Sie sich dazu bitte an lhr regionales Trainings-Center oder an das zentrale
Trainings-Center in D-90027 Nurnberg

Informationen Gber das Trainingsangebot finden Sie unter

www.sitrain.com

Technical Support

Bei technischen Fragen wenden Sie sich bitte an folgende Hotline:

Europa / Afrika

Telefon

+49 180 5050 222 (gebiihrenpflichtig)

Fax

+49 180 5050 223

0,14 €/Min. aus dem deutschen Festnetz, abweichende Mobilfunkpreise moglich.

Internet

http://www.siemens.com/automation/support-request

Amerika

Telefon

+1 423 262 2522

Fax

+1 423 262 2200

E-Mail

mailto:techsupport.sea@siemens.com

Asien / Pazifik

Telefon

+86 1064 757575

Fax

+86 1064 747474

E-Mail

mailto:support.asia.automation@siemens.com

Hinweis

Landesspezifische Telefonnummern flr technische Beratung finden Sie im Internet:

http://www.automation.siemens.com/partner

Fragen zur Dokumentation

Bei Fragen zur Dokumentation (Anregungen, Korrekturen) senden Sie bitte ein Fax oder
eine E-Mail an folgende Adresse:

Fax

+49 9131- 98 2176

E-Mail

mailto:docu.motioncontrol@siemens.com
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Beschreibung
1.1 Anwendungsbereich
1.1.1 Technische Beschreibung

Das PC-basierte Motion Control System SIMOTION P320-3 arbeitet mit dem Betriebssystem
Windows Embedded Standard 2009 und mit einer Echtzeiterweiterung fir SIMOTION. Die
Hardware besteht aus einem Industrie-PC mit innovativer Intel-Technologie. Neben
SIMOTION-Applikationen lassen sich zeitgleich andere PC-Anwendungen bearbeiten. Die
Ansteuerung der Peripheriesysteme erfolgt mit dem PROFINET onboard Controller (= fest
integrierte Interfacebaugruppe PROFINET onboard) fir PROFINET.

Zur Visualisierung sind Panelfronten mit 12" oder 15" Bildschirmdiagonale (Touch oder
Tasten) verfligbar. Zusatzlich sind Uber PC-Standard-Schnittstellen wie Ethernet weitere
PCs wie Leitrechner oder ein Teleservice-Router anschlieRbar.

1.1.2 Highlights
SIMOTION P bietet folgende Vorteile einer PC-basierten Losung:

Innovative Intel-Technologie
Langzeitverfugbarkeit

Offenheit des PCs (Windows Applikationen)
Anschluss umfangreicher PC-Devices
CompactFlash-Karte

Steuerungs- und HMI-Aufgaben auf einem System
(HMI = Human Machine Interface)

1.1.3 Einsatzmdglichkeiten

Typische Einsatzmdglichkeiten fir die Automatisierung von Produktionsmaschinen sind:

Verpackungsindustrie
Kunststoffindustrie
Umformtechnik
Textilindustrie
Druckindustrie

Holz, Glas, Keramik und Stein verarbeitende Industrie

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
Inbetriebnahme- und Montagehandbuch, 02/2010
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Beschreibung

1.1 Anwendungsbereich

1.1.4

14

Leistungsmerkmale

SIMOTION P kann verschiedene Peripheriesysteme und HMI-Komponenten Uber seinen
PROFINET onboard Controller ansteuern.

SIMOTION P320-3 gibt es in folgenden Varianten:

¢ mit PROFINET onboard Controller

Es kdnnen rotatorische Achsen und Linearachsen betrieben werden.

Als Servoantriebe kénnen z. B. verwendet werden:

e SINAMICS S120 (PROFINET)

Nachfolgend wird in diesem Zusammenhang nur von Antrieben gesprochen.

SIMOTION P beinhaltet den SIMOTION-Kernel, der Motion Control- und SPS-Funktionalitat
ubernimmt.

Uber das Engineering System (ES) SIMOTION SCOUT erfolgt die Projektierung, die
Konfiguration, die Parametrierung, die Inbetriebnahme und die Programmierung des
SIMOTION P-Projektes. Dies ist sowohl textuell als auch grafisch mdglich.

Die Anwenderdaten werden auf einem ausfallfesten Speichermedium der
SIMOTION P320-3 abgelegt. Nachfolgend wird im Dokument fiir "ausfallfestes
Speichermedium” der Begriff "Speichermedium” verwendet.

Zur Visualisierung der Ablaufe bzw. zum Bedienen der Maschine wird die Siemens-Software
WiInCC flexible angeboten. Fremdsysteme kdnnen tber die OPC-Schnittstelle angebunden
werden.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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Beschreibung

1.1 Anwendungsbereich

1.1.5 Systemumgebung

Der Systembaukasten SIMOTION besteht aus dem Engineering System SIMOTION SCOUT
und einem Runtimesystem (RT), das auf verschiedenen Hardware-Plattformen ablauffahig
ist.

Der innovative Ansatz von SIMOTION besteht darin, die historische Trennung zwischen
reinen Automatisierungsfunktionen und Bewegungsfunktionen aufzuheben. Die
Zusammenfihrung erfolgt sowohl auf der Hardware- als auch auf der Softwareseite.

T
PLC

—r— =

Funktionalitat
(IEC 61131-3)

Der Systemansatz von

.
Motion Control ﬁ’

(z. B. Positionieren,

Gleichlauf, ...)
Die Verschmelzung
von Motion Control,
. PLC- und Technologie-
Technologie- Z Funktionen
funktionen
(z. B. Hydraulik-,
Temperaturregelung, ...)
Bild 1-1 Systemumgebung SIMOTION

Die Formulierung von individuellen Automatisierungsaufgaben fir Produktionsmaschinen
erfolgt in einer einheitlichen und durchgangigen Oberflache. In diesem grafischen
Programmiertool SIMOTION SCOUT werden Logik- und Bewegungsfunktionen
programmiert.

Die technologischen Aufgaben wie Positionieren oder Gleichlauf werden als Funktionen
angeboten, die ganz einfach - wie die Logikbefehle auch - in das Programm eingefligt
werden kdnnen.

Die Durchgangigkeit in Programmierung und Projektierung, in der Datenhaltung und in der
Kommunikation ist der Kern von Totally Integrated Automation (TIA).

1.1.6 Systemarchitektur SIMOTION P

Die drei Hardwareplattformen (SIMOTION D, SIMOTION P und SIMOTION C) sind die Basis
des Motion Control Systems SIMOTION. Die mit dem Engineeringsystem SIMOTION
SCOUT erstellte Anwendung und die dazugehérigen Runtime-Softwaremodule kénnen auf
den verschiedenen SIMOTION-Hardware-Plattformen eingesetzt werden.

Der Vorteil der Systemarchitektur bei der PC-basierten Lésung SIMOTION P320-3 liegt in
der Tatsache, dass sowohl das HMI als auch das Runtimesystem auf einer Hardware laufen.
Hierbei kdnnen die Kosten fiir eine zuséatzliche HMI Station eingespart werden.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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1.2 Aufbau SIMOTION P-Hardware

1.2 Aufbau SIMOTION P-Hardware

1.21 Ubersicht Aufbau SIMOTION P-Hardware

Das folgende Bild zeigt die Einbindung von SIMOTION P320-3 mit Nutzung des
PROFINET onboard Controller in ein Zielsystem.

SIMOTION
P320-3

PROFINET-Antriebe,
—,® SINAMICS S120
PROFINET 10
PROFINET [l z.B. ET 2008
| alternativ
T s

PROFINET PROFINET-Antriebe,
z. B. SINAMICS $120

~
—
4[ PROFINET IO

z. B. ET 200S

Ethernet I

Panel PC 1 SIMOTION-
[ Remote Kit L| Panelfront
{1 TFT-Monitor

Tastatur und

Maus
************* HMI = Human Machine Interface
PG = Programmiergerat
ES = Engineering System
Bild 1-2 Systemuberblick Hardware - Beispiel mit PROFINET onboard Controller

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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1.3

1.3.1

1.3.2

SIMOTION P

1.3 Aufbau SIMOTION P-Software

Aufbau SIMOTION P-Software

Ubersicht Aufbau SIMOTION P-Software

SIMOTION P beinhaltet den SIMOTION-Kernel, der Motion Control- und Anpass-Steuerung
Ubernimmt.

Uber das Engineering System (ES) SIMOTION SCOUT erfolgt die Projektierung, die
Konfiguration, die Parametrierung, die Inbetriebnahme und die Programmierung des
SIMOTION P-Projektes. Dies ist sowohl textuell als auch grafisch mdglich.

Die Anwenderdaten kénnen auf dem Speichermedium der SIMOTION P320-3 abgelegt
werden.

Zur Visualisierung der Ablaufe bzw. zum Bedienen der Maschine wird die Siemens-Software
WinCC flexible angeboten. Fremdsysteme kdnnen Uber die OPC-Schnittstelle angebunden
werden.

Aufbau der Software-Architektur

Bei SIMOTION P liegt die SPS- und Motion Control-Funktionalitat (ab Lageregler aufwarts)
zentral in einer streng deterministischen Task auRerhalb des Windows-Betriebssystems.

Das hauptsachliche Einsatzgebiet sind zentrale Motion Control- und Steuerungsaufgaben,
die eine enge Koordination zwischen mehreren Achsen und/oder Ein-/Ausgabebaugruppen
erfordern.

Die Kommunikation mit den digitalen Antrieben erfolgt lber PROFINET 1O auf der Ebene
Drehzahlsollwert und Lageistwert und setzt hierfiir Aquidistanz voraus. Weitere
angeschlossene 1/0O-Baugruppen missen lediglich dem PROFINET-Normprotokoll gentigen.
Das konnen einfache Ein-/Ausgabemodule sein, aber auch komplexe Geréte wie
Frequenzumrichter oder Ventilinseln.

Die Funktionalitat reicht von der einfachen Positionierung bis hin zum hochperformanten
Gleichlauf.

SIMOTION SCOUT

HMI-Software

Das Engineeringsystem SIMOTION SCOUT wird Uber die in der SIMOTION P320-3
integrierten Schnittstellen angebunden.

HMI-Software kann auf demselben PC installiert werden z. B. die Siemens-Software
WinCC flexible. Andere Softwarepakete kénnen Uber die OPC-Schnittstelle angebunden
werden.

Im Nachfolgenden wird nur noch von HMI-Software gesprochen.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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1.3 Aufbau SIMOTION P-Software

Kommunikation intern

Uber die lokale Kommunikation kann ein lokal installiertes HMI auf folgendes zugreifen:
e auf Variablen im SIMOTION RT
e auf Antriebe an PROFINET IO

o auf weitere SIMOTION-Gerate am PROFINET 10

Windows Embedded

HMI

Lokale Kommun

SIMOTION Runtime

SIMOTION P

ikation

i
Onboard

Ethernet

A

PROFINET
onboard Controller

Bild 1-3

Lieferumfang

llr «—>

)

W am =

Antriebe 10 HMI

Lokale Kommunikation

Die zum Lieferumfang von SIMOTION P gehdérige Systemsoftware ist beim Ausliefern
bereits auf dem Speichermedium der SIMOTION P320-3 installiert bzw. zum Installieren
vorhanden:

SIMOTION-Kernel
SIMATIC NET
Touch-Treiber UPDD

USV-Uberwachung von SITOP-Geréaten

SIMOTION IT-Diag (lizenzpfli

chtig)

SIMOTION IT OPC XML-DA (lizenzpflichtig)

Zusatzliche Software (separat zu erwerben und zu lizenzieren)

18

WinCC flexible RT
OPC-Server

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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1.4 HMI und SIMOTION SCOUT

1.4 HMI und SIMOTION SCOUT

1.4.1 Ubersicht HMI

Die Uberwachung der Ablaufe auf der SIMOTION P320-3 erfolgt generell liber das
HMI-System (Human Machine Interface). Fiir den Anschluss der HMI-Software gibt es
folgende Mdoglichkeiten:

® | okal
® (iber Ethernet
e (ber PROFINET

Lokale Kommunikation des HMI

Es ist nur eine lokale Verbindung zur lokalen SIMOTION Runtime mdglich. Ist zusatzlich
HMI Runtime lokal installiert, ist auch mit "PC internal" ein Zugriff Giber PROFINET onboard
auf andere Steuerungen maoglich.

Kommunikation des HMI (iber Ethernet / PROFINET

Es ist mdglich, mit einer Installation mehrere SIMOTION-Geréte zu steuern und zu
Uberwachen.

142 Lokales HMI auf SIMOTION P320-3

Fur eine SIMOTION P-spezifische Kommunikation mit einem lokalen HMI ist dieses Modell
relevant. Das HMI-System ist direkt auf der SIMOTION P320-3 installiert.

Fir dieses Modell ist die Kommunikation (Zugangspunkt) auf "PC internal" einzustellen. Die
SIMOTION P320-3 ist im Auslieferungszustand bereits auf diese Kommunikationsvariante

konfiguriert.
HMI |- SIMOTION P [PROF'NET 10 , | Peripherie,
Antriebe
Bild 1-4 Modell lokales HMI

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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1.4 HMI und SIMOTION SCOUT

1.4.3 HMI bzw. ES (ber Ethernet (externer Zugang)

Eine komplexe Vernetzung mit mehreren HMI/ES ist nur Uber eine Ethernet-Kommunikation
moglich. Somit kann man sowohl von einem externen HMI/ES auf mehrere
SIMOTION-Geréate zugreifen, als auch von einem SIMOTION-Gerat auf ein anderes, um

z. B. die Produktionsdaten anzuzeigen.

PROFINET 10 | Peripherie, PROFINET IO | peripherie,
SIMOTION P [ oripher SIMOTION P skt
—

T Ethernet

HMI/ES

Bild 1-5 Modell: Vernetzung uber Ethernet

Uber Ethernet sind mehrere Dienste an einem SIMOTION-Gerat méglich:
e HMI-Software

WinCC flexible oder OPC-Server konnen via Ethernet auf ein/mehrere SIMOTION-Geréate
zugreifen.

® Engineering-Software SIMOTION SCOUT

SIMOTION SCOUT kann ebenfalls tiber Ethernet auf ein oder mehrere
SIMOTION-Geréate zugreifen.

e SIMOTION IT

Uber die integrierte Ethernet-Schnittstelle bieten die SIMOTION-Gerate Kommunikation
mit Standard IT-Protokollen (HTTP). Dadurch ist es mdglich, von jedem Ort Uber
Intranet/Internet auf Daten oder Diagnoseinformationen in den SIMOTION-Geraten
zuzugreifen.

Hinweis

Weitere Informationen finden Sie im Diagnosehandbuch SIMOTION IT Ethernet
basierende HMI- und Diagnosefunktion.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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1.4 HMI und SIMOTION SCOUT

1.4.4 HMI bzw. ES tber PROFINET

PROFINET ist der innovative und offene Industrial Ethernet Standard (EN 61158) fur die
industrielle Automatisierung. Mit PROFINET kénnen Gerate von der Feldebene bis in die
Leitebene angebunden werden.

Ist ein PROFINET-Netzwerk aufgebaut, kann auch ein externes HMI/ES, welches
PROFINET unterstitzt, in dieses Netzwerk eingebunden werden und Daten direkt mit dem
SIMOTION-Gerat austauschen.

SIMOTION P [PROFINET 10| Peripherie, SIMOTION P PROFINET IQ Peripherie,
Antriebe Antriebe
| oy
T PROFINET
HMI/ES
Bild 1-6 Modell: Vernetzung tGber PROFINET

Fir diese Kommunikation sind fiir SIMOTION P320-3 keine Einstellungen vorzunehmen.

Diese erfolgen auf dem zentralen HMI/ES, wie in der Dokumentation bzw. der Online-Hilfe
zu SIMOTION SCOUT beschrieben.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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1.5 Komponenten

1.5 Komponenten

1.56.1 Ubersicht Komponenten

Die wichtigsten Komponenten einer SIMOTION P-Anwendung und deren Funktion sind
nachfolgend aufgefiihrt.

1.5.2 Dezentrale Peripheriesysteme (PROFINET)

Tabelle 1- 1  Komponenten fiir dezentrale Peripherie

Dezentrale Peripherie Funktion

SIMATIC ET 200M Modulares Peripheriesystem fir den Schaltschrankaufbau und hohe
Kanaldichten

SIMATIC ET 200S Feinmodulares Peripheriesystem fir den Schaltschrankaufbau

inklusive Motorstartern, Sicherheitstechnik und individueller
Wurzelung der Lastgruppen

SIMATIC ET 200eco Peripheriesystem in der Schutzart IP67 fir den maschinennahen,
schaltschranklosen Einsatz mit flexibler und schneller
Anschlusstechnik in ECOFAST oder M12

SIMATIC ET 200pro Modulares Peripheriesystem in der Schutzart IP65/67 fiir den
maschinennahen, schaltschranklosen Einsatz inklusive
Motorstartern

Hinweis

Bitte beachten Sie, dass fur oben genannte Peripherie/Peripheriesysteme nicht alle
Baugruppen fir SIMOTION freigegeben sind. AuRerdem kénnen sich systembedingt
funktionale Unterschiede bezlglich des Einsatzes an SIMOTION und an SIMATIC ergeben.
So werden z. B. beim dezentralen Peripheriesystem ET 200M spezielle
prozessleittechnische Funktionen (z. B. Ziehen und Stecken unter Spannung, ...) von
SIMOTION nicht unterstitzt.

Die detaillierte, regelmaRig aktualisierte Liste der mit SIMOTION freigegebenen Peripherie-
baugruppen sowie Hinweise zu deren Einsatz finden Sie im Internet unter:

Siemens - Industry Automation und Drive Technologies - Service&Support
(http://support.automation.siemens.com/\WWW/view/de/11886029)

Die Einbindung weiterer Baugruppen erfolgt mittels GSD-Datei des jeweiligen
Geréateherstellers.

Hinweis
Bitte beachten Sie, dass im Einzelfall weitere Randbedingungen erfillt sein missen.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
22 Inbetriebnahme- und Montagehandbuch, 02/2010



http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/11886029�

Beschreibung

1.5 Komponenten

1.6.3 Antriebssysteme (liber PROFINET 10)

Tabelle 1- 2 Auflistung der typisch anschlieibaren Antriebssysteme

Antriebssysteme

Funktion

SINAMICS S120

Servoantriebe, innovative Einachs- und Mehrachs-Lésung

1.5.4 Optionale Komponenten

Tabelle 1- 3 Optionale Komponenten

Zentrale Peripherie

Funktion

usv

Unterbrechungsfreie Stromversorgung

Panel PC Remote Kit

ermdglicht die raumliche Trennung von SIMOTION-Panelfront und
SIMOTION P320-3

1.5.5 Bedienkomponenten

Bedienkomponenten und das Programmiergerat (PG/PC) kénnen wie folgt angeschlossen

werden:

® |okale Kommunikation tber PC internal

® PROFINET

® FEthernet

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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1.6 SIMOTION-Panelfronfen

1.6 SIMOTION-Panelfronten

1.6.1 Ubersicht SIMOTION-Panelfronten

Die SIMOTION-Panelfront ist eine Bedieneinheit fiir den Einsatz mit SIMOTION P-
Produkten. Zusammen mit der Rechnereinheit SIMOTION P320-3 ist sie flir anspruchsvolle
Aufgaben im Bereich PC-basierter Automatisierung konzipiert. Das Gesamtsystem aus
Rechnereinheit und Panel ist als Einbaugeréat fiir den Einsatz direkt vor Ort an der Maschine
vorgesehen in:

® Schaltschranken/Pulten
® 19"-Schranken/Steuergehausen.

Zusatzlich kann das Panel auch dezentral (von der Rechnereinheit getrennt) betrieben
werden.

Kurzbeschreibung

Die SIMOTION-Panelfronten sind mit verschiedenen Geratefronten lieferbar, die sich durch
die Bedienung mit Folientastatur bzw. Bedienung per Touchscreen unterscheiden.

Es stehen die Varianten Tastatur und Touchscreen zur Verfigung.

Ansicht

EEEEEREEE

Bild 1-7 Ansicht aller SIMOTION Panelfronten

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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1.6 SIMOTION-Panelfronten

1.6.2 SIMOTION P320-3 mit Panelfront per Panel PC Remote Kit

Der Betrieb der SIMOTION-Panelfronten kann nur tber ein Panel PC Remote Kit an
SIMOTION P320-3 erfolgen. Dazu sind beide Gerate miteinander zu verbinden.

Die SIMOTION-Panelfront ist mit verschiedenen Bedieneinheiten lieferbar, die sich durch die
Displaygrofie und durch Folientastatur oder Touchscreen unterscheiden.

Weitere Informationen zur Montage / Einbau der beiden Komponenten finden Sie unter
Montage (Seite 35).

Aufbau

Das Gerét ist in folgender Aufbauform erhaltlich:

Tastaturvariante

Dezentraler Aufbau: Rechnereinheit und Bedieneinheit sind raumlich voneinander
getrennt.

An die Rickseite der Bedieneinheit ist ein Panel PC Remote Kit geschraubt. Die
Verbindung von der Rechnereinheit zur Bedieneinheit erfolgt tber das Panel PC
Remote Kit.

Farbdisplay mit Hintergrundbeleuchtung:
— 12" TFT-Technologie mit der Aufldsung 800 x 600 Punkte

Folientastatur mit alphanumerischen Tasten, numerischen Tasten, Cursortasten und
Steuertasten

Funktionstasten und Softkeys
Integrierte Maus
LEDs fir Stromversorgung, Temperatur, Softkeys, Tasten <Shift> und <ACK>

Frontseitige USB 2.0-Schnittstelle zum Anschluss externer Peripheriegerate. Bei
Geratevarianten fir explosionsgefahrdete Einsatzbereiche gemaf FM Class I, Div. 2 ist
die frontseitige USB-Schnittstelle versiegelt und nicht nutzbar.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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Beschreibung

1.6 SIMOTION-Panelfronfen

Touchscreen-Varianten
® Farbdisplay mit Hintergrundbeleuchtung:
— 12" TFT-Technologie; Auflésung 800 x 600 Punkte
— 15" TFT-Technologie; Auflésung 1024 x 768 Punkte
e | EDs fur Stromversorgung und Temperatur
® Frontseitige USB 2.0-Schnittstelle zum Anschluss externer Peripheriegerate.

Weitere Informationen finden Sie in den Technischen Daten.

Hinweis

Bei dezentralem Aufbau mit Panel PC Remote Kit ist die Datenrate an der USB-Schnittstelle
der SIMOTION-Panelfront reduziert.

1.6.3 SIMOTION P320-3 ohne Panelfront (Headless)

Der Betrieb der SIMOTION P320-3 erfolgt ohne SIMOTION-Panelfront z. B.
SIMOTION P320-3 eingebaut in einem Schaltschrank.

Die Wartung/Konfiguration der SIMOTION P320-3 erfolgt Gber einen Rechner, von dem per
"Remote Desktop" auf die SIMOTION P320-3 zugegriffen wird.

1.6.4 Zubehor

Komponenten
Zubehor sind die folgenden Komponenten:

Zubeh6r Bestellnummer

Schutzfolie zum Schutz der Touchscreen-Front gegen
Verschmutzen und Verkratzen

o flr 12"-Touchscreen-Variante (10 Stlick) 6AV7671-2BA00-0AA0
e fiir 15"-Touchscreen-Variante (10 Stiick) 6AV7671-4BA00-0AAQ
Folien zur Beschriftung der Funktionstasten (10 Stlick) 6AV7672-0DA00-0AA0

Das Zubehor bestellen konnen Sie tber die Siemens A&D Mall
(http://www.siemens.de/automation/mall).

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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Einsatzplanung 2

2.1 Einsatzplanung

Die Einsatzplanung ist im Geratehandbuch SIMOTION P320-3 und Panelfronten
beschrieben, wo Sie folgende Informationen mit Links auf Mafbilder und technische Daten
finden:

Transport-/Lagerbedingungen
Lieferung auspacken und Uberprifen
Identifikationsdaten

Hier ist beschrieben, wo Sie die Identifikationsdaten finden und welche Daten auf den
Labels aufgedruckt sind.

Einbauausschnitt auswahlen und fertigen

Mechanische und klimatische Umgebungsbedingungen

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Hier finden Sie die relevanten Normen zur Elektromagnetischen Vertraglichkeit (EMV).

Einbaulagen und Befestigung

Hier sind die zulassigen Einbaulagen und wichtige Hinweise (z. B. Minimalabstande fir
eine ausreichende Bellftung) beschrieben.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten

Inbetriebnahme- und Montagehandbuch, 02/2010
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Einsatzplanung

2.1 Einsatzplanung

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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Komponenten ein-/ausbauen 3

3.1 Einbaumdglichkeiten fir CompactFlash-Karten

Speicherausbauméglichkeiten
Das Geréat hat einen zuganglichen Steckplatz fir CompactFlash-Karten (Typ I/11).

Verwenden Sie nur SIMATIC PC CompactFlash-Karten fiir den industriellen Einsatzbereich.

Hinweis
CompactFlash-Karte nur gegen Ersatz-Karte mit dem gleichen Erzeugnisstand austauschen

Bei diesem Gerat dirfen nur SIMATIC PC CompactFlash-Karten mit dem Erzeugnisstand 02
(ES 02) eingesetzt werden.

' SIEMENS |

Bild 3-1 SIMATIC PC CompactFlash®

SIMATIC PC
= (€ &

Fart-b BESTEAR-IBFOI-OKFD

CPI-SIE-D0BGITTE. 210 52X
Sall 1.04039 48 360

el st mundegphil

@ mjom D¢

Bild 3-2 SIMATIC PC CompactFlash 4GB - Riickseite mit Erzeugnisstand ES 02

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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Komponenten ein-/ausbauen

3.1 Einbaumdglichkeiten fiir CompactFlash-Karten

Zubehor

30

Nur bei Lieferumfang sind Windows Embedded Standard

dann muss eine Restore-DVD oder ein eigenes Image
verwendet werden.

2009 und SIMOTION P Runtime auf der CF-Karte enthalten.
Wenn eine als Zubehor bestellte CF-Karte eingesetzt wird,

Zubehor Bestellnummer
CompactFlash Card (CF Card) 4 GByte 6ES7648-2BF02-0XG0
Hinweis:

Die CompactFlash-Karte bestellen kdnnen Sie tUber die Siemens-A&D-Mall

(http://www.siemens.de/automation/mall).

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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Komponenten ein-/ausbauen
3.2 Zugéngliche CompactFiash-Karte einbauen/ausbauen

3.2 Zugangliche CompactFlash-Karte einbauen/ausbauen

Vorbereitung

/\\VORSICHT

Datenverlust auf der CompactFlash-Karte moglich

Ein-/Ausbau der CompactFlash-Karte bei eingeschaltetem Gerat kann zu Datenverlust auf
der CompactFlash-Karte fiihren.

Beenden Sie die laufenden Software-Applikationen Gber Meni Start > Shut down, schalten
Sie das Gerat Uber den Ein-/Ausschalter aus und trennen Sie das Gerat von der
Stromversorgung.

Hinweis

Das Gerat wird mit deaktiviertem EWF (Enhanced Write Filter) ausgeliefert.
Nach Inbetriebnahme des Gerats den EWF fiir Laufwerk C: aktivieren, da somit
gewahrleistet wird:

e eine erhohte Lebensdauer der CompactFlash-Karte

¢ kein Datenverlust beim Ausschalten des Geréats iber den Netzschalter oder durch
Trennung von der Stromversorgung

AVORSICHT

Die elektronischen Bauteile auf den Flachbaugruppen sind sehr empfindlich gegen
elektrostatische Entladungen. Deshalb missen bei der Handhabung dieser Bauteile
VorsichtsmalRnahmen getroffen werden. Diese sind in den Richtlinien fir elektrostatisch
gefahrdete Bauteile EGB-Richtlinien (Seite 235) nachzulesen.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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Komponenten ein-/ausbauen

3.2 Zugéngliche CompactFiash-Karte einbauen/ausbauen

Modulschacht 6ffnen

32

Arbeitsschritte zum Offnen des Modulschachtes

Abdeckblech @ des Modulschachtes um
180 Grad gegen den Uhrzeigersinn
drehen.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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Komponenten ein-/ausbauen
3.2 Zugéngliche CompactFiash-Karte einbauen/ausbauen

CompactFlash-Karte einbauen

Arbeitsschritte zum Einbau einer CompactFlash-Karte

1 | Modulschacht 6ffnen.

2 | CompactFlash-Karte mit den
Anschliissen voraus bis zum
Einrasten in den Schacht @
schieben.

3 | Modulschacht wieder schlieRen.

Hinweis

Der CompactFlash-Steckplatz ist gegen ein verkehrtes Stecken der CompactFlash-Karte
kodiert. Stecken Sie diese so, dass deren Ober-/Beschriftungsseite zur Frontplatte des
Gerats weist.

/I\VORSICHT

Tritt beim Stecken der CompactFlash-Karte ein Widerstand auf, dann drehen Sie die Karte.
Stecken Sie die CompactFlash-Karte niemals gewaltsam.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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Komponenten ein-/ausbauen

3.2 Zugéngliche CompactFiash-Karte einbauen/ausbauen

CompactFlash-Karte ausbauen

34

Arbeitsschritte zum Ausbau einer CompactFlash-Karte

1

Modulschacht 6ffnen.

2

Auswurftaster @ betatigen und
CompactFlash-Karte entnehmen.

Modulschacht wieder schliel3en.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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Montage

4.1

4.1.1

Verweis

Montagearten

41.2

Voraussetzungen

Voraussetzungen fiir die Montage

Die SIMOTION P320-3 wird in einem Schaltschrank oder einem Steuergehduse montiert.

Eine umfassende Beschreibung der verschiedenen SIMOTION-Panelfronten finden Sie im
Geratehandbuch SIMOTION P320-3 und Panelfronten.

Fir die Montage einer SIMOTION P320-3 stehen verschiedene Montagearten zur
Verfligung:

® Dezentraler Aufbau mit Montage der Panelfront, bis zu 30 Meter abgesetzt von der
SIMOTION P320-3

Der dezentrale Aufbau kann nur mit einem Panel PC Remote Kit erfolgen.
e SIMOTION P320-3 ohne Panelfront (Headless)

Wichtige Hinweise zum Einbau

Beachten Sie beim Einbau in ein geschlossenes Gehause, dass ausreichend Volumen zur
Luftumwalzung vorhanden ist.

Die maximale Umgebungstemperatur der SIMOTION P320-3 ist abh&ngig von der
Einbaulage:

® Horizontal (Vorzugslage): maximal +55 °C (in RAL)

Vertikal (Stromversorgung oben): maximal +45 °C

Hangend: maximal +40 °C

Buchmontage: maximal +45 °C

RAL = Restricted Access Location (Installation des Gerates in einer Betriebsstatte mit
beschranktem Zutritt - z.B. abschlieRbarer Schaltschrank)

Weitere Informationen zur Einbaulage finden Sie im Geratehandbuch SIMOTION P320-3
und Panelfronten.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
Inbetriebnahme- und Montagehandbuch, 02/2010
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Montage

4.2 Dezentraler Aufbau
4.2 Dezentraler Aufbau
4.2.1 Ubersicht dezentraler Aufbau

Mit dem dezentralen Aufbau ist es mdéglich, die SIMOTION-Panelfronten rdumlich getrennt
an einer SIMOTION P320-3 anzuschliefien. Die dadurch erreichte rdumliche Flexibilitat
gestattet es, die SIMOTION P320-3 an unkritischen Stellen der Anlage (z. B. Schaltschrank)
Zu positionieren.

Ein Panel PC Remote Kit weist folgende wesentlichen Merkmale auf:

e Signallbertragung zwischen SIMOTION P320-3 und SIMOTION-Panelfront tiber DVI-D-
und USB- bzw. USB Extender-Kabel

® Die Entfernung zwischen SIMOTION P320-3 und der SIMOTION-Panelfront kann bis zu
30 m betragen.

e Grafikaufldsungen: 800 x 600 bis 1024 x 768 Bildpunkte; Farbtiefe: 16 Bit (wird von der
verwendeten Panelfront bestimmt)

e Schnittstellen an der Remote-Baugruppe:

DVI-D-Schnittstelle

USB Rechner-Interface (> 5 m) RJ45

2 x USB 2.0 fur den Anschluss von externen USB-Devices

USB Rechner-Interface (< 5 m) USB B

Schnittstellen zur SIMOTION-Panelfront:

LVDS-Schnittstelle (Bildsignale)

I/O-USB-Schnittstelle (Tasten)

USB-Schnittstelle (fir Verbindung zur fronseitigen USB-Schnittstelle)

® Externe Spannungsversorgung DC 24 V erforderlich

Hinweis

Bei dezentralem Aufbau mit Panel PC Remote Kit ist die Datenrate an der USB-Schnittstelle
der SIMOTION-Panelfront reduziert.

36
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Montage

4.2 Dezentraler Aufbau

422 Komponenten fiir dezentralen Aufbau

Der dezentrale Aufbau erfolgt mit mehreren Teilkomponenten im Baukastenprinzip, passend
fur alle SIMOTION-Panelfronten:

SIMOTION P320-3 (DVI-Schnittstelle und USB 2.0-Port)

Panel PC Remote Kit fir Anbau an einer TFT-Bedientafelfront

Kabelsatz zur Verbindung von Rechnereinheit und Panel PC Remote Kit (5 m bis 30 m)
USB-Senderbaugruppe fir Kabellangen > 5 m

Anlagenspezifische Befestigungssatze wie

— Montagewinkel flach fir Befestigung SIMOTION P320-3 im Schaltschrank

— Montagewinkel Buch fir Befestigung SIMOTION P320-3 im Schaltschrank

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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Montage
4.2 Dezentraler Aufbau

423 Panel PC Remote Kit an SIMOTION-Panelfront montieren

Vorgehensweise
Das Panel PC Remote Kit montieren Sie wie folgt an die SIMOTION-Panelfront:

1. Hangen Sie die Befestigungshaken der Remote-Baugruppe auf der Seite in die
Panelfront ein, an der sich die Verbindungskabel befinden.

Befestigungshaken der
Remote-Baugruppe

Bild 4-1 Einhdngen der Remote-Baugruppe in die SIMOTION-Panelfront

2. Verbinden Sie die beiden Flachbandkabel K1 und K2 sowie das USB-Kabel der
Panelfront mit der Remote-Baugruppe. Verwenden Sie nur die weilen Buchsen und die
USB-Buchse, wie im folgenden Bild dargestellt.

Bild 4-2 Schnittstellen fur den Anschluss der SIMOTION-Panelfront

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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Montage

4.2 Dezentraler Aufbau

3. Klappen Sie die Remote-Baugruppe auf die Panelfront und hangen die
Befestigungshaken auf der zweiten Seite ein.

4. Befestigen Sie die Remote-Baugruppe mit vier Schrauben an der SIMOTION-Panelfront.

Bild 4-3 Fertig montierte Remote-Baugruppe an der SIMOTION-Panelfront

424 SIMOTION P320-3 im Schaltschrank montieren
Fir die Befestigung der SIMOTION P320-3 stehen folgende Montagearten zur Verfiigung:

® Hutschienenmontage
e Montage mit Schrankwinkeln

® Buchmontage

4241 Hutschienenmontage

Gerat an Hutschiene befestigen

Hinweis
Es ist empfehlenswert eine Siemens 35 mm Normprofilschiene zu verwenden.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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Montage

4.2 Dezentraler Aufbau

Arbeitsschritte bei der Hutschienenmontage

1. Gerat schrag auf die obere
Hutschienenfiihrung aufsetzen.

2. Gerat komplett auf die Hutschiene
schwenken, bis die beiden Klammern
ganz einrasten.

Hinweis

Fur einen sicheren Halt bei vertikaler Hutschienenmontage sollte eine
Hutschienen-Erdungsklemme unterhalb des Gerates montiert werden.

ACHTUNG

Die Befestigung der Hutschiene an einer Wand oder Schrank soll analog der Montage mit
Schrankwinkeln erfolgen. Stellen Sie sicher, dass die Wand oder Decke das vierfache
Gesamtgewicht des Geréats (inkl. Hutschiene und zuséatzlicher Erweiterungsbaugruppen)
tragen kann. Siehe auch Abschnitt Montage mit Schrankwinkeln (Seite 41).

Geréat von der Hutschiene entfernen

® Driicken Sie das Gerat nach unten, bis die Klammern das Geréat freigeben.
e Schwenken Sie das Geréat von der Hutschiene weg.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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Montage

4.2 Dezentraler Aufbau

4242 Montage mit Schrankwinkeln

Befestigungsklammern am Gerat demontieren

Am Geréat sind werksseitig zwei Befestigungsklammern flr die Hutschienenmontage
angebracht. Diese sind vor der Montage der Schrankwinkel zu entfernen.

Arbeitsschritte bei der Demontage der Befestigungsklammern

Vier Schrauben @ entfernen und 2 (2]
die zwei Befestigungsklammern

@ an der Riickseite des Gerats
demontieren.

Schrankwinkel am Gerat montieren

Im Lieferumfang des Gerats sind zwei Schrankwinkel enthalten. Die Schrankwinkel kdnnen
nicht separat bestellt werden.

Die beiden Schrankwinkel sind mit den acht beiliegenden Schrauben am Gerat zu
befestigen.

Arbeitsschritte zum Montieren der Schrankwinkel

Zwei Schrankwinkel am Gerat
montieren.

Hinweis
Bendétigtes Werkzeug

Fir das Demontieren der Befestigungsklammern und Montieren der Schrankwinkel
bendtigen Sie einen TORX T20-Schraubendreher.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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Montage
4.2 Dezentraler Aufbau

Gerat anbauen/einbauen

Die Mal3e der Geratevariante mit Schrankwinkeln finden Sie im Geratehandbuch
SIMOTION P320-3 und Panelfronten.

Beispiele fiir Befestigungsarten

Material Bohrungsdurchmesser | Befestigung
Beton 8 mm Durchmesser Diibel: 8 mm Durchmesser
60 mm Tiefe 50 mm Lénge

Schrauben: 4 mm Durchmesser
50 mm Lange

Gipskarton 14 mm Durchmesser Kippdubel: 4 mm Durchmesser

(mind. 13 mm dick) 50 mm Lénge

Metall 5 mm Durchmesser Metallschrauben M 4: 4 mm Durchmesser
(mind. 2 mm dick) 15 mm Lange

AWARNUNG

Stellen Sie sicher, dass die Wand oder Decke das vierfache Gesamtgewicht des Gerats
(incl. Schrankwinkel und zusatzlicher Erweiterungsbaugruppen) tragen kann.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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Montage

4243 Buchmontage

4.2 Dezentraler Aufbau

Mit dem optional erhaltlichen Buchmontage-Front-Kit haben Sie die Mdglichkeit, einen

platzsparenden Aufbau zu realisieren.

Befestigung des Buchmontagewinkels am Gerét

(® Buchmontagewinkel

® Gerat

Hinweis

¢ Hinweise zur Montage und Betrieb entnehmen Sie bitte dem Beiblatt des Zubehérs.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
Inbetriebnahme- und Montagehandbuch, 02/2010
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Montage

4.2 Dezentraler Aufbau

Zubehor
Zubehor Bestellnummer
Buchmontage-Front-Kit 6ES7648-1AA20-0YBO

Das Buchmontage-Front-Kit bestellen kénnen Sie Uber die Siemens-A&D-Mall
(http://www.siemens.de/automation/mall).

425 Stromversorgung bei dezentralem Aufbau

SIMOTION P320-3 und das Panel PC Remote Kit mit SIMOTION-Panelfront sind mit
DC 24 V zu versorgen, die nach SELV gemall EN 60950 auszufiihren ist.

Einschaltreihenfolge

Wenn getrennte Stromversorgungen eingesetzt werden, dann ist die Einschaltreihenfolge
wichtig:

e zuerst das Panel PC Remote Kit,
e dann SIMOTION P320-3

Alternativ ist auch gleichzeitiges Einschalten zulassig, z. B. mit einer gemeinsamen
Stromversorgung.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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Montage

4.3

4.3.1

Einbaulage

4.3.2

4.3 Einbau der SIMOTION-Panelfronten

Einbau der SIMOTION-Panelfronten

Ubersicht Einbau der SIMOTION-Panelfronten

Mit Ausnahme der Variante SIMOTION P012T kdnnen die Panelfronten wahlweise mit
Schrauben oder mit Spannern befestigt werden. Bei der Variante SIMOTION P0O12T ist nur
der Einbau mit Spannbiigeln mdglich.

Die Befestigungsart mit Spannern erméglicht (zusammen mit einer umlaufenden Dichtung)
die Schutzart IP65.

Bei verschraubten Aufhdngungen ist nur Schutzart IP54 gewahrleistet.

Als Einheit mit dem Panel PC Remote Kit darf die SIMOTION-Panelfront in senkrechter Lage
mit einer maximalen Neigung von + 20° eingebaut werden.

MaRbilder zum Einbau finden Sie im Geratehandbuch SIMOTION P320-3 und Panelfronten.

Panelfront mit Spannbiigeln einbauen

Fur die Spannbligelbefestigung erhalten Sie einen 6-teiligen Spannersatz, der aus
Metallleisten mit Gewindestiften besteht. Diese Metallleisten werden in Schlitze neben dem
Dichtungsbereich der Panelfront eingehakt und mit den beiliegenden Gewindestiften an der
Einbauwand fixiert.

Die Panelfront SIMOTION P012T kann ausschlie3lich mit Spannbiigeln eingebaut werden.

Spanner mit Gewindestiften

In der Seitenansicht der Spanner sehen Sie die Nasen, die in die Befestigungsschlitze an
der Panelfront eingehakt werden.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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Montage

4.3 Einbau der SIMOTION-Panelfronten

Voraussetzung

® Der Einbauausschnitt ist angefertigt.

® Die Spannbuigel aus dem Zubehor sind griffbereit. Spannblgel und Gewindestifte sind im

Vorgehensweise

Lieferumfang enthalten.

Bild 4-4 Aufbau eines Spannbligels
T [ [T RZ 120ﬁ
% Im Dichtungsbereich des Panels
1S
- S e e
: f
IS
0 Seitenansicht der Spanner
Spanner mit Gewindestiften von oben
Bild 4-5 Spanner mit Gewindestiften, Ansicht von oben

Gehen Sie zum Einbauen wie folgt vor:

1.

Setzen Sie die SIMOTION-Panelfront mit Panel PC Remote Kit von vorne in den
vorbereiteten Einbauausschnitt ein.

2. Sichern Sie die Panelfront vor Herausfallen aus dem Einbauausschnitt.

3. Haken Sie die Spanner in die vorgesehenen Schlitze an den Seiten der Panelfront ein.

4. Fixieren Sie die Bedieneinheit im Einbauausschnitt von hinten durch Anziehen der

46

Gewindestifte (Drehmoment 0,4 ... 0,5 Nm).

VORSICHT

Beschadigung der Panelfront mdglich

Wenn Sie die Schrauben mit einem gréReren Drehmoment anziehen, kann es zu
Beschadigungen an der Panelfront kommen, wie z. B. Rissen. Achten Sie daher auf die
strikte Einhaltung der angegebenen Werte.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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4.3 Einbau der SIMOTION-Panelfronten

4.3.3 Panelfront verschrauben

Gehen Sie wie folgt vor:

1. Bohren Sie 4 Befestigungslécher gemal den Angaben in den Einbaumalien.

2. Brechen Sie vorsichtig die frontseitigen Bohrlochabdeckungen der Bedieneinheit aus.

] e
Bohrlochabdeckungen
E

3. Setzen Sie die SIMOTION Panelfront mit Panel PC Remote Kit von vorne bohrlochblindig
in den Einbauausschnitt ein.

A,

4. Verschrauben Sie die Bedieneinheit mit geeigneten Schrauben und Muttern durch die
Bohrlécher.

VORSICHT

Achten Sie darauf, dass keine Metallspéne in das Gerat gelangen. Decken Sie das Gerat
mit Folie ab oder benutzen Sie beim Bohren eine Absaugung.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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4.3 Einbau der SIMOTION-Panelfronten
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Anschlief3en 5

5.1

Voraussetzungen Anschliel3en

Vorausgesetzte Tatigkeit

Das Gesamtsystem, bestehend aus SIMOTION P320-3 mit zugehdriger Panelfront, ist in einem
Schaltschrank oder einem Steuergehduse montiert.

In diesem Kapitel zeigen wir lhnen, wie Sie die Komponenten von SIMOTION P anschliefsen
und die Elemente fir die Kommunikation vorbereiten.

Beim Aufbau von SIMOTION-Baugruppen missen Sie das "Projektieren des elektrischen
Aufbaus" beachten.

Des Weiteren erhalten Sie Informationen Uber das Verdrahten und Vernetzen eines
Gesamtsystems SIMOTION.

Offene Betriebsmittel

Siehe auch

Die Baugruppen sind offene Betriebsmittel. Das heif3t, Sie dirfen diese nur in Gehausen,
Schranken oder in elektrischen Betriebsraumen aufbauen, wobei diese nur Gber Schllssel
oder ein Werkzeug zugéanglich sein durfen. Der Zugang darf nur von unterwiesenem oder
zugelassenem Personal erfolgen.

Bitte beachten Sie beim Aufbau folgende Punkte:

® Das Gerat darf nur an DC 24 V-Stromversorgungsnetzen angeschlossen werden, die den
Anforderungen gemaR SELV entsprechen. Der Kabelquerschnitt muss so grof3 gewahlt
werden, dass bei Kurzschluss an der SIMOTION P320-3 kein Schaden durch ein
Uberhitztes Kabel entstehen kann.

e Schutzen Sie das Gerat vor Staub, Feuchtigkeit, Hitze und starken Erschuitterungen.
® Setzen Sie die SIMOTION P320-3 keiner direkten Sonnenbestrahlung aus.

® Bauen Sie das Gerat so ein, dass keine Gefahr (z. B. durch Umstiirzen) von ihm
ausgehen kann.

e Stellen Sie sicher, dass der Abstand zu anderen Komponenten oder zu Wanden eines
Gehdauses oberhalb des Gerats 50 mm und unterhalb 100 mm betragt.

Voraussetzungen fir die Montage (Seite 35)
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5.2 Gesamtiiberblick
5.2 Gesamtuberblick
SIMOTION
P320-3
[ PROFINET-Antriebe,
z. B. SINAMICS S120
PROFINET 10
PROFINET [ z.B. ET 2008
I alternativ
T
PROFINET - -
PROFINET-Antriebe,
: —4 z. B. SINAMICS S120
|
|
PROFINET 10
| —‘
| z. B. ET 2008
I
Ethernet I
Panel PC | SIMOTION-
[ Remote Kit L| Panelfront
{1 TFT-Monitor
Tastatur und
Maus
************* HMI = Human Machine Interface
PG = Programmiergerat
ES = Engineering System
Bild 5-1 Systemuiberblick Hardware - Beispiel mit PROFINET onboard Controller

Im Bild oben sehen Sie, an welchen Schnittstellen der SIMOTION P320-3 die entsprechende
Peripherie angeschlossen werden kann.

Jegliche Verkabelungen sind im stromlosen Zustand aller Elemente und Bestandteile des
Gesamtsystems vorzunehmen.

Die Reihenfolge des AnschlielRens spielt keine Rolle.

Das Anschlielten der einzelnen Elemente ist im Folgenden beschrieben.
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5.3 PROFINET anschliel3en

5.3 PROFINET anschlieRen

5.3.1 PROFINET onboard

Mit der fest integrierten Interfacebaugruppe PROFINET onboard fir SIMOTION P320-3 wird
das System mit dem Realtime Ethernet (PROFINET 10 mit RT und IRT) verbunden. Das
Board besitzt eine PROFINET-Schnittstelle mit 3 Ports.

Mit PROFINET IO mit IRT kénnen IT-Dienste parallel zu Echtzeitkommunikation auf einem
Ethernetkabel ausgefuhrt werden, wobei PROFINET IO mit IRT Uber einen reservierten
Bereich verfiigt, so dass eine Entkopplung von der Standard-Kommunikation stattfindet.

Hinweis

Beim PROFINET onboard handelt es sich um kein steckbares Board, sondern es ist fest
integriert in der SIMOTION P320-3.
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5.3 PROFINET anschliel3en

53.2 AnschlielRen

Das Bild zeigt ein Anschlussbeispiel einer PROFINET-Applikation mit SIMOTION P320-3,
SINAMICS S120 (CU320) und ET 200 PN.

SIMOTION P320-3

[Ethernet] [PROFINET onboard Controller]
(3]

. SINAMICS SINAMICS
PG/PC : $120/CU320 $120/CU320

=

SIMATIC
ET 200 PN

LU

SIMATIC

g i

ET 200 PN

LA

L[]

SINAMICS SINAMICS
S$120/CU320 $120/CU320

SIMATIC
ET 200 PN

Bild 5-2 Beispiel einer PROFINET-Applikation

Hinweis
Sollten die integrierten Ports von SIMOTION P und SINAMICS nicht ausreichen, kann ein
externer SCALANCE-Switch eingesetzt werden. Um nach dem Switch PROFINET IO mit

IRT-Kommunikation zu ermdglichen, ist ein geeigneter Switch mit IRT-Unterstiitzung
erforderlich.
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533 PROFINET-Kabel und -Stecker

Kabel

Als PROFINET-Kabel werden 4-adrige, geschirmte Installationsleitungen fiir IE FC RJ45
verwendet.

Stecker

Es kdnnen RJ45 Stecker PN mit geradem und schragem Abgang verwendet werden. Der
Einsatz von Standard RJ45-Steckern ist nicht moglich.

Weitere Informationen finden Sie in den Bestellunterlagen:
e Katalog PM 21
e Katalog IK PI
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534 Zugentlastung fiir das PROFINET-Kabel montieren

Ein gestecktes PROFINET-Kabel verursacht an den Buchsen des PROFINET onboard
unerwunschte Kraftwirkungen (Zug, Querdruck). Um diese Wirkungen auf die Buchsen zu
vermeiden, missen Sie den im Beipack beigelegten Zugentlastungswinkel montieren und
den Kabelbinder anbringen.

Pro Schnittstelle wird ein Kabelbinder benétigt (nicht im Lieferumfang enthalten).

Fir die Befestigung der PROFINET-Zugentlastung benétigen Sie einen Schraubendreher
TORX T10.

Vorgehensweise
Gehen Sie dazu wie folgt vor:

1. Montieren Sie den Zugentlastungswinkel mit den beiden Schrauben an die
Rechnereinheit.

Bild 5-3 PROFINET-Zugentlastungswinkel montieren

2. Fixieren Sie das angesteckte PROFINET-Kabel mit dem Kabelbinder am
Zugentlastungswinkel.

Bild 5-4 PROFINET-Zugentlastungswinkel montiert mit Kabel

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
54 Inbetriebnahme- und Montagehandbuch, 02/2010



Anschlielen

5.4 Ethernet anschliel3en

54 Ethernet anschlielRen
54.1 Ethernet anschlieRen
Vorgehensweise

1. Stecken Sie das LAN-Kabel in die Ethernet-Schnittstelle der SIMOTION P320-3. Dabei
muss die Verbindung horbar einrasten.

Bild 5-5 LAN-Kabel an Onboard-Ethernet-Schnittstelle angeschlossen

54.2 Leitungen
Die Vernetzung erfolgt (iber handelsbliche, geschirmte Twisted Pair-Leitungen.
Folgende Verbindungskabel werden empfohlen:

e SIMATIC NET, ind. Ethernet TP XP CORD RJ45/RJ45, TP CORD konfektioniert mit
2 RJ45-Steckern, Sende- und Empfangsleitung gekreuzt (Cross-over)

Bestell-Nr.: 6XV1850-2H*)

e SIMATIC NET, ind. Ethernet TP CORD RJ45/RJ45, TP CORD konfektioniert mit
2 RJ45-Steckern

Bestell-Nr.: 6XV1850-2G*)

*) Langenschlissel: H10 1m
H20 2m
H60 6m

Hinweis

Weitere Informationen Uiber die Verwendung dieser Leitungen finden Sie im Handbuch
SIMATIC NET Twisted Pair- und Fiber Optic Netze.
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5.5 Tastatur/Maus anschliel3en

5.5

Tastatur/Maus anschlielRen

USB-Schnittstellen

56

Alternativ zur Panelfront kdnnen Sie Tastatur und Maus auch an den USB-Schnittstellen der
SIMOTION P320-3 anschlief3en.

Die Tastatur sollte ein englisches Tastaturlayout haben, da nur so eine Ubereinstimmung mit
der ggf. vorhandenen Panelfront-Tastatur gewahrleistet ist.

@  Tastatur
® Maus
Bild 5-6 Anschluss Tastatur und Maus iber USB (beispielhaft)
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5.6 Stromversorgung anschliel3en

5.6 Stromversorgung anschlief3en

5.6.1 Sicherheitsregeln

Grundregeln

Wegen der vielfaltigen Einsatzmdglichkeiten kénnen wir in diesem Kapitel nur die
Grundregeln fir den elektrischen Aufbau nennen. Diese Grundregeln missen Sie
mindestens einhalten, um einen stérungsfreien Betrieb zu gewahrleisten.

Regeln fiir einen sicheren Betrieb

Fir den sicheren Betrieb Ihrer Anlage sind zusétzlich folgende MaRnahmen zu ergreifen und
an lhre Bedingungen anzupassen:

e Ein NOT-AUS-Konzept nach giltigen Regeln der Technik (z. B. Europaische Normen
EN 60204, EN 418 und verwandte).

® Zusatzliche MaRnahmen zur Endlagenbegrenzung von Achsen
(z. B. Hardwareendschalter).

e Einrichtungen und MalRnhahmen zum Schutz von Motoren und Leistungselektronik nach
MafRgabe der Aufbaurichtlinien von SIMOTION.

Zusatzlich empfehlen wir zur Identifikation von Gefahrenquellen fiir die Gesamtanlage
eine Risikoanalyse nach den grundlegenden Sicherheitsanforderungen / Anlage 1 der
EG-Maschinenrichtlinie durchzufihren.

Weitere Literatur

Richtlinie zur Handhabung elektrostatisch gefahrdeter Baugruppen (EGB), siehe Anhang.

Fir den Aufbau einer Anlage mit SIMATIC ET 200 Peripherie (z. B. ET 200S,
ET 200M, ...) siehe Handbicher zu den entsprechenden ET 200-Peripheriesystemen.

® Als weitere Informationsquelle zum Thema EMV-Richtlinien empfehlen wir Ihnen die
Beschreibung:

EMV-Aufbaurichtlinie, Projektierungsanleitung (HW), Bestellnummer:
6FC5 297-0AD30-0AP1.
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5.6 Stromversorgung anschiielen

5.6.2 Normen und Vorschriften

VDE Richtlinien einhalten

Beim Verdrahten mussen Sie die entsprechenden VDE-Richtlinien beachten, insbesondere
VDE 0100 bzw. VDE 0113 fir Abschaltorgane, Kurzschluss- und Uberlastschutz.

Anlauf der Anlage nach bestimmten Ereignissen

Die folgende Aufzahlung zeigt, worauf Sie beim Anlauf einer Anlage nach bestimmten
Ereignissen achten muissen:

e Wenn die Anlage nach einem Spannungseinbruch bzw. -ausfall wieder anlauft, dann
durfen keine gefahrlichen Betriebszusténde auftreten. Gegebenenfalls ist NOT-AUS zu
erzwingen.

® Wenn die Anlage nach dem Entriegeln der NOT-AUS-Einrichtung wieder anlauft, dann
darf es nicht zu einem unkontrollierten oder nicht definierten Anlauf kommen.

5.6.3 Stromversorgung anschlielRen

1. SchlieRen Sie Ihre Stromversorgung (z. B. SITOP smart 24 V / 10 A) direkt an die Buchse
fur die Stromversorgung der SIMOTION P320-3 an.

@®  Stromversorgung DC 24 V
Bild 5-7 Anschluss Stromversorgung

/I\WARNUNG

Der Ein-/Ausschalter trennt das Gerat nicht vollstédndig vom Netz!

Um das Gerat spannungslos zu schalten, muss der Netzstecker abgezogen werden.
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5.6.4 Potenzialausgleich anschlieRen

1. Verbinden Sie den Potenzialausgleichsanschluss am Gerat (grof3e Oberflache,
grof¥flachig kontaktiert) mit dem zentralen Erdungspunkt des Schrankes oder der Anlage,
in den der PC eingebaut ist. Der Mindestquerschnitt darf 5 mm2 nicht unterschreiten.

Bild 5-8 Anschluss Potenzialausgleich

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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5.7 USV-Anlage anschlielSen

5.7

5.7.1

60

USV-Anlage anschliel3en

Uberblick USV-Anlage

Bei Ausfall oder Ausschalten der Stromversorgung der USV-Anlage puffert die USV-Anlage
die Versorgungsspannung des SIMOTION P fir einige Minuten. Der Anwender hat die
Moglichkeit, das System so zu projektieren, dass Windows Embedded Standard 2009 und
damit auch der SIMOTION-Kernel ordnungsgemald beendet wird.

Die Einstellung der erforderlichen Werte (Akku-Zuschaltschwelle, Ladeschlussspannung,
Pufferzeiten, ...) erfolgt mit DIP-Schaltern auf dem SITOP DC-USV-Modul. Weitere
Informationen dazu finden Sie in der Betriebsanleitung zu lhrem DC-USV-Modul.

Hinweis

Wird der SIMOTION P Ublicherweise ausgeschaltet, ohne dass Windows vorher
ordnungsgemal beendet wurde, wird die Verwendung einer USV-Anlage dringend
empfohlen.

Es besteht sonst die Gefahr, dass die Windows-Installation beschadigt wird und dadurch
SIMOTION P nicht mehr lauffahig ist.

LT

R gy

Bild 5-9 SITOP DC-USV-Modul mit Akku-Modul
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5.7.2 SITOP DC-USV-Modul

Das USV-Modul sichert die Stromversorgung des SIMOTION P uber ein Blei-Akku-Modul
ab. Die Pufferzeit des Akkus betragt einige Minuten. Dies gibt dem Anwender die
Maoglichkeit, den SIMOTION P ordnungsgemal zu beenden.

SITOP
DC-USV-Modul
24V
Output | t
E 24 V_[Input L+ v
Output |nput
IE :\r/}put Y n
UsB | usB |
Stromversorgung SIMOTION P
Datenleitung
LT [
Batteriemodul

Bild 5-10 Anschluss der USV-Anlage/schematische Darstellung

Am USV-Modul kénnen die Akku-Zuschaltschwelle, die Ladeschlussspannung, der
Ladestrom und die Uberbriickungszeit mittels DIP-Schaltern eingestellt werden.

Genauere Informationen Uber das SITOP DC-USV-Modul entnehmen Sie bitte der
Dokumentation, die dem Gerat bei Auslieferung beiliegt.

Uber die Datenschnittstelle USB gibt das USV-Modul Informationen an SIMOTION P, die mit
der Applikation USV-Uberwachung angezeigt werden.

Netz Hauptschalter SITOP smart24 V/10 A DC-USV-Modul Last

AC i S R ——

oder ’ PO Rl <

3AC Meldung Netz- oder
Pufferbetrieb
(potentialfreier Wechsler)
Meldung Pufferbe-
reitschaft vorhanden oder
Alarm/Vorwarnung vor
Batterieschaltung
Verbindung zu PC Uber
serielle oder USB-
Schnittstelle

-

Efs kontakt

24 V Batteriemodul

Bild 5-11 Ubersicht Stromversorgung
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5.8 Dezentralen Aufbau verkabeln

5.8

5.8.1

Schnittstellen

Dezentralen Aufbau verkabeln

Schnittstellen auf der Remote-Baugruppe

Die folgende Abbildung zeigt die Schnittstellen auf der Remote-Baugruppe fir die
Verbindung nach auf3en:

Stromversorgungsanschluss

USB Rechner-Interface (< 5 m) USB B
zwei USB-Schnittstellen (USB 2.0)
USB Rechner-Interface (> 5 m) RJ45
DVI-D-Schnittstelle

®
®
®
O]
®

Bild 5-12 Schnittstellen auf der Remote-Baugruppe

Beschreibung der Schnittstellen

62

Stromversorgung:
Die Remote-Baugruppe wird mit DC 24 V versorgt. Der DC 24 V-Anschluss ist mit einem
3-poligen Phoenix-Stecker bestlickt.

USB Rechner-Interface (< 5 m):
Die USB B-Buchse wird bei einer Entfernung < 5 m direkt mit der Rechnereinheit verbunden.

USB-Schnittstellen:
An die zwei USB A-Buchsen kénnen externe USB-Gerate angeschlossen werden.

USB Rechner-Interface (> 5 m):
Die RJ45-Buchse wird bei einer Entfernung > 5 m mit der USB-Senderbaugruppe
verbunden.

DVI-D:
Die DVI-D-Schnittstelle an der Remote-Baugruppe wird mit der DVI-Schnittstelle an der
Rechnereinheit verbunden.

Hinweis

Die Remote-Baugruppe ist fir den Betrieb an der Panelfront der SIMOTION P320-3
vorgesehen und kann nur mit den dafiir passenden Videosignalen betrieben werden.
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5.8.2 USB-Senderbaugruppe befestigen

Hinweis

Die USB-Senderbaugruppe bendtigen Sie nur, wenn die Entfernung zwischen
Rechnereinheit und Bedieneinheit grofier als 5 Meter ist. Bei den entsprechenden Panel PC
Remote Kits ist diese Baugruppe im Lieferumfang enthalten.

Vorgehensweise
1. Befestigen Sie die USB-Senderbaugruppe am Gehause der Rechnereinheit bzw. separat
daneben.

Waéhlen Sie eine der nachfolgenden Befestigungsvarianten:
— auf dem Gehause der Rechnereinheit

— seitlich am Gehduse der Rechnereinheit
Dabei wird der seitliche Montagewinkel mit genutzt.

— separate Befestigung

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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583 Rechnereinheit mit Bedieneinheit verbinden

Zum Verbinden der Bedieneinheit mit der Rechnereinheit verwenden Sie den Kabelsatz aus
dem Lieferumfang des Panel PC Remote Kit.

Vorgehensweise

Zum Verbinden der Bedieneinheit mit der Rechnereinheit gehen Sie wie folgt vor:

1. Uberpriifen Sie, dass an beiden Geraten keine Spannung anliegt.
2. Verbinden Sie die DVI-Schnittstellen.

Stecken Sie den Buchsenstecker des DVI-D-Kabels in die Anschlussbuchse an der
Remote-Baugruppe.

Schrauben Sie die Steckerverbindung an.

Stecken Sie den anderen Buchsenstecker des DVI-D-Kabels in die Anschlussbuchse
an der Rechnereinheit (siehe Geratehandbuch SIMOTION P320-3 und Panelfronten).

Schrauben Sie die Steckerverbindung an.

Fixieren Sie das Kabel mit einem Kabelbinder an einer der vorbereiteten Stellen auf
der Remote-Baugruppe.

Offnungen
zur Befesti-
gung der
Kabelbinder

Bild 5-13 Offnungen zum Befestigen der Kabelbinder

Die beiden folgenden Arbeitsschritte sind alternativ auszufiihren.
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3. Verbinden Sie die USB-Schnittstellen (bei einer Entfernung < 5 m).

— Stecken Sie den Buchsenstecker (Typ USB-B, gekennzeichnet mit einem roten Ring)
des USB-Kabels in die Schnittstelle "USB-B (< 5 m)" an der Remote-Baugruppe.

Hinweis
Die USB-Buchse RJ45 darf nicht verwendet werden.

— Mit dem USB-Kabel gehen Sie von der Remote-Baugruppe zur Rechnereinheit.
Stecken Sie den anderen Buchsenstecker (Typ USB-A) des USB-Kabels in eine
USB-Buchse der Rechnereinheit.

Rechnereinheit Remote-Baugruppe
DVI- Singlelink DVI-D (5 m) DVI-D-
Buchse Buchse
I K3
| I—
e [
Buchse |
2X K1
USB-A-
Buchse
USB-A- USB-B- USB-A-
Buchse USB20(5m) Buchse Buchse
max. 5 m

Bild 5-14 Verbindungskabel zwischen Rechnereinheit und Remote-Baugruppe (< 5 m)
— Fixieren Sie das USB-Kabel mit einem Kabelbinder an einer der vorbereiteten Stellen
auf der Remote-Baugruppe.
4. Verbinden Sie die USB-Schnittstellen (bei einer Entfernung > 5 m).

— Stecken Sie den RJ45-Buchsenstecker des USB Extender-Kabels in die Schnittstelle
"USB-RJ (> 5 m)" an der Remote-Baugruppe.

Hinweis
Die USB-Buchse Typ B darf nicht verwendet werden.

— Mit dem USB Extender-Kabel gehen Sie von der Remote-Baugruppe zur
USB-Senderbaugruppe. Stecken Sie den anderen RJ45-Buchsenstecker des
USB Extender-Kabels in die RJ45-Buchse auf der USB-Senderbaugruppe.

_‘

Kabelschelle

Anschluss zur Kabelschelle Anschluss zur

Rechnereinheit Bedieneinheit
(USB-B-Buchse) RJ45-Buchse)

Bild 5-15 Anschlussbuchsen an der USB-Senderbaugruppe
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— Verbinden Sie mit dem kurzen USB-Kabel (0,5 m) die USB-Senderbaugruppe mit der
Rechnereinheit. Stecken Sie den Buchsenstecker (Typ USB-B) des USB-Kabels in die
USB-B-Buchse auf der USB-Sendebaugruppe (siehe Bild "Anschlussbuchsen an der
USB-Senderbaugruppe"). Stecken Sie den anderen Buchsenstecker (Typ USB-A) des
USB-Kabels in eine USB-Buchse der Rechnereinheit.

Rechnereinheit Remote-Baugruppe
Singlelink DVI-D
DVI- (10 m, 15 m, 20 m bzw. 30 m) |DPVI-D-
Buchse Buchse
I K3
L —
RJ45- K2
Buchse
2x K1
USB-Sender- USB-A-
baugruppe Buchse
USB-A- [USB-B- USB-A-
USB-B-| | RJ45- I
Buchse —Buchse | | Buchse Buchse | Buchse
5mbis 30 m
Bild 5-16 Verbindungskabel zwischen Rechnereinheit und Remote-Baugruppe (10 m bis
30 m)

— Fixieren Sie das USB Extender-Kabel mit einem Kabelbinder an einer der
vorbereiteten Stellen auf der Remote-Baugruppe.

— Fixieren Sie das USB Extender-Kabel und das kurze USB-Kabel mit den
Kabelschellen an der USB-Senderbaugruppe.

Hinweis

Zwischen Rechnereinheit und Bedieneinheit darf kein USB-Hub verwendet werden.

Hinweis

Bei dezentralem Aufbau mit Panel PC Remote Kit ist die Datenrate an der USB-Schnittstelle
der SIMOTION-Panelfront reduziert.
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584 Stromversorgung an Remote-Baugruppe anschlief3en

Vorgehensweise
Die Stromversorgung fur die Remote-Baugruppe schlielfen Sie wie folgt an:

1. SchlielRen Sie Ihre Stromversorgung (z. B. SITOP smart 24 V / 10 A) entsprechend der
Markierung am Phoenix-Stecker an:

-2 GND
+2+24V

VORSICHT

Gefahr eines Kurzschlusses

Der Stromversorgungsstecker fir die Remote-Baugruppe ist abweichend vom Stecker
fur die Rechnereinheit zu verdrahten. Beachten Sie das beim Anschlief3en der Leitung
fur + 24 V (siehe rote Markierung im nachfolgenden Bild) und der Leitung fir GND.

©) Stromversorgungsstecker fiir Rechnereinheit
@) Stromversorgungsstecker fiir Remote-Baugruppe
Bild 5-17 Anschlieen des Stromversorgungssteckers fir die Remote-Baugruppe

2. Stecken Sie den verdrahteten Stecker auf den Stromversorgungseingang der Remote-
Baugruppe.
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Software-Installation

6.1 Hochlauf

Die SIMOTION P320-3 wird mit bereits installierten Software-Modulen ausgeliefert. Nach
dem Einschalten erfolgt ein automatischer Hochlauf von Windows mit SIMOTION P!

Die SIMOTION P320-3 meldet sich nach erfolgreichem Hochlauf wie folgt:

Motion
Bntrol System

¢ SIMOTION P State

Show Info Extras

R ———
BRuming @ sF

Restart O HE54 AN

Restart (Del SRaM] AU STOP-U -.7]\ ol

Save SIMOTION P - Gel

@ sTop STOP | o 11
@ 8UsIF
MRES

@ BUSF

SIMOTION

Ce

Bild 6-1 SIMOTION P320-3 nach Hochlauf

Dieses Verhalten zeigt die SIMOTION P320-3 bei jedem nachfolgenden Hochlauf.
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6.2 SIMOTION P320-3 Grundsoftware

Umfang der Grundsoftware

Die bei Auslieferung von SIMOTION P320-3 bereits auf dem Speichermedium vorinstallierte
Grundsoftware umfasst:

e Windows Embedded Standard 2009, englische Version
e SIMATIC NET
e SIMOTION P Runtime
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6.3 Booten von anderen Laufwerken

6.3 Booten von anderen Laufwerken

6.3.1 Neu angeschlossene USB-Gerate bereitstellen

Wenn von einem neu angeschlossenen USB-Gerat gebootet werden soll, ist Folgendes zu
beachten:

Das neue Gerat muss in der "Boot priority order" enthalten sein.

Bei der SIMOTION P320-3 erfolgt das Einflgen neuer Geréate in die "Boot priority order"
weitestgehend automatisch. Nach Driicken der ESC-Taste stehen bis zu 8 Geréte in der
"Boot priority order".

Der USB Legacy-Support muss eingeschaltet sein. (Defaulteinstellung ist Enabled)

Vorgehensweise zum Einfiigen in die "Boot priority order"

Sollte ein Gerat nicht in der "Boot priority order" enthalten sein, kénnen Sie es wie folgt
einflgen:

1.

o > 0N

SchlieBen Sie das neue Gerét an, z. B. USB FlashDrive.
Starten Sie den Rechner.

Driicken Sie die Taste <F2>, um ins BIOS-Setup zu gelangen.
Wechseln Sie in das Bootmenu Boot.

Wahlen Sie das neue Gerat aus, z. B. den Eintrag USB HDD... unterhalb Excluded from
Boot order.

6. Dricken Sie die Taste <x>.

7. Verschieben Sie den Eintrag mit der Taste <+> oder <-> an die gewlinschte Stelle.

Verlassen Sie das BIOS-Setup Uber das Exit-Meniu Save Changes and Exit.

Hinweis

Diese Einstellung ist so lange aktiv, solange das neue Gerat angeschlossen ist. D. h., wenn
das Gerat abgezogen und erst beim Ubernachsten Start wieder angesteckt wird, dann wird
das Geréat in der Bootorder an letzter Stelle eingetragen. Bei Bedarf muss es dann in der
"Boot priority order" wieder an die gewlinschte Stelle verschoben werden.

Vorgehensweise zum Einschalten des USB Legacy-Support

1.
2.
3.
4.

Driicken Sie die Taste <F2>, um ins BIOS-Setup zu gelangen.

Wechseln Sie in das Advanced Mend.

Andern Sie die Einstellung USB Legacy-Support von Disabled auf Enabled.
Verlassen Sie das BIOS-Setup Uber das Exit-Meni Save Changes and Exit.
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6.4 Weitere Software fir HM/

6.3.2

Vorgehensweise

6.4

72

Bootmedium auswahlen

Die SIMOTION P320-3 wird grundsatzlich immer versuchen, vom Speichermedium zu
booten. Soll von einem anderen Medium, z. B. CD/DVD-Laufwerk oder USB-Laufwerk
gebootet werden, gehen Sie wie folgt vor:

Wird ein anderes Verhalten gewiinscht, z. B. Booten von USB-Laufwerken, muss folgende
Vorgehensweise eingehalten werden:

1. Schalten Sie die SIMOTION P320-3 ein.

2. Driicken Sie bei der ersten Bildschirmanzeige die Taste <ESC>.
(Hier kénnen Sie auch die Taste <F2> driicken, um das BIOS zu erreichen.)

3. Nach kurzer Zeit erscheint ein Boot-Meni. Aus diesem kdénnen Sie wahlen, von welchem
Laufwerk (Device) der Rechner booten soll.

4. Fir Booten von USB-Laufwerken wahlen Sie das aufgelistete USB-Gerat aus.
Der Rechner wird einmalig Uber das USB-Laufwerk hochgefahren.

Beim nachsten Hochlauf wird wieder von der Defaulteinstellung, also vom Speichermedium
gebootet.

Weitere Software fir HMI

Je nach Bedarf kann direkt auf der SIMOTION P320-3 folgende Software installiert werden:
o WinCC flexible

® OPC Client anderer Hersteller

e Hilfstools der OEMs

Diese Software ist separat zu erwerben und nicht im Lieferumfang der SIMOTION P320-3
enthalten.

Die Vorgehensweise zur Installation der jeweiligen Software entnehmen Sie bitte der mit der
Software ausgelieferten Dokumentation.
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6.5 Kundenspezifische Software

Um eine hohe Qualitat und Funktionssicherheit des Gesamtsystems bieten zu kénnen, wird
SIMOTION P komplett konfiguriert und funktionsbereit ausgeliefert.

Dazu unterliegen die verwendeten Systemkomponenten einem Zertifizierungsverfahren bei
Siemens als Systemhersteller. In diesem Zertifizierungsverfahren wird die Einhaltung der
Echtzeiteigenschaften der gesamten Konfiguration nachgewiesen und dokumentiert.

Fir Anderungen oder Erweiterungen von PC-Komponenten (Hard- oder Software) durch
Dritte kann keine verbindliche Aussage bezuglich der Einhaltung der Produkteigenschaften
getroffen werden. Sie liegen alleine in der Verantwortung des OEM bzw. des Anwenders,
der die Veranderungen vorgenommen hat. Den Einfluss auf die System-Software kann der
Anwender im Tool SIMOTION P State unter dem Register "Latency" ablesen. Dort wird
angezeigt, ob die installierte Software die Echtzeitbedingungen verletzt. Im Zweifelsfall
wenden Sie sich bitte an |hren regionalen Siemens-Vertriebspartner.

6.6 Ausgangszustand sichern

SIMOTION P320-3 Image produzieren

Bevor Sie weiter fortfahren, sollten Sie den jetzigen Zustand der SIMOTION P320-3 in einem
Speichermedium-Image sichern.

Sie haben dann im Falle eines Fehlers beim Parametrieren einen "Ausgangszustand” der
Einstellungen fir Hard- und Software zur Verfigung.

Diesen kénnen Sie bei Bedarf einfach tGiber das Einspielen des Images wiederherstellen.

Den "Ausgangszustand" sollten Sie auf einem externen Rechner, einer USB-Festplatte oder
einem USB-Stick ablegen.
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6.6 Ausgangszustand sichern
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71 Voraussetzungen Parametrieren/Adressieren

Vorausgesetzte Tatigkeit

Die SIMOTION P320-3 und die weitere Hardware sind montiert.

Die Gerate sind angeschlossen.

Die SIMOTION P320-3 wurde eingeschaltet.

Die gewiinschte Software ist installiert.

Der Ausgangszustand sollte nach dem Parametrieren gesichert werden.

Siehe auch
Voraussetzungen fur die Montage (Seite 35)
Voraussetzungen AnschlieRen (Seite 49)
Voraussetzungen Inbetriebnehmen (Seite 146)
Lokales HMI auf SIMOTION P320-3 (Seite 19)
HMI bzw. ES Uber Ethernet (externer Zugang) (Seite 20)
HMI bzw. ES Uber PROFINET (Seite 21)
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7.2 Werkseinstellungen
7.21 Ubersicht Werkseinstellungen
Voraussetzungen

Sie haben sich Uber die verschiedenen Kommunikationsmodelle informiert.

Sie kdnnen mit dem Windows Control Panel umgehen.

ACHTUNG

Ein Eingriff in die Werkseinstellungen kann Probleme nach sich ziehen.

Werkseinstellungen zuriicksetzen

Es ist moglich, die SIMOTION P320-3 auf die Werkseinstellungen zuriickzusetzen (siehe
SIMOTION P in den Ausgangszustand zurlicksetzen (Seite 191))

7.2.2 PC internal

Die lokale Kommunikation in der SIMOTION P320-3 zwischen Windows-Programmen wie
HMI und der SIMOTION P-Runtimesoftware wird Gber PC-interne
Kommunikationsmechanismen abgewickelt.

Dies ist der Auslieferungszustand der SIMOTION P320-3.

Weitere Informationen, wie Sie die Einstellungen im Control Panel von Windows prufen,
finden Sie unter PC internal-Einstellungen prufen (Seite 98).
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7.2.3

Rechnername

7.2 Werkseinstellungen

Netzwerkbetrieb

Die SIMOTION P320-3 wird mit Standard-Einstellungen fiir den Netzwerkbetrieb
ausgeliefert. Wenn Sie einen DHCP-Server im Netzwerk betreiben, kénnen Sie diese
Einstellungen beibehalten.

Nachfolgend ist beschrieben, welche Einstellungen fiir lhre individuelle
Netzwerkkonfiguration zu tberprifen sind.

Hinweis

Bitte wenden Sie sich ggf. an den zustédndigen Netzwerkadministrator, um die erforderlichen
Angaben fir den Netzwerkbetrieb zu erhalten.

Zum Betreiben der SIMOTION P320-3 in einem Computer-Netzwerk sind neben dem
Anschliel3en des Ethernet-Kabels folgende Einstellungen vorzunehmen:

® Rechnername (ab Werk automatisch generiert)
® Netzwerkprotokoll

® |P-Adresse

Offnen Sie zum Einstellen des Rechnernamens der SIMOTION P320-3 die
Systemsteuerung Uber die Windows-Taskleiste Start > Settings > Control Panel.

Offnen Sie in der Systemsteuerung Network Connection und klicken Sie auf Advanced, um
den Dialog System Properties zu erreichen.

Alternativ wahlen Sie im Control Panel System und Properties.

Klicken Sie auf Change und geben Sie einen neuen Namen ein.
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7.2 Werkseinstellungen

TCP/IP

78

Fur eine Netzwerkverbindung mittels TCP/IP-Protokoll muss SIMOTION P320-3 eine im

Netzwerk eindeutige IP-Adresse zugewiesen werden.

Offnen Sie dazu iiber die Windows Taskleiste: Start > Settings > Control Panel.

Offnen Sie im Control Panel Network Connections. Wahlen Sie die gewiinschte Ethernet-
Schnittstelle an und rufen Sie Uber die rechte Maustaste Properties auf. Wahlen Sie das
TCP/IP-Protokoll an und 6ffnen Sie Uber die Schaltflache Properties den Eigenschaftsdialog:

—i- Local Area Connection 2 Properties 7 E

General | Advanced
Connect uzing:

ES Intel[R) 825741 Gigabit Metwark Con

Thiz connection uzes the follawing itens:

T NwLink, MetBIOS ~
T Mw/Link IF/SF#/MetBI0S Compatible Transport Praot
‘a8 [nternet Protocol [TCPAR)
v
< >

Diezcription

Tranzmizzion Contral Protocal/intermet Protocol. The default
wide area network, protocol that provides communication
across diverse interconnected nebworks.

[ Show icon in notification area when cornected
Matify me when this connection haz limited or no connectivity

I 0K I [ Cancel

Bild 7-1 LAN-Eigenschaften

e |st ein DHCP-Server im Netz vorhanden, wahlen Sie:

"Obtain an IP address automatically"

e |[st kein DHCP-Server im Netz vorhanden, wéhlen Sie:

"Use the following IP address™

und tragen die entsprechenden Angaben ein.
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IP-Adresse

Internet Protocol {TCPAP) Properties 7 E
General

You can get [P settings azzigned automatically if pour network, supports
thiz capability. Othenwize, pou need to ask your network. adminiztratar for
the appropriate [P settingz.

(" Obtain an IP addiess automatically
(#) Usze the following IP address:

IP address: 169 284 011 A
Subnet mask: 28R 2R 0 .0

Default gateway:

(%) Use the follawing DNS server addresses:
Freferred DNS server

Alkerate DMS zerver

I OK H Cancel J

Bild 7-2 IP-Adresse zuordnen

Voreinstellungen:
® Onboard-Ethernet-Schnittstelle 1

Default IP-Adresse (siehe Default IP-Adressen fir Windows und SIMOTION P
(Seite 110))

Weitere Informationen wenn sowohl Windows Embedded als auch SIMOTION P Runtime
die Onboard-Ethernet-Schnittstelle 1 nutzen finden Sie unter Kommunikation Uber eine
Ethernet-Schnittstelle (Seite 111).

Hinweis

Ist ein Netzkabel an der Ethernet-Schnittstelle angeschlossen und ist DHCP aktiviert, es wird
aber kein DHCP-Server im Netzwerk gefunden, so verzogert sich der Rechnerhochlauf.
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7.2 Werkseinstellungen

7.2.4

7.2.5

Sprachumstellung/Tastaturlayout

Die SIMOTION P320-3 wird mit einem englischen Betriebssystem Windows Embedded
Standard 2009 ausgeliefert. Eine Umstellung auf deutsche Sprache ist nicht mdglich.

Die Tastatur entspricht im Standardfall der englischen QWERTY-Tastatur.

Eine Umstellung sollte nicht erfolgen, da die Belegung des Panels ebenfalls mit englischem
Layout erfolgt.

Grafikeinstellungen

Fir die SIMOTION P320-3 sind mit Panel und Panel PC Remote Kit folgende Auflésungen
maoglich:

e 800 x 600 mit max. 16 Bit Farbtiefe (12" Panelfront)
e 1024 x 768 mit max. 16 Bit Farbtiefe (15" Panelfront)

Die SIMOTION-Panelfront wird beim Einschalten erkannt und die erforderliche Auflésung
automatisch eingestellt.

Einstellung der Grafikeigenschaften
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Mochten Sie die Einstellung der Auflésung verandern, 6ffnen Sie die Windows-
Systemsteuerung mit Start > Settings > Control Panel. Dort wahlen Sie Display und stellen
die gewlinschte Aufldésung ein.
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7.3 SIMOTION-Panelfront mit Touchscreen kalibrieren

7.31 Ubersicht Touchscreen kalibrieren

Nach dem ersten Einschalten der SIMOTION P320-3 muss bei Anschluss einer SIMOTION-
Panelfront mit Touchscreen der Touchscreen kalibriert werden.

Die Arbeitsschritte fir die Kalibrierung finden Sie im Kapitel Touchscreen kalibrieren
(Seite 81).

7.3.2 Touchscreen kalibrieren

Die Kalibrierung des Touchscreens kdnnen Sie im Betrieb der SIMOTION P320-3 auch
direkt aufrufen. Das wird z. B. notwendig, wenn

® cine Neukalibrierung erfolgen soll.

e die Panelfront erst nach dem ersten Hochlauf an die Rechnereinheit angeschlossen
wurde.

Vorgehensweise

1. Wahlen Sie Start > Programs > UPDD > Settings.
Das Dialogfeld UPDD Console wird getffnet.

_E S
EELY-ECW. ET-An §

:\a.::] Hardwane Siyle Mormal

q{t Click Mode i Add a new style

:.:"—\'_:-A'; Propesties,

Calibyation ‘

-Nmbel of pairits
b

= 4+

Slatus _-Méiﬂl'l % =
1 |+

Confirm after calibration

Tmeout [sect)
] | ¥ ] Calibsation beeps

7] catbrate f Cloze 2 Help i About

& ®
Bild 7-3 Punkt-Kalibrierung

2. Waihlen Sie die Panelfront aus, die Sie kalibrieren wollen @.

3. Klicken Sie auf Calibration @.
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4. Aktivieren Sie die 25-Punkt-Kalibrierung ®.

Hinweis

Sie kénnen die Anzahl der Kalibrierungspunkte verringern. Damit verringern Sie aber
auch die Genauigkeit der Kalibrierung.

5. Klicken Sie auf Calibrate .
Die Kalibrierungsmaske wird am ausgewahlten Bildschirm angezeigt.
6. Berlhren Sie den blauen Pfeil.
Die Eingabe wird durch einen Haken bestétigt, der nachste Pfeil wird angezeigt.

7. Bestatigen Sie alle Eingabeaufforderungen (Pfeile bzw. in der Mitte Kreuze) so lange, bis
der komplette Bildschirm kalibriert ist.

Wenn Sie fiir die Kalibrierung mehr Zeit benétigen als unter Timeout parametriert, dann wird
der gesamte Vorgang abgebrochen und Sie missen von vorn beginnen.

Ergebnis: Der Touchscreen ist kalibriert.

Hinweis

Wenn der Bildschirm beim Berihren nicht wie erwartet reagiert, wiederholen Sie die
Kalibrierung.

Hinweis
Die Kalibrierdaten werden auf der SIMOTION P320-3 gespeichert.

Beim Komponententausch (SIMOTION P320-3 oder SIMOTION-Panelfront mit
Touchscreen) ist eine Neukalibrierung erforderlich.
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7.3.3 Touch-Funktionalitat aktivieren

Vorgehensweise
1. Wahlen Sie Start > Programs > UPDD > Settings.
Das Dialogfeld UPDD Console wird gedffnet.

[0 UPDO Console /;>- x
[EELVECW-EL:tn A

oy Hasdmae Mame [EELY-ECW, ET-fin
o chck Mode Low pazs fites [0 * ¥ 2] se lit-olt packet p
N
- § Liftall time [Z0 # & | B Ancho mouse
Properties e —
—_— Stabilization [0 »r & m Enabled /l
i Calibration
: Averaging [0 + ¥
E Status Priority
Mede  Interock (4]
Relesse Tene |5 L
717 Calibwate Close 2 Help i About
= ‘J

Bild 7-4 Touch-Funktionalitat aktivieren

2. Wabhlen Sie die entsprechende Panelfront (D aus.

3. Setzen Sie im Register Properties @ im Optionsfeld Enabled 3 einen Haken.

Ergebnis: Die Touch-Funktionalitat ist aktiviert.
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7.3 SIMOTION-Panelfront mit Touchscreen kalibrieren

7.3.4 Touch-Funktionalitat deaktivieren

Beschreibung

Wenn Sie die Panelfront z. B. reinigen wollen, besteht die Mdglichkeit, die
Touch-Funktionalitét zu deaktivieren.

Vorgehensweise
1. Wahlen Sie Start > Programs > UPDD > Settings.
Das Dialogfeld UPDD Console wird gedffnet.

(5 uPDO Cansale B ARaT £
| EELY-ECW. ET-fin :
Q;;.) Hardware Wame [EELY-ECW, ET-An
@ Click Moda ok e B [0 * ¥ | O ke ot packet /@D
' Litafl time [Z0 > & B Anchos mouse
£ Froparies ' = /
B — Stabilization [I 4 :El Erblend |
7 Calibration
Avmnniﬂg!l'.l +* &
E Status Puinrity
Mode Interlack (]
Release Time |5 S 3
L:j Calbrate J Cloze ? Help 1 About
Bild 7-5 Touch-Funktionalitat deaktivieren

2. Wahlen Sie die Panelfront aus, die Sie deaktivieren wollen (.

3. Entfernen Sie im Register Properties @ im Optionsfeld Enabled ® den Haken.

Ergebnis: Die Touch-Funktionalitat ist deaktiviert.

Hinweis

Wenn Sie die Panelfront nur fir kurze Zeit nicht bendtigen, lassen Sie das Dialogfenster
geoffnet.

Wenn Sie das Dialogfeld mit Close schlieRRen, bleibt die Touch-Funktionalitat weiterhin
deaktiviert.
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7.3 SIMOTION-Panelfront mit Touchscreen kalibrieren

7.3.5 Touch-Treiber UPDD installieren

Falls Sie den Touch-Treiber UPDD neu installieren miissen, erhalten Sie nachstehend die
Informationen dazu.

Voraussetzungen
® Der Inbetriebnehmer hat Administrationsrechte.

® Das Programm ist ausschlieRlich fir den Touch-Betrieb mit SIMOTION P320-3
(Bestellnummer 6AU1320-7AB55-3AF0) vorgesehen.

Vorgehensweise

Hinweis

Verwenden Sie die Applikation UPDDV04.01.02 aus dem Internet. Sie finden diese im
Internet unter:

Siemens - Industry Automation Drives Technologies - Service&Support
(http://support.automation.siemens.com/\WW/view/de/30563721)

Dort ist auch die Installation noch einmal beschrieben.

1. Laden Sie die Software unter dem oben angegebenen Link aus dem Internet herunter.
2. Flhren Sie die Datei setup.cmd aus.

Damit wird der Treiber automatisch installiert.

Ergebnis
Der Touch-Treiber UPDD ist installiert.

Wenn Sie nach der Installation Start > Programs > UPDD aufrufen, stehen lhnen folgende
Funktionen zur Verfiigung: Event Selector, Test, Settings und Calibrate.

) Help and Support .& Internet Explorer % Event Selector
& Run... 3 windaws Media Playver = Test
I Tight¥hc » B settings

7] Log OFf Administrator. ..

8] shut Down =l Calbrate
8 (@ O F\PCome —
Bild 7-6 Startmen
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7.4 SIMOTION P Conftrol Manager

7.4

7.4.1

Aufruf

Eigenschaften
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SIMOTION P Control Manager

Ubersicht SIMOTION P Control Manager

Der SIMOTION P Control Manager wird fir die Konfiguration der Software SIMOTION P
verwendet.

Teilweise sind diese Werte auch durch andere Malkhahmen zu verandern, z. B. Uber
SIMOTION P-Tools. Achten Sie darauf, dass die eingegebenen Parameter sich nicht
widersprechen.

Der SIMOTION P Control Manager wird nur vom Administrator verwendet. Nur er kann hier
Anderungen vornehmen.

Die Applikation SIMOTION P Control Manager wird Uber die Systemsteuerung des
Betriebssystems aufgerufen.

Der SIMOTION P Control Manager hat folgende Eigenschaften:

e Vorgenommene Anderungen werden erst nach einem Restart (iber SIMOTION P State
wirksam.

e Anderungen in dieser Applikation kénnen ggf. Auswirkung auf die Stabilitét des Systems
haben.

® Die einzurichtenden Werte werden Ublicherweise nur vom Administrator benétigt. Im
Einzelnen sind dies

— Verteilung der Prozessorperformance
— Speicherreservierung fir SIMOTION P
— Lizenz-Handling
— Versionsanzeige

— Anzeige der IP-Adressen

ACHTUNG

Die iber den SIMOTION P Control Manager vorgenommen Einstellungen verandern die

Werkseinstellungen und sollten nur von autorisierten Personen durchgefiihrt werden.
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7.4 SIMOTION P Control Manager

Aufruf Uber Systemsteuerung

Uber die Windows-Systemsteuerung (Start > Settings > Control Panel) finden Sie den Aufruf
des SIMOTION P Control Managers, im Bild links unten.

Der Aufruf ist nur als Administrator moglich. Sind Sie nicht als Administrator angemeldet,
erscheint ein Popup-Menti, dass Sie darauf hinweist.

[» vl
B Control Panel = o &
Fle Edt Vew Favores Toos Help -
Q © T Pseah [ Fodes [~

Address | [ Cantrol Panel >

%

ﬂ" Control Panel . 1
[B Swikchto Cate i ' % %
witch to Category Yiew =
= 5 < =
See Also Accessthilty Options Add Hardware Add or Remove: Administrative Toals canw Data Sources (ODEC) Date and Time
Programs

@) Heln and Support

o > & - = }J’
@ =
e &= &=
Display Folder Options Forks zame Controllers Intel(R) GMA Driver for Internet Options Keyboard Memory Card Parameter
pails Assignmen
o ) . \
" - i .
= == = b= 4
Miouse Metwork Cornections  Metwork Setup Wizard  Phone and Modem Painter Devices Pruwer Options Printers and Faxes  Regional and Language
Options Options
i";:‘ﬁ.. j @ !ﬁ[[” ﬂ @ %/\E Jg;
Scanners and Cameras Scheduled Tasks Security Center Set PGJPC Interface SIMOTION P Control Sounds and Audio Speech System
Manager Devices
= °
@ L ﬂ A7 AL)?)
Taskbar and Start Menu User Accounts ‘windows CardSpace ‘Windows Fireveall Wireless Link Wireless Network Setup

izare

Bild 7-7 Aufruf von SIMOTION P Control Manager

War der Aufruf erfolgreich, erscheint das folgende Dialogfeld.
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7.4 SIMOTION P Control Manager

743

Register "Administration”

SIMOTION P Control Manager
Administration ] License] Versions] Eommunicatinnl Path I

Max Performance occupied by SIMOTION P
30

X

a0 %
Memom Management SIMOTION P

Resered uzer memony

24 MB Change 28 MB

Tatal rezerved memary

52 MB

Rezerved uzer NYRAM
15KB Change 15 KE

SIMOTION P RUNTIME Communication Performance

Tatal available memary

128 MB

Reserved syztem memory

Change

b am MY RAb without UPS

{* Standard " High " Mawimum
Startup
* Enabled " Digabled

5]

Cancel

Bild 7-8 Register "Administration”

Verteilung der Prozessorperformance
Entspricht dem Feld "Max. Performance occupied by SIMOTION P"

Der Schieberegler kann Werte zwischen 30 und 90 Prozent annehmen. Hier wird die
Rechnerzeit fir Windows und den SIMOTION-Kernel aufgeteilt. Der Schieberegler definiert
den maximalen Anteil an Prozessorperformance, welcher fur SIMOTION P zur Verfigung
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gestellt wird.
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7.4 SIMOTION P Control Manager

Speicherkonfiguration fir SIMOTION P
Entspricht dem Feld "Memory Management SIMOTION P"

Tabelle 7-1  Memory Management

Feld Bedeutung

Reserved user memory Frei fir Anwenderdaten (ST-Programme, Technologie-
Objekte)

Reserved system memory Fest reserviert fir die Systemsoftware

Total reserved memory Kann nicht gedndert werden, wird automatisch aus dem

Wert der ersten beiden Felder berechnet.
Der Wert kann maximal so grof3 sein wie Total available

memory.

Total available memory Maximal einstellbare GréRRe des Speichers fiir user
memory und system memory zusammen

Reserved user NVRAM GesamtgrofRe des fiir SIMOTION P zur Verfligung

stehenden Retain-Speichers

Mdogliche Werte:

¢ ohne Einsatz einer USV: 15 KB

e mit Einsatz einer USV: max. 256 KB
(Speicher wird zum Teil auch von SIMOTION P mit
Systemdaten belegt)

Max. NVRAM without UPS Kann nicht geéndert werden!

Maximale GesamtgroRRe des Retain-Speichers, welcher
ohne Einsatz einer USV eingesetzt werden kann.
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7.4 SIMOTION P Control Manager

Andern der Speicherkonfiguration

Zum Andern der Daten fiir User Memory und System Memory klicken Sie auf den daneben

stehenden Button "Change".

$IMOTIOHN P Control Manager x

Max Performance occupied by SIMOTION P
30

Administration ] License | Wersions | Communication | Path |

a0 %
Memom Management SIMOTION P

Resered uzer memony

52 MB

Rezerved

Reserved syztem memory

Total resd r ME

Cahicel

15KB Change | [15KE

SIMOTION P RUNTIME Communication Performance

{* Standard " High T baximum
Startup
{* Enabled " Dizabled
QK. Cancel
Bild 7-9 Andern der GréRe des Anwenderspeichers

Nach Anklicken des Buttons "Change" geben Sie den neuen gewlinschten Wert in MB ein

und bestatigen mit OK.

Hinweis

Den Speicherbedarf des Projekts kénnen Sie im SIMOTION SCOUT in der

Diagnosetbersicht ermitteln.

Andern der NVRAM-Konfiguration

Zum Andern der NVRAM-Konfiguration klicken Sie auf den neben "Reserved user NVRAM"
stehenden Button "Change". Geben Sie den neuen Wert ein.

Ein Warnhinweis folgt:

Bei diesen Anderungen brauchen Sie eine USV! Sind Sie sicher?
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7.4 SIMOTION P Control Manager

With theze changes vou need 5 UPS]
. Are you sure’?

ez Ma |

Kommunikation - Performance erh6éhen

Startup

Entspricht dem Feld "SIMOTION P RUNTIME Communication Performance".

HierUber wird die Auslastung der Kommunikations-Ressourcen zwischen
SIMOTION P RUNTIME und dem HMI/ES eingestellt.

Wenn die Kommunikation zum HMI/ES zu langsam ist, dann kann die Performance durch
Andern der SIMOTION P RUNTIME-Performance auf "High" oder "Maximum" erhdht
werden.

Beachten Sie, dass eine Erhéhung der SIMOTION P RUNTIME Communication
Performance immer eine Verschlechterung der Performance der Windows-Programme
bewirkt und umgekehrt.

Folgende Einstellungen sind mdglich
e Standard
e High

e Maximum

Folgende Einstellungen sind moglich
® Disabled

Verhindert das selbsténdige Starten von SIMOTION P beim Windows-Systemhochlauf.
SIMOTION P kann jetzt erst nach Aufheben dieser Sperre wieder gestartet werden.

e Enabled

Hebt die mit Disabled gesetzte Sperre sofort wieder auf. Fir einen automatischen Start
von SIMOTION P muss die SIMOTION P320-3 gebootet werden.

SIMOTION P kann auch (ber die Applikation SIMOTION P State Uber den Button
"Start SIMOTION P" gestartet werden.

Bestéatigen der Anderungen

L] Changing this values might cauze SIMOTIOM F not to start up.
. Are pou sure’?

Yes Mo

Nach dem Bestétigen der Anderungen muss SIMOTION P neu gestartet werden.
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744 Register "License"
Das Register "License" kann verwendet werden, um
e die derzeit installierten Lizenzen einzusehen

® neue License Keys einzugeben.

X

SIMOTION P Control Hanager

Administration  License l\r‘ersionsl Eommunicatinnl Path ]

Owerviews of regiztered technological objectz avail

Mame | I:Dunts|
(D) Pasition B4
.Gear £4
i) Cam B4
5IMOTION IT OPC XMLD& 1
.SIMDTIDN IT DIAG 1
SIMOTION IT WM 1

Licenzsing |

QK. | Cancel

Bild 7-10 Register "License"

In diesem Register werden die derzeit auf dieser Hardware installierten Lizenzen angezeigt.
Falls Sie die Lizenzierung dieser HW andern méchten, betatigen Sie den Button "Licensing".
Anschlief’end gelangen Sie in einen Dialog, in dem Sie einen neuen License Key eingeben
koénnen.
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License Manager

License Hanager E

Y'ou can find the web Licenze Manager under following internet adress.

http: £ v siemens. comyd autamation/Jdicense

[Data needed for Web License Manager:

1. The two 1Dz from Licensze sticker
2 Hardware zenial number prZ08386

3 Type of Hardware SIMOTION P220

Licenze Key:

Ok | Cancel

Bild 7-11 Dialogfeld License Manager

Auswirkungen eines Hardware-Austauschs auf die Lizenzierung:

Durch den Austausch der SIMOTION P320-3 missen die License Keys, welche fir die alte
SIMOTION P320-3 generiert wurden, neu generiert werden und auf das neue SIMOTION-
Geréat Ubertragen werden. Wenden Sie sich in diesem Fall an die Hotline.

Hinweis

Nach dem Lizenzieren missen Sie noch einen Neustart der SIMOTION P320-3 ausflihren.
Driicken Sie dafiir in SIMOTION P State

e entweder den Button "Restart"

e oder den Button "Terminate SIMOTION P" und anschlieRend "Start SIMOTION P".

Hinweis

Weitere Informationen zur Lizenzierung finden Sie im Projektierungshandbuch
SIMOTION SCOUT.
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7.4 SIMOTION P Control Manager

745 Register "Versions"

Das Register "Versions" gibt Auskunft darliber, in welcher Version

e der SIMOTION-Kernel und
e der SIMOTION P Driver vorliegen.

Ebenso ist die Seriennummer und Firmwareversion des PROFINET onboard abzulesen.

SIMOTION P Control Hanager

SIMOTION P PCI - Board

Serial Mumber, #7Z08388

Firrmware: 11.04.00.00

SIMOTION P RunTime

Kemel: W47.80.07.00

SIMOTION P Drivver

Wersion: 47.80.07.00

.&dminislralion] License Versions lEommunication] Path ]

X

o]

Cancel

Bild 7-12 Register "Versions" (beispielhaft)

94

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
Inbetriebnahme- und Montagehandbuch, 02/2010



Parametrieren/Adressieren
7.4 SIMOTION P Control Manager

7.4.6 Register "Communication”

Im Register "Communication" werden die Ethernet-Schnittstellen von SIMOTION P
angezeigt, welche uber die SIMOTION P Runtime angesprochen werden kénnen.

Die IP-Adressen kdnnen hier eingestellt werden, gelten dann aber nicht permanent. Bei
folgenden Aktionen verlieren die hier eingestellten Adressen ihre Giiltigkeit:

® Booten der SIMOTION P320-3

® Download eines Projekts in die SIMOTION P320-3

e Stoppen der SIMOTION P Runtime (Terminate SIMOTION P)

e Neustart der SIMOTION P Runtime (Restart)

Dauerhaft kdnnen die IP-Adressen im SIMOTION SCOUT Uber die HW Konfig geandert

werden.
SIMOTION P Control Hanager x
.&dministration] License] Wergions  Commurication lF'ath I
Runtime Metwaork Connections
1. Onboard 1 AT- Ethernet Properties =
IPaddess: | 189 . 254 . 11 . 22 El J
Subnet mask : | 285 0285 . 0 . D
Cancel

Bild 7-13 Register "Communication"
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7.4 SIMOTION P Control Manager

Onboard RT- Ethernet Properties

Addrezz-Configuration

= . 254 0 11 22

Router-Address :

MALC - Address

Azzign Configuration |

IP-Address :

S bt mak - 255 .2 . 0 .0
Router configuration

& Donotuzerouter O uge router

oo+ Joe : fsc + B3 ¢ Jpo - fsE

Check Configuration |

X

v Activate Device

Cancel

Bild 7-14

Dialog zum Andern der IP-Einstellungen nach Anwahl von "..."

Mit Betatigen von Check Configuration werden die Einstellungen u. a. auf Ubereinstimmung
mit den anderen Schnittstellen Gberprift (siehe Ubersicht Ethernet-Kommunikation

(Seite 108)).

Mit Betatigen von Assign Configuration werden die Einstellungen ebenfalls Giberpriift und in

jedem Fall Gbernommen.

Hinweis

Die Daten im Register "Communication" werden nur angezeigt, wenn SIMOTION P gestartet

ist.
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7.4 SIMOTION P Control Manager

747 Register "Path"

Uber das Register "Path" kénnen Pfade und Dateinamen fiir die unterschiedlichen Speicher-
und Import-Funktionen voreingestellt werden. Die Angabe des Pfades kann direkt im
Textfeld oder Giber Anwahl des Browse-Buttons (6ffnet den Windows File-Dialog) erfolgen.

Bei Ausfiihrung der Speicher- oder Import-Funktion kann der Pfad/Dateiname ausgehend
von dieser Vorbelegung noch geandert werden.

Optional kann Uber Anwahl des Radio-Button die Sicherung der SIMATIC NET-
OPC-Komponenten voreingestellt werden. Die Sicherung dieser Komponenten erfolgt mit
Ausfihrung der Funktion Save SIMOTION P / Restore SIMOTION P.

SIMOTION P Control Manager =

.&dminislralion] License] Versionsl Communication  Path l

Default Path
1. Save/Restore SIMOTION P

D:\Simp ZIP J J

" do ot incl. Simatic Met * incl Simatic Met

2. Import/Export Scout DML file
|D:\Temp\5:outDL J

3. Import/Expart I T DIAG event texts
|D:\Temp\DGBUFTXT.EDB

4. Import/Export uzer defined web-pages
|D:kTemp'\WebF‘ages

B, Import/Export I T-DIAG configuration
|D:\Temp\WEBEFG HML

E. Import/E #part Log-Files

Df%TempiLogFiles J
| N

ok Apply ‘ LCancel |

Bild 7-15 Register "Path"
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7.5 Lokale Kommunikation dber PC internal

7.5

7.5.1

7.5.2

Lokale Kommunikation tiber PC internal

Ubersicht Lokale Kommunikation iber PC internal

Die lokale Kommunikation in der SIMOTION P320-3 zwischen Windows-Programmen wie
HMI und der SIMOTION P-Runtimesoftware wird Gber PC-interne
Kommunikationsmechanismen abgewickelt.

Dies ist der Auslieferungszustand von SIMOTION P320-3.

PC internal-Einstellungen priifen

Konfiguration im Windows Control Panel der SIMOTION P320-3

98

Um eine lokale Kommunikation zu ermdglichen, missen verschiedene Einstellungen gesetzt
sein.

Die Einstellungen erreichen Sie Giber das Control Panel von Windows:

W o 5
B Control Panel - =2 X
Fle Edt View Favortes Tools  Help o
) ®) >
] Q) ¥ POssach [7rodes [
Address [J- Control Panel v/ Eeo
ﬂ" Control Panel . = — — g
' i =) D
Suitch to Category View : =
e = = —
See Also Accessibility Options Add Hardware Add or Remove: Administrative Tools S Data Sources (ODBC) Date and Time
Programs
@) Help and Support
e ! = & - = :r
Pl =
=~ 514 y Gl - o
I = M
Display Folder Options Fonts Game Controllrs  IntokR) GMA Driver for  Internet Options Keyboard Memory Card Parameter
Mohile Assignmen
&5 | A
& ) ) 4
3 5 . j =
= == H
Mouse Metwork Connections  Network Setup Wizard  Phone and Modem Pointer Devices Power Options Frinkers and Faxes  Regional and Language
Options Options
3 & © CIi E 2 & 4
Scanners and Cameras Scheduled Tasks Security Center Set PGIPC Interface SIMOTION P Cantral Saunds and Audio Speech System
Manager Devices
- .
m ‘ ﬂ :‘ = )))
Taskbarand StartMenu  Liser Accounts Windows CardSpace Windows Firewall Wireless Lk Wiireless Hetwork Setup

izar

Bild 7-16 Control Panel - Set PG/PC Interface
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Vorgehensweise:

1. Rufen Sie "Set PG/PC Interface" auf.

7.5 Lokale Kommunikation dber PC internal

2. Setzen Sie das Feld "Interface Parameter Assignment Used" auf PC internal (local).

Set PG/PC Interface
Access Path | LLDP

Arcess Point of the Application:
SYOMLINE  [STEP 7]
[Standard far STEP 7]

-» PC internal [local)

Interface Parameter Aszignment Uzed:
PC internal [local)

B <None: -~

1150 Ind. Ethernat -> Intel(R) gz574|
FC intemal [locall

BHTCPAP - Intel(R) 825741 Gigabi..[.|

[Communication with SIMATIC components
in this PG/PC)

Interfaces

Add/Femaove;

X

[ Cancel ][

Help ]

Bestatigen Sie mit OK.
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753 Station Configurator

Der Station Configurator wird ben6tigt, um eine Konfiguration der Kommunikationswege fur
HMI-Software einzurichten.

Den Station Configurator finden Sie als Icon direkt auf dem Desktop der SIMOTION P320-3.

- & : : 2
SIMOTION P | " - M otl o n

b gantrol System

SIMOTION

§ Bld_6-15.PHG - Paint

Bild 7-17 Desktop SIMOTION mit Station Configurator

Hinweis

Wenn Sie (iber den Station Configurator Anderungen vornehmen méchten, miissen Sie vor
dem Aufruf der Funktion unbedingt SIMOTION P terminieren (mit "Terminate SIMOTION P"
aus SIMOTION P State)!
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Zu beachten

Prifen Sie, ob die Gber den SIMOTION SCOUT (HW Konfig) eingestellte Offline-
Konfiguration genau der Uber Station Configurator eingestellten Online-Konfiguration

entspricht:
[ Hw Config - [PCStation (Configuration) -- Project_¥4] i o =] 4| Station Configuration Editor - [OHLINE] 52
@lf Station Edit Insert PLC Wiew Options ‘Window Help . = —
~ = 5 C I i
I 0E 2 EJH, | =) || 2 H ﬁ ﬁll | = ‘ %‘% | k?| Omponents D\agnnst\cs] Conflgurat\onlnfnl
= Station:  PCStation tode: RUM_FP
Index | Name Type Ring Status | Run/Stop | Conn il
1
- 2 [ P30 SIMOTION_. B
P320 . 3
£ Ethemet(1]): PROFIMET-0-5pstem [100]
4 B OPC Server OPC Server E:
Foit 7 5
Port 2
Poif 3 % 6
FAERET 7
5 8
4 OPC Server |
i 1o
6 i
7 = 12
13
14
15
16
= 17 .V
| Ll_l
Mew diagnostic entry arived!
ﬂ:l Ethemet(1]: PROFINET-D-System (100]
Add.. | | \ |
Device Mumber | IP address .. I Device Mame I Order ... | Fi. | D.. I ir.. | Cornimnent I
1 1 1 I 1 1 1 Station Mame... | Impart Station ... | Dizable Station
Press F1 ko get Help, 7

Bild 7-18 Darstellung Offline (HW Konfig) - Online (Station Configurator)
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754 OPC einrichten

ACHTUNG

Der OPC-Server darf weder im Station Configurator, noch in HW Konfig eingetragen
werden!

Es sind folgende Einstellungen vorzunehmen:

e Zugangspunkt fir OPC-Server im PG/PC Interface einstellen
® Aus SIMOTION SCOUT heraus OPC-Daten exportieren

® OPC Uber Configuration Console einrichten.

Zugangspunkt fir OPC-Server im PG/PC Interface einstellen

102

Set PG,/PC Interface N

Access Path I LLOP |

Accerz Point of the Application;

|CP_SM_1: - PC intemal flocal) =l
[SIMOTION Interface SIMATIC MET)
Interface Parameter Aezzignment Uzed:
|PC intemnal flocal] Properties |
PC AdapterPROFIBLUS) ;I
- internal [local]
TCPAR -3 Whware PCl Ethemet &c_| Eopy.. |
B 117 s P e
»
[Communication with SIMATIC components
in this PGAPC)
Interfaces
’7 Add/Femave: Select... |
Cancel | Help I

Bild 7-19

Vorgehensweise

SIMOTION Interface setzen

1. Wahlen Sie unter "Access Point of the Application" die Einstellung CP_SM_1 an.
2. Wabhlen Sie als "Interface Parameter Assignment Used" PC internal (local) aus.
3. Bestétigen Sie mit OK.
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Aus SIMOTION SCOUT heraus OPC-Daten exportieren

Weitere Informationen wie Sie den OPC-Server iber SIMATIC NET anlegen und ein OPC-
Exportfile (Opc_data.sti, OPC_data.idl und OPC_AE.xml) erstellen finden Sie in der
Produktinformation SIMATIC NET (XP) fiir SIMOTION.

OPC (iber Configuration Console einrichten
Vorgehensweise

1. Legen Sie zunachst die ber SIMOTION SCOUT erstellten Dateien Opc_data.sti,
OPC_data.idl und OPC_AE.xml auf der SIMOTION P320-3 in folgendem Pfad ab:

C:.\ Do t d Sett \Al \
Dat a\ %Pgengng\ %PNATe I nE?\SopCZ\ bi an§\APPmIt an xn1

Hinweis

Die Ablage der Dateien muss exakt in diesem Pfad erfolgen und darf nicht geéndert
werden.

Weitere Informationen hierzu finden Sie auch in der Produktinformation SIMATIC NET
(XP) fir SIMOTION.

2. Rufen Sie aus Windows (iber unten stehendes Menu die Configuration Console auf:

'@ Cornrnissioning PC Stations

“ Configuration Cr

%‘% Configuration Information Service
|E§H] Guidelines

-~ ﬁ Industrial Communication with PG PC Basics

- et Bl sy l" Py et Feendis T T Industrial Communication with PG PC Inkerfaces
¥4 Dutlook Express * TS , & OPC Scout

I orC scout ¥10

W 57 Conneckion Diagnostic

simotion

‘[ My Computer ]
& Runkirne o

fa@ SIMATIC [F Documentation C

ation Configurato m Set PG-PC Interface

g Station Configurator @ Information 4 ‘f SIMOTION OPC File Manager

[ License Managsment symbal File Configurator

@ Accessories 4
@ Adrninistrative Tools ¥
@ Siemens Automation  »
@ Startup "
'f,é Internet Explorer
Iﬁ Cutlook Express

M SIMATIC MET 3
[ SIMATIC Securicy Contral
] WinCC flexible Rurkime 2008 ¥

Ipport

i TF-1613 - Configuring with COML TF

pu PRemote Assiskance

@ Windows Media Plaver

I/ uroD 5

All Programs

| | Log CFF @ Shut Down
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104

3. Offnen Sie dann im linken Teil des Fensters nacheinander "Applications > OPC settings >

Symbols".

- Configuration Console

File  Action Miew Help
& & m 2

([ PC Station
= %% SIMATIC MET Configuration
= ﬁ Applications
=8 OPC settings
@ Quit P server
29 celeck OPC protocol
Syrnbols
ﬂ Security
ﬂ CPC trace
Bl Protocol trace
3l Autostart
il Modules
) access poinks
E Language setting

If you want to uze symbolic names for the vanables, you must specify one or more symbal files. Select
"Edit list" to define existing spmbal files, create new symbol files or to congtitute the file name () for

downloaded symbal information.

Active syrbal files:

© | Prefix | File name | iln |

Edit list...
Additional settings for PROFIMET and SIMOTIOM: Advanced Symbols...

Cancel Help

4. Klicken Sie in der Configuration Console auf "Edit list".

wi. Manage symbol files

|§|

-

) | (1] | Prefix | File name

|ﬁ| Mew

a C:hDocuments and SettingstAll Usershdpplication D, =
Delete

File name: |E:'\Documents and Settingz Al UzershApplication D atahSiemens SIMATI

Selected prefix: |

0K

[v Use as target for symbol download [The file will be ovensritten!)

Create/modify/coryert symbol file with the Symbaol File Configurator;

|

Cancel Help
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5. Geben Sie unter "File name" den Namen des in SIMOTION SCOUT erzeugten
Exportfiles ein. Sie kdnnen den Button Browse verwenden, um die Datei im File-System
zu selektieren. Der Standard-Pfad fir die Datei opc_data.sti lautet:

C.\ Docunents and Settings\All ers\ licatjon
Dat a\ Sluenens\ SI'MVATI C. NET\ opc2\ g?nS?\ éPﬁnt Fon{ xm

6. Klicken Sie anschlie3end auf OK.

Sl Configuration Console

File  Action Yiew Help
= & m @

(L PC Skation
= %% SIMATIC MET Configuration
= g Applications If pou want to use symbolic names for the variables, you must specify one or more spmbol files. Select
“Edit lizt" to define existing symbal files, create new symbal files o to constitute the file name (] for

[=-#] OPC settings i ;
@ Quit OPC server downloaded symbal information.
8 select OPC prob | Active symbol files:

P symbols € | Prefix Fil name | g |
n Securiby B i A

B oPCtrace
B Frotocol trace

’i Autostart
Madules Edit list...
] Access points
ﬁ Language setting
Additional settings for PROFIMET and SIMOTION: Advanced Symbols....
Apply | Cancel Help

7. Wahlen Sie jetzt noch den Punkt "Select OPC protocol" an.
8. Wahlen Sie das Protokoll "S7" an und alle nicht bendtigten Protokolle ab.

e Configuration Console

File  Action Wisw Help
& & m 2

[Z PC Station
E %% SIMATIC MET Configuration
=] ﬂ Applications
= B OFC settings
@ it SPC server

The OPC Server can support various protocols at the zame time.
Here, you select the protocols it will support.

28 Seleck OPC protocal [~ DP [ EMS [ FDL

P Symbols

& Security W 57 [ SR [~ PROFINET
ﬂ OPC trace

B Protocol trace [ SHMP [~ DP master class 2

The PROFIdrive OPC Server and the high-performance in-process DP-0PC Server can be uzed
regardless of the settings made here.

) Access points
ﬁ Language sefting v L Make Ua DPC zerver available for 57 protocol.

[ %ML Operate ¥ML OPC zerver along with OPC zerver. This means that fast in-process
OPC zervers are not possiblel

Apply | Cancel Help
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7.5.5 WinCC flexible einrichten
Als ersten Schritt installieren Sie WinCC flexible RT. Das Einrichten der Kommunikation ftr
WiInCC flexible erfolgt Uiber den Station Configurator.
Hinweis
Vor dem Aufruf der Funktion unbedingt SIMOTION P terminieren.
Vorgehensweise
1. Doppelklicken Sie auf den Station Configurator.
2. Klicken Sie auf Add.
3. Setzen Sie den Typ auf WinCC flexible RT.
Add Component 'X'
Type: |.l’-\pp|icatinn j
Application
Index |IE General
OPC Server
SIMOTION_P3x0
WwinCC flexible RT
Mame: Application
Parameter azsig.: J
Cancel | Help |
4. Wabhlen Sie einen freien Slot, im Beispiel Slot mit Index 3.
Das Namensfeld wird automatisch ausgefillt.
Add Component 'X'
Mame: WinCC flexible RT
Paraneter assig.: J
Cancel | Help |
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5. Klicken Sie auf OK.

- - - T |
Station Configuration Editor é

OvEr & component,

- If components are added in the component canfiguration,
the entire PC ztation iz reconfigured but the existing
database iz retained!

j - Make zure that no communication or diagnostics is active

o

6. Klicken Sie auf OK.

Station Configuration Editor - [OHLINE]

Components lDiagnnstics] Configuration Infn]

Station:  PCStation td ode: RUM_F

Index = Mame Type Ring Status | Run/Stop | Conn e

1 [ WinCCflesible .. WinCC lexib.. B
[E Pazo SIMOTION_ .. 7]

2
3
4
A
B
7
a

9

1m0
1
12
12
14
15
16

17

MHew diaghostic entry armived!

dd. | | |

Station Mame... | Import Statior .. | Dizable Station

oK Help

7. Bestatigen Sie mit OK.

Der Zugangspunkt fir die interne Kommunikation muss auf PC internal (local) eingestellt
sein (siehe PC internal-Einstellungen prifen (Seite 98)).
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7.6

7.6.1

7.6.2

108

Ethernet-Kommunikation

Ubersicht Ethernet-Kommunikation

SIMOTION P320-3 besitzt eine Onboard-Ethernet-Schnittstelle.

Die Kommunikation der Ethernet-Schnittstelle zur SIMOTION P Runtime muss im Register
"Communication" (Seite 95) des SIMOTION P Control Managers Uber die Checkbox
Activate Device aktiviert sein.

ACHTUNG

Wahrend der SIMOTION Runtime missen die Windows-Einstellungen der Onboard-
Ethernet-Schnittstelle aktiviert sein.

Solange die SIMOTION Runtime lauft, darf die Windows-Onboard-Ethernet-Schnittstelle
weder deaktiviert noch aktiviert werden.

An die 8-poligen RJ45-Buchsen kénnen Sie ein Industrial Ethernet anschliefl3en.

Industrial Ethernet ist ein Kommunikationsnetz mit einer Ubertragungsgeschwindigkeit von
10/100/1000 Mbit/s.

Uber ein PG/PC mit STEP 7, SIMOTION SCOUT, Win CC flexible und SIMATIC NET OPC
kann mit der SIMOTION P320-3 kommuniziert werden.

Ethernet-Schnittstellen

Die SIMOTION P320-3 besitzt eine Onboard-Ethernet-Schnittstelle.

Eine Ethernet-Schnittstelle kann grundsatzlich zwei IP-Adressen haben, eine fir Windows
und eine fir den Zugriff von SIMOTION.

Tabelle 7- 2 Ubersicht Ethernet-Ports

Ethernet-Ports Zugang von/zu Zugang von/zu Windows
SIMOTION P Runtime

Onboard-Ethernet 1 X X

PROFINET onboard X -

Die IP-Adressen sind auf Default-Werte voreingestellt:
® Onboard-Ethernet-Schnittstelle 1 - fur Windows / SIMOTION reserviert

— Windows-Einstellung: Default-Adresse (siehe Default IP-Adressen fir Windows und
SIMOTION P (Seite 110))

— SIMOTION Runtime: Default-Adresse (siehe Default IP-Adressen fir Windows und
SIMOTION P (Seite 110))

Wenn die Windows IP-Adresse von einem DHCP-Server bezogen wird, muss die Vergabe
der Runtime IP-Adresse und Runtime Subnetz-Maske entsprechend der Vorgabe des
DHCP-Servers gewahlt werden.
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Dabei gilt (siehe Kommunikation Uber eine Ethernet-Schnittstelle (Seite 111)):

® Windows |IP-Adresse * Runtime IP-Adresse

e \Windows IP-Adresse und Runtime IP-Adresse miissen im gleichen Subnetz liegen

Die IP-Adresse der Ethernet-Schnittstelle fiir SIMOTION P Runtime kann mit dem
SIMOTION SCOUT angezeigt und verandert werden. Ebenso werden diese IP-Adressen
Uber den SIMOTION P Control Manager im Register "Communication" angezeigt, kdnnen
hier aber nur temporar verandert werden (Gultigkeit endet mit Booten, Download sowie
Terminate oder Restart der Runtime). Weitere Informationen hierzu finden Sie unter Register
"Communication" (Seite 95).

Die IP-Adresse der Ethernet-Schnittstelle fir Windows kann nur mit Windows-Mitteln
(Network Connections aus dem Windows Control Panel) veréandert werden (siehe
Netzwerkbetrieb (Seite 77)).

B Contral Panel

File Edt ¥iew Favortes Tools Help

) D
) Q  F Poea |

Addvess [ Control Panel

u" Control Panel

B Switch to Category View

See Also

@) el and Support
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Ay
f\._>

Mause

o

Bild 7-20
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7.6.3 Default IP-Adressen fiir Windows und SIMOTION P Runtime

Fir die Nutzung aus Windows und SIMOTION P sind Default-Ethernetadressen
voreingestellt.

Tabelle 7- 3 Default-Ethernetadresse fiir Windows und SIMOTION P Runtime

Ethernet-Schnittstelle Windows Runtime
Onboard-Ethernet 1 169.254.11.21 169.254.11.22

Die Default IP-Adresse fur Windows kann doppelt vergebene IP-Adressen verursachen z. B.
bei Serieninbetriebnahme (siehe Troubleshooting/FAQs (Seite 211)).

Wenn unter Windows DHCP eingestellt wird, dann werden die IP-Adressen fur Windows
automatisch ermittelt (siehe Netzwerkbetrieb (Seite 77)).

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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764 Kommunikation tiber eine Ethernet-Schnittstelle

Wenn sowohl Windows Embedded als auch SIMOTION die
Onboard-Ethernet-Schnittstelle 1 nutzen, so liegt folgende Konfiguration vor:

SIMOTION
P320-3

Windows Embedded SIMOTION RT

IP-Adresse 1 IP-Adresse 2

P320-3 Onboard Ethernet 1

Default-
Gateway

Subnetze,
Router moglich

Bild 7-21 Aufteilung der IP-Adressen fir Windows und SIMOTION RT

Hinweis

Sofern keine Anderung der Default IP-Adressen gewlinscht wird, sind alle Bedingungen mit
den Default IP-Adressen erfillt und es ist keine Anderung erforderlich.

Es gelten folgende Bedingungen:
® |P-Adresse 1 * IP-Adresse 2
® |P-Adresse 1 liegt im gleichen Subnetz wie IP-Adresse 2

e Konfiguration der IP-Adresse 1 erfolgt Gber Windows unter Settings > Control Panel,
Punkt Network Connections.

Hinweis

Die Einstellung fiir das Default-Gateway muss jeweils fiir die IP-Adressen 1 und 2 gleich
sein unter Windows Embedded und in HW Konfig (SIMOTION SCOUT)!

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
Inbetriebnahme- und Montagehandbuch, 02/2010 111



Parametrieren/Adressieren

7.6 Ethernet-Kommunikation

Vorgehensweise in HW Konfig zur Anderung der Default IP-Adressen
1. Doppelklicken Sie auf PNxIExP1 der PC-Station. Der nachfolgende Dialog wird gedffnet.

[ 1w Cundiy « [FESLaton l_l.atm}umml_hl =10 x|
pabi Lok Bet FLC Wew Optons Wedow Heb 18 %
D@6 S ke dd Do B8
= oix
O LT
e T
1 =
Fl =] ; = PROIFIHLS OF
T T fhwerwd]1] PROFINE T 405 =1|n=||(r|| PROFIBUS FA
v pflf Part Properties - PRlENPI - (R0/52.0 1} | S PROFINET 1D
| T @l SMATIC 300
e EE Gioreeal | ) @ SiMaTic sm
“_ = ] SIMATIC P Rised Conbol 20400
. Shet Damcrgden PRSP = SIMATIC FC Station
3 £ =] #i-) Contsober
= 5 1) CP Iecdusirial Exhemet
3 % (3] CPPRAOFRLE
7 x| 1] Ly v
Oider Ho < () SIMOTION P20
= (2 GALIT 200000043000
Hame: SR 4.1 - Microbax PN V22
— Inbaclice: ) & () SIMOTION P30
; 1 . Uses dpspicaton
Tyos: Ethemet <= [} SIMOTION Dive-based
sl Addmss 16325411 22 L[_l
Netwosted Mo Pugeres |
b e
intew | [] Miohie | Oed | Fio | M| 0o | Commen iyt
2l [ }_,_ | s
=12 P CTEZE] :
P T iz =l
| 7 P,
Al Aw s FIE
HEESLT ETE s | Concel | Heb | [
i N B T 2]
3 .
Hil i
‘} 5
" L3
" 7
wl |2 I
nl |2 | [BALIT T0-TARSS-JAFO E
] |2 Mojon Conmober vt PROFINET 10
H D i SMDTION P20 Micscbon, 3Pods bt
i =] |[FROFINET 10, Frmme V.1 with PH V2.2
r .
= Press F1 in get Help, I I Kha
H H " H n
2. Klicken Sie auf "Properties..." des Interfaces.
Properties - Ethernet interface PNxIExP1 (RO/52.11) ] x|

General  Parameters |

Gatemway
IP address:
SRR ' Do ot uze router
Subnet mask: 285268600
" Usze router
Address: I'I B 2541122
Subnet:

-- nat networked - Mew. .

Ethemet[1]
Froperties... |
Delete |

Cancel | Help |

3. Geben Sie im Eingabefeld IP address die IP-Adresse fir SIMOTION an (im Bild steht die
Default-Adresse).
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4. Geben Sie im Eingabefeld Subnet mask die gewlinschte Subnetz-Maske und ggf. noch
einen Router ein, der als Default-Gateway benutzt werden soll.

5. Bestétigen Sie mit "OK".

Aktivierungszustand der Onboard-Ethernet-Schnittstellen

Die Onboard-Ethernet-Schnittstelle muss fiir die SIMOTION RT aktiviert sein (Default-
Einstellung = aktiviert). Die Aktivierung konnen Sie Gber das Register "Communication" des
SIMOTION P Contol Manager (erreichbar tber die Windows-Systemsteuerung mit Start >
Settings > Control Panel) kontrollieren.

Die Checkbox "Activate Device" wird nach Anwahl des "..."-Buttons fiir 1. Onboard 1 RT
angezeigt.
SIMOTION P Control Manager x
.&dminislralion] License] Wersions  Communication lF'ath ]
Rurtirme Metwork Connections

1. Onboard 1 RT- Ethermet Properties =

IP-Address | 183 . 2/4 11 2 El J

Subnet mask ; | 255 . 285 .0 . D

LCancel
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Siehe auch

114

Onboard RT- Ethernet Properties

Addrezs-Configuration

| 25 .25 . 0 .0

Subnet mak ;

Fouter configuration
* Donotuserouter O use rauter

Router-&ddress ;

AT - Address

(IR U SRR RN G £

Agzzign Caonfiguration | Check. Configuration | Cancel

X

ACHTUNG

Ethernet-Schnittstelle aktiviert sein.

weder deaktiviert noch aktiviert werden.

Wéhrend der SIMOTION Runtime missen die Windows-Einstellungen der Onboard-

Solange die SIMOTION Runtime lauft, darf die Windows-Onboard-Ethernet-Schnittstelle

Ubersicht SIMOTION P Control Manager (Seite 86)
Aufruf iber Systemsteuerung (Seite 87)

Default IP-Adressen fir Windows und SIMOTION P Runtime (Seite 110)
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7.6.5 Aktiv-Kennzeichnung firr externes PG/PC herstellen

Einleitung

Vorgehensweise

Ein PG/PC ist notwendig, um Projekte zu erstellen und ins Zielgerat zu laden, da
SIMOTION SCOUT nicht direkt auf der SIMOTION P320-3 installiert werden kann.

Die Schnittstelle, tiber die das PG/PC angeschlossen werden kann, wird im Verlauf der
automatischen Kommunikationsprojektierung abgefragt. Falls Sie die Werkseinstellungen
verandern, mussen Sie die Aktiv-Kennzeichnung der PG/PC-Zuordnung in NetPro
wiederherstellen.

1.
2.

Offnen Sie das Projekt in SIMOTION SCOUT.
Klicken Sie auf den Button "Open NetPro".

NetPro wird aufgerufen und stellt das konfigurierte Netzwerk grafisch dar. Die Verbindung
des PG/PC zum konfigurierten Netzwerk ist nicht gelb und fett dargestellt.

Doppelklicken Sie auf das PG/PC, das Sie konfigurieren mochten.

Der Dialog "Properties - PG/PC" wird mit dem Register "Assignment" im Vordergrund
eingeblendet.

Wahlen Sie im Feld "Assigned" die Schnittstelle aus und aktivieren Sie den STONLINE-
Zugriff, indem Sie das entsprechende Kontrollkdstchen anklicken.

Ubernehmen Sie die Einstellungen mit "OK".

Die Verbindung vom PG/PC zum entsprechenden Netzwerk wird wieder gelb und fett
dargestellt.

Speichern und (ibersetzen Sie die Anderungen und laden Sie sie auf der
SIMOTION P320-3.

Jetzt ist es wieder moglich, tber das PG/PC online zu gehen.
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7.7 PROFINET-Kommunikation

7.71 Ubersicht PROFINET-Kommunikation

Eine ausfiuhrliche Beschreibung von PROFINET IO finden Sie im Systemhandbuch
SIMOTION Kommunikation.

7.7.2 Voraussetzungen fiir PROFINET-Kommunikation

PROFINET-Einstellungen an SIMOTION

Die Konfiguration der PROFINET-Schnittstellen des im SIMOTION P320-3 integrierten
PROFINET onboard erfolgt ausschlieRlich im Rahmen eines SIMOTION-Projekts und mit
HW Konfig. Am Geréat selber kann nichts eingestellt werden.

Zur Erstellung eines SIMOTION-Projekts fiir SIMOTION P werden folgende Komponenten
bendtigt:

e SIMOTION SCOUT
e SIMATIC STEP 7

Hinweis
SIMATIC Manager STEP 7

Die Auswahl der Spracheinstellung fiir die SW-Oberflache (MenUs etc.) des SIMOTION
SCOUT erfolgt tber den SIMATIC Manager STEP7.
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7.7.3 Vorgehensweise zur Projektierung von PROFINET

Notwendige Aktivitaten
Fir die Projektierung von PROFINET sind folgende Aktivitdten notwendig:

Einfigen der SIMOTION P320-3 als neues Gerat im SCOUT
Gerate an den PROFINET-Strang hangen

Topologie erstellen: Hier legen Sie fest, wie die einzelnen Ports der
PROFINET IO-Geréate untereinander verschaltet sind.

Sync Domain projektieren: Hier legen Sie fest, welche PROFINET-Teilnehmer
Sync-Master (Taktgeber) oder Sync-Slave sind.

Aktualisierungszeit festlegen: Beschreibt die Zeit, innerhalb derer ein
PROFINET IO-Device die Nutzdaten mit dem PROFINET 10-Controller austauscht.

Direkten Datenaustausch projektieren: Mit dem direkten Datenaustausch legen Sie fest,
welche Adressbereiche zum Senden und welche zum Empfangen verwendet werden
sollen.

7.74 Sync-Domain anlegen

Alle Komponenten, die an der IRT-Kommunikation teilnehmen, missen einer Sync-Domain
angehdren.

Eine Sync-Domain ist eine Gruppe von PROFINET-Geréaten, die auf einen gemeinsamen
Takt synchronisiert sind. Genau ein Gerat hat die Rolle des Sync-Masters (Taktgeber), alle
anderen Gerate haben die Rolle eines Sync-Slaves.

Vorgehensweise

1.

2.

3.

Offnen Sie in HW Konfig die Station mit PROFINET-Geraten, die an der IRT-Kommuni-
kation teilnehmen sollen.

Markieren Sie in der Station die PROFINET-Schnittstelle z. B. in der SIMOTION P320-3
die PROFINET-Schnittstelle PNxIO.

Wabhlen Sie den MenUbefehl Edit > PROFINET 10 > Domain Management....

Ein Dialog mit der Liste aller Gerate, die eine Synchronisation unterstiitzen, wird gedffnet.
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4. Doppelklicken Sie auf das Gerat, das als Sync-Master projektiert werden soll.

Der Eigenschaftsdialog des Gerates wird gedffnet.

Domain management —Et]'lernabfi}
Sunc Domain |
— Spne Domain
Syne: domain: [ syncdomain-defaul =] Mew | Delete Edit,

Send clock time [ms]: |1.EIDD

j Dretails... |

—Maode

Station /10 Spstem

PCStation / PROFINET-0-System (1001

Synchronization |

Device properties - PNiIO s x|

Parameters

Walus

=14 Canfiguration

Add, RBemove

[Z] Device name

[Z] station

[E] 1o system

[Z] synchronization role
[Z] RT class

Station / Device Name

PCStation / PRxlO
PCStation / 5120:CU320«CBE20

[Z] Mame of the sync domain

syncdomain-default

PRI
PCSEation
PROFINET-IO-System
Sync mazter j

Unzpnchronized

PCStation / 5120:CU320:CBE20-1

Sync master [redundant]

oK |

Sync slave
Device Fioperties ... |
— Module
Display.. | Cacel | Help |
Cancel | Help |

5. Wabhlen Sie einen geeigneten Namen fir die Sync-Domain und stellen Sie anschlief3end

die Synchronisationsart auf Sync master ein.

6. Quittieren Sie die Einstellungen mit OK.

Markieren Sie anschliefend alle Gerate, die als Sync-Slaves projektiert werden sollen

118

(Taste <STRG> gedruckt halten und die Gerate nacheinander markieren).
8. Klicken Sie anschliel3end auf die Schaltflache Device Properties....
9. Stellen Sie im Dialog die Synchronisationsart Sync slave ein.

10.Quittieren Sie die Einstellungen mit OK.

Alle Gerate, die auf Unsynchronized (nicht synchronisiert) eingestellt sind, nehmen nicht an

der IRT-Kommunikation, aber automatisch an der RT-Kommunikation teil.
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Die Geréate werden einer Sync-Domain zugeordnet und der Sendetakt festgelegt.

Vorgehensweise

1. Offnen Sie in HW Konfig die Station mit PROFINET-Geréten, die an der IRT-Kommuni-

kation teilnehmen sollen.

2. Markieren Sie in der Station die PROFINET-Schnittstelle z. B. in der SIMOTION P320-3

die PROFINET-Schnittstelle PNxIO.

3. Wahlen Sie den Meniibefehl Edit > PROFINET 10 > Domain Management....

Der Dialog Domain Management wird gedffnet.

Domain management - Ethernet{1) [ [

Sync Domain |

— Sync Domain

Sync damair: |s_l,lncdomain-default j

Mew

[elete

Edit..

Send clack time [ms]: |D.5EID

j Dietails. . |

~MNodes

Station 10 System

PCStation / PROFINET-0-5

Sdd.. Hemowe |

Station / Device Name | Synchronization Role

| BT Class

| IRT Dption

PCStation / PM=ID Sync master
PCStation / 5120:CU320-CBE 20 Synec slave
PCStation / 51202C1U320-CBE20-1 Sync slave

Device Froperties ..,

RT.IRT
IRT
IRT

high perfarmance
high perfarmance
high performance

~ Modules

Display... |

Cahcel

Help

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
Inbetriebnahme- und Montagehandbuch, 02/2010

119



Parametrieren/Adressieren

7.7 PROFINET-Kommunikation

4. Wahlen Sie, falls méglich, in der Dropdown-Liste Send clock time einen geeigneten
Sendetakt. Der Sendetakt sollte so gewahlt werden, dass sichergestellt ist, dass die
Applikation die Prozessdaten bearbeiten kann.

Der Sendetakt ist das kleinstmogliche Sendeintervall.
5. Klicken Sie auf die Schaltflache Details....

Zuséatzlich kann hier die Bandbreiteniberschreitung erlaubt werden. Dies ist sinnvoll,
wenn mehr zyklische Nutzdaten ausgetauscht werden, als im eingestellten Sendetakt
gesendet bzw. empfangen werden kdnnen.

Dies reduziert allerdings die Bandbreite, welche fiir Standard-Ethernet-Kommunikation
zur Verfligung steht.

Aus dem vorgegebenen Sendetakt berechnet STEP 7 die Zeitdauer fur RT-/IRT- und
TCP/IP-Kommunikation. In dem Dialog kénnen Sie das Verhaltnis zwischen IRT und
nicht-IRT Kommunikation einstellen.

7.7.6 Topologie projektieren

Topologie

Voraussetzung fir die IRT-Kommunikation ist die Topologieprojektierung. Diese erméglicht
die Wegeplanung, die optimierte Bandbreitenreservierung und somit auch die passende
Berechnung der Ubertragungszeiten. Zudem dient die Topologieprojektierung auch zu
Diagnosezwecken bei RT- und Standard-Ethernet-Geréten.

Hinweis

Es konnen nur PROFINET-IRT-Gerate Uiber Ports verschaltet werden. Haben Sie ein
PROFINET-RT-Gerat in das PROFINET IO-Subsystem eingefiigt, so missen fir dieses
Gerat die Ports nicht verschaltet werden.
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Zur Festlegung der Eigenschaften von Leitungen zwischen den Ports der Switches haben

Sie zwei Moglichkeiten:

Mit dem Topologie-Editor haben Sie eine Ubersicht iiber sémtliche Ports im Projekt und

kénnen sie zentral verschalten.

1. Offnen Sie in HW Konfig die Station mit PROFINET-Geraten, die an der IRT-Kommuni-

kation teilnehmen sollen.

2. Markieren Sie in der Station die PROFINET-Schnittstelle z. B. in der SIMOTION P320-3
die PROFINET-Schnittstelle PNxIO.

3. Starten Sie den Topologie-Editor mit dem Menibefehl Edit > PROFINET IO > Topology...

SIMOTION P320-3 und Panelfronten

x4
Table view ! Graphic viewi Offline/onling comparison |
Interconnection table Selection range
I¥ Show station narme Filter: IShow all ports ;I Filter: IShow all ports ;I
Port | Partrer part | cable fen | Signal el | Comment =I-FGIRC(1) -
=1 PGPC(1) E  Defaulk port
I Defaut port [=1- PCStation
[=]- PCStation =1~ PMxIO(P320)
1. PRIOP3E0) Part 1 (%21 P1)
TR B FPort 2321 P2
B Port2(x21 P2) B Port3 (k21 P3)
) B Port i (><10 ETH)
o S120%CU320%CEED = .
W Fertd.GaA00RD B Port 3 (x1400 P3)
[ Port 2 (%1400 P2) I Port 4 {1400 P4} LI
Port 3 (%1400 P3)
B Port 4 (%1400 P4) ;
=] 5120%C U320 CEES0- ATl
[ Portd (<1400 P1) [+ SCALAMCE X100
Part 2 (%1400 P2) [+ SCALANCE W
Port 3 (%1400 P3) [+~ medium converter
[ Port 4 0x1400 P4) [+]- PC Baugruppen
[+}- Skandard IE
[+~ SIMATIC HMI
«| | |
Online | Update Object Froperties.. Export.. Unit of | Meters 'i Add
length:
Cancel Help
Bild 7-22 Topologie-Editor
Hinweis
Topologie-Editor kann auch Giber NetPro geéffnet werden
Offnen Sie NetPro und fiihren Sie die oben angegebenen Handlungsschritte 2. und 3.
aus.
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Objekteigenschaften

Alternativ kdnnen Sie Uber die Eigenschaften eines Ports einen Partnerport auswahlen.

Damit ist die Leitung zwischen zwei Ports bestimmt und die Eigenschaften dieser Leitung
kdnnen editiert werden.

1. Offnen Sie den Dialog, indem Sie in HW Konfig einen Port an der Baugruppe markieren
und den Menibefehl Edit > Object Properties...wahlen bzw. auf den Port doppelklicken.

Properties - PNXIO - Port 1 (RO/S2/%21 P1) ] ﬂ

Generall Addreszes  Topology | Elptic-nsl

— Port Interconnection

Local part: IPCStation\F’NHID [P320)4Fart 1 (%21 F1]

b edivrn: Local part: IEopper Parther port: | .-

Cable namme: IEnppet j
— Partners

Partner port; !Any partrer ;I

Altemating patner ports: TRes) Jion 5120400 32040BE 204Port 1 (1400 P1)

PCStationy51 20xCU320xCEE20%Part 2 (1400 PZ2)
PCStationy51 20xCU320xCEE20%Part 3 (1400 P3)
FC5tationy51 20xCU320xCBE20NPart 4 (1400 P4)
PCStationy5120CU320xCEE 20-1%Port 1 1400 P1)
FPC5tationy51 20CU320xCBE20-14Port 2 [1400 P2)
PCStationy51 20CU320xCEE 20-14Port 3 (<1400 P3)
PCStationy51 20.CU320xCBE 20-14Port 4 (1400 P4)

pid | pelete | Digtails .
— Cable Data
% Cablelength: |< 100 m VI [Signal delaptime: 030 ps]

71 Signal delayitime [ ID.El'J

Cancel | Help |

2. Wabhlen Sie anschlieRend das Register Topology im Dialogfeld Properties - PNxIO - Port
n.

3. Wahlen Sie in der Liste Partner port den Port aus, mit dem Sie das Gerat verschalten
mdchten.

4. Bestatigen Sie Ihre Eingaben mit OK.
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17.7.7 Direkten Datenaustausch projektieren

Zwischen zwei SIMOTION-Geréten, die |O-Controller sind, kbnnen Datenbereiche tber
Controller-Controller-Querverbindung zyklisch ausgetauscht werden.

Prinzip

Annlich wie bei PROFIBUS DP werden Datenbereiche (E-/A-Bereiche) von CPUs
konfiguriert, iber die eine CPU sendet bzw. empfangt.

Empfehlung

Wir empfehlen, zundchst die Sendebereiche fir alle PROFINET-Baugruppen zu projektieren
und anschlieend die Empfangsbereiche.

Projektierung von Sender und Empfanger

Sender projektieren

1. Offnen Sie den Eigenschaftsdialog der PROFINET-Baugruppe (Doppelklick auf die
entsprechende Zeile in der Konfigurationstabelle von HW Konfig).

2. Wahlen Sie das Register Sender.
3. Klicken Sie auf die Schaltflache New.

4. Geben Sie im Eigenschaftsdialog des Senders Anfangsadresse und Lénge des
Adressbereichs ein, Uber den gesendet werden soll.

Kommentieren Sie den Datenbereich, um spater die Uber diesen Bereich gesendeten
Daten identifizieren zu kénnen.

Weitere Informationen zur Lange des Adressbereichs finden Sie im Geratehandbuch
SIMOTION P320-3 und Panelfronten.

5. Quittieren Sie die Einstellungen mit OK.
6. Wiederholen Sie die Schritte 3 bis 5 flir weitere Sendebereiche.

7. Andern Sie, wenn gewiinscht, die voreingestellte Diagnoseadresse fiir die
Sendebereiche.

Fir die Kommunikationsbeziehung, in der ein 10-Controller als Sender flr Direkten
Datenaustausch auftritt, ist genau eine Diagnoseadresse zu vergeben.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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Empféanger projektieren

1. Offnen Sie den Eigenschaftsdialog der PROFINET-Baugruppe (Doppelklick auf die
entsprechende Zeile in der Konfigurationstabelle von HW Konfig).

Wahlen Sie das Register Receiver.
Klicken Sie auf die Schaltflache New.

Klicken Sie im Dialog Receiver Properties auf die Schaltflache Assign Sender....

o > N

Wahlen Sie im Dialog Assign Sender... den Datenbereich der gewlinschten Station aus,
der von der lokalen CPU empfangen werden soll.

6. Quittieren Sie die Auswahl mit OK.

7. Geben Sie im Eigenschaftsdialog des Empfangers Anfangsadresse des Adressbereichs
ein, Uber den empfangen werden soll.

Die Lange des Adressbereichs sollte nicht gedndert werden, da sie automatisch an die
Lange des Sendebereichs angepasst wird. Nur wenn Sende- und Empfangsbereiche
identische Langen haben, ist die Konfiguration tbersetzbar!

8. Wiederholen Sie die Schritte 3 bis 7 fur weitere Empfangsbereiche.

9. Furjeden zugeordneten Sender ist eine Diagnoseadresse reserviert, Uber die der
Empfanger einen Ausfall des Senders feststellen kann. Jede Verbindung wird als Device
geflhrt.

10.Klicken Sie auf die Schaltflache Diagnostic Addresses..., wenn Sie diese Adressen
editieren wollen.
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7.7.8 PROFINET IO-Device anlegen

Voraussetzung

Sie haben bereits ein PROFINET I0-Subnetz angelegt und eine PROFINET-Baugruppe,
z. B. SIMOTION P320-3 mit PROFINET onboard projektiert.

Vorgehensweise
1. Doppelklicken Sie auf die entsprechende Baugruppe, um HW Konfig zu 6ffnen.
HW Konfig wird eingeblendet.

2. Wabhlen Sie im Baugruppenkatalog unter PROFINET IO die Baugruppe aus, die Sie an
das PROFINET IO-Subnetz anschliel’ien mdchten.

3. Ziehen Sie die Baugruppe auf den Strang des PROFINET IO-Subnetzes.

Das I0-Device wird eingefligt.

| . rw Coniia - [P station (Loaliguration) — Praject_v4] =100 x|
B mson Edk Doert PLC Vew Options Window el =13 =]

D282 8 & @ | diaDD 8w

Etbmeratfl] PROFIE 1005 pshern [11000]

I
= OMMET |
Pl T rIBES B TEE | B
szer| || ARatEPT . e, D s
: - A A 1 (3 SINAMICS G120
- I © 1] SNAMICS G130

[y

3 500 SINAMICS Y50
3 (20 SINAMICS GLIS0
7 =] 6 ) SINAMICS GM150
] SINAMICS 5120

] ST0CUNoPN

=00 S120 U0 CBE20
VZANIEPHY2Y
VZEPNAVZ2

= % g V2EPNVZL
o » vz vzl

# [10 SINAMICS 5150
- Hl o Fe ¥ (L Gilrwy
MP1 pddess | sddiers | Comment _’ # {0 Network Components

JJJJJJ

@l smaTiC I
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e w- [ SIMOTION Dirve-baced
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INMCSS\MEI!E&J%SPNU’L?!U&E _ii
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| Provss F1 to get Hel, = [ o

4. Speichern und Ubersetzen Sie die Einstellungen in HW Konfig.
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7.7.9 IP-Adressen und Geratenamen vergeben

Als IP-Adresse verwenden Sie die Adresse, die Sie im Dialog Properties — Ethernet
interface PNxIO festgelegt haben (kann mit Doppelklick auf das Gerat gedffnet werden).

Vorgehensweise
1. Wahlen Sie in HW Konfig den Menupunkt PLC > Ethernet > Edit Ethernet Node.
Es o6ffnet sich der Dialog Edit Ethernet Node.
2. Klicken Sie auf den Button Browse....

Es o6ffnet sich der Dialog Browse Network. Die angeschlossenen Teilnehmer werden
angezeigt.

3. Klicken Sie das Gerat an und bestatigen Sie mit OK.

4. Geben Sie die Adresse des PROFINET onboard ein, die Sie im Dialog Properties —
Ethernet interface PNxIO festgelegt haben.

5. Wahlen Sie den Netzibergang entsprechend z. B. Do not use router.
6. Klicken Sie den Button Assign IP Configuration zuweisen.
Die IP-Adresse wird dann online dem Gerat zugewiesen
7. Geben Sie den Geratenamen an, den Sie in HW Konfig festgelegt haben.
8. Klicken Sie den Button Assign Name.

Dem Gerat wird der Name zugewiesen.

7.7.10 IRT-Projektierung laden

Vorgehensweise

Die Projektierungsdaten missen in alle Gerate geladen werden, die an der
IRT-Kommunikation beteiligt sind.

1. Markieren Sie das Ethernet-Subnetz und wahlen den Meniibefehl PLC > Download.

Der Dialog Target Module wird gedffnet.
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7.7.11 Aktiv-Kennzeichnung firr externes PG/PC herstellen

Einleitung

Vorgehensweise

Ein PG/PC ist notwendig, um Projekte zu erstellen und ins Zielgerat zu laden, da
SIMOTION SCOUT nicht direkt auf der SIMOTION P320-3 installiert werden kann.

Die Schnittstelle, tiber die das PG/PC angeschlossen werden kann, wird im Verlauf der
automatischen Kommunikationsprojektierung abgefragt. Falls Sie die Werkseinstellungen
verandern, mussen Sie die Aktiv-Kennzeichnung der PG/PC-Zuordnung in NetPro
wiederherstellen.

1.
2.

Offnen Sie das Projekt in SIMOTION SCOUT.
Klicken Sie auf den Button "Open NetPro".

NetPro wird aufgerufen und stellt das konfigurierte Netzwerk grafisch dar. Die Verbindung
des PG/PC zum konfigurierten Netzwerk ist nicht gelb und fett dargestellt.

Doppelklicken Sie auf das PG/PC, das Sie konfigurieren mochten.

Der Dialog "Properties - PG/PC" wird mit dem Register "Assignment" im Vordergrund
eingeblendet.

Wahlen Sie im Feld "Assigned" die Schnittstelle aus und aktivieren Sie den STONLINE-
Zugriff, indem Sie das entsprechende Kontrollkdstchen anklicken.

Ubernehmen Sie die Einstellungen mit "OK".

Die Verbindung vom PG/PC zum entsprechenden Netzwerk wird wieder gelb und fett
dargestellt.

Speichern und (ibersetzen Sie die Anderungen und laden Sie sie auf der
SIMOTION P320-3.

Jetzt ist es wieder moglich, tber das PG/PC online zu gehen.
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7.8

7.8.1

SP_SITOP

USV-Uberwachung

Ubersicht USV-Uberwachung

SITOP DC-USV-Module mit serieller- oder USB-Schnittstelle kénnen Daten zu den
Betriebszusténden an einen angeschlossenen PC senden oder auch Remote-Signale
empfangen. Die Signale kdnnen entsprechend ihren Inhalten in eigene Applikationen
eingebunden werden oder mit dem Freeware-Tool "SITOP DC-USV Software" auf dem PC
weiterverarbeitet werden.

SP_SITOP ist eine spezielle Applikation fir SIMOTION P320-3. Mit Hilfe dieser Applikation
kontrolliert der Anwender die Zustandswechsel der angeschlossenen USV-Anlage.

Nach dem Start des Programms wird zunachst das Anzeigefenster gedffnet.

Hier kdnnen der aktuelle Zustand bzw. folgende Zustandswechsel der USV beobachtet
werden:

e Eingangsspannung ok / fehlt
® Akkuzustand ok / fehlerhaft

Bei der Konfiguration der Applikation legen Sie fur die einzelnen Zustande /
Zustandswechsel entsprechende Aktionen fest. Die ausgewahlten Kommandos steuern die
Systemvariablen. Diese Systemvariablen wiederum kénnen im SIMOTION-
Anwenderprogramm ausgewertet werden. Wenn Sie die Applikation SP_SITOP verwenden,
dann haben Sie Uber die Systemvariablen direkten Einfluss auf die Steuerungslogik.

SITOP DC-USV Software

Empfehlung

128

Dieses Tool steht zum Download im Internet zur Verfiigung unter;
SITOP Power (http://www.siemens.de/sitop)

An der Schnittstelle des SITOP DC-USV-Moduls werden die Zustande als Datenworte
ausgegeben und mit dem Software-Tool weiterverarbeitet. Sie haben damit aber keinen
direkten Durchgriff zum SIMOTION-Anwenderprogramm.

Fir die Uberwachung der USV-Anlage empfehlen wir Ihnen die Verwendung der Applikation
SP_SITOP. Uber Variablen haben Sie damit eine direkte Verbindung zum
Anwenderprogramm. Veranderungen in der Anlage werden jederzeit festgestellt und Sie
kénnen im Anwenderprogramm entsprechende Reaktionen programmieren.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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7.8.2 Applikation SP_SITOP starten

Die Software, die Sie fir die Bedienung der USV bendétigen (sp_sitop.exe), befindet sich im
SIMOTION P-Installationsverzeichnis "<Pfad>\SiMotion\tools" (defaultmaRig ist
<Pfad> ="D:").

Voraussetzungen
Die USV-Anlage ist an eine Stromversorgung angeschlossen.

Die USV-Anlage muss mit der SIMOTION P320-3 Gber eine Datenleitung verbunden
werden.

Vorgehensweise
1. Starten Sie die Anwendung sp_sitop.exe in diesem Verzeichnis.
Folgendes Fenster erscheint:

i

LIFS State

O 0K no bulleina
[BEOF. o bufieg —

UPS Battery State o

Infa

Bild 7-23 SP_SITOP Anwendung

Die Buttons dieses Fensters haben folgende Wirkung:
— EXIT: beendet die USV-Uberwachung
— Minimize: stellt das Fenster in die Windows-Leiste

— Config: blendet den Konfigurationsdialog auf

Hinweis

Beim erstmaligen Starten des Programms wird automatisch das Konfigurationsfenster
geoffnet.

2. Stellen Sie zunachst den Verbindungstyp ein, wo Sie die Datenleitung angeschlossen
haben.

3. Nehmen Sie eine Verknlpfung der Datei "D:\simotion\tools\sp_sitop.exe" in den
Autostart-Ordner von Windows auf.

ACHTUNG

In den Autostart-Ordner von Windows darf nur eine Verknlipfung der Datei sp_sitop.exe
aufgenommen werden! Wird eine Kopie der Datei aufgenommen, kann SP_SITOP die
Einstellungen nicht einlesen und startet nicht korrekt.
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Kommunikationsfehler

Wenn Sie eine falsche Schnittstelle einstellen oder die USV nicht angeschlossen ist, dann
werden die beiden Variablen _upsData.state und _upsData.batteryState in SIMOTION P auf

den Wert NOTSUPP gesetzt.
Siehe auch

Aufruf Variable _upsData.State (Seite 136)

Aufruf Variable _upsData.batteryState (Seite 139)
7.8.3 Konfiguration der Applikation SP_SITOP

Prinzipiell wird die Applikation SP_SITOP mit einer fir den Betrieb mit SIMOTION
geeigneten Konfiguration ausgeliefert.

Trotzdem kann es erforderlich sein, die Voreinstellung anzupassen (z. B. andere Timeout-
Zeiten erforderlich, ...). Bitte Uberprifen Sie deshalb in jedem Fall die voreingestellte
Konfiguration.

Waéhlen Sie aus dem Start-Fenster den Button "Config", um die Software entsprechend Ihren
Anforderungen einzustellen.

Hier kdnnen flr jeden Zustandswechsel der USV nétige bzw. gewilinschte Aktionen
festgelegt werden.

& Sp_Sitop

Serial port / USE: |USE - (1] 4

Cancel

X

i

[v Start application at DC_0OkK Browse
|lundll32 C:haimationstoolshep_ups.dil SetUpsState 0K Test!
[# Start application at DC_FAIL Browse
|rund|l32 C:haimationtoolshsp_ups.dil, SetUpsState BUFFERED Test
[+ Start application ’_ﬂ mir I_j zec after DC_FaAIL Browse
|rund|l32 C:haimationtoolshap_ups. dil, SetUpsState FAILED Test

¥ Shutdown PC j min :II sec after DC_FAIL

[# Start application at Battery OK Browse
|lundll32 C:haimationstoolshep_ups.dil SetUpsB atteryState 0K, Testl
[+ Start application at Battery failure Browse
|rund|l32 C:haimation®toalshsp_ups. dil, SetUpsBatteryState_wWaRM Test
[# Start application at battery connection emar Browse
|lundll32 CHhsimotionttoolshep_ups.dilLSetUpsBatteryState_CRIT Testl

Iw Start application at serial communication emar Browse

|CFail bat Test

i

Bild 7-24 SP_SITOP Config
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Einstellungen fiir den Betrieb mit SIMOTION P320-3

Uber die Konfiguration der SP_SITOP werden die mit jedem Zustandswechsel der
Stromversorgung verknupften Aktionen ausgewahlt. Dazu kann ein Kommando (z. B.
SetUpsState_OK) festgelegt werden, welches beim Eintreffen des Zustandswechsels
ausgefihrt wird (im Beispiel beim Wechsel zurtick auf DC_OK).

& Sp_Sitop 8
Serial port / USE: [USE -
Cahicel
[v Start application at DC_0K Browse
|lundll32 Chsimotiontboolshep_upz dilSetl)psState_OFK Testl

Bild 7-25 Beispiel Kommando bei Zustandswechsel auf DC_OK

Die voreingestellten Kommandos steuern die Systemvariablen, die mittels SIMOTION-
Anwenderprogramm in die Steuerungslogik einbezogen werden.

Erklarung der Buttons im Config-Dialog

Tabelle 7- 4 Buttons im Config-Dialog

OK Ubernimmt die Daten und speichert diese auf dem Speichermedium der
SIMOTION P320-3 (SP_SITOP.INI)

CANCEL Verwirft alle Anderungen seit dem Aufblenden des Dialogs, die gespeicherten
Daten auf dem Speichermedium bleiben unveréndert

TEST Versucht das eingegebene Kommando auszufiihren (so wie das auch im Ernstfall
geschieht!!)

BROWSE Hiermit kann eine Datei auf dem Speichermedium gesucht werden, deren Pfad
dann in die entsprechende Kommando-Eingabe Gibernommen wird.

Die Gber den Kommando-Eingaben angebrachten Check-Boxen, die mit Hakchen angewahlt
werden, legen fest, ob das Kommando im jeweiligen Fall gestartet werden soll.

Uberwachung der Zusténde der USV durch SP_SITOP
Es werden prinzipiell 3 Zustande verwaltet:
® 24 Volt Stromversorgung in Ordnung
e Batteriezustand in Ordnung
o SIMOTION P320-3 herunterfahren
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Uberwachung der Eingangsspannung

132

Fir die Uberwachung der Eingangsspannung ist folgender Ablauf vorgesehen:

® Eingangsspannung ok (DC_OK)

Fir den ersten Ubergang in diesen Zustand beim Hochlauf der SIMOTION P320-3 wird
die dort projektierte Applikation nicht gestartet.

Eingangsspannung fallt ab (DC_FAIL)

Falls die Applikation angewahlt ist und ein Kommando unter "Start application at
DC_FAIL" projektiert ist, wird dieses ausgefiihrt.

Im Auslieferzustand der SP_SITOP Config wird die Systemvariable _upsData.state in den
Zustand BUFFERED gesetzt.

I¥ Start application at DC_OK Browze
|rundll32 C:haimotiontoolshsp_ups.dil SetUpsState 0K Testl

Iv Start application at DC_FalL Brinwze
|rundll32 C:haimotionhtoolshep_upz.dil SetUpsState BUFFERED Testl
I¥ Start application —I min ﬂ zec after DC_FAIL Browse
|rundll32 C:haimotionhtoolshep_ups.dilSetUpsState FAILED Testl

W Shutdown PC j min :II sec after DC_FAIL

Bild 7-26 DC_FAIL Reaktion

Falls unter "Start application xx min yy sec after DC_FAIL" eine Applikation aktiv gesetzt
und ein Kommando eingegeben ist, wird jetzt noch ein Timer der Lange xx Minuten und
yy Sekunden aktiviert.

Weiterhin lauft ab diesem Zeitpunkt auch der PC_SHUTDOWN-Timer, falls dieser
ebenfalls aktiviert ist.

Hinweis

Wichtige Bedingung: Die projektierte Zeit fiir den PC_SHUTDOWN-Timer muss gré3er
sein als die eingestellte Zeit fir den DC_FAIL-Timer
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Im weiteren Verlauf gibt es folgende Mdéglichkeiten:
e Die Eingangsspannung liegt wieder an, bevor der DC_FAIL-Timer abl&uft

SP_SITOP volizieht den Ubergang in den Zustand DC_OK. Sowohl der DC_FAIL- als
auch der PC_SHUTDOWN-Timer werden deaktiviert.

Es wird das unter "Start application at DC_OK" eingetragene Kommando ausgefihrt.

Im Auslieferzustand der SP_SITOP-Projektierung wird die Systemvariable _upsData.state
in den Zustand OK gesetzt.

Oder
e Der DC_FAIL-Timer lauft ab
SP_SITOP volizieht den Ubergang in den Zustand DC_FAIL abgelaufen.

Wichtige Konsequenz: Es wird versucht, den PC herunterzufahren, auch wenn die
Eingangsspannung wieder auf 24 V ansteigen sollte.

ACHTUNG

Bei dieser Art des Herunterfahrens der SIMOTION P320-3 erfolgt u. U. keine
Datensicherung evtl. gedffneter Programme!

Im Auslieferzustand der SP_SITOP-Projektierung wird die Systemvariable _upsData.state
in den Zustand FAILED gesetzt.
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Sonstige mogliche Einstellungen in SP_SITOP Config
e Serial Port/ USB

Durch die Auswahl einer seriellen Schnittstelle oder des USB-Ports wird diese gedffnet.
Das Ergebnis der Aktion (Erfolg/Fehler) wird in der Statusleiste des Fensters angezeigt.

e Batterieliberwachung

Iv Start application at Battery Ok Browse
|rundll32 C:haimotiontoolshap_ups. dil SetUpsB atteryState 0K Testl
I¥ Start application at Battery failure Browze
|rundll32 C:haimotionhtoolshep_ups. dil S etUpsB atterpState_WaRMN Testl
Iv Start application at battery connection error Bromze
|rundll32 Chzimotiondtoolstep_ups.dil.SetlpsBatieryState CRIT Testl

Iv* Start application at seral communication e Browze
|CFail. bat Test

Bild 7-27 Batterieliberwachung in SP_SITOP Config

— Normalfall ist hier Battery_OK.
Im Weiteren kann es zum Auftreten folgender Zustandsanderungen kommen:
— Akkutausch notwendig (BATTERY_WARN)

Verlauft der Akkutest negativ, so ist der schnellstmdgliche Austausch der Akkus
erforderlich. Bei Anwahl dieser Funktion kann ein Anwenderprogramm gestartet
werden (z. B. Benachrichtigung einer (ibergeordneten Leitebene o. &.).

— Akku nicht angeschlossen (BATTERY_CONNECTION_ERROR)

Bitte Uberprufen Sie die Kabel und Sicherungen am Akku. Bei Anwahl dieser Funktion
kann ein Anwenderprogramm gestartet werden (z. B. Benachrichtigung einer tiberge-
ordneten Leitebene o. &.).
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7.8.4 Schnittstelle zu SIMOTION P

Variablenwerte

Siehe auch

Aus dem Anwenderprogramm heraus kann der Zustand mit 2 Anwendervariablen
beobachtet werden:

_upsData.state

_upsData.batteryState

Diese Variablen kénnen folgende Werte einnehmen:
_upsData.state

o O_K (default)
BUFFERED
FAILED
NOTSUPP
_upsData.batteryState
e O_K_

WARNING
CRITICAL
NOTSUPP

Diese Werte kdnnen auch von Windows aus (z. B. direkt aus der USV-Applikation
SP_SITOP) wie folgt manipuliert werden:

e via rundll32.exe — Funktionsgruppe SetUps...
oder

® per selbst implementierter Software — Funktionsgruppe _apiSetUps...

Aufruf Variable _upsData.State (Seite 136)
Aufruf Variable _upsData.batteryState (Seite 139)
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7.8.5 Aufruf Variable _upsData.State

In der DLL sp_ups.dll (im Lieferumfang enthalten) befinden sich Methoden mit folgenden
Signaturen, um die Systemvariable _upsData.state zu manipulieren:

RTUPS_API voi d CALLBACK Set UpsSt at e_ OK(

HWAD hwnd, /1l irrel evant
H NSTANCE hi nst, /1 irrel evant
LPTSTR | pCmdLi ne, /1 irrel evant
i nt nCndShow /1 irrel evant

)
Setzt die Variable _upsData.state in den Zustand O_K_

Falls SIMOTION P nicht installiert ist, erscheint eine Message Box mit entsprechender
Fehlermeldung.

Beispielhafter Aufruf mittels rundll.exe:

rundl 132 C \sinotion\tool s\sp_ups.dll, Set UpsState_OK
Beispielhafter Aufruf alternativ:

#i nclude "rtups. h"
unsi gned |l ong status = _api SetUpsState_OK( );

Return-Wert:

0: Alles OK
Sonst: Fehler
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7.8 USV-Uberwachung
BUFFERED
RTUPS_API voi d CALLBACK Set UpsSt at e_ BUFFERED(
HWAD hwnd, /1l irrel evant
HI NSTANCE hi nst, /!l irrel evant
LPTSTR | pCndlLi ne, /1l irrel evant
i nt nCndShow /1 irrel evant

)
Setzt die Variable _upsData.state in den Zustand BUFFERED

Falls SIMOTION P nicht installiert ist, erscheint eine Message Box mit entsprechender
Fehlermeldung.

Beispielhafter Aufruf mittels rundll.exe:

rundl 1 32 C: \sinotion\tool s\sp_ups.dll, Set UpsSt at e_ BUFFERED
Beispielhafter Aufruf alternativ:

#i nclude "rtups. h"
unsi gned | ong status = _api Set UpsSt at e BUFFERED( ) ;

Return-Wert:

0: Alles OK
Sonst: Fehler

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
Inbetriebnahme- und Montagehandbuch, 02/2010 137



Parametrieren/Adressieren

7.8 USV-Uberwachung

FAILED

RTUPS_API voi d CALLBACK Set UpsState_ FAI LED(

HWAND hwnd, /Il irrel evant
H NSTANCE hi nst, I/l irrel evant
LPTSTR | pCndLi ne, I/ irrel evant
int nCndShow /1 irrelevant

)
Setzt die Variable _upsData.state in den Zustand FAILED

Falls SIMOTION P nicht installiert ist, erscheint eine Message Box mit entsprechender
Fehlermeldung

Beispielhafter Aufruf mittels rundll.exe:

rundl 132 C \sinotion\tool s\sp_ups.dll, Set UpsSt at e_FAI LED
Beispielhafter Aufruf alternativ:

#i nclude "rtups. h"
unsi gned | ong status = _api Set UpsState_FAI LED( );

Return-Wert:

0: Alles OK
Sonst: Fehler

NOTSUPP
RTUPS_API voi d CALLBACK Set UpsSt at e NOTSUPP(
HWAD hwnd, /1 unused
HI NSTANCE hi nst /1 unused
LPTSTR | pCndLi ne, /1 unused
i nt nCndShow /1 unused

)

Beispielhafter Aufruf mittels rundll.exe:

rundl 1 32 C \sinotion\tool s\sp_ups.dlI, Set UpsSt at e_ NOTSUPP
Beispielhafter Aufruf alternativ:

#i nclude "rtups. h"
unsi gned | ong status = _api Set UpsSt at e_ NOTSUPP( );

Return-Wert:

0: Alles OK
Sonst: Fehler
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7.8 USV-Uberwachung

7.8.6 Aufruf Variable _upsData.batteryState

In der DLL sp_ups.dll (im Lieferumfang enthalten) befinden sich Methoden mit folgenden
Signaturen, um die Systemvariable _upsData.batteryState zu manipulieren:

O_K_
RTUPS_API voi d CALLBACK Set UpsBatteryState_ OK(
HWAD hwnd, /'l irrel evant
H NSTANCE hi nst, /1l irrel evant
LPTSTR | pCnidLi ne, /1l irrel evant
i nt nCndShow Il irrel evant

)
Setzt die Variable _upsData.batteryState in den Zustand O_K_

Falls SIMOTION P nicht installiert ist, erscheint eine Message Box mit entsprechender
Fehlermeldung.

Beispielhafter Aufruf mittels rundll.exe:

rundl 1 32 C:\sinotion\tool s\sp_ups.dll, SetUpsBatteryState_ OK
Beispielhafter Aufruf alternativ:

#i nclude "rtups. h"
unsigned long status = _api Set UpsBatteryState OK( );

Return-Wert:

0: Alles OK
Sonst: Fehler
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WARNING
RTUPS_API voi d CALLBACK Set UpsBatteryState WARN(
HWAND hwnd, I/l irrel evant
H NSTANCE hi nst, /Il irrel evant
LPTSTR | pCndLi ne, I/ irrel evant
int nCndShow /1 irrelevant

)
Setzt die Variable _upsData.batteryState in den Zustand WARNING

Falls SIMOTION P nicht installiert ist, erscheint eine Message Box mit entsprechender
Fehlermeldung.

Beispielhafter Aufruf mittels rundll.exe:

rundl 1 32 C \sinption\tool s\sp_ups.dll, Set UpsBatteryState_ WARN
Beispielhafter Aufruf alternativ:

#i nclude "rtups. h"
unsi gned | ong status = _api Set UpsBatteryState WARN( );

Return-Wert:

0: Alles OK
Sonst: Fehler
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CRITICAL

RTUPS_API void CALLBACK Set UpsBatteryState_ CRI Tl CAL(

HWAD hwnd, /Il irrel evant

HI NSTANCE hi nst, /Il irrel evant

LPTSTR | pCndlLi ne, /Il irrel evant

i nt nCndShow /1 irrel evant
)
Setzt die Variable _upsData.batteryState in den Zustand CRITICAL
Falls SIMOTION P nicht installiert ist, erscheint eine Message Box mit entsprechender
Fehlermeldung.
Beispielhafter Aufruf mittels rundll.exe:
rundl 132 C \sinotion\tool s\sp_ups.dll, Set UpsBatteryState_ CRITI CAL
Beispielhafter Aufruf alternativ:
#i nclude "rtups. h"
unsi gned | ong status = _api Set UpsBatteryState CRIT( );
Return-Wert:

0: Alles OK
Sonst: Fehler
NOTSUPP

RTUPS_API voi d CALLBACK Set UpsBatt erySt at e_ NOTSUPP(

HWAD hwnd, /'l unused

HI NSTANCE hi nst , /'l unused

LPTSTR | pCndLi ne, /1 unused

i nt nCndShow /'l unused

)

Beispielhafter Aufruf mittels rundll.exe:

rundl 1 32 C \sinotion\tool s\sp_ups.dll, Set UpsBatterySt at e_NOTSUPP
Beispielhafter Aufruf alternativ:

#i nclude "rtups. h"
unsigned long status = _api Set UpsBatteryState NOTSUPP( );

Return-Wert:

0: Alles OK
Sonst: Fehler
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7.9 Baftterieiiberwachung

7.9 Batterieberwachung

Die eingebaute Pufferbatterie hat eine Haltbarkeit von mindestens 5 Jahre. Der Zustand
kann Uber eine zweistufige Batterietiberwachung gepriift werden. Die Information kann Uber
ein [/O-Register gelesen werden und ausgewertet werden.

Bei Erreichen der ersten Warnschwelle betragt die Resthaltbarkeit der Batterie zur Pufferung
von CMOS-Daten und gepuffertem SRAM noch mindestens 1 Monat.

7.10 Betrieb ohne Monitor und Tastatur

Das Geréat kann ohne Monitor und ohne Tastatur betrieben werden. Der fehlerfreie Hochlauf
ohne diese Gerate ist sichergestellt. Zur Diagnose kann nachtraglich USB-Tastatur und
Maus sowie ein analoger CRT-Monitor angeschlossen werden.

Ein digitaler DVI-Monitor wird nur nachtraglich aktiviert, wenn das Betriebssystem Windows
Embedded Standard 2009 vollstdndig gebootet hat.
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8.1 Inbetriebnahme - Windows Embedded Standard 2009
8.1.1 Vor der Inbetriebnahme zu beachten
Lieferzustand

Die SIMOTION P320-3 wird in folgender Version ausgeliefert:

o mit dem Betriebssystem Windows Embedded Standard 2009 (auf CompactFlash-Karte)
e SIMATIC NET

e SIMOTION P Runtime

Vor der Inbetriebnahme anschlielRen

Bevor Sie das Gerat an die Stromversorgung anschliel®en, sollte der DVI- bzw. CRT-Monitor
angeschlossen sein, damit er beim Hochlauf korrekt vom BIOS und dem Betriebssystem
erkannt wird.

/I\VORSICHT

Beschadigungsgefahr des Gerates

Bei Betauung darf das Gerat erst nach einer Wartezeit von ca. 12 Stunden in Betrieb
genommen werden.

ACHTUNG
Windows Embedded Standard 2009: EWF- und FBWF-Informationen beachten

Unter Windows Embedded Standard 2009 stehen zwei konfigurierbare Schreibfilter
(Enhanced Write Filter und File Based Write Filter) zur Verfligung. Beachten Sie bei der
Aktivierung und Nutzung die EWF-/FBWF-Informationen, da es sonst zu Datenverlusten
kommen kann.

Hinweis

Das Gerét wird mit deaktiviertem EWF (Enhanced Write Filter) ausgeliefert.
Nach Inbetriebnahme des Geréats den EWF fiir Laufwerk C: aktivieren, da somit
gewahrleistet wird:

e eine erhohte Lebensdauer der CompactFlash-Karte

e kein Datenverlust beim Ausschalten des Geréats iber den Netzschalter oder durch
Trennung von der Stromversorgung
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8.1 Inbetriebnahme - Windows Embedded Standard 2009

8.1.2

Voraussetzung

Erstinbetriebnahme - Erstes Einschalten

® Das Gerat ist an die DC 24V-Stromversorgung angeschlossen.
® Der Potenzialausgleich ist angeschlossen.

® Die Verbindungskabel sind korrekt gesteckt.

Betriebssystem einrichten

144

Nach dem ersten Einschalten mittels Netzschalter wird auf dem Computer automatisch das

auf CompactFlash-Karte vorinstallierte Betriebssystem Windows Embedded Standard 2009
eingerichtet.

Gehen Sie wie folgt vor:

1. Schalten Sie das Gerat Uber den Ein-/Ausschalter ein. Das Gerat fuhrt jetzt einen
Selbsttest durch. Wahrend des Selbsttests erscheint die Meldung:

Press F2 go to Setup Uility oder
Press ESngo to Boo&J Manage}l

2. Warten Sie, bis die Meldung erlischt, und folgen Sie den Anweisungen auf dem
Bildschirm.

ACHTUNG

Waéhrend des gesamten Installationsvorganges darf das Geréat nicht ausgeschaltet
werden.

Verandern Sie auf keinen Fall die Defaultwerte im BIOS Setup, da sonst die
Betriebssysteminstallation nicht stérungsfrei ablauft.

3. Neustart

Nachdem Sie alle erforderlichen Informationen eingegeben haben und das
Betriebssystem

eingerichtet ist, werden Sie dazu aufgefordert, das System neu zu starten. Quittieren Sie
diese Aufforderung mit Yes.

Hinweis

Der Hochlauf des Systems kann bei der Erstinbetriebnahme erheblich langer als
normalerweise dauern. Fir mehrere Minuten ist nur eine blaue oder schwarze
Bildschirmanzeige zu sehen.

Ab jetzt erscheint bei jedem weiteren Einschalten nach der Hochlaufroutine sofort die Login-
Maske bzw. die Oberflache des Betriebssystems Windows Embedded Standard 2009.

Hinweis

Um Datenverlust zu vermeiden, sollten Sie nach der Erstinbetriebnahme ein Image lhrer
Systempartition erstellen.
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8.1 Inbetriebnahme - Windows Embedded Standard 2009

Gerat ausschalten

Wenn sie mit Windows Embedded Standard arbeiten, so benutzen sie zum Ausschalten
immer Start > Shut down.

Hinweis

Das Gerat wird mit deaktiviertem EWF (Enhanced Write Filter) ausgeliefert.
Nach Inbetriebnahme des Gerats den EWF fiur Laufwerk C: aktivieren, da somit
gewabhrleistet wird:

¢ eine erhdhte Lebensdauer der CompactFlash-Karte

¢ kein Datenverlust beim Ausschalten des Geréats liber den Netzschalter oder durch
Trennung von der Stromversorgung
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8.2 Vooraussetzungen Inbetriebnehmen

8.2

Siehe auch

8.3

Voraussetzungen Inbetriebnehmen

Vorausgesetzte Tétigkeiten

lhre Anlage ist montiert und verdrahtet.

Die Installation und Parametrierung ist abgeschlossen.

Bei Vernetzung tiber PROFINET sind

e die PROFINET-Adressen der Busteilnehmer eingestellt, mit denen die SIMOTION P320-3
kommuniziert.

Voraussetzungen Anschliel3en (Seite 49)
Voraussetzungen Parametrieren/Adressieren (Seite 75)

Voraussetzungen fur PROFINET-Kommunikation (Seite 116)

Hinweise zur Inbetriebnahme

Inbetriebnahme der Kommunikation

Folgende Komponenten missen in Betrieb genommen werden:
e SIMOTIONP

¢ PROFINET-Komponente

e optional Panel PC Remote Kit

Die Inbetriebnahme kann via Programmiergerat oder durch Installation der zur
Inbetriebnahme bendtigten Software auf der SIMOTION P320-3 geschehen.

Die Bedientafelfronten missen angeschlossen sein.

Inbetriebnahme der Komponenten

Siehe auch

146

Die Inbetriebnahme der mit SIMOTION P verwendeten Komponenten wie:
e ET 200 PN-Peripherie
® PROFINET IO-Antriebe

entnehmen Sie bitte der jeweiligen Dokumentation.

Voraussetzungen fir die Montage (Seite 35)
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8.4

Siehe auch

8.4 Empfiohlene Reihenfolge fiir die Erstinbetriebnahme

Empfohlene Reihenfolge fiir die Erstinbetriebnahme

Im Folgenden sind die einzelnen Inbetriebnahmeschritte fir die Erstinbetriebnahme in der
empfohlenen Reihenfolge aufgefihrt.

1.

Die Gesamtanlage ist mechanisch und elektrisch angeschlossen und auf Fehlerfreiheit
gepruft.

— SIMOTION P320-3

— Antriebe

— Motoren

— SIMATIC S7 I/O-Komponenten
— HMI-Bedienoberflachen

Die Bestellnummern (MLFB) der Antriebe und SIMATIC S7 1/0O-Komponenten sollten
vorliegen.

Sie dienen bei der Erstellung des SIMOTION-Projekts zur Uberpriifung, ob die aus dem
Hardware-Katalog von "HW Konfig" ausgewahlte Komponente der an der Anlage
verwendeten entspricht.

3. Die Antriebe zur Kommunikation am PROFINET IO vorbereiten.
4. Die Inbetriebnahme der Antriebe iber PROFINET IO vornehmen.

Literatur: Funktionsbeschreibung der jeweiligen Antriebe

5. Einen Testlauf fir alle Achsen durchfiinren.

6. Die Antriebsoptimierung der Antriebe durchfiihren.
7. Die SIMOTION P320-3 einschalten und hochlaufen lassen, dabei werden alle

Basiseinstellungen automatisch vorgenommen.

Vorsorglich sollten Sie fiir den Fall eines nicht bootfahigen Speichermediumzustandes
ein bootfahiges Externes Speichermedium erstellen (z. B. Boot-CD oder
USB-Memory-Stick).

Eventuell zusatzlich eine komplette Datensicherung (Partitions- und/oder
Speichermediumimage) vornehmen.

Register "License" (Seite 92)
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8.5 Write Filter
8.5 Write Filter
8.5.1 Enhanced Write Filter (EWF)

Aufgabe und Funktion

Der EWF (Enhanced Write Filter) ist eine Funktion, die nur unter Windows Embedded
Betriebsystemen zur Verfligung steht. Er stellt einen vom Anwender konfigurierbaren
Schreibfilter dar.

Der Enhanced Write Filter ermoglicht es, Windows Embedded Standard 2009 von
schreibgeschutzten Medien zu booten (z. B. von CD-ROM), einzelne Partitionen
schreibzuschiitzen, die Performance des Filesystems den Bedirfnissen des Anwenders
anzupassen (etwa bei Einsatz von CompactFlash-Karten).

Mit dem EWF lassen sich auch die Schreibzugriffe auf CompactFlash-Karten minimieren.
Das ist wichtig, weil die Anzahl der Schreibzyklen auf CompactFlash-Karten technisch
bedingt begrenzt ist. Wir empfehlen Ihnen daher, beim Einsatz von CompactFlash-Karten
den EWF einzuschalten.

VORSICHT
Nur einen Schreibfilter pro Partition aktivieren - sonst Datenverlust!
In den SIMOTION P Images sind sowohl EWF als auch FBWF vorinstalliert.

Beachten Sie, dass auf einer Partition immer nur ein Schreibfilter aktiv sein darf, da es
sonst zu Datenverlust kommen kann!

Hinweis

Der Enhanced Write Filter ist bei Windows Embedded Standard 2009 standardmaRig
deaktiviert. Nach der Einrichtung des Betriebssystems sollten Sie Ihre Daten sichern und
anschlieRend den EWF einschalten.

Hinweis
Projekt-Download bei aktiviertem Write Filter

Bei aktiviertem Write Filter ist ein Projekt-Download vom Engineering System
SIMOTION SCOUT auf das Gerat nur moglich, wenn keine Anderungen an der HW-
Konfiguration erfolgt sind.

Um den Projekt-Download bei geanderter HW-Konfiguration durchfiihren zu kénnen,
mussen Sie den Write Filter deaktivieren und erneut den Projekt-Download starten.
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Hinweis

Das Geréat wird mit deaktiviertem EWF (Enhanced Write Filter) ausgeliefert.
Nach Inbetriebnahme des Gerats den EWF fiur Laufwerk C: aktivieren, da somit
gewabhrleistet wird:

¢ eine erhdhte Lebensdauer der CompactFlash-Karte

e kein Datenverlust beim Ausschalten des Geréats liber den Netzschalter oder durch
Trennung von der Stromversorgung

Beispiel fiir den Schreibschutz einzelner Partitionen
DefaultmaRig ist der Write Filter deaktiviert:
e Partition C: nicht aktiv d. h. nicht schreibgeschutzt
e Partition D: nicht aktiv d. h. nicht schreibgeschutzt
Nun wird der Write Filter aktiviert und folgendermafien eingestellt:
® Partition C: aktiv
e Partition D: nicht aktiv
Abhangig vom Installationsort der Applikation werden ihre Schreibzugriffe abgelegt:
e Applikation auf Partition C: installiert

Durch die Einstellung des Write Filter "Partiton C: aktiv" werden die Schreibzugriffe der
Applikation nicht auf der Partition C: (da schreibgeschiitzt), sondern im RAM abgelegt.

Bei einer Léschung des RAM sind die Daten der Schreibzugriffe ebenfalls geléscht.
e Applikation auf Partition D: installiert

Durch die Einstellung des Write Filter "Partiton D: nicht aktiv" werden die Schreibzugriffe
der Applikation auf der Partition D: (da nicht schreibgeschitzt) des Speichermediums
abgelegt.

Bei einer Loéschung des RAM sind die Daten der Schreibzugriffe weiterhin auf dem
Speichermedium vorhanden.
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8.5 Write Filter

EWF einstellen

Zum Einstellen sowie zum Ein-/Ausschalten des EWF kdénnen Sie das Programm
EWFMGR.EXE nutzen. Der Aufruf des Programms erfolgt tber den Command Prompt.
Folgende Funktionen stehen zur Verfligung:

Funktion Kommando

Schreibschutz von Laufwerk C: einschalten ewfmgr c: -enable
Schreibschutz von Laufwerk C: ausschalten ewfngr c¢: -commi tanddi sabl e
(gednderte Daten werden lGibernommen)

Geanderte Daten auf Laufwerk C: Glbernehmen ewfmgr c: -commit

Information Uber das EWF-Laufwerk anzeigen ewfmgr c:

Hilfe anzeigen ewfngr c: /h

Hinweis

Die EWF-Kommandos bezlglich des Schreibschutzes werden erst nach einem erneuten
Bootvorgang wirksam.

Bei Verwendung der Funktion enable bzw. commitanddisable ist ein Neustart des Gerats
notwendig.

Bei Verwendung der Funktion commit ist kein Neustart des Gerats notwendig.

Besonderheiten beim Einsatz des Enhanced Write Filters (EWF)

® Wenn der EWF eingeschaltet ist, dann gehen bei Spannungsausfall die nach dem
Boot-Vorgang erfolgten Anderungen auf Laufwerk C: verloren.
Wenn Sie die Daten vor Verlust bei Spannungsausfall schitzen wollen, dann empfehlen
wir den Einsatz einer USV.

® Sie kénnen die Daten im EWF-RAM-Overlay vor dem Herunterfahren des Geréats auf der
CompactFlash-Karte bzw. dem Speichermedium sichern. Geben Sie dazu auf dem
Command Prompt folgende Befehle ein:

ewf ngr c: -conmitanddi sable

Starten Sie anschlielend das Gerat neu
ewf ngr c: -enable

Starten Sie anschlielend das Gerat neu
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Hinweis
Systembedingt wird bei automatischer Sommer-/Winterzeitumstellung, bei Systemen ohne
zentrale Uhrzeitverwaltung und bei eingeschaltetem EWF die Uhrzeit im Zeitraum der

Sommerzeit oder Winterzeit bei jedem Bootvorgang um eine Stunde vorgestellt oder
zurlckgestellt.

Grund fir dieses Verhalten ist, dass sich Windows Embedded Standard 2009 in einem
Registry-Eintrag merkt, dass die Umstellung auf Sommerzeit erfolgt ist. Da auch diese Datei
durch den EWF gegen Veranderung geschiitzt ist, geht der Merker beim Booten verloren
und die Umstellung wird erneut durchgeflhrt.

Daher empfehlen wir, die automatische Umstellung zu deaktivieren und die Uhrzeit von
Hand umzustellen.

Gehen sie dazu wie folgt vor:

1. Schalten Sie den EWF Filter aus ( ewfmgr c: -commitanddisable) und booten Sie das
System neu.

2. Deaktivieren Sie die automatische Umschaltung in der Systemsteuerung:
Start > Control Panel > Date and Time und im Register Time Zone bei "Automatically
adjust clock for daylight saving changes" den Haken I6schen.

3. Schalten Sie den EWF wieder ein (ewfmgr c: -enable) und booten Sie das System
erneut.
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8.5.2 File Based Write Filter (FBWF)

Aufgabe und Funktion

Mit dem Feature Pack 2007 fir Windows Embedded hat Microsoft einen zweiten Write Filter
eingefiihrt, den File Based Write Filter (FBWF).

Im Gegensatz zum EWF, der die Partitionen sektorbasiert schiitzt, arbeitet der FBWF auf
Dateiebene. Wenn der FBWF aktiviert ist, sind alle Dateien und Ordner einer Partition
geschutzt, bis auf die in der Ausnahmeliste definierten.

In den Betriebssystemimages flr SIMOTION P ist der FBWF im Lieferzustand deaktiviert
und muss vom Anwender aktiviert und konfiguriert werden.

Wenn Sie den FBWF aktivieren, sind standardmagig die Ordner C:\FBWF und D:\FBWF
zum Durchschreiben freigeschaltet.

Vergleich EWF und FBWF

® Bevorzugen Sie den FBWF, da er flexibler zu konfigurieren ist und ein direktes
Durchschreiben ohne Neustart ermdglicht.

® Wenn Sie komprimiertes NTFS verwenden mussen, ist der EWF unverzichtbar.

VORSICHT
Nur einen Schreibfilter pro Partition aktivieren - sonst Datenverlust!
In den SIMOTION P Images sind sowohl EWF als auch FBWF vorinstalliert.

Beachten Sie, dass auf einer Partition immer nur ein Schreibfilter aktiv sein darf, da es
sonst zu Datenverlust kommen kann!

Hinweis
Projekt-Download bei aktiviertem Write Filter

Bei aktiviertem Write Filter ist ein Projekt-Download vom Engineering System
SIMOTION SCOUT auf das Gerat nur moglich, wenn keine Anderungen an der HW-
Konfiguration erfolgt sind.

Um den Projekt-Download bei gednderter HW-Konfiguration durchfihren zu kénnen,
missen Sie den Write Filter deaktivieren und erneut den Projekt-Download starten.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
152 Inbetriebnahme- und Montagehandbuch, 02/2010



Inbetriebnehmen (Software)
8.5 Wirite Filter

Konfiguration des FBWF

Der FBWF kann in der Kommandokonsole tiber das Programm FBWFMGR.EXE konfiguriert
werden.

ACHTUNG

e Beachten Sie die Syntax: Nach dem Laufwerksbuchstaben Doppelpunkt muss ein
Leerzeichen stehen!

 Die Anderungen fiir den direkten Schreibzugriff werden erst nach einem Neustart aktiv.
e Es konnen nur Dateien und Ordner in die Ausnahmeliste GUbernommen werden, die

existieren.
Funktion Kommando
Anzeigen des aktuellen FBWF Status fbwf ngr /di spl ayconfig
Aktivieren des FBWF nach dem néchsten Neustart fbwf ngr /enabl e
Durchschreiben geschiitzter Dateien fowfmgr /conmit c: \Test.txt

Hinzuflgen/Entfernen von Elementen in der
Ausnahmeliste:

¢ Datei hinzufligen fbwf ngr /addexclusion C. \Test.txt

e Ordner hinzufiigen fbwf mgr / addexcl usi on C. \ Testordner
¢ Datei entfernen EbW{ mr / r )E(B{mveexcl usi on

¢ Ordner entfernen beW{ mor é{ ggg\r/eexcl usi on

Hilfe aufrufen fbwf mgr /?

Eine ausfihrliche Anleitung zum FBWF finden Sie im Internet unter:

Anleitung zum FBWF (http://msdn.microsoft.com/en-
us/library/aa940926(WinEmbedded.5).aspx)
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8.6 Datensicherung

8.6 Datensicherung

8.6.1 Partitionierung des Speichermediums
Das Speichermedium des SIMOTION P320-3 ist in 2 Partitionen aufgeteilt.

Aus Griinden der Datensicherheit liegen der SIMOTION-Kernel und die Windows-
Systemsoftware auf unterschiedlichen Partitionen.

Der Write Filter ermoglicht es fur einzelne Partitionen einen Schreibschutz zu aktivieren.
DefaultméRig sind die Partition C: und Partition D: nicht schreibgeschitzt.

Die Schreibzugriffe einer Applikation (z. B. HMI) welche auf einer schreibgeschitzten
Partition installiert ist, werden im RAM abgelegt und nicht auf der schreibgeschiitzten
Partition.

Beispiel
Der Write Filter ist folgendermalen eingestellt:
® Partition C: aktiv
e Partition D: nicht aktiv
Abhéangig vom Installationsort der Applikation werden ihre Schreibzugriffe abgelegt:
e Applikation auf Partition C: installiert
Durch die Einstellung des Write Filter "Partiton C: aktiv" werden die Schreibzugriffe der
Applikation nicht auf der Partition C: (da schreibgeschitzt), sondern im RAM abgelegt.
Bei einer Loschung des RAM sind die Daten der Schreibzugriffe ebenfalls geldscht.
e Applikation auf Partition D: installiert
Durch die Einstellung des Write Filter "Partiton D: nicht aktiv" werden die Schreibzugriffe
der Applikation auf der Partition D: (da nicht schreibgeschitzt) des Speichermediums
abgelegt.
Bei einer Loschung des RAM sind die Daten der Schreibzugriffe weiterhin auf dem
Speichermedium vorhanden.
Partitionen

Die folgende Abbildung zeigt die Einteilung des Speichermediums im Auslieferungszustand

SYSTEM USER

>1.5 GB
(variable)

Bild 8-1 Partitionen des Speichermediums
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8.6.2

8.6 Datensicherung

1. Partition/Laufwerk C:

Laufwerk C: ist fir die Windows-Systemsoftware, SIMOTION-Kernel etc. reserviert.

2. Partition/Laufwerk D:

Laufwerk D: enthélt die Userdaten, z. B. virtuelle Speicherkarte der SIMOTION P Runtime.

Hinweis
Speicherung Userdaten

Es wird empfohlen nur die Userdaten auf Laufwerk D: zu speichern, da der Write-Filter
defaultmafig auf "Laufwerk D: nicht aktiv" eingestellt ist.

SIMATIC Datensicherung

Datensicherung unter Windows Embedded Standard 2009

8.6.3

Siehe auch

Zur Datensicherung unter Windows Embedded Standard 2009 empfehlen wir das
Softwaretool SIMATIC PC/PG Image Creator(ab V3.0). Dieses Tool ermdglicht die einfache
Sicherung und schnelle Wiederherstellung kompletter CompactFlash- und
Speichermediuminhalte sowie einzelner Partitionen (Images).

Der Image Creator unterstiitzt nur das Brennen von DVD-Medien.

Diese Software ist Uber die Siemens A&D Mall (http://www.siemens.de/automation/mall)
bestellbar. Genauere Informationen zum SIMATIC PC/PG Image Creator enthnehmen Sie
bitte der zugehdrigen Produktdokumentation.

Restore-DVD

SIMOTION P320-3 wird vorinstalliert in Hard- und Software, fertig zum Anschluss und
Betrieb, geliefert. Im Lieferumfang des Geréts ist eine Restore-DVD enthalten. Mit dieser
Restore-DVD kann der Lieferzustand des Geréates wiederhergestellt werden, z. B. im Falle
eines Problems bei Installation zusétzlicher Software-Pakete wie HMI-Software.

Es empfiehlt sich dartber hinaus, nach der Inbetriebnahme seitens des OEM eine
Datensicherung zu erstellen. Diese kann auf der SIMOTION P320-3 abgelegt werden.

Die Grundlagen des Datenablagekonzepts und die verschiedenen Arten der Datensicherung
auf SIMOTION P320-3 finden Sie im Kapitel zum Daten-Ablagekonzept beschrieben.

Ubersicht Daten-Ablagekonzept (Seite 167)
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8.7 Hochlauf des SIMOTION P-Kernels

8.7

8.8

8.8.1
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Hochlauf des SIMOTION P-Kernels

Der SIMOTION-Kernel wird standardmaRig beim Booten von Windows gestartet. Er ist somit
nach jedem Windows-Hochlauf verfligbar. Der Startvorgang erfolgt Gber einen installierten
Service, den so genannten SIMOTION P Startup Service. Dieser sorgt dafiir, dass der
SIMOTION-Kernel automatisch im Windows-Hochlauf startet.

SIMOTION P wird mit dem zuletzt mit RAM to ROM gesicherten Projekt gestartet und
beginnt sofort zu laufen, falls der Betriebszustand beim Ausschalten auf RUN stand.

Wenn Sie SIMOTION P explizit beenden méchten, ohne Windows zu beenden, dann kdénnen
Sie dies mit der Applikation SIMOTION P State tun. Voraussetzung hierfir ist, dass der
angemeldete Benutzer Administrator-Rechte besitzt. Nur dann bekommen Sie den
entsprechenden Button der Funktion "Terminate SIMOTION P" angeboten.

Nach einem expliziten Beenden des SIMOTION-Kernels tiber die Applikation
SIMOTION P State kann der SIMOTION-Kernel Gber diese Applikation wieder gestartet
werden (Button "Start SIMOTION P"). Ein Neustart von Windows flihrt ebenfalls zum
Neustart des SIMOTION-Kernels.

Genauere Informationen Uber die Applikation SIMOTION P State finden Sie im nachsten
Kapitel.

Applikation SIMOTION P State

Ubersicht Applikation SIMOTION P State

Die Anzeige der LEDs, des Betriebsartenschalters und das Handling der Memory Card, die
bei anderen SIMOTION-Plattformen als Hardware ausgepragt sind, werden bei
SIMOTION P am Bildschirm virtualisiert.

Diese Virtualisierung geschieht tGber die Applikation SIMOTION P State.

#z SIMOTION P State =i
Shows  Info Extras
SIMOTIOM P
B Running @ sF
RUM —_
Restart | Ly

Flestart [Del SRAM) | il STOPU |~
@ sToPU

Save SIMOTIOM P
I @ sToP S5TOP | -

Terminate SIMOTION F'|

Bild 8-2 SIMOTION P State

& BUSTF
& BUSZF

MRES | ——

Das oben stehende Bild zeigt SIMOTION P State in gestartetem Zustand.
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8.8.2 LED-Anzeige

Die Bedeutung der LEDs und ihre Farben sind in der nachfolgenden Tabelle beschrieben.

Tabelle 8- 1 Bedeutung der LEDs

SIMOTION P im RUN 2

LED Bedeutung

SF (rot) ! Diese LED zeigt einen Fehlerzustand oder eine
Unterlizenzierung der SIMOTION P an.

DC 5V (griin) Diese LED zeigt an, dass bei P die Spannung anliegt.

SIMOTION P Spannung Ein

RUN (griin) - Diese LED zeigt an, dass das Anwenderprogramm lauft.

STOPU (gelb) -
SIMOTION P im STOP User Program

Diese LED zeigt an, dass die Technologiepakete (z. B.
Gleichlauf, Kurvenscheibe) aktiv sind. Es kdnnen Test-
und Inbetriebnahmefunktionen ohne Anwender-
programm ausgefiihrt werden. Das Anwenderprogramm
ist nicht aktiv.

STOP (gelb) -
SIMOTION P im STOP 2

Diese LED zeigt an, dass kein Anwenderprogramm l&uft.
Die Technologiepakete sind nicht aktiv.

BUS1F (rot) -
Sammelfehler

Nicht relevant, da keine PROFIBUS DP-Schnittstelle
vorhanden.

BUS2F (rot) -
Sammelfehler

Nicht relevant, da keine MPI/DP-Schnittstelle vorhanden.

1 SF-LED wird auch hardwaremafig angezeigt
2 RUN/STOP-LED wird auch hardwaremafig angezeigt und umfasst RUN- und STOP-LED:

Griin = RUN-Betriebszustand
Gelb = STOP-Betriebszustand

Informationen Gber Anzeigemodi der nur hardwaremafig angezeigten SF PROFINET LED
sowie der LEDs direkt am PROFINET- bzw. Ethernet-Port finden Sie im Geratehandbuch

SIMOTION P320-3 und Panelfronten.

Informationen tUber Anzeigemodi der LEDs direkt am PROFINET-Port finden Sie auch unter
PROFINET-Busfehler tritt auf (Seite 209).
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8.8 Applikation SIMOTION P State

8.8.3 Diagnose durch LED-Anzeige

Jede LED kann verschiedene Zustande einnehmen, z. B. Ein, Aus, Blinken. Anhand des
Zustandes der jeweiligen LED I&sst sich ableiten, was genauer im Moment auf dem
SIMOTION P vorgeht.

Tabelle 8- 2 Diagnose-LEDs der SIMOTION P320-3

LED Bedeutung Bedeutung
SF (rot) Systemfehler Diese LED zeigt einen Fehlerzustand der SIMOTION P an.
LED - ein Es liegt ein quittierbares Ereignis (Alarm, Meldung, Hinweis)

LED - blinkt (2 Hz)

LED - blinkt (0,5 Hz)

vor.
(siehe Diagnoseanleitung)

Es liegt eine Stérung vor, auf die vom Anwenderprogramm
aus nicht reagiert werden kann.

Zur Beseitigung der Fehler kann folgendes erforderlich sein:
e Aus-/Einschalten
e eine Neuinbetriebnahme

Keine Lizenz fiur lizenzpflichtige Technologie-/
Optionsobjekte vorhanden. Zur Beseitigung des Fehlers
Lizenzierung ausfiihren (siehe Register "License”
(Seite 92)).

LED - aus SIMOTION P arbeitet fehlerfrei.
RUN (griin) SIMOTION P im RUN Diese LED zeigt den Zustand des Anwenderprogramms an.
LED - ein Das Anwenderprogramm lauft.

LED blinkt (2 Hz)

Die Anwahl des Betriebszustandes RUN bis zum Erreichen
dieses Betriebszustandes wird durch Blinken der LED
angezeigt.

STOPU (gelb)

LED blinkt (2 Hz)

SIMOTION P im STOP User
Program

Diese LED zeigt an, dass die Technologiepakete aktiv sind.
Es wird kein Anwenderprogramm bearbeitet.

Die Anwahl des Betriebszustandes STOPU bis zum
Erreichen dieses Betriebszustandes wird durch Blinken der
LED angezeigt.

STOP (gelb)

LED - ein

LED - blinkt (2 Hz)

LED - blinkt (0,5 Hz)

SIMOTION P im STOP

Diese LED zeigt an, dass kein Anwenderprogramm lguft.

Die Technologiepakete sind nicht aktiv.

Die Anwahl des Betriebszustandes "STOP" bis zum
Erreichen dieses Betriebszustandes wird durch Blinken der
LED angezeigt.

Eine Urléschanforderung wird durch langsames Blinken
angezeigt (siehe Urldschen mit dem Betriebsartenschalter
(auf dem Bildschirm) (Seite 186)).

BUS1F (X101) bzw.
BUS2F (X102)

LED - rot

LED - blinkt rot
(0,5 Hz)

LED - griin

LED - aus

Fehler Schnittstelle

Nicht relevant, da keine PROFIBUS DP-Schnittstelle
vorhanden.

158

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
Inbetriebnahme- und Montagehandbuch, 02/2010



Inbetriebnehmen (Software)
8.8 Applikation SIMOTION P State

LED-Kombinationen
HALT

Wenn das Anwenderprogramm auf einen Breakpoint 1auft, dann nimmt SIMOTION P den
Zustand HALT an. Dieser Zustand wird Uber LED-Anzeige signalisiert. Sobald der
Breakpoint verlassen wird, wird auch der Zustand HALT wieder verlassen.

Tabelle 8- 3 LED-Kombinationen

LED SF DC 5V RUN STOPU STOP BUSF1 BUSF2
HALT X 1 0,5/1 1 1 X X
X nicht relevant

0,5 blinkt mit einer Frequenz von 0,5 Hz
1 an

"DCP"-Blinken

Die Funktion "DCP"-Blinken steht ab STEP 7 V5.3 SP1 zur Verfiigung. Sie wird in der

HW Konfig oder in NetPro unter PLC > Ethernet > Edit Ethernet Node, Uber den Button
"Browse" im Dialog "Edit Ethernet Node" und den Button "Flash" von STEP 7 aktiviert bzw.
deaktiviert.

Das Blinken der LED-Kombination halt an, solange der Dialog offen ist und die Funktion
"Flash" nicht deaktiviert wurde. Wird der Dialog geschlossen, ohne die Funktion "Flash" zu
deaktivieren, wird der vorhergehende Zustand der LED wieder aktiv.

Tabelle 8-4 LED-Kombinationen

LED SF DC 5V RUN STOPU |STOP BUSF1 BUSF2
"DCP"-Blinken 2/1 1 X X X X X
X nicht relevant
1 an

2 blinkt mit einer Frequenz von 2 Hz

Hinweis

Mit einem PG/PC und dem Engineering System kdnnen Sie eine detaillierte Diagnose
durchfiihren.
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8.8.4

8.8.5
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Betriebsartenschalter

Uber den Betriebsartenschalter Iasst sich die Anwendung SIMOTION P in verschiedene
Zustande setzen. Man kann die Steuerung in RUN oder STOP/STOPU schalten und ein
Urléschen durchfiihren.

Der Status, in den man das System mit dem Betriebsartenschalter setzt, hat Prioritat vor der
Moglichkeit, den Betriebszustand tber den SIMOTION SCOUT zu setzen. Dies wirkt sich so
aus, dass bei Schalterstellung STOP/STOPU der SIMOTION P320-3 Uiber den

SIMOTION SCOUT nicht auf RUN gesetzt werden kann. Benutzen Sie dann hierflr wieder
den Betriebsartenschalter.

Aktueller Betriebsstatus

Im linken Bereich des SIMOTION P State-Fensters finden Sie die Anzeige des aktuellen
Status Ihres SIMOTION P.

Die Anzeige kann folgende Status annehmen:

"not started" SIMOTION P ist nicht gestartet
"o" ... "5" einzelne Stufen beim Hochlauf von SIMOTION P
"6 Running" SIMOTION P ist komplett hochgelaufen, die zyklischen Tasks sind aktiviert
#= SIMOTION P State = z
Shows  Info Extras
SIMOTION P
B Fiunning @ sr
RUN
Restart | DCav
Restart (Del SRAM) | AN stopy | A,
& STOPU
Save SIMOTION P
I @ sToP STOP | o
& BUSTF
Teminate SIMOTION | sHES
| & BUSZF
Bild 8-3 SIMOTION P State Statusanzeige

Die Status-LED wie auch der aktuelle Betriebszustand werden zusatzlich in der Task-Leiste
des Windows-Systems angezeigt.

Tabelle 8- 5 Anzeige in der Taskleiste

[26]7 i gR @ 17:38 [56]7 i an @ 17:38 [& 7 i L2 17:30

Status RUN: griin Status STOP: gelb Status NOT STARTED: grau
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8.8.6 Funktionselemente

8.8 Applikation SIMOTION P State

Unter der Anzeige des aktuellen Status Ihres SIMOTION P finden Sie verschiedene Buttons,
die nur zuganglich sind, wenn Sie Administrator-Rechte besitzen.

Die Buttons besitzen folgende Funktionalitat:

Tabelle 8- 6 Funktion der Buttons in SIMOTION P State

Button

Funktion

Restart

SIMOTION P neu starten. Dabei bleiben die Informationen aus dem
SRAM erhalten.

Wurde vorher RamToRom aufgerufen, wird das gesicherte Projekt
wieder geladen.

Nur méglich, wenn SIMOTION P hochgelaufen ist (Status nicht
"0" ..."5", "not started").

Restart (Del. SRAM)

SIMOTION P neu starten, dabei die Informationen im SRAM l6schen.

Wurde vorher RamToRom aufgerufen, wird das gesicherte Projekt
wieder geladen.

Nur mdglich, wenn SIMOTION P hochgelaufen ist (Status nicht
"0" ..."5", "not started").

Save SIMOTION P

Es wird gespeichert: SIMOTION P, Registry-Settings, Anwender-
Projekt und (falls vorhanden) SRAM-Files.

Uber das Register "Path" (Seite 97) im SIMOTION P Control Manager
kann eingestellt werden, ob die SIMATIC NET-OPC-Komponenten mit
gesichert werden sollen.

Achtung: Die SRAM-Files entsprechen dem zuletzt beendeten Zustand
von SIMOTION P (auch Restart!).

Es kann ein beliebiger Pfad als Ziel fiir das Speichern angegeben
werden. Wird das Diskettenlaufwerk gewahlt, werden Sie bei voller
Diskette aufgefordert, eine neue einzulegen; dies wiederholt sich, bis
das gesamte Zip-File geschrieben ist.

Wichtig: Dieser Vorgang kann langer dauern.

Restore SIMOTION P

Mit "Save SIMOTION P" gesicherte Daten werden eingespielt.
SIMOTION P, Registry-Settings, Anwender-Projekt und SRAM-Files
werden restauriert.

Uber das Register "Path" (Seite 97) im SIMOTION P Control Manager
kann eingestellt werden, ob auch die SIMATIC NET-
OPC-Komponenten wiederhergestellt werden sollen.

Wichtig:

e Dieser Vorgang kann langer dauern.

e Der SIMOTION-Kernel muss mit Terminate SIMOTION P beendet
werden

Terminate SIMOTION P

Stoppen von SIMOTION P. Nur méglich, wenn SIMOTION P
hochgelaufen ist.

Start SIMOTION P

Starten von SIMOTION P. Nur méglich, wenn SIMOTION P nicht
gestartet ist
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Zurtcksetzen in den Auslieferungszustand

Ein SIMOTION P kann tber SIMOTION P State wieder in den Auslieferungszustand
(Seite 190) zurlickgesetzt werden.

Siehe auch
Projekt-Update (Seite 171)
Sichern / Restore (Seite 170)
8.8.7 Informationen und Extras (Import / Export)

Menus der Applikation SIMOTION P State:

Tabelle 8-7 Menl Show

Show Beschreibung

CPU Usage Anzeige der CPU-Auslastung von SIMOTION P und Windows
Latency Anzeige von PN-Takt, Jitterzeiten und Latenzzeitfehlern

all IRQ Anzeige der Interrupts

Tabelle 8-8 Menl Info

Info Beschreibung

Hardware Anzeige der Hardware-Informationen

Temperature Anzeige der Temperaturen im Gerat , Uberwachungen auf
Schwellwert

Wird ein Schwellwert erreicht oder Giberschritten, dann wird ein
Alarm (Seite 205) ausgeldst.

Info about SIMOTION P State Anzeige der SIMOTION P-Version
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Tabelle 8-9 Menl Extras

8.8 Applikation SIMOTION P Stafe

Extras

Beschreibung

Import | Scout DNL File...

Gespeichertes Projekt vom Filesystem in die SIMOTION P320-3 importieren
Voraussetzungen:

e Die Daten missen als Filestruktur vorliegen. (Siehe auch Projekt-Update
(Seite 171))

e Das Projekt mit SIMOTION SCOUT ist erstellt, die Konsistenz geprift und
fehlerfrei Ubersetzt.

e Der SIMOTION P ist installiert und konfiguriert.

e Der angemeldete User des SIMOTION P hat die entsprechenden Rechte
(Administrator-Rechte).

e Der Zugriff auf das Transfermedium fir die Daten vom PG (Programmiergerat)
auf SIMOTION ist gegeben.

¢ SIMOTION P ist im Zustand terminated.

e Die Daten auf der virtuellen Speicherkarte sind, falls erforderlich, bereits mit
entsprechendem Export-Befehl gesichert (es wird ohne Riickfrage
Uberschrieben).

e Auf der virtuellen Speicherkarte ist ausreichend Speicherplatz vorhanden.

Hinweis

Nach dem Import der Daten sind die Zeitstempel in der virtuellen Speicherkarte und
dem SIMOTION SCOUT-Projekt unterschiedlich. Das Projekt wird im

SIMOTION SCOUT als inkonsistent angezeigt. Die Konsistenz kann durch
Projektdownload mit SIMOTION SCOUT hergestellt werden.

Log-Files ¥

Importiert User-Logfile und SIMOTION P Runtime-Lodgfile

IT-DIAG "

WEBCFG... 2

Import der Konfigurationsdatei WEBCFG.XML (Login-Verwaltung, Startseite fur
Webserver)

Event texts...

Sprachabhéngige Festlegung der Texte zu den Events im Diagnosepuffer

user defined
web pages...

Import anwenderdefinierter Webseiten (Gesamte Filestruktur ab dem angegebenen
Pfad mit Unterverzeichnissen)

Export | Scout DNL File...

Gespeichertes Projekt von der SIMOTION P320-3 auf Filesystem exportieren
Voraussetzungen:
e Der SIMOTION P ist installiert und konfiguriert.

e Der angemeldete User des SIMOTION P hat die entsprechenden Rechte
(Administrator-Rechte).

e Der Zugriff auf das Transfermedium fir die Daten vom SIMOTION P auf das
PG (Programmiergerat) bzw. die Zielablage ist gegeben.

e SIMOTION P ist nicht im Zustand terminated.

Log-Files ¥

Exportiert User-Logdfile und SIMOTION P Runtime-Logfile

IT-DIAG "

WEBCFG...

Export der Konfigurationsdatei WEBCFG.XML (Login-Verwaltung, Startseite fir
Webserver)

Event texts...

Texte zu den Events im Diagnosepuffer exportieren

user defined
web pages...

Export anwenderdefinierter Webseiten
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Extras

Beschreibung

Reset to factory default

Wiederherstellen des Auslieferungszustands
Léscht alle vom Benutzer gednderten Daten und Einstellungen fiir SIMOTION P

Es werden auch Einstellungen, die Gber den Component Configurator gemacht
wurden, in den Auslieferungszustand zuriickgesetzt.

Set Diagnostic Switch

Diagnoseschalter zum Aufzeichnen von Diagnosedaten

Zur Fehlerdiagnose kénnen im Hochlauf und im Betrieb Diagnosedaten
aufgezeichnet werden. Der Diagnoseschalter wird nach dem Schreiben der Daten
automatisch zurlickgesetzt.

Siehe auch Diagnosedaten aufzeichnen (Seite 189).

1 Die Funktionalitat unter diesen Men(s steht nach Installation des optionalen Kommunikationspakets IT-DIAG zur

Verfligung.

Siehe auch Dokumentation zu SIMOTION IT-Diag.
2 Im Gegensatz zu anderen Plattformen kann bei SIMOTION P die Datei WEBCFG.XML nicht im laufenden Betrieb

geéandert werden.

3) Siehe auch Beschreibung zur Geratediagnose in der Onlinehilfe.

CPU Usage
CPU Usage - ] E
e Riuintime 77 s
I wiindamws 423 us
Cycle [ps]
I | I
1] 250 500
Bild 8-4 CPU-Auslastung - Beispiel mit Einstellung max. 80% Prozessorperformance flr
SIMOTION P
Entsprechend der individuellen Softwarekonfiguration und Anwenderprogramme in den
SIMOTION-Tasks kann die Aufteilung der Prozessorperformance fur die
SIMOTION P Runtime und Windows optimiert werden.
Anzeigen in dem Dialog:
e Blauer und gruner Balken
Es werden die aktuellen Durchschnittswerte der CPU-Auslastung durch Windows und
SIMOTION P als Zahlenwert und Balken angezeigt. Der blaue Balken stellt die
SIMOTION P Runtime dar und der griine Balken Windows.
® Blauer Strich
Der blaue Strich stellt die maximal von SIMOTION P Runtime bendtigte Zykluszeit dar.
Durch die Aktualisierung des Wertes Uber die letzten Zyklen kann der fiir den
individuellen Betrieb maximale Wert dieses Intervalls abgelesen werden.
® Roter Strich
Der rote Strich zeigt die Aufteilung der Prozessorperformance zwischen Runtime und
Windows an. Der Wert kann im Register "Administration" des SIMOTION P Control
Manager eingestellt werden.
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Beispiel:

Ist die maximale Zykluszeit von SIMOTION P Runtime (blauer Strich) gering (wie im Bild
oben), kann die Aufteilung der Prozessorperformance (roter Strich) zugunsten von Windows
verandert werden.

Hinweis

Die Laufzeit der Anwenderprogramme in den SIMOTION-Tasks beeinflusst die Performance
der SIMOTION P Runtime. Mit der Funktion _getCurrentTaskldRuntime() konnen Sie die
Laufzeit der einzelnen SIMOTION-Tasks messen.

Weitere Informationen zur Verbesserung der Performance (z. B. Vermeidung von
Endlosschleifen in SIMOTION-Tasks) und zu den Ablaufebenen und Tasks der

SIMOTION P Runtime finden Sie im Funktionshandbuch SIMOTION Basisfunktionen und in
der Onlinehilfe.

Latency

DP-cycle | 500 ps No | 0

current ThirirnLIm Tn&RimLI
SIMOTION P - Time | 311 ps | 282 ps | BO0 ps
SIMOTION P - itter | 0 ps | 0 Hs | 0 ps

Latency Time Failures

Mumnber [ 1 Mew measure
driver Ii
driver base : Ii
Inter. EIP Ii
Interr. Lat. Iiﬂ
mas. lat. Iiﬂ

Bild 8-5 Dialog "Latency"

Der Anwender kann hier ablesen, ob z. B. der Anschluss seines externen USB-Gerates eine
Ruckwirkung auf die Echtzeitfahigkeit der System-Software hat.
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Temperature

Siehe auch
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Temperature E
[ 1]
B —’ [ 11!
current W T Iﬁ T I? T
i o ‘C I—D T 0 C
ritical W T 95 "C 100 °C
Cloze
Bild 8-6 Dialog "Temperature"

Die aktuelle, die minimale und die kritische Temperatur werden an den Messstellen
Gehéause, Mainboard und CPU ermittelt und in diesem Dialog angezeigt.

Definierte Zustande (Seite 181)
Register "Path" (Seite 97)

Ubersicht Daten-Ablagekonzept (Seite 167)

Speichermodell (Seite 169)
Register "Administration” (Seite 88)

Kundenspezifische Software (Seite 73)
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8.9 Daten-Ablagekonzept

8.9.1 Ubersicht Daten-Ablagekonzept

Zum Sichern und Wiederherstellen von Daten stehen fir SIMOTION P320-3 verschiedene
Mechanismen zur Verfligung. In den nachfolgenden Kapiteln sind diese Mechanismen
beschrieben, beginnend mit dem groftmdglichen Sicherungsumfang bis zur Sicherung von
Variablen.

Die Sicherung / Wiederherstellung von Daten wird in vielen Féllen vom Anwender
angestol3en, erfolgt aber zum Teil auch automatisch oder wird aus dem Anwenderprogramm
gestartet.

Neben der Wiederherstellung von definierten Zustadnden und dem Update / Neuladen eines
Projekts in das Zielgerat sind Datensicherungen auch zur Vorbeugung von Datenverlust bei
Hardwaredefekt oder Ausfall der Pufferbatterie erforderlich.

Sichern / Restore

In diesem Kapitel sind Méglichkeiten beschrieben, mit denen die komplette SIMOTION P-
Installation gesichert und wiederhergestellt wird.

Anwendung:

e Systemwiederherstellung nach Hardwaredefekt/Softwaredefekt
® Speichermediumtausch

® Serieninbetriebnahme

Vorteile:

® Bei Speichermediumimage Komplettsicherung vorhanden

® Serieninbetriebnahme

® Restore-DVD

Nachteile:

® Image bendtigt groRes Speichermedium

Projekt Update

In diesem Kapitel sind Mdéglichkeiten beschrieben, mit denen ein SIMOTION-Projekt
aktualisiert / neu Ubertragen bzw. gesichert werden kann.

Anwendung:
e Ubertragung eines Projekts auf einen neu installierten SIMOTION P

® Serieninbetriebnahme

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
Inbetriebnahme- und Montagehandbuch, 02/2010 167



Inbetriebnehmen (Software)

8.9 Daten-Ablagekonzept

Vorteile:
e Serieninbetriebnahme auch ohne Programmiergerat oder Uber Fernwartung mdglich
Nachteile:

e Die SIMOTION-Version auf dem Zielgerat muss exakt mit der Version des Gerates
Ubereinstimmen, auf dem die Sicherung erstellt wurde.

Einzelne Sicherungen

In diesem Kapitel sind Mdglichkeiten beschrieben, mit denen Retain-Variablen, Retain-TOs,
Unit-Variablen und gerateglobale Variablen gesichert und wiederhergestellt werden kénnen.

Anwendung:

e Datensicherung bei Tausch der SIMOTION P320-3

e Wiederherstellung des SRAM bei fehlgeschlagener Konsistenzprifung (Batteriefehler...)
® Sicherung der Daten von Unit-Variabeln und gerateglobalen Variablen aus dem RAM

® Sichern von Werten (Variablen) aus dem RAM

® Wiederherstellen eines definierten Zustandes der Maschine

Vorteile:

e Uber Systemfunktionen Sicherung aus dem Anwenderprogramm méglich

® \Versionsunabhangige Wiederherstellung der Retain-Daten

Nachteile:

e Keine Komplettsicherung

Definierte Zustande

Siehe auch

168

In diesem Kapitel sind Mdglichkeiten beschrieben, mit denen ein definierter Zustand /
Ausgangszustand wiederhergestellt werden kann.

Anwendung:
e Systemdefekt
® Windows-Defekt

® Wiederherstellen eines definierten Ausgangszustandes z. B. wahrend der
Inbetriebnahme

Ubersicht Applikation SIMOTION P State (Seite 156)

Ubersicht Besondere Hochlaufsituationen (Seite 198)
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8.9.2 Speichermodell

8.9 Daten-Ablagekonzept

Die folgende Abbildung zeigt, welche Datenspeicher von SIMOTION P verwendet werden

und welche Daten darin abgelegt sind.

Qrﬂ/

Virtuelle Speicherkarte - ROM "

Programme

Unitdaten

Technologiepakete

Technologieobjekte

Retain-Daten Sicherung (PMEMORY.XML)

SIMOTION P

Kernel
SIMOTION P-Prozesse
Einstellungen

Betriebssystem

Windows Embedded
Anwenderprogramme

Sicherungen

SCOUT Download (Ablage der Filestruktur)
SRAM-Abbild

Arbeitsspeicher - RAM

Aktual

Programme mit Daten
Anwenderdaten

Systemdaten

Kernel

Daten aus der Hardwarekonfiguration
Technologiepakete

I O I o

~

Batteriegepuffertes SRAM

Kernel-Daten

- Letzter Betriebszustand, Systemzeit

- TCP/IP-Parameter (IP-Adresse,
Subnetzmaske, Router-Adresse)

- PN-Parameter (IP-Adresse, Name)

- Diagnosepuffer

Retain-Variablen

sind

Retain-TO

Geberdaten (Absolutgeberoffset)

Variablen, die mit dem Attribut RETAIN deklariert

bbb bibibibouboouooou

1) Die Speicherkarte darf nicht direkt vom SIMOTION SCOUT oder Explorer beschrieben werden!

Bild 8-7 Speichermodell P320-3
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8.9.3

Sichern / Restore

Mit den nachfolgend beschriebenen Sicherungsmaoglichkeiten kann die komplette
SIMOTION P-Installation mit den aktuellen Parametrierungen gesichert und wiederher-
gestellt werden. Bei Save / Restore ist dabei zu beachten, dass die Option zum Sichern der
SIMATIC NET-OPC-Komponenten angewahlt ist (siehe unten).

Die SIMOTION-Version auf dem Zielgerat muss nicht mit der Version des Gerates
Ubereinstimmen, auf dem die Sicherung erstellt wurde. Unter bestimmten Voraussetzungen
(identische Hardware bei Speichermediumimage) kann mit diesen Sicherungs- und
Wiederherstellungsmechanismen auch eine Serieninbetriebnahme durchgefiihrt werden.

Speichermediumimage

Mit einem Speichermediumimage kann das gesamte Speichermedium gesichert und
wiederhergestellt werden. Damit kann man eine Serieninbetriebnahme durchfihren
(Voraussetzung: identische Hardware!). Die Restore-DVD beinhaltet ein
Speichermediumimage vom Werk, mit dem der Auslieferungszustand der
SIMOTION P320-3 wiederhergestellt werden kann.

Gesamt-Projektsicherung (Save / Restore)

170

| SIMOTIONP |
L |
f RAM h
| i tosme] 9 e 1|
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| |
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Bild 8-8 Sicherung mit Save / Restore

Die Funktionen Save SIMOTION P und Restore SIMOTION P werden (ber die Applikation
SIMOTION P State angestofRen.

Es werden auch die SIMATIC NET-Komponenten mit gesichert (Station Manager und
optional auch die SIMATIC NET-OPC-Komponenten). Die Konsistenz der
SIMOTION-Sicherung ist somit auch fiir Serieninbetriebnahmen gewahrleistet.

Weiter Informationen hierzu finden Sie unter Register "Path" (Seite 97).
Sichern der Daten (z. B. fiir eine Serieninbetriebnahme)
1. Klicken Sie auf den Button Save SIMOTION P in der Applikation SIMOTION P State.

2. Wahlen Sie ein Medium (z. B. USB-Memory Stick) und einen Pfad aus, in dem die
Sicherung abgelegt werden soll.
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Die Daten werden auf dem angewahlten Sicherungsmedium gespeichert.

Hinweis
Im Control Panel Plugln kénnen Sie die Default-Einstellung fur den Pfad andern.

Aufspielen der Daten (z. B. bei einer Serieninbetriebnahme)
1. Klicken Sie auf den Button Restore SIMOTION P in der Applikation SIMOTION P State.

2. Wahlen Sie das Medium (z. B. USB-Memory Stick) und den Pfad aus, auf dem sich die
Sicherung befindet.

Die Daten werden auf das Zielgerat ibernommen.
Weitere Informationen finden Sie unter Applikation SIMOTION P State (Seite 156).

Siehe auch

Ubersicht Applikation SIMOTION P State (Seite 156)

Netz-Aus-feste Daten und SRAM-Handling (Seite 199)

Nach Tausch der SIMOTION P320-3 mit gleicher CF-Karte (Seite 201)
8.94 Projekt-Update

Mit den nachfolgend beschriebenen Sicherungsmaoglichkeiten kann ein SIMOTION-Projekt
aktualisiert / neu Ubertragen bzw. gesichert werden.

Mit dem SCOUT Download der Projektdaten (Filestruktur oder ZIP-File) kann eine
Serieninbetriebnahme von einem SIMOTION-Projekt durchgefiihrt werden.

Mit SIMOTION P State ist tGiber Export / Import SCOUT DNL File... eine
Serieninbetriebnahme ohne Programmiergerat oder SIMOTION SCOUT mdglich.

Mit dem optionalen Kommunikationspaket IT-DIAG ist eine Serieninbetriebnahme mittels
Fernwartung Uber den Internet Explorer moglich.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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SCOUT Projekt-Download online
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Engineering System | |  SIMOTION P |
| | |
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Bild 8-9 SCOUT Projekt-Download aus Engineering System online

Die Projektdaten werden von einem Programmiergerat mit Engineering System in den
Arbeitsspeicher und ausgewahlte Parameter (z. B. TCP/IP) in das SRAM geladen bzw.
zwischen SRAM und Arbeitsspeicher ausgetauscht. Die explizite Ubernahme der Daten in
die virtuelle Speicherkarte wird Gber den SIMOTION SCOUT angestolien

(Copy RAM to ROM).

Ablauf Projekt-Download online:

1. Laden Sie die Projektdaten tiber den SIMOTION SCOUT-Menlpunkt
Target system > Load > Project to target system in den Arbeitsspeicher der
SIMOTION P320-3.

2. Stolien Sie tber den SIMOTION SCOUT-Mentpunkt
Target system > Copy RAM to ROM die Ubertragung der Daten auf die virtuelle

Speicherkarte an.

Die Projektdaten sind in die Steuerung tibernommen worden.
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SCOUT Download der Projektdaten (Filestruktur)
—————— 1
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Bild 8-10 SCOUT Download (Filestruktur)

Die Projektdaten werden vom SIMOTION SCOUT in Form der Filestruktur auf einem
Filesystem (z. B. einem Programmiergerat mit Engineering System) abgelegt. Diese
Filestruktur wird vom Anwender auf das Speichermedium der SIMOTION P320-3 kopiert und
kann dann mit SIMOTION P State auf die virtuelle Speicherkarte Gbertragen werden.

Damit kann eine Serieninbetriebnahme von SIMOTION-Programmen erfolgen.

Ablauf Download der Projektdaten (Filestruktur):

1.

Speichern Sie die Daten mit Hilfe der SIMOTION SCOUT-Funktion
Edit > Load to file system (Option Save normally) auf dem Filesystem lhres
Programmiergerates.

Kopieren Sie diese Daten (Filestruktur) auf das Speichermedium der SIMOTION P320-3
(z. B. mit USB-Memory Stick und Windows Explorer).

StoRRen Sie den Import der Daten in die virtuelle Speicherkarte tber den
SIMOTION P State-MenUpunkt Extras > Import > SCOUT DNL File... an.

SIMOTION P muss dafiir im Zustand ferminated sein.

Die Projektdaten wurden in die virtuelle Speicherkarte ibernommen.

Hinweis

Im Control Panel Plugin kénnen Sie die Default-Einstellung fiir den Pfad andern.

Die SIMOTION-Version auf dem Zielgerat muss exakt mit der Version des Gerates
Ubereinstimmen, auf dem die Sicherung erstellt wurde.

Die virtuelle Speicherkarte darf nicht direkt vom SIMOTION SCOUT oder Explorer
beschrieben werden.
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SCOUT Download der Projektdaten mit SIMOTION IT-Diag (ZIP-File)
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Bild 8-11 SCOUT Download (ZIP-File)

Die Projektdaten werden vom SIMOTION SCOUT in Form eines ZIP-Files auf einem
Filesystem (z. B. einem Programmiergerat mit Engineering System) abgelegt. Dieses ZIP-
File kann vom Anwender mit dem Internet Explorer auf den Web-Server SIMOTION IT-Diag
Ubertragen werden und wird dann automatisch in die virtuelle Speicherkarte eingespielt.
Damit ist ein Projekt-Download Gber Fernwartung maéglich oder eine Serieninbetriebnahme.

Hinweis

Die SIMOTION-Version auf dem Zielgerat muss exakt mit der Version des Gerates
Ubereinstimmen, auf dem die Sicherung erstellt wurde.

Nach dem Hochladen eines SIMOTION-Projekts in die SIMOTION P320-3 (SIMOTION
device update) sind die Zeitstempel in der virtuellen Speicherkarte und dem

SIMOTION SCOUT-Projekt unterschiedlich. Das Projekt wird im SIMOTION SCOUT als
inkonsistent angezeigt. Die Konsistenz kann durch Projektdownload bzw. HW Konfig-
Download im SIMOTION SCOUT hergestellt werden.

Ablauf Download der Projektdaten (ZIP-File):

1.

2.

Speichern Sie Daten mit Hilfe der SIMOTION SCOUT-Funktion Edit > Load to file system
(Speichern komprimiert) auf dem Filesystem lhres Programmiergerétes.

Ubertragen Sie das ZIP-File iiber den Internet Explorer und den Projekt-Download von
SIMOTION IT-Diag:

Settings > [Login Dialog] > Operation State auf Stop > Send a new project
(Myproject.ZIP)

(Weitere Informationen finden Sie im Diagnosehandbuch SIMOTION IT Ethernet
basierende HMI- und Diagnosefunktion).

Das Entpacken und der Import der Daten in die virtuelle Speicherkarte erfolgt
automatisch.
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Virtuelle Speicherkarte sichern / wiederherstellen
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Bild 8-12 Virtuelle Speicherkarte auf Filesystem sichern
Die Projektdaten (Filestruktur) werden von der virtuellen Speicherkarte auf das
Speichermedium der SIMOTION P320-3 (ibertragen.

Den Export der Daten auf das Speichermedium der SIMOTION P320-3 sto3en Sie Uiber den
SIMOTION P State-MenUpunkt Extras > Export > SCOUT DNL File... an.

Den Import fir die Wiederherstellung der Daten in der virtuellen Speicherkarte stoflen Sie
Uber den SIMOTION P State-Menlpunkt Extras > Import > SCOUT DNL File... an.

Mit dem Import der Daten ist eine Serieninbetriebnahme ohne Programmiergerat und
SIMOTION SCOUT maoglich.

Ablauf bei einer Serieninbetriebnahme

1. Exportieren Sie die Daten tber den SIMOTION P State-Menipunkt
Extras > Export > SCOUT DNL File... auf das Filesystem.

2. Kopieren Sie diese Daten (Filestruktur) auf das Speichermedium der neu in Betrieb zu
nehmenden SIMOTION P320-3 (z. B. mit USB-Memory Stick und Windows Explorer).

3. Stolen Sie den Import der Daten in die virtuelle Speicherkarte Gber den
SIMOTION P State-Menipunkt Extras > Import > SCOUT DNL File... an.

SIMOTION P muss dafiir im Zustand ferminated sein.

Hinweis
Im Control Panel Plugin kénnen Sie die Default-Einstellung fiir den Pfad &ndern.
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8.9.5 Einzelne Sicherungen

Mit den nachfolgend beschriebenen Sicherungsmoglichkeiten werden Retain-Variablen,
Retain-TOs, Unit-Variablen und gerateglobale Variablen gesichert und wiederhergestellt.

Ergibt die Konsistenzprifung einen SRAM Fehler (infolge eines Spannungsausfalls, wenn
die Batterie den Schwellwert unterschritten hat) oder wird die SIMOTION P320-3 getauscht,
kann mit der Sicherung der Inhalt des SRAM wiederhergestellt werden.

Uber Systemfunktionen kann aus dem Anwenderprogramm eine Sicherung angestofRen
werden.

Aus dem RAM koénnen Unit-Variablen und gerateglobale Variablen gesichert werden, um sie
z. B. Uber einen Spannungsausfall hinweg zu retten.

Der Anfangszustand der Maschine (Referenzpunkte, Geberwerte, ...) kann somit
wiederhergestellt werden.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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SRAM sichern / wiederherstellen
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Bild 8-13 SRAM mit Terminate SIMOTION P sichern

Mit dem ordnungsgemafien Beenden von Windows wird automatisch ein

Terminate SIMOTION P angestolRen. Damit werden automatisch die Retain-Daten im SRAM
auf dem Speichermedium gespeichert.
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Bild 8-14 SRAM Rucksicherung bei Hochlauf
Bei jedem SIMOTION-Hochlauf erfolgt eine Konsistenzpriifung des SRAM. Werden dabei
Fehler erkannt, werden die Daten des SRAM mit der Sicherung wiederhergestellit.

Wenn z. B. die SIMOTION P320-3 getauscht werden muss, dann werden die Daten Uber
diesen Sicherungs-/Wiederherstellungsmechanismus auf die SIMOTION P320-3 libertragen.

Weitere Informationen hierzu finden Sie in den Kapiteln Netz-Aus-feste Daten und SRAM-
Handling (Seite 199) und Nach Tausch der P320-3 mit gleicher CF-Karte (Seite 201).
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Retain-Daten sichern
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Bild 8-15 Retain-Daten sichern

Die Retain-Daten kénnen aus dem Anwenderprogramm und Gber den SIMOTION SCOUT
gesichert werden. Mit der Sicherung kdnnen Sie die Retain-Daten nach einer Hochriistung
oder einem Hardwaretausch (SIMOTION P320-3) versionsunabhangig wiederherstellen oder
flr unbeabsichtigtes Léschen eine aktuelle Sicherung anlegen.

e Aus dem Anwenderprogramm mit der Systemfunktion _savePersistentMemoryData()

Die Daten werden in der Datei PMEMORY. XML auf der virtuellen Speicherkarte
gesichert.

e Uber die SCOUT-Funktion Save variables...

Die Daten werden in der Datei unitdata.xml auf dem Rechner mit SIMOTION SCOUT
gesichert.

® \Wiederherstellen mit der SCOUT-Funktion Restore variables...

Mit dieser Funktion werden die gesicherten Variablen wieder zurtickgeschrieben, auch
Uber Versionsgrenzen hinweg.
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Retain-Daten zuriickschreiben
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Bild 8-16 Retain-Daten zurilickschreiben

Die Sicherung der Retain-Daten (als Retain deklarierte Variablen) wird in den Speicher
zurlickgeschrieben, wenn bei Spannungsausfall eine Dateninkonsistenz erkannt wird
(Pufferbatterie hat einen Schwellwert unterschritten) oder urgeléscht wurde. Ein Laden der
Daten kann somit tber ein Urléschen vom Anwender erzwungen werden.

Bedingung fir das Zurlickschreiben ist, dass die Datei PMEMORY.XML auf der virtuellen
Speicherkarte vorhanden ist und der Inhalt dieser Sicherungsdatei zum Projekt auf der
virtuellen Speicherkarte passt.

Hinweis

Bei Spannungsausfall des SIMOTION P werden die Retain-Daten nicht automatisch in
PMEMORY . XML zurtickgeschrieben.

Hinweis

Entsteht bei dem Spannungsausfall eine Daten-Inkonsistenz, weil die Pufferbatterie einen
Schwellwert unterschritten hat, wird die Datensicherung aus PMEMORY.XML in das SRAM
zurlickgeschrieben.
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Unit-Variablen und gerateglobale Variablen sichern

Siehe auch
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Bild 8-17 Unit-Variablen und Gerateglobale Variablen sichern

Unit-Variablen und gerateglobale Variablen sind prinzipiell nicht remanent, die Daten gehen
bei einem Spannungsausfall verloren.

Méochten Sie Unit-Variablen und gerateglobalen Variablen, die nicht als Retain-Variablen
deklariert sind, Gber einen Spannungsausfall hinweg retten, kdnnen diese Uber System-
funktionen aus dem Anwenderprogramm heraus in Datensatze (Files auf der virtuellen
Speicherkarte) gesichert werden.

Systemfunktionen zum Sichern/Wiederherstellen von Unit-Variablen und gerateglobalen
Variablen:

e _|oadUnitDataset()
e _saveUnitDataset()
e _importUnitDataset()
e _exportUnitDataset()

Bei Unit-Variablen kénnen jedoch generell nur Unit-Variablen des Interfaceabschnittes
gesichert werden. Zusatzlich werden alle Variablen der Unit gesichert, die als
Retain-Variablen deklariert sind.

SCOUT-Funktion Save variables...:

® Die Daten werden in der Datei unitdata.xml auf dem Rechner mit SIMOTION SCOUT
gesichert.

SCOUT-Funktion Restore variables...:

e Mit dieser Funktion werden die gesicherten Retain-Variablen wieder zurtickgeschrieben,
auch Uber Versionsgrenzen hinweg.

Ubersicht Besondere Hochlaufsituationen (Seite 198)
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8.9 Daten-Ablagekonzept

Ein definierter Zustand / Ausgangszustand kann durch Einspielen von Datensicherungen,
wie sie in den vorangegangenen Kapiteln beschrieben wurden oder tuber Reset-Funktionen

der Applikation SIMOTION P State wiederhergestellt werden.

Nachfolgend sind die einzelnen Mdglichkeiten aufgefihrt.

Wiederherstellung der gesamten SIMOTION P-Installation

Folgende Mdglichkeiten gibt es zur Wiederherstellung einer gesamten SIMOTION P-
Installation:

® Speichermediumimage

® Speichermediumimage der Restore-DVD
® Restore SIMOTION P uber die Applikation SIMOTION P State

Weitere Informationen finden Sie unter Sichern / Restore (Seite 170).

Sicherung vom Filesystem Gbertragen

Download von Sicherungen, die Uber die vorab beschriebenen Sicherungsmechanismen auf
dem Filesystem abgelegt wurden.

Weitere Informationen finden Sie unter Einzelne Sicherungen (Seite 176).

Werkseinstellung wiederherstellen mit SIMOTION P State

Uber den Meniipunkt Extras > Reset to factory default wird der Auslieferungszustand
wiederhergestellt. Es wird auch das SRAM und die Datei PMEMORY . XML gel6scht!

Vorhandene Lizenzen auf der Karte werden nicht geldscht.

Bild 8-18
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8.9 Daten-Ablagekonzept

Urléschen mit SIMOTION P State
Die Retain-Daten werden gel6scht.

| SIMOTIONP |
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| |
] SRAM u)

' 0 |
: :

| 0 |
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Bild 8-19 Urléschen

Liegt eine Sicherung der Retain-Daten (PMEMORY.XML) vor, dann werden diese Daten
nach dem Urléschen tbernommen. Durch Urléschen kann somit das Ubernehmen der
gesicherten Retain-Daten durch den Anwender erzwungen werden.

SIMOTION P

( Speichermedium )
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Bild 8-20 Retain-Daten zuriickschreiben
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SRAM Idschen iiber Meni Restart (Del. SRAM) von SIMOTION P State

8.9 Daten-Ablagekonzept

SIMOTION P wird neu gestartet und dabei werden die Daten im SRAM geldscht.

Mit dem Einspielen einer Sicherung kann die Maschine wieder in einen definierten
Ausgangszustand versetzt werden. Die gesicherten Programmvariablen bzw.
Retain-Variablen und damit die Geberwerte, Referenzierdaten ... werden wiederhergestellt.

Bild 8-21
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Loéschen - Restart (Del. SRAM)

Wurde vorher die SIMOTION SCOUT-Funktion Copy RAM to ROM aufgerufen, wird das
gesicherte Projekt wieder geladen.

Bild 8-22

Siehe auch
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Projekt-Update (Seite 171)

Ubersicht Applikation SIMOTION P State (Seite 156)

Funktionselemente (Seite 161)
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8.10 SIMOTION P urléschen

8.10 SIMOTION P urléschen
8.10.1 Ubersicht SIMOTION P urléschen
Einleitung

Beim Urléschen werden der RAM auf dem SIMOTION P und die Netz-Aus-festen Daten im
SRAM, bis auf die Kommunikationsprojektierung (z. B. Baudraten und Netzwerkadressen)
geldscht. Weitere Informationen dazu siehe Netz-Aus-feste Daten und SRAM-Handling
(Seite 199).

Nachfolgend sind die urléschfesten und nicht urléschfesten Daten aufgelistet. Daten auf der
virtuellen Speicherkarte bleiben erhalten.

Wann muss SIMOTION P urgeléscht werden?

Wenn Sie Anderungen Ihrer Anwenderdaten (Programme, Konfigurationsdaten,
Parametrierungen) im Bereich der "nicht Netz-Aus-festen Daten" des SIMOTION P
rickgangig machen wollen.

Nicht urléschfeste Daten
Folgende Daten werden auf dem SIMOTION P gel6scht:

184

Konfigurationsdaten
Programme
Parametrierungen
Technologiepakete

Daten von Absolutwertgebern (Absolutwertgeberjustage, zyklische Bereichsiiberlaufe)

Hinweis

Da beim Urldschen die Daten von Absolutwertgebern geléscht werden, missen diese
nach dem Urléschen erneut justiert werden.

Retain-Variablen

Retain-Variablen sind solche Variablen, die mit dem Schliisselwort "Retain" als "Netz-
Aus-feste Variable" im Anwenderprogramm definiert werden.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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Urléschfeste Daten

8.10 SIMOTION P urléschen

Folgende Daten bleiben erhalten:

Baudrate

PROFINET IP-Adresse/Name des SIMOTION P
IP-Adressen

Inhalt des Diagnosepuffers

Daten, die mit den Befehlen _savePersistentMemoryData(), _saveUnitDataSet(),
_exportUnitDataSet() und RAMtoROM gesichert wurden

Wenn eine Sicherung der Retain-Daten (mit _savePersistentMemoryData() gesichert)
vorliegt, dann werden diese Daten nach dem Urléschen wieder in die Netz-Aus-festen
Daten zuriickgesichert. Durch Urléschen kann somit das Ubernehmen der gesicherten
Retain-Daten durch den Anwender erzwungen werden.

Lizenzen.

Die Technologiepakete und Anwenderdaten (Konfigurationsdaten, Programme,
Parametrierungen) werden nach dem Urléschen von der virtuellen Speicherkarte in den
Bereich "nicht Netz-Aus-feste Daten" der SIMOTION P320-3 lbertragen.

Siehe auch

Ubersicht Daten-Ablagekonzept (Seite 167)
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8.10 SIMOTION P urléschen

8.10.2 Urléschen mit dem Betriebsartenschalter (auf dem Bildschirm)

Das Urldschen Uber einen simulierten Betriebsartenschalter erfolgt bei SIMOTION P ber

die Applikation SIMOTION P State.

Gehen Sie zum Urléschen wie folgt vor:

1. Bewegen Sie den Schllissel des Betriebsartenschalters der SIMOTION-Applikation
SIMOTION P State in Stellung STOP, indem Sie STOP anklicken.

£+ SIMOTION P State

Show Info  Extras

SIMOTIOM P
B Running

Restart

Flestart [Del SRAM] |

Save SIMOTION P |

Terminate SIMOTION F'|

& sF
DC 8
& RUN
& sTOPU
STOP
& BUSTF
& BUSZF

=N |

RUM | ———

STOPU | =~

STOP
MRES

2. Driicken Sie die Taste MRES und halten Sie sie solange gedriickt, bis die STOP-LED
nicht mehr blinkt. Lassen Sie dann los. Der Schalter geht automatisch beim Loslassen

auf STOP zurlick.

3. Innerhalb von 3 Sekunden missen Sie den Schalter wieder in die Stellung MRES klicken.
Das Urléschen wird durchgefiihrt. Die SIMOTION P320-3 hat das Urldschen beendet,
wenn die STOP-LED leuchtet.

Hinweis

Wenn an der SIMOTION P320-3 keine Maus und kein Touch-Panel angeschlossen sind, so
ist Uber die Tastatur MRES mit der Leertaste zu aktivieren.

Siehe auch

Ubersicht Applikation SIMOTION P State (Seite 156)

186

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
Inbetriebnahme- und Montagehandbuch, 02/2010



Inbetriebnehmen (Software)

8. 11 Anwenderdaten auf virtueller Speicherkarte Ioschen

8.11 Anwenderdaten auf virtueller Speicherkarte I6schen

Voraussetzung

Die Anwenderdaten kénnen Sie mit SIMOTION SCOUT léschen. Sie missen dazu auf dem
SIMOTION P online sein. Dabei werden die Anwenderdaten im RAM, die persistenten Daten
im SRAM (bis auf die Kommunikationsprojektierung) und die Anwenderdaten auf der
virtuellen Speicherkarte (User-Verzeichnis) geldscht. Sie kdnnen also weiterhin mit Ihrem
PG/PC auf den SIMOTION P zugreifen.

Vorgehensweise
So |I8schen Sie die Anwenderdaten:
1. Offnen Sie im SCOUT das Projekt, das Sie bearbeiten méchten.
2. Gehen Sie mit dem SIMOTION P online.
3. Fihren Sie Target system > Delete user data on card aus.

Die Daten werden dann gel6scht.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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8. 12 Ausschalten

8.12 Ausschalten

Windows

SIMOTION P

188

Um einen sicheren Betrieb von SIMOTION P zu gewahrleisten, muss Windows vor dem
Ausschalten des SIMOTION P ordnungsgemaf beendet werden.

Hinweis

Das ordnungsgemafe Beenden von Windows erfolgt tiber die Windows-Startleiste:
Start > Shutdown.

Bei einem nicht ordnungsgemaRen Beenden von Windows besteht die Gefahr, dass die
Windows-Installation beschadigt wird und dadurch SIMOTION P nicht mehr lauffahig ist.

Hinweis

Das Gerat wird mit deaktiviertem EWF (Enhanced Write Filter) ausgeliefert.
Nach Inbetriebnahme des Gerats den EWF fir Laufwerk C: aktivieren, da somit
gewabhrleistet wird:

¢ eine erhohte Lebensdauer der CompactFlash-Karte

e kein Datenverlust beim Ausschalten des Gerats iber den Netzschalter oder durch
Trennung von der Stromversorgung

Mit dem ordnungsgemafien Beenden von Windows wird auch SIMOTION P ordnungsgemaf
beendet.

Beim Ausschalten des SIMOTION P ohne vorheriges ordnungsgemafies Beenden von
Windows wird durch die POWER FAIL-Funktionalitat

e SIMOTION P ordnungsgemaf angehalten und
® die SIMOTION P Retain-Variablen werden im nichtfliichtigen Speicher der
SIMOTION P320-3 gesichert.

Mit dem nachsten Hochlauf von SIMOTION P stehen die gepufferten Anwenderdaten wieder
zur Verfugung. SIMOTION P ist somit ohne Datenverlust sofort wieder betriebsbereit.
Voraussetzung dafir ist, dass die Windows-Installation durch das Ausschalten nicht
beschadigt wurde.
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9.1 Diagnosedaten aufzeichnen

Zur Diagnose und Fehleranalyse kénnen Sie Diagnosedaten im Hochlauf und im Betrieb
aufzeichnen.

Diagnosedaten aufzeichnen
So zeichnen Sie Diagnosedaten im Hochlauf auf:
1. Terminieren Sie SIMOTION P mit Terminate SIMOTION P aus SIMOTION P State.

2. Aktivieren Sie den Diagnoseschalter tiber folgende Option:
SIMOTION P State-Menipunkt Extras > Set Diagnostic Switch

Die Diagnosedaten werden im Hochlauf aufgezeichnet und der Schalter Extras > Set
Diagnostic Switch nach dem Schreiben der Daten automatisch zurtickgesetzt.

So zeichnen Sie Diagnosedaten im Betrieb auf:

1. Stellen Sie sicher, dass SIMOTION P gestartet und hochgelaufen ist, z. B. mit
SIMOTION P State

2. Aktivieren Sie den Diagnoseschalter iber folgende Option:
SIMOTION P State-MenUpunkt Extras > Set Diagnostic Switch

Die Diagnosedaten werden im Betrieb aufgezeichnet und der Schalter Extras > Set
Diagnostic Switch nach dem Schreiben der Daten automatisch zuriickgesetzt.

Diagnosedaten auswerten
Zur Auswertung der aufgezeichneten Daten wenden Sie sich bitte an den Produkt Support.

Siehe auch
Informationen und Extras (Import / Export) (Seite 162)
Diagnose durch LED-Anzeige (Seite 158)

Einzelne Sicherungen (Seite 176)
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9.2 Werkseinstellungen wiederherstellen

9.2 Werkseinstellungen wiederherstellen
9.2.1 Ubersicht Werkseinstellungen wiederherstellen
Hinweis

Beim Zurlicksetzen/Wiederherstellen bleiben die Lizenzen erhalten.

9.2.2 SIMOTION P in den Auslieferungszustand zurlicksetzen
Fir diese Funktion wird die Applikation SIMOTION P State benutzt.

Vorgehensweise

Um SIMOTION P wieder in den Auslieferungszustand zuriickzusetzen, gehen Sie wie folgt
vor:

1. Stoppen Sie zuerst SIMOTION P State (mit Terminate SIMOTION P).
2. Wabhlen Sie danach im Men( Extras den Punkt Reset to factory default.

& SIHOTIOH P State

Show  Info [SEES

SiMoTIoN ot ' |

¥
Mot starte Export

Reset to Factory default

Set Diagnostic Switch RUM —|
|
| @ AUN _

@ sTORU e

Save SIMOTION P | /ﬁ
@ sToP STOP

Restore SIMOTION P |
@ BUSTF e |

| & BUSZF

Stert SIMOTION P |
Bild 9-1 Auslieferungszustand wiederherstellen
ACHTUNG

Alle vom Benutzer gednderten Daten und Einstellungen fir SIMOTION P werden
geldscht!

Es werden auch Einstellungen, die iber den Component Configurator gemacht wurden,
in den Auslieferungszustand zuriickgesetzt.
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Siehe auch

9.2 Werkseinstellungen wiederherstellen

Sichern / Restore (Seite 170)

SIMOTION P in den Ausgangszustand zuriicksetzen

Sollte beim Parametrieren, beim Download oder anderen Einstellungen ein Fehler
aufgetreten sein bzw. Sie sind nicht sicher, ob Sie alle Angaben richtig gemacht haben, kann
es sinnvoll oder notwendig sein, den SIMOTION P wieder in den Zustand vor der
Parametrierung zuriickzusetzen.

Voraussetzungen

Vorgehensweise

Siehe auch

Sie haben ein Image des Speichermediums auf einem externen Rechner abgelegt (siehe
Ausgangszustand sichern (Seite 73)).

Dieses Image kénnen Sie jetzt benutzen, um den SIMOTION P wieder auf die Einstellungen
zu setzen, die werksseitig vorgenommen waren. Bitte beachten Sie dabei, dass alles
verloren geht, was seither auf dem SIMOTION P gemacht wurde.

ACHTUNG

Nach dem Einspielen des Image muss der Anwender ggf. die Retain-Daten I6schen.

1. Benutzen Sie zum Ricksetzen die Funktion Restart (Del. SRAM) aus der Applikation
SIMOTION P State.

Funktionselemente (Seite 161)
Sichern / Restore (Seite 170)
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9.3 Hochriistanleitung
9.3 Hochriistanleitung
9.3.1 Runtime und Firmware hochristen

Bei der SIMOTION P320-3 muss die SIMOTION-Firmware (Version wahlbar) immer
mitbestellt werden. Alternativ kénnen die Firmwarestande auch via Setup hochgeristet
werden.

Das Setup zum Hochrsten ist auf der SCOUT-CD zu finden.
Die passende SIMATIC NET-Software ist im SCOUT-Paket enthalten.

Hinweis
Beachten Sie zum Hochristen die Hinweise in der Readme-Datei der SCOUT-CD.

Vorgehensweise
Mdgliche Varianten zum Hochrusten sind:
® Hochristung mit CD (SIMOTION P320-3 ohne integriertem CD/DVD-Laufwerk)

® Hochristung lber externen Rechner im Netzwerk (SIMOTION P320-3 tiber Netzwerk mit
dem Laufwerk des externen Rechners verbinden)

Starten Sie die Hochriistung tber den Aufruf der Datei Setup.exe.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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9.4 Komponenten der SIMOTION P320-3 aus-/einbauen

9.4 Komponenten der SIMOTION P320-3 aus-/einbauen

9.4.1 Vorbeugende Wartung

Zur Erhaltung der hohen Systemverfugbarkeit empfehlen wir den vorbeugenden Austausch
von PC-Komponenten, die einem Verschleil unterliegen, gemal den in der nachfolgenden
Tabelle genannten Tauschintervallen.

Komponente Tauschintervall:
CMOS-Pufferbatterie 5 Jahre
9.4.2 Pufferbatterie tauschen
Hinweis

Die Lebensdauer der Pufferbatterie betragt je nach Umgebungsbedingungen ca. 5 - 8 Jahre.

Vor dem Austausch zu beachten

VORSICHT
Beschadigungsgefahr!

Die Lithiumbatterie darf nur durch identische oder vom Hersteller empfohlene Typen ersetzt
werden (Bestellnummer: ASE00331143).

/I\WARNUNG

Explosionsgefahr und Gefahr von Schadstofffreisetzung!

Deshalb Lithium-Batterien nicht ins Feuer werfen, nicht am Zellenkérper 16ten, nicht 6ffnen,
nicht kurzschliel3en, nicht verpolen, nicht Gber 100 °C erwarmen, vorschriftsmafig
entsorgen und vor direkter Sonneneinstrahlung, Feuchtigkeit und Betauung schiitzen.

Hinweis

Der Erhalt der SRAM-Daten auf der SIMOTION P320-3 wird nach dem Ausschalten der
Versorgungsspannung Uber eine Pufferbatterie sichergestellt.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
Inbetriebnahme- und Montagehandbuch, 02/2010 193



Instandhaltung und Wartung

9.4 Komponenten der SIMOTION P320-3 aus-/einbauen

Batteriewarnung

Entsorgung

Vorbereitung

Die 3 V-Lithium-Batterie zur Pufferung des SRAM und des Uhrenbausteins wird zweistufig
Uberwacht:

Batteriespannung Meldung

27V+01V Diagnosepuffer-Eintrag: Batteriewarnung
Batterie-Warnschwelle erreicht

2,25V +0,25V Diagnosepuffer-Eintrag: Batteriefehler
Grenzwert der Spannung unterschritten

Nach dem Auftreten des Diagnosepuffer-Eintrags "Batteriewarnung", spatestens nach dem
erstmaligen Auftreten des Diagnosepuffer-Eintrags "Batteriefehler", sollte die Batterie
getauscht werden, um Datenverluste zu vermeiden.

VORSICHT

Batterien miissen nach den értlichen Vorschriften entsorgt werden.

Hinweis
Bei einem Batteriewechsel werden die Konfigurationsdaten und der SRAM-Inhalt des Gerats
fir mindestens 30 Sekunden gepuffert.

Vorbereitung — BIOS-Einstellungen notieren

194

Hinweis

Bei der BIOS-Einstellung "Profile: Standard" werden bei einem Batteriewechsel die
Konfigurationsdaten des Geréts geldscht.

Bei der BIOS-Einstellung "Profile: User" bleiben die Konfigurationsdaten des Gerats
erhalten, lediglich Datum und Uhrzeit missen neu eingestellt werden.

1. Notieren Sie ggf. individuelle BIOS-Setup-Einstellungen, sofern Sie hier Anderungen
vorgenommen haben.

2. Trennen Sie das Gerat vom Netz und ziehen Sie alle Verbindungskabel vom Gerét ab.
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9.4 Komponenten der SIMOTION P320-3 aus-/einbauen

Vorbereitung - SRAM-Daten sichern

Aufgrund des Batterietausches (SRAM wahrend dieser Zeit ohne Pufferung) kann es zu
Datenverlusten im SRAM der SIMOTION P320-3 kommen.

1. Um eine aufwandige Neu-Inbetriebnahme zu vermeiden, stellen Sie vor dem
Batteriewechsel sicher, dass eine Sicherung der Netz-Aus-festen Daten zur Verfligung
steht. Das erfolgt z. B. automatisch mit dem ordnungsgemafien Beenden von Windows.

2. Beenden Sie die SIMOTION P320-3 bzw. Windows ordnungsgemal.

Verwenden Sie dazu:
Windows-Taskleiste: Start > Shut Down

Hinweis

Wird Windows vor einem Tausch der Pufferbatterie nicht ordnungsgemaf beendet, kann
ein Kippen von SRAM-Speicherzellen wahrend des Batterietausches nicht sicher erkannt
werden.

SIMOTION P muss anschlieRend urgeléscht werden.

Werkzeug
Zum Offnen des Batteriefaches benétigen Sie einen Schraubendreher TORX T8.

Batterie austauschen

ACHTUNG

Der Batterietausch kann auch bei laufendem Geréat erfolgen. Wir empfehlen jedoch, das
Gerat vorher auszuschalten.
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9.4 Komponenten der SIMOTION P320-3 aus-/einbauen

Gehen Sie wie folgt vor:

Arbeitsschritte zum Austauschen der Batterie

1 | Offnen Sie das Batteriefach.

2 | Entnehmen Sie die Batteriehalterung.

3 | Ziehen Sie den Batteriestecker @
ab.

Stecken Sie den Batteriestecker an der neuen Batterie an.

Entfernen Sie die alte Batterie aus der Halterung.

Befestigen Sie die neue Batterie in der Halterung.

N|jo (o s

SchlieRen Sie das Batteriefach.

BIOS-Setup neu einstellen

Siehe auch
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Ist der Batterietausch bei laufendem Gerat erfolgt oder dauert bei ausgeschaltetem Gerat
nicht l&nger als 30 Sekunden, bleiben die BIOS-Einstellungen erhalten. Erst bei langer
abgezogener Batterie (langer als 15 Minuten) und im ausgeschalteten Zustand sind die
SRAM- und CMOS-Daten der SIMOTION P320-3 sicher geldscht.

Wenn die Daten geldscht wurden, muss das BIOS-Setup neu durchgefiihrt werden. Es
mussen die CMOS-Daten wieder auf die Defaultwerte gestellt, Datum mit Uhrzeit neu
gesetzt und eventuelle Sondereinstellungen neu eingestellt werden.

Ausnahme:

Wurden die CMOS-Daten unter einem USER-Profil vorher gesichert, darf nur das Datum
und die Uhrzeit neu gesetzt werden. Alle anderen Einstellungen werden automatisch
vorgenommen. Daher durfen in diesem speziellen Fall nicht die Defaultwerte geladen
werden.

Einzelne Sicherungen (Seite 176)
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9.5 SIMOTION-Panelfront an Panel PC Remote Kit fir SIMOTION P320-3

9.5 SIMOTION-Panelfront an Panel PC Remote Kit fir SIMOTION
P320-3

9.5.1 Warten

Wartungsumfang

Das Gerét ist fur wartungsarmen Betrieb ausgelegt. Reinigen Sie trotzdem regelmaRig die
Bildschirmflache.

Reinigungsmittel

Verwenden Sie als Reinigungsmittel nur Spulmittel oder aufschdumende Bildschirm-
Reinigungsmittel.

VORSICHT

Reinigen Sie das Gerat nicht mit aggressiven Lésungsmitteln oder Scheuermitteln, nicht mit
Druckluft oder Dampfstrahlern.

Vorgehensweise

1. Schalten Sie das Gerat aus. Dadurch I6sen Sie beim Berlihren des Bildschirms nicht
unbeabsichtigt Funktionen aus.

Alternativ zum Ausschalten des Gerats kdnnen Sie auch die Touch-Funktionalitat
deaktivieren. Informationen dazu finden Sie im Kapitel Touch-Funktionalitdt deaktivieren
(Seite 84).

2. Befeuchten Sie das Reinigungstuch.
3. Sprihen Sie das Reinigungsmittel auf das Reinigungstuch und nicht direkt auf das Geréat.
4. Reinigen Sie das Gerat mit dem Reinigungstuch.

95.2 Ersatzteile

Die Panelfronten fir SIMOTION P320-3 sind getrennt bestellbar. Bestellnummern und
technische Details siehe Katalog PM 21 oder Siemens A&D Mall
(http://www.siemens.de/automation/mall).

Weitere Informationen zur Montage des Panel PC Remote Kit und dem Einbau der
Panelfront finden Sie im Kapitel Montage (Seite 35).

Siehe auch

Voraussetzungen fir die Montage (Seite 35)
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9.6 Defekte Remote-Baugruppe im dezenftralen Aufbau tauschen

9.6 Defekte Remote-Baugruppe im dezentralen Aufbau tauschen

Wenn im dezentralen Aufbau eine Remote-Baugruppe defekt ist und gegen ein Ersatzteil
ausgetauscht werden soll, dann gehen Sie folgendermalen vor:

1. Lésen Sie die Anschlusskabel von der defekten Remote-Baugruppe und bauen Sie diese
aus. Informationen dazu finden Sie im Kapitel Panel PC Remote Kit an SIMOTION-
Panelfront montieren (Seite 38).

2. Montieren Sie die neue Remote-Baugruppe wie in Kapitel Panel PC Remote Kit an
SIMOTION-Panelfront montieren (Seite 38) beschrieben.

3. Verbinden Sie die neue Remote-Baugruppe mit der Rechnereinheit wie in Kapitel
Rechnereinheit mit Bedieneinheit verbinden (Seite 64) beschrieben.

9.7 Besondere Hochlaufsituationen
9.71 Ubersicht Besondere Hochlaufsituationen
Voraussetzungen

Sie sind mit dem Anwender-Ablagekonzept der Netz-Aus-festen Daten auf der
SIMOTION P320-3 vertraut.

Siehe auch
Ubersicht Daten-Ablagekonzept (Seite 167)
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9.7.2

9.7 Besondere Hochlaufsituationen

Netz-Aus-feste Daten und SRAM-Handling

Netz-Aus-feste Daten, auch Retain-Daten genannt, bleiben nach einem Spannungsausfall
einer SIMOTION P320-3 erhalten. Sie werden im statischen Speicherbereich (SRAM) auf
der SIMOTION P320-3 durch die Batterie gepuffert.

SRAM-Handling

Bei bekannter Seriennummer der SIMOTION P320-3:

Die Seriennummer der SIMOTION P320-3 stimmt mit der zuletzt auf der SIMOTION P320-3
gespeicherten Seriennummer Uberein.

SRAM-Abbild (Speichermedium) bzw. SRAM-Backup (Speichermedium) sind "OK", wenn:

SIMOTION SW-Stand von SRAM-Abbild bzw. Backup mit dem installierten SW-Stand
Ubereinstimmen

Windows ordnungsgemal beendet worden ist (hierzu ist der POWER FAIL-Mechanismus
von SIMOTION P nicht ausreichend)

der Prifsummentest Gber das SRAM-Abbild bzw. Backup erfolgreich war

der Batteriestatus zum Zeitpunkt der Speicherung des SRAM-Abbildes in Ordnung
gewesen ist.

Tabelle 9- 1 SRAM-Handling bei bekannter Seriennummer

SRAM | SRAM-Abbild SRAM-Backup verwendete Anmerkung

"OK"? (Speichermedium) (Speichermedium) Anwenderdaten

IIOKII? IIOKII?

ja nicht relevant nicht relevant Board " normaler Hochlauf

nein ja nicht relevant ABBILD 2 keine Message Box
oder Alarme

nein nein ja BACKUP 3 keine Message Box
oder Alarme

nein nein nein Urléschen erforderlich

1)
2)

3)

Die im SRAM der SIMOTION P320-3 gepufferten Anwenderdaten werden verwendet.

Die im SRAM-Abbild auf dem Speichermedium der SIMOTION P320-3 gepufferten
Anwenderdaten werden verwendet.

Die im SRAM-Backup auf dem Speichermedium der SIMOTION P320-3 gepufferten
Anwenderdaten werden verwendet.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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9.7 Besondere Hochlaufsituationen

Bei unbekannter Seriennummer der SIMOTION P320-3:

Die Seriennummer der SIMOTION P320-3 stimmt nicht mit der zuletzt auf der
SIMOTION P320-3 gespeicherten Seriennummer lberein, z. B. nach Austausch der
SIMOTION P320-3.

SRAM-ADbbild (Speichermedium) bzw. SRAM-Backup (Speichermedium) sind "OK", wenn:

¢ SIMOTION SW-Stand von SRAM-Abbild bzw. Backup mit dem installierten SW-Stand
Ubereinstimmen

e Windows ordnungsgemaf beendet worden ist (hierzu ist der POWER FAIL-Mechanismus
von SIMOTION P nicht ausreichend)

® der Prifsummentest ber das SRAM-Abbild bzw. Backup erfolgreich war

® der Batteriestatus zum Zeitpunkt der Speicherung des SRAM-Abbildes in Ordnung
gewesen ist.

Tabelle 9- 2 SRAM-Handling bei unbekannter Seriennummer

SRAM | SRAM-Abbild SRAM-Backup verwendete Anmerkung
"OK"? | (Speichermedium) (Speichermedium) Anwenderdaten
IIOKII? IIOKII?

ja ja nicht relevant Board " oder Nachfrage erfolgt
ABBILD 2

ja nein ja Board ") oder Nachfrage erfolgt
BACKUP 3

ja nein nein Board " keine Message Box

nein ja nicht relevant ABBILD 2 keine Message Box

nein nein ja BACKUP 3 keine Message Box

oder Alarme
nein nein nein Urléschen erforderlich

1) Die im SRAM der SIMOTION P320-3 gepufferten Anwenderdaten werden verwendet.

2) Die im SRAM-Abbild auf dem Speichermedium der SIMOTION P320-3 gepufferten
Anwenderdaten werden verwendet.

3 Die im SRAM-Backup auf dem Speichermedium der SIMOTION P320-3 gepufferten
Anwenderdaten werden verwendet.

Siehe auch
Nach Tausch der SIMOTION P320-3 mit gleicher CF-Karte (Seite 201)
Ubersicht Daten-Ablagekonzept (Seite 167)
Speichermodell (Seite 169)
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9.7 Besondere Hochlaufsituationen

9.7.3 Nach Tausch der SIMOTION P320-3 mit gleicher CF-Karte

Nach einem Tausch der SIMOTION P320-3 mit integriertem PROFINET onboard ist die
Weiterarbeit von der Vorgeschichte abhangig. Folgende Falle miissen unterschieden
werden:

® ein aktuelles SRAM-Abbild liegt vor
® ein aktuelles SRAM-Abbild liegt nicht vor

Hinweis

Beim Tausch der SIMOTION P320-3 wird die hardwaregebundene Lizenz ungiiltig. Das
Vorgehen fir die erneute Lizenzierung finden Sie im Kapitel Register "License"
(Seite 92) und Unterlizenzierung (Seite 210) beschrieben.

Fall 1: ein aktuelles SRAM-Abbild liegt vor

Vor dem Tausch der SIMOTION P320-3 konnte Windows ordnungsgemal beendet werden.
Ein aktuelles SRAM-Abbild liegt somit vor.

Im Hochlauf wird anhand der Seriennummer die SIMOTION P320-3 als neu erkannt. Das
SRAM-ADbbild wird daraufhin in das SRAM der SIMOTION P320-3 zurtickgeschrieben.
SIMOTION P ist damit sofort wieder betriebsbereit.

Hinweis

e Wird beim Hochlauf die SIMOTION P320-3 als defekt erkannt, bleibt beim Beenden von
Windows das letzte SRAM-Abbild erhalten. Nach dem Tausch der SIMOTION P320-3,
wird wie im Fall 1 beschrieben verfahren.

e Wird die SIMOTION P320-3 aufgrund eines vermuteten oder tatsachlichen Fehlers
(Verdacht auf Fehler, sporadische Fehler, etc.) getauscht, sollte anschlielend eine
Neuinbetriebnahme von SIMOTION P durchgefiihrt werden, da sonst eventuelle
Datenfehler aus dem SRAM-Abbild mit Gbernommen werden.

Fall 2: ein aktuelles SRAM-Abbild liegt nicht vor

Es trat ein Defekt der SIMOTION P320-3 im laufenden Betrieb auf. Windows wurde
eventuell noch ordnungsgemal beendet, aber es konnte kein SRAM-Abbild mehr erzeugt
werden.

Nach dem Tausch der SIMOTION P320-3 wird anhand der Seriennummer das Gerat als
"unbekannt" erkannt. Da kein aktuelles SRAM-Abbild vorhanden ist, wird das SRAM-Backup
in das SRAM der SIMOTION P320-3 zurtickgeschrieben. SIMOTION P ist damit sofort
wieder "betriebsbereit".

Die Anwenderdaten bzw. der Betriebszustand von SIMOTION P miissen geprift werden, ob
sie zur Weiterarbeit geeignet sind. Eventuell muss eine Neuinbetriebnahme von
SIMOTION P durchgeflhrt werden.

Zusatzlich wird ein Eintrag in der Geratediagnose von SIMOTION P vorgenommen.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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9.7 Besondere Hochlaufsituationen

9.74

Reaktionen

9.7.5

202

Nach Tausch der SIMOTION P320-3 mit neuer CF-Karte

Wenn im Hochlauf erkannt wird, dass sowohl das SRAM-Abbild auf dem Speichermedium
der SIMOTION P320-3 als auch das SRAM der SIMOTION P320-3 giiltige, aber
unterschiedliche Anwenderdaten gepuffert haben (beide Komponenten waren bereits in
einer SIMOTION P-Hardware im Einsatz), kann keine automatische Auswahl getroffen
werden.

Uber die folgende Message Box muss der Anwender entscheiden, welche Anwenderdaten
weiterverwendet werden sollen.

: SIMDTION P B

- ah MClzard

& MHew MCl card detected. W alid user data are found:
- of harddizk.

|f oLy want to uze the uzer data from MClcard  press "ves"

IF you want bo uge the user data from harddizk prezs "Moo
Hao
Bild 9-2 Auswahl, welche Anwenderdaten verwendet werden sollen

Nach Neuinstallation/Update des SIMOTION-Kernel

Wird ein kompatibler SIMOTION-Kernel auf einer bereits in Betrieb genommenen
SIMOTION P320-3 neu installiert, werden die im SRAM gepufferten Anwenderdaten
beibehalten.

Voraussetzung dazu ist, dass der aktuelle Softwarestand von SIMOTION P mit dem
Softwarestand Ubereinstimmt, unter dem die gepufferten Anwenderdaten des SRAM erstellt
wurden.

SIMOTION P ist damit sofort wieder betriebsbereit.

Hinweis

Wenn die gepufferten Anwenderdaten nicht weiter verwendet werden sollen, dann missen
Sie eine Neuinbetriebnahme von SIMOTION P durchfiihren.
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9.7.6 Nach Einspielen einer Sicherungskopie

Wird eine Sicherungskopie (Speichermediumimage) einer in Betrieb genommenen
SIMOTION P wieder auf die SIMOTION P320-3 eingespielt, werden die gepufferten
Anwenderdaten im SRAM der SIMOTION P320-3 weiterverwendet.

SIMOTION P ist damit sofort wieder betriebsbereit.

9.7.7 Nach Spannungsausfall/POWER FAIL

Fall 1: SRAM gesichert

SIMOTION P sichert aufgrund der im SIMOTION P320-3 integrierten POWER FAIL-
Erkennung im Falle eines Spannungsausfalless/POWER FAIL die Anwenderdaten im SRAM
der SIMOTION P320-3. Ein SRAM-Abbild kann in diesem Fall allerdings nicht mehr erstellt
werden.

Bei Spannungsrickkehr oder mit dem nachsten Hochlauf stehen die Daten wieder zur
Verflugung.

SIMOTION P ist damit sofort wieder betriebsbereit.

Hinweis

Das Sichern der Anwenderdaten im SRAM der SIMOTION P320-3 ist bei
Spannungsausfall/POWER FAIL nur gewahrleistet, wenn der SIMOTION P320-3 im Rahmen
seiner definierten Spezifikation betrieben wird.

Fall 2: SRAM nicht gesichert

Wurde die SIMOTION P-Hardware auflerhalb ihrer definierten Spezifikation betrieben,
konnten die Anwenderdaten unter Umstanden nicht im SRAM der SIMOTION P320-3
gesichert werden. Verfahren Sie daher wie unter Nach Tausch der P320-3 mit gleicher CF-
Karte (Seite 201) beschrieben.

SIMOTION P320-3 und Panelfronten
Inbetriebnahme- und Montagehandbuch, 02/2010 203



Instandhaltung und Wartung
9.8 Softkeybeschriftung bei Panelfronten wechsein

9.8 Softkeybeschriftung bei Panelfronten wechseln
Das SIMOTION P012K hat eine Tastenfront mit Softkeys.

Die zwei waagrechten und zwei senkrechten Softkeyleisten kdnnen mit
anwenderspezifischen Funktionen belegt werden. Zur Kennzeichnung der Softkeys kénnen
Sie bedruckte Streifen verwenden.

Zum Anfertigen der Streifen sind DIN-A4-Folien lieferbar (Bestellnummer
6AV7672-0DA00-0AAO, je 10 Folien).
Die Druckvorlagen fir Einschubstreifen finden Sie im Internet unter:

Industry Automation and Drive Technologies - Homepage
(http://www.siemens.com/automation/service&support)

Geben Sie als Suchbegriff die Beitrags-ID 8782947 ein.

Vorgehensweise
1. Beschriften Sie die Folie mit einem Laserdrucker.

2. Schneiden Sie die beschrifteten Streifen mit einem Papierschneider (keine Schere)
entlang der vorgedruckten Linien ab.

3. Schieben Sie die Streifen an der Riickseite der Panelfront in die dafiir vorgesehenen

Schlitze ein.
(r X X\ )
© [ P ® ® I B ©
©
@ @
o (©)
[ [
©) EER R ©
- X )
@ Schlitze fiir lange Beschriftungsstreifen, vertikale Tastenreihen
@ Schlitze fiir kurze Beschriftungsstreifen, horizontale Tastenreihen
@ Schlitze fiir Beschriftungsstreifen, horizontale Tastenreihen
Bild 9-3 Ruckseite der Panelfront mit Schlitzen fiir Softkey-Beschriftungsstreifen
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Alarm-, Fehler- und Systemmeldungen 1 O

10.1 Temperaturalarm

Bei SIMOTION P320-3 werden zwei verschiedene Temperaturen im Gerat auf das Erreichen
ihres jeweiligen Schwellenwertes iberwacht.

Variablen
cpudata.temperature

cpudata.moduletemperature

Fehlerreaktion
Ein Peripherie-Alarm wird ausgelost.

Fehlerursachen / Fehlerbehebung

Eine der Uberwachten Temperaturen hat ihnren Schwellenwert erreicht bzw. iberschritten.
Eine Temperaturverminderung unter den Schwellenwert ist erforderlich, damit der Alarm
zurlckgesetzt wird.

Wenn der Temperaturalarm auftritt, dann missen der Anwender und/oder der
Maschinenhersteller (Anwenderprogramm) entscheiden, ob die Bearbeitung unterbrochen
und SIMOTION P beendet und ausgeschaltet werden soll.

Der Anwender kann dazu eine individuelle Reaktion programmieren und ggf. das
Anwenderprogramm weiterlaufen lassen. Das Default-Verhalten ist eine Anderung des
Betriebszustandes in "STOP"!

Hinweis

Weitere Informationen zum Programmieren der Alarmreaktionen finden Sie im
Funktionshandbuch SIMOTION Basisfunktionen.
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10.2 Batteriealarm

10.2 Batteriealarm

206

Bei Erreichen des kritischen Batteriezustandes ist sobald moglich die Batterie zu tauschen.
Da es im laufenden Betrieb oft nicht méglich ist, die SIMOTION P320-3 kurzfristig
herunterzufahren, ist es wichtig, eine programmierbare Reaktion auf diesen Batteriezustand
auszufihren.

Fir diesen Fall steht die Systemvariable
® persistentdatapowermonitoring.warningbatteryvoltagelevel1

zur Verfigung, um den vdlligen Verlust der Retain-Daten abzufangen, falls die Batterie nicht
schnell genug getauscht werden kann.

Der Anwender sollte zyklisch seine Retain-Daten sichern (z. B. mit der Funktion
_savePersistentMemoryData). Dies stellt sicher, dass nach dem nachsten Hochlauf ein
Betriebszustand hergestellt wird, der einem mdglichst aktuellen Status der Retain-Daten

entspricht.

/I\WARNUNG

Wird die Reaktion auf diese Systemvariable nicht programmiert, droht im Fall eines
Stromausfalles bevor die Batterie getauscht werden kann, der véllige Verlust der Retain-
Daten.

Nach einem erneuten Hochlauf stehen dann nur die Retain-Daten der letzten Sicherung, im
Normalfall des letzten Herunterfahrens der SIMOTION P320-3, zur Verfigung.
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10.3

SIMOTION P

Windows

10.3 Netzausfall / POWER FAIL

Netzausfall / POWER FAIL

Bei Netzausfall sind folgende Auswirkungen getrennt voneinander zu betrachten:

Bei einem Netzausfall wird durch die POWER FAIL-Funktionalitat der SIMOTION P Runtime:
e SIMOTION P Runtime ordnungsgemaf beendet

e die als Retain gekennzeichneten Anwenderdaten im nichtfliichtigen Speicher der
SIMOTION P320-3 gesichert

Mit dem nachsten Hochlauf der SIMOTION P Runtime stehen die gepufferten
Anwenderdaten wieder zur Verfigung. SIMOTION P Runtime ist somit ohne Datenverlust
sofort wieder betriebsbereit.

Hinweis

Das Sichern der Anwenderdaten im SRAM der SIMOTION P320-3 ist bei Spannungsausfall /
POWER FAIL nur gewahrleistet, wenn die SIMOTION P320-3 im Rahmen seiner definierten
Spezifikation betrieben wird.

Die Meldung "POWER FAIL" tritt auf, wenn die Versorgungsspannung fur
SIMOTION P320-3 unter 20,4 V abfallt. Kontrollieren Sie in diesem Fall die Spannungen an
der externen Stromversorgung:

1. Kontrollieren Sie, ob die Eingangsspannung (Netzspannung) flr die externe
Stromversorgung den Nennwert hat.

2. Wenn ja, kontrollieren Sie die Ausgangsspannung der externen Stromversorgung. Liegt
diese Spannung nicht innerhalb der Grenzen fiir die Versorgungsspannung der
SIMOTION P320-3 (DC 19,2 V ... 28,8 V), dann wechseln Sie die externe
Stromversorgung aus.

Durch Ausschalten des PC im laufenden Betrieb kann es zur Beschadigung der Windows-
Installation kommen.

Weiterhin kann die Datenkonsistenz von Windows-Applikationen bei Spannungsausfall nicht
gewabhrleistet werden.

In diesen Fallen wird dringend der Einsatz eines aktivierten EWF-Filters oder einer USV-
Anlage empfohlen.

Hinweis

Das Gerat wird mit deaktiviertem EWF (Enhanced Write Filter) ausgeliefert.
Nach Inbetriebnahme des Gerats den EWF fiir Laufwerk C: aktivieren, da somit
gewahrleistet wird:

e eine erhohte Lebensdauer der CompactFlash-Karte

¢ kein Datenverlust beim Ausschalten des Geréts iber den Netzschalter oder durch
Trennung von der Stromversorgung
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10.4 Blue Screen

104 Blue Screen

Wird von Windows wahrend des Betriebs des SIMOTION-Kernels ein schwerer
Ausnahmefehler erkannt, werden folgende Schritte durchlaufen:

® Die Bearbeitung von Windows wird gestoppt.

® Am Bildschirm wird eine Fehlermeldung ausgegeben.
e SIMOTION P arbeitet normal weiter.

® FEin Peripherie-Alarm "PC HALT" wird ausgelst.

Das Default-Verhalten ist eine Anderung des Betriebszustandes in "STOP"!
Der Anwender kann dazu jedoch eine individuelle Reaktion programmieren und ggf. das
Anwenderprogramm weiterlaufen lassen.

Nach dem Beenden der Bearbeitung kann das SIMOTION-Anwenderprogramm ein
Herunterfahren des PC anfordern.

Aufgrund der Systemvariablen "PC_shutdown" werden:
® die remanenten Daten im SRAM der SIMOTION P320-3 gespeichert
e SIMOTION P beendet

Der weitere Ablauf erfolgt je nach Windows-Konfiguration (einstellbar in den
Systemeigenschaften, Register "Advanced", Button "Settings" fir "Startup and Recovery"
driicken).

Defaulteinstellung ist "Automatically Restart"

Nicht mehr méglich bei Blue Screen

Bei Blue Screen sind keine "Schreib-Zugriffe" auf das Filesystem mehr mdglich. Dies betrifft
z.B.:

e "RAM to ROM" von SIMOTION SCOUT aus
® "Format memory card" von SIMOTION SCOUT aus

e Systemfunktionen, die auf das Filesystem schreiben
(z. B. _savePersistentMemoryData, _saveUnitDataSet,...)

Hinweis

Systemfunktionen, die vom Filesystem lesen (wie z. B. _loadUnitDataset,
_importUnitDataset, ...), sind noch méglich, da der Inhalt der virtuellen Memory Card im
Speicher gehalten wird. Dieser ist auch im Blue Screen-Fall noch lesbar.

Hinweis

Weitere Informationen zum Programmieren der Alarmreaktionen finden Sie im
Funktionshandbuch SIMOTION Basisfunktionen.
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10.5 PROFINET-Busfehler tritt auf

10.5 PROFINET-Busfehler tritt auf

Die rote SF PROFINET LED an der SIMOTION P320-3 zeigt mit Blinklicht ein Problem eines
IO-Devices am Bus bzw. einen Projektierungsfehler an.

Informationen Uber weitere Anzeigemodi der SF PROFINET LED finden Sie im
Geratehandbuch SIMOTION P320-3 und Panelfronten.

Fehlerursachen bei Blinklicht
e Ausfall eines angeschlossenen |O-Devices
® Mindestens eines der zugeordneten 10-Devices ist nicht ansprechbar

® Falsche Projektierung oder keine Projektierung

Zusatzlich geben die beiden LEDs am jeweiligen PROFINET-Port Auskunft zum aktuellen
Verbindungsstatus:

PROFINET (LAN) X3 Port P1, P2, P3

PROFINET-Schnittstelle

LED 1 LED 2

LED1 Ein Leuchtet grin: link
Aus keine physikalische Verbindung
z. B. lose Steckverbindung, defektes Kabel etc.
LED 2 Ein Leuchtet gelb: activity
Aus keine logische Verbindung d. h. es werden keine Ethernet-Telegramme
ausgetauscht
z. B. IP-Konfigurationen prifen, notwendigen Router parametrieren etc.
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10.6 Unterlizenzierung

10.6

Fehler

Ursache

Siehe auch

10.7

Unterlizenzierung

Die rote Systemfehler-LED (SF) blinkt mit 0,5 Hz.

Keine Lizenz fir lizenzpflichtige Technologie-/Optionsobjekte vorhanden.

Zur Beseitigung des Fehlers muss eine Lizenzierung ausgefihrt werden.

Hinweis

Weitere Informationen fiir die Lizenzierung von Technologie-/Optionsobjekten finden Sie im
Projektierungshandbuch SIMOTION SCOUT.

Register "License" (Seite 92)
Ubersicht SIMOTION P Control Manager (Seite 86)
Diagnose durch LED-Anzeige (Seite 158)

Fehlermeldungen wéhrend des Boot-Vorgangs

Wahrend des Hochlaufs (Boot-Vorgang) fiihrt das BIOS zunachst einen Power On Self Test
(POST) durch und Uberprift, ob bestimmte Funktionseinheiten des PCs ordnungsgemaf
funktionieren. Bei schwerwiegenden Fehlern wird der weitere Boot-Vorgang sofort gestoppt.

Treten wahrend des POST keine Fehler auf, initialisiert und testet das BIOS weitere
Funktionseinheiten. In dieser Phase des Hochlaufs ist die Grafik bereits initialisiert und
eventuelle Fehlermeldungen werden am Bildschirm ausgegeben.

Nachfolgend sind die Fehlermeldungen beschrieben, die das System-BIOS ausgibt.
Fehlermeldungen, die vom Betriebssystem oder von Programmen ausgegeben werden,
finden Sie in den Handblichern zu diesen Programmen.

Fehlermeldungen am Bildschirm

210

Fehlermeldung am Bildschirm Bedeutung/Ratschlag

Operating system not found Méogliche Ursachen:

e Kein Betriebssystem vorhanden

e Falsche aktive Boot-Partition

e Falsche Laufwerk-Eintradge im SETUP

Keyboard controller error Controller-Fehler.
Wenden Sie sich an lhren technischen Kundendienst.
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11.1

Allgemeine Probleme

In diesem Kapitel geben wir lhnen Tipps, wie Sie auftretende Probleme eingrenzen und
beheben kénnen.

Problem

Mégliche Ursache

Magliche Abhilfe

Das Gerat arbeitet nicht.

Gerat wird nicht mit Strom
versorgt.

e Prifen Sie, ob die DC 24 V-Stromversorgung angeschlossen
ist (siehe Geratehandbuch SIMOTION P320-3 und
Panelfronten).

e Prifen Sie, ob der Netzschalter eingeschaltet ist (siehe
Geratehandbuch SIMOTION P320-3 und Panelfronten).

Der Bildschirm bleibt
dunkel.

Bildschirm ist
ausgeschaltet.

Schalten Sie den Monitor ein.

Bildschirm ist dunkel
gesteuert.

Dricken Sie eine beliebige Taste der Tastatur.

Helligkeitsregler auf
dunkel eingestellt.

Stellen Sie den Helligkeitsregler des Monitors auf hell. Detaillierte
Informationen entnehmen Sie bitte der Betriebsanleitung des
Bildschirms.

Netzleitung oder
Monitorleitung nicht
angeschlossen.

e Prufen Sie, ob die Netzleitung ordnungsgemaf am Monitor
und an der Systemeinheit oder an der geerdeten
Schutzkontakt-Steckdose gesteckt ist.

e Prifen Sie, ob die Monitorleitung ordnungsgeman an der
Systemeinheit und am Monitor angeschlossen ist.

Wenn der Bildschirm nach diesen Kontrollen und MalRnahmen
weiterhin dunkel bleibt, versténdigen Sie bitte ihren technischen
Kundendienst.

Am Bildschirm erscheint
kein Mauszeiger.

Maustreiber nicht

Prifen Sie, ob der Maustreiber ordnungsgemaf installiert und

geladen. beim Starten des Anwendungsprogramms vorhanden ist.
Detaillierte Informationen zum Maustreiber entnehmen Sie bitte
den Handbuichern zu Maus bzw. Anwendungsprogramm.

Maus nicht Priifen Sie, ob die Mausleitung ordnungsgemaf an der

angeschlossen.

Systemeinheit angeschlossen ist. Wenn Sie einen Adapter oder
eine Verlangerung fiir die Mausleitung verwenden, prifen Sie
auch diese Steckverbindung.

Wenn der Mauszeiger nach diesen Kontrollen und MalRnhahmen
weiterhin nicht am Bildschirm erscheint, verstandigen Sie bitte
ihren technischen Kundendienst.

Uhrzeit und/oder Datum
des PC stimmen nicht.

e Dricken Sie <F2> beim Bootvorgang, um das BIOS-Setup
aufzurufen.

e Stellen Sie Uhrzeit bzw. Datum im Setup-Meni ein.
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Troubleshooting/FAQs

11.1 Allgemeine Probleme

Problem

Mégliche Ursache

M@égliche Abhilfe

Uhrzeit/Datum sind auch
nach korrekter Einstellung
im BIOS-Setup wiederholt
falsch.

Pufferbatterie ist leer.

Tauschen Sie die Pufferbatterie (sieche Pufferbatterie tauschen
(Seite 193)).

Wenn durch den Batterietausch das Problem nicht behoben
werden kann, dann wenden Sie sich in diesem Fall an |hren
technischen Kundendienst (siehe Hotline und Internetadressen
(Seite 5)).

USB-Device funktioniert
nicht.

Das Betriebssystem
enthalt keinen passenden
Treiber fur das
USB-Device.

Entsprechenden Treiber nachinstallieren; passende Treiber
koénnen in vielen Fallen Gber die Homepage des Gerateherstellers
bezogen bzw. heruntergeladen werden.

Dazu muss bei Windows Embedded Standard 2009 zuerst der
EWF ausgeschaltet werden.

Doppelt vergebene
IP-Adresse (z. B. bei
Serieninbetriebnahme)

Default IP-Adresse fiir
Windows (siehe Default
IP-Adressen fir Windows
und SIMOTION P

(Seite 110))

Eine neue IP-Adresse fiir Windows vergeben (siehe
Netzwerkbetrieb (Seite 77)).

Diese muss ungleich der bisherigen Default IP-Adresse sein und
darf noch nicht im Netzwerk vergeben sein.

Fehlermeldung beim
Projekt-Download
(Download der
HW-Konfiguration nicht
moglich)

Bei aktiviertem Write Filter
ist ein Projekt-Download
nur moglich, wenn keine
Anderungen an der
HW-Konfiguration erfolgt
sind.

Write Filter deaktivieren und den Projekt-Download erneut starten.

Wenn durch Deaktivieren des Write Filters das Problem nicht
behoben werden kann, dann wenden Sie sich in diesem Fall an
Ihren technischen Kundendienst (siehe Hotline und
Internetadressen (Seite 5)).
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Anhang A

A1 Normen und Zulassungen

EN 60950

Das Automatisierungsgerat SIMOTION erfillt die Anforderungen und Kriterien der Norm
EN 60950.

CE-Kennzeichnung

Unsere Produkte erflllen die Anforderungen und Schutzziele der folgenden EG-Richtlinien
und stimmen mit den harmonisierten europaischen Normen (EN) tberein, die fir
Speicherprogrammierbare Steuerungen in den Amtsblattern der Europaischen Gemeinschaft
bekanntgegeben wurden:

89/336/EWG "Elektromagnetische Vertraglichkeit" (EMV-Richtlinie)

EMV-Richtlinie
SIMOTION-Produkte sind ausgelegt fiir den Einsatz im Industriebereich.

Einsatzbereich Anforderung an Anforderung an
Stéraussendung Storfestigkeit
Industrie EN 50081-2 : 1993 EN 50082-2 : 1995

UL-Zulassung
UL-Recognition-Mark
Underwriters Laboratories (UL) nach Standard UL 508
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cULus-Zulassung
Standard UL 508
Standard CAN/CSA-C22.2, No. 142

/I\WARNUNG

Es kann Personen- und Sachschaden eintreten.

In explosionsgefahrdeten Bereichen kann Personen- und Sachschaden eintreten, wenn Sie
bei laufendem Betrieb Steckverbindungen trennen.

Machen Sie in explosionsgeféahrdeten Bereichen vor dem Trennen von Steckverbindungen
Ihre Anlage immer stromlos.
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A.2 Sicherheit elektronischer Steuerungen

A.2 Sicherheit elektronischer Steuerungen

Einleitung

Zuverlassigkeit

Das Risiko

Die folgenden Ausfiihrungen sind vorwiegend grundsatzlicher Natur und gelten unabhangig
von der Art der elektronischen Steuerung und deren Hersteller.

Die Zuverlassigkeit der Gerate und Komponenten wird durch umfangreiche und
kostenwirksame Malinahmen in Entwicklung und Fertigung so hoch wie moglich getrieben.

Hierzu gehéren

e die Auswahl qualitativ hochwertiger Bauelemente

® die Worst-Case-Dimensionierung aller Schaltungen

e systematische und rechnergesteuerte Prufung aller angelieferten Komponenten

® Burn-in (Einbrennen) aller hochintegrierter Schaltungen (z. B. Prozessoren, Speicher,
usw.)

® MalRnahmen zur Verhinderung von statischen Aufladungen bei Hantieren an oder mit
MOS-Schaltungen

e Sichtkontrollen in verschiedenen Stufen der Fertigung
e \Warmedauerlauf bei erhéhter Umgebungstemperatur Gber mehrere Tage
e sorgfaltige rechnergesteuerte Endpriifung

e statistische Auswertung aller Riickwaren zur sofortigen Einleitung korrigierender
MaRnahmen

e Uberwachung der wichtigsten Steuerungsteile durch Online-Tests

Diese Malinahmen werden in der Sicherheitstechnik als Basismalthahmen bezeichnet. Sie
vermeiden oder beherrschen den grofiten Teil der mdglichen Fehler.

Uberall dort, wo auftretende Fehler Personen- oder Materialschéden verursachen kénnen,
missen besondere Mafstébe an die Sicherheit der Anlage - und damit auch an die Situation
- angelegt werden. Fir diese Anwendungen existieren spezielle, anlagenspezifische
Vorschriften, die beim Aufbau der Steuerung beriicksichtigt werden missen (z. B. VDE 0116
fir Feuerungsanlagen).

Fir elektronische Steuerungen mit Sicherheitsverantwortung richten sich die Malinahmen,
die man zur Vermeidung bzw. zur Beherrschung von Fehlern ergreifen muss, nach dem
Risiko, das von der Anlage ausgeht. Hierbei reichen die oben aufgefiihrten
Basismalinahmen ab einem bestimmten Gefahrdungspotenzial nicht mehr aus. Es miissen
zusatzliche MalRnahmen (z. B. Zweikanaligkeit, Tests, Prifsummen, usw.) fir die Steuerung
realisiert und bescheinigt werden (DIN VDE 0801).
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Aufteilung in einen sicheren - und einen nichtsicheren Bereich

In nahezu allen Anlagen findet man Teile, die sicherheitstechnische Aufgaben ibernehmen
(z. B. Not-Aus-Schalter, Schutzgitter, Zweihandschaltungen). Um nicht die komplette
Steuerung unter dem sicherheitstechnischen Aspekt betrachten zu miissen, teilt man
Ublicherweise die Steuerung in einen sicheren und einen nicht sicheren Bereich auf. Im nicht
sicheren Bereich werden an die Sicherheit der Steuerung keine besonderen Anspriiche
gestellt, da ein Ausfall der Elektronik keine Auswirkungen auf die Sicherheit der Anlage hat.
Im sicheren Bereich jedoch durfen nur Steuerungen bzw. Schaltungen eingesetzt werden,
die den entsprechenden Vorschriften gentigen.

Wichtiger Hinweis

Selbst wenn bei der Projektierung einer elektronischen Steuerung - z. B. durch
mehrkanaligen Aufbau - ein Hochstmalfd an konzeptioneller Sicherheit erreicht wurde, ist es
dennoch unerlasslich, die in den Betriebsanleitungen enthaltenen Anweisungen genau zu
befolgen, da durch falsche Hantierung moglicherweise Vorkehrungen zur Verhinderung
gefahrlicher Fehler auller Kraft gesetzt oder zusatzliche Gefahrenquellen geschaffen
werden.

/\GEFAHR

Durch betriebsmaRig auftretende elektrische, magnetische und elektromagnetische Felder
(EMF) kann fur Personen, die sich in unmittelbarer Nahe des Produktes aufhalten -
insbesondere fir Personen mit Herzschrittmachern, Implantaten o. a. - eine Gefahrdung
auftreten.

Vom Maschinen-/ Anlagenbetreiber und von Personen, die sich in der Nahe des Produkts
aufhalten, sind die einschlagigen Richtlinien und Normen zu beachten! Dies sind
beispielsweise im Europaischen Wirtschaftsraum (EWR) die EMF-Richtlinie 2004/40/EG,
die Normen EN 12198-1 bis -3 sowie in der Bundesrepublik Deutschland die
Berufsgenossenschaftliche Unfallverhiitungsvorschrift BGV 11 mit zugehoriger Regel
BGR 11 "Elektromagnetische Felder".

Danach ist eine Gefahrdungsanalyse jedes Arbeitsplatzes durchzufiihren, Mallnahmen zur
Reduzierung der Gefahren und Belastungen flir Personen abzuleiten und anzuwenden
sowie Expositions- und Gefahrenbereiche festzulegen und zu beachten.

Diesbeziigliche Sicherheitshinweise in den Kapiteln Lagerung, Transport, Montage,
Inbetriebnahme, Betrieb, Instandhaltung, Demontage und Entsorgung sind ebenfalls zu
beachten.
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A.3 Lizenztext General Public License (gpl.txt)

Lizenztext General Public License (gpl.txt)

GNU GENERAL PUBLIC LICENSE

Version 2, June 1991
Copyright (C) 1989, 1991 Free Software Foundation, Inc. 59 Temple Place, Suite 330,
Boston, MA 02111-1307 USA

Everyone is permitted to copy and distribute verbatim copies of this license document, but
changing it is not allowed.

The licenses for most software are designed to take away your freedom to share and change
it. By contrast, the GNU General Public License is intended to guarantee your freedom to
share and change free software--to make sure the software is free for all its users. This
General Public License applies to most of the Free Software Foundation's software and to
any other program whose authors commit to using it. (Some other Free Software Foundation
software is covered by the GNU Library General Public License instead.) You can apply it to
your programs, too.

When we speak of free software, we are referring to freedom, not price. Our General Public
Licenses are designed to make sure that you have the freedom to distribute copies of free
software (and charge for this service if you wish), that you receive source code or can get it if
you want it, that you can change the software or use pieces of it in new free programs; and
that you know you can do these things. To protect your rights, we need to make restrictions
that forbid anyone to deny you these rights or to ask you to surrender the rights. These
restrictions translate to certain responsibilities for you if you distribute copies of the software,
or if you modify it.

For example, if you distribute copies of such a program, whether gratis or for a fee, you must
give the recipients all the rights that you have. You must make sure that they, too, receive or
can get the source code. And you must show them these terms so they know their rights. We
protect your rights with two steps: (1) copyright the software, and (2) offer you this license
which gives you legal permission to copy, distribute and/or modify the software.

Also, for each author's protection and ours, we want to make certain that everyone
understands that there is no warranty for this free software. If the software is modified by
someone else and passed on, we want its recipients to know that what they have is not the
original, so that any problems introduced by others will not reflect on the original authors'
reputations.

Finally, any free program is threatened constantly by software patents. We wish to avoid the
danger that redistributors of a free program will individually obtain patent licenses, in effect
making the program proprietary. To prevent this, we have made it clear that any patent must
be licensed for everyone's free use or not licensed at all.

The precise terms and conditions for copying, distribution and modification follow.
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GNU GENERAL PUBLIC LICENSE
TERMS AND CONDITIONS FOR COPYING, DISTRIBUTION AND MODIFICATION

1. This License applies to any program or other work which contains a notice placed by the
copyright holder saying it may be distributed under the terms of this General Public
License. The "Program", below, refers to any such program or work, and a "work based
on the Program" means either the Program or any derivative work under copyright law:
that is to say, a work containing the Program or a portion of it, either verbatim or with
modifications and/or translated into another language. (Hereinafter, translation is included
without limitation in the term "modification".) Each licensee is addressed as "you".
Activities other than copying, distribution and modification are not covered by this
License; they are outside its scope. The act of running the Program is not restricted, and
the output from the Program is covered only if its contents constitute a work based on the
Program (independent of having been made by running the Program). Whether that is
true depends on what the Program does.

2. You may copy and distribute verbatim copies of the Program's source code as you
receive it, in any medium, provided that you conspicuously and appropriately publish on
each copy an appropriate copyright notice and disclaimer of warranty; keep intact all the
notices that refer to this License and to the absence of any warranty; and give any other
recipients of the Program a copy of this License along with the Program. You may charge
a fee for the physical act of transferring a copy, and you may at your option offer warranty
protection in exchange for a fee.

3. You may modify your copy or copies of the Program or any portion of it, thus forming a
work based on the Program, and copy and distribute such modifications or work under
the terms of Section 2 above, provided that you also meet all of these conditions:

a) You must cause the modified files to carry prominent notices stating that you changed
the files and the date of any change.

b) You must cause any work that you distribute or publish, that in whole or in part
contains or is derived from the Program or any part thereof, to be licensed as a whole at
no charge to all third parties under the terms of this License.

¢) If the modified program normally reads commands interactively when run, you must
cause it, when started running for such interactive use in the most ordinary way, to print
or display an announcement including an appropriate copyright notice and a notice that
there is no warranty (or else, saying that you provide a warranty) and that users may
redistribute the program under these conditions, and telling the user how to view a copy
of this License. (Exception: if the Program itself is interactive but does not normally print
such an announcement, your work based on the Program is not required to print an
announcement.) These requirements apply to the modified work as a whole. If identifiable
sections of that work are not derived from the Program, and can be reasonably
considered independent and separate works in themselves, then this License, and its
terms, do not apply to those sections when you distribute them as separate works. But
when you distribute the same sections as part of a whole which is a work based on the
Program, the distribution of the whole must be on the terms of this License, whose
permissions for other licensees extend to the entire whole, and thus to each and every
part regardless of who wrote it. Thus, it is not the intent of this section to claim rights or
contest your rights to work written entirely by you; rather, the intent is to exercise the right
to control the distribution of derivative or collective works based on the Program.

In addition, mere aggregation of another work not based on the Program with the
Program (or with a work based on the Program) on a volume of a storage or distribution
medium does not bring the other work under the scope of this License.
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4. You may copy and distribute the Program (or a work based on it, under Section 3) in
object code or executable form under the terms of Sections 2 and 3 above provided that
you also do one of the following:

a) Accompany it with the complete corresponding machine-readable source code, which
must be distributed under the terms of Sections 2 and 3 above on a medium customarily
used for software interchange; or,

b) party, for a charge no more than your cost of physically performing source distribution,
a complete machine-readable copy of the corresponding source code, to be distributed
under the terms of Sections 2 and 3 above on a medium customarily used for software
interchange; or,

c) Accompany it with the information you received as to the offer to distribute
corresponding source code. (This alternative is allowed only for non-commercial
distribution and only if you received the program in object code or executable form with
such an offer, in accord with Subsection b above.)

The source code for a work means the preferred form of the work for making
modifications to it. For an executable work, complete source code means all the source
code for all modules it contains, plus any associated interface definition files, plus the
scripts used to control compilation and installation of the executable. However, as a
special exception, the source code distributed need not include anything that is normally
distributed (in either source or binary form) with the major components (compiler, kernel,
and so on) of the operating system on which the executable runs, unless that component
itself accompanies the executable. If distribution of executable or object code is made by
offering access to copy from a designated place, then offering equivalent access to copy
the source code from the same place counts as distribution of the source code, even
though third parties are not compelled to copy the source along with the object code.

5. You may not copy, modify, sublicense, or distribute the Program except as expressly
provided under this License. Any attempt otherwise to copy, modify, sublicense or
distribute the Program is void, and will automatically terminate your rights under this
License. However, parties who have received copies, or rights, from you under this
License will not have their licenses terminated so long as such parties remain in full
compliance.

6. You are not required to accept this License, since you have not signed it. However,
nothing else grants you permission to modify or distribute the Program or its derivative
works. These actions are prohibited by law if you do not accept this License. Therefore,
by modifying or distributing the Program (or any work based on the Program), you
indicate your acceptance of this License to do so, and all its terms and conditions for
copying, distributing or modifying the Program or works based on it.

7. Each time you redistribute the Program (or any work based on the Program), the recipient
automatically receives a license from the original licensor to copy, distribute or modify the
Program subject to these terms and conditions. You may not impose any further
restrictions on the recipients' exercise of the rights granted herein. You are not
responsible for enforcing compliance by third parties to this License.
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8. If, as a consequence of a court judgment or allegation of patent infringement or for any
other reason (not limited to patent issues), conditions are imposed on you (whether by
court order, agreement or otherwise) that contradict the conditions of this License, they
do not excuse you from the conditions of this License. If you cannot distribute so as to
satisfy simultaneously your obligations under this License and any other pertinent
obligations, then as a consequence you may not distribute the Program at all. For
example, if a patent license would not permit royalty free redistribution of the Program by
all those who receive copies directly or indirectly through you, then the only way you
could satisfy both it and this License would be to refrain entirely from distribution of the
Program. If any portion of this section is held invalid or unenforceable under any
particular circumstance, the balance of the section is intended to apply and the section as
a whole is intended to apply in other circumstances. It is not the purpose of this section to
induce you to infringe any patents or other property right claims or to contest validity of
any such claims; this section has the sole purpose of protecting the integrity of the free
software distribution system, which is implemented by public license practices. Many
people have made generous contributions to the wide range of software distributed
through that system in reliance on consistent application of that system; it is up to the
author/donor to decide if he or she is willing to distribute software through any other
system and a licensee cannot impose that choice. This section is intended to make
thoroughly clear what is believed to be a consequence of the rest of this License.

9. If the distribution and/or use of the Program is restricted in certain countries either by
patents or by copyrighted interfaces, the original copyright holder who places the
Program under this License may add an explicit geographical distribution limitation
excluding those countries, so that distribution is permitted only in or among countries not
thus excluded. In such case, this License incorporates the limitation as if written in the
body of this License.

10.The Free Software Foundation may publish revised and/or new versions of the General
Public License from time to time. Such new versions will be similar in spirit to the present
version, but may differ in detail to address new problems or concerns. Each version is
given a distinguishing version number. If the Program specifies a version number of this
License which applies to it and "any later version", you have the option of following the
terms and conditions either of that version or of any later version published by the Free
Software Foundation. If the Program does not specify a version number of this License,
you may choose any version ever published by the Free Software Foundation.

11.1f you wish to incorporate parts of the Program into other free programs whose
distribution conditions are different, write to the author to ask for permission. For software
which is copyrighted by the Free Software Foundation, write to the Free Software
Foundation; we sometimes make exceptions for this. Our decision will be guided by the
two goals of preserving the free status of all derivatives of our free software and of
promoting the sharing and reuse of software generally.

NO WARRANTY
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12.BECAUSE THE PROGRAM IS LICENSED FREE OF CHARGE, THERE IS NO
WARRANTY FOR THE PROGRAM, TO THE EXTENT PERMITTED BY APPLICABLE
LAW. EXCEPT WHEN OTHERWISE STATED IN WRITING THE COPYRIGHT
HOLDERS AND/OR OTHER PARTIES PROVIDE THE PROGRAM "AS I1S" WITHOUT
WARRANTY OF ANY KIND, EITHER EXPRESSED OR IMPLIED, INCLUDING, BUT
NOT LIMITED TO, THE IMPLIED WARRANTIES OF MERCHANTABILITY AND
FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE. THE ENTIRE RISK AS TO THE QUALITY
AND PERFORMANCE OF THE PROGRAM IS WITH YOU. SHOULD THE PROGRAM
PROVE DEFECTIVE, YOU ASSUME THE COST OF ALL NECESSARY SERVICING,
REPAIR OR CORRECTION.

13.IN NO EVENT UNLESS REQUIRED BY APPLICABLE LAW OR AGREED TO IN
WRITING WILL ANY COPYRIGHT HOLDER, OR ANY OTHER PARTY WHO MAY
MODIFY AND/OR REDISTRIBUTE THE PROGRAM AS PERMITTED ABOVE, BE
LIABLE TO YOU FOR DAMAGES, INCLUDING ANY GENERAL, SPECIAL,
INCIDENTAL OR CONSEQUENTIAL DAMAGES ARISING OUT OF THE USE OR
INABILITY TO USE THE PROGRAM (INCLUDING BUT NOT LIMITED TO LOSS OF
DATA OR DATA BEING RENDERED INACCURATE OR LOSSES SUSTAINED BY YOU
OR THIRD PARTIES OR A FAILURE OF THE PROGRAM TO OPERATE WITH ANY
OTHER PROGRAMS), EVEN IF SUCH HOLDER OR OTHER PARTY HAS BEEN
ADVISED OF THE POSSIBILITY OF SUCH DAMAGES.

END OF TERMS AND CONDITIONS
How to Apply These Terms to Your New Programs

If you develop a new program, and you want it to be of the greatest possible use to the
public, the best way to achieve this is to make it free software which everyone can
redistribute and change under these terms.

To do so, attach the following notices to the program. It is safest to attach them to the start of
each source file to most effectively convey the exclusion of warranty; and each file should
have at least the "copyright" line and a pointer to where the full notice is found.

one line to give the program's name and a brief idea of what it does. Copyright (C)

This program is free software; you can redistribute it and/or modify it under the terms of the
GNU General Public License as published by the Free Software Foundation; either version 2
of the License, or (at your option) any later version.

This program is distributed in the hope that it will be useful, but WITHOUT ANY
WARRANTY; without even the implied warranty of MERCHANTABILITY or FITNESS FOR A
PARTICULAR PURPOSE.

See the GNU General Public License for more details.

You should have received a copy of the GNU General Public License along with this
program; if not, write to the Free Software Foundation, Inc., 59 Temple Place, Suite 330,
Boston, MA 02111-1307 USA

Also add information on how to contact you by electronic and paper mail.

If the program is interactive, make it output a short notice like this when it starts in an
interactive mode: Gnomovision version 69, Copyright (C) year name of author Gnomovision
comes with ABSOLUTELY NO WARRANTY; for details type “show w'. This is free software,
and you are welcome to redistribute it under certain conditions; type “show c' for details. The
hypothetical commands “show w' and "show c' should show the appropriate parts of the
General Public License.

Of course, the commands you use may be called something other than “show w' and “show
c'; they could even be mouse-clicks or menu items--whatever suits your program. You
should also get your employer (if you work as a programmer) or your school, if any, to sign a
"copyright disclaimer" for the program, if necessary. Here is a sample; alter the names:
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Yoyodyne, Inc., hereby disclaims all copyright interest in the program *Gnomovision' (which
makes passes at compilers) written by James Hacker. signature of Ty Coon, 1 April 1989
Ty Coon, President of Vice

This General Public License does not permit incorporating your program into proprietary
programs. If your program is a subroutine library, you may consider it more useful to permit

linking proprietary applications with the library. If this is what you want to do, use the GNU
Library General Public License instead of this License.
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Lizenztext (Igpl.txt)

GNU LESSER GENERAL PUBLIC LICENSE
Version 2.1, February 1999

Copyright (C) 1991, 1999 Free Software Foundation, Inc. 59 Temple Place, Suite 330,
Boston, MA 02111-1307 USA

Everyone is permitted to copy and distribute verbatim copies of this license document, but
changing it is not allowed.

[This is the first released version of the Lesser GPL. It also counts as the successor of the
GNU Library Public License, version 2, hence the version number 2.1.]

The licenses for most software are designed to take away your freedom to share and change
it. By contrast, the GNU General Public Licenses are intended to guarantee your freedom to
share and change free software--to make sure the software is free for all its users.

This license, the Lesser General Public License, applies to some specially designated
software packages--typically libraries--of the Free Software Foundation and other authors
who decide to use it. You can use it too, but we suggest you first think carefully about
whether this license or the ordinary General Public License is the better strategy to use in
any particular case, based on the explanations below.

When we speak of free software, we are referring to freedom of use, not price. Our General
Public Licenses are designed to make sure that you have the freedom to distribute copies of
free software (and charge for this service if you wish); that you receive source code or can
get it if you want it; that you can change the software and use pieces of it in new free
programs; and that you are informed that you can do these things.

To protect your rights, we need to make restrictions that forbid distributors to deny you these
rights or to ask you to surrender these rights. These restrictions translate to certain
responsibilities for you if you distribute copies of the library or if you modify it.

For example, if you distribute copies of the library, whether gratis or for a fee, you must give
the recipients all the rights that we gave you. You must make sure that they, too, receive or
can get the source code. If you link other code with the library, you must provide complete
object files to the recipients, so that they can relink them with the library after making
changes to the library and recompiling it. And you must show them these terms so they know
their rights.

We protect your rights with a two-step method: (1) we copyright the library, and (2) we offer
you this license, which gives you legal permission to copy, distribute and/or modify the
library.

To protect each distributor, we want to make it very clear that there is no warranty for the
free library. Also, if the library is modified by someone else and passed on, the recipients
should know that what they have is not the original version, so that the original author's
reputation will not be affected by problems that might be introduced by others.

Finally, software patents pose a constant threat to the existence of any free program. We
wish to make sure that a company cannot effectively restrict the users of a free program by
obtaining a restrictive license from a patent holder. Therefore, we insist that any patent
license obtained for a version of the library must be consistent with the full freedom of use
specified in this license.
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Most GNU software, including some libraries, is covered by the ordinary GNU General Public
License. This license, the GNU Lesser General Public License, applies to certain designated
libraries, and is quite different from the ordinary General Public License. We use this license

for certain libraries in order to permit linking those libraries into non-free programs.

When a program is linked with a library, whether statically or using a shared library, the
combination of the two is legally speaking a combined work, a derivative of the original
library. The ordinary General Public License therefore permits such linking only if the entire
combination fits its criteria of freedom. The Lesser General Public License permits more lax
criteria for linking other code with the library.

We call this license the "Lesser" General Public License because it does less to protect the
user's freedom than the ordinary General Public License. It also provides other free software
developers Less of an advantage over competing non-free programs. These disadvantages
are the reason we use the ordinary General Public License for many libraries. However, the
Lesser license provides advantages in certain special circumstances.

For example, on rare occasions, there may be a special need to encourage the widest
possible use of a certain library, so that it becomes a de-facto standard. To achieve this,
non-free programs must be allowed to use the library. A more frequent case is that a free
library does the same job as widely used non-free libraries. In this case, there is little to gain
by limiting the free library to free software only, so we use the Lesser General Public
License.

In other cases, permission to use a particular library in non-free programs enables a greater
number of people to use a large body of free software. For example, permission to use the
GNU C Library in non-free programs enables many more people to use the whole GNU
operating system, as well as its variant, the GNU/Linux operating system.

Although the Lesser General Public License is Less protective of the users' freedom, it does
ensure that the user of a program that is linked with the Library has the freedom and the
wherewithal to run that program using a modified version of the Library.

The precise terms and conditions for copying, distribution and modification follow. Pay close
attention to the difference between a "work based on the library" and a "work that uses the
library". The former contains code derived from the library, whereas the latter must be
combined with the library in order to run.
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GNU LESSER GENERAL PUBLIC LICENSE
TERMS AND CONDITIONS FOR COPYING, DISTRIBUTION AND MODIFICATION

1. This License Agreement applies to any software library or other program which contains
a notice placed by the copyright holder or other authorized party saying it may be
distributed under the terms of this Lesser General Public License (also called "this
License"). Each licensee is addressed as "you".

A "library" means a collection of software functions and/or data prepared so as to be
conveniently linked with application programs (which use some of those functions and
data) to form executables.

The "Library", below, refers to any such software library or work which has been
distributed under these terms. A "work based on the Library" means either the Library or
any derivative work under copyright law: that is to say, a work containing the Library or a
portion of it, either verbatim or with modifications and/or translated straightforwardly into
another language. (Hereinafter, translation is included without limitation in the term
"modification".)

"Source code" for a work means the preferred form of the work for making modifications
to it. For a library, complete source code means all the source code for all modules it
contains, plus any associated interface definition files, plus the scripts used to control
compilation and installation of the library.

Activities other than copying, distribution and modification are not covered by this
License; they are outside its scope. The act of running a program using the Library is not
restricted, and output from such a program is covered only if its contents constitute a
work based on the Library (independent of the use of the Library in a tool for writing it).
Whether that is true depends on what the Library does and what the program that uses
the Library does.

2. You may copy and distribute verbatim copies of the Library's complete source code as
you receive it, in any medium, provided that you conspicuously and appropriately publish
on each copy an appropriate copyright notice and disclaimer of warranty; keep intact all
the notices that refer to this License and to the absence of any warranty; and distribute a
copy of this License along with the Library.

You may charge a fee for the physical act of transferring a copy, and you may at your
option offer warranty protection in exchange for a fee.
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3. You may modify your copy or copies of the Library or any portion of it, thus forming a

work based on the Library, and copy and distribute such modifications or work under the
terms of Section 2 above, provided that you also meet all of these conditions:

— a) The modified work must itself be a software library.

— b) You must cause the files modified to carry prominent notices stating that you
changed the files and the date of any change.

— ¢) You must cause the whole of the work to be licensed at no charge to all third parties
under the terms of this License.

— d) If a facility in the modified Library refers to a function or a table of data to be
supplied by an application program that uses the facility, other than as an argument
passed when the facility is invoked, then you must make a good faith effort to ensure
that, in the event an application does not supply such function or table, the facility still
operates, and performs whatever part of its purpose remains meaningful.

(For example, a function in a library to compute square roots has a purpose that is
entirely well-defined independent of the application. Therefore, Subsection 3d requires
that any application-supplied function or table used by this function must be optional: if
the application does not supply it, the square root function must still compute square
roots.)

These requirements apply to the modified work as a whole. If identifiable sections of that
work are not derived from the Library, and can be reasonably considered independent
and separate works in themselves, then this License, and its terms, do not apply to those
sections when you distribute them as separate works. But when you distribute the same
sections as part of a whole which is a work based on the Library, the distribution of the
whole must be on the terms of this License, whose permissions for other licensees
extend to the entire whole, and thus to each and every part regardless of who wrote it.

Thus, it is not the intent of this section to claim rights or contest your rights to work written
entirely by you; rather, the intent is to exercise the right to control the distribution of
derivative or collective works based on the Library.

In addition, mere aggregation of another work not based on the Library with the Library
(or with a work based on the Library) on a volume of a storage or distribution medium
does not bring the other work under the scope of this License.

. You may opt to apply the terms of the ordinary GNU General Public License instead of

this License to a given copy of the Library. To do this, you must alter all the notices that
refer to this License, so that they refer to the ordinary GNU General Public License,
version 2, instead of to this License. (If a newer version than version 2 of the ordinary
GNU General Public License has appeared, then you can specify that vers ion instead if
you wish.) Do not make any other change in these notices.

Once this change is made in a given copy, it is irreversible for that copy, so the ordinary
GNU General Public License applies to all subsequent copies and derivative works made
from that copy.

This option is useful when you wish to copy part of the code of the Library into a program
that is not a library.
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5. You may copy and distribute the Library (or a portion or derivative of it, under Section 3)
in object code or executable form under the terms of Sections 2 and 3 above provided
that you accompany it with the complete corresponding machine-readable source code,
which must be distributed under the terms of Sections 2 and 3 above on a medium
customarily used for software interchange.

If distribution of object code is made by offering access to copy from a designated place,
then offering equivalent access to copy the source code from the same place satisfies the
requirement to distribute the source code, even though third parties are not compelled to
copy the source along with the object code.

6. A program that contains no derivative of any portion of the Library, but is designed to
work with the Library by being compiled or linked with it, is called a "work that uses the
Library". Such a work, in isolation, is not a derivative work of the Library, and therefore
falls outside the scope of this License.

However, linking a "work that uses the Library" with the Library creates an executable that
is a derivative of the Library (because it contains portions of the Library), rather than a
"work that uses the library". The executable is therefore covered by this License. Section
6 states terms for distribution of such executables.

When a "work that uses the Library" uses material from a header file that is part of the
Library, the object code for the work may be a derivative work of the Library even though
the source code is not. Whether this is true is especially significant if the work can be
linked without the Library, or if the work is itself a library. The threshold for this to be true
is not precisely defined by law.

If such an object file uses only numerical parameters, data structure layouts and
accessors, and small macros and small inline functions (ten lines or less in length), then
the use of the object file is unrestricted, regardless of whether it is legally a derivative
work. (Executables containing this object code plus portions of the Library will still fall
under Section 7.)

Otherwise, if the work is a derivative of the Library, you may distribute the object code for
the work under the terms of Section 7. Any executables containing that work also fall
under Section 7, whether or not they are linked directly with the Library itself.
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7. As an exception to the Sections above, you may also combine or link a "work that uses
the Library" with the Library to produce a work containing portions of the Library, and
distribute that work under terms of your choice, provided that the terms permit
modification of the work for the customer's own use and reverse engineering for
debugging such modifications.

You must give prominent notice with each copy of the work that the Library is used in it
and that the Library and its use are covered by this License. You must supply a copy of
this License. If the work during execution displays copyright notices, you must include the
copyright notice for the Library among them, as well as a reference directing the user to
the copy of this License. Also, you must do one of these things:

— a) Accompany the work with the complete corresponding machine-readable source
code for the Library including whatever changes were used in the work (which must be
distributed under Sections 2 and 3 above); and, if the work is an executable linked
with the Library, with the complete machine-readable "work that uses the Library", as
object code and/or source code, so that the user can modify the Library and then
relink to produce a modified executable containing the modified Library. (It is
understood that the user who changes the contents of definitions files in the Library
will not necessarily be able to recompile the application to use the modified
definitions.)

— b) Use a suitable shared library mechanism for linking with the Library. A suitable
mechanism is one that (1) uses at run time a copy of the library already present on the
user's computer system, rather than copying library functions into the executable, and
(2) will operate properly with a modified version of the library, if the user installs one,
as long as the modified version is interface-compatible with the version that the work
was made with.

— ¢) Accompany the work with a written offer, valid for at least three years, to give the
same user the materials specified in Subsection 7a, above, for a charge no more than
the cost of performing this distribution.

— d) If distribution of the work is made by offering access to copy from a designated
place, offer equivalent access to copy the above specified materials from the same
place.

— e) Verify that the user has already received a copy of these materials or that you have
already sent this user a copy.

For an executable, the required form of the "work that uses the Library" must include any
data and utility programs needed for reproducing the executable from it. However, as a
special exception, the materials to be distributed need not include anything that is
normally distributed (in either source or binary form) with the major components
(compiler, kernel, and so on) of the operating system on which the executable runs,
unless that component itself accompanies the executable.

It may happen that this requirement contradicts the license restrictions of other
proprietary libraries that do not normally accompany the operating system. Such a
contradiction means you cannot use both them and the Library together in an executable
that you distribute.
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8. You may place library facilities that are a work based on the Library side-by-side in a
single library together with other library facilities not covered by this License, and
distribute such a combined library, provided that the separate distribution of the work
based on the Library and of the other library facilities is otherwise permitted, and provided
that you do these two things:

— a) Accompany the combined library with a copy of the same work based on the
Library, uncombined with any other library facilities. This must be distributed under the
terms of the Sections above.

— b) Give prominent notice with the combined library of the fact that part of it is a work
based on the Library, and explaining where to find the accompanying uncombined
form of the same work.

9. You may not copy, modify, sublicense, link with, or distribute the Library except as
expressly provided under this License. Any attempt otherwise to copy, modify,
sublicense, link with, or distribute the Library is void, and will automatically terminate your
rights under this License. However, parties who have received copies, or rights, from you
under this License will not have their licenses terminated so long as such parties remain
in full compliance.

10.You are not required to accept this License, since you have not signed it. However,
nothing else grants you permission to modify or distribute the Library or its derivative
works. These actions are prohibited by law if you do not accept this License. Therefore,
by modifying or distributing the Library (or any work based on the Library), you indicate
your acceptance of this License to do so, and all its terms and conditions for copying,
distributing or modifying the Library or works based on it.

11.Each time you redistribute the Library (or any work based on the Library), the recipient
automatically receives a license from the original licensor to copy, distribute, link with or
modify the Library subject to these terms and conditions. You may not impose any further
restrictions on the recipients' exercise of the rights granted herein. You are not
responsible for enforcing compliance by third parties with this License.

12.If, as a consequence of a court judgment or allegation of patent infringement or for any
other reason (not limited to patent issues), conditions are imposed on you (whether by
court order, agreement or otherwise) that contradict the conditions of this License, they
do not excuse you from the conditions of this License. If you cannot distribute so as to
satisfy simultaneously your obligations under this License and any other pertinent
obligations, then as a consequence you may not distribute the Library at all. For example,
if a patent license would not permit royalty-free redistribution of the Library by all those
who receive copies directly or indirectly through you, then the only way you could satisfy
both it and this License would be to refrain entirely from distribution of the Library.

If any portion of this section is held invalid or unenforceable under any particular
circumstance, the balance of the section is intended to apply, and the section as a whole
is intended to apply in other circumstances.

It is not the purpose of this section to induce you to infringe any patents or other property
right claims or to contest validity of any such claims; this section has the sole purpose of
protecting the integrity of the free software distribution system which is implemented by
public license practices. Many people have made generous contributions to the wide
range of software distributed through that system in reliance on consistent application of
that system; it is up to the author/donor to decide if he or she is willing to distribute
software through any other system and a licensee cannot impose that choice.

This section is intended to make thoroughly clear what is believed to be a consequence
of the rest of this License.
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13.1f the distribution and/or use of the Library is restricted in certain countries either by
patents or by copyrighted interfaces, the original copyright holder who places the Library
under this License may add an explicit geographical distribution limitation excluding those
countries, so that distribution is permitted only in or among countries not thus excluded.
In such case, this License incorporates the limitation as if written in the body of this
License.

14.The Free Software Foundation may publish revised and/or new versions of the Lesser
General Public License from time to time. Such new versions will be similar in spirit to the
present version, but may differ in detail to address new problems or concerns.

Each version is given a distinguishing version number. If the Library specifies a version
number of this License which applies to it and "any later version", you have the option of
following the terms and conditions either of that version or of any later version published
by the Free Software Foundation. If the Library does not specify a license version
number, you may choose any version ever published by the Free Software Foundation.

15.1f you wish to incorporate parts of the Library into other free programs whose distribution
conditions are incompatible with these, write to the author to ask for permission. For
software which is copyrighted by the Free Software Foundation, write to the Free
Software Foundation; we sometimes make exceptions for this. Our decision will be
guided by the two goals of preserving the free status of all derivatives of our free software
and of promoting the sharing and reuse of software generally.

NO WARRANTY

16.BECAUSE THE LIBRARY IS LICENSED FREE OF CHARGE, THERE IS NO
WARRANTY FOR THE LIBRARY, TO THE EXTENT PERMITTED BY APPLICABLE
LAW.

EXCEPT WHEN OTHERWISE STATED IN WRITING THE COPYRIGHT HOLDERS
AND/OR OTHER PARTIES PROVIDE THE LIBRARY "AS IS" WITHOUT WARRANTY
OF ANY KIND, EITHER EXPRESSED OR IMPLIED, INCLUDING, BUT NOT LIMITED
TO, THE IMPLIED WARRANTIES OF MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A
PARTICULAR PURPOSE. THE ENTIRE RISK AS TO THE QUALITY AND
PERFORMANCE OF THE LIBRARY IS WITH YOU. SHOULD THE LIBRARY PROVE
DEFECTIVE, YOU ASSUME THE COST OF ALL NECESSARY SERVICING, REPAIR
OR CORRECTION.

17.IN NO EVENT UNLESS REQUIRED BY APPLICABLE LAW OR AGREED TO IN
WRITING WILL ANY COPYRIGHT HOLDER, OR ANY OTHER PARTY WHO MAY
MODIFY AND/OR REDISTRIBUTE THE LIBRARY AS PERMITTED ABOVE, BE LIABLE
TO YOU FOR DAMAGES, INCLUDING ANY GENERAL, SPECIAL, INCIDENTAL OR
CONSEQUENTIAL DAMAGES ARISING OUT OF THE USE OR INABILITY TO USE
THE LIBRARY (INCLUDING BUT NOT LIMITED TO LOSS OF DATA OR DATA BEING
RENDERED INACCURATE OR LOSSES SUSTAINED BY YOU OR THIRD PARTIES
OR A FAILURE OF THE LIBRARY TO OPERATE WITH ANY OTHER SOFTWARE),
EVEN IF SUCH HOLDER OR OTHER PARTY HAS BEEN ADVISED OF THE
POSSIBILITY OF SUCH DAMAGES.

END OF TERMS AND CONDITIONS
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How to Apply These Terms to Your New Libraries

If you develop a new library, and you want it to be of the greatest possible use to the public,
we recommend making it free software that everyone can redistribute and change. You can
do so by permitting redistribution under these terms (or, alternatively, under the terms of the
ordinary General Public License).

To apply these terms, attach the following notices to the library. It is safest to attach them to
the start of each source file to most effectively convey the exclusion of warranty; and each
file should have at least the "copyright" line and a pointer to where the full notice is found.

<one line to give the library's name and a brief idea of what it does.> Copyright (C) <year>
<name of author>

This library is free software; you can redistribute it and/or modify it under the terms of the
GNU Lesser General Public License as published by the Free Software Foundation; either
version 2 of the License, or (at your option) any later version.

This library is distributed in the hope that it will be useful, but WITHOUT ANY WARRANTY;
without even the implied warranty of MERCHANTABILITY or FITNESS FOR A
PARTICULAR PURPOSE. See the GNU Lesser General Public License for more details.

You should have received a copy of the GNU Lesser General Public License along with this
library; if not, write to the Free Software Foundation, Inc., 59 Temple Place, Suite 330,
Boston, MA 02111-1307 USA

Also add information on how to contact you by electronic and paper mail. You should also
get your employer (if you work as a programmer) or your school, if any, to sign a "copyright
disclaimer" for the library, if necessary. Here is a sample; alter the names:

Yoyodyne, Inc., hereby disclaims all copyright interest in the library "Frob' (a library for
tweaking knobs) written by James Random Hacker.

<signature of Ty Coon>, 1 April 1990

Ty Coon, President of Vice

That's all there is to it!
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A.5 BSD Lizenz (bsd.txt)

I
* Copyright (c) 1988, 1989, 1991, 1994, 1995, 1996, 1997

* The Regents of the University of California. All rights reserved.

* Redistribution and use in source and binary forms, with or without

* modification, are permitted provided that: (1) source code distributions

* retain the above copyright notice and this paragraph in its entirety, (2)

* distributions including binary code include the above copyright notice and

* this paragraph in its entirety in the documentation or other materials

* provided with the distribution, and (3) all advertising materials mentioning

* features or use of this software display the following acknowledgement:

* “This product includes software developed by the University of California,

* Lawrence Berkeley Laboratory and its contributors." Neither the name of

* the University nor the names of its contributors may be used to endorse

* or promote products derived from this software without specific prior

* written permission.

* THIS SOFTWARE IS PROVIDED ""AS IS" AND WITHOUT ANY EXPRESS OR IMPLIED
* WARRANTIES, INCLUDING, WITHOUT LIMITATION, THE IMPLIED WARRANTIES OF
* MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE.

*l
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A.6 Lizenz zlib-Lizenz (zlib.txt)

zlib license

[* zlib.h -- interface of the 'zlib' general purpose compression library version 1.2.1, November
17th, 2003

Copyright (C) 1995-2003 Jean-loup Gailly and Mark Adler

This software is provided 'as-is', without any express or implied warranty. In no event will the
authors be held liable for any damages arising from the use of this software.

Permission is granted to anyone to use this software for any purpose, including commercial
applications, and to alter it and redistribute it freely, subject to the following restrictions:

1. The origin of this software must not be misrepresented; you must not claim that you wrote
the original software. If you use this software in a product, an acknowledgment in the
product documentation would be appreciated but is not required.

2. Altered source versions must be plainly marked as such, and must not be misrepresented
as being the original software.

3. This notice may not be removed or altered from any source distribution.
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EGB-Richtlinien B

B.1 Definition EGB

Was bedeutet EGB?

Alle elektronischen Baugruppen sind mit hochintegrierten Bausteinen oder Bauelementen
bestlickt. Diese elektronischen Bauteile sind technologisch bedingt sehr empfindlich gegen
Uberspannungen und damit auch gegen Entladungen statischer Elektrizitat.

Fir diese Elektrostatisch Gefahrdeten Bauteile/Baugruppen hat sich die Kurzbezeichnung

EGB eingeblirgert. Daneben finden Sie die international gebrauchliche Bezeichnung ESD fir
electrostatic sensitive device.

Elektrostatisch gefahrdete Baugruppen werden gekennzeichnet mit dem folgenden Symbol:

Bild B-1 Symbol zur Kennzeichnung elektrostatisch gefahrdeter Baugruppen

AVORSICHT

Elektrostatisch gefahrdete Baugruppen kdnnen durch Spannungen zerstért werden, die
weit unterhalb der Wahrnehmungsgrenze des Menschen liegen. Diese Spannungen treten
bereits auf, wenn Sie ein Bauelement oder elektrische Anschllisse einer Baugruppe
berGhren, ohne elektrostatisch entladen zu sein. Der Schaden, der an einer Baugruppe
aufgrund einer Uberspannung eintritt, kann meist nicht sofort erkannt werden, sondern
macht sich erst nach langerer Betriebszeit bemerkbar.
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B.2 Elektrostatische Aufladung von Personen

Jede Person, die nicht leitend mit dem elektrischen Potenzial ihrer Umgebung verbunden ist,

kann elektrostatisch aufgeladen sein.

Im Bild sehen Sie die Maximalwerte der elektrostatischen Spannungen, auf die eine
Bedienungsperson aufgeladen werden kann, wenn Sie mit den im folgenden Bild
angegebenen Materialien in Kontakt kommt. Diese Werte entsprechen den Angaben der

IEC 801-2.
Spannung in kV
A
(kV) @ synthetisches Material
16
15 L @ Wolle
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Bild B-2 Elektrostatische Spannungen, auf die eine Bedienungsperson aufgeladen werden kann
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B.3 Grundsatzliche SchutzmalRnahmen gegen Entladungen statischer
Elektrizitat

Auf gute Erdung achten

Achten Sie beim Umgang mit elektrostatisch gefahrdeten Baugruppen auf gute Erdung von
Mensch, Arbeitsplatz und Verpackung. Auf diese Weise vermeiden Sie statische Aufladung.

Direkte Berlihrung vermeiden

Berlhren Sie elektrostatisch gefahrdete Baugruppen grundsatzlich nur dann, wenn dies
unvermeidbar ist (z. B. bei Wartungsarbeiten). Fassen Sie die Baugruppen so an, dass Sie
weder Baustein-Pins noch Leiterbahnen berthren. Auf diese Weise kann die Energie der
Entladungen empfindliche Bauteile nicht erreichen und schadigen.

Wenn Sie an einer Baugruppe Messungen durchfiihren missen, dann entladen Sie Ihren
Kérper vor den durchzufihrenden Tatigkeiten. Berlihren Sie dazu geerdete metallische
Gegenstande. Verwenden Sie nur geerdete Messgerate.
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Liste der Abklrzungen

C.A1 Abkurzungen

Abkiirzung Begriff Bedeutung

AC Alternating Current Wechselstrom

AT Advanced Technology

ATA Advanced Technology Attachement

BIOS Basic Input Output System Grundlegendes Eingabe-/Ausgabesystem

CD-ROM Compact Disc — Read Only Memory Austauschbares Speichermedium fiir grof3e
Datenmengen

CE Communauté Européenne (CE-Symbol) Das Produkt ist in Ubereinstimmung mit allen
zutreffenden EG-Richtlinien

CF CompactFlash

CMOS Complementary Metal Oxide Komplementére Metalloxid-Halbleiter

Semiconductors

COA Certificate of Authentificity Microsoft Windows Product Key

COM Communications Port Bezeichnung fir die serielle Schnittstelle

CPU Central Processing Unit Zentraleinheit

CRT Cathode Ray Tube

CSA Canadian Standards Association Kanadische Organisation fur Tests und
Zertifizierungen nach eigenen oder binationalen
(mit UL / USA) Normen

CTS Clear To Send Sendebereitschaft

DRAM Dynamic Random Access Memory

DC Direct Current Gleichstrom

DCD Data Carrier Detect Datentragersignalerkennung

DMA Direct Memory Access Direkter Speicherzugriff

DOS Disc Operating System Betriebssystem ohne grafische
Benutzeroberflache

DP Dezentrale Peripherie

DQS Deutsche Gesellschaft zur Zertifizierung

von Qualitdtsmanagement mBH

DSR Data Set Ready Betriebsbereitschaft

DTR Data Terminal Ready Datenendgeréat bereit

DVD Digital Versatile Disc Digitale vielseitige Scheibe

DVI Digital Visual Interface Digitale Display-Schnittstelle

DVI-I Digital Visual Interface Digitale Display-Schnittstelle mit digitalen und
VGA-Signalen

EGB Elektrostatisch geféahrdete Bauteile

EN Europa Norm

ESC Escape Character Steuerzeichen
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Liste der Abkilirzungen

C. 1 Abkiirzungen

Abkiirzung Begriff Bedeutung
EWF Enhanced Write Filter
FAQ Frequently Asked Questions Haufig gestellte Fragen
FBWF File Based Write Filter
FSB Front Side Bus
GND Ground Geratemasse
HMI Human Machine Interface Benutzerschnittstelle
HTTP Hypertext Transfer Protocol Protokoll zur Dateniibertragung im Internet
HW Hardware
I/0 Input/Output Daten Ein-/Ausgabe bei Computern
IDE Integrated Device Electronics
IEC International Electronical Commission
IP Ingress Protection Schutzart
IRQ Interrupt Request Unterbrechungsanforderung
LAN Local Area Network Computernetzwerk, das auf einen begrenzten
ortlichen Bereich beschrankt ist.
LCD Liquid Crystal Display Flussigkeitskristallanzeige
LED Light Emmitting Diode Leuchtdiode
LVDS Low Voltage Differential Signaling
MLFB Maschinenlesbare Fabrikate-Bezeichnung
MS-DOS Microsoft Disc Operating System
MTBF Mean Time Between Failure
MUI Multilanguage User Interface Sprachumstellung bei Windows
NC Not Connected Nicht angeschlossen
NTFS New Technics File System Sicheres Dateisystem fiir Windows-Versionen
(2000, XP, Vista)
OPC OLE for Process Control Genormte Schnittstelle fir industrielle Prozesse
PC Personal Computer
PCI Peripheral Component Interconnect Schneller Erweiterungsbus
PE Protective Earth Schutzleiter
PG Programmiergerat
POST Power On Self Test
RAL Restricted Access Location Installation des Gerates in einer Betriebsstatte mit
beschranktem Zutritt - z.B. abschlielbarer
Schaltschrank
RAM Random Access Memory
RI Ring Input Ankommender Ruf
ROM Read-Only Memory
RTS Reliable Transfer Service Sendeteil einschalten
RxD Receive Data Datenulbertragungssignal
SDRAM Synchrones DRAM
SELV Safety Extra Low Voltage Sicherheitskleinspannung
SLC Second Level Cache
SMS Short Message Service Kurzmitteilung Gbers Telefonnetz
SIMOTION P320-3 und Panelfronten
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Liste der Abktirzungen

C. 1 Abkiirzungen

Abkiirzung Begriff Bedeutung

SO-DIMM Small Outline Dual Inline Memory Module

SRAM Static Random Access Memory Statisches RAM

SVP Fertigungsnummer des Geréats

SW Software

TFT Thin-Film-Transistor LCD-Flachbildschirm-Art

TxD Transmit Data Datenibertragungssignal

UL Underwriters Laboratories Inc. US-Organisation fir Tests und Zertifizierungen
nach eigenen oder binationalen (mit
CSA / Canada) Normen.

UMA Unified Memory Architecture Video Speicher

URL Uniform Resource Locator Bezeichnung fir die gesamte Adresse einer
Internet-Seite

uUSB Universal Serial Bus

VCC Positive Versorgungsspannung von integrierten
Schaltungen

VDE Verein deutscher Elektrotechniker

VGA Video Graphics Array Videoadapter nach Industriestandard

WD Watchdog Programmiertiberwachung mit Fehlererkennung
und -meldung.

WWW World Wide Web
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