Z YT SR =J7 LN ], AR SIZER
BAF LAY

EFBOE - B =77 AU

FAQ ¢ January 2012

B9 SSemirs™ Iudintsy Alioeristicn i [vhw Tachusologie’™ Sevicest Sy T ALbSmutioe Servica A= Winidows Interot Explore”
@D' ’E i/ supp ign.si <om ““,IX“{-:SN«"

$e 40 | @ Siemens - Industry Automation and Drive Techn... | B

SIEM ENS - slemens.com - Industry Automation and Drive Technolog

Deutsch | Frangats | Raliano | Espafiol | S73%

| Product Support | Applications & Tools | Services | Information | Forum
Service & Support Login | Regater [T

t *B subscribe to our newsletter now! |
+ SIMOTION supports PROFINET V2.2 acoonding 1o the speciications of PI (PROFIBUS & PROFINET
Intermatonal) from Version V4 1 592 anwards LEES
» SIMATIC HMI HMI device Mobie Panel 277F IWLAN

Self-help

- wide support

Enter your specific product information below 1o quickly
extract the ntest relabed entries from our global database

Go to our giobal database 8nd expiore the product specific
FAQs. manyals. downioads and approvalsicertfications.
- Product Support
For sutomaton system nteracton and connectivly

questons, chok elaw for appicaton exampis. sampies,
demenatraton systems and more

-+ Applications & Tools

Product Name or Part Number

View exatng conversatons and tak 1o other users sbout
speciis product apphcatont a5 naues

Piease note that you will need 1o Logn to actively
partcipate

¥ Mow start your discussion with other users
Our service offer

wxpert via our onlne Suppert Reguest
& Support Request

) Guided Tour

| Our Service products are Sesxpmed o mpet your sucoort needs for the entre ke Cycle of your natalaton
-+ Spare parts and repairs - Technical Consultng 1
S Lokales Intranet | Geschitzter Modus: Aktiv

Service & Support
Answers for industry. SI EM ENS



Question

ARSORIETF T3 TAVAELSCRE, A R 1 st (R AH O E -

(www.siemens.com/terms_of _use).

T AT DAAE T TR N 230AN SOy
http://support.automation.siemens.com/WW /view/de/58367830

FEXTEAT L) BALH M BB LREAT SO, SRR i LA S0 ] A L e A 2

N FIE SE ATl B e AL, 3 252 AR SCRS (1 AR B D BRI T 0

Retrofit Third-party Motor with SIZER
2 V1.0 / 1-14GEIQB, Article ID: 58367830


http://www.siemens.com/nutzungsbedingungen
http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/58367830

Table of Contents

1 BEHEZED. ... 4
1.1 IAT I et 4
1.2 R ettt ettt re e 4
2 B ettt ettt ettt re s 5
3 AR AR R e, 6
4  FE SIZER FEIARGIFNE I HUBHEIE ..cooveeeeece e 8
4.1 TEBEUR B AR UL oo 8
4.2 FE XU R G e 8
5 ¥ SIZER KITHEMEBE EXCEl TH: oo, 11
6 A BB B PR ..o 12
6.1 CE s b)) £ 1 [ P 12
6.2 BBIE IR I e 12
7 Tl N b2 G ] | OO 14
7.1 AN LBNPEBR] oo 14
7.2 MRS BEBRE] - ] = 150 M/SZ 1o 14
8 G ettt 15

Retrofit Third-party Motor with SIZER
V1.0/ 1-14GEIQB, Article ID: 58367830 3



1 24

1 B2

PP Hb LA L
1.1 A RFIL

o UUHVRRIEIhZREE =7 bl
o RGUFE, WHUARS
o BN

SEHIHEE

e LLAFT7102-1AC7 1Eh "85 =Jj HifL"
o LIRERZMAE NN RS

- EHITAEAM A S EE = 1600 kg

- SE=12mm

- FHEAR =45mm

- FHKE =1018 mm

- PEHECH = 10 Nm
o AW — BT AR E

- 1847WA) = 1.25 seconds

- =30 m/min

- IN/EGERE = 10 m/s?

1.2 EF7n

o FH IFK7 B LL IFT7 M RAR "S5 =7 ML et &

Retrofit Third-party Motor with SIZER
4 V1.0 / 1-14GEIQB, Article ID: 58367830



2 LI

{ P Excel T HLGJEESH = 7 AL AL Ik } rxzet |

{ 1E SIZER i N RS HEN LS ]

A4 Beispiet Kugelrolspindel

U 2B, Kupplung)

Getriebe W)

®f

Spindelm ulter

l

i NS 3Y) ]

|

AR

A 4

¥ SIZER M HE 4 1A 2 Excel TH, UG 305450

A KEAE, W2 6 1T

.........

1] SIZER HHLI S
HE— 2Dk

IEGESES

1F Excel T HrpEhEs

\4

e g ERATILE?

AR LA 4 ST
SR B B = Bl
StERe

i

PELAE SIZER ik £ HIA R

Retrofit Third-party Motor with SIZER
V1.0 / 1-14GEIQB, Article ID: 58367830



3 O S — 5 LR it 26

B SR =7 BHLHIRF I £

AP ) Excel THEL, CREDUAT RUHURF I i 2e 18 b A OGBE SN

S1 AR KE A 7 IR N — 4, WL 3-1.

Excel TR I FIT, K 3-2.

FI9F T A
K 3-1
140
120 = Foeop
T e A P T i P
: : Do
80| Mg T
E 80.-,””.““.”.“,“._\, ..E”..,rn“
401 - — e
gy X T
; : 4l O
0 500 ooo ! 1s00 ! zo00 2800 3000 3500 | 4000
) “n [rpm]
Drehzahl [ S1 #meat [Max Moment] 140 4
8] -l | 120
1260 a0 28 L 120 120
1750 a7 &0
2500 2 55 100
3800 2 40
3800 i 0 —— — =
; —— Mmax
= + Eff 81
= w0 W Eff_Max
40
20
1] r T T T T T T J
i} 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
n [rpm]

Retrofit Third-party Motor with SIZER
V1.0 / 1-14GEIQB, Article ID: 58367830




3 B S — 5 LR it 26

K 3-2

Result field

From SIZER: Motor => performance datg

Transfer result from SIZER
From SIZER: Motor => gearbox data

Effective poin
Maximum poi

Input of the characteristic points
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At the motor shaft

Inertia ratio J; yaq: Imotor

Additional gearbox output

Motor moment of inertia
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Figure 4-1

|

Antriebssystemeigenschaften

Antriebssy ig wahlen

Antricbgsystem IAnmebsspstem Im Netzknaten: INEIZ - 34C 400V, 50Hz j <7 Filter [Standard) -|

_ b
e z % Ausfiihrung als Einbaugerate j
]

Mehrachsumrichtar

:w: inteme Fihlung E|

Basic Line Module  Smart Line Module  Active Line Module

- Ach:

Bezsichnung

e ; P ﬂ ) =
% "u"ﬂ 2 = [ ey ISelvo E
9 ‘ﬁ T— J/ @ T T I TT T T IS
b Keine Drive-based 5 afety-Integrated Funktionalitat =

LAMLGAPQ/M... FTHFK, 1PH7/1PLE 1FH 1P TEEE TG T T LT
= =l

Lastart [ Beschieibung |

Lastkennlinie Lastspiel mit konstanter Einschalldauer Mechanisches System:

T aktantich Lastspiel mit unterschiedicher Einschaltdauer =

Mechanisches System Freier Drehzahlverlauf an mechanischem System IKUQE‘m”SpdeI' gchseliechareis J

Einfache Motorauswahl Einsatz bei Bemessungsdaten ohne Lastvorgabe

Abbrechen Hilfe: |

4.2 & XHUAR S

BN G I $E, WidE "Mechanical Data" % I FRHi A 20 . 7 "Enter Traversing
Curves" $i NS5 .
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o PR

Mechanikdaten eingeben
tMechanisches Systene Achse

Tup: Kugelrolispindel im Umrichterbetrieb

=

Beispiel Kugelrolspindel
Filhruni

ot i—E——

J e (25, Kuppiung) Spindelm utter

Bezeichnung |[Einheit | Applikationswaite
Eigenmasse des Spindeltisches kg » 1600,000
Stetige Nutzlast kg = 0,000
Spindelsteigung mm s 12,000
Spindeldurchmesser S 45,000
Spindellange mm 108,000
Gewichtskompensation N = 0,000
Gegengewicht kg » 0,000
Speaifischer Reibwert 0,0000
Fieibmoment Nm 2 10,00
Meigungswinkel Y 00
“wirkungsarad des Spindelantriebs 1.000
Dichte [Auswahl) Stahl (7850 kg/dné / 0,28360 %]
Dichte [Eingabe] kgddne =
Trdgheitsmoment der S pindsl kg = 0003217
Zusatziragheitsmoment bezogen auf Spin... kg né = 0,000000
Zusatztragheitsmoment bezogen auf Maotor kg né = 0.000000
Werhaltnis Fremd-Motortrdgheitsmoment

- Anzeige schwarz bis 300

- tinzeige gelb bis 700

- Darliberhinausgehend auslegbar =2
Gantiy-Aufbau [2 Antriebe] |

- Anteil bewegliche Last

i NS 23]

Fahrkurven eingeben

Eingabe der Fahikurven & als Trapez-/Dreieckskurven © als einzelne Fahrabschnitte:

% Freibung durch Regeln im Stilstand ™ Mechanische Grenzwerte bericksichtigen

berticksichtigen Geschuindigker
Bleschleuriaung

Zyklus: 125000 = Fck

Gl TET vat 7| _ Abschitung Eigang

11

I~ Vernundung beriicksichiigen
) Fughbearenzing

I | Hechenisshe Gienenete ols Worasbenets vermenden

O erundingseet

—

| | bschritt 1| Abschritt 2 |
Eingaben v, ab, av 2| =
Riichiung vaal X =
Vorgabewerte
Verlahieg ms (0600000
Fahrzeit s 1,25000
Beschleunigungszeit s
Verzigenungszsi s
Pausezeit s
Geschwindigkeit mémin » 30,00
Beschleunigung w2 » 1000000
Verdigenng mist 1000000
Lastwerte
Zusatzkraft N s
Zusatzmasse kg »
Zusatz nur bei Konstantfahrt (|
Bremse bei Pauss Il ahrkurven x|
Eneichte Werte
max Geschwindigket  mémin » 30,00 mimin]
max. Beschleunigung w2 s 000000 | mo e -
mas, Verzigerung mist 10,0000
Fahrzsit s 1,25000 20
~ Beschleunigung s 0,05000 }
~ Konstantfahit EEY 115000 e
~Verztigerung s 0,05000 g
Ruckbegrenzung =
mas. Beschl Puck ws d o0 o 10 “
max, Verzoa, Ruck ns s : e
s «|11] 2| Beschieunigungsverlat Bieschwindigkeitsverlaul
mas, Verzigerung ms s 4
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Properties

o ML

Motorassistent 1FT/1FK  Schiitt 1

[ = Getriebedaten eingeben

I™ Anbaugstiebe I” Zusatzgetricbe

T I j lEersetzung
[Eifigarmyiaisgar)|
[Eersetzung j Witingenrad:
[Eingangaegandg)
. . —
, Entaulage; I j Trachetsmoment:
Spitzerwerts | an der am Ausgang am Ausgang |
Matarpelle Anbaugetriebe Zusatzgetisbe

Dretzahl 1/rin 2500,00

Moment Nm 57,40

Fremdtragheitsmoment kg 0,009053

LB S S E a LIS AT A, 2z IR e sh i . — AN AT T
LA "Additional gearbox" 1, 1 4-4, AL LLRIRCK.

THELH I, BN IR 268 =7 UL B i, WAt Excel %% 1 "Motor shaft”
Lo SRIGM IR AT "Next", $TJT "Performance data" #1/8 . nlERx b5 45 B 4
Excel L H.

K 4-4

Motorassistent 1FTA1FK Schritt 1

[ Getriebedaten eingeben

" Anbaugetriebe W Zusatzgetiebe
Lastspieldaten e
T I j [Ibersetzung F 0o
[EingangiAusgang)
bersetztng; j Ywfikungsgrad: F )
[Engeno/adsasna)
\ I—
Eintaulamge: I j Tragheitsmament: IE 009140 kgnf »

[Motorprisfung || ™ | E erete |ﬂ% ‘2 s2izgetriebe |
Drehzatl T 20000 251000
Moment Nim 10526 5740
Fremduigheismoment kgm0, 1N18193 0009053

Basisdaten 2

"/ effektives Mament: 2874 Mm

mittlers Drehzahl: 400,00 1/min

Spitzenmoment: 105,26 Mm
bei Direhzahl: ZA00.00  14min

b.' may. Drehzahl: ZE00,00  1.min

Retrofit Third-party Motor with SIZER
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5 # SIZER W HAER 2 Excel TH

Excel T HA7 T4 6 1 -> fiddi
o LML FAX
o HEfAXEER: 45 HIX

TESE B XA A\ "Gearbox data” ()1 i) F "Performance data" (%% %H/# %) 15
g R,
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Result field

Transfer result from SIZER
rom SIZER: Motor == performance datg From SIZER: Motor => gearbox data

Speed Torgue Af the motor shaft Additional gearbox output Motor moment of inertia
Effective poin
kiaxirmurm poi Inertia ratio Jisad: dstor

Input of the char: points
Speed 51 torgue | Max. torgue 140
120
]
100
—51
= &0
E —— Mmax
=
5 & + Eff_S1
u Eff_Max
40
+
20
]
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
n[rpm]

Retrofit Third-party Motor with SIZER
V1.0/ 1-14GEIQB, Article ID: 58367830 11



6 {3 H] Sl J5E Pl

6 it FH =30 R PR 61

EE?f_ﬁ,.‘f{i”’*TEMILE’JEMMTTiliﬁﬂ%%nzl%lli] ESNOPAE KR CEIN ke S-S

—E M T 2SRRI,

WDHR, 55 00 -> gt

6.1 =23 ERE

A2 R, W

6.2 BN ERMERH
R DN B AT VR B2k DAY

IR AT LA R 8l

RIRZAT

jmax: 300 m/s3

oM A

X R=a’:

HZHL
jmax. 150

2 3

FERHIE 18]

A5 NPT I 268 =7 B LR it/

THEPE 2

L& ]

m/s3 jmax. 100 m/s3

DO S ;S QO W S B R~ AR
R: 230 L [m/s3]; a: I BE[m/s?]; v: 3 EE [m/s]

7 "Enter traversing curves" YLEFMAZE, WA 6-1.

K 6-1

Mechanisches System

Fahrkurven eingeben

Eingabe der Fahrkurven

& als Trapez-/Disisckskurven

£ s einzelne Fatrabschritte:

[ Figibung duch Regei i Stistand

beriicksichiigen

Zyklus: 131647 =

Falth _| Abschatzung Eilgang

R Mechanische Grenzwerte beriicksichtigen

Geschwindigksit
Beschleunigung

Ruck

30,00 mémin »
1000000 mis »
150,00000  mis* »

I¥ “ernundung beriicksichtigen
& Ruckbegrenzung

[V Mechanische Grenzwerte als Vorgabewerte werenden

 Venundungszeit

| bschnitt 1 | Abschni 2

12

Eingaben Ly, ab,aw 2| =l

Richtung o af 2 i

Vorgabewerte

Verfahiveq ms 0500000

Fahrzsit s 125000

Beschleunigungszei £

Verziigenungszet s

Fausszet s

Geschwindigksit mimin > 3000

Beschleuriaung wiE s 1000000

Verziigenung miE » 1000000

Lastwerte

Zusatzkraf N

Zusatzmazse kg =

Zusatz rur bei Konstantishit [ -

Bremse bei Pause r

Ensichte Werte e 2
ma Geschwindigket  m/min » 3000 o]
maw Beschleunigung  mie »  BBB0ZS 30
. Verztigenng miE »  BERNZS

Fahrzsit s 131547 ]

~ Beschieunigung £ 011547

* Kanstartfaht s 108453 1
~Verziigening s> 011547

Ruckbegrenzung =

ma Beschl. Fuck /st s 1000000

o= ;:;Z:Dhg\esrﬁ;tng ::,':z: 13%3333” <<|1:1] 55| ___ Beschieunigungsveraut -- - Beschwindigkeilsverlauf

i, Verztigenung miE » 1000000 v
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Bk H S FERBIE | = 150 m/s?
"
* Costspeiiston |

' W
[Leistungsdaten
=t

HAEB E Excel T.H:

K 6-2

Transfer result from SIZER

rom SIZER: Motor == perfarmance dat From SIZER: Motar == gearhox data

Input of the char

—3=1

—— Mmax
+ Eff_31
u Eff_Max

S et

o 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000

n[rpm]

WAEIBAT i O T35 = LR i 2k T, W] 6-20 SXFEEE T DALk H
SIZER R HALER S T .

VERE "Additional gearbox" Xi®%, K 6-3, FRMAZE=JFHEiERE; #E— PR
BT, DAUEHBGE e TR

K 6-3
.Moirjulass.i;t.enl. 1FTJ'1 FK échl‘i‘lt‘ l

]
_|Last=pieldaten

SE Y, AFT7102-1AC7 "5 = J5 AL WTLAH 1FK7103-2AC71 k%K.
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7.1 A 230 R

Aty SRR, AT AT BT g, LI 7-1.
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Motar-Grundiyp: X IFTFI02-1AC77-7771 ﬂ
Lastdaten Ausnutzung
Mittlere Diehzahl 2400,00 1/min Thermische Aushutzung 1436 %
telev. Lastmoment bei Effektivatrom |28,74 Mm Auznutzung des max. miglichen boments 189.0 %
Laststrom 13.90 & Fremdtragheitsmoment/Matortragheitsmoment 0,99
M aximaler Strom 55,86 & Lastdrehzahl/B emessungsdrehzahl 1.200
[Nm] Batrag das
Motormoments
77777 Spg-Grenze
_____________________________________ Feldschuichkennl.
-9
< Spitzeniast
1w {5 relew. Lastmoment bei
Effeltivstrom
50
e e o 2]
o - It
1oon 2000 3000 [1/min]

7.2 W B EBRE] - | = 150 m/s?

LRI AR ], W 7-20 BOREE S AR . WAL EE, AT AR
A E TR E AL Xt/ T TR sk, AT o] DAAE R B /N (R AR g it 2 PR
7-2

Motor-Grundtyp: o’ AFTAI02AACT?- 7971 ﬂ

Lastdaten Ausnutzung

Mittlers Crehzahl 228055 1 /rain Thermische Aushutzung 996 %
relev. Lastmoment bei Effektivstram | 22,32 Nm Ausnutzung des max. moglichen Maments 889 %
Laststrom 94924 Fremdtrdgheitzmoment/M otortr&ghetsmoment | 0,99

M aximaler Strom 43834 Lastdrehzahl/Bemessungsdrehzahl 1.140

[Mm]

—— Betrag des
histormoments

----- Spg-Grenze

----- Feldschwichkennl.

—--—s1

4 Spitzeniast

i relev. Lastmomert bei
Effaktivstrom

1000 2000 2000 [1imin]
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