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Rechtliche Hinweise

Warnhinweiskonzept

Dieses Handbuch enthélt Hinweise, die Sie zu lhrer personlichen Sicherheit sowie zur Vermeidung von
Sachschaden beachten miissen. Die Hinweise zu lhrer personlichen Sicherheit sind durch ein Warndreieck
hervorgehoben, Hinweise zu alleinigen Sachschaden stehen ohne Warndreieck. Je nach Gefahrdungsstufe
werden die Warnhinweise in abnehmender Reihenfolge wie folgt dargestellt.

/N\ GEFAHR

bedeutet, dass Tod oder schwere Kérperverletzung eintreten wird, wenn die entsprechenden
VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen werden.

/\WARNUNG

bedeutet, dass Tod oder schwere Kérperverletzung eintreten kann, wenn die entsprechenden
VorsichtsmaRnahmen nicht getroffen werden.

/N VORSICHT
bedeutet, dass eine leichte Kérperverletzung eintreten kann, wenn die entsprechenden Vorsichtsmalinahmen
nicht getroffen werden.

ACHTUNG
bedeutet, dass Sachschaden eintreten kann, wenn die entsprechenden VorsichtsmalRnahmen nicht getroffen
werden.

Beim Auftreten mehrerer Gefahrdungsstufen wird immer der Warnhinweis zur jeweils hochsten Stufe verwendet.
Wenn in einem Warnhinweis mit dem Warndreieck vor Personenschdden gewarnt wird, dann kann im selben
Warnhinweis zusétzlich eine Warnung vor Sachschaden angefiigt sein.

Qualifiziertes Personal

Das zu dieser Dokumentation zugehdrige Produkt/System darf nur von fir die jeweilige Aufgabenstellung
qualifiziertem Personal gehandhabt werden unter Beachtung der fiir die jeweilige Aufgabenstellung zugehérigen
Dokumentation, insbesondere der darin enthaltenen Sicherheits- und Warnhinweise. Qualifiziertes Personal ist
auf Grund seiner Ausbildung und Erfahrung befahigt, im Umgang mit diesen Produkten/Systemen Risiken zu
erkennen und mogliche Gefahrdungen zu vermeiden.

BestimmungsgeméRer Gebrauch von Siemens-Produkten

Marken

Beachten Sie Folgendes:

/\WARNUNG

Siemens-Produkte dirfen nur fur die im Katalog und in der zugehdrigen technischen Dokumentation
vorgesehenen Einsatzfalle verwendet werden. Falls Fremdprodukte und -komponenten zum Einsatz kommen,
missen diese von Siemens empfohlen bzw. zugelassen sein. Der einwandfreie und sichere Betrieb der
Produkte setzt sachgemalen Transport, sachgeméafe Lagerung, Aufstellung, Montage, Installation,
Inbetriebnahme, Bedienung und Instandhaltung voraus. Die zuldssigen Umgebungsbedingungen miissen
eingehalten werden. Hinweise in den zugehdrigen Dokumentationen mussen beachtet werden.

Alle mit dem Schutzrechtsvermerk ® gekennzeichneten Bezeichnungen sind eingetragene Marken der
Siemens AG. Die Ubrigen Bezeichnungen in dieser Schrift kénnen Marken sein, deren Benutzung durch Dritte fur
deren Zwecke die Rechte der Inhaber verletzen kann.

Haftungsausschluss

Wir haben den Inhalt der Druckschrift auf Ubereinstimmung mit der beschriebenen Hard- und Software gepriift.
Dennoch kdnnen Abweichungen nicht ausgeschlossen werden, so dass wir fiir die vollstiandige Ubereinstimmung
keine Gewahr Gibernehmen. Die Angaben in dieser Druckschrift werden regelmaRig Gberprift, notwendige
Korrekturen sind in den nachfolgenden Auflagen enthalten.
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Einleitung

SIMATIC IPC

Das Echtzeitbetriebssystem VxWorks Runtime System V6.9 (32 Bit) und VxWorks V7 (im
Kompatibilitatsmodus V6.9, 32 Bit) kdnnen Sie auf folgenden SIMATIC IPCs installieren:

SIMATIC IPC227E
SIMATIC IPC277E
SIMATIC IPC427D
SIMATIC IPC627D
SIMATIC IPC647D
SIMATIC IPC827D
SIMATIC IPC847D

Themenbereiche in diesem Handbuch

Konfiguration der hardwarenahen Funktionen:

CPU-Grundeinstellung
Temperaturiiberwachung
Lifteriberwachung
Batterielberwachung
Watchdog

User-LEDs
Remanenzspeicher
Betriebsstundenzahler
SMART-Statusuberwachung

Konfiguration der folgenden im SIMATIC IPC Support Package for VxWorks enthaltenen
Komponenten:

PROFIBUS-Treiber fir Onboard-Schnittstelle "PROFIBUS" (kompatibel mit CP 5622)
PROFINET-Treiber fiir Onboard-Schnittstelle "PROFINET" (kompatibel mit CP 1616)
PROFINET-Treiber fir Onboard-Schnittstellen "Ethernet"

SIMATIC IPC DiagMonitor Agent

Handhabung der API-Funktionen von PROFIBUS DP (DP-Base-Schnittstelle)
Handhabung der API-Funktionen von PROFINET (IO-Base-Schnittstelle)
Handhabung der DMAPI-Funktionen

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
Bedienhandbuch, 08/2015, ASE33664893-AB



Einleitung

Zielgruppe

Dieses Handbuch wendet sich an Inbetriebsetzer und Programmierer, die mit dem
Echtzeitbetriebssystem VxWorks vertraut sind.

Weiterfiihrende Informationen

Konventionen

Informationen, die sich mit dem generellen Aufbau und der Funktionsweise von VxWorks
beschéftigen, finden Sie im VxWorks Application Programmer’s Guide, VxWorks Kernel
Programmer’s Guide und den VxWorks API References.

Informationen tber die SIMATIC IPC227E, SIMATIC IPC277E, SIMATIC IPC427D,
SIMATIC IPC627D, SIMATIC IPC647D, SIMATIC IPC827D bzw. SIMATIC IPC847D
entnehmen Sie der Betriebsanleitung des jeweiligen SIMATIC IPC (im Lieferumfang des
SIMATIC IPC enthalten).

Generelle Informationen zu PROFINET sowie die Beschreibung der Zugriffsfunktionen
finden Sie im Programmierhandbuch SIMATIC NET PROFINET "IO-Base-
Anwenderprogrammierschnittstelle" (Datei "PGH_IO-Base_0.pdf"), das auf der mitgelieferten
CD enthalten ist.

Generelle Informationen zu PROFIBUS sowie die Beschreibung der Zugriffsfunktionen
finden Sie im Programmierhandbuch SIMATIC NET "Programmierschnittstelle DP-Base fir
CP 5613/CP 5614" (Datei "mn_dp-base-api_0.pdf"), das auf der mitgelieferten CD enthalten
ist.

Bezeichnungen

® Fir die Produktbezeichnung SIMATIC IPC227E wird auch die Abkurzung IPC227E
verwendet.

® Fir die Produktbezeichnung SIMATIC IPC277E wird auch die Abkurzung IPC277E
verwendet.

® Fir die Produktbezeichnung SIMATIC IPC427D wird auch die Abklrzung IPC427D
verwendet.

® Fir die Produktbezeichnung SIMATIC IPC627D wird auch die Abklrzung IPC627D
verwendet.

® Fir die Produktbezeichnung SIMATIC IPC647D wird auch die Abklrzung IPC647D
verwendet.

® Fir die Produktbezeichnung SIMATIC IPC827D wird auch die Abklrzung IPC827D
verwendet.

® Fir die Produktbezeichnung SIMATIC IPC847D wird auch die Abklrzung IPC847D
verwendet.

® Fir alle Gerate gemeinsam wird auch die Bezeichnung SIMATIC IPC verwendet.

® Fir die PROFINET Onboard-Schnittstelle der SIMATIC IPC werden auch die
Abkirzungen CP 1616, CP 1616 onboard oder CP 16xx verwendet.

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
Bedienhandbuch, 08/2015, ASE33664893-AB



Einleitung

® Fir die Produktbezeichnung
SIMATIC NET PROFIBUS CP 5622 PCI EXPRESS X1-CARD wird auch die Abkiirzung
CP 5622 verwendet.

e Ein PROFINET IO-System besteht aus einem PROFINET IO-Controller und seinen
zugeordneten PROFINET I0O-Devices.

— Fur PROFINET IO-Controller wird die Bezeichnung 10-Controller verwendet.
— Fur PROFINET IO-Device wird die Bezeichnung |O-Device verwendet.

® Fir die Pfade "<installDir>\WindRiver\vxworks-6.9" oder
"<installDir>\WindRiver\vxworks-7" wird auch die Abkurzung "<WIND_BASE>"
verwendet.

Abbildungen

Die in diesem Handbuch gezeigten Screenshots wurden mit Wind River Workbench V3.3.6
(VxWorks V6.9) bzw. Wind River Workbench V4.0.5 (VxWorks V7) erstellt. Bei Verwendung
anderer Versionen kann es zu Abweichungen von den Abbildungen kommen.

Industrial Security

Siemens bietet Produkte und Lésungen mit Industrial Security-Funktionen an, die den
sicheren Betrieb von Anlagen, L6sungen, Maschinen, Geraten und/oder Netzwerken
unterstitzen. Sie sind wichtige Komponenten in einem ganzheitlichen Industrial Security-
Konzept. Die Produkte und Lésungen von Siemens werden unter diesem Gesichtspunkt
sténdig weiterentwickelt. Siemens empfiehlt, sich unbedingt regelmafig tber Produkt-
Updates zu informieren.

Fir den sicheren Betrieb von Produkten und Ldsungen von Siemens ist es erforderlich,
geeignete Schutzmallnahmen (z. B. Zellenschutzkonzept) zu ergreifen und jede
Komponente in ein ganzheitliches Industrial Security-Konzept zu integrieren, das dem
aktuellen Stand der Technik entspricht. Dabei sind auch eingesetzte Produkte von anderen
Herstellern zu berticksichtigen. Weitergehende Informationen ber Industrial Security finden
Sie unter (http://www.siemens.de/industrialsecurity).

Um stets Uber Produkt-Updates informiert zu sein, melden Sie sich fir unseren
produktspezifischen Newsletter an. Weitere Informationen hierzu finden Sie unter
(http://www.siemens.de/automation/csi_de_WW).

Disclaimer fir Fremdsoftware-Updates

Dieses Produkt beinhaltet Fremdsoftware. Fir Updates/Patches an der Fremdsoftware
Ubernimmt die Siemens AG die Gewahrleistung nur, soweit diese im Rahmen eines Siemens
Software Update Servicevertrags verteilt oder von der Siemens AG offiziell freigegeben
wurden. Andernfalls erfolgen Updates/Patches auf eigene Verantwortung. Mehr
Informationen rund um unser Software Update Service Angebot erhalten Sie im Internet
unter Software Update Service (http://www.automation.siemens.com/mcms/automation-
software/de/software-update-service/).

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
Bedienhandbuch, 08/2015, ASE33664893-AB 9
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Einleitung

Hinweise zur Absicherung von Administrator-Accounts

Einem Benutzer mit Administratorrechten stehen an dem System weitreichende Zugriffs- und
Manipulationsmoglichkeiten zur Verfligung.

Achten Sie daher auf eine angemessene Absicherung der Administrator-Accounts, um
unberechtigte Veranderungen zu verhindern. Verwenden Sie dazu sichere Passworter und

nutzen einen Standard-Benutzer-Account fir den regularen Betrieb. Weitere Mallnahmen
wie beispielsweise der Einsatz von Security-Richtlinien sind nach Bedarf anzuwenden.

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
10 Bedienhandbuch, 08/2015, ASE33664893-AB



Beschreibung 2

2.1

Uberblick

Das SIMATIC IPC Support Package for VxWorks unterstiitzt die zusatzlichen
Hardwareschnittstellen der SIMATIC IPCs, welche von VxWorks nicht unterstiitzt werden
wie z. B. PROFIBUS, PROFINET und hardwarenahe Funktionen (z. B. Temperatur
auslesen). Das Support Package enthalt die notwendigen Treiber und
Anwendungsbeispiele, um eigene Kundenanwendungen sowohl im Kernel- wie auch im
RTP-Mode zu erstellen.

Aus den verschiedenen Wind River Produktvarianten des Echtzeitbetriebssystems VxWorks
wird die "Platform for Industrial Devices" eingesetzt. Daraus wird das

VxWorks Runtime System V6.9 (32 Bit) als Laufzeitumgebung und die Workbench V3.3 als
Entwicklungsumgebung oder das VxWorks Runtime System V7 (32 Bit) als
Laufzeitumgebung und die Workbench V4 als Entwicklungsumgebung verwendet.

Um die Funktionalitdten nutzen zu kénnen, wird das

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks auf dem Entwicklungsrechner installiert.
Anschlieend kann das Zielsystem in Betrieb genommen werden. Wichtige
Grundeinstellungen missen auf dem Entwicklungsrechner vorbereitet und auf das
Zielsystem Ubertragen werden.

Fir die PROFIBUS-, PROFINET- und hardwarenahen Funktionen sind im
SIMATIC IPC Support Package for VxWorks Online-Hilfe und Code Completion enthalten.

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
Bedienhandbuch, 08/2015, ASE33664893-AB 11



Beschreibung

2.2 Systemumgebung
2.2 Systemumgebung
Entwicklungssystem
Komponente Voraussetzungen
Hardware PC
Betriebssystem Windows 7 (32 Bit oder 64 Bit)

Projektierungssoftware fir
PROFIBUS DP

STEP 7 ab Version 5.5 SP3 Hotfix 3 (optional)
STEP 7 (TIA-Portal) ab V13 (optional)

NCM PC ab Version 5.5 SP3 aus Developer Kit DK-16xx PN 10
(optional)

Projektierungssoftware fir
PROFINET

STEP 7 ab Version 5.5 SP3 mit Hardware Support Package
HSP 1084 und 1085 (CP 1616 onboard V2.6) (optional)

STEP 7 (TIA-Portal) ab V13 (optional)

NCM PC ab Version 5.5 SP3 aus Developer Kit DK-16xx PN 10
(optional)

Entwicklungswerkzeuge

Workbench V3.3 fir VxWorks V6.9
Workbench V4 fir VxWorks V7

Die Projektierungssoftware zum Herunterladen finden Sie unter: Service und Support

(Seite 129).
Zielsystem
Komponente Voraussetzungen
Hardware SIMATIC IPC227E bzw.
SIMATIC IPC277E bzw.
SIMATIC IPC427D bzw.
SIMATIC IPC627D bzw.
SIMATIC IPC647D bzw.
SIMATIC IPC827D bzw.
SIMATIC IPC847D
Betriebssystem ab VxWorks V6.9 (32 Bit)
ab VxWorks V7 im Kompatibilitdtsmodus V6.9 (32 Bit)
2.3 Verwendung von VxWorks V7
Die nachfolgenden Kapitel gelten fiir VxWorks V6.9. Die Besonderheiten von VxWorks V7
sind in folgendem Kapitel beschrieben:|VxWorks V7 |(Seite|117).
SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
12 Bedienhandbuch, 08/2015, A5E33664893-AB




Installation auf dem Entwicklungsrechner

Vorgehensweise

Um das SIMATIC IPC Support Package fiir VxWorks V6.9 zu installieren, gehen Sie wie
folgt vor:

1. Legen Sie die Produkt-CD in das Laufwerk Ihres Entwicklungsrechners ein.
2. Starten Sie den Dateimanager (z. B. Explorer).

3. Rufen Sie auf der Produkt-CD im Ordner "IPC_Support_Package_for_VxWorks_6.9" das
Programm "setup.exe" auf und folgen Sie den Anweisungen.

Ergebnis
Die Installation ist abgeschlossen.

Ablage der Dateien im Dateisystem
Nach der Installation sind die Dateien in dem folgenden Verzeichnisbaum abgelegt:

(KWIND BASE>\target\3rdparty\siemens)

+---docs
| *.pdf Documentation for Siemens components

+---examples

| xLx Examples for Siemens components

|

+---h

| *.h Header files for Siemens components
|

+---1ib

| lib*.a Library for Siemens components

|

\--- <additional directories and files>

Beachten Sie die Readme-Datei mit wichtigen Informationen zum SIMATIC IPC Support
Package for VxWorks.

Die Readme-Datei befindet sich im Hauptverzeichnis der CD und im Verzeichnis
"<WIND_BASE>\target\3rdparty\siemens".

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
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VxWorks-Image erzeugen

4.1 BSPs fir die SIMATIC IPCs auswéhlen
Folgende SIMATIC IPCs sind fir folgende BSPs von VxWorks geeignet:
SIMATIC IPC BSP von VxWorks Board bundle
IPC427D itl_sandybridge Intel Emerald Lake Il
IPC227E, IPC277E,IPC627D, IPC827D, itl_haswell Intel Flathead Creek

IPC647D, IPC847D

Alle SIMATIC IPCs mit Intel-Baugruppen itl_x86 -

Neues VxWorks-Image Project anlegen
1. Offnen Sie die Wind River Workbench.

Sie finden diese im Windows StartmenU unter "Start > All programs > Wind River >
Workbench".

2. Wahlen Sie einen Workspace, in dem Sie lhr VxWorks-Image Project erstellen mdchten.
3. Waéhlen Sie "File > New > Project".

4. Offnen Sie im folgenden Dialogfenster im Listenfeld den Ordner "VxWorks 6.x" und
wahlen Sie dann die Option "VxWorks Image Project".

5. Klicken Sie "Next >".

6. Geben Sie im folgenden Dialogfenster einen "Project name" (z. B. "vip_ipc427d") ein und
wahlen Sie die Option "Create project in workspace".

W Mew VxWorks Image Project I_lﬂléj
Project -
Create a new VxWaorks image project with all available kernel build specs, i /

Project name:  vip_ipcd2? d|

Location
@ Create project in workspace

Create project at external location

CA\WindRiver\workspacesitest\vip_ipcd27d Browse

':?j < Bac Next > Finish Cancel

n

7. Klicken Sie "Next >".

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
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VxWorks-Image erzeugen

4.1 BSPs fir die SIMATIC IPCs auswéhlen

8. Wahlen Sie das BSP und die Tool-Kette aus.
— Wahlen Sie unter BSP den passenden Eintrag zu lhrem SIMATIC IPC aus

(z. B. "itl_sandybridge").

— Wahlen Sie unter "Tool chain" den Eintrag "gnu" aus.

— Wenn das Zielsystem mit der Workbench kommunizieren soll (fir Debug-Zwecke),
aktivieren Sie die Option "Enable WDB Target Agent". Aus sicherheitstechnischen
Grunden (unbefugter Zugriff von extern) sollte der WDB Target Agent nur wahrend der

Entwicklung aktiviert werden.

r

@NewaWorksImigleProjecl T LR ® .

Project Setup

tool chain.

Setup the project

Based on ’a board support package

Project:

BSP: [itlsandybridge

Address mode: [32-bit kernel

Tool chain: L_gnu

Target Agent
["] Enable WDB Target Agent

BSP validation test suite

[] Add support to project  Options...

Setup information

Base directory: D:/WindRiver/vxworks-6.9/target/config/itl_sandybridge

Base the new project either on an existing project, or on & board support package and a

Next >

£

||

.

Finish

||

Cancel l

9. Aktivieren Sie die Multiprozessor-Unterstitzung (SMP).

QNewaWDrk:.ImﬂeProjecl Y LRV . .

-

[ESE—=)

Options

Select the options to be used.

Options

[ setect All | [Deselect Al

I~

SMP support in kernel

|| 1Pv6 enabled kernel libraries
D Debug enabled and compiler optimizations disabled

D Debug enabled and normal compiler optimizations enabled

||

< Back ” Next >

)

Finish

||

Cancel

16
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VxWorks-Image erzeugen
4.1 BSPs fiir die SIMATIC IPCs auswéhlen

10.Wahlen Sie das Profil aus.

Die Workbench bietet beim Erzeugen eines VxWorks-Image verschiedene Profile an.
Abhangig vom Profil werden bestimmte Komponenten automatisch eingebunden. Wird
z. B. das Profil "PROFILE_STANDALONE_DEVELOPMENT" verwendet, so liegt die
Symbolverwaltung auf dem Target. Im folgenden Beispiel wird "no profile" ausgewahilt.

B New VxWarks lmﬂe Project g Beng= ¥ . - . LI_‘#J
Configuration Profile B
Select kernel configuration profile.

Profile: {(no profile) -
I (no profile)
Profill
"o PROFILE_BOOTAPP

DesCricproFILE_BOOTAPP_BASIC
Synops PROFILE_COMPATIBLE

»

ined defaults. R
PROFILE_DEVELOPMENT i
PROFILE_ENHANCED_NET
PROFILE_SMALL_FOOTPRINT -
PROFILE_STANDALONE_DEVELOPMENT

@) ’ < Back “ Next > ] I Finish ] ’ Cancel

11.Uberspringen Sie den nachfolgenden Dialog "Indexer".
12.Klicken Sie "Finish".

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
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VxWorks-Image erzeugen

4.2 Komponenten fir das VxWorks-Image einbinden

4.2 Komponenten fiir das VxWorks-Image einbinden

In dem ausgewahlten BSP werden bestimmte Module hinzugefugt, konfiguriert oder entfernt.
Dies hangt auch von dem verwendeten Bootloader ab.

Ausgehend von "no profile" und kein "WDB Target Agent" sind folgende Einstellungen
notwendig.

Die Schritte in dem folgenden Beispiel gelten fir den IPC427D mit dem BSP
"itl_sandybridge". Andere IPCs kénnen abweichende Schritte erfordern.

Board Bundle einbinden
1. Wahlen Sie die Projektansicht.

2. Doppelklicken Sie in der Baumstruktur auf "Kernel Configuration".

(@ Basic Device Development - vip_ipcd27d/creation.log - Wind River Workbench | (e

File Edit Mavigate Search Project Run Window Help

cRele | GRS R R Bifp-f-veoro-|o [ B Advanced De..
L[ Project Explorer % = O|[E creationlog 2 =4
s =
= <3==='> & -| - = Output of C:\WindRiver\viworks-6.9\host\x86-win32\bin\wxprj.bat create C:/WindRiver/wxwoi - o
1 . o P o] o=
4 'bI vip_ipcd27d | ':|.n:I PI-.E\' ViWorks 6.9 Ir Creating Project ...
[® Kemel Configuration adding DRV_INTCTLR_TGAPIC DRV_INTCTLR_LOAPIC DRV_INTCTLR_MPAPIC DRV_NVRAM FILE DRV_SIO_N:
B wWorks.bin (default)
8] vxWorks.hex (default) NOTE: the following default components have been included

B viWorks (default) INCLUDE_BIOS_EB28_MEM_AUTOSIZE IMCLUDE_EMERALD_LAKE INCLUDE_GNU_INTRINSICS INCLUDE_SMP_!
ol

B
> %, Binaries NOTE: the following components have been included for convenience
+ [wi Includes DRV_TIMER_MC146818 INCLUDE_CACHE_ENABLE INCLUDE_IDLE_TASKS IMCLUDE_IPNET_STACK INCLUDE_II
> (fg itl_sandybridge

[€) linkSyms.c NOTE: the following component have been added as required to complete configuration

INCLUDE_ANSI_ABORT INCLUDE_ANSI_ABS INCLUDE_AMSI_ATOF INCLUDE_ANSI_BSEARCH INCLUDE_ANST_|

priCempsh Project created in : C:\WindRiver\workspaces\test\vip ipc427d\vip_ipc427d.wpj

[€ priConfig.c
priParams.h

|, romStart.c

€] usrapplnit.c

[ usrRtpApplnit.c
E crestion.leg

& Makefilemk

B vip_ipcd27d.wpj
& viorksmakefile

4 G
F] 1 v [ Tasks 22 4 Terminal v =5
o* @ Kemnel Configuration 1M of 132M fii}

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
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VxWorks-Image erzeugen

4.2 Komponenten fir das VxWorks-Image einbinden

Der Bereich zur "Component Configuration" wird gedéffnet. In diesem Bereich sind die
verschiedenen Komponenten in Gruppen (Folder) angeordnet. Mit Doppelklick auf die
Gruppe werden die Unterkomponenten der Gruppe angezeigt.

1

@ Basic Device Development - Kemnel configuration editor of project vip_iped27d - Wind River Workbench | (5]

File Edit Mavigate Search Project Run Window Help

e - | ® A .i!j HBrQv v @ = o o & - | = [ Y Advanced De...
©-
- [ Project Explorer &2 = B[ B creation.log ® vip_ipc427d i3 =8 -
=
B® - ' Components o
4 12 vip_ipcd27d (Wind River VitWorks 6.9 Ir
@ Kemnel Cenfiguration ‘Component Configuration
il vWorks.bin (default)
[l vWorks.hex (default) Description Name Type  Value
[ wWorks (default) > [ C++ components FOLDER_CPLUS
S %'? Binaries > @ Media Library Compoenent FOLDER_WINDML
> w Includes > [ Multi-0S FOLDER_MULTIOS
> [ itl_sandybridge » @ Network Components (default) FOLDER_NETWORK
€] linkSyms.c » [ Startup Sequence and Initialization Components FOLDER_SSI
[B priCompsh . (@ application components FOLDER_APPLICATION
[€ priConfig.c . @ development tool components (default) FOLDER_TOOLS
[B| prjParams.h > @@ hardware (default) FOLDER_HARDWARE
|, romStart.c » [ obsolete components FOLDER_OBSOLETE
[ usrapplnit.c . @ operating system components (default) FOLDER_OS

[ usrRtpApplnit.c
[E| crestion.log
| ® Makefile.mk

B vip_ipcd27d.wpj
[ vWarks.makefile

Synopsis | Log

4 b

Qverview | Bundles | Components

] 1 v |[ 4 Tasks 22 Terminal v =/

g 41M of 132M i

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
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VxWorks-Image erzeugen

4.2 Komponenten fir das VxWorks-Image einbinden

3. Wahlen Sie das Register "Bundles".

4. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das flr Ihren IPC passende Bundle, in diesem
Beispiel auf "Intel Emerald Lake Il Board bundle". Klicken Sie im Kontextmenu auf "Add".

Durch Hinzufligen dieses Bundles werden automatisch die Komponenten "Emerald Lake
Il Board Component", "ACPI Cpu configuration component" und "ACPI MP APIC boot"

eingebunden.

'@ Basic Device Development - Kernel configuration editor of project vip_ipc427d - Wind River Workbench |
File Edit Navigate Search Project Run Window Help
i @ & % w0~ 4~ & =] - - o - ~| = [ E Advanced De...
® -
[ Project Explorer 52 = B[ [g creationlog | @ vip_ipc427d i3 =8
= =
B &)~ - ¥
8% 8- Bundles Iz
a2 vip_iped27d (Wind River ViWorks 6.9 Ir
® Kemel Configuration Bundle Configuration
[l vWorks.bin (default)
B wiVorks hex (default) Description Name -
& vWorks (default) [ Intel Emerald Lake Board bundie BUMDLE_EMERALD_LAKE —
3 y‘-f Binaries [l Intel Emerald Lake Board bundie BUMNDLE_EMERALD_LAKE BOOT... ;‘
> [l Includes 47! Intel Emerald Lake I Board bundle BUNDLE EMERALD LAKE T | _
» [ itl_sandybridge [ Intel Emerald Lake I Board bundle BUMDLE_EMERALD LAKE I BOC...
] linkSyms.c [ Intel Emerald Lake I Board bundle BUNDLE_EMERALD_LAKE Il SMT
5] priComps.h [ Intel Emerald Lake Bosrd bundle BUMNDLE_EMERALD_LAKE_SMT
[¢] priConfig.c [ Mutti Stage Boot Fast Reboot bundle BUMNDLE_MSB_FAST_REBOOT
] priParams.h 7 Multi Staae Boot Warm Reboot bundle BUNDLE MSB WARM REBOOT S
[ romStart.c Bundle Components:
usrApplnit.c
pp! -
€] usrRtpApplnit.c Description MName
D creation.log (7 Emerald Lake Il Board Component INCLUDE_EMERALD_LAKE_T
L& Makefile.mk (3 ACPI Cpu configuration component INCLUDE_ACPI_CPU_CONFIG
51 vip_ipcd27d.wpj (7 ACPIMP APIC boot INCLUDE_ACPI BOOT_OP
@ vWorks.makefile
Synopsis
Configures itl_sandybridge viWorks Image builds for the Intel Emerald Lake I target. B
Qverview | Bundles| Components
q I v [ ¥ Tasks 22 Terminal ~ =0
o0* Intel Emerald Lake I ... BUNDLE_EMERALD_LAKE_II 22M of 132M o
\
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VxWorks-Image erzeugen
4.2 Komponenten fir das VxWorks-Image einbinden

CP 16xx-Treiber einbinden
1. Wahlen Sie im Register "Components" weitere Komponenten aus.

Mit "Strg + F" 6ffnen Sie einen Dialog zur Suche nach bestimmten Komponenten. Unter
"Find scope" wahlen Sie die Filter "Name" oder "Description" aus.

9 Fina

Find scope
1@ Name
() Description
Find option matching pattern:
Pattern (7 = any character, * = any string):

pe filter text

Matching:

Description

F Maximum AF_MIPC sockets

F AHCI Semaphore Timeout

T AHCI Service Tasks Per Drive

T AHCI Watchdog Timeout

T aio system tasks priority, 0 = default

T aio tasks stack size, 0 = default

g AM335X DCAN Device I/0 Board Name

F APIC timer clock rate configuration parameter
Z APIC timer clock rate configuration parameter
& SMP scheduler policy selector

& spinLock libraries API

Z Default kernel logging FD

Z Default kernel logging mask and flags

Name
AF_MIPC_NUM_SOCKETS
AHCL_SEM_TIMEOUT_DEF
AHCL_SVC_TASK_COUNT
AHCLWDG_TIMEQUT_DEF
AIO_TASK_PRIORITY
AIO_TASK_STACK_SIZE
AM335X_DCAN_
APIC_TIMER_CLOCK_HZ
APIC_TIMER_CLOCK HZ
API_SMP_SCHED_POLICIES
API_SPINLOCK
APPL_KERN_LOG_FD_CFG
APPL_KERN_LOG_LEVEL CFG
APPL_LOG_FD CFG

(] »

Z Default application logging FD
APPI_10G 1FVFI CFG

2 Default annlicatinn Inaninn mack and flans .

Component tree:

4 [ Multi-0S
4 & Multi-05 IPC
4 @ AF_MIPC socket API
3 AF_MIPC

@ Find J i Cancel

b

2. Wahlen Sie unter "Find scope" den Filter "Name" aus.

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
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VxWorks-Image erzeugen

4.2 Komponenten fir das VxWorks-Image einbinden

3. Um nach dem CP 16xx-Treiber fir PROFINET zu suchen, geben Sie im Eingabefeld
"Pattern" den Suchtext "INCLUDE_PROFINET_CP16XX" ein.

@ Find B

Eind scope
@ Name
() Description

Find option matching pattern:
Pattern (? = any character, * = any string):

INCLUDE_PROFINET_C P16X}d

Matching:
Description MName
€5 SIMATIC NET CP 16XX PROFINET INCLUDE_PROFINET_CP16XX

Compaonent tree:

4 [@ hardware
& Device Drivers

- = =

@:J Find ] I Cancel

4. Klicken Sie auf "Find".

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
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VxWorks-Image erzeugen
4.2 Komponenten fir das VxWorks-Image einbinden

5. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den ausgewahlten Treiber und wahlen Sie

"Include".
Components
Component Configuration
Description Marne Type =
(7 SGMI interface suppert for Octeon INCLUDE_QCTEQON_SGMI

> () SIMATIC IPC DiagMoenitor Agent INCLUDE_DIAGMOMITOR_AGEMT
> (3 SIMATIC IPC hardware dependent functions  INCLUDE_IPC_HW_FUNCTIONS
> (J SIMATIC NET CP 16X PROFINET INCLUDE_PROFINET_CP16xX

> () SIMATIC MET CP 5622 PROFIBUS | (& Include
> () SIMATIC MET PN PROFIMET 5 Exclude
(7 SMSC LANIL1E VxBus Enhanced | ¢ Include (quick include) E...
7 SMSC LAN91C111 VxBus Enhance =]
(7 SMsC FDC3Tx driver (default)
(7 SPIEEPROM vxBus driver Autoscale.. L
(7 SPHM000 extension board support Check B
i STM SPEAr 13wx PCI Express Host
i STM SPEAr 13wx PCI Express Host Save 2

Exclude (quick exclude) “B...

@ STM S5PEAri3ec GMAC VaBus Enh Refresh B
> (3 Secure Digital Host Controller dri -

(7 Silicon Image 3Lxx SATA Controll e -
1 10 Show History... 3
Synopsis | Log Filters 4
PROFINET driver for SIEMENS SIMATICIPC CP{ () Find -
Defined at: Expand All
Cowoworks-6.9/target/config/comps/viWorks/4 Collapse Al

4 b

Overview | Bundles | Components

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
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VxWorks-Image erzeugen

4.2 Komponenten fir das VxWorks-Image einbinden

6. Der Treiber wird eingebunden. Dabei werden alle vom Treiber bendétigten Komponenten
automatisch mit ausgewahlt.

@ Include

[ - . o — - -&@ﬁ‘

Including components in the kernel configuration.

Components to be included: Dependent components subseguently included:

Description Description

(3 SIMATIC NET CP 16XX PROFINET (3 C++ core runtime

(7 extended object library

JRTP

(7 object management ownership
2 VxWorks events

I semaphore exchange routine

1

3 C++ symbol demangler

& RTP Hook Support

9 SYSCTL

& Memory mapping

1 POSIX Memory Mapped Files

o e mLios

Text (Byt.. Data (By.. BSS (Byt.. Total (By..
Approximate image size af.. 5584159 95408 1471423 7150990
Approximate size of chang.. 3944719 72562 1397882 5415163

@:‘ Next > [ Finish ] i Cancel l

7. Binden Sie die anderen Treiber des SIMATIC IPC Support Package for VxWorks auf die
gleiche Weise ein.

Beachten Sie, dass Sie nur einen der beiden PROFINET-Treiber einbinden kénnen.
Weitere Informationen zu den PROFINET-Treibern finden Sie im Kapitel:
PROFINET-Funktionen (Seite 67).

SIMATIC IPC DiagMonitor Agent

SIMATIC IPC hardware dependent functions
SIMATIC NET CP 5622 PROFIBUS
SIMATIC NET CP 16XX PROFINET
SIMATIC NET PN PROFINET

Weitere Komponeten einbinden

Binden Sie, wie oben beschrieben, weitere gewliinschte Komponenten ein.

Fir den Zugriff auf das Filesystem (AHCI und USB), TCP/IP und eine Shell binden Sie
folgende Komponenten aus dem VxWorks-Standardbaum ein.

24
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VxWorks-Image erzeugen

Komponenten

4.2 Komponenten fir das VxWorks-Image einbinden

In der nachfolgenden Liste sind Komponenten, die automatisch eingebunden werden, und
Komponenten, die ausgewahlt werden mussen, mit folgenden Symbolen gekennzeichnet:

e Komponenten, die automatisch eingebunden werden

o Komponenten, die manuell ausgewahlt werden missen

(e]

Multi-stage warm reboot type (INCLUDE_MULTI_STAGE_WARM_REBOOT)

Multi-stage boot support (INCLUDE_MULTI_STAGE_BOOT)

AHCI SATA Controller INCLUDE_DRV_STORAGE_AHCI)

File System Event Utilities INCLUDE_FS_EVENT_UTIL)
Raw filesystem (INCLUDE_RAWFS)

Event Reporting Framework (INCLUDE_ERF)

File System Monitor (INCLUDE_FS_MONITOR)
Extended Block Device (INCLUDE_XBD)

Device Manager (INCLUDE_DEVICE_MANAGER)

PC Console (INCLUDE_PC_CONSOLE)

Motorola 6845 VGA driver (DRV_VGA_M6845)
Intel 8042 keyboard driver (DRV_KBD_18042)

EHCI Init INCLUDE_EHCI_INIT)

USB Common Stack (INCLUDE_USB)

USB Common Stack Init (INCLUDE_USB_INIT)
EHCI (INCLUDE_EHCI)

USB Host Controller Start INCLUDE_HCD_BUS)

USB GEN2 Mass Storage Init (INCLUDE_USB_GEN2_STORAGE_INIT)

XBD Block Device (INCLUDE_XBD_BLK_DEV)

USB Host Class Driver Init (INCLUDE_USB_HOST_CLASS_INIT)
USB GEN2 Helper Init (INCLUDE_USB_GEN2_HELPER)

USB GEN2 Mass Storage (INCLUDE_USB_GEN2_STORAGE)

dosFs File System Components (dosFs2) (FOLDER_DOSFS2)

¢)

¢)

©)

©)

¢)

DOS File System VFAT Directory Handler (INCLUDE_DOSFS_DIR_VFAT)
DOS File System FAT12/16/32 Handler (default) INCLUDE_DOSFS_FAT)

Dos FS BIO buffer size (default) (INCLUDE_DOSFS_VOL_BIO_BUFFER_SIZE)
Dos FS Show Routines (default) INCLUDE_DOSFS_SHOW)

DosFs File System Main Module (dosFs2) (default) (INCLUDE_DOSFS_MAIN)
Print message level (default) (INCLUDE_DOSFS_PRTMSG_LEVEL)

Kernel shell components (FOLDER_SHELL)

Extended object library(INCLUDE_OBJ_OPEN)

RTP (INCLUDE_RTP)

Memory show routine (INCLUDE_MEM_SHOW)

Vm library show routine(INCLUDE_VM_SHOW)

Task hook show routine (INCLUDE_TASK_HOOKS_SHOW)

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
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4.2 Komponenten fir das VxWorks-Image einbinden

26

Task show routine (INCLUDE_TASK_SHOW)

Tip serial line connection utility INCLUDE_TIP)

Object managment ownership (INCLUDE_OBJ_OWNERSHIP)
VxWorks events (INCLUDE_VXEVENTS)

Semaphore exchange routine (INCLUDE_SEM_EXCHANGE)
C++ symbol demangler (INCLUDE_CPLUS_DEMANGLER)
File System and Disk Utilities (INCLUDE_DISK_UTIL)

Pseudo terminal driver (INCLUDE_PTYDRYV)

Target loader (INCLUDE_LOADER)

RTP Hook support (INCLUDE_RTP_HOOKS)

SYSCTL (INCLUDE_SYSCTL)

Memory mapping (INCLUDE_MMAP)

Host/target breakpoint synchronization (INCLUDE_WDB_BP_SYNC)
WDB RTP support (INCLUDE_WDB_RTP)

WDB RTP breakpoints (INCLUDE_WDB_RTP_BP)

WDB RTP control support (INCLUDE_WDB_RTP_CONTROL)
Debugging facilities (INCLUDE_DEBUG)

Host/target modules and symbols synchronization
(INCLUDE_WDB_MDL_SYM_SYNC)

RTP Show (INCLUDE_RTP_SHOW)

Built-in symbol table (INCLUDE_STANDALONE_SYM_TBL)

Target unloader (INCLUDE_UNLOADER)

Symbol table show routines (INCLUDE_SYM_TBL_SHOW)

Socket API System Call support (INCLUDE_SC_SOCKLIB)

Target symbol table (INCLUDE_SYM_TBL)

System symbol table initialization (INCLUDE_SYM_TBL_INIT)

NETWORK SYSCTL (INCLUDE_NET_SYSCTL)

System Call Hook Support (INCLUDE_SYSCALL_HOOKS)

System Address Space Allocator (INCLUDE_ADR_SPACE_LIB)

Address Space Allocator Show Routines (INCLUDE_ADR_SPACE_SHOW)
Debug shell commands (INCLUDE_DEBUG_SHELL_CMD)

Virtual memory show shell commands (INCLUDE_VM_SHOW_SHELL_CMD)
Address space shell commands (INCLUDE_ADR_SPACE_SHELL_CMD)
Target loader shell command (INCLUDE_MODULE_SHELL_CMD)
Unloader shell command (INCLUDE_UNLOADER_SHELL_CMD)
Coprocessor show routine (INCLUDE_COPROCESSOR_SHOW)

IPNet sysctl integration (INCLUDE_IPNET_SYSCTL)

Host table sysctl support (INCLUDE_HOST_TBL_SYSCTL)
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4.3 VxWorks-Image konfigurieren

® Remote Command sysctl support (INCLUDE_REMLIB_SYSCTL)

o C line interpreter (default) INCLUDE_SHELL_INTERP_C)

o Command line interpreter (INCLUDE_SHELL_INTERP_CMD)

o File system shell commands (INCLUDE_DISK_UTIL_SHELL_CMD)
o Process shell commands (INCLUDE_RTP_SHELL_CMD)

o Process show shell commands (INCLUDE_RTP_SHOW_SHELL_CMD)
o Serial line connection commands (INCLUDE_TIP_CMD)

o Shell banner (default) INCLUDE_SHELL_BANNER)

o Symbol shell commands (INCLUDE_SYM_SHELL_CMD)

o Target-resident kernel shell (default) (INCLUDE_SHELL)

o Task shell commands (INCLUDE_TASK_SHELL_CMD)

o USB GEN2 keyboard attaching to vxWorks Shell
(INCLUDE_USB_GEN2_KEYBOARD_SHELL_ATTACH)

e USB GEN2 Keyboard (INCLUDE_USB_GEN2_KEYBOARD)

e USB GEN2 Keyboard Init INCLUDE_USB_GEN2_KEYBOARD_INIT)
o PING Components (FOLDER_PING)

® Getopt function (INCLUDE_GETOPT)

e Ping wrapper (INCLUDE_IPWRAP_PING)
IPCOM shell command interface (INCLUDE_IPCOM_SHELL_CMD)
IPCOM ping commands (INCLUDE_IPPING_CMD)
PING client (INCLUDE_PING)

O

O

4.3 VxWorks-lmage konfigurieren

Zur Konfiguration des VxWorks-Image 6ffnen Sie mit "Strg + F" einen Dialog zur Suche und
nehmen Sie dann die folgenden Einstellungen vor.

4.3.1 Allgemeine Einstellungen fiir das VxWorks-Image festlegen

Timertick
Stellen Sie den Timertick auf 1000 ein, d. h. Tickintervall ist dann 1 Millisekunde.
Der Timertick wird bei "SYS_CLK_RATE" eingestellt.

SignOn Meldungen (Banner) der Shell

Sie kdnnen die SignOn Meldungen (Banner) der Shell durch Ausschlie3en dieser
Komponente entfernen.

Waéhlen Sie bei "INCLUDE_SHELL_BANNER" den Wert "exclude".
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4.3 VxWorks-Image konfigurieren

Anzahl der Cores

Stellen Sie die Anzahl der Cores mit "VX_SMP_NUM_CPUS" ein. Die Anzahl der Cores
hangt von der installierten CPU und den BIOS Einstellungen Ihres IPC ab.

4.3.2 Bootparameter von der Festplatte lesen

Wenn Sie VxWorks von einer Festplatte starten (bootline wird von /ataX:X/nvram.txt
gelesen), bendtigen Sie folgende zusatzliche Komponenten:

e AHCI warm start device component (INCLUDE_SYS_WARM_AHCI)

— DOS filesystem backward-compatibility INCLUDE_DOSFS)

— DOS File System Volume Formatter Module (INCLUDE_DOSFS_FMT)

— DOS File System Consistency Checker (INCLUDE_DOSFS_CHKDSK)

— DOS File System Old Directory Format Handler (INCLUDE_DOSFS_DIR_FIXED)
® Diriver for file-based non-volatile RAM support (DRV_NVRAM_FILE)
Fir die Komponente "INCLUDE_SYS_WARM_AHCI" sind folgende Einstellungen

notwendig:
Parameter Wert
BOOTROM_DIR ! "lata0:1"
NV_RAM_SIZE (0x1000)
SYS_WARM_TYPE SYS_WARM_AHCI

1 Der Parameter BOOTROM_DIR gibt die Festplatte an, von der die Datei "nvram.txt" mit dem
Bootparametern gelesen wird. Uberpriifen Sie, ob Sie diesen Wert anpassen miissen.

4.3.3 Ethernet-Schnittstelle konfigurieren

Stellen Sie die IP-Adresse mit "INCLUDE_BSP_MACROS" > "DEFAULT_BOOT_LINE" ein
(die IP-Adresse des Target ist "192.168.1.62"):

DEFAULT_BOOT_LINE: "fs(0,0)host:/ata0:1/vxWorks e=192.168.1.62 o=gei0 tn=IPC427D"

Hinweis: Fir den Parameter "tn" (target name) wurde beispielhaft "IPC427D" angegeben.

Zweite Ethernet-Schnittstelle
Bei einer zweiten Ethernet-Schnittstelle bendtigen Sie zusétzlich folgende Komponente:
o |Interface #2 configuration (INCLUDE_IPNET_IFCONFIG_2)

IFCONFIG_2 "ifname gei1","devname gei1","inet 192.168.2.62", "gateway driver"

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
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4.3 VxWorks-Image konfigurieren

43.4 COM-Schnittstelle oder VGA-Schnittstelle fiir die Ausgabe konfigurieren
Konfigurieren Sie die VGA-Schnittstelle wie folgt:
® Figen Sie "INCLUDE_PC_CONSOLE" hinzu.
Konfigurieren Sie die COM-Schnittstelle wie folgt:
e Entfernen Sie "INCLUDE_PC_CONSOLE".
e Entfernen Sie "INCLUDE_USB_GEN2_KEYBOARD_SHELL_ATTACH".
® Figen Sie "INCLUDE_SIO" hinzu.

— Stellen Sie die Baudrate der COM-Schnittstelle mit "CONSOLE_BAUD_RATE" ein
(z. B. 115200).

— Die zu verwendende COM-Schnittstelle wahlen Sie aus mit
"CONSOLE_TTY" (COM1 =0, COM2 = 1).

4.3.5 ftp-Verbindung konfigurieren
Binden Sie fiir die FTP-Verbindung folgendes Include ein: FTP Server (INCLUDE_IPFTPS)

Stellen Sie folgende 2 Parameter ein (z. B. fur die Festplatte):

FTPS_INITIAL_DIR "/ata0:1"
FTPS_ROOT_DIR "/ata0:1"

Ergebnis

Sie kdnnen sich mit dem Server im VxWorks verbinden. Ein Benutzername wird dabei nicht
ausgewertet. Sie kdnnen sich mit beliebigem Benutzernamen und ohne Passwort anmelden
(z. B. ftp://192.168.1.62).

Hinweis

Im Produktivbetrieb sollte ein Benutzername und ein Passwort vergeben werden.

4.3.6 Verbindung zum Debuggen aktivieren

Sie kénnen die TCP/IP Debug Verbindung zu Workbench aktivieren. Nehmen Sie folgende
Einstellung vor:

e \WDB is always enabled (INCLUDE_WDB_ALWAYS_ENABLED)

Zum Debuggen von Anwendungen, die als "Real Time Process Project (RTP)" erzeugt
wurden, wahlen Sie "INCLUDE_WDB_TSFS".
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4.4 Weitere nditzliche Komponenten

4.4 Weitere nitzliche Komponenten
e Spy CPU activity commands (INCLUDE_SPY_SHELL_CMD)
— Auxiliary clock (INCLUDE_AUX_CLK)
— Spy (INCLUDE_SPY)
— vxBus Aux Clk Support (INCLUDE_VXB_AUX_CLK)
e |PCOM ifconfig commands (INCLUDE_IPIFCONFIG_CMD)
— IPCOM shell command interface (INCLUDE_IPCOM_SHELL_CMD)

4.5 Wichtige Hinweise zu VxWorks

Hinweis
Wichtige Hinweise und Informationen zu Einschrankungen von VxWorks finden Sie in der
Readme-Datei.

Die Readme-Datei finden Sie im Hauptverzeichnis der CD oder im Installationsverzeichnis
des SIMATIC IPC Support Package for VxWorks.

4.6 VxWorks-Image-Erstellung starten

Sie starten die Erstellung des VxWorks-Image Uber "Project > Build Project".

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
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Es koénnen verschiedene Bootloader verwendet werden. Nachfolgend werden Bootloader
beschrieben:

o V/xWorks BootApp
e GRUB Bootloader
® GRUB Legacy BootLoader

Verwenden Sie GRUB, wenn bereits ein Betriebssystem installiert ist und Sie zusatzlich
auch VxWorks benutzen méchten.

Bei Problemen mit dem VxWorks-Bootloader wenden Sie sich bitte an Wind River.

Aligemeine Voraussetzung fir GRUB

1. Wahlen Sie beim Erzeugen des VxWorks-Image "Properties/Build
Properties/Variables/EXTRA_DEFINE".

2. Setzen Sie das Define "-DGRUB_MULTIBOOT".

4 Properties for sandy_VIP l E] |-
type filter tet Build Properties MU
’ Eie:::rr;:rser Specify all build properties.
» Build Properties |@ Specsl o Tools| $ Variables |Eb Pathsl [T Content | = Subprojects
Builders Build spec specific settings
» IO/C++ General . .
Project Info Active build spec: [default vl
Project References
Run/Debug Settings Mame (Comman) Value (Build spec specific) > MNew...
Task Tags
» Validation BOOT_EXTRA - —
VWorks Infa CFLAGS_AS PROJECT -g -march=core2 -nostdlib -fno-builti...
CFLAGS_PROJECT -g -march=core2 -nostdlib -fno-builti...
EXTRA_DEFINE RLITICEERviTay - DGRUB_ MULTIBOOT]
EXTRA_INCLUDE -IC: WindRiver/components/windml-... =
EXTRA_MODULES §(SUB_TARGETS)
FIRST_EMNTRY firstBoot
FIRST_HIGH_FLAGS -Ttext S(FIRST_TEXT_ADRS)
FIRST_OE) wvxstagel Boot.o
FIRST_TEXT_ADRS 00008000 —
LD_FIRST_CMP_FLAGS S(ROM_LDFLAGS) S(RES_LDFLAGS) S(F...
LD_LIMNE_PATH -LC/WindRiver/voworks-6.9/target/lib...
LIBS S(VX_0S_LIBS)
OPTION_DEPEND =M v
OPTIOMN_LANG_C -XC <
@j oK l [ Cancel

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
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5.1 VxWorks BootApp

5.1

5.1.1

32

VxWorks BootApp

VxWorks BootApp erzeugen

Die nachfolgenden Schritte gelten fiir das BSP "itl_sandybridge" und kénnen bei anderen

BSPs unterschiedlich sein.

1. Offnen Sie die Wind River Workbench.

Sie finden diese im Windows Startmen( unter "Start > All programs > Wind River >

Workbench".

2. Wahlen Sie einen Workspace, in dem Sie Ihr VxWorks Image Project erstellen mdchten.

3. Wahlen Sie "File > New > Project".

4. Offnen Sie im folgenden Dialogfenster im Listenfeld den Ordner "VxWorks 6.x" und
wahlen Sie dann die Option "VxWorks Image Project".

5. Klicken Sie auf "Next".

6. Tragen Sie bei "Project name" den Projektnamen ein, z. B. "VIP_sandyBootApp".

@ New VxWorks Image Project

B

Project

Create a new VaWorks image project with all available kernel build specs.

Project name: | VIP_sandyBootApp|

Location
@ Create project in workspace

Create project at external location

D:\Projects\Simatic_IPC\VxWorks\workspaces\BootApp

Cancel

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
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5.1 VxWorks BootApp

7. Wahlen Sie unter "BSP" den Wert "itl_sandybridge". Der WDB Target Agent ist nicht

aktiviert.

'@ New VxWorks Image Project l o

Project Setup

package and a tool chain.

Setup the project

Based on [a board suppert package ']

Project: Browse...

BSP: [\tl_;andybridga v] [Bmwsa...l
Address mode: IBZ-blt kernel ']

Target Agent
[]Enable WDE Target Agent

BSP validation test suite

[T Add support to project | Options...

Setup information

Base directory:  C:/WindRiver/viworks-6.9/target/config/itl_sandybridge

Base the new project either on an existing project, or on a board support ; .-r

@ [ <Back |[ met> |[ Fnish || Cancel

)

8. SMP Unterstiitzung wird im Bootloader nicht benétigt. Uberspringen Sie daher den

nachfolgenden Dialog "Options".

Wahlen Sie unter "Profile" den Wert "PROFILE_BOOTAPP_BASIC" und klicken Sie auf

"Finish" .

'@ New VxWorks Image Project l_‘ﬂ‘éj

Configuration Profile

Profile: | PROFILE_BOOTAPP_BASIC ']

Profile information

Description: bootApp-basic configuration

Synopsis: This profile enumerates all the components comprising the BOOTAPP
profile. This profile adds RAM-based bootloader functionality to a
standard V¥Works image. The build spec is set to default. The -basic
netwaorking libraries are used for a smaller footprint,

Select kernel configuration profile. :f .-f

@ [ <Back |[ net> |[ Fnisn [ cancel

I

9. Klicken Sie mit der rechten Maustaste in der Baumstruktur auf das erstellte Projekt und

offnen Sie die Projekteinstellungen "Properties”.

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
Bedienhandbuch, 08/2015, ASE33664893-AB

33



Bootloader fir VxWorks

5.1 VxWorks BootApp

10.Wahlen Sie im Register "Spec" im Listenfeld "Active build spec" die Option
"default_romCompress". Diese Option ist nétig, da ein komprimiertes Image erzeugt
werden muss.

-
'@ Properties for VIP_sandyBootApp

type filter text Build Properties

R
b Resource Specify all build properties,

Binary Parser
@ Specs |g§? Tﬂolsl $ Variables | = Paths | [§7 Content | 1= Subproject5|

Build Properties
Builders

Available and enabled build specs:
default

default_rom
default_romCompress

C/C++ General

Enable All
Disable All

Project Info

Project References
Refactoring History
Run/Debug Settings

Task Tags
> Validation Rename...
VxWorks Info Copy
Delete...

Active build spec: | default -

default
default_rom
default romCompress { OK [ Cancel ]

11.Die verwendeten Speicheradressen sind der Beschreibung "target.ref" des BSP
"itl_sandyridge" enthommen.

©)

Nehmen Sie im Register "Variables" folgende Einstellungen vor:
Stellen Sie den Wert von "ROM_SIZE" auf "00200000".

-
\@ Properties for VIP_sandyBootApp

type filter text Build Properties

R
p Resource Specify all build properties,

Binary Parser
‘ @ Specs | Ea Too\5| $ Variables |B Pathsl [&7 Content [ 1= Subproject5|

> Build Properties
Builders

Build spec specific settings

Active build spec: | default_romCompress -

» C/C++ General
Project Info
Project References

POST BUILD_RULE
POST_HEX_BUILD_RULE
RAM_HIGH_ADRS

10008000 # Boot image entry point

RAM_LOW_ADRS 00408000 # VxWorks image entry point
ROM_SIZE # number of bytes of ROM spai
ROM_TEXT_ADRS 00008000 #ROM entry address

Refactoring History MName (Commen) Value (Build spec specific) - Mew...

Run/Debug Settings FIRST_TEXT_ADRS 00008000
HEX_FLAGS

» Validation

VaWorks Info LD_FIRST_CMP_FLAGS  $(ROM_LDFLAGS) S(RES_LDFLAGS) S(F...
LD_LINK_PATH LG/ WindRiver/vxworks-6.9/target/lb..
L18s $(VX_05_LIBS) oY
OPTION_DEPEND Mow 0
OPTION_LANG_C xe

@

OK

[ Cancel
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5.1 VxWorks BootApp

Stellen Sie den Wert von "ROM_TEXT_ADRS" auf "00408000".
rLy Properties for VIP_sandyBootApp u_lﬁw

type filter text Build Properties e Ty
Ri
’ E\E::r‘;-r;:rser Specify all build properties.
» Build Properties @ Specs | i Tools| $ Variables |B Path;l & Content I = Subprqacts|
Builders Build spec specific settings

C/C++ General Active build pir— .
d _-
Project Info ctive build spec: ault_romCompress

Project References

Refactoring History Mame (Common) Value (Build spec specific) B New...

Run/Debug Settings
FIRST_TEXT_ADRS 00008000
HEX_FLAGS

» Validation

VaWarks Info LD_FAIRST_CMP_FLAGS  S(ROM_LDFLAGS) S(RES_LDFLAGS) S(F...
LD_LINK_PATH LC:/WindRiver/vworks-6.9/target/lib...
LBS S(VX_05_LIBS) =L
OPTION_DEPEND M -w T
OPTION_LANG_C e

POST_BUILD_RULE
POST_HEX_BUILD_RULE

RAM_HIGH_ADRS 10008000 # Boot image entry point

RAM_LOW_ADRS 00408000 # VxWorks image entry point

ROM_SIZE 00200000 # number of bytes of ROM ...
| ROM_TEXT_ADRS 2 ROM entry address

@ [ ok

L g

12.Doppelklicken Sie im "Project Explorer" in der Baumstruktur in Ihrem Projekt auf
"Kernel Configuration”.

[ Cancel ]

[ Project Explorer 3 . [} File Navigator =0
B 8- =
4 12X VIP_sandyBootApp (Wind River VidWorks 6.9 Image Project)

-

@' Kernel Configuration
[l vxWorks.bin (default_remCompress)
[l vxWorks.hex (default_remCompress)
> B vxWorks (default_romCompress)
g;;b Binaries
[n Includes
2 default_romCompress
(g itl_sandybridge
[ linkSyms.c
[B priComps.h
[ priConfig.c
[B prjParams.h
g romStart.c
[ usrApplnit.c
[ usrRtpApplnit.c
& compQbjs.Ist
creation.log
& Makefile
& Makefile.mk
L& prjObjs.lst
VIP_sandyBootApp.wpj
L& vxWorks.makefile

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
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5.1 VxWorks BootApp

36

"BUNDLE_EMERALD_LAKE_II_BOOTAPP".

Wahlen Sie aus dem Kontextmeni "Add".

@ VIP_sandyBootApp 3

Bundles

Bundle Configuration

13.Wahlen Sie das Register "Bundles" und klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das
Bundle "Intel Emerald Lake Il Board bundle" mit dem Namen

Description

[ Intel Emerald Lake Board bundle

@ Intel Emerald Lake Board bundle

@ Intel Emerald Lake I Board bundle

@ Intel Emerald Lake Il Board bundle

@ Intel Emerald Lake I Board bundle

@ Intel Emerald Lake Board bundle

[ Multi Stage Baot Fast Reboot bundle
@ Multi Stage Boot Warm Reboot bundle

5 Py SRR S

Name

BUMDLE_EMERALD_LAKE
BUNDLE_EMERALD_LAKE BOOTAPP
BUNDLE_EMERALD_LAKE_II
BUNDLE_EMERALD_LAKE TI_BOOTAPP
BUNDLE_EMERALD_LAKE T_SMT
BUNDLE_EMERALD_LAKE_SMT
BUNDLE_MSBE_FAST_REBOOT
BUNDLE_MSB_WARM_REBOOT

DIIMNIC MET cLIEnL

Bundle Components:

Description

(7 Emerald Lake I Board Component
(7 ACPIMP APIC boot

(7 USB warm start device component

Mame
INCLUDE_EMERALD_LAKE T
INCLUDE_ACPI_BOOT_OP
INCLUDE_SYS_WARM_USE

G Add

[ Remove

Autoscale...

Save
Refresh
Revert

Show History...

F5

m

Synopsis

Configures itl_sandybridge BOOTAPP builds for the Intel Emerald Lake I target.

Overview | Bundles| Components
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5.1 VxWorks BootApp

14.Wahlen Sie das Register "Bundles" und klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das
Bundle "Multi Stage Boot Warm Reboot bundle" mit dem Namen
"BUNDLE_MSB_WARM_REBOOT".

Wahlen Sie aus dem Kontextmeni "Add".
@ *VIP_sandyBootApp I ai=

Bundles

Bundle Configuration

Description Mame o
f Intel Emerald Lake Il Board bundle BUNDLE_EMERALD_LAKE Il BOOTAPP

@ Intel Emerald Lake II Board bundle BUMDLE_EMERALD_LAKE_II_SMT |
@ Intel Emerald Lake Board bundle BUMDLE_EMERALD_LAKE_SMT

@ Multi Stage Boot Fast Reboot bundle BUMDLE_MSB_FAST_REBOOT -
@ Multi Stage Boot Warm Reboot bundle BUMDLE_MSB_WARM_REBOOT .
[ network kernel shell BUNDLE_NET_SHELL Add

[ POSIX functionality BUNDLE_POSIX (3 Remove

2 s e roces Do s 1 So0n :
Bundle Components: S

Description Name Refresh F3

(7 Multi-stage boot support INCLUDE_MULTI_STAGE_BOOT Revert

(3 Multi-stage warm reboot type INCLUDE_MULTI_STAGE_WARM_... Show History...

Synopsis

Configures itl_sandybridge BOOTAPP to do warm reboots. -

Overview | Bundles| Compenents

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
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5.1 VxWorks BootApp

15.Wahlen Sie das Register "Components".

38

Als Standardeinstellung werden die VxWorks-Bootparameter auf dem USB Device /bd0

erwartet.

Die zugehorige Komponente ist "USB warm start device component" mit dem Namen

"INCLUDE_SYS_WARM_USB".

Wenn Sie von der Festplatte booten, klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die

Komponente "AHCI warm start device component" mit dem Namen

"INCLUDE_SYS_WARM_AHCI".

Wahlen Sie aus dem Kontextmenu "Include (quick include)".
Der bendtigte Treiber fir die Festplatte, "INCLUDE_DRV_STORAGE_AHCI", wird

automatisch mit eingebunden.

Stellen Sie sicher, dass der "Boot Application FILESYSTEM Support" mit dem Namen
"INCLUDE_BOOT_FILESYSTEMS" eingebunden ist.

Damit wird die Bootline vom Geréat /ata0:1 gelesen.

@ *VIP_sandyBootApp i1
Components
Component Configuration

Description
- [, buses
4 [, it sandybridge BSP configuration options (default)
% IA memory autosize
& Interrupt mode selection
& MP APIC boot options
& Multi-stage boot type select
& Sandybridge Target Selection
& Warm start device selection
> (gh AHCI warm start device component
() BIOS warm start device component (default)
() FD warm start device component
(3 ICH warm start device component
() TFFS warm start device component
@ USB warm start device component
& wiWorks AMP/SMP M-N CPU to build
(3 AMP/SMP M-N CPU Support
(3 BSP build parameters (default)
(7 Debug Store BTS/PEBS support
(@ General BSP macros (default)
& Multi-stage boot support
(7 Reset UHCI Controller After System BootlUp
- @ memory (default)
. @ peripherals
(7 General mkboot module for Intel Architecture
.l obsolete components

Synopsis | Log

[N

MName

FOLDER_BUSES
FOLDER_BSP_CONFIG
SELECT_MEM_AUTOSIZE
SELECT_INTERRUPT_MODE
SELECT_MPAPIC_MODE

SELECT_MULTI_STAGE_REBOOT_TYPE

SELECT_SANDYBRIDGE_BOARD
SELECT_SYS_WARM_TYPE
INCLUDE_SYS_WARM_AHCI
INCLUDE_SY5_WARM_BEIOS
INCLUDE_SY5_WARM_FD
INCLUDE_SYS_WARM_ICH
INCLUDE_SYS_WARM_TFFS
INCLUDE_SYS_WARM_USB
SELECT_AMP_CPU_NUMEER
INCLUDE_AMP_CPU
INCLUDE_SANDYBRIDGE_PARAMS
INCLUDE_DEBUG_STORE
INCLUDE_BSP_MACROS
INCLUDE_MULTI_STAGE_BOOT
INCLUDE_BOOT_UHCI_RESET
FOLDER_MEMORY
FOLDER_PERIPHERALS
INCLUDE_MKBOOT
FOLDER_OBSOLETE

MOTE: the following components have been included for convenience: INCLUDE_USB_MS_BULKONLY_INIT
MOTE: the following component have been added as required to complete configuration: INCLUDE_USB_MS_BULKONLY
MOTE: the following component are no longer required and have been removed: INCLUDE_DRV_STORAGE_AHCIINCLUDE_SYS_WARM_AHCI

Type  Value

@ Include

Exclude

@5 Include (quick include)
Exclude (quick exclude)

Autoscale...
Check

Save

Refresh

Revert

Show History...
Filters

Find

Expand All
Collapse All

m

Overview |Bundles | Components
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16.Navigieren Sie in der Baumstruktur zu "peripherals" und dann zur seriellen Schnittstelle

"SIO".

Passen Sie die Baudrate der Bootkonsole "baud rate of console port" an die Einstellung
des zu ladenden VxWorks-Image an. In diesem Beispiel ist die Baudrate 115200.

Hinweis

Sollte die Komponente INCLUDE_PC_CONSOLE eingebunden sein, entfernen Sie diese
mit einem Rechtsklick auf die Komponente und anschlieRendem Klick im Kontextmend

auf "Exclude (quick exclude)".

@ VIP_sandyBoothpp I
Components
Component Configuration

Description
a [@ peripherals
. [ Datalight FlashFX Pre Flash Media Manager
o [ TruefFs
. (@ cdocks
. (@ floating point libraries
@ serial
» [ PCconsole
4 g s10
2 baud rate of console port
Z console serial port
B number of serial ports
. @ SIo_POLL
(7 EEPROM device
(7 NVRAM to Flash mapping component
> (7 RAM Disk
@ coprocessor
> (J floppy drive (MEC 763)
(0 parallel port
() General mkboot module for Intel Architecture
» il obsolete components
4 ff operating system components (default)
> @ ACPL
» @ ANSI C components (libc) (default)
» [ Distributed Systems Infrastructure

Synopsis | Log

[

Name Type
FOLDER_PERIPHERALS
FOLDER_FLASHFX

FOLDER_TFFS

FOLDER_CLOCK

FOLDER_FPP

FOLDER_SERIAL
INCLUDE_PC_COMNSOLE
INCLUDE SIO

CONSOLE BAUD RATE  uint
CONSOLE_TTY uint
NUM_TTY uint
INCLUDE _SIO_POLL
INCLUDE_EEPROMDRY
INCLUDE_NVRAM_FLASH
INCLUDE_RAM_DISK
INCLUDE_COPROCESSOR
INCLUDE_FD

INCLUDE_LPT
INCLUDE_MKBOOT
FOLDER_OBSOLETE

FOLDER_OS

FOLDER_ACPI

FOLDER_ANSL

FOLDER_DsI

MOTE: the following component are no longer required and have been removed: INCLUDE_USE_MS_BULKONLY INCLUDE_USE_MS_BULKOMLY_IMIT INCLUDE_SYS_WARM_USE =~
MOTE: the following components have been included for convenience: INCLUDE_USE_MS_BULKONLY_INIT
MOTE: the following component have been added as required to complete configuration: INCLUDE_USB_MS_BULKOMLY

MOTE: the following component are no longer required and have been removed: INCLUDE_VXBUS_DISK INCLUDE_DRV_STORAGE_AHCI INCLUDE_SYS_WARM_AHCI

MOTE: the following component have been added as required to complete configuration: INCLUDE_VXBUS_DISK INCLUDE_DRV_STORAGE_AHCI A
MOTE: the following component are no longer required and have been removed: INCLUDE_USB_MS_BULKONLY INCLUDE_USB_MS_BULKOMLY_INIT INCLUDE_SYS_WARM_USE |~

Overview | Bundles | Components
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5.1 VxWorks BootApp

17.Klicken Sie im "Project Explorer" in der Baumstruktur in Ihrem Projekt mit der rechten
Maustaste auf das Target "vxWorks.bin".

Wahlen Sie aus dem Kontextmenu "Build Target".

L[ Project Explorer i3 . =/ File Navigator B g & " @~~~ =0
4 2% VIP_sandyBootApp (Wind River VxWorks 6.9
@ Kernel Configuration
i veWorks.bin (default_remCompress)
M

mage Project)

L) Copy Ctrl+C
i Paste Ctrl+V
¥ Delete Delete
Move...
Rename... F2

Open Wind River VxWorks 6.9 Development Shell

*+  Build Target Ctrl+B, Ctrl+C
#**  Build Project Ctrl+B, Ctrl+P
2 Rebuild Project
Build Options »
Properties Alt+Enter

Py PERRFERERE BE

Der Second Stage Loader "vxWorks_romCompress.bin" wird erzeugt.
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18.Es wird der First Stage Loader "vxStage1Boot.bin" bendtigt.

Klicken Sie mit der rechten Maustaste im "Project Explorer" in der Baumstruktur auf ihr
Projekt.

Wahlen Sie "New" und dann "Build Target".

[} Project Explorer £3 . = File Navigator Bg & 'l ¥ @~ 7 = O|® vIP_sandyBoothpp 2
a &I YIP_sandyBootApp (Wind River ViWorks 6.9 Image Project)
New v [ Project...
Edit Kernel Configuration [ Build Target
. Go Into % File
. Open in New Window | Filefrom Template
> Copy Ctrl+C & |[Folder
d Paste Ctrl+V | Ff] Wind River Workbench Project
XK Delete Delete | co VaWorks Boot Loader / BSP Project
»
S [ VxWorks Downloadable Kernel Module Project
»
Souce 7% V¥Works Image Project
e [E VsWorks ROMFS File System Project
[mmpre= = B VxWorks Real Time Process Project
£23 Import.. I8 V¥Works Shared Library Project
ey Export... K V¥Waorks Source Build (Kernel Library) Project
Open Wind River ViWorks 6.9 Development Shell [0 User-Defined Project
&
) | =iy = &7 Mative Application Project
Close Project
=
Close Unrelated Projects Ci{EamtEs
Project References Y[ Other. Ctrl+N
¥ Build Project Ctrl+B, Ctrl+P . @ ANSI C components (libc) (default)
#  Rebuild Project » () Distributed Systems Infrastructure
Build Options » » (il ED&R components (default)
4 [ 10 system components {default)
Index 4 . & Highly Reliable File System Compone
@ Run Remote Application Synopsis Log
%5 Debug Remote Application MNOTE: the following compenent are no lenger req
O Runk b MNOTE: the fellowing compenents have been inclu
18 Re un As = MNOTE: the following component have been added
= % DebugAs 3 MNOTE: the following compenent are no lenger req
L Profile As » MNOTE: the following compenent have been added
d MNOTE: the following compenent are no lenger req
3 Teamn 2
Compare With 3
'8
e = Overview | Bundles | Components
L
> Configure 3 — - .
) % 9 . |5 Feeds (0) | w= Tasks @Tarmmal = Properties 4
ig %{: [ i CaaRinslizs ldpentium -X -N -e romlnit
o P AlteE -Ttext 00408000 -Tdata 00608000 rominit.c roms
) roperties ft+-Enter —-start-group -LC:/WindRiver/viworks-6.9/target/l
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19.Tragen Sie im Feld "Build target name" "vxStage1Boot.bin" ein und klicken Sie auf

A n
Finish".

r N
(@ New Build Target - - - 5 [
Build Target —

Add a new build target to 'VIP_sandyBootApp'.
Build target name: | vxStagelBoot.bin|
Build tool: Kernel Build Rule -
Build output passing
Pass build target to next level
@ < Back Nets> [ Fmish ][ concel

.

Das neue Target wird erstellt.

20.Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf "vxStage1Boot.bin" und wahlen Sie
"Build Target".

L7 Project Explorer i3
4 2L VIP_sandyBootApp (Wind River VxWorks 6.3 Image Project)

PEEREE BB kT s E

® Kernel Configuration
|| wxStagelBoot.bin (default_romCompress)

i

Copy

5 B

Paste
¥ Delete
Move...

Rename...

Open Wind River VxWorks 6.9 Development Shell
Build Target

Build Project

Rebuild Project

Build Options

lw [ 5%

Properties

|=| File Navigator 0 & &

Se@-7 -0

Ctrl+C
Crl+V
Delete

F2

Ctrl+B, Ctrl+C
Ctrl+B, Ctrl+P

Alt+Enter

»

ey
[Z] creation.log

@ Makefile

@ Makefilemk

@ priObjs.Ist

[Z] VIP_sandyBootipp.wpj
@ vWorks.makefile

Der First Stage Loader wird gebaut.
21.Installieren Sie nun VxWorks auf der Festplatte lhres SIMATIC IPC.

Problemiésung

Wenden Sie sich bei Problemen mit dem VxWorks-Bootloader an den Hersteller.

42
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5.1.2 VxWorks auf der Festplatte des SIMATIC IPC installieren

Voraussetzung

Ein bootfahiger Windows-PE-USB-Speicherstick mit folgenden zusatzlichen Dateien, die in
den Ordner \BSP zu kopieren sind:

mkbt.exe Tool zur Erstellung des Bootsektors

Sie kbénnen mkbt im Internet kostenlos herunterladen.
Bootsect.bin Image des Bootsektors aus dem BSP "itl_sandybridge"
vxStage1Boot.bin First Stage Bootloader Image

vxWorks_romCompress.bin Second Stage Bootapp Image

vxWorks VxWorks-Image zum Laden

nvram.txt Bootparameter flir die Second Stage Bootapp

Bootpartition mit einem Bootloader erstellen - Festplatte fur "mkbt" konfigurieren

1.

Erstellen Sie auf dem Windows-PE-USB-Speicherstick einen Ordner "BSP" und kopieren
Sie alle bendtigten Dateien in diesen Ordner (siehe Tabelle oben).

. Stecken Sie den USB-Speicherstick in lhren SIMATIC IPC und booten Sie Windows PE

von diesem USB-Speicherstick.

3. Offnen Sie die DOS-Eingabeaufforderung.

Geben Sie folgenden Befehl ein:

X:\Tools> diskpart

Das Kommandozeilen-Tool "DiskPart" wird gestartet.
Geben Sie folgenden Befehl ein:

DISKPART> list disk

Eine Liste der Datentrager wird angezeigt:

Disk ### Status Size Free Dyn Gpt
Disk 0 Online 465 GB 1024 KB
Disk 1 Online 1907 MB 0 B

Wahlen Sie aus der Liste "Disk 0" aus. Die Festplatte ist Disk 0.

DISKPART> select disk 0
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7. Prifen Sie in der Liste der Datentrager, ob die richtige Festplatte ausgewahlt ist.
Sie erkennen den ausgewahlten Datentrager an dem Zeichen "*".

DISKPART> list disk

Disk ### Status Size Free Dyn Gpt
* Disk O Online 465 GB 1024 KB
Disk 1 Online 1907 MB 0B

8. Flhren Sie den Befehl zum Loéschen der Festplatte aus.
DISKPART> clean
9. Erstellen Sie eine aktive primare Partition:
DISKPART> create partition primary size=2000
10.Wéhlen Sie die erste Partition:
DISKPART> select partition 1
11.Markieren Sie die ausgewahlte Partition als aktiv:
DISKPART> active

12.Formatieren Sie die Partition als "FAT". Dies kann, abhéngig von der GréR3e, bis zu 2
Minuten dauern.

DISKPART> format fs=fat
100 percent completed

13.Weisen Sie der Partition einen Laufwerksbuchstaben zu:
DISKPART> assign letter=C

Notieren Sie sich den zugewiesenen Laufwerksbuchstaben. Sie benétigen diese
Information im Programm "mkbt".

14.Beenden Sie DiskPart:

DISKPART> exit
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VxWorks-Image auf die Festplatte kopieren

1. Wechseln Sie in den Ordner "BSP" und fihren Sie den folgenden Befehl aus. Im hier
beschriebenen Beispiel ist der Laufwerksbuchstabe der Startpartition "c":

mkbt -x bootsect.bin c:
Folgende Informationen werden angezeigt:
* Expert mode (-x)
* Warning different filesystem ID
Size=0bytes OEM="MSDOS5.0" VolLabel="NO NAME" FileSys="FAT16"
2. Kopieren Sie die Datei "vxStage1Boot.bin" als "bootrom.sys" auf die Festplatte.

Das Abbild auf der Festplatte muss zusammenhangend sein, sonst schlégt die erste
Stufe des Bootvorgangs fehl.

Ein zusammenhéangendes Abbild kann erzeugt werden, indem alle Abbilder von der
Startpartition an einen temporaren Ort kopiert, alle Abbilder von der Startpartition
gel6éscht und anschlieRend die einzelnen Abbilder zurlick auf die Startpartition kopiert
werden.

copy vxStagelBoot.bin c:bootrom.sys

3. Kopieren Sie "vxWorks_romCompress.bin" als "bootapp.sys" auf die Festplatte:
copy vxWorks romCompress.bin c:bootapp.sys

4. Kopieren Sie das VxWorks-Image und die Datei "nvram.txt" auf die Festplatte:
copy vxWorks c:
copy nvram.txt c:

5. Entfernen Sie den USB-Speicherstick von lhrem Zielsystem.

Beispiele fir den Inhalt der Datei "nvram.txt"
Der VxWorks-Loader liest die Bootparameter aus der Datei "nvram.ixt".
® Booten von USB:
£5(0,0)host:/bd0/vxWorks e=192.168.1.62 o=geil tn=IPC427D
Fir den Parameter "tn" (target name) wurde beispielhaft "IPC427D" angegeben.
® Booten von HDD:
£5(0,0)host:/ata0:1/vxWorks e=192.168.1.62 o=geil tn=IPC427D

Fir den Parameter "tn" (target name) wurde beispielhaft "IPC427D" angegeben.

Weiterfiihrende Informationen

Eine genaue Beschreibung der Bootparameter finden Sie im Handbuch "VxWorks Kernel
Programmer's Guide", das im Lieferumfang von VxWorks enthalten ist.
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5.2 GRUB Bootloader

Voraussetzung

Ein Ubuntu-Live-USB-Speicherstick mit folgenden zusétzlichen Dateien:
® grub.cfg

Konfigurationsdatei von GRUB
e vxWorks

VxWorks-Image zum Laden

Beispiele fur den Inhalt der Datei "grub.cfg“

GRUB liest die Einstellungen und Boot-Menueintrage aus der Datei ,grub.cfg®.

Es soll im Beispiel vxWorks mit target name "ipc277e" und IP-Adresse 192.168.1.66 von der
ersten Partition der ersten Festplatte geladen werden:

# grub.cfg configuration file for Grand Unified Boot Loader (GRUB)

set timeout=10 # time before default configuration is started

set default=0 # number of default configuration, starts with 0

menuentry "VxWorks 6.9"{

multiboot (hd0,msdosl)/vxWorks sysbootline:fs(0,0)host:/atal0:1/vxWorks
e=192.168.1.66 o=geil tn=ipc277

}

Ubuntu-Live-USB-Stick erstellen

46

Verwenden Sie zum Erstellen eines Ubuntu-Live-USB-Sticks das Tool "UNetbootin".
Sie kénnen "UNetbootin" unter http://unetbootin.sourceforge.net/ herunterladen.

1. Stecken Sie einen leeren FAT32-formatierten USB-Stick, welcher eine Mindestgrée von
2 GByte hat, an ihren Windows Rechner und starten Sie Unetbootin.exe.

2. Wahlen Sie als Distribution den Listeneintrag "Ubuntu" und als Version eine "Live"
Version z.B. "14.04_Live".

3. Alternativ kbnnen Sie ein Live Image (.iso) von http://www.ubuntu.com herunterladen und
unter dem Punkt "Abbild" auswahlen.

4. Wahlen Sie als Typ "USB-Laufwerk" und bei Laufwerk den Buchstaben des USB-Sticks.
5. Erstellen Sie den Ubuntu-Live-USB-Stick mit Klick auf "OK".

6. Kopieren Sie die beiden Dateien "vxWorks" und "grub.cfg" in das Root-Verzeichnis des
Ubuntu-Live-USB-Stick.
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Bootpartition erstellen

1. Stecken Sie den Ubuntu-Live-USB-Stick in lhren SIMATIC IPC und booten Sie Ubuntu im
Live-Modus von diesem Ubuntu-Live-USB-Stick ("Try Ubuntu without installing").

Hinweis

Bei Installation auf einem Panel PC muss evil. ein externer Monitor angeschlossen werden,
damit der Ubuntu Desktop angezeigt wird.

1. Offnen Sie das Tool "Gparted".

2. Wahlen Sie die Festplatte aus, auf der Sie GRUB installieren mdchten. Die erste
Festplatte ist gewohnlich "/dev/sda".

3. Erstellen Sie Uber "Device > Create Partition Table" eine "msdos" Partitionstabelle.

4. Erstellen Sie Gber "Partition > New" eine neue primare Partition mit maximaler GroRRe
2 GB und Dateisystem FAT16.

5. Bestétigen Sie die Erstellung der Partition mit "Edit > Apply All Operations".

6. Setzen Sie flr die erstellte Partition das "boot"-Flag tUber "Partition > Manage Flags".

GRUB installieren
1. Offnen Sie ein Terminal-Fenster.
2. Wechseln Sie zum Superuser.

~$ sudo su

3. Binden Sie die erste Partition der Festplatte (hier /dev/sda) ein, auf der Sie GRUB
installieren méchten.

# mkdir /mnt/HDD && mount /dev/sdal /mnt/HDD
4. Installieren Sie GRUB auf der Festplatte (hier /dev/sda).
# grub-install --force --no-floppy --boot-directory=/mnt/HDD/boot /dev/sda
5. Wechseln Sie auf den Ubuntu-Live-USB-Stick (hier als /cdrom eingebunden).
# cd /cdrom
6. Kopieren Sie die Datei "grub.cfg" auf die Festplatte.
# cp grub.cfg /mnt/HDD/boot/grub
7. Kopieren Sie die Datei "vxWorks" auf die Festplatte.
# cp vxWorks /mnt/HDD
8. Entfernen Sie den Ubuntu-Live-USB-Stick und starten Sie den PC neu.

Nach dem Neustart erscheint ein GRUB2-Bootmend.
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5.3

Voraussetzung

GRUB Legacy Bootloader

Ein bootfahiger Windows-PE-USB-Speicherstick mit folgenden zusatzlichen Dateien:

® grubinst
Tool zur Installation von GRUB.

Sie kénnen das Paket grubinst unter folgendem Link kostenlos herunterladen:

http://sourceforge.net/projects/grub4dos/files/grubinst/

Hinweis

Klicken Sie auf der Internet-Seite auf den Ordner "grubinst 1.0.1" und laden Sie
anschlieend die Datei "grubinst_1.0.1_bin_win.zip" herunter.

® menu.lst
Konfigurationsdatei von GRUB

e vxWorks
VxWorks-Image zum Laden

Beispiele fiir den Inhalt der Datei "menu.lst*

GRUB Legacy liest die Einstellungen und Boot-Meniieintrage aus der Datei "menu.lst".

Es soll im Beispiel vxWorks mit target name ,ipc277e" und IP-Adresse 192.168.1.66 von der
ersten Partition der ersten Festplatte geladen werden:

# menu.lst configuration file for Grand Unified Boot Loader (GRUB)

timeout 10 # time before default configuration is started

default 0 # number of default configuration, starts with 0

title VxWorks 6.9
root (hd0,0)
kernel /vxWorks sysbootline:fs(0,0)host:/ata0:1/vxWorks €=192.168.1.66

o=geil tn=ipc277e

Bootpartition erstellen

48

1. Entpacken Sie das Verzeichnis "grubinst" aus dem heruntergeladenen grubinst-Archiv.

2. Kopieren Sie das entpackte Verzeichnis "grubinst" in das Root-Verzeichnis des Windows-
PE-USB-Speicherstick.

3. Kopieren Sie die Dateien "menu.Ist" und "vxWorks" in das Root-Verzeichnis des
Windows-PE-USB-Speicherstick.
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4. Stecken Sie den USB-Speicherstick in lhren SIMATIC IPC und booten Sie Windows PE
von diesem USB-Speicherstick.

5. Offnen Sie die DOS-Eingabeaufforderung und geben Sie folgenden Befehl ein:
X:\Tools> diskpart

6. Geben Sie im Kommandozeilen-Tool "DiskPart" folgenden Befehl ein:
DISKPART> list disk
Eine Liste der Datentrager wird angezeigt:
Disk ### Status Size Free Dyn Gpt
Disk 0 Online 465 GB 1024 KB

Disk 1 Online 1907 MB 0 B

7. Wahlen Sie aus der Liste "Disk 0" aus. Die Festplatte ist Disk 0.
DISKPART> select disk 0

8. Prufen Sie in der Liste der Datentréger, ob die richtige Festplatte ausgewahilt ist.
Sie erkennen den ausgewahlten Datentrager an dem Zeichen "*".
DISKPART> list disk
Disk ### Status Size Free Dyn Gpt
Disk 0 Online 465 GB 1024 KB
Disk 1 Online 1907 MB 0 B

9. Fuhren Sie den Befehl zum Léschen der Festplatte aus.
DISKPART> clean

10.Erstellen Sie eine aktive primare Partition:
DISKPART> create partition primary size=2000

11.Wéhlen Sie die erste Partition:
DISKPART> select partition 1

12.Markieren Sie die ausgewahlte Partition als aktiv:
DISKPART> active

13.Formatieren Sie die Partition als "FAT". Dies kann, abhéngig von der GréR3e, bis zu 2
Minuten dauern.

DISKPART> format fs=fat
100 percent completed

14.Weisen Sie der Partition einen Laufwerksbuchstaben zu:
DISKPART> assign letter=C

15.Beenden Sie DiskPart:

DISKPART> exit
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GRUB installieren

1. Wechseln Sie zum USB-Speicherstick und dort in den Ordner ,grubinst.

2. Fuhren Sie folgenden Befehl aus. Im hier beschriebenen Beispiel befindet sich die
Startpartition auf der Festplatte (hdO0):

grubinst (hd0)
3. Kopieren Sie die Datei "grldr" in die Wurzel der eben erstellten Bootpartition ("c:).
copy grldr c:

4. Wechseln Sie zurtick in die Wurzel des USB-Speichersticks und kopieren Sie die GRUB-
Konfigurationsdatei auf die Festplatte.

copy menu.lst c:
5. Kopieren Sie das VxWorks-Image auf die Festplatte.
copy vxWorks c:

6. Entfernen Sie den USB-Speicherstick von lhrem Zielsystem.

54 GRUB Bootloader und Windows

Dieses Kapitel beschreibt, wie Sie einer bestehenden Windows 7-Installation mit Hilfe von
GRUB ein bootfahiges VxWorks hinzufiigen. Zur Installation von GRUB 2 wird im Folgenden
Grub2Win verwendet. Dieses Tool verandert nicht den MBR (Master Boot Record), sondern
fugt GRUB als Option in den Windows 7-Bootloader ein.

Der GRUB-Bootloader ladt das VxWorks-Image, das auf dem Massenspeicher (AHCI, USB)
abgelegt ist.

Voraussetzungen

e Sie haben das Tool Grub2Win (http://sourceforge.net/projects/grub2win/) aus dem
Internet heruntergeladen und in einem temporéren Verzeichnis gespeichert.

e Das VxWorks-Image ist auf einer Partition der Festplatte abgelegt.

GRUB installieren
Fuhren Sie, falls gefordert, die Installation als Administrator aus.
1. Starten Sie den Windows Explorer.

2. Entpacken Sie Grub2Win und kopieren Sie das Verzeichnis "grub2“ in das Windows-
Systemlaufwerk (normalerweise C:\).

3. Wechseln Sie in das gerade kopierte Verzeichnis "grub2*.
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4. Starten Sie die Datei "grub2win.exe".

Es o6ffnet sich folgende Oberflache:

51 Initial Install of Grub2Win S$=829x612 = 2

[ Hep | GMU GRUB

Fun starts Frday July 11, 2014 At 13:23.59

version Z.99

The 05 is Windows 7 64 bit Boot Style = BCD
Run Type = Initial Install

55 o edit the commands
before L @ .
The hig ghted antomatically in

Grub theme Character mode - No graphics - English only -
Grub default 05 0 - Windows -
Grub locale language English

Windows boot menu title Grub 2 For Windows

0 |= 10 |z
Windows boot timeout seconds Grub timeout seconds
for BCD for grub cfg
| Cancel | [ Manage Boot Menu ] | QK |

Wird rechts oben anstelle des Bootmen(i-Screenshots angezeigt, dass kein Screenshot
verfligbar ist, so haben Sie das Verzeichnis "grub2" nicht in das Windows-
Systemlaufwerk kopiert.

5. Wahlen Sie aus der Liste "Grub theme* ein Bootmenii-Design aus.
Passen Sie ggf. die Boot-Timeout-Zeiten des BCD- und Grub-Bootloaders an.
7. Klicken Sie auf OK.

Der GRUB-Bootloader wird installiert und die Konfigurationsdatei "grub2\grub.cfg“ wird
erstellt.
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VxWorks zu GRUB hinzufiigen

1.
2.

Offnen Sie die Grub-Konfigurationsdatei "grub.cfg” mit einem Texteditor (z. B. WordPad).
Flgen Sie in die "grub2win-user-section® den folgenden Eintrag ein:

# start-grub2win-user-section

B R R

#
#
menuentry "VxWorks" {

multiboot (hd0,msdos5)/vxWorks sysbootline:fs(0,0)host:/atal0:1/vxWorks
e=192.168.1.62 o=geil tn=ipc427d

}

Der Eintrag "(hd0,msdos5)/vxWorks" gibt den Ablageort des VxWorks-Image an. Dieser
muss an lhr System angepasst werden.

In diesem Beispiel liegt das VxWorks-Image in der Partition "msdos5" auf der Festplatte
"hd0". Die Festplattennummer und Anordnung der Partitionen kénnen Sie z. B. unter
Computerverwaltung > Datentragerverwaltung nachsehen.

Die VxWorks-sysbootline miissen Sie ebenfalls an Ihre Bedlrfnisse anpassen.

Im Grub-Bootloader wird standardmafig Windows vorausgewahlt und nach der
angegebenen Timeout-Zeit gestartet. Mdchten Sie stattdessen VxWorks vorauswahlen,
starten sie das Programm "grub2win.exe" erneut und wahlen Sie unter "Grub default OS*
den Eintrag "VxWorks" aus.

Grub ist nun mit einem Eintrag fur VxWorks installiert.

BCD Default Eintrag &ndern (optional)

52

Beim Systemstart wird zuerst der Windows BCD-Bootloader geladen. Dieser zeigt nun die
folgenden Eintrége an:

Windows 7:
Mit dem vorausgewahlten Eintrag "Windows 7“ wird direkt Windows gestartet.
GRUB For Windows:

Mit diesem Eintrag wird der in den vorherigen Schritten installierte Grub-Bootloader
gestartet.
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Méchten Sie, dass Grub im BCD vorausgewahlt ist und automatisch gestartet wird, fihren
Sie die folgenden Schritte aus:

1. Offnen Sie unter Windows eine Eingabeaufforderung als Administrator.

2. Geben Sie folgenden Befehl ein:

C:\windows\system32>bcdedit /enum

Die Eintrage des BCD werden angezeigt:

Windows-Start-Manager

Bezeichner {bootmgr}

device partition=X:

description Windows Boot Manager

locale de-DE

inherit {globalsettings}

default {current}

resumeobject {52024e9%9a-2855-11e2-b655-£29c655de332}

displayorder {current}
{b9%88c23-066a-11e4-9cf0-001blb4dl4decaec}

toolsdisplayorder {memdiag}

timeout 5

Windows-Startladeprogramm

Bezeichner {current}

device partition=C:

path \windows\system32\winload.exe

description Windows7

locale de-DE

inherit {bootloadersettings}

recoverysequence {52024e9c-2855-11e2-b655-£29c655de332}
recoveryenabled Yes

osdevice partition=C:

systemroot \windows

resumeobject {52024e9%9a-2855-11e2-b655-£29c655de332}

nx OptIn

Echtmodus-Startabschnitt

Bezeichner {b9b88c23-066a-11e4-9cf0-001blbdldecac}
device partition=C:
path \grub2\winloader\grub2.boot

description Grub 2 For Windows

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
Bedienhandbuch, 08/2015, ASE33664893-AB 53



Bootloader fir VxWorks

5.4 GRUB Bootloader und Windows

3. Kopieren Sie den Bezeichner des Grub-Eintrags.
4. Setzen Sie "Grub 2" als Default.

C:\windows\system32>bcdedit /default {b9b88c23-066a-11e4-9cf0-001blbdldeaec}

Der zweite Parameter des Befehls ist der im vorherigen Schritt kopierte Bezeichner des
Grub-Eintrags.

Beim Systemstart wird nun Grub vorausgewahlt.

Grub kann das VxWorks-Image nicht finden

54

Sollte Grub das VxWorks-Image nicht auf der Festplatte finden, kann es sein, dass die in der
Datei "grub.cfg" angegebene Festplatten- oder Partitionsnummer nicht stimmt.

Uberpriifen Sie den Pfad lhres VxWorks-Image wie folgt:

1.
2.

Wechseln Sie in Grub mit ,c' zum Befehlszeilen-Modus.

Mit dem Befehl "Is" zeigen Sie alle verfligbaren Partitionen an.
grub> 1ls

(hd0) (hd0,msdos5) (hd0,msdos2) (hd0,msdosl)

Prifen Sie, auf welcher Partition das VxWorks-Image liegt. Sie erkennen die richtige
Partition am Dateisystemtyp und am Namen.

grub> 1ls (hd0,msdos5)

Partition hd0,msdos5: Filesystem type fat - Label ‘WXWORKS"‘ ..

. Wenn Sie die richtige Partitionsbezeichnung gefunden haben, &ndern Sie den Eintrag in

der Datei "grub.cfg" unter Windows entsprechend ab.
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1. Offnen Sie die Wind River Workbench.
2. Wahlen Sie "File > New > Project".

3. Offnen Sie im folgenden Dialogfenster im Listenfeld den Order "VxWorks 6.x" und wahlen
Sie dann die Option "VxWorks Downloadable Kernel Module Project".

4. Klicken Sie auf "Next".

5. Tragen Sie bei "Project name" den Namen fiir das Kernel Module Projekt ein und klicken
Sie auf "Next".

@ New VxWorks Downloadable Kernel Module Project u@éj

Project B
Creates a new VxWorks downloadable kernel module project with all available kernel build specs

Project name: pniocontroller_0
Location "l
(@ Create project in workspace

(C) Create project at external location

(7) Create project in workspace with content at external location

DAWindRiver\workspaces\workspace_0\pniocontroller_0 - Browse...

@ cgack | Net> |[  Ensh || cance |

6. Uberspringen Sie die nachfolgenden Dialoge "Project", "Built Defaults" und "Build
Support".

7. Deaktivieren Sie im Dialog "Build Spec" alle Eintrége auRer "NEHALEMgnu_SMP".
8. Wahlen Sie bei "Active build spec" die Option "NEHALEMgnu_SMP".

¥ New VxWorks Downloadable Kernel Module Project (S S
Build Specs B
Select available and enabled build specs.

Available and enabled build specs

[ selectAll | [Deselect Al

[] ARMARCH4diab -
|| ARMARCH4diabbe <
Active build spec: [NEHALEMgnu_SMP P
Debug Mode fl
@:‘ < Back ” Next > ] I Einish ] [ Cancel
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9. Klicken Sie auf "Next".

10.Ubernehmen Sie im Dialog "Build Target" die Default-Einstellung. Achten Sie darauf,
dass bei "Build tool" die Option "Linker" eingestellt ist.

¥ New VxWorks Downloadable Kernel Module Project l — = éj
Build Target E/L'
Specify a build target.

Build target name:  pniocontroller_0

Binary output name: pniocontroller 0 i

Build toal:

Build output passing

Pass build target to next leve I
14|
"
@:J { < Back " Mext = ] I FEinish l { Cancel
i

11.Klicken Sie auf "Finish".

12.0ffnen Sie die Projekteinstellungen "Properties" und wechseln Sie zu den "Build
Properties".

13.Flgen Sie im Register "Paths" den Suchpfad
"-1$(WIND_BASE)/target/3rdparty/siemens/h" mit "Add" hinzu.

5
'y Properties for pniccontroller 0 (50 e
type filter text Build Properties (=l = <
» Resource - . -
Binary Parser Specify all build properties.
» Build Properties ‘ & Build Support and Specsl i Tools‘ (= Paths | # Deflnasl =i L\branesl $ Vanab\es‘
Builders Build spec specific settings
» G/ General Active build spec: [NEHALEMgnu_SMP ]
Code Coverage Analyzer ctive build spec: gnu. e
Preject Info
Project References @ Include paths:
Run/Debug Settings
Task Tags Include directories Generate...
> Validation -IS(WIND_BASE)/target/h
-ISCOWIND_BASE)/target/h/wrn/coreip
FUIEWIND BASE]/tarqet/3rdparty/siemens/h 1 Add...
Add to all...
Remove from all...
Down
Redirection directory:  NEHALEMgnu_SMP
Redirection root directory:
Note: Leave this field blank to store build output together with the sources, or enter an absolute path
(environment variables are permissible) to redirect the output.
i
Restore Defaults Apply
®
\
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Nachladbares Kernel Modul erzeugen

14.Wenn Sie in lhrem C Source Code die Kommentarzeichen "//" verwenden, |6schen Sie
den Schalter "-ansi" aus dem Feld "Tool Flags" in dem Register "Tools".

-
(@ Properties for priccontroller_0 E] |
type filter text Build Properties - v v

» R
Bf::;’;:rsar Specify all build properties.
» Build Properties ‘ @ Build Support and Specsl #* Tools ‘E} Pathsl # Defines | 1= Libranesl 3 Vanablasl
Builders
e Gemere Build tool: [C-Compiler | [ Mew.. | [Rename..| | Copy.. | [ Delete.. |
Code Coverage Analyzer
ProjectInfo Suffixes:  *.c
Project References Build output generation
Run/Debug Settings ®G ted build outeut biect
Task Tags ; enerated build output is an objec
. Validation () Generated build output is a build target
Build target can be passed
Build spec specific settings
Active build spec: NEHALEMgnu_SMP -
Derived suffix: o
Command: & echo "building $@":%ccompilerprefix% S(TOOL_PATH)ccpentium
%DebugModeFlags% %ToolFlags% %Defines% S(DEFIMES)
S{ADDED_CFLAGS) *Includes% $(ADDED_INCLUDES) -o
F0utFile?s - %nFile3s
Tool Flags... & | ${CC_ARCH_SPEC)[EE] -fno-zero-initialized-in-bss -Wall -MD
-MP
Debug mode flags
Debug mode... & g
Mon Debug mode...| & | -02
(|
Restore Defaults Apply
@:J [ oK l [ Cancel ]

15.Flgen Sie lhren Source Code hinzu und kompilieren Sie das Kernel Modul mit Klick auf
"Project > Build Project".

Wenn beim Kompilieren der Anwendung der untenstehende Dialog "Build" angezeigt wird
und Sie alle Includepfade zu den Projekteinstellungen hinzugefligt haben, klicken Sie
"Continue".

3 Build =

You may need to set the include search path for "paiocontroller 0, I the included
files are unambiguous and visible in the workspace, you can generate the path now
and the build wall procesd.

Te manually set the projects build properties, cancel the build. Te proceed without
generating the include search path, click Continue.

;Gmuatehu:ludes.- | Cancel | Continue

Ergebnis
Das nachladbare Kernel Modul ist erstellt.

Der Name der erzeugten nachladbaren Datei lautet in diesem Beispiel "pniocontroller_0.out".
Diese Datei kann Uber die Workbench oder Uber das Filesystem auf dem Zielsystem
geladen werden.
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Real Time Process Applikation (RTP) erstellen

Eine Real Time Process Applikation erstellen Sie auf die gleiche Weise wie ein
nachladbares Kernel Modul.

e Wabhlen Sie als Projekttyp die Option "VxWorks Real Time Process Project".
e Wabhlen Sie im Dialog "Build Specs" die Option "NEHALEMgnu_RTP".

Hinweis

Der Name der erzeugten Datei erhalt die Erweiterung ".vxe".

Siehe auch
Nachladbares Kernel Modul erzeugen|(Seite|55)
PROFINET-Aufrufe im Real Time Process (User Mode) nutzen|(Seite 70)
PROFIBUS-Aufrufe im Real Time Process (User Mode) nutzen (Seite 78)

Hardwarenahe Funktionen im Real Time Process (User Mode) nutzen |(Seite|85)

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
Bedienhandbuch, 08/2015, ASE33664893-AB

59



Real Time Process Applikation (RTP) erstellen

60

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
Bedienhandbuch, 08/2015, ASE33664893-AB



Real Time Process Applikation (RTP) debuggen

1. Offnen Sie den "Project Explorer" und markieren Sie das RTP-Projekt.

2. Wahlen Sie die Option "Run > Debug As > VxWorks Real Time Process".

| Basic Device Development - Hello_RTP/main.c - Wind River Workbench l =R é]
File Edit Source Refactor Mavigate Search Project Window Help
= - i Run Last Li hed Ctrl+F11 - 3
il il | & &5 a3 @ Run Last Launche " SR CRCR R o B = (@
%, Debug Last Launched Fi1 [
[} Project Explorer &2 B & &) v| hadi~ R4 =0
Run Hist (3 § -]
4 'bp Hello_RTP (Wind River ViWorks 6.9 Real Time Process un Ristory - -
4 [l Build Targets (NEHALEMgnu_RTP - debug) Run As b o=
> | Hello_RTP (Hello_RTP.vxe) Run Cenfigurations... ha
‘g5 Wind River Launches .
> g;-? Binaries BebralRiEion, '
> [l Includes Debug As 3 1 VxWorks Real Time Process
» (2 NEHALEMgnu_RTP Debug Configurations... [€] 2Local C/C++ Application
& main.c Fos
z Middleware Clients 3 [ 3 Remote Application
Seript. n"y;

return @;

3. Wahlen Sie im Dialog "Launch Configuration Selection" die Option
"Create a new launch configuration”.

~
'@ Launch Configuration Selection uﬂléj

Choose Action

(1) Workbench has found one or more existing launch configurations that
match your selection. What do you want to do?

(©) Launch the selected launch configuration
(©) Edit the selected launch configuration
(©) Edit a duplicate of the selected launch configuration

(@) Create a new launch configuration

Hello_RTP.wxe - sandySMP_DPTest

See Target Management/Launch Configurations for additional settings.

@j [ QK J [ Cancel
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4. Wahlen Sie im Register "Launch Context" die richtige Target-Server-Verbindung zu lhrem
Target.

Achten Sie darauf, dass im Bereich "General" unter der Option "Exec Path on Target" der
Pfad mit "/tgtsvr/" beginnt.

5. Klicken Sie auf "Debug".

-

u Debug Configuraticns

Create, manage, and run configurations

Select the launch context for executing the launch operations.

FExX B -

Mame: Hello_RTP.uxe - ViWorksfx_192.168.1.63
' Launch Cnntmm Projects to Buil:ﬂ B Source\l == Commonj

#3 Attach Target Context

] C/C++ Application VxWorks Real Time Process Options I
[&] C/C++ Attach to Applicati
€] C/C++ Postmortem Debut Launch Context:

£lep|alal s
[&] C/C++ Remote Applicatiol
‘/// Launch Control

4 [E: Remote Application

4 [@ G default (localhost)
D#ﬁ wvisim (Wind River VeWorks 6.9)
] k & {}ﬁ wisiml_smp (Wind River ViWorks 6.9)
B New configuration 7] 8 V¥Works6x_192.168.1.62 (Wind River VxWorks 6.9)
[ Target Communication Fr: [7] ¥ VxWorks6x 192.168.1.63 (Wind River ViWorks 6.9)
% ViWarks Kernel Task
a % ViWorks Real Time Proces:
Ck Hello_RTP.vxe - ViWorl

m

* General

@ Exec Path on Host: D:\Projects\Simatic_IPC\WxWorks\workspaces\Handbuch\H m

() Exec Path on Target: Stgtsvr/Hello_RTP/NEHALEMgnu_RTP/Hello_RTP/Debug/Hello_RTP.vxe

Arguments:

s TenTTEE LD_BIND_NOW=1
¥ Advanced L
= Debug

Break at main

4 m 2

Filter matched 12 of 12 items

@ | Debug | I Close

—

Apply Revert

Ergebnis

62

Das RTP-Programm wird Ubertragen und das Debuggen wird gestartet.
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Wenn die Debug-Verbindung fehl schlagt

Wenn der Pfad bei "Exec Path on Target" mit "host:" beginnt (siehe oben Schritt 4) und das
Aufbauen einer Debug-Verbindung fehl schlégt, gehen Sie wie folgt vor:

1. Offnen Sie die Ansicht "Remote Systems" und klicken Sie mit der rechten Maustaste auf
Ilhre Targetverbindung und 6ffnen Sie den Dialog "Properties".

Die Target Server Einstellungen werden gedffnet.
2. Wahlen Sie das Register "Object Path Mappings".

Achten Sie darauf, dass im Bereich "Pathname prefix mappings" der Eintrag "/tgtsvr/" an
erster Stelle steht. Benutzen Sie zum Sortieren der Listeneintrédge die Schaltflachen
rechts neben der Liste.

r 5
(@ Target Connection - Sl S

Object Path Mappings

Specify how files in the target file system are visible in the host file system.

Mame  ViWorksbx_192.168.1.62_0 Shared: []

Associated target platform: | Wind River ViWorks 6.2

Target Server Options | Object Path Mappings | Target State Refresh | Debug Options

Configure System: | (default from target)

Note: Please read the gnline documentation for mere information about object path mappings.

Load module symbols to debug server automatically if possible

Pathname prefix mappings:

v  Target Path Host Path Add...

‘tgtsur; &  D:\Projects\Simatic_IPC\WxWorks\workspaces\DP... Edit

host:/ W

Remove ||=

host:ata0:1/ C\WWorks\warkspacesiln... N

host =B

<any> Down

Export...

Basename mappings:

I**.unstripped] 1] .
=
) [ ok ][ concel |

3. Uberpriifen Sie im Dialog "Debug Configuration", ob der Pfad der Option "Exec Path on
Target" mit "/tgtsvr/" beginnt.
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Arbeiten mit der Shell

9.1 Target Shell Timeout verhindern

Wenn die Target Shell bei einer ungliltigen Eingabe flir mehrere Minuten blockiert,
Uberprifen Sie, ob in der boot line der Paramter "host inet" (h=xxx.xxx.xxx.xxx) eingestellt
ist. Wenn ja, dann entfernen Sie den Parameter.

boot line Beispiel ohne "host inet":

fs(0,0)host:/atal:1/vxWorks e=192.168.1.62 f=0x8 o=geil

boot line Beispiel mit "host inet":

fs(0,0)host:/atal:1/vxWorks e=192.168.1.62 h=192.168.1.100 f=0x8 o=geil

9.2 Kommandozeile editieren

[ESC] wechselt vom Eingabe- in den Bearbeitungsmodus.

[STRG + u] I6scht die Kommandozeile und wechselt zum normalen Eingabemodus.

Description

Backwards through history Buffer

Forwards through history buffer

Move cursor left

Move cursor right

Append after cursor

Append at end of line

Insert before cursor

Insert at beginning of line

rc

Replace current character with character ¢

X

Delete current character

dd

Delete entire line

nG

Go to history line n

/string

Search for string
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9.2 Kommandozeile editieren
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PROFINET-Treiber 1 O

10.1

PROFINET-Funktionen

PROFINET-Funktionen

Betriebsarten

Folgende PROFINET-Funktionen stehen zur Verfligung:
e Controller-Funktionen

® Device-Funktionen

® Produktspezifische Funktionen

Es wird nur eine PROFINET-Schnittstelle unterstiitzt. Die API-Schnittstelle ist nicht reentrant
fahig, d. h. es darf zu einem Zeitpunkt nur eine PROFINET-Funktion aufgerufen werden.

Die I0-Base-Anwenderprogrammierschnittstelle unterstiitzt folgende Betriebsarten:
® RT (Real Time)
® |RT (Isochronous Real Time)

Eine genaue Beschreibung der einzelnen Funktionen finden Sie im Programmierhandbuch
"SIMATIC NET PROFINET 10-Base-Anwenderprogrammierschnittstelle” (Datei
PGH_IO-Base_0.pdf), das im Verzeichnis "<WIND_BASE>\target\3rdparty\siemens\docs" zu
finden ist.

Applikationen kénnen im Kernel Mode (Downloadable Kernel Module Project, DKM) oder im
User Mode (Real Time Process Project, RTP) laufen.

PROFINET-Treiber

Es gibt folgende zwei PROFINET-Treiber:
® CP 16xx-Treiber fur PROFINET

Der CP 16xx-Treiber fur PROFINET unterstitzt den CP 1616 onboard und wird
nachfolgend als CP 16xx-Treiber bezeichnet. Dabei stehen sowohl Controller- als auch
Device-Funktionalitat in den Betriebsarten RT und IRT zur Verfligung. Die notwendige
PROFINET-Firmware ist im Lieferumfang enthalten.

® PN-Treiber fir PROFINET

Der PN-Treiber verwendet fir das PROFINET-Protokoll eine Ethernet-Schnittstelle des
IPC. Dabei steht nur die PROFINET-Controller-Funktionalitat in der Betriebsart RT zur
Verfligung.

Beachten Sie, dass Sie nur einen der beiden PROFINET-Treiber einbinden kénnen.
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10.2 PROFINET-Treiber

10.2

10.2.1

Projektierung

PROFINET-Treiber

CP 16xx-Treiber

Die Projektierung erfolgt mit NCM PC, SIMATIC STEP 7 bzw. STEP 7 (TIA-Portal). Bei der
Projektierung entsteht die Projektierungsdatei "*.xdb". Diese kann mit dem mitgelieferten
Programm "pnioload" oder online mit den entsprechenden SIMATIC Tools geladen werden.

Verwenden Sie zur Projektierung als Controller eine PC-Station mit CP 1616-Onboard-
Kommunikationsmodul und zur Projektierung als Device "Weitere Feldgerate > PROFINET
IO > I/O > Siemens AG > SIMATIC PC-CP > CP 1616 onboard".

Die Prototypen der PROFINET-Funktionsaufrufe sind in der Datei "vxwpnio.h" im
Verzeichnis "<WIND_BASE>\target\3rdparty\siemens\h" enthalten.

Prifen Sie bei der ersten Inbetriebnahme der CP 1616-Onboard-Schnittstelle flr
PROFINET, ob die Firmware aktualisiert werden muss. Verwenden Sie die Firmware-Datei
"fw16xx-*.fwl" aus folgendem Verzeichnis:

o <WIND_BASE>\target\3rdparty\siemens\profinet\cp16xx\firmware\

Die Firmware der CP 1616-Onboard-Schnittstelle fir PROFINET kann mit folgenden
Optionen aktualisiert werden:

® pnioload (wird mitgeliefert)
e SIMATIC NET Firmware Lader von STEP 7 (TIA-Portal)

Das erforderliche HSP ist Giber den Technical Support verfiigbar, siehe Kapitel
Service und Support (Seite|129)".

Hinweis
Neustart des Systems nach Aktualisierung der Firmware

Wenn Sie zur Aktualisierung der Firmware das Programms "SIMATIC NET Firmware Lader"
verwenden, starten Sie das System nach erfolgreicher Aktualisierung neu.

Hinweis
Betriebsanzeige L2 bei SIMATIC IPC427D rot

Die Betriebsanzeige LED L2 des SIMATIC IPC427D hat die Funktion der Busfault-LED, d. h.
die LED ist rot, so lange kein Partner angeschlossen oder die Konfiguration falsch ist.

PROFIlenergy-Funktionen

68

PROFlenergy-Funktionen werden nicht unterstiitzt.
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10.3 /0-Base-Schnittstelle

10.2.2 PN-Treiber

Projektierung
Der PN-Treiber unterstitzt nur den zweiten Netzwerkanschluss "X2P1" des SIMATIC IPC.

Fir den vom PN-Treiber verwendeten Netzwerkanschluss darf kein Netzwerk-Treiber von
VxWorks konfiguriert werden.

Die Projektierung erfolgt Gber STEP 7 (TIA-Portal) ab V13 mit HSP0074. Verwenden Sie zur
Projektierung ein PC-System mit PN-Driver Kommunikationsmodul. Als PROFINET Interface
der PN-Treiber Station muss das Interface-Submodul "Real-time" projektiert werden. Bei der
Projektierung entsteht die Projektierungsdatei "*.xml". Diese wird nur beim Start des Treibers
ausgewertet. Wahrend des Betriebs ist keine Anderung der Projektierung méglich.

Das erforderliche HSP ist Giber den Support verfiigbar, siehe Kapitel |Service und Support
(Seite 129)".

PROFIlenergy-Funktionen

PROFlenergy-Funktionen werden nicht unterstiitzt.

10.3 |O-Base-Schnittstelle

Eine genaue Beschreibung der I0-Base-Schnittstelle finden Sie im Programmierhandbuch
"SIMATIC NET ROFINET 10-Base-Anwenderprogrammierschnittstelle" (Datei
"PGH_IO-Base_0.pdf"), das im Verzeichnis "<WIND_BASE>\target\3rdparty\siemens\docs"
zu finden ist.

Hinweis

Der Aufruf "SERV_CP_set_type_of_station" wird nicht unterstitzt.

10.4 PROFINET-Aufrufe im Downloadable Kernel Modul (DKM) nutzen

Alle PROFINET-Aufrufe konnen auch in einem Downloadable Kernel Modul (DKM) genutzt
werden. Verwenden Sie dazu die mitgelieferte Headerdatei "vxwpnio.h". Es muss keine
Bibliothek eingebunden werden.
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10.5 PROFINET-Aufrufe im Real Time Process (User Mode) nutzen

10.5

70

PROFINET-Aufrufe im Real Time Process (User Mode) nutzen

Sie kénnen alle PROFINET-Aufrufe in einem Real Time Process (RTP) nutzen. Verwenden
Sie dazu die mitgelieferte Headerdatei "vxwpnio.h".

Bei Verwendung des CP 16xx-Treibers muss die mitgelieferte Bibliothek "libcp16xx_rtp.a",
bei Verwendung des PN-Treibers die mitgelieferte Bibliothek "libpn_rtp.a" aus dem
Verzeichnis <WIND_BASE>\target\3rdparty\siemens\lib eingebunden werden.

Im RTP-Mode wird fast der gesamte Treibercode auf User-Ebene (Privilege Level 3)
ausgefihrt.

@ Properties for rtp_pniocontroller_2 l_‘@éj
type filter text Build Properties eToTT
> R
fasource Specify all build properties.
Binary Parser
» Build Properties |ﬂ Build Support and Specsl # Tools | = Pathsl # Defines| B Libraries | $ Variables
Builders Build spec specific settings
» C/C++ General Active build spec; [NEHALEMgnufRTP v]
Code Coverage Analy
Project Info
Project References @ Libraries:
Run/Debug Settings Library directives Edit..
Task Tags F-L $(WIND_BASE)/target/3rdparty/siemens/lib
» Validation
-l epléx_rip
Add to all...
Remove from all...
Up
Il 1 3 Restore Defaults Apply
@;‘ [ OK ] I Cancel l

Fir die Kommunikation zwischen User Mode und Kernel Mode wird die Syscall-Gruppe 51
verwendet. Informationen dazu, wie dieser Wert konfiguriert wird, finden Sie im Kapitel
"PROFINET-Treiber konfigurieren|(Seite| 72)".
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10.6 Meldungen des PROFINET-Treibers

Meldungen auf der Systemkonsole
VxWorks PROFINET Driver for CP 1l6xx V1.0.x
(C) Copyright 2014, Siemens AG. All rights reserved.
* Number of boards: 1
* CP1616 IRQ:19, MAC: 00.01.02.03.04.05
oder:
VxWorks PROFINET PN (RT) Driver for standard LAN controller V1.0.x

(C) Copyright 2014, Siemens AG. All rights reserved.

Format der Fehlermeldungen

Der PROFINET-Treiber gibt Warnungen und Fehlermeldungen an der Systemkonsole aus.
Diese Warnungen und Fehlermeldungen haben folgendes Format:

*x* cpléoxx: <text>
oder:

*** pn: <text>

Hinweis

Wenden Sie sich im Fehlerfall an den Technical Support, sieche Kapitel "Service und Support
(Seite 129)".

Vorgehensweise
Wird der PROFINET-Treiber aufgrund eines Fehlers beendet, starten Sie das System neu.
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10.7 PROFINET-Treiber konfigurieren

10.7

10.7.1

PROFINET-Treiber konfigurieren

CP 16xx-Treiber konfigurieren

Die Basis-Prioritat (Default: 0) der Tasks und die Syscall-Gruppe (Default: 51) werden in der
"Kernel Configuration" unter der Komponente "INCLUDE_PROFINET_CP16XX" angepasst.

Component Configuration

Description

(J SGMII interface support for Octeon
(3 SIMATIC IPC hardware dependent functions
4 @ SIMATIC NET CP 16XX PROFINET
% CP 16XX driver priority
Z CP 16XX syscall group number
(3 SIMATIC NET CP 5622 PROFIBUS
(3 SIMATIC NET PN PROFINET
(9 SMSC LAN9118 VxBus Enhanced Network Driver
(J SMSC LAN91C111 VxBus Enhanced Network Driver
(3 SMsC FDC37x driver (default)

#1 DT EEDRNM wRiie drivar

Name

INCLUDE_OCTEON_SGMII
INCLUDE_IPC_HW_FUNCTIONS
INCLUDE_PROFINET_CP16XX
PNIO_CP16XX_PRIORITY
PNIO_CP16XX_SYSCALLGROUP
INCLUDE_PROFIBUS_CP5622
INCLUDE_PROFINET_LAN
INCLUDE_SMSCLAN9118 VXB_END
INCLUDE_SMSCLAN91C111_VXB_END
DRV_SUPERIO_SMCFDC37X

MRV SDT EEDRNAA

uint
uint

Type Value

51

ie Basis-Prioritat wird mit dem Parameter "en1o cr16xx prIOrRITY" kOnfiguriert.
Die Basis-Prioritat wird mit dem P ter "pn1o & " konfiguriert

Die Default Basis-Prioritat ist "0", also die hochste Prioritat. Die Prioritat darf einen Wert
zwischen 0 und 150 annehmen.

Von der Basis-Prioritat sind die Prioritdten der Tasks abhéngig, die der PROFINET-Treiber

anlegt.

In der folgenden Tabelle ist angegeben, welche Tasks der PROFINET-Treiber anlegt und
welche Prioritaten diesen Tasks zugeordnet sind.

z. B. Reset von Baugruppen

Task-Name Beschreibung Prioritét

PN_DPRO Task zum Auslesen der Daten aus dem DPR der Basis-Prioritat + 99
Baugruppe

PN_CMD Task zur Verarbeitung asynchroner Kommandos, wie | Basis-Prioritat + 99

PN_TIMER_TASK

Hilfs-Task fir den Firmware Watchdog

Basis-Prioritat

PN_SYNCHO_<x>

Task zur Verarbeitung des SYNCH-Events der
Baugruppe

Basis-Prioritat + 99

PN_ALARMO_<x>

Task zur Verarbeitung des ALARM-Events der
Baugruppe

Basis-Prioritat + 99

PN_MODINDO_<x>

Task zur Verarbeitung des MODIND-Events der
Baugruppe

Basis-Prioritat + 99

PN_DATARECO_<x>

Task zur Verarbeitung des DATAREC-Events der
Baugruppe

Basis-Prioritat + 99

PN_WDO0_<x>

Task zur Verarbeitung des WATCHDOG-Events der
Baugruppe

Basis-Prioritat

PN_STARTOPO_<x>

Task zur Verarbeitung des STARTOP-Events der
Baugruppe

Basis-Prioritat + 1

PN_OPFAULTO_<x>

Task zur Verarbeitung des OPFAULT-Events der
Baugruppe

Basis-Prioritat + 1
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Task-Name Beschreibung Prioritat
PN_NCYCLEO_<x> Task zur Verarbeitung des NEWCYCLE-Events der Basis-Prioritat + 1
Baugruppe
PN_CPINFO Task zur Verarbeitung der SERV_CP_info-Aufrufe Basis-Prioritat + 99
PN_READDOWN Task zum FW-Laden und Reset der Baugruppe Basis-Prioritat + 99
Hinweis

Folgende Tasks werden unmittelbar nach dem Start des PROFINET-Treibers angelegt:
e PN_DPRO

e PN_CMD

e PN_TIMER_TASK

Alle anderen Tasks werden erst bei Verwendung der entsprechenden Events durch eine
PROFINET-Applikation angelegt.

Tasks mit einem "_<x>"im Namen sind an eine Controller- und/oder Device-Instanz
gebunden und kénnen daher mehrfach auftreten.

<x> steht hier flur eine Ziffer zwischen 0 und 9.

Fir die Kommunikation zwischen User Mode und Kernel Mode wird die Syscall-Gruppe 51
verwendet. Dieser Wert kann mit dem Parameter "PNIO_CP16XX_SYSCALLGROUP"
geandert werden, falls die Gruppe 51 schon benutzt wird.

Die Syscall-Gruppen kénnen wie folgt angezeigt werden:

-> syscallShow

Group Name GroupNo NumRtns Rtn Tbl Addr

STANDARDGroup 8 64 0x00000000006772a0
PROFIBUS CP5622 13 34 0x00000000044£8d90
PROFINET CP16XX 51 8 0x00000000044£8e90

Falls die Syscall-Gruppe geandert wird, muss in der Applikation die Variable
"syscallGroup_pnio" mit dem neuen Wert vorbelegt werden.

extern unsigned int syscallGroup pnio;

syscallGroup pnio = 51; //new value
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10.7 PROFINET-Treiber konfigurieren

10.7.2

74

PN-Treiber konfigurieren

Der Pfad fiir die Konfigurationsdatei

(Default: "/ata0:1/Station_1.PN Driver_1.PNDriverConfiguration.xml"), die Prioritat der
Interrupttask (Default: 0) und die Syscall-Gruppe (Default: 51) kénnen in der "Kernel
Configuration" unter der Komponente "INCLUDE_PROFINET_LAN" angepasst werden.

Component Configuration

Description Name Type Value

@ SGMII interface support for Octeon INCLUDE_OCTEON_SGMII

@ SIMATIC IPC hardware dependent functions INCLUDE_IPC_HW_FUNCTIONS

(g SIMATIC NET CP 16XX PROFINET INCLUDE_PROFINET_CP16XX

3 SIMATIC NET CP 5622 PROFIBUS INCLUDE_PROFIBUS_CP5622

4 (@5 SIMATIC NET PN PROFINET INCLUDE_PROFINET_LAN

% PN driver configuration file PN_CONFIGURATION_FILE string “"/ata0:1/Station_1.PN Driver_1.PNDriverConfiguration.xml”
Z PN interrupt task priority PN_PRIORITY uint 0
Z PN syscall group number PN_SYSCALLGROUP uint 51

& SMSC LAN9118 VxBus Enhanced Network Driver INCLUDE SMSCLAN9118 VXB END
@ SMSC LAN91C111 VxBus Enhanced Network Driver  INCLUDE_SMSCLAN91C111_VXB_END
1 SMe(" ENC 27y driver (defanlt) NRV SHIPFRIO SMCENC7X

Die SIMATIC IPCs haben in der Regel zwei Ethernet-Schnittstellen.

VxWorks benutzt die erste Ethernet-Schnittstelle, die am PCI-Bus gefunden wird, falls
IFCONFIG_1 konfiguriert ist.

Der PN-Treiber benutzt den zweiten Ethernet-Anschluss.

Wenn der PN-Treiber benutzt wird, muss die zweite Ethernet-Schnittstelle von VxWorks
unbenutzt sein, d. h. IFCONFIG_2 darf nicht konfiguriert sein.

Fir die Kommunikation zwischen User Mode und Kernel Mode wird die Syscall-Gruppe 51
verwendet. Dieser Wert kann mit dem Parameter "PN_SYSCALLGROUP" geandert werden,
falls die Gruppe 51 schon benutzt wird.

Die Syscall-Gruppen kénnen wie folgt angezeigt werden:

-> syscallShow

Group Name GroupNo NumRtns Rtn Tbl Addr

STANDARDGroup 8 64 0x00000000006772a0
PROFIBUS CP5622 13 34 0x00000000044£8d90
PROFINET PN 51 8 0x00000000044£8e90

Falls die Syscall-Gruppe geandert wird, muss in der Applikation die Variable
"syscallGroup_pn" mit dem neuen Wert vorbelegt werden.

extern unsigned int syscallGroup pn;

syscallGroup pn = 51; //new value
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11.1

11.2

11.2.1

11.2.2

PROFIBUS-Funktionen

Der PROFIBUS-Treiber unterstiitzt den PROFIBUS-Anschluss der SIMATIC IPC. Der
PROFIBUS-Anschluss enthalt einen Prozessor, auf dem die Firmware "fw_5612.bin" lauft.
Die Kommunikation zum Anwender erfolgt (iber einen gemeinsamen Speicher.

Es wird die Master-Funktionalitat nach PROFIBUS-DP-Master Klasse 1, die "aktive" Slave
Funktionalitat und das PROFIBUS-Protokoll "DP-V0" unterstuitzt.

Als API-Schnittstelle wird vom Treiber die sogenannte DP-Base-Schnittstelle angeboten.

Es wird nur eine PROFIBUS-Schnittstelle unterstitzt. Die API-Schnittstelle ist nicht reentrant
fahig, d. h. es darf zu einem Zeitpunkt nur eine PROFIBUS-Funktion aufgerufen werden.

Applikationen kdnnen sowohl im Kernel Mode (DKM) als auch im User Mode (Real Time
Process) laufen. Die Prototypen der PROFIBUS-Funktionsaufrufe sind in der Datei
"vxwdp.h" enthalten.

DP-Base-Schnittstelle

Programmierhandbuch zur DP-Base-Schnittstelle

Eine genaue Beschreibung der DP-Base-Schnittstelle finden Sie im Programmierhandbuch
"SIMATIC NET Programmierschnittstelle DP-Base fir CP 5613/CP 5614" (Datei
"mn_dp_base_api_0.pdf"), das im Verzeichnis
"<WIND_BASE>\target\3rdparty\siemens\docs" zu finden ist.

DP-Slave-Daten senden (Aktualisierung der Informationen im
Programmierhandbuch)

Die im Programmierhandbuch zur DP-Base-Schnittstelle beschriebenen Informationen
bezlglich DP-Slave-Daten senden haben sich gedndert, siehe Kapitel 5.3.13 "DP-Slave-
Daten senden" im Programmierhandbuch zur DP-Base-Schnittstelle|(Seite| 75)".

Die Sendedaten des DP-Slave kdnnen nicht mittels Speicherzugriff auf das DP-RAM in das
Ausgangsabbild des Slave-Moduls tbertragen werden. Es muss stattdessen die
nachstehend beschriebene Funktion "DPS_write()" verwendet werden.
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11.2 DP-Base-Schnittstelle

DPS_write()

Include

Syntax

76

Beispiel aus dem Programmierhandbuch

#define SLAVE CTRL ADDR 127

length = 1;

offset = 0;

memcpy (&dpr ptr slave->pi.slave out[SLAVE CTRL ADDR].data[offset], &tmp,length);
// write slave data

dpr_ptr_slave->ctr.D out_slave_ adr=SLAVE_ CTRL_ADDR;

Beispiel fiir PROFIBUS-Treiber unter VxWorks
length = 1;

offset

0;

ret=DPS write(slave user handle,length,offset, &tmp, &error);
if (ret!=DP_OK)

{

print error text ("DPS write failed\n", &error);

}

Die Funktion "DPS_write()" beschreibt den Ausgabedatenbereich des Slave-Moduls mit neu
zu sendenden Daten, die der Ubergeordnete Master Uber PROFIBUS als Eingénge liest.

<dps_5612.h>

DPR_DWORD DP CODE ATTR DPS write

(

DPR DWORD user handle, /* in */
DPR DWORD length, /* in */
DPR_DWORD offset, /* in */
DPR_BYTE DP_MEM ATTR* buffer, /* in */
DP_ERROR T DP_MEM ATTR* error /* out */
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11.3 PROFIBUS-Aufrufe im Downloadable Kernel Modul (DKM) nutzen

Parameter
Parameter Bedeutung
user_handle User-Handle, das beim Aufruf DPS_open vergeben wurde
length Lénge der zu sendenden Daten
offset Offset der Daten
buffer Zeiger auf die zu sendenden Daten
error Adresse einer vom DP-Anwenderprogramm bereitgestellten Struktur vom Typ
DP_ERROR_T. Die Struktur enthalt im Fehlerfall Details zur Fehlerursache
(siehe DP-Base Beschreibung).
Rickgabewert
Wert Bedeutung
DP_OK Funktion erfolgreich ausgefiihrt
DP_ERROR_REQ_PAR und Der Parameter user_handle ist ungtiltig
error->error_code ==
DP_RET_PAR_USR_HNDL
DP_ERROR_REQ_PAR und Der Parameter buffer ist ungultig
error->error_code ==
DPS_RET_PAR_STATE
DP_ERROR_ClI und Fehlerhafter Abschluss der Funktion
error->error_code ==
"andere"
11.3 PROFIBUS-Aufrufe im Downloadable Kernel Modul (DKM) nutzen

Alle PROFIBUS-Aufrufe kénnen in einem Downloadable Kernel Modul (DKM) genutzt
werden. Verwenden Sie dazu die mitgelieferte Headerdatei "vxwdp.h". Es muss keine
Bibliothek eingebunden werden.
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11.4 PROFIBUS-Aufrufe im Real Time Process (User Mode) nutzen

11.4 PROFIBUS-Aufrufe im Real Time Process (User Mode) nutzen

Sie kénnen alle PROFIBUS-Aufrufe auch in einem Real Time Process (RTP) nutzen.
Verwenden Sie dazu die mitgelieferte Headerdatei "vxwdp.h". Es muss keine Bibliothek
eingebunden werden.

Da beim Ubergang vom User Mode in den Kernel Mode nur maximal 8 Parameter méglich
sind, werden folgende Parameter beim Aufruf "DPS_open" nicht ausgewertet:

Parameter Gesetzter Wert

cp_name "CP5612_1"

addr_change 0

baud_rate DPS_BD_AUTO_DETECT

Fir die Kommunikation zwischen User Mode und Kernel Mode wird die Syscall-Gruppe 13
verwendet. Informationen dazu, wie dieser Wert konfiguriert wird, finden Sie im Kapitel
"PROFIBUS konfigurieren (Seite 79)".

11.5 Meldungen des PROFIBUS-Treibers

Hochlaufmeldung des Treibers
VxWorks PROFIBUS DP Driver for CP 5622 V1.0.x

(C) Copyright 2014, Siemens AG. All rights reserved.

Format der Fehlermeldungen

Der PROFIBUS-Treiber gibt Warnungen und Fehlermeldungen an der Systemkonsole aus.
Diese Warnungen und Fehlermeldungen haben folgendes Format:

*xx cp5622: <text>

Hinweis

Wenden Sie sich im Fehlerfall an den Technical Support, siehe Kapitel Service und Support
(Seite|129).
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11.6 PROFIBUS konfigurieren

11.6 PROFIBUS konfigurieren

Der Pfad fiir die Firmwaredatei (Default: "/ata0:1"), die Prioritat der Interrupttask
(Default: "0") und die Syscall-Gruppe (Default: "13") kdnnen in der "Kernel Configuration”
unter der Komponente "INCLUDE_PROFIBUS_CP5622" angepasst werden.

Component Configuration

Description Name Type Value
 SGMII interface support for Octeon INCLUDE_OCTEON_SGMIL

+ (3 SIMATIC IPC hardware dependent functions INCLUDE_IPC_HW_FUNCTIONS

- (g SIMATIC NET CP 16XX PROFINET INCLUDE_PROFINET_CP16XX

4 @ SIMATIC NET CP 5622 PROFIBUS INCLUDE_PROFIBUS_CP5622
% CP 5622 firmware file path DP_CP5622_ FIRMWARE_PATH string "/ata0:1"
B CP 5622 interrupt task priority DP_CP5622_PRIORITY uint 0
F CP 5622 syscall group number DP_CP5622_SYSCALLGROUP uint 13

+ gy SIMATIC MET PN PROFINET INCLUDE_PROFINET_LAN

(3 SMSC LANS118 VxBus Enhanced Network Driver INCLUDE_SMSCLAN9118_VXB_END

Fir die Kommunikation zwischen User Mode und Kernel Mode wird die Syscall-Gruppe 13
verwendet.

Dieser Wert kann mit dem Parameter "DP_CP5622_SYSCALLGROUP" geandert werden,
falls die Gruppe 13 schon benutzt wird.

Die Syscall-Gruppen kdnnen wie folgt auf dem Zielsystem angezeigt werden:

-> syscallShow

Group Name GroupNo NumRtns Rtn Tbl Addr
STANDARDGroup 8 64 0x00000000006772a0
PROFIBUS CP5622 13 34 0x00000000044£8d90

Falls die Syscall-Gruppe geandert wird, muss in der Datei "dp_rtp.h" im Verzeichnis
"<WIND_BASE>\target\3rdparty\siemens\h" das Define "MY_OWN_SCG" auch
entsprechend geéndert werden.

Beispiel:

#define MY OWN_SCG 13

11.7 Projektierung erstellen

Fur den Betrieb der PROFIBUS-Schnittstelle wird von der Firmware eine Datenbasis
vorausgesetzt, die grundlegende Informationen Uber die PROFIBUS-Projektierung des CP
enthalt.

Die Firmware prift im Slave-Betrieb die Giiltigkeit der Datenbasis und vergleicht die Ist-
Konfiguration mit der Soll-Konfiguration.

Fir die Projektierung der PROFIBUS-Schnittstelle werden folgende Projektierungstools

unterstutzt:
Tool Einschrénkungen/Fehler
SIMATIC Manager STEP7 V5.5 (Servicepack 3, Hotfix 3) Keine Einschrankungen.
STEP 7 (TIA-Portal) ab V13 Keine Einschréankungen.
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11.7 Projektierung erstellen

Damit fir die Onboard-Schnittstelle fir PROFIBUS (kompatibel mit CP 5622) eine
Konfigurationsdatei exportiert werden kann, muss eine Projektierung fir die Baugruppe
CP 5613-A2 verwendet werden.

Projektierungsbeispiele finden Sie in folgendem Verzeichnis:
<WIND_BASE>\target\3rdparty\siemens\examples.

11.71 Mit SIMATIC Manager STEP7 projektieren

Master projektieren
Projektieren Sie den Master als SIMATIC PC-Station.

1. Offnen Sie den Hardwarekatalog und navigieren Sie zum entsprechenden Prozessor.
Diesen finden Sie in folgendem Verzeichnis:

SIMATIC PC-Station->CP-PROFIBUS->CP 5613 A2->SW V7.1.2.

2. Figen Sie dem Master noch eine Applikation hinzu. Diese finden Sie in folgendem
Verzeichnis:

SIMATIC PC-Station->Benutzer_Applikation->Applikation.
Wahlen Sie die Version "SW V8.1.2" .

3. Wahlen Sie fur den CP5613A2 unter "Eigenschaften->Betriebsart" die Einstellung "DP-
Master" und "DPVO0-kompatibel".

4. Markieren Sie unter "Eigenschaften->Betriebsart" die Option "LDB Datei erzeugen" und
vergeben Sie Name und Pfad.

Fir den Betrieb als Master wird eine Datenbasis (.Idb-Datei) vorausgesetzt, die
grundlegende Informationen iber die PROFIBUS-Projektierung des Prozessors enthalt.

5. Fihren Sie die Aktion "Speichern und Ubersetzen" aus.

Die .Idb-Datei wird erzeugt.

Hinweis
Die Onboard-Schnittstelle fir PROFIBUS unterstiitzt maximal 64 DP-Slaves.
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Slave projektieren

11.7 Projektierung erstellen

Projektieren Sie den Slave als SIMATIC PC-Station.

1.

7.

Offnen Sie den Hardwarekatalog und navigieren Sie zum entsprechenden Prozessor.
Diesen finden Sie in folgendem Verzeichnis:

SIMATIC PC-Station->CP-PROFIBUS->CP 5613 A2->SW V7.1.2.

. Wahlen Sie fir den CP5613A2 unter "Eigenschaften->Betriebsart" die Einstellung "DP-

Slave" und markieren Sie die Option "LDB Datei erzeugen".

Fir den Betrieb als Slave wird eine Datenbasis (.Idb-Datei) vorausgesetzt, die
grundlegende Informationen Uber die PROFIBUS-Projektierung des Prozessors enthalt.

Fiihren Sie die Aktion "Speichern und Ubersetzen" aus.

Die .ldb-Datei wird erzeugt.

. Wechseln Sie in die Master-PC-Station und navigieren Sie im Hardwarekatalog zum neu

erstellten Slave in folgendem Verzeichnis:
"PROFIBUS-DP->Bereits projektierte Stationen" als "SIMATIC PC (CP 56x3)".
Wahlen Sie hier den Eintrag "SIMATIC PC (CP 56x3) / DPVO0."

Waéhlen Sie im Dialog "Eigenschaften — DP-Slave->Kopplung" den projektierten CP 5613
A2 Slave aus.

Klicken Sie auf "Koppeln".

Der Slave wird in das PROFIBUS-Netz aufgenommen. Sie kénnen nun die bendtigten
Eingangsmodule und Ausgangsmodule hinzufligen.

Hinweis

Weitere Informationen zur Projektierung des CP 5613 A2 als DP-Slave finden Sie im
SIEMENS Industry Online Support in folgendem Handbuch:

"Industrielle Kommunikation SIMATIC NET PC-Stationen in Betrieb nehmen - Anleitung und
Schnelleinstieg (http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/13542666)"
(Kapitel 4.2.8 "PC-Station als DP-Slave projektieren™).
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11.7 Projektierung erstellen

11.7.2

Master projektieren

82

Mit STEP 7 (TIA-Portal) projektieren

Projektieren Sie den Master als SIMATIC PC-Station.

1.
2.

Wechseln Sie zur Netzansicht und 6ffnen Sie die Gerétesicht der Master PC-Station.
Figen Sie den CP 5613 A2 in die PC-Station ein.

Den richtigen CP finden Sie im Hardwarekatalog unter "Kommunikationmodule-
>PROFIBUS->CP 5603, CP 5613 A2."

3. Wahlen Sie die Version "SW V7.1.2 SP2."

4. Offnen Sie die Eigenschaften des CP5613 A2 und wéhlen Sie das Register "Allgemein".
5. Erstellen Sie unter "PROFIBUS-Adresse" ein neues PROFIBUS-Netz und stellen Sie die

Busparameter des Masters ein.
— Wahlen Sie bei "Betriebsart" die Einstellung "DP-Master"
— Wahlen Sie bei "DP-Mode" die Einstellung "DPV0-kompatibel".

6. Markieren Sie unter "LDB-Konfiguration" die Option "LDB Datei generieren" .
Fir den Betrieb als Master wird von der Firmware wird eine Datenbasis (.Idb-Datei)
vorausgesetzt, die grundlegende Informationen tber die PROFIBUS-Projektierung des
CP enthalt.

7. Fihren Sie in der Netzansicht die Aktion "Ubersetzen" aus.
Die .Idb-Datei wird erzeugt.

Hinweis

Die Onboard-Schnittstelle fir PROFIBUS unterstiitzt maximal 64 DP-Slaves.
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Slave projektieren

11.7 Projektierung erstellen

Projektieren Sie den Slave als SIMATIC PC-Station.

1.
2.

Wechseln Sie zur Netzansicht und 6ffnen Sie die Geratesicht der Slave PC-Station.
Flgen Sie den CP 5613 A2 in die PC-Station ein.

Den richtigen CP finden Sie im Hardwarekatalog unter "Kommunikationmodule-
>PROFIBUS->CP 5603, CP 5613 A2".

Wahlen Sie die Version "SW V7.1.2 SP2".
Offnen Sie die Eigenschaften des CP5613 A2 und wahlen Sie das Register "Allgemein".

4. Erstellen Sie unter "PROFIBUS-Adresse" das PROFIBUS-Netz des Masters und stellen

Sie die Busparameter fiir den Slave ein.

— Wabhlen Sie bei "Betriebsart" die Einstellung "DP-Slave"

— Wahlen Sie bei "DP-Mode" die Einstellung "DPV0-kompatibel".

— Wahlen Sie bei "Zugewiesener DP-Master" den PROFIBUS-Master aus.

— Fugen Sie, falls nétig, unter "Betriebsart->I-Slave-Kommunikation" Eingabe- und
Ausgabemodule hinzu.

5. Markieren Sie unter "LDB-Konfiguration" die Option "LDB Datei generieren" .
Fur den Betrieb als Slave wird von der Firmware eine Datenbasis (.Idb-Datei)
vorausgesetzt, die grundlegende Informationen tber die PROFIBUS-Projektierung des
CP enthalt.

6. Fihren Sie in der Netzansicht die Aktion "Ubersetzen" aus.
Die .Idb-Datei wird erzeugt.

Hinweis

Weitere Informationen zur Projektierung des CP 5613 A2 als DP-Slave finden Sie im
SIEMENS Industry Online Support in folgendem Handbuch:

"Industrielle Kommunikation SIMATIC NET PC-Stationen in Betrieb nehmen - Anleitung und
Schnelleinstieg (http://support.automation.siemens.com/WW/view/de/13542666)" (Kapitel
4.3.7 "PC-Station als DP-Slave projektieren").
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Es stehen die folgenden Funktionen fir den Zugriff auf die Hardware-Komponenten des IPC
zur Verfiigung:

CPU-Typ auslesen

Temperaturinformation auslesen

Liifterstatus auslesen

Batteriestatus auslesen

Watchdog starten und triggern

Betriebsstundenzahler auslesen und aktualisieren

Der Betriebsstundenzéhler erfasst die Betriebszeit seit Inbetriebnahme.

In Verbindung mit einem Schwellwert kann z. B. ein Wartungsintervall eingestellt werden.
User LEDs setzen

Remanenzspeicher als RAMDISK verwenden

Die SIMATIC IPCs verfligen zum Teil Giber einen gepufferten Remanenzspeicher
(NVRAM). Der Speicherinhalt bleibt nach dem Ausschalten erhalten. Ob Ihr SIMATIC IPC
mit einem Remanenzspeicher ausgestattet ist und Informationen Gber die Grolie dieses
Speichers, entnehmen Sie lhren Bestellunterlagen.

SMART-Status auslesen

Echtzeituhr auslesen und aktualisieren

12.1 Hardwarenahe Funktionen im Downloadable Kernel Modul nutzen

Alle Aufrufe der hardwarenahen Funktionen kénnen auch in einem
Downloadable Kernel Modul (DKM) genutzt werden. Verwenden Sie dazu die mitgelieferte
Headerdatei "cpuex.h". Sie missen keine Bibliothek einbinden.

12.2 Hardwarenahe Funktionen im Real Time Process (User Mode)
nutzen

Alle Aufrufe der hardwarenahen Funktionen kénnen auch in einem Real Time Process (User
Mode) genutzt werden. Binden Sie dazu die mitgelieferte Headerdate "cpuex.h" ein. Sie
missen keine Bibliothek einbinden.

Fir die Kommunikation zwischen User Mode und Kernel Mode wird die Syscall-Gruppe 14
verwendet. Informationen dazu, wie dieser Wert konfiguriert wird, finden Sie im Kapitel
"Hardwarenahe Funktionen konfigurieren (Seite 87)".
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12.3 Meldungen des Treibers

12.3 Meldungen des Treibers

Hochlaufmeldung des Treibers am Beispiel IPC427D
Das folgende Beispiel gilt fur einen IPC427D.
VxWorks SIMATIC IPC hardware dependent functions V1.0.x
(C) Copyright 2014, Siemens AG. All rights reserved.

SIMATIC IPC427D (type=13) detected

Fehlermeldungen des Treibers

Der Treiber gibt Warnungen und Fehlermeldungen an der Systemkonsole aus. Diese
Warnungen und Fehlermeldungen haben folgendes Format:

*A% cpuex: <text>

Hinweis

Wenden Sie sich im Fehlerfall an den Technical Support, siehe Kapitel Service und Support
(Seite 129).
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12.4 Hardwarenahe Funktionen konfigurieren

12.4 Hardwarenahe Funktionen konfigurieren

Einige Parameter fiir den Betriebsstundenzahler und die Syscall-Gruppe (Default: 14) sind
konfigurierbar. Diese Parameter werden bei der Konfigurierung der Komponente beim
Erzeugen eines VxWorks-Images angezeigt.

Fir die Konfiguration des Betriebsstundenzéhlers und der RAMDISK stehen folgende Werte

zur Verfigung:

Components
Component Configuration

Description

(7 SGMI interface support for Octeon
(3 SIMATIC IPC DiagMenitor Agent
4 CE SIMATIC IPC hardware dependent functions
& IPC RAMDISK formatting
B IPC RAMDISK size
& IPC operation hours counter cycle
& IPC operation hours counter file path
& IPC operation hours counter priority
& IPC syscall group number
» () SIMATIC NET CP 16XX PROFINET
» (3 SIMATIC MET CP 5622 PROFIBUS
» (3 SIMATIC MET PM PROFINET
(3 SMSC LAMNS11E VxBus Enhanced Network Driver
¢ SMSC LANST C111 YwRus Fnhanced Metwnork Driver

Synopsis | Log

Marne

INCLUDE_OCTEON_SGMI
INCLUDE_DIAGMONITOR_AGENT
INCLUDE_IPC_HW_FUNCTIONS
CPUEX_RAMDISK_MODE
CPUEX_RAMDISK_SIZE
CPUEX_OP_HOURS_COUNTER_CYCLE
CPUEX_OP_HOURS_COUNTER_PATH
CPUEX_OP_HOURS_COUNTER_PRIORITY
CPUEX_SYSCALLGROUP
INCLUDE_PROFINET_CP16XX
INCLUDE_PROFIBUS_CP5622
INCLUDE_PROFINET_LAN
INCLUDE_SMSCLANS118 VXB_END
TNCTLINE SMSCTAMNSTCI11 VER FMND

Type

BOOL
uint
uint
string
uint
uint

Yalue

FALSE
OxFFFFFFFF
60
"fatal:1"
191

14

Defined at:

Covoworks-6.9/target/config/comps/vxWorks/40dnvSimaticlP C.cdf

Driver for SIEMENS SIMATIC IPC hardware dependent functions (operation hours counter, temperature, fan, battery, watchdog and 5.M.AR.T. status)

Owverview | Bundles | Components
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12.4 Hardwarenahe Funktionen konfigurieren

Name Beschreibung Wertebereich Default Wert | Bemerkung
CPUEX_OP_HOURS_COUNTER | Prioritat der Task 0...255 191 Ist die Prioritat 255,
_PRIORITY (Betriebsstundenzahler) dann wird kein
Betriebsstundenzahler
angelegt.
Bei Prioritat ungleich
255 wird der
Betriebsstundenzahler
angelegt und
initialisiert.
CPUEX_OP_HOURS_COUNTER | Aktualisierungsintervall fir | 1 ... 60 Zeit in Minuten
_CYCLE das Schreiben des OxFFFFFFFF
Betriebsstundenzahlers in
die Datei "ophours.vxw"
CPUEX_OP_HOURS_COUNTER | Pfad zur Ablage der Datei | String /ata0:1
_PATH ophours.vxw (max. 255
Zeichen)
CPUEX_RAMDISK_MODE Formatierung durchfiihren | TRUE oder FALSE Legt fest, ob
FALSE RAMDISK beim/nach
dem Booten formatiert
werden soll.
CPUEX_RAMDISK_SIZE Grofle der RAMDISK 0x20000 ... OxFFFFFFFF | Mit dem Wert 0 wird
OxFFFFFFFF keine RAMDISK
angelegt. Mit dem
Wert OxFFFFFFFF
wird das gesamte
SRAM fir die
RAMDISK verwendet.

Fir die Kommunikation zwischen User Mode und Kernel Mode wird die Syscall-Gruppe 14
verwendet. Falls die Gruppe 14 schon benutzt wird, kann dieser Wert mit dem Parameter
"CPUEX_SYSCALLGROUP" geandert werden.

Die Syscall-Gruppen kénnen wie folgt angezeigt werden.

-> syscallShow

Group Name GroupNo NumRtns Rtn Tbl Addr

STANDARDGroup 8 64 0x00000000006cb080
VXWORKSGroup 9 59 0x00000000006cb480
SIMATIC IPC HW 14 8 0x00000000006d7c60

Falls die Syscall-Gruppe geandert wird, muss in der Datei "cpuex.h" das Define
"MY_OWN_SCG" auch entsprechend geandert werden.

Beispiel:

#define MY OWN SCG 14
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12.5 Zugriffsfunktionen fir hardwarenahe Funktionen

Remanenzspeicher als RAMDISK verwenden

Der Remanenzspeicher kann als RAMDISK verwendet werden. Die GréRe des verwendeten
Speicherbereichs wird durch den Konfigurationsparameter CPUEX_RAMDISK_SIZE

eingestellt. Wird die RAMDISK durch die Parametrierung einer GroRe > 0 konfiguriert, dann
erhalt sie die Laufwerksbezeichnung "/ram:0". Wenn die RAMDISK noch nicht formatiert ist,

wird die Formatierung automatisch durchgefiihrt. Die Formatierung nach dem Booten kann
durch den Konfigurationsparameter "CPUEX_RAMDISK_MODE" auch erzwungen werden.

Zugriffsfunktionen fiir hardwarenahe Funktionen

Folgende Zugriffsfunktionen stehen zur Verfigung:

Funktion Beschreibung

GetCPUTypeDMI() Ermitteln des Typs der verwendeten CPU aus DMI-Informationen
ReadTemperature() Auslesen der verschiedenen Temperatur-Sensoren im SIMATIC IPC
ReadFanStatus() Auslesen des Lifterstatus

ReadBatteryStatus() Auslesen des Batteriestatus

SetOpHoursCounter() Setzen der Schwelle fiir den Betriebsstundenzahler
GetOpHoursCounter() Auslesen des Betriebsstundenzahlerstands und des Schwellenwertes
UpdateOpHoursCounter() | Aktualisierung des Betriebsstundenzahlers

StartWatchdog() Start des Hardware-Watchdogs

TriggerWatchdog() Triggern des Hardware-Watchdogs

SetUserLED() User LED setzen

ResetUserLED() User LED zurlcksetzen

GetSMART Status() Auslesen des S.M.A.R.T.-Status eines Datentragers
GetCMOSDateTime() Auslesen der Echtzeit-Uhr (Realtime Clock)

SetCMOSDateTime() Setzen der Echtzeit-Uhr (Realtime Clock)
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12.5 Zugriffsfunktionen fir hardwarenahe Funktionen

12.5.1 GetCPUTypeDMI
Die Funktion "GetCPUTypeDMI()" liefert den Typ der verwendeten CPU zurtick.

Include
<cpuex.h>
Syntax
int GetCPUTypeDMI
(
char *buffer,
unsigned int bufferlLength,
unsigned int *type
)i
Parameter
Parameter Bedeutung
buffer Zeiger auf Feld flr die Riickgabe der CPU-Typbezeichnung, z. B.
SIMATIC IPC427D
bufferLength Lange des Felds "buffer"
type Zeiger auf Kennung der verwendeten CPU:
13: IPC427D
25: IPC627D
26 IPC827D
35: IPC647D
36: IPC847D
41: IPC227E
42: IPC277E
Rickgabewert
Wert Bedeutung
0 (OK) Funktion erfolgreich ausgefihrt
-1 Zugriffsfehler
-2 Der mit bufferLength Gibergebene Wert war zu klein; die CPU-Typbezeichnung
ist nicht vollstandig.
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12.5.2 ReadTemperature

Die Funktion "ReadTemperature()" liest abhangig vom Parameter "type" die Temperatur

12.5 Zugriffsfunktionen fir hardwarenahe Funktionen

eines bestimmten Sensors des SIMATIC IPC aus.

Mit dieser Funktion kann der Anwender, z. B. von einer Task aus, regelmafig die

Temperatur auslesen und bei Erreichen einer bestimmten Temperaturgrenze eingreifen.

Bedeutung

TEMPERATURE_CPU

Temperatur der CPU

TEMPERATURE_MAINBOARD

Temperatur der Grundplatine

TEMPERATURE_MEMORY

Temperatur des Speichers

TEMPERATURE_POWER_SUPPLY

Temperatur des Netzteils

TEMPERATURE_CHASSIS

Temperatur des Gehauses

Include
<cpuex.h>
Syntax
int ReadTemperature
(
unsigned int type,
unsigned char *buffer
)i
Parameter
Parameter
type
buffer

gelesener Temperaturwert in Grad Celsius
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Riickgabewert
Wert Bedeutung
0 (OK) Funktion erfolgreich ausgefihrt
-1 Aufruf wird fur diese CPU nicht unterstitzt
-2 Hardware-Fehler, z. B. Lesefehler am SMB (System Management Bus)
-3 Diesen Temperatursensor gibt es nicht bei der verwendeten CPU

Die SIMATIC IPC verfligen Uber folgende Temperatursensoren:

Gerat Temperatursensoren

IPC627D CPU, Gehause, Speicher, Grundplatine
IPC647D
IPC827D
IPC847D
IPC227E CPU, Speicher, Grundplatine
IPC277E
IPC427D

Programmierbeispiel

unsigned char buffer;
int ret = ReadTemperature (TEMPERATURE CPU, s&buffer );
if (ret == OK) {

if (buffer >= 0x80) {

printf( "CPU Temperatur = -%u °C\n",
(unsigned char) (buffer & Ox7F) );
}

else {

printf ( "CPU Temperatur = %u °C\n",buffer );
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12.5.3 ReadFanStatus

Die Funktion "ReadFanStatus()" liest den Lifterstatus Giber den SMB (System Management
Bus) aus. Mit dieser Funktion kann der Anwender, z. B. von einer Task aus, regelmafig den
Lifterstatus auslesen und bei Lifterausfall eingreifen.

Diese Funktion ist fiir die CPUs folgender SIMATIC IPCs verflgbar:
e SIMATIC IPC627D
e SIMATIC IPC647D
e SIMATIC IPC827D
e SIMATIC IPC847D

Include
<cpuex.h>
Syntax
int ReadFanStatus (void);
Rickgabewert
Wert Bedeutung
0 (OK) Alle Lifter funktionieren
>0 Bitmaske, die angibt, welche Lifter ausgefallen sind:
Bit 0: FAN_ERROR_MASK Mindestens ein Lifter ist defekt
Bit 1: FAN_CHASSIS_BACK_MASK Gehausellfter hinten ausgefallen
Bit 2: FAN_POWER_SUPPLY_MASK Netzteillifter ausgefallen
Bit 3: FAN_CHASSIS_FRONT_L_MASK | Gehauselifter vorn / vorn links ausgefallen
Bit 4: FAN_HDD_MASK Gehausellfter innen ausgefallen
Bit 5: FAN_CHASSIS_FRONT_R_MASK | Gehauselifter vorn rechts ausgefallen
-1 Aufruf wird fiir diese CPU nicht unterstuitzt
-2 Hardware-Fehler (z. B. Lesefehler am SMB)
Hinweis

Bei Ausfall mehrerer Lifter kbnnen im Rickgabewert mehrere Bits gesetzt sein. Ist
mindestens ein Lufter ausgefallen, dann ist Bit 0 (FAN_ERROR_MASK) immer zusatzlich
zum Bit des ausgefallenen Lifters gesetzt.
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12.5 Zugriffsfunktionen fir hardwarenahe Funktionen

Die SIMATIC IPCs verfligen Uber folgende Lufter:

Gerét Liifter

IPC647D ¢ Gehéauseliifter vorne links
o Gehauselifter vorne rechts
o Netzteilltfter (abhangig von der Geratevariante)
e Gehauselifter innen

IPC847D ¢ Gehauseliifter vorne

Netzteillifter (abhéngig von der Geratevariante)

Gehausellfter innen (abhangig von der Geratevariante)

IPC627D, IPC827D

Netzteillifter
Gehausellfter hinten

Beispiel: IPC647D

Gehauseliifter vorn links ist defekt:

94

® Rickgabewert ist 0x9

Gehauseliifter vorn rechts und Netzteillifter sind defekt:

® Rickgabewert ist 0x25
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12.5.4

Include

Syntax

Rickgabewert

12.5.5

12.5 Zugriffsfunktionen fir hardwarenahe Funktionen

ReadBatteryStatus

Die Funktion "ReadBatteryStatus()" liest den CMOS-Batteriestatus aus einem Register aus.
Mit dieser Funktion kann der Anwender, z. B. von einer Task aus, regelmafig den CMOS-
Batteriestatus auslesen und einem Batterieausfall vorbeugen.

<cpuex.h>

int ReadBatteryStatus (void);

Wert Bedeutung

0 (OK) CMOS-Batterie ist in Ordnung

CMOS-Batterie ist leer

CMOS-Batterie ist erschopft (Restkapazitat reicht noch fur héchstens einen Monat)

Ein redundantes Netzteil ist ausgefallen

-1 Aufruf wird fir diese CPU nicht unterstiitzt

-2 Batteriestatus konnte nicht gelesen werden

Betriebsstundenzahler

Die Funktion "Betriebsstundenzahler" bietet die Mdglichkeit, eine spezielle Task als
Betriebsstundenzahler des Systems zu aktivieren. Damit kdnnen Sie z. B.
WartungsmafRnahmen am SIMATIC IPC festlegen und die Zeit in Minuten seit
Inbetriebnahme des SIMATIC IPC ermitteln. Der Betriebsstundenzahler wird zyklisch je nach
eingestelltem Aktualisierungsintervall aktualisiert. Bei Systemhochlauf-Intervallen, die kiirzer
als das Aktualisierungsintervall sind, konnen Sie die Aktualisierung des Betriebsstunden-
zahlers mit Aufruf der Funktion "UpdateOpHoursCounter()" anstol3en.

Es ist eine Schwelle fiir den Betriebsstundenzahler mit der Funktion "SetOpHoursCounter()"
einstellbar. Die gesetzte Schwelle wird in der Datei "ophours.vxw" gespeichert und bleibt
somit auch nach einem Neustart erhalten. Bei Erreichen der Schwelle wird das Semaphor
"IPC_HW" gesetzt. Anwendungen kdnnen dieses Semaphor sowohl auf Kernel-Ebene als
auch auf User-Ebene abfragen.
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12.5 Zugriffsfunktionen fir hardwarenahe Funktionen

12.5.5.1

Include

Syntax

Parameter

Rickgabewert

96

SetOpHoursCounter

Die Funktion "SetOpHoursCo__unter()" setzt den Schwellwert des Betriebsstundenzahlers in
der Datei "ophours.vxs". Bei Uberschreiten des Schwellwerts wird das Semaphor "/IPC_HW"

gesetzt.

<cpuex.h>

int SetOpHoursCounter

(

unsigned int limitHoursCounter

Parameter

Bedeutung

limitHoursCounter

Schwellwert in Minuten, bei dessen Uberschreiten die Uberwachungstask das
Semaphor "/IPC_HW" setzt.

Wert Bedeutung

0 (OK) Funktion wurde erfolgreich ausgefihrt.

-1 Der Betriebsstundenzahler wurde noch nicht initialisiert.
-3 Die Datei "ophours.vxw" kann nicht getffnet werden.

-4 Die Datei "ophours.vxw" kann nicht geschrieben werden.
-6 Die Lange der Datei "ophours.vxw" ist unguiltig.
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12.56.5.2 GetOpHoursCounter

Die Funktion "GetOpHoursCounter()" liest den Schwellwert und den aktuellen Stand des

12.5 Zugriffsfunktionen fir hardwarenahe Funktionen

Betriebsstundenzahlers aus der Datei "ophours.vxw".

Include
<cpuex.h>
Syntax
int GetOpHoursCounter
(
unsigned int *hoursCounter,
unsigned int *limitHoursCounter
)i
Parameter
Parameter Bedeutung
hoursCounter Zeiger auf den aktuellen Stand des Betriebsstundenzahlers in Minuten.
limitHoursCounter | Zeiger auf den Schwellwert in Minuten, bei dessen Uberschreiten die
Uberwachungs-Task das Semaphor "/IPC_HW" setzt.
Hinweis
Wenn ein Zeiger den Wert NULL hat, dann wird der zugehdrige Parameter nicht
ausgewertet.
Ruckgabewert
Wert Bedeutung
0 (OK) Funktion wurde erfolgreich ausgefihrt.
-1 Der Betriebsstundenzahler wurde noch nicht initialisiert.
-3 Die Datei "ophours.vxw" kann nicht ge6ffnet werden.
-6 Die Lange der Datei "ophours.vxw" unguiltig.
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12.5 Zugriffsfunktionen fir hardwarenahe Funktionen

12.5.5.3

Include

Syntax

Ruckgabewert

98

UpdateOpHoursCounter

Die Funktion "UpdateOpHoursCounter()" sto3t die Aktualisierung des
Betriebsstundenzahlerstands in der Datei "ophours.vxw" manuell an, d. h. aul3erhalb des
eingestellten automatischen Aktualisierungszyklus. Bei Uberschreiten des Schwellwerts
setzt die Uberwachungstask das Semaphor.

<cpuex.h>

int UpdateOpHoursCounter (void);

Wert Bedeutung

0 (OK) Funktion wurde erfolgreich ausgefihrt.

-1 Der Betriebsstundenzé&hler wurde noch nicht initialisiert.
-3 Die Datei "ophours.vxw" kann nicht getffnet werden.

-4 Die Datei "ophours.vxw" kann nicht geschrieben werden.
-6 Die Lange der Datei "ophours.vxw" ist unguiltig.
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12.5 Zugriffsfunktionen fir hardwarenahe Funktionen

12.5.6 Watchdog

12.5.6.1 StartWatchdog

Die Funktion "StartWatchdog()" parametriert die Uberwachungszeit und startet den
Watchdog. Der Watchdog dient der Erkennung von Programmabstirzen. Nach der
Initialisierung des Watchdogs mit "StartWatchdog()" leuchtet die Watchdog-LED grin.

Solange der Watchdog regelméaRig vor Ablauf der eingestellten Uberwachungszeit getriggert
wird, leuchtet die Watchdog-LED griin. Wenn der Watchdog nicht vor Ablauf der
eingestellten Uberwachungszeit getriggert wird, dann leuchtet die Watchdog-LED rot und der
Rechner bootet neu.

Include
<cpuex.h>
Syntax
int StartWatchdog
(
unsigned int msecs
)i
Parameter
Parameter Bedeutung
msecs 0: Watchdog anhalten
>0: Watchdog nach msecs ms auslésen
Fir IPC227E, IPC277E und IPC427D sind nur die Werte 94, 210, 340, 460, 590, 710,
840, 960, 2000, 4000, 6000, 8000, 16000, 32000, 48000 und 64000 ms guiltig.
Fir IPC627D/IPC827D/IPC647D/IPC847D sind nur die Werte 4000, 6000, 8000,
16000, 32000, 48000 und 64000 ms guiltig.
Rickgabewert
Wert Bedeutung
0 (OK) Watchdog wurde gestartet.
1 Watchdog wurde angehalten.
-1 Aufruf wird fir diese CPU nicht unterstiitzt.
-2 Parameterfehler (z. B. ungiltiger Wert fir "msecs").
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12.5 Zugriffsfunktionen fir hardwarenahe Funktionen

12.5.6.2 TriggerWatchdog
Die Funktion "TriggerWatchdog()" triggert den Watchdog.

Include

<cpuex.h>
Syntax

int TriggerWatchdog (void);
Ruckgabewert

Wert Bedeutung

0 (OK) Watchdog wurde getriggert.

1 Watchdog kann nicht getriggert werden, da Watchdog nicht gestartet wurde.

-1 Aufruf wird fir diese CPU nicht unterstitzt.

12.5.7 LED

Bei allen SIMATIC IPCs ist es mdglich, von der Anwendung aus mit bestimmten Aufrufen
User-LEDs zu setzen.

e |PC227E, IPC427D
Die User-LEDs "L1" (zweifarbig, grin und orange), "L2" und "L3" (zweifarbig, rot und
orange) kdnnen gesetzt werden.

e |PC627D/IPC827D
Die User-LEDs "L1", "L2" und "L3" (dreifarbig, grtin, rot und orange) kdnnen gesetzt
werden.

e |PC647D/IPC847D
Die User-LEDs "HDDO ALARM" und "HDD1 ALARM" kénnen auf rot gesetzt werden.
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12.5.71 LED setzen

Bei allen SIMATIC IPCs ist es mdglich, mit dem Aufruf "SetUserLED()" die User-LEDs zu
setzen. Die Leuchtfarbe der LED kann bei jedem IPC unterschiedlich sein. Weitere

Informationen finden Sie im Beispielprogramm.

12.5 Zugriffsfunktionen fir hardwarenahe Funktionen

Folgender Auszug aus dem Beispielprogramm zeigt exemplarisch die Defines fur IPC427D:

#define

#define

#define

#define

#define

LED IPC427D L1 ORANGE
LED IPC427D L2 ORANGE
LED IPC427D L3 ORANGE
LED IPC427D L2 RED

LED IPC427D L3 RED

unsigned int led

0x0001

0x0002

0x0004

0x0010

0x0020

Parameter Bedeutung

Die Ansteuerung der LEDs erfolgt bitweise (siehe Beispielprogramm).

Bedeutung

Include
<cpuex.h>
Syntax
int SetUserLED
(
)
Parameter
led
Ruckgabewert
Wert
0 (OK)

LED wurde gesetzt.
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12.5.7.2 LED zuriicksetzen
Bei allen SIMATIC IPCs ist es mdglich, mit dem Aufruf "ResetUserLED()" die User-LEDs

zurlickzusetzen.
Include
<cpuex.h>
Syntax
int ResetUserLED
(
unsigned int led
)i
Parameter
Parameter Bedeutung
led Die Ansteuerung der LEDs erfolgt bitweise (siehe Beispielprogramm).
Ruckgabewert
Wert Bedeutung
0 (OK) LED wurde zuriickgesetzt.
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12.5.8 GetSMART Status

Beschreibung

Die Funktion "GetSMARTStatus()" liest die S.M.A.R.T.-Statusinformation eines bestimmten
Laufwerks aus. Das Laufwerk kann eine Festplatte (nur SATA), ein Solid State Drive oder
eine SIMATIC CF-Card sein.

Hinweis

Die Funktion "GetSMARTStatus()" liefert nur dann gultige Werte, wenn die zu prifende
Hardware die S.M.A.R.T.-Funktionalitat unterstitzt.

Include
<cpuex.h>
Syntax
int GetSMARTStatus
(
const char *volumeName
)i
Parameter
Parameter Bedeutung
volumeName Laufwerksbezeichnung, z. B. "/ata0"
Ruckgabewert
Wert Bedeutung
0 (OK) Festplatte / Flashcard ist in Ordnung
1 Eine der vom Hersteller vorgegebenen Schwellen wurde berschritten.
Festplatte / Flashcard sollte nicht mehr benutzt werden.
-1 Festplatte / Flashcard unterstutzt keine S.M.A.R.T.-Funktionen
-2 Der Massenspeicher-Treiber ist nicht gestartet
-3 Ungliltiger Laufwerksname bzw. Nullzeiger fiir Parameter "volumeName"
-4 Im Massenspeicher-Treiber ist ein Fehler aufgetreten
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12.5 Zugriffsfunktionen fir hardwarenahe Funktionen

12.5.9 GetCMOSDateTime

Beschreibung

Die Funktion "GetCMOSDateTime()" liest das Datum und die Uhrzeit der Echtzeituhr
(Realtime Clock) aus und speichert das Ergebnis in der "Struktur tm" ab.

Die "Struktur tm" ist in der Headerdatei "time.h" folgendermafen definiert:

struct tm

{

int tm sec; /* seconds after the minute - [0, 59]
int tm min; /* minutes after the hour - [0, 59] */
int tm hour; /* hours after midnight - [0, 23] */
int tm mday; /* day of the month - [1, 31] */

int tm mon; /* months since January - [0, 11] */
int tm year; /* years since 1900 */

int tm wday; /* days since Sunday - [0, 6] */

int tm_yday; /* days since January 1 - [0, 365] */

int tm _isdst; /* Daylight Saving Time flag */

}i

Das Element tn_isdst ist ohne Bedeutung.

*/

Include
<cpuex.h>
Syntax
int GetCMOSDateTime
(
struct tm *pTime
)i
Parameter
Parameter Bedeutung
pTime Zeiger auf Struktur tm
Ruckgabewert
Wert Bedeutung
0 (OK) Funktion erfolgreich
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12.5.10 SetCMOSDateTime

Beschreibung

Die Funktion "setcmMospateTime () " Setzt das Datum und die Uhrzeit der Echtzeituhr (Realtime
Clock) anhand der "Struktur tm". Es wird nicht Gberprift, ob es sich dabei um eine sinnvolle

Datums- bzw. Uhrzeitangabe handelt.

Die "Struktur tm" ist in der Headerdatei "time.h" folgendermafen definiert:

struct tm

{

int tm sec; /* seconds after the minute - [O,

int tm min; /* minutes after the hour - [0, 59]

int tm hour; /* hours after midnight - [0, 23]

int tm mday; /* day of the month - [1, 31] */
int tm mon; /* months since January - [0, 11]
int tm year; /* years since 1900 */

int tm wday; /* days since Sunday - [0, 6] */

int tm _yday; /* days since January 1 - [0, 365]

int tm isdst; /* Daylight Saving Time flag */

}i

Die Elemente tm wday, tm yday und tm isdst Sind ohne Bedeutung und werden nicht

ausgewertet.
Include
<cpuex.h>
Syntax
int SetCMOSDateTime
(
struct tm *pTime
)i
Parameter
Parameter Bedeutung
pTime Zeiger auf Struktur tm
Rickgabewert
Wert Bedeutung
0 (OK) Funktion erfolgreich
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DiagMonitor-Agent fiir VxWorks 1 3

13.1 Ubersicht

Die SIMATIC IPC DiagMonitor Software ist ein optionales bestellbares Produkt zur
Ferniberwachung der SIMATIC IPCs unter Windows. Voraussetzung fir den Einsatz
zusammen mit Vxworks ist die SIMATIC IPC DiagMonitor Software ab Version 4.4 .x.

SIMATIC Industrie PCs bieten bereits in der Grundausbaustufe die Méglichkett,
Uberwachungsfunktionen einzusetzen. Es stehen in Verbindung mit der DiagMonitor
Software folgende Anzeige-, Uberwachungs- und Kontrollfunktionen zur Verfligung:

e Temperaturiiberwachung (Uber- oder Untertemperatur, Kabelbruch am
Temperatursensor)

e [Lifterlberwachung (Unterdrehzahl, Ausfall eines Lifters, Kabelbruch der
Tachometerleitung)

e Uberwachung der Batteriespannung

e Uberwachung der Festplatten mit S.M.A.R.T.-Funktionalitat
® Watchdog (Hardware- oder Software-Reset des Rechners)
® Betriebsstundenzahler (Informationen zur Gesamtlaufzeit)

Mit der SIMATIC IPC DiagMonitor Software kénnen Sie diese Funktionen zur Uberwachung
nutzen. SIMATIC IPC DiagMonitor besteht aus zwei Teilen:

e DiagMonitor Management Explorer:
[&uft unter Windows
e DiagMonitor-Agent:
liefert unter VxWorks tGiber SNMP die Daten zum Windows System

Der DiagMonitor Management Explorer listet die Gberwachten Geratekomponenten und
deren Zustand in einer Ubersicht auf.

Zur ldentifikation der Station wird der VxWorks Target Name verwendet. Dieser wird Gber die
"boot line* mit dem Parameter "tn“ (z. B. "tn=IPC427D") gesetzt und muss im Netzwerk
eindeutig sein, siehe Kapitel Ethernet-Schnittstelle konfigurieren |(Seite | 28).

Die Festplatten-Ansicht zeigt Statusinformationen zu allen angeschlossenen Datentragern
(HDD, SSD, CFAST und USB) an. Zur Laufzeit eingesteckte oder entfernte USB-
Datentrager werden erkannt und zur Liste der Laufwerke in der Festplatten-Ansicht
hinzugefligt oder aus der Ansicht geldscht.

RAID-Konfigurationen werden von DiagMonitor-Agent fir VxWorks nicht unterstitzt.

Um die S.M.A.R.T.-Funktion zur Fehlererkennung der Festplatten zu unterstiitzen, wird der
AHCI-Sata-Treiber (INCLUDE_DRV_STORAGE_AHCI) ab VxWorks V6.9.4.3 bendtigt. Der
Intel AHCI-Sata-Treiber ist nicht mit den SIMATIC IPCs kompatibel.

DiagMonitor-Agent bietet einer Station die Mdglichkeit, sich per Watchdog selbst zu
Uberwachen.
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13.2
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Fir den Fall eines Ablaufs der Uberwachungszeit kann im Management Explorer oder (iber
die DMAPI-Schnittstelle eine der folgenden Aktionen ausgewahlt werden:

Reset Typ Aktion

Reset ein Hardware-Reset
Reset aus keine Aktion
Neustarten Neustart
Herunterfahren | Neustart

Hinweis

Sowohl die Option "Neustart als auch die Option "Herunterfahren” I6sen einen Neustart des
Systems aus.

ACHTUNG

Keine korrekte Uberwachung des System gewahrleistet

Der Watchdog des DiagMonitor-Agent und die Watchdog-Funkionalitat der hardwarenahen
Funktionen kénnen nicht gleichzeitig benutzt werden. Um eine korrekte Uberwachung des
Systems zu gewahrleisten, wenden Sie nur eine der beiden Funktionalitaten an.

Einige Einstellungen des DiagMonitor-Agent wie z. B. Revisionsalarm oder Alarmzuordnung
mussen auch nach dem Ausschalten erhalten bleiben. Diese Information werden in Dateien
abgespeichert. Das dabei verwendete Verzeichnis wird durch den Konfigurationsparameter
CPUEX_OP_HOURS_COUNTER_PATH von den Hardwarenahen Funktionen festgelegt.

DMAPI-Schnittstelle

Die DMAPI-Schnittstelle (Diagnose Management API) ist die Programmierschnittstelle zur
Verwaltung der Uberwachungsdaten der lokalen Station oder mehrerer Stationen im
Netzwerk in der Sprache C. Unter VxWorks ist nur die lokale Uberwachung des Systems
tiber die DMAPI-Schnittstelle des DiagMonitor méglich. Die externe Uberwachung eines
Systems Uber SNMP ist nicht moglich.

Unter Windows kénnen Sie mit der DMAPI-Schnittstelle auch auf ein VxWorks System mit
DiagMonitor-Agent zugreifen.

Die Management-Funktionen bestehen aus:

e Abfragen von lesbaren Daten

® Setzen von beschreibbaren Daten

e Hinzufigen oder Entfernen von Elementen

Die Uberwachungsdaten einer Station sind in Form von Elementen und Gruppen
zusammengefasst. Einzelne Elemente kdnnen Uber den Group Identifier sowie den Index
innerhalb einer Gruppe identifiziert werden. Eine Station selbst wird bei der Abfrage oder
beim Setzen von beschreibbaren Daten als Element angesehen.
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13.3 Betriebsstundenzéhler des DiagMonitor-Agent

Folgende Dateien werden fir die Programmentwicklung benétigt:

Dateiname Beschreibung

DMAPI.h Header-Datei der DMAPI-Schnittstelle

DMMCLConstants.h Allgemeine Konstanten

DMMCLErrors.h Fehlerkonstanten

DMMCLStatus.h Status der Uberwachungsobjekte

DMMCLIdentifier.h Konstanten zur Identifikation der Uberwachungsobjekte (Group

Identifier, Type Identifier)
DMMCLHWDStructs.h Strukturen der Uberwachungsobjekte
DMColors.h Konstanten fur die LED-Farben
DMAPITypeDefs.h Typdefinitionen fiir Funktionszeiger

Die mitgelieferten Beispielprogramme beschreiben die Anwendung der DMAPI-Schnittstelle.

Hinweis
Die Aufrufe pMInitsnMp, DMAddStation UNd DMDeleteStation Sind unter VxWorks nicht
verwendbar.

13.3 Betriebsstundenzahler des DiagMonitor-Agent

Der Betriebsstundenzahler der Hardwarenahen Funktionen ist identisch mit dem
Betriebsstundenzahler des DiagMonitor-Agent und wird remanent im SIMATIC IPC abgelegt.

13.4 VxWorks-Image erstellen

DiagMonitor-Agent verwendet zum Bereitstellen der Stationsinformationen das
Netzwerkprotokoll SNMP. Die VxWorks-SNMP-Unterstiitzung wird jedoch nicht als
vorkompilierte Bibliothek ausgeliefert, sondern muss aus dem Sourcecode erzeugt werden.
Dies geschieht mit einem "VxWorks Source Build (VSB) Project", auf dessen Basis
anschlieRend ein VxWorks-Image-Projekt angelegt werden kann.

VxWorks Source Build Projekt anlegen

1. Offnen Sie die Wind River Workbench. Sie finden diese im Windows Startmenii unter
"Start > All programs > Wind River > Workbench".

2. Wahlen Sie einen Workspace aus. Wahlen Sie "File > New > Project".

3. Offnen Sie im folgenden Dialogfenster im Listenfeld den Ordner "VxWorks 6.x" und
wahlen Sie dann die Option "VxWorks Source Build (Kernel Library) Project".
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13.4 VxWorks-Image erstellen

4. Geben Sie im folgenden Dialogfenster einen "Project name" (z. B. "VSB_ipc_snmp") ein
und wahlen Sie die Option "Create project in workspace".

3
E Mew VaWorks Source Build (Kemel Ijbrai Pm'!@@lg

Project

libraries,

Create a new ViWorks source build project to configure and build all kernel

[/~

Project name: | VSB_ipc_snmp
Location
(@) Create project in workspace

() Create project at external location

Directary: | DAProjects\Simatic_IPC\WxWorks\workspaces\Handbuc

Browse...

®

< Back Mext =

Finish

Cancel

Klicken Sie auf "Next >*.

6. Klicken Sie im nachsten Fenster auf die Option "A CPU type:“ und wahlen Sie aus der

Liste den Eintrag "NEHALEM®.

-
'@ New VxWorks Source Build (Kemel Library) Project

) B | |

Project Setup

Base the new project either on a board support package, or a CPU type.

[/~

Project base

(©) A board support package: |simpc

@ A CPU type: MNEHALEM

[] Link in sources to project

Setup informatien

Base directory:

@ |

<Back | Net» ||

Finich J [ Cancel

L

7. Klicken Sie auf ,Finish®.

Ein Projekt ist erstellt.
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Komponenten einbinden
1. Wahlen Sie die Projektansicht.

2. Doppelklicken Sie in der Baumstruktur auf "Source Build Configuration".

[ () Basic Device Development - VSB_ipc_snmp/creation.log - Wind River Workbench E@g1
File Edit Mavigate Search Project Run  Window Help
e B 8 % %-0- #- [ B -Feeeror|e £ (I Basic Device ..
[} Project Explorer & =0 creationlog &2 =08
:E =] <§> & v| 2@~ C:\WindRiver\vxworks-6.9\host\x86-win32\bin\vxprj.bat vsb create -5 -cpu NEHALEM D: = ‘Z

> {3% vip_ipc427d (Wind River VeWorks 6.9 Image H

” Creating VSB Project ... =
> 2L VIP_sandyBootAp

starting VSB configuration...

a 'bK WSB_ipc_snmp (Wind R m
® Source Build Configuration V5B Project created in : D:/Projects/Simatic_IPC/VxWorks/workspaces/Handbuch/VSB_ip
g grcludes This VSB supports the following BSPs: itl_haswell itl_nehalem itl_sandybridge itl x =
> =
creation.log ==
| @ Makefile

(@ vsb_bsaxconfig

| @ vsb_comp_list.mk
| @ vsb_defs.mk
VSB_ipc_snmp.wpj
vsh.config

@ vsbaxconfig
wshClean.tcl
vshdefs.tel

14 I + 4 1 | +

o* (@ Source Build Configuration | 101|\+ of 239M |ﬁ

Der Bereich zur "Source Build Configuration" wird gedffnet. In diesem Bereich sind die
verschiedenen Komponenten angezeigt.
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112

3. Offnen Sie den Suche-Dialog (STRG + F) und geben Sie als Suchbegriff ,snmp* an.

Uberpriifen Sie, ob die beiden Komponenten "COMPONENT_SNMP" und
"COMPONENT_USR_SNMP" eingebunden sind (grin hinterlegtes Y).

r P
(@ Find

==

Eind scope
@ Marne () Option [ Show All

Find option matching pattern:
Pattern (7 = any character, * = any string):

snmp
Matching:

Option MName

‘4 Enable SNMP COMPONENT_SMMP

gBuiId USR libraries far SMMP
(D Enable SNIMP AGENTX

() Enable SNMP_V3 FEATURE_SMNMP_V3

COMPOMNENT_USR_SNMP
FEATURE_SMNMP_AGENTX

4| n

Menu tree:

4 @ VWorks Applications Configuration Options
4 B V¥Works Networking Compenent Cenfiguration
4 [ Layer 5 (Applications) Components
9 Enable SNMP

@ | Find

Cancel
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13.4 VxWorks-Image erstellen

4. Sollten Sie in Inrem VxWorks-Image Multicore-Unterstiitzung bendtigen, suchen Sie nach
der Komponente "SMP* und binden diese mit einem Doppelklick ein.

r Y
(@ Basic Device Development - /VSB_ipc_snmp - Wind River Workbench E@g
File Edit Mavigate Search Project Run  Window Help
Me-Heeb 8 & s-0Ri - B0 8 H-P-0e-d-n @ 5 (5 Beic i -
- [ Project Explorer &2 =N e creation.log (@ *YSB_ipc_snmp &2 =0 -
B o -8 v ¥ . . .
A ER oo @ Source Build Configuration a
[ {3% vip_ipcd27d (Wind River ViWorks 6.9 Image F =
> 2% VIP_sandyBootApp ( \ =691|| Source Build Configuration &
4 'bK VSB_ipc_snmp (Wind River VxWorks 6.9 Sour - (]
@ Source Build Configuration Option Name y/n Value i
> Iﬂ].l Includes 4 VxWaorks Global Configuration Options for CP =
> = h D Set advanced options ADVANCED_OPT n s
creation.log D Enable building LP64 libraries for VxWorks LP64 n o=
| & Makefile - B Select the Primary Tool gnu
(@ vsh_bs.vxconfig : @ Enable use of Secondary TOOL to build ke ENABLE_TOOL2 1LP32 ¥
@ vsb_comp_list.mk - B Select the Applications Tool gnu L
| & vsb_defs.mk B 86 Architecture Options
VSB_ipc_snmp.wpj @ Symmetric Multiprocessing (SMP) SMP y
vsh.config @ Ensure Determinism in VxWorks SMP DETERMINISTIC_SMP y
® vsbaxconfig ) System Viewer Instrumentation SV_INSTRUMENTATION v
vsbClean.tcl ) Global Debug Flag DEBUG_FLAG n
vshdefs.tcl 0 Real-Time Process (RTP) RTP y
: B VxWorks Kernel Configuration Options [
: VxWorks Applications Configuration Options -
4| 1 | »
Help Dependencies | Kconfig
This option enables SMP support in the ViWorks kernel. -
[ v || Source Build Configuration] \rsb.config|
o* @ Symmetric Multiprocessing (SMP) - SMP - n | 94“41 of 239M |@
b
Source Build Projekt erstellen
1. Wahlen Sie "Project > Build Project".
Die Erstellung des Projekts ist gestartet.
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13.4 VixWorks-Image erstellen

VxWorks Image Projekt anlegen
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1. Erstellen Sie ein neues VxWorks-Image-Projekt, siehe Kapitel VxWorks-lImage erzeugen

(Seite 15).

2. Wahlen Sie folgende Eintrdge im Dialog "Project Setup®, siehe Schritt 8, Kapitel
BSPs fir die SIMATIC IPCs auswéhlen|(Seite 15):

— Based on: a source build project

— Project: ihr Source Build Projekt mit SNMP Unterstitzung (hier VSB_ipc_snmp)

— BSP: das fur Ihren IPC passende BSP (hier itl_sandybridge). Informationen hierzu
finden Sie in der Tabelle am Anfang von Kapitel:
BSPs fir die SIMATIC IPCs auswéhlen|(Seite 15).

-

@ New VxWorks Image Project

S |

Project Setup

package and a teol chain.

Setup the project

Base the new project either on an existing project, or on a beard support :_" ;"’

Based on [a source build project

[T Enable WDE Target Agent

BSP validation test suite

Setup information

Project: |VSB_ipc_snmp - | | Browse...|
BSP: | itl_sandybridge - | | Browse...|
Address mode: [32-bit kemel -|

Toel chain: |gnu -|
Target Agent

[[] Add support to project | Options...

Base directory: D:/Projects/Simatic_IPC/VxWorks/workspaces/Handbuch/V5B_ipc_snmp

3. Binden Sie auRerdem die Komponente INCLUDE_DIAGMONITOR_AGENT ein und
stellen Sie sicher, dass in der "boot line* der Parameter "target name* (tn) gesetzt ist.
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13.5 Meldungen

13.5 Meldungen

Hochlaufmeldung des Treibers

VxWorks SIMATIC IPC Diagmonitor Agent V1.0.x

(C) Copyright 2015, Siemens AG. All rights reserved.

Fehlermeldungen des Treibers

In Problemsituationen gibt DiagMonitor-Agent geeignete Warnungen und Fehlermeldungen
an der Systemkonsole aus. Diese Ausgaben haben folgendes Format:

*** diagmonitor: <text>

Hinweis

Wenden Sie sich im Fehlerfall an den Technical Support, siehe Kapitel Service und Support
(Seite 129).

13.6 Konfiguration

Components

Die Prioritat der von DiagMonitor-Agent erzeugten Tasks (Default: 99) ist konfigurierbar.
Erlaubt sind Werte von 10 bis 254. Dieser Parameter wird bei der Konfigurierung der
Komponente "INCLUDE_DIAGMONITOR_AGENT" beim Erzeugen eines VxWorks-Images
angezeigt und kann editiert werden.

Component Configuration

Description Mame Type Value
(7 5D card driver DRV_SDSTORAGE_CARD
(7 SGMI interface support for Octeon INCLUDE_OCTEOM_SGMI
4 (@ SIMATICIPC DiagMonitor Agent INCLUDE_DIAGMONITOR_AGENT
F DiagMonitor task priority DIAG_PRIORITY uint a9

) [F SIMATIC IPC hardware dependent functions INCLUDE_IPC_HW_FUMNCTIONS

o [ SIMATIC MET CP 163X PROFINET INCLUDE_PROFIMET_CP16XX

. (7 SIMATIC MET CP 5622 PROFIBUS INCLUDE_PROFIBUS_CP5622

. [ SIMATIC MET PN PROFIMET INCLUDE_PROFIMET_LAM

(7 SMSC LANS11S ViBus Enhanced Network Driver INCLUDE_SMSCLANS11E VXB_END

Synepsis | Log

Defined at:

F]

driver that allows remote monitoring of the system with the SIMATIC IPC DiagMenitor diagnostics and signaling software

Overview | Bundles | Components

Die Basis-Prioritat wird mit dem Parameter "DIAG_PRIORITY" konfiguriert.
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13.6 Konfiguration

Der Name aller von DiagMonitor-Agent erzeugten Tasks beginnt mit "diag_*
(z. B. diag_t1, diag_driver).

In der folgenden Tabelle ist angegeben, welche Tasks DiagMonitor-Agent anlegt und welche
Prioritadten diesen Tasks zugeordnet sind.

Task-Name Beschreibung Prioritat
diag_driver Task zur Verarbeitung Basis-Prioritat
diag_Timer Basis-Prioritat
diag_tLIMnr Task zur Verarbeitung von LLMNR-Anfragen Basis-Prioritat
diag_t0 Task zur Statusabfrage des Hardware-Watchdog 1

diag_t1 Basis-Prioritat
diag_t2 Basis-Prioritat
diag_t3 Basis-Prioritat
diag_t4 Basis-Prioritat
diag_t6 Basis-Prioritat
diag_t18 Basis-Prioritat - 1

SIMATIC IPC Support Package for VxWorks
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VxWorks V7 ist das Nachfolgeprodukt zu Vxworks V6.9.
Wind River Workbench 4 ist die Entwicklungsumgebung von Vxworks V7.
Wind River Workbench 3.3 ist die Entwicklungsumgebung von Vxworks V6.9.

In diesem Kapitel sind die von der Beschreibung fiir VxWorks V6.9 abweichenden
Einstellungen und Entwicklungschritte beschrieben.

Hinweis
Verschiedene Versionen von VxWorks
Die nachfolgenden Kapitel beziehen sich auf die VxWorks Version 7.

Ist ein Thema nicht fur VxWorks V7 beschrieben, so sind die vorhergehenden Informationen
zu diesem Thema fir VxWorks V6.9 unverandert guiltig.
Fiar VxWorks V7 gilt dann zum jeweiligen Thema folgendes:

e Fir die Abkirzung "<WIND_BASE>" ist der Pfad "<installDir>\WindRiver\vxworks-7"
einzusetzen.

e Der Ablagepfad von Dateien lautet fiir die unterschiedlichen Versionen folgendermalien:
— VxWorks V6.9: "<WIND_BASE>\target\3rdparty\siemens\"
— VxWorks V7: "<WIND_BASE>\pkgs\siemens\simatic_ipc_sp-w.x.y.z\"

14.1 Installation auf dem Entwicklungsrechner

Vorgehensweise

Ergebnis

Um das SIMATIC IPC Support Package fir VxWorks V7 zu installieren, gehen Sie wie folgt
VvOr:

1. Legen Sie die Produkt-CD in das Laufwerk lhres Entwicklungsrechners ein.
2. Starten Sie den Dateimanager (z. B. Explorer).

3. Rufen Sie auf der Produkt-CD im Ordner "IPC_Support_Package_for_VxWorks_7" das
Programm "setup.exe" auf und folgen Sie den Anweisungen.

Die Installation ist abgeschlossen.
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Ablage der Dateien im Dateisystem
Nach der Installation sind die Dateien in dem folgenden Verzeichnisbaum abgelegt:

(<KWIND BASE>\pkgs\siemens)

\--- simatic_ipc sp-w.x.y.z SIMATIC IPC Support Package layer

|

|

+---cdf

| *.cdf Component definition files for Siemens components

|

+---docs

| *.pdf Documentation for Siemens components

|

+---examples

| xox Examples for Siemens components

|

+---h

| *.h Header files for Siemens components

|

+---1ib

| lib*.a Library for Siemens components

|

\--- <additional directories and files>
Beachten Sie die Readme-Datei mit wichtigen Informationen zum SIMATIC IPC Support
Package for VxWorks.
Die Readme-Datei befindet sich im Hauptverzeichnis der CD und im Verzeichnis
"<WIND_BASE>\pkgs\siemens\simatic_ipc_sp-w.x.y.z".

14.2 Image erzeugen

Source Build Projekt anlegen

1.

o H w DN

118

Offnen Sie die Wind River Workbench.

Sie finden diese im Windows Startmen( unter "Start > All programs > Wind River >
Workbench".

Wahlen Sie einen Workspace, in dem Sie lhr VxWorks-Image Projekt erstellen mochten.
Wahlen Sie "File > New > Wind River Workbench Project”.
Wahlen Sie im folgenden Dialogfenster die Option "Source Build“.

Klicken Sie "Next >“
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6. Geben Sie im folgenden Dialogfenster einen "Project name" (z. B. "VSB_manual") ein
und wahlen Sie die Option "Create project in workspace".

m Mew VxWorks Source Build Project L@ﬂ

Project —
Create a new VxWorks source build project to configure and build all kernel :_’ ;"

libraries.

Project name:  VSB_manual

Location
@ Create project in workspace

() Create project at exernal location

D:\Projects\Simatic_IPC\WxWaorks\workspacesT\Manual\V5 Browse...

? | <Back || Net> | —

.

7. Klicken Sie "Next >*.
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8. Wahlen Sie das BSP aus. Wahlen Sie aus den entsprechenden Listen folgende

Einstellungen:
— Based on: "a VxWorks 6.9 compatible board support package"

— BSP: das board support package "bsp6x_itl_x86“ in der neuesten Version

— Options - Processor mode: "SMP support in Libraries".

F ki
New VxWorks Source Build Project E@ﬂ

Project Setup
Base the new project either on an existing project, a board suppert package, or a CPU type.

Setup the project

Based on ’a VxWorks 6.9 compatible board support package v]
Project: | wsh_wvxsim_windows (prebuilt)

BSP: | bspbx it 862125 -|

CPL: SIMMNT

Options: ] - -
Compiler Support: Primary and secondary compiler

Board CPU: PENTIUNM4
VxWorks 6.9 compatibility: | Enabled for this BSP

Address mode: ILP32 32-bit libraries

Processor mode: ’SMP support in Libraries

Debug mode: ’OFF, and nermal compiler optimizations enabled

IP version setting: ’IPvﬁ and IPvd enabled libraries

[] Link in sources to project

Setup information
Base location: bspbx_itl %86 21 2 5

[~

Browse...

Next > Finish | |

Cancel

9. Klicken Sie "Finish*.
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Komponenten auswéhlen

1.

Wahlen Sie die Projektansicht.

14.2 Image erzeugen

2. Doppelklicken Sie in der Baumstruktur Ihres Projekts auf "Source Build Configuration®.

§ Devel nt - Wind River Workbe:
ystem lopme: i iver
| File | Edit Navigate Search Project Run Window Help

| & New Connection.. B e U e

i i

[ Project Explorer 52

= 0

BER|le@- ~

4 (% VSB_manual (Wind River V¥Warks 7 Source Build Pra

(® Source Build Configuration

[y Build Targets
1 Includes

= h

(= tcdnfo

= sbl

(= vsbICdf

= vshlh
creation.log

L@ Makefile
scqdefs.tcl
vsb_bs.config
[ @ vsb_defs.mk
VSB_manual.wpj
= wsb.AllAvailzbleLayers
vsh.config

2/ vsb.config.old
wshaxconfig
wshdefs.tcl

m

D

=)

S R v| A Quick Access |1} | [T system Development

=g .
&
&
=
o=

] 48M uﬂsw w:

Der Bereich zur "Source Build Configuration" wird geoffnet. In diesem Bereich werden die

verschiedenen Komponenten angezeigt.
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3. Offnen Sie in der Ansicht "Source Build Configuration“ den Ordner "siemens* und
doppelklicken Sie auf den Layer "SIMATIC_IPC".

-
System Development - Source build configuration editor of project VSB_manual - Wind River Workbench

o[ B e |

File Edit Mavigate Search Project Run Window Help
-5 5 =

il 09 7 sl U)o | e | New Connection..
[t Project Explorer 32 2 % | - v=pg
4 @ vSB_manual (Wind River VxWorks 7 Source Build Projt
# Source Build Configuration
> [iff] Build Targets
> 3, Binaries
. [ Archives
) Includes
& dkm
= h
> = knl
= mk
> = share
> (= tcnfo
s = usr
> = vsbl
= vsbICdf
@ vsblh
[2 creation.log
& Makefile
B scgdefsicl
[2) veb_bs.vxconfig
% vsb_defs.mk
[2 VSB_manual.wpj
[ vsh.AllAvailableLayers
B vsb.config
2 vsb.config.old

[ vsbacenfig
[2) vsbdefstel

. m G

@ *VSB_manual 5%
Source Build Configuration

Option

> @ ARCH selection for PENTIUM4

» @ VxWorks Global Configuration Options for BSP bsp6x_itl x86 21 2 5

@@ VikWorks Kernel Configuration Options

@ o=

> @ rttools

s @ security

> @ connectivity

» @ storage

> @ net

- @ ipc

s @ ui

- @ app

4 [ siemens
A Enable SIMATIC IPC Support Package for ViWorks 11.0.0

» @ VxWorks User Library Configuration

Help | Dependencies | Keonfig

ME #1200 RS

Name

SIMATIC_IPC

" T ‘ [#: @ = QuickAccess @l [T% System Development
=g ||

-

- Eg

EmEEEe | B

=

-3

Value

-

o

o=

The SIMATIC IPC Support Package for VxiWorks adds field bus and hardware-dependent functions support. -

Source Build Configuration

D Enable SIMATIC IPC Support Package for ViWorks 1100 - SIMATIC IPC - n

540 of 111M m:

Hinweis

Die im Screenshot gezeigte Version der Komponente ist ein Beispiel. Sollten Sie mehrere
Versionen des SIMATIC IPC Support Package for VxWorks installiert haben, werden diese
vollstandig gezeigt.

Source Build Projekt erstellen

1. Wahlen Sie "Project > Build Project".

Das Projekt wird erstellt.
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14.2 Image erzeugen

VxWorks Image Projekt anlegen
1. Wahlen Sie "File > New > Wind River Workbench Project".
2. Waéhlen Sie im folgenden Dialogfenster die Option "Kernel Image®.

3. Geben Sie im folgenden Dialogfenster einen "Project name" (z. B. "VIP_manual") ein und
wahlen Sie die Option "Create project in workspace".

@ v S - =

Project —
Create a new VxWorks image project with all available kernel build specs, :_’ ;"

Project name: 1u"IIi’_r'r'|ar1uaI|

Location
(@) Create project in workspace

(") Create project at external location

D:\Projects\Simatic_IPC\WxWaorks\workspacesiManual'

4. Klicken Sie "Next >
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14.2 Image erzeugen

5. Wahlen Sie unter "Project” das gerade erstellte Source Build Projekt aus.

New VxWorks Image Project l : 2R X

Project Setup —
Base the new project either on an existing project, or on a source build project :_’ xJ

providing board support package and teol chain selections.

Setup the project
Based on ’a source build project v]
Project: ’VSB_manuaI v] ’Brows-e...l
BSP: ’ bsplx_itl xfi6 2 1 2 5 - ]
Tool chain: ’gnu v]
Options:

Address mode: ILP32 32-bit libraries
Processor mode: | SMP support in Libraries

IP version setting: | IPv6 and IPvd enabled libraries

Debug mode: Off, and normal compiler optimizations enabled -

BSP validation test suite

[] Add support to project Options...

Setup information
Base location: D:/Projects/Simatic_IPC/ViWorks/werkspaces//Manual/V5B_manual

@ <Back | MNea> |[ Finsh || Cance

6. Klicken Sie "Finish*.

VxWorks Image konfigurieren und erstellen

Konfigurieren Sie das Image Projekt, siehe Kapitel VxWorks-Image erzeugen (Seite|15).

Hinweis

Mdglicherweise sind einige der Komponenten von VxWorks V6.9 in VxWorks V7 nicht mehr
vorhanden.
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74.3 Bootloader fiir VxWorks

Verbindung zum Debuggen aktivieren
Sie kénnen die Debug-Verbindung zu Workbench aktivieren.
Waéhlen Sie die folgenden Komponenten:
e VxWorks Stop Mode Debug Agent (INLCUDE_STOP_MODE_AGENT)
® Debug Agent Start (INCLUDE_DEBUG_AGENT_START)

14.3 Bootloader fiir VxWorks

Fiar VxWorks V7 mit VxWorks 6.9 kompatiblen BSPs wird der Systemstart mit VxWorks
Bootloader nicht unterstitzt. Verwenden Sie stattdessen GRUB.

14.4 Nachladbares Kernel Modul erzeugen

Wie Sie ein nachladbares Kernel Module erzeugen, ist grundsatzlich in folgendem Kapitel
beschrieben: "Nachladbares Kernel Modul erzeugen|(Seite 55).

Nachfolgend werden die Anderungen zu diesem Thema fiir VxWorks V7 beschrieben.
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14.5 Real Time Process Applikation (RTP) erzeugen

In VxWorks V7 basieren Kernel Module auf einem VxWorks Image Projekt oder einem
VxWorks Source Build Projekt.

1. Wahlen Sie im Dialog "Project Setup® ein Image Projekt oder Source Build Projekt aus.
Wahlen Sie aus den Listen folgende Einstellungen:

— Based on: "a source build project”, wenn das Kernel Modul auf einem Source Build
Projekt basieren soll, oder wahlen Sie "an image project®, wenn das Kernel Modul auf
einem Image Projekt basieren soll.

— Project: das entsprechende Projekt.

New VxWorks Downloadable Kernel Module P__E@éj

Project Setup
Base the new project either on an existing application, source build er image project. :_' ;

Project context

Fl Based on ’an image project v]

Project: "u"[P_manual v] ’Browse...]

Note: When using an image project as base, only the according seurce build
location is retrieved.

Context informaticn
Base location:  D:/Projects/Simatic_IPC/VixWorks/workspaces7/Manual/V5B_manual

@ Next > [ Finsh || Concel |

Unter VxWorks V7 missen Sie in den Projekteinstellungen keinen Suchpfad zu den im
SIMATIC IPC Support Package for VxWorks mitgelieferten Headerdateien hinzufligen.
Lassen Sie Schritt 13 aus folgendem Kapitel aus: Nachladbares Kernel Modul erzeugen
(Seite|55).

14.5 Real Time Process Applikation (RTP) erzeugen

Eine Real Time Process Applikation erstellen Sie auf die gleiche Weise wie ein
nachladbares Kernel Modul.

Waéhlen Sie als Projekttyp die Option "VxWorks Real Time Process Project".

Der Name der erzeugten Datei erhalt die Erweiterung ".vxe".
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14.6 PROFINET-Aufrufe im Real Time Process (User Mode) nutzen

14.6 PROFINET-Aufrufe im Real Time Process (User Mode) nutzen

Sie kénnen alle PROFINET-Aufrufe in einem Real Time Process (RTP) nutzen.
Verwenden Sie dazu die mitgelieferte Headerdatei "vxwpnio.h".
Binden Sie, je nach Treiber, eine der mitgelieferten Bibliotheken ein:
® CP 16xx-Treiber:
"libcp16xx_rtp.a"

® PN-Treiber:
"libpn_rtp.a"
Im RTP-Mode wird fast der gesamte Treibercode auf User-Ebene (Privilege Level 3)
ausgefihrt.
Properties for rtp_pniocentroller_2 [ =l é]
type filter text Build Properties - A 4
> Resource
Build Properties
Builders Active build spec: [VSB_manuaI_PEN'I'IUMd-gnu_C++2003 v] Debug mode
» C/C++ General
External File
Logging | @ Build Support and Specs | #+ Tools | [= Paths | # Defines| B Libraries | § Variables | g% Build Rules|
Project Info Build spec specific settings
Project References Z Lbrari
Run/Debug Settings Libraries:
Task Tags Library directives Edit...
> Validation
-l cplGoe_rh
VWorks Inf pioecrtp
Add to all...
Remove from all...
Up
Down
Restore Defaults Apply
@' 0K l [ Cancel ]
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14.6 PROFINET-Aufrufe im Real Time Process (User Mode) nutzen

Fir die Kommunikation zwischen User Mode und Kernel Mode wird die Syscall-Gruppe 51
verwendet. Informationen zur Konfiguration dieses Werts finden Sie in Kapitel
PROFINET-Treiber konfigurieren|(Seite|72).
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Weiterfihrende Informationen und Unterstlitzung zu den beschriebenen Produkten finden
Sie im Internet unter folgenden Adressen:

Technical Support (http://www.siemens.de/automation/csi_de_WW)

Formular fir einen Support-Request (http://www.siemens.de/automation/support-request)

After Sales Information System SIMATIC PC/PG (http://www.siemens.de/asis)

Gesamtdokumentation SIMATIC (http://www.siemens.de/simatic-tech-doku-portal)

Ihr Ansprechpartner vor Ort
(http://www.automation.siemens.com/mcms/aspa-db/de/Seiten/default.aspx)

Trainingscenter (http://sitrain.automation.siemens.com/sitrainworld/? AppLang=de)

Industry Mall (https://mall.industry.siemens.com)

Wenn Sie sich mit Inrem Ansprechpartner vor Ort oder mit dem Technical Support in
Verbindung setzen, halten Sie bitte folgende Informationen bereit:

Tools & Downloads

Bestellnummer des Gerats (MLFB)
BIOS-Version (Industrie-PC) bzw. Image-Version (Bediengerat)
Installierte Zusatzhardware

Installierte Zusatzsoftware

Uberpriifen Sie regelmaBig, ob Updates und Hotfixes fiir Inr Gerat zum Download
bereitstehen. Die Downloads finden Sie im Internet unter "After Sales Information System
SIMATIC PC/PG" (siehe oben).
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