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Gewabhrleistung und Haftung

Gewahrleistung und Haftung

Hinweis

Security-
hinweise

Die Applikationsbeispiele sind unverbindlich und erheben keinen Anspruch auf
Vollstandigkeit hinsichtlich Konfiguration und Ausstattung sowie jeglicher
Eventualitaten. Die Applikationsbeispiele stellen keine kundenspezifischen
Lésungen dar, sondern sollen lediglich Hilfestellung bieten bei typischen
Aufgabenstellungen. Sie sind flir den sachgemaRen Betrieb der beschriebenen
Produkte selbst verantwortlich. Diese Applikationsbeispiele entheben Sie nicht
der Verpflichtung zu sicherem Umgang bei Anwendung, Installation, Betrieb und
Wartung. Durch Nutzung dieser Applikationsbeispiele erkennen Sie an, dass wir
Uber die beschriebene Haftungsregelung hinaus nicht fiir etwaige Schaden
haftbar gemacht werden kénnen. Wir behalten uns das Recht vor, Anderungen
an diesen Applikationsbeispielen jederzeit ohne Ankiindigung durchzufihren. Bei
Abweichungen zwischen den Vorschldgen in diesem Applikationsbeispiel und
anderen Siemens Publikationen, wie z.B. Katalogen, hat der Inhalt der anderen
Dokumentation Vorrang.

Fir die in diesem Dokument enthaltenen Informationen Gbernehmen wir keine
Gewabhr.

Unsere Haftung, gleich aus welchem Rechtsgrund, fir durch die Verwendung der
in diesem Applikationsbeispiel beschriebenen Beispiele, Hinweise, Programme,
Projektierungs- und Leistungsdaten usw. verursachte Schaden ist ausgeschlossen,
soweit nicht z.B. nach dem Produkthaftungsgesetz in Fallen des Vorsatzes, der
groben Fahrlassigkeit, wegen der Verletzung des Lebens, des Kbrpers oder der
Gesundheit, wegen einer Ubernahme der Garantie fir die Beschaffenheit einer
Sache, wegen des arglistigen Verschweigens eines Mangels oder wegen
Verletzung wesentlicher Vertragspflichten zwingend gehaftet wird. Der Schadens-
ersatz wegen Verletzung wesentlicher Vertragspflichten ist jedoch auf den
vertragstypischen, vorhersehbaren Schaden begrenzt, soweit nicht Vorsatz oder
grobe Fahrlassigkeit vorliegt oder wegen der Verletzung des Lebens, des Kdrpers
oder der Gesundheit zwingend gehaftet wird. Eine Anderung der Beweislast zu
Ihrem Nachteil ist hiermit nicht verbunden.

Weitergabe oder Vervielfaltigung dieser Applikationsbeispiele oder Ausziige
daraus sind nicht gestattet, soweit nicht ausdriicklich von Siemens Industry Sector
zugestanden.

Siemens bietet Produkte und Lésungen mit Industrial Security-Funktionen an,
die den sicheren Betrieb von Anlagen, Lésungen, Maschinen, Geraten und/oder
Netzwerken unterstitzen. Sie sind wichtige Komponenten in einem
ganzheitlichen Industrial Security-Konzept. Die Produkte und Lésungen von
Siemens werden unter diesem Gesichtspunkt standig weiterentwickelt. Siemens
empfiehlt, sich unbedingt regelmaRig tiber Produkt-Updates zu informieren.

Fur den sicheren Betrieb von Produkten und Lésungen von Siemens ist es
erforderlich, geeignete SchutzmaRnahmen (z. B. Zellenschutzkonzept) zu
ergreifen und jede Komponente in ein ganzheitliches Industrial Security-Konzept
zu integrieren, das dem aktuellen Stand der Technik entspricht. Dabei sind auch
eingesetzte Produkte von anderen Herstellern zu berticksichtigen.
Weitergehende Informationen Uber Industrial Security finden Sie unter
http://www.siemens.com/industrialsecurity.

Um stets Uber Produkt-Updates informiert zu sein, melden Sie sich fiir unseren
produktspezifischen Newsletter an. Weitere Informationen hierzu finden Sie
unter http://support.automation.siemens.com.
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1 Bibliotheksubersicht

Was erhalten Sie?

Das vorliegende Dokument beschreibt die Bausteinbibliothek EMS400S. Mit der
Bausteinbibliothek erhalten Sie getesteten Code mit eindeutig definierten
Schnittstellen. Auf diese kdnnen Sie entsprechend |hrer zu realisierender
Aufgabenstellung aufsetzen.

Kernanliegen des Dokuments ist die Beschreibung
e aller zur Bausteinbibliothek gehérenden Bausteine
e der durch diese Bausteine realisierten Funktionalitat

Dariber hinaus zeigt diese Dokumentation mogliche Einsatzgebiete auf und hilft
Ihnen mit Step-by-Step-Anweisungen, die Bibliothek in Ihr STEP 7-Projekt zu
integrieren.

Giltigkeitsbereich der Bibliothek
e STEP 7 V13 und héher
e EMS400S
e S71200 CPUs

EMS400S Kommunikationsbibliothek
Beitrags-ID: 89369337, V1.1, 04/2015



1 Bibliotheksubersicht

© Siemens AG 2014 All rights reserved

1.1 Anwenderszenarien der Bibliothek

Ubersicht zum SIMATIC EMS400S System

In der gesamten Metallindustrie und Logistikbranche werden automatisierte
Fordertechniksysteme eingesetzt. Einer der gréf3ten Anwender innerbetrieblicher
Logistikanwendungen ist die Automobilindustrie. Die Anlagensteuerung EMS400S
(siehe \3)) ist fir den Transport von Lasten in Elektrohdngebahn-Anlagen
ausgelegt. Zu einer Anlagensteuerung mit dem EMS400S System gehdren
folgende Komponenten:

+ PSB-S-Modul

+ PSB-C-Modul

* IR-Fernbedienung

* Anzeigeeinheit

Das PSB-S-Modul bildet im Verbund mit einer S7-1200-Zentralbaugruppe die
Anlagensegmentsteuerung. Eine ihrer spezifischen Funktionen ist die
Verarbeitung der tber PROFINET empfangenen Daten und deren Einspeisung auf
die Schleifleiter RAIL. Uber die Schleifleiter wird die Kommunikationsverbindung
mit der Fahrzeugsteuerung hergestellt.

Das PSB-C-Modul ist integriert in die zum mobilen Anlagenteil gehérende
Fahrzeugsteuerung. Das PSB-C-Modul Gbernimmt zusammen mit einer S7-1200-
Zentralbaugruppe die Steuerungsaufgaben, die das EHB-Fahrzeug betreffen.
PSB-S- und PSB-C-Modul kommunizieren (iber einen getakteten 16-Bit-
Datenrahmen. Die Kommunikation kann quittiert und nicht quittiert erfolgen. Der
Dateninhalt ist im TIA-Portal frei programmierbar.

Im Einrichtbetrieb kann das EHB-Fahrzeug u. a. per Fernbedienung betrieben
werden.

EMS400S Kommunikationsbibliothek
Beitrags-ID: 89369337, V1.1, 04/2015 6
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1 Bibliothekstbersicht

Einsatzmoglichkeit fiir die Verwendung der Bibliothek EMS400S

Die folgende Abbildung zeigt schematisch ein vereinfachtes Schienensystem mit 3
EHB-Fahrzeugen. In der Steuerungsebene 2 (Anlagensegmentsteuerung) und 3
(EHB-Fahrzeugsteuerung) kommt die hier behandelte Bibliothek EMS400S zum

Einsatz.
Abbildung 1-1
Prozesssiauarung ‘| Bedienen und
| Beobachten
Prozessleitebene
Steverung
der EHE-Anlage
Steuerungsebene 1
Synchronisationssignal
= Anlagenzegmentsteuerung 1 Anlagensegmentsteuerung 2

T mit Synchronizationsmaster

EHB-Fahrzeugsteuerung 3

EHB-Schiene
e Schieifleiter fir die Energieversorgung
m———— Schieifleiter fiir die Kommunikation

EMS400S Kommunikationsbibliothek
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1 Bibliotheksubersicht

Bibliotheksfunktionen in dieser Beschreibung

In diesem Dokument zeigen wir Ihnen den Einsatz der Bibliothek anhand der
nachfolgend aufgefuhrten Hard- und Softwarekomponenten. Anhand einer
Anlagensegmentsteuerung und einer Fahrzeugsteuerung vom Typ S7-1200
werden die folgenden grundsatzlichen Funktionen mit der EMS400S Bibliothek
erlautert (Siehe Kap. 4).

Anlagensegmentsteuerung
¢ Die Konfiguration der Anlage aufnehmen und den Bausteinen bereitstellen.

e Daten zwischen PSB-S-Modul und PSB-C-Modul tber die RAIL senden und
empfangen.

e Die Signale der DI des PSB-S-Moduls bereitstellen.
e Diagnosen der PSB-S-Module bereitstellen.

Fahrzeugsteuerung
e Daten zwischen PSB-S-Modul und PSB-C-Modul tber die RAIL senden und
empfangen.

e Einen definierten Wert am AO des PSB-C-Moduls ausgeben.

e Vorhandene Brickung der RAIL an Segmentibergangen, die durch
Uberfahren des Segmentiibergangs entsteht, in der Fahrzeugsteuerung
ausgeben.

¢ Die am IR-DU empfangenen Tasten bzw. Tastenkombinationen der
Fahrzeugsteuerung bereitstellen.

e Die drei 7-Segmentanzeigen und Signallampen des IR-DU ansteuern.
o Diagnosen des PSB-C-Moduls bereitstellen.

Hinweis Es werden in diesem Dokument nur die Schritte erlautert, die zur Realisierung
der oben aufgefuihrten Punkte nétig sind. Fur eine komplette Anlagenapplikation
mussen noch zusatzlich anwenderdefinierte Bausteine erstellt werden, was aber
nicht Bestandteil dieser Bibliotheksbeschreibung ist.

EMS400S Kommunikationsbibliothek
Beitrags-ID: 89369337, V1.1, 04/2015
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1 Bibliotheksubersicht

1.2 Hard- und Softwarevoraussetzungen

Voraussetzungen fiir diese Bibliothek

Um die Funktionalitat der hier beschriebenen Bibliothek nutzen zu kénnen, sind
nachfolgend genannte Hard- und Softwarevoraussetzungen einzuhalten:

Hardware zur Anlagensegmentsteuerung
Tabelle 1-1

Nr. Komponente Artikelnummer Anzahl Hinweis
1. S7-1200 CPU1214C 6ES7214-1AG31-0XB0 1 Oder eine vergleichbare S7-1200
DC/DC/DC CPU ab FW 3.0
2. S7-1200 PSB-S 6ES7228-1RC52-0AA0 1 Ab FW 2.0
Hardware zur Fahrzeugsteuerung
Tabelle 1-2
Nr. Komponente Artikelnummer Anzahl Hinweis
1. S7-1200 CPU1212C 6ES7212-1AE31-0XB0 1 Oder eine vergleichbare S7-1200
DC/DC/DC CPU ab FW 3.0
2. S7-1200 PSB-C 6ES7228-1RC51-0AA0 1 Ab FW 2.0

Hinweis  Alternativ kdnnen fur die in Tabelle 1-2 aufgefihrten Komponenten auch

ahnliche Komponenten verwendet werden.

Standard Software
Tabelle 1-3

Nr. Komponente

Artikelnummer

Anzahl

3. STEP 7 Basic V13 oder hdher

6ES7822-0AA03-0YAS

HSP und Bibliotheken

Die folgende Liste enthalt alle Dateien und Projekte, die in diesem Beispiel

verwendet werden.
Tabelle 1-4

Nr. Komponente

Hinweis

1. | TIAV13_AddOn.zip

Diese gepackte Datei enthalt die HSP der PSB-S-
und PSB-C-Module fir den Hardware Katalog von
STEP 7 V13.

2. 89369337_ems400s_code_tia_v13_v1 oder | Diese gepackte Datei enthalt die EMS400S
89369337_ems400s_code_tia_v13_SP1_v1 | Bibliothek fiir Anlagensegment- und
Fahrzeugsteuerung.

EMS400S Kommunikationsbibliothek
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1 Bibliotheksubersicht

1.3 Bibliotheksressourcen

Was steht hier?

Nachfolgend erhalten Sie einen Uberblick tiber die Belegung des Arbeitsspeichers

durch die Bausteine der Bibliothek EMS400S.

Gesamtbelegung

Alle zur Bibliothek EMS400S gehtrenden Bausteine belegen im Arbeitsspeicher
insgesamt maximal:

19782 Bytes fiir eine Anlagensegmentsteuerung

3339 Bytes flr eine Fahrzeugsteuerung

Belegung der einzelnen Bausteine fiir eine Anlagensegmentsteuerung

Tabelle 1-5
Baustein Symbol Belegung Arbeitsspeicher

FB1 PSB_S_CTRLRAIL 2619 Bytes

FB2 PSB_S_DIAG 1120 Bytes

Instanz-DB PSB_S_DIAG_DB 380 Bytes

FB3 PSB_S_KOMM 10997 Bytes

Instanz-DB PSB_S_KOMM_DB 4052 Bytes

FC1 PSB_S_CFG 142 Bytes

FC2 PSB_S_PARITY_RAIL 180 Bytes

DB1 DB_PSB_S 392 Bytes

Belegung der einzelnen Bausteine fiir eine Fahrzeugsteuerung

Tabelle 1-6
Baustein Symbol Belegung Arbeitsspeicher
FB2 PSB_C_DIAG 247 Bytes
Instanz-DB PSB_C_DIAG_DB 388 Bytes
FB3 PSB_C_KOMM 1167 Bytes
Instanz-DB PSB_C_KOMM_DB 60 Bytes
FB4 IR_DU_KOMM 1229 Bytes
Instanz-DB IR_DU_KOMM_DB 116 Bytes
DB1 DB_PSB_C 132 Bytes
EMS400S Kommunikationsbibliothek
Beitrags-ID: 89369337, V1.1, 04/2015 10
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2 Bausteine der Bibliothek

Was steht hier?

In diesem Kapitel werden alle Bausteine der Bibliothek EMS400S aufgelistet und
erlautert.

21 Auflistung der Bausteine

Nachfolgende Tabelle listet alle zur Bibliothek EMS400S gehdrenden Bausteine
auf.

Anlagensegmentsteuerung

Tabelle 2-1
Baustein Symbol Hinweis
FB1 PSB_S_CTRLRAIL Interne Kommunikationsfunktion zu einer RAIL
FB2 PSB_S_DIAG Diagnose eines PSB_S Moduls
Instanz- PSB_S_DIAG_DB Instanz-DB zum PSB_S_DIAG
DB
FB3 PSB_S_KOMM Kommunikationsfunktionshille zu den RAILS
Instanz- PSB_S_KOMM_DB Instanz-DB zum PSB_S_KOMM
DB
FC1 PSB_S_CFG Konfiguration/Initialisierung
FC2 PSB_S_PARITY_RAIL | Paritatsbitgenerierung
DB1 DB_PSB_S Globaler Datenbaustein
Fahrzeugsteuerung
Tabelle 2-2
Baustein Symbol Hinweis
FB2 PSB_C_DIAG Diagnose des PSB_C Moduls
Instanz- PSB_C_DIAG_DB Instanz-DB zum PSB_C_DIAG
DB
FB3 PSB_C_KOMM Kommunikationsfunktion zur RAIL
Instanz- PSB_C_KOMM_DB Instanz-DB zum PSB_C_KOMM
DB
FB4 IR_DU_KOMM Steuerung der Anzeige/IR-
Fernbedienung/Signallampe
Instanz- IR_DU_KOMM_DB Instanz-DB zum PSB_IR_DU_KOMM
DB
DB1 DB PSB C Globaler Datenbaustein

EMS400S Kommunikationsbibliothek
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2 Bausteine der Bibliothek

2.2 Erlauterung der Bausteine fur die
Anlagensegmentsteuerung

Nachfolgendes Kapitel erlautert alle zur Bibliothek EMS400S gehdrenden
Bausteine einer Anlagensegmentsteuerung.

2.2.1 PSB_S_CFG (FC 1)

Funktionsweise
Der Baustein "PSB_S_CFG" tragt die E/ A- und die HW-Adressen, die an den

Input-Parametern verschaltet sind, in die Struktur des UDT_PSB_S VALUE ein.

Diese Struktur muss am Ausgang "PSB_S_VALUE" verschaltet werden.

Aufruf und Parameter

Abbildung 2-1
%FC1
"PSB_S_CFG"
o= EN
<?77= — MODULCOUNT
<777 —— |O_MODULE_1
<?77> — |0_MODULE_2
<777 — |0_MODULE_3
<777 — |0_MODULE_4
<777> — |O_MODULE_5
<777> — |0_MODULE_6
<777 = |O_MODULE_7
<?77> — |0_MODULE_8
LADDR_
<?77> — MODULE_1
LADDR_
=?77= — MODULE_2
LADDR_
=??7> — MODULE 3
LADDR_
<777 — MODULE_4
LADDR_
=?77= — MODULE_5
LADDR_
=777 — MODULE_6
LADDR_
<?77> — MODULE_7
LADDR_ PSB_S VALUE — <777=
=?77= — MODULE_8 ENQ =

EMS400S Kommunikationsbibliothek
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2 Bausteine der Bibliothek

Eingangsparameter
Tabelle 2-3

Parameter Datentyp Beschreibung
MODULCOUNT USint Anzahl der konfigurierten PSB-S-Module
10_MODULE_1 Ulnt Anfangsadresse des 1. konfigurierten PSB-S-Modul
10_MODULE_2 Ulnt Anfangsadresse des 2. konfigurierten PSB-S-Modul
10_MODULE_3 Ulnt Anfangsadresse des 3. konfigurierten PSB-S-Modul
10_MODULE_4 Ulnt Anfangsadresse des 4. konfigurierten PSB-S-Modul
I0_MODULE_5 Ulint Anfangsadresse des 5. konfigurierten PSB-S-Modul
I0_MODULE_6 Ulint Anfangsadresse des 6. konfigurierten PSB-S-Modul
10_MODULE_7 Ulnt Anfangsadresse des 7. konfigurierten PSB-S-Modul
10_MODULE_8 Ulnt Anfangsadresse des 8. konfigurierten PSB-S-Modul

LADDR_MODULE_1 | Ulnt

HW-Kennung des 1.

konfigurierten PSB-S-Modul

LADDR_MODULE_2 | Ulint

HW-Kennung des 2.

konfigurierten PSB-S-Modul

LADDR_MODULE_3 | Ulint

HW-Kennung des 3.

konfigurierten PSB-S-Modul

LADDR_MODULE_4 | Ulint

HW-Kennung des 4.

konfigurierten PSB-S-Modul

LADDR_MODULE_5 | Ulnt

HW-Kennung des 5.

konfigurierten PSB-S-Modul

LADDR_MODULE_6 | Ulnt

HW-Kennung des 6.

konfigurierten PSB-S-Modul

LADDR_MODULE_7 | Ulnt

HW-Kennung des 7.

konfigurierten PSB-S-Modul

LADDR_MODULE_8 | Ulnt

HW-Kennung des 8.

konfigurierten PSB-S-Modul

Ausgangsparameter
Tabelle 2-4
Parameter Datentyp Beschreibung
PSB_S_VALUE UDT_PSB_S_Value | Ubergabestruktur fir Konfigurations- und Prozessdaten

EMS400S Kommunikationsbibliothek
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2 Bausteine der Bibliothek

2.2.2 PSB_S_CTRLRAIL (FB1)

Funktionsweise

Der Baustein "PSB_S_CTRLRAIL" wird innerhalb des Bausteins "PSB_S_KOMM"
aufgerufen und beinhaltet die eigentliche Funktionalitat fir die Kommunikation mit
den Fahrzeugen, die sich auf der zugeordneten RAIL befinden. Eine direkte
Verschaltung durch den Anwender ist deshalb nicht notwendig.

Eingangsparameter
Tabelle 2-5

Parameter Datentyp Beschreibung
ID_PAE Ulint Eingangsadresse des PSB-S-Moduls
ID_PAA Ulint Ausgangsadresse des PSB-S-Moduls
RAIL Ulnt Nummer der RAIL
MODE Int Modus der Ubertragung (quittiert oder nicht quittiert)
WRITEVAL Word Zu schreibender Wert

Ausgangsparameter
Tabelle 2-6

Parameter Datentyp Beschreibung
READVAL Word Gelesener Wert
STATE Int Status des Bausteins
VALID Bool Glltigkeit der Daten
LASTVALIDREAD Word Letzter gliltiger gelesener Wert

Ein-/Ausgangsparameter

Tabelle 2-7
Parameter Datentyp Beschreibung
NEWQUITVAL Bool Freigabe fiir quittierte Ubertragung
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2.2.3 PSB_S_DIAG (FB2)

Funktionsweise

Der Baustein "PSB_S_DIAG" wird im OB82 [Diagnostic error interrupt] aufgerufen
und mit den Startinformationen des OB82 versorgt.

Handelt es sich bei der fehlerverursachenden Komponente um ein PSB-S-Modul,
extrahiert der Baustein den entsprechenden Fehlercode und tragt diesen in eine
Variable vom Typ UDT_PSB S DIAG ein.

In die Variable vom Typ des UDT PSB_S VALUE tragt der Baustein fir jedes
PSB-S-Modul in die Variable

#PSB_S VALUE.Module Values[PSB_S-Modulnummer].Error im Fehlerfall
OxFFFF, im Gutzustand 0x0000 ein.

Aufruf und Parameter

Abbildung 2-2
<>
U%FB2
"PSB_S_DIAG"
w — EN
10state
laddr
channel
w — multierror
PSB_S_VALUE
<777 — PSB_S_DIAG ENQ =
Eingangsparameter
Tabelle 2-8
Parameter Datentyp Beschreibung
|Ostate Word Startinformation des OB82, Peripheriezustand des
diagnosefahigen Moduls
laddr HW_ANY Startinformation des OB82, HW-Identifikation
channel Ulnt Startinformation des OB82, Kanalnummer
multierror Bool Startinformation des OB82, = True, wenn mehr als ein
Fehler vorhanden ist.
Ein-/Ausgangsparameter
Tabelle 2-9
Parameter Datentyp Beschreibung
PSB_S_VALUE UDT_PSB_S Value | Ubergabestruktur fiir Konfigurations- und Prozessdaten
PSB_S_DIAG UDT_PSB_S Diag | Ubergabestruktur fiir Diagnosedaten

EMS400S Kommunikationsbibliothek
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Status- und Fehleranzeigen

Das Statuswort befindet sich in der Struktur Module Cfg.Module_Diag[PSB_S-
Modulnummer].State im UDT UDT_PSB_S DIAG

Tabelle 2-10

Status

Fehler

Beschreibung/Abhilfe

0x0002

Unterspannung

Anlagensegmentsteuerung: 30 V, bezogen auf 48 V

0x0003

Uberspannung

Anlagensegmentsteuerung: 55 V, bezogen auf 48 V

0x0004

Uberlast

Die Anlagensegmentsteuerung treibt zu viele
Fahrzeugsteuerungen in den angeschlossenen drei
Anlagensegmenten an.

Zusétzlich wird der Fehler "Uberlast" in folgenden Féllen

ausgelost:

e  Kurzschluss zwischen RAIL A und RAIL B innerhalb
eines Anlagensegments

e Verpolung von RAIL A und RAIL B innerhalb eines
Anlagensegments

Dies gilt, wenn sich ein EHB-Fahrzeug im betreffenden

Anlagensegment befindet. Die Leitungen an der

Fahrzeugsteuerung sind ordnungsgemaf angeschlossen.

0x0005

Ubertemperatur

Steigt die Temperatur nach der Diagnosemeldung
"Ubertemperatur" um weitere 5 K, dann erfolgt die
Abschaltung des PSB-S-Moduls.

0x0009

Fehler

Allgemeiner Geratefehler auf RAIL 1 bis 3. Ein Fehler in
der Fahrzeugsteuerung ist aufgetreten. Dabei kann es sich
z. B. um eine Unterbrechung der Energiezufuhr handeln.
Eine Untersuchung des EHB-Fahrzeugs ist notwendig.

0x000B

Unbekannter
Fehler (000B)

Prifen Sie die Existenz der Eingangsspannung 48 V.
Wenn Spannung anliegt, ist das PSB-S-Modul defekt. Das
PSB-S-Modul muss fiir eine Reparatur eingeschickt
werden.

0x0016

Prozessalarm
verloren/
Abtastfehler

Synchronisationssignal fehlt. Priifen Sie die Datenleitung
ab der Signalquelle fir das Synchronisationssignal.

EMS400S Kommunikationsbibliothek
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224

PSB_S_KOMM (FB3)

Funktionsweise

Der Baustein "PSB_S KOMM'" liest, interpretiert und beschreibt die im PAE/PAA
befindlichen Daten des PSB-S-Moduls.

Fir die Kommunikation mit den RAILs ruft der Baustein intern den Baustein
"PSB_S CTRLRAIL" bis zu 24 Mal (max. 8 Module a 3 RAILs) je Konfiguration auf.

Realisierte Funktionen

e Lesen der Daten (16 Bit) aller konfigurierten Module und angeschlossenen
RAILs.

e Schreiben der Daten (16 Bit) auf alle konfigurierten Module und
angeschlossenen RAILs.

e Einlesen der Zustande der 6 digitalen Eingange der konfigurierten Module und
Ubertragung in die Struktur "UDT_PSB_S VALUE".

e Setzen der Zustands-Modi ,quittierte Kommunikation® und ,nicht quittierte
Kommunikation®.

e Ubertragen des Fehlerzustands (Error Code) der gestérten Module in die
Struktur "UDT_PSB_S_VALUE".

Der Baustein "PSB_S_KOMM" wird ausschlieRlich Gber die Strukturen
"UDT_PSB_S_Diag" und "UDT_PSB_S_Value" gesteuert.

Plausibilitatscheck

Der Baustein prift die in der Struktur "UDT_PSB_S_Value" hinterlegte
Konfiguration auf Plausibilitdt und bricht die Bearbeitung ab, wenn fehlerhafte
Daten erkannt wurden.

Kommunikations-Modus

Die Art der Ubertragung wird tber die Variable
"UDT_PSB_S Value".Module_Cfg.Mode_Rail_x festgelegt.

Tabelle 2-11
Mode_Rail_x Bedeutung Hinweis
0 Aus
1 nicht quittierte
Ubertragung
2 quittierte Die quittierte Ubertragung muss von der Applikation

Ubertragung wiederholt durch Setzung der Variablen
"UDT_PSB_S_Value".Module_Value. NewQuitVal_Rail_x
angestolRen werden.

Bei erfolgreicher Ubertragung setzt der Baustein die
Variable "UDT_PSB_S_Value".Module_Value.
NewQuitVal_Rail_x wieder zurlick.

EMS400S Kommunikationsbibliothek
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Aufruf und Parameter

Abbildung 2-3
7
%FB3
"PSB_S_KOMM"
w— EN
PSB_S_DIAG
<7??7> — PSB_S_VALUE ENO —
Eingangsparameter
Tabelle 2-12
Parameter Datentyp Beschreibung
PSB_S_DIAG UDT_PSB_S Diag | Ubergabestruktur fir Diagnosedaten
Ein-/Ausgangsparameter
Tabelle 2-13
Parameter Datentyp Beschreibung
PSB_S_VALUE UDT_PSB_S Value | Ubergabestruktur fiir Konfigurations- und Prozessdaten
2.2.5 PSB_S_PARITY_RAIL (FC 2)

Funktionsweise
Um eine Brickung zwischen zwei benachbarten RAILs erkennen zu kénnen, muss
jeder RAIL ein Paritatsbit im Kommunikationstelegramm fiir die RAIL mitgegeben
werden.

Hinweis  Dazu ist es notwendig, dass die komplette Anlage (bzw. der Rundkurs) eine
gerade Anzahl von RAILs besitzt.

Der Baustein "PSB_S PARITY" tragt dazu die Paritat in die Struktur des
"UDT_PSB_S_VALUE" ein, die am Ausgang PSB_S_VALUE verschaltet ist.

Die Paritat wird vom PSB-C-Modul ausgewertet. Dieses erkennt, ob 2 RAILs
gebriickt sind; in diesem Fall gibt der Baustein "PSB_C_KOMM" das Signal
BB_RAIL aus.
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Aufruf und Parameter
Abbildung 2-4

Y2
"PSE_S_PARITY RAIL"

.= EN

MODULE_1_
<77 72— RAIL_1

MODULE_1_
<77 73— RAIL_2

MODULE_1_
<77 7> == RAIL_3

MODULE_2_
<77 7> — RAIL_1

MODULE_2_
<77.7> — RAIL_2

MODULE_2_
<?7.7> = RAIL_3

MODULE_3_
<77 7% — RAIL_1

MODULE_3_
<77.7> = RAIL_2

MODULE_3_
<77 7> — RAIL 3

MODULE_4_
T T RAIL_1

MODULE_4_
<77 T e RAIL_2

MODULE_4_
- — RAIL_3

MODULE_5_
<77.7% — RAIL_1

MODULE_5_
<717 — RAIL_2
MODULE_5_
<77 o mem RAIL_3
MODULE_6_
<77 7o = RAIL_1
MODULE_6_
<77 o mmm RAIL_2
MODULE_6_
<717 — RAIL_3
MODULE_7_
<717 — RAIL_1
MODULE_7_
<77 o mem RAIL_Z
MODULE_7_
<777 —— RAIL_3
MODULE_8_
<77 7o e RAIL_1
MODULE_B_
<717 —— RAIL_2
MODULE_8_ PSB_5_VALUE <277
<777 = RAIL_3 END —
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Eingangsparameter

Tabelle 2-14
Parameter Datentyp Beschreibung

MODULE_1_RAIL_1 Bool Paritat der RAIL_1, des 1. Moduls
MODULE_1_RAIL_2 | Bool Paritat der RAIL_2, des 1. Moduls
MODULE_1_RAIL_3 | Bool Paritat der RAIL_3, des 1. Moduls
MODULE_2_RAIL_1 Bool Paritat der RAIL_1, des 2. Moduls
MODULE_2_RAIL_2 Bool Paritat der RAIL_2, des 2. Moduls
MODULE_2_RAIL_3 | Bool Paritat der RAIL_3, des 2. Moduls
MODULE_3_RAIL_1 Bool Paritat der RAIL_1, des 3. Moduls
MODULE_3_RAIL_2 | Bool Paritat der RAIL_2, des 3. Moduls
MODULE_3_RAIL_3 | Bool Paritat der RAIL_3, des 3. Moduls
MODULE_4 RAIL_1 Bool Paritat der RAIL_1, des 4. Moduls
MODULE_4 RAIL_2 Bool Paritat der RAIL_2, des 4. Moduls
MODULE_4 RAIL_3 | Bool Paritat der RAIL_3, des 4. Moduls
MODULE_5 RAIL_1 Bool Paritat der RAIL_1, des 5. Moduls
MODULE_5 RAIL_2 | Bool Paritat der RAIL_2, des 5. Moduls
MODULE_5_RAIL_3 | Bool Paritat der RAIL_3, des 5. Moduls
MODULE_6_RAIL_1 Bool Paritat der RAIL_1, des 6. Moduls
MODULE_6_RAIL_2 | Bool Paritat der RAIL_2, des 6. Moduls
MODULE_6_RAIL_3 | Bool Paritat der RAIL_3, des 6. Moduls
MODULE_7_RAIL_1 Bool Paritat der RAIL_1, des 7. Moduls
MODULE_7_RAIL_2 Bool Paritat der RAIL_2, des 7. Moduls
MODULE_7_RAIL_3 | Bool Paritat der RAIL_3, des 7. Moduls
MODULE_8_RAIL_1 Bool Paritat der RAIL_1, des 8. Moduls
MODULE_8 RAIL_2 | Bool Paritat der RAIL_2, des 8. Moduls
MODULE_8 _RAIL_3 | Bool Paritat der RAIL_3, des 8. Moduls

Ausgangsparameter

Tabelle 2-15

Parameter Datentyp Beschreibung

PSB_S_VALUE UDT_PSB_S_VALUE | Ubergabestruktur fiir Konfigurations- und Prozessdaten
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2.2.6 Datenstrukturen (UDTs)

Die Kommunikationsschnittstelle zwischen den Bibliotheksbausteinen und den
individuell programmierten anwenderdefinierten Bausteinen erfolgt tiber folgende

definierte UDTs in der Anlagensegmentsteuerung.

UDT_PSB_S_Value

Pro Anlagensegmentsteuerung wird eine Variable vom Typ "UDT_PSB_S Value"
in einem globalen DB deklariert.

Uber diese Variable kommunizieren die

individuellen anwenderdefinierten Bausteine;

e die Bausteine "PSB_S_KOMM", "PSB_S_CFG", "PSB_S_PARITY_RAIL" und

"PSB_S_DIAG" untereinander.

Tabelle 2-16
Name Element Typ Beschreibung
NewValue Bool Wird gesetzt im OB100 im Baustein PSB_S_CFG
Count_Modul USint Gibt an, wie viele PSB-S-Module konfiguriert sind.
Module_Cfg Array[1..8] | Beinhaltet alle relevanten Informationen rund um
of Struct die Konfiguration der PSB-S-Module.
Module_Cfg[1] Struct
ID Ulnt Anfangsadresse des Moduls
LADDR Ulnt HW-Kennung des Moduls
Parity_Rail_1 Bool Paritatsbit von RAIL_1
Parity_Rail_2 Bool Paritatsbit von RAIL_2
Parity_Rail_3 Bool Paritatsbit von RAIL_3
Mode_Rail_1 Int Mode von RAIL_1;
0 = Aus,
1 = nicht quittierte Ubertragung,
2 = quittierte Ubertragung
Mode_Rail_2 Int Mode von RAIL_2;
0 = Aus,
1 = nicht quittierte Ubertragung,
2 = quittierte Ubertragung
Mode_Rail_3 Int Mode von RAIL_3;
0 = Aus,
1 = nicht quittierte Ubertragung,
2 = quittierte Ubertragung
Module_Cfg[2] Struct
Module_Cfg[3] Struct
Module_Cfg[4] Struct
Module_Cfg[5] Struct
Module_Cfg[6] Struct
Module_Cfg[7] Struct
Module_Cfg[8] Struct
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Name Element Typ Beschreibung
Module_Values Array[1..8]
of Struct
Module_Values[1] Struct
Read_Rail_1 Word Gelesener Wert von RAIL_1
Read_Rail_2 Word Gelesener Wert von RAIL_2
Read_Rail_3 Word Gelesener Wert von RAIL_3
Valid_Rail_1 Bool Gliltigkeitsbit von RAIL_1
Valid_Rail_2 Bool Gliltigkeitsbit von RAIL_2
Valid_Rail_3 Bool Gultigkeitsbit von RAIL_3
LVRead_Rail_1 Word Letzter gtiltiger gelesener Wert von RAIL_1
LVRead_Rail_2 Word Letzter gliltiger gelesener Wert von RAIL_2
LVRead_Rail_3 Word Letzter glltiger gelesener Wert von RAIL_3
Write_Rail_1 Word Wert, der auf die RAIL_1 geschrieben werden soll
Write_Rail_2 Word Wert, der auf die RAIL_2 geschrieben werden soll
Write_Rail_3 Word Wert, der auf die RAIL_3 geschrieben werden soll
NewQuitVal_Rail_1 Bool Freigabe fiir quittierte Ubertragung auf RAIL_1
NewQuitVal_Rail_2 Bool Freigabe fiir quittierte Ubertragung auf RAIL_2
NewQuitVal_Rail_3 Bool Freigabe fiir quittierte Ubertragung auf RAIL_3
Presence_Rail_1 Bool Fahrzeug auf RAIL_1 prasent
Presence_Rail_2 Bool Fahrzeug auf RAIL_2 prasent
Presence_Rail_3 Bool Fahrzeug auf RAIL_3 prasent
Read_DI_1 Bool Zustand des DI1 des Moduls
Read_DI_2 Bool Zustand des DI2 des Moduls
Read_DI_3 Bool Zustand des DI3 des Moduls
Read_DI_4 Bool Zustand des DI4 des Moduls
Read_DI_5 Bool Zustand des DI5 des Moduls
Read_DI_6 Bool Zustand des DI6 des Moduls
Data_Rail_1 Bool Data-Bit RAIL_1
Data_Rail_2 Bool Data-Bit RAIL_2
Data_Rail_3 Bool Data-Bit RAIL_3
State_Rail_1 Int Zustand der Ubertragung auf RAIL_1;
0 = aus,
1 = nicht quittierte Ubertragung,
2 = quittierte Ubertragung
State_Rail_2 Int Zustand der Ubertragung auf RAIL_2;
0 = aus,
1 = nicht quittierte Ubertragung,
2 = quittierte Ubertragung
State_Rail_3 Int Zustand der Ubertragung auf RAIL_3;
0 = aus,
1 = nicht quittierte Ubertragung,
2 = quittierte Ubertragung
Error Word Error Code
Module_Values[2] Struct
Module_Values[3] Struct
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Name Element Typ Beschreibung

Module_Values[4] Struct

Module_Values[5] Struct

Module_Values[6] Struct

Module_Values[7] Struct

Module_Values[8] Struct

Cfg_Error Bool

UDT_PSB_S_Diag
Pro Anlagensegmentsteuerung wird eine Variable vom Typ "UDT_PSB_S Diag"
in einem globalen DB deklariert.

Uber diese Variable werden Fehlerinformationen zwischen folgenden Bausteinen
kommuniziert:

e den anwenderdefinierten Bausteinen;
e den Bausteinen "PSB_S KOMM" und "PSB_S DIAG".

Tabelle 2-17
Name Element Typ Beschreibung
Module_Diag Array[1..8]

of Struct

Module_Diag[1] Struct

State Word Fehler Code in HEX

Laddr HW_ANY HW-Identifikation des Moduls

Multierror Bool =1, falls mehr als ein Fehler vorhanden ist

Module_Diag [2] Struct

Module_Diag [3] Struct

Module_Diag [4] Struct

Module_Diag [5] Struct

Module_Diag [6] Struct

Module_Diag [7] Struct

Module_Diag [8] Struct
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2.3 Erlauterung der Bausteine fiur die Fahrzeugsteuerung

Nachfolgendes Kapitel erlautert alle zur Bibliothek EMS400S gehdérenden
Bausteine einer Fahrzeugsteuerung.

2.31 IR_DU_KOMM (FB4)

Funktionsweise

Der Baustein "IR_DU_KOMM" liest, interpretiert und beschreibt die im PAE/ PAA
befindlichen Daten des PSB-C-Moduls.

Realisierte Funktionen:

e Werte auf der LED-Anzeige ausgeben
¢ Rote und griine Signallampe ansteuern
e Anzeige Ein-/ Ausschalten

e Lampentest

e Signale der einzelnen Tasten und Tastenkombinationen von der IR-
Fernbedienung empfangen und ausgeben

Tabelle 2-18 Darstellbare Zeichen auf der LED Anzeige

Wert in hex Ausgabe
00...09 Zahl0...9
0A ‘E”
0B “F”
0C Aus
0D P
OE “r’
OF o
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Aufruf und Parameter

Abbildung 2-5
<777
% FB4
"IR_DU_KOMM"™

KEY 0 —---

KEY_1 =—---

= EN KEY 2 =— ...

- == ENABLE_UDT KEY_ 3 =—--

D KEY 4 =—...

CHAR1 KEY 5 —...

CHAR2 KEY_6 — .-

CHAR3 KEY 7 — -

= POINT1 KEY 8 — ...

- = POINT2 KEY 9 —...

- = POINT3 KEY_ESC —---

- == ALLON KEY_ENTER == ---

- == L AMPTEST KEY_FZG = ---

--- == GREENLED KEY_F1 =

- == REDLED KEY_F2 =—...

<777> — PSB_C ENO —

Eingangsparameter

Tabelle 2-19
Parameter Datentyp Beschreibung

ENABLE_UDT Bool Legt fest, welche Werte angezeigt werden.

True=UDT , False= Input-Parameter
ID Ulnt Anfangsadresse des PSB-C-Moduls
CHAR1 Byte 0x00 bis 0xOF entsprechend "Tabelle: Darstellbare Zeichen"
CHAR2 Byte 0x00 bis 0xOF entsprechend "Tabelle: Darstellbare Zeichen"
CHAR3 Byte 0x00 bis 0xOF entsprechend "Tabelle: Darstellbare Zeichen"
POINT1 Bool Dezimal-Punkt der ersten 7-Segment-Anzeige ansteuern.
POINT2 Bool Dezimal-Punkt der zweiten 7-Segment-Anzeige ansteuern.
POINT3 Bool Dezimal-Punkt der dritten 7-Segment-Anzeige ansteuern.
ALLON Bool LED-Anzeige und Signallampe einschalten
LAMPTEST Bool Lampentest
GREENLED Bool Griine Signallampe einschalten
REDLED Bool Rote Signallampe einschalten
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Ausgangsparameter
Tabelle 2-20
Parameter Datentyp Beschreibung

KEY_O Bool TRUE, wenn die Taste "0" gedriickt wurde.
KEY_1 Bool TRUE, wenn die Taste "1" gedriickt wurde.
KEY_2 Bool TRUE, wenn die Taste "2" gedruickt wurde.
KEY_3 Bool TRUE, wenn die Taste "3" gedruickt wurde.
KEY_4 Bool TRUE, wenn die Taste "4" gedruickt wurde.
KEY_5 Bool TRUE, wenn die Taste "5" gedruickt wurde.
KEY_6 Bool TRUE, wenn die Taste "6" gedriickt wurde.
KEY_7 Bool TRUE, wenn die Taste "7" gedriickt wurde.
KEY_8 Bool TRUE, wenn die Taste "8" gedriickt wurde.
KEY_9 Bool TRUE, wenn die Taste "9" gedriickt wurde.
KEY_ESC Bool TRUE, wenn die Taste "ESC" gedrickt wurde.
KEY_ENTER Bool TRUE, wenn die Taste "ENTER" gedrtickt wurde.
KEY_FZG Bool TRUE, wenn die Taste "FZG" gedrlickt wurde.
KEY_F1 Bool TRUE, wenn die Taste "F1" gedrickt wurde.
KEY_F2 Bool TRUE, wenn die Taste "F2" gedriickt wurde.

Ein-/Ausgangsparameter

Tabelle 2-21
Parameter Datentyp Beschreibung
PSB_C UDT_PSB_C Ubergabestruktur fir Prozess- und Diagnosedaten
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2.3.2 PSB_C_DIAG (FB2)

Funktionsweise

Der Baustein "PSB_C_DIAG" wird im OB82 aufgerufen und mit den
Startinformationen des OB82 versorgt.

Handelt es sich bei der fehlerverursachenden Komponente um ein PSB-C-Modul,
extrahiert der Baustein den entsprechenden Fehlercode und tragt diesen in eine
Variable vom Typ "UDT_PSB_C".State ein.

Aufruf und Parameter

Abbildung 2-6
WFB2
"FSB_C_DIAG™
. —EN
IDstate
laddr
channel

- == multierror
LADDR_MODULE
<?17> — PSR C ENO —

Eingangsparameter

Tabelle 2-22
Parameter Datentyp Beschreibung
|Ostate Word Startinformation des OB82, Peripheriezustand des
diagnosefahigen Moduls
laddr HW_ANY Startinformation des OB82, HW-Identifikation
channel Ulnt Startinformation des OB82, Kanalnummer
multierror Bool Startinformation des OB82, = True, wenn mehr als ein
Fehler vorhanden ist
LADDR_MODULE Ulnt Hardware-Identifikation des PSB-C-Moduls
Ein-/Ausgangsparameter
Tabelle 2-23
Parameter Datentyp Beschreibung
PSB_C UDT_PSB_C Ubergabestruktur fiir Prozess- und Diagnosedaten
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Status- und Fehleranzeigen
Das Statuswort befindet sich in der Variable State im UDT UDT PSB C

Tabelle 2-24
Status Fehler Beschreibung/Abhilfe
0x000B Unbekannter Prifen Sie die Existenz der Eingangsspannung 24 V.
Fehler (000B) Wenn die Spannung anliegt, ist das PSB-C-Modul defekt.
Das PSB-C-Modul muss fiir eine Reparatur eingeschickt
werden.
0x000C Unbekannter Es liegt ein Projektierungsfehler vor. Der 10-Bit-Bereich
Fehler (000C) des analogen Ausgangs ist Uberschritten. Priifen Sie das
zugehorige STEP 7-Projekt.
0x0016 Prozessalarm Synchronisationssignal fehlt. Priifen Sie, ob am PSB-S-
verloren/ Modul ein Synchronisationssignal anliegt. Priifen Sie die
Abtastfehler Leitungsverbindungen am RAIL.
0x0025 Ungliltige/ PSB-Modul (-C oder —S) und vorhandene Firmware
inkonsistente Version passen nicht zusammen. Aktualisieren Sie die
Firmware Firmware fur das PSB-Modul.
vorhanden. Fahrzeugsteuerung: Bei angeschlossener Anzeigeeinheit
Firmware-Update betrifft diese Meldung auch die Firmware der
bendtigt. Anzeigeeinheit.
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2.3.3

PSB_C_KOMM (FB3)

Funktionsweise

Der Baustein PSB_C_KOMM liest, interpretiert und beschreibt die im PAE/PAA
befindlichen Daten des PSB-C-Moduls.

Rea

lisierte Funktionen:

Lesen der Daten (16 Bit) von der RAIL.

Schreiben der Daten (16 Bit) auf die RAIL.

Einen 10-Bit Analogwert Uber den Analogausgang ausgeben.
Temperatur-Warnung ausgeben.

Eine erkannte Brickung zwischen zwei benachbarten RAILs ausgeben.

Aufruf und Parameter

Abbildung 2-7
<777
%FB3
"PSB_C_KOMM"
READ_VAL
STATE
VALID — ...
DATA — ...
IDLE — .-
.. = EN NEWQUITVAL — ...
... = ENABLE_UDT LASTVALIDREAD
1D BB_RAIL — ...
WRITE_VAL ERR_TEMP — ...
WRITE_AO ERROR — ---
PSB_C ENO —

Eingangsparameter

Tabelle 2-25
Parameter Datentyp Beschreibung

ENABLE_UDT Bool Legt fest, Uber welchen Weg der Baustein kommuniziert.
e True 2 Parameter Uiber PSB_C (UDT_PSB_C)
e False £ Parameter Uber E/A-Parameter

ID Ulnt Anfangsadresse des PSB-C-Moduls

WRITE_VAL Word Wert, der auf die RAIL geschrieben werden soll.

WRITE_AO Word 10 Bit Wert, der am Analogausgang ausgegeben werden
soll.
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Ausgangsparameter
Tabelle 2-26
Parameter Datentyp Beschreibung
READ_VAL Word Wert, der von der Rail gelesen wurde.
STATE Int Mode der Ubertragung;
e 0 = keine Kommunikation,
e 1 = nicht quittierte Kommunikation,
e 2 = quittierte Kommunikation
VALID Bool Daten sind giiltig
DATA Bool Neuen quittierten Wert empfangen
IDLE Bool Standby
NEWQUITVAL Bool Neuen gultigen, quittierten Wert empfangen
LASTVALIDREAD Word Letzter giiltiger empfangener Wert
BB_RAIL Bool Briickung zur benachbarten RAIL erkannt
ERR_TEMP Bool Abschaltempfehlung: Temperatur >= 61,1°C
ERROR Bool Hardware Diagnose oder interner Fehler liegt vor

Ein-/Ausgangsparameter

Tabelle 2-27
Parameter Datentyp Beschreibung
PSB_C UDT_PSB_C Ubergabestruktur fiir Prozess- und Diagnosedaten
234 Datenstrukturen (UDTs)

Die Kommunikationsschnittstelle zwischen den Bibliotheksbausteinen und den
individuell programmierten anwenderdefinierten Bausteinen erfolgt tiber folgende
definierte UDT in der Fahrzeugsteuerung.

UDT_PSB_C

Uber diese Variable kénnen die anwenderdefinierten Bausteine, die FBs
"PSB_C_KOMM", "IR_DU_KOMM" und "PSB_C_DIAG" Informationen
austauschen.

Pro Fahrzeugsteuerung wird eine Variable vom Typ "UDT_PSB_C" in einem
globalen DB deklariert.

Uber diese Variable kommunizieren die

e individuellen anwenderdefinierten Bausteine;

e die Bausteine "PSB_C_KOMM", "IR_DU_KOMM" und "PSB_C_DIAG"
untereinander.
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Tabelle 2-28
Name Datentyp Beschreibung

Read_Rail Word Wert, der von der RAIL gelesen wurde

Write_Rail Word Wert, der auf die RAIL geschrieben werden soll

Write_ AO Word 10-Bit-Wert, der am Analogausgang ausgegeben werden
soll

State_Rail Int Mode der Ubertragung;
0 = keine Kommunikation,
1 = nicht quittierte Kommunikation,
2 = quittierte Kommunikation

Valid Bool Daten sind glltig

Data Bool Neuer quittierter Wert empfangen

Idle Bool Standby

NewQuitVal Bool Neuer gultiger quittierter Wert empfangen

LastValidRead | Word Letzter gultiger empfangener Wert

BB_Rail Bool Briickung zur benachbarten RAIL erkannt

Err_Temp Bool Abschaltempfehlung -> Temperatur >= 61,1°C

Key 0 Bool True, wenn die Taste "0" der IR-Fernbedienung gedriickt
und empfangen wurde.

Key_1 Bool True, wenn die Taste "1" der IR-Fernbedienung gedriickt
und empfangen wurde.

Key 2 Bool True, wenn die Taste "2" der IR-Fernbedienung gedriickt
und empfangen wurde.

Key 3 Bool True, wenn die Taste "3" der IR-Fernbedienung gedriickt
und empfangen wurde.

Key 4 Bool True, wenn die Taste "4" der IR-Fernbedienung gedriickt
und empfangen wurde.

Key 5 Bool True, wenn die Taste "5" der IR-Fernbedienung gedriickt
und empfangen wurde.

Key 6 Bool True, wenn die Taste "6" der IR-Fernbedienung gedriickt
und empfangen wurde.

Key 7 Bool True, wenn die Taste "7" der IR-Fernbedienung gedriickt
und empfangen wurde.

Key 8 Bool True, wenn die Taste "8" der IR-Fernbedienung gedriickt
und empfangen wurde.

Key 9 Bool True, wenn die Taste "9" der IR-Fernbedienung gedriickt
und empfangen wurde.

Key ESC Bool True, wenn die Taste "ESC" der IR-Fernbedienung
gedriickt und empfangen wurde

Key_Enter Bool True, wenn die Taste "Enter" der IR-Fernbedienung
gedriickt und empfangen wurde

Key FZG Bool True, wenn die Taste "FZG" der IR-Fernbedienung
gedriickt und empfangen wurde.

Key_ F1 Bool True, wenn die Taste "F1" der IR-Fernbedienung gedriickt
und empfangen wurde.

Key F2 Bool True, wenn die Taste "F2" der IR-Fernbedienung gedriickt
und empfangen wurde.

Char_1 Byte 1. Zeichen ausgeben. Giiltige Werte sind: 00..09 = Zahl
0..9,0A="E", 0B ="F", 0C = Aus, 0D ="P", OE ="r", OF =
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Name Datentyp Beschreibung

Char_2 Byte 2. Zeichen ausgeben. Gultige Werte sind: 00..09 = Zahl
9.“.9, 0A="E", 0B ="F", 0C = Aus, OD ="P", OE = "r", OF =

Char_3 Byte 3. Zeichen ausgeben. Gultige Werte sind: 00..09 = Zahl
9.“.9, 0A ="E", 0B ="F", 0OC = Aus, OD ="P", OE = "r", OF =

Point_1 Bool Setzt den ersten Dezimalpunkt

Point_2 Bool Setzt den zweiten Dezimalpunkt

Point_3 Bool Setzt den dritten Dezimalpunkt

AllOn Bool Aktiviert die LED-Anzeige und die Signallampen

LampTest Bool Aktiviert den Lampentest

GreenLED Bool Aktiviert die griine Signallampe

RedLED Bool Aktiviert die rote Signallampe

State Word Error Code des PSB-C-Moduls

laddr HW_ANY | HW-Kennung des PSB-C Moduls

multierror Bool Multierror wird vom Modul gemeldet

Error Bool Hardware-Diagnose liegt vor
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3 Aufbau einer Applikation mit der EMS400S

Bibliothek

Der folgende Abschnitt zeigt Ihnen, wie ein STEP 7-Programm in einer
Anlagensegment- und Fahrzeugsteuerung prinzipiell aufgebaut sein muss.

3.1 Ubersicht Anlagensegment- und Fahrzeugsteuerung

Schema
Abbildung 3-1

Anlagen-

steuerung

Anlagensegment-

steuerung

Versorgungsspannung

RAIL - Kommunikationsschleifleiter

Erlauterung

Die Anlagensteuerung kommuniziert z. B. per S7-Kommunikationsfunktionen
(PUT/GET- Auftrage) mit der Anlagensegmentsteuerung.

Die Anlagensegmentsteuerung wiederum kommuniziert mit den
Fahrzeugsteuerungen tber die Funktionsbausteine der EMS400S-Bibliothek.

Das IR-DU (Infrared Display Unit) wird Gber die serielle Schnittstelle des PSB-C-
Moduls angesteuert bzw. liefert die empfangenen IR-Signale der IR-
Fernbedienung.
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3.2 Programmaufbau einer Anlagensegmentsteuerung

Programmiibersicht
Abbildung 3-2

L

FC

o
B

»

>

[
»

£
lF'B
TB lF‘E
Anwenderprogramm Bibliotheksbausteine Datenbausteine

u

3.2.1 OB1 [Main]

Das Betriebssystem der S7-1200 CPU ruft den Organisationsbaustein MAIN [OB1]
zyklisch auf und startet damit die Bearbeitung des Anwenderprogramms.

PSB_S_KOMM

Der Baustein "PSB_S KOMM" koordiniert die Kommunikation mit den
Fahrzeugsteuerungen, die sich auf der angeschlossenen RAIL befinden.

Die Kommunikation mit den nachfolgenden Bausteinen erfolgt ausschlielich Gber
Variablen des Typs UDT_PSB_S VALUE und UDT_PSB_S_DIAG.

FB/FC xyz

Die anwenderdefinierten Bausteine, in denen die individuelle Logik des
Fordersystems programmiert ist, steuern den Gesamtprozess Uber die Variablen
vom Typ UDT_PSB_S Value und UDT_PSB_S_ Diag.
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3.2.2 0B100 [Startup]

Der OB100 [Startup] wird bei einem Neustart (Warmstart) aufgerufen und somit
einmalig vor dem ersten Aufruf des OB1 [Main] abgearbeitet.

PSB_S_CFG
Der Baustein "PSB_S_CFG" bestimmt die Anzahl der verbauten Module, deren
Anfangsadressen und deren HW-Identifikation und Gbertragt diese Werte in die
Variable vom Typ UDT_PSB_S Value. Diese Informationen werden von den
Bausteinen "PSB_S_KOMM" und "PSB_S_DIAG" ausgewertet.

PSB_S_PARITY_RAIL

Der Baustein "PSB_S PARITY_RAIL" tragt die Paritat der RAIL in die Variable
vom Typ UDT_PSB_S Value ein. Diese Information wird im Baustein
"PSB_S_KOMM" ausgewertet. Dadurch wird es mdglich, eine Briickung an den
RAIL-Ubergangen zu detektieren.

3.23 OB82 [Diagnostic error interrupt]

Wenn eine diagnoseféhige Baugruppe, bei der Sie den Diagnosealarm
freigegeben haben, eine Anderung ihres Diagnosezustands erkennt, stellt sie eine
Diagnosealarmanforderung an die CPU. Wenn kein anderer Alarm-OB aktiv ist,
dann wird der Diagnosealarm-OB (OB82) aufgerufen.

PSB_S_DIAG

Der Baustein "PSB_S_DIAG" wird im OB82 aufgerufen und extrahiert aus der
kompletten Diagnose den Diagnosewert des Moduls.
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3.3

Programmaufbau einer Fahrzeugsteuerung

Programmiibersicht

3.31

Abbildung 3-3

DB
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|
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Anwenderprogramm

Bibliotheksbausteine Datenbausteine

OB1 [Main]

Das Betriebssystem der S7-1200 CPU ruft den Organisationsbaustein MAIN (OB1)
zyklisch auf und startet damit die Bearbeitung des Anwenderprogrammes.

IR_DU_KOMM

Der Baustein "IR_DU_KOMM" steuert die Kommunikation mit der Anzeigeeinheit
Uber die serielle Schnittstelle des PSB_C Moduls. Wird das Fahrzeug ohne
Anzeigeeinheit betrieben, kann auf den Aufruf verzichtet werden. Der Baustein
kann Uber die Input-/ Output-Parameter versorgt werden oder Gber die Schnittstelle
des Ein-/Ausgangsparameters PSB_C, die vom Typ UDT_PSB_C ist.

Die Kommunikation mit den nachfolgenden Bausteinen erfolgt dann entsprechend
Uber die gewahlte Schnittstelle (Input-/ Output-Parameter oder UDT).

PSB_C_KOMM

FB/FC xyz

Der Baustein "PSB_C_KOMM" steuert die Kommunikation mit der RAIL, auf der
sich das Fahrzeug derzeit befindet. Der Baustein kann Gber die Input-/ Output-
Parameter versorgt werden oder Uiber die Schnittstelle des Ein-
Ausgangsparameters PSB_C, die vom Typ UDT_PSB_C ist.

Die Kommunikation mit den nachfolgenden Bausteinen erfolgt dann entsprechend
Uber die gewahlte Schnittstelle (Input-/ Output-Parameter oder UDT).

Die anwenderdefinierten Bausteine, in denen die individuelle Logik der
Fahrzeugsteuerung programmiert ist, steuern den Gesamtprozess Uber die Ein-
/Ausgabe-Parameter der Bausteine "PSB_C_KOMM" und "IR_DU_KOMM" oder
Uber die Variable vom Typ UDT_PSB_C.

EMS400S Kommunikationsbibliothek
Beitrags-ID: 89369337, V1.1, 04/2015 36



© Siemens AG 2014 All rights reserved

3 Aufbau einer Applikation mit der EMS400S Bibliothek

3.3.2 OB82 [Diagnostic error interrupt]

Wenn eine diagnosefahige Baugruppe, bei der Sie den Diagnosealarm
freigegeben haben, eine Anderung ihres Diagnosezustands erkennt, stellt sie eine
Diagnosealarmanforderung an die CPU. Wenn kein anderer Alarm-OB aktiv ist,
dann wird der Diagnosealarm-OB (OB82) aufgerufen.

PSB_C_DIAG

Der Baustein "PSB_C_DIAG" ist hier in diesem OB aufzurufen. Der Baustein
extrahiert aus der kompletten Diagnose den Diagnosewert des Moduls.
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Was steht hier?

Dieses Kapitel besteht aus Anleitungen zur Integration der Bibliothek EMS400S in
Ihr STEP 7-Projekt und aus Anleitungen zur grundsatzlichen Anwendung der
Bibliotheksbausteine. Anhand einer Anlagensegmentsteuerung und einer
Fahrzeugsteuerung demonstrieren wir die Hardware- und Softwarekonfiguration.

4.1 Power-Signal-Booster-Module in den Hardware-
Katalog von STEP 7 V13 hinzufugen

Die folgende Schritt-fur-Schritt Anleitung zeigt Ihnen, wie die Power-Signal-
Booster-Module (Segment- und Carrier Module) in das STEP 7 V13 eingebunden
werden.

Tabelle 4-1
Nr. Aktion

1. Entpacken Sie die Datei "TIAV13_AddOn.zip", die Sie von der HTML-Seite
geladen haben \2\ in einen beliebigen Ordner mit Schreib- und Lese-Rechten
auf lhrem lokalen Rechner.

2. Fihren Sie das entsprechende Setup aus und folgen Sie den Anweisungen des
Setups.

o Setup flr Windows 7 9 Setup flr Windows XP

=N NoR )
@uvr « Data » TIAVI3_.. «| 43 [ Search TIAV13 AddOn ol
File Edit View \Tools Help
Organize « InclN\e in library Shar | with + New folder ==« 0 -Z@Z-

* 3 Favorites bims

B Liceifse_en-US.ritf

* 7 Libraries B Read|Vle.rtf
‘%l 57-1200 Power-Signal-Booster V13.00.00.00_01.04.msi
> /M Computer L) setup.exe
gI-I Metwork
4 n 3
4 items

4 items
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Nr. Aktion
3. Nach Beenden des Setups starten Sie STEP 7 V13 und prifen in der Ansicht
des Hardware Katalogs (Hardware catalog), ob die Installation erfolgreich war
und der Ordner” Power Signal Booster” vorhanden ist.
Options @
=l
=
e | Catalog =
]
|<5earch:a- | 5
[+ Filter g
. z
» [ cPU [
» r*_[. Signal boards
4 '_j. Communications boards j
v (il Battery boards o
v [ DI e
[ =
» mDQ E
v [ DIIDQ e
v [ Al 3
» (@ A0 —
v [ AlAD (5
v (il Fower Signal Booster I E
b Ll Communications modules 3
v (il Technology modules [ |

Hinweis Bitte beachten Sie auch die Hinweise in der ReadMe.rtf
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4.2 Integration der Bibliothek in STEP 7

Nachfolgend sind die Schritte aufgefiihrt, um die Bibliothek EMS400S
in Thr STEP 7-Projekt zu integrieren. AnschlieRend kénnen Sie die Bausteine der

Bibliothek EMS400S nutzen.

Hinweis

Tabelle 4-2

Das Vorhandensein eines STEP 7 Projektes wird im Folgenden vorausgesetzt.

Nr.

Aktion

lokalen Rechner.

1. Entpacken der Datei "89369337_EMS400S_CODE_V13.zip" oder Datei
"89369337_EMS400S_CODE_V13_SP1.zip", die Sie von der HTML-Seite \2\
geladen haben in einen beliebigen Ordner mit Schreib- und Lese-Rechten auf lhrem

Offnen Sie ihr bereits bestehendes STEP 7 V13 Projekt.

Klicken Sie in der Palette ,Globale Bibliotheken® (Global libraries) in der
Funktionsleiste auf ,Globale Bibliothek 6ffnen” (,Open global library“), oder wahlen
Sie im Menu ,Optionen” den Befehl ,Globale Bibliotheken > Bibliothek 6ffnen®
(,Options* > ,Global libraries” > ,Open library...“).

m@kﬁm

» LI Long Functions

b [l winAC_MP

¥ L suttons-and-Switches

» LL| Manitoring-a nd-control-objects
» ||| Documentation templates

Options _%!_
s Library view = a
=
~ | Project library N
2 ] [a - 31
=] B 7
» LU Project library =
=
3
E

~ | Global libraries
A =M

Der Dialog ,Globale Bibliothek 6ffnen” (,Open global library“) 6ffnet sich.
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Nr.

Aktion

Selektieren Sie die Bibliothek ,EMS400S_V13.al13" oder ,EMS400S_V13_SP1“ und
offnen Sie die Datei.

-

Open global library |E|
Lookin: |, EMS400S_V13_SP1 - @ F o
D= Name . Date modified Type Size
";.5" , AdditionalFiles 3/9/2015 1:44 PM File folder
Recent Places )i py 3/9/20151:44 PM  File folder
! . Logs 3/9/2015 1:44 PM File folder
| System 4/13/201511:14 AM  File folder
Desktop | tmp 3/9/2015 1:47 PM File folder
— HearFiles 3/9/2015 1:44 PM File folder
= | I EMS4005_V13_SP1.al13 | 4/13/201510:17 AM  Siemens TIA Portal V13 library
Libraries
LS
Computer
b 4 I I
TV
Netuog  Flename: EMS400S_V13_SP1.al13 -
Flesof type: | Global library »| | Cancel |
Cpen as read-only

Im Ordner ,Kopiervorlagen® (,Master Copies*) befinden sich die Ordner PSB-C und
PSB-S. Aus diesen kénnen nun die EMS400S Bibliotheksbausteine in |hr Projekt
kopiert werden.

Global libraries

o EHER
¥ L] Buttons-and-Switches

» LL] DrivelLib_S71200_W13

» LL] DriveLib_S71200 V4 _W13

» [ Drivelib_ 571500 V13

» [ Drivelib_S7300-57400_V13

» LL| Long Functions

W

» LI Monitoring-a nd-control-objects
b Ll | Documentation templates
¥ L] winac_mP
« || | EM54005_W13_SF1
» 5] Types
* | Master copies
w |tz| PSBC
2i- IR_DU_KOMM
45 PSE_C_DIAG
2k PSB_C_KOMM
1| uDT_PSB_C
w t:| PSBS
4k PSB_S_CFG
=i+ PSE_S_CTRLRAIL
2k FSE_S_DIAG
2k PSB_S_KOMM
20 PSE_S_PARITY_RAIL
lil UDT_PSB_S_Diag
li| UDT_PSB_S_value

» [,§ Common data
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4.3 Aufruf der Bibliotheksbausteine im STEP 7 Programm

Nachfolgend sind die Schritte aufgefiihrt, um die Bausteine der Bibliothek
EMS400S in ein STEP 7-Projekt zu integrieren. Exemplarisch zeigen wir dies an
einer S7-1200 Anlagensegmentsteuerung und einer S7-1200 Fahrzeugsteuerung.

431 Geratekonfiguration der Anlagensegmentsteuerung

Tabelle 4-3

Nr.

Aktion

1.

Fligen Sie in Inrem Projekt eine neues Gerat mit dem Geratenamen
+LAnlagensegmentsteuerung“ (,Segment PLC*) ein.

Add new device X
Device name:
j
[ ~ [ Controllers Z Device:
u ~ [ simamc 57-1200 [l
~ [ crU
Controllers » [ CPU 1211C ACIDCIRly
» [ cPU 1211C DCIDCIDC
» [ CPU 1211C DCIDCIRl
» [l CPU 1212C ACIDCIRly
D » [ cPU 1212C DCIDCIDC ;
» (il CPU 1212C DAIDCIRIY Article no.: | |
HMI » [ CPU 1214C ACIDCIRly Version: | [=]
~ [l CPU 1214C DCIDCIDC
— [l 557 214-14E300xB0 |_|  Description:
e
g [l 6557 214-14G40-0xB0 |
» L CPU 1214C DUDCIRlY
e EETE » [l CPU 1215C ACIDCIRly
» [ cPU 1215C DCIDCIDC
| » [l CPU 1215C DCIDCIRly
::::E » [ cPU 1217C DCIDCIDC
’ » [ CPU 1214FC DCIDCIDC
P » [ CPU 1214FC DCIDCIRY
» [ cPU 1215FC DOIDCIDC
» [ cPU 1215FCDCDCRY ||
» [ Unspecified CPU 1200
» [ SIMATIC 57-1500
[ =
3 = SIMATIC 57-300
[<] ] I[>]
[« Open device view | | | Cancel

Parametrieren Sie die CPU Eigenschaften entsprechend den Vorgaben fur das
Anwenderprogramm (Systemmerker, Taktmerker, IP-Adresse, ...).

Flgen Sie aus dem Hardware Katalog ein PSB-S-Modul (Power Signal Booster
Segment) hinzu.
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Nr. Aktion
PSB-S-C » Segment PLC [CPU 1214C DU/DC/DC]
|; Topology view ||ﬁgh Network view Wf Device view | Options 2]
d¢ [segmentric EIETPEIYE = =1
i i i 2
& | Catalog §
Q‘S' ({t"\g |éearch> | 5
§ é“'*q [ Filter E
e & » [ cru 2
» [ Signal boards
v » 5 Communications boards j
» [l Battery boards o
. =
$7-1200 rack - »(@o E
cumen » [ 0O ®
» [ DIDQ g
v (@A r
» [ AQ |
» [ Aiiag =
- [ Prover Cinnal Brnctar =
~ [l Power Signal Booster Segment :”,-
Tl 5E57 228-1RC52-0AA0
¢ L1l Fower Zignal Booster Carnier Ll
» 5 Cornmunications modules g
» [l Technology modules o
< [ [>]& =
Device overview ||
¥{ Module slot | address Q address | Type
<] |
= Properties "'_i.‘.lnfo y| [ Diagnostics
| General y” Cross-references ” Compile |
1 |Path Description | < " [ H S |
4. Setzen Sie bei den digitalen Eingangen des PSB-S Moduls in den allgemeinen
Einstellungen der Moduleigenschaften die Werte fir den Eingangsfilter.
|§, Properties ||"_i.'.lnfo "ﬂ Diagnostics |
J General || 10 tags || Texts
b General Digital i
o FERs igital inputs =
» Digital inputs Input filters
1i0 addresses
Hardware identifier DIO-DI3: 115.1-115.4: [6.40 ms [+
DI4-DI5: [15.5-115.6: |6.40 ms ||
L
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Nr.

Aktion

Vergeben Sie die gewuinschten E/ A-Adressen.

Hinweis:

Die Anfangsadressen der Ein- und Ausgénge mussen gleich sein!

|§, Properties ||"_i.'.lnfo "ﬂ Diagnostics
J General " 10 tags " Texts
b General I 10 add
o EES addresses
» Digital inputs Input addresses
Hardware identifier Start address: |B |
End address |15 |
1 Process image: | Cyclic PI |V|
l Output addresses
Start address: |B |
End address |15 |
Process image: | Cyclic PI |v |
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4.3.2

Geratekonfiguration der Fahrzeugsteuerung

Tabelle 4-4
Nr. Aktion
1. Fligen Sie in Inrem Projekt eine neues Gerat mit dem Geratenamen

.Fahrzeugsteuerung® (,Carrier PLC") ein.

Add new device X

Device name:

|Ca rrier PLC

- p_u Controllers: Device:
~ [l SIMATIC 57-1200
~ @ cru
» [l CPU 1211C ACIDCIRly
» [ cPU 1211C DCDCIDC
» [l CPU 1211C DCIDCIRlY
» [l CPU 1212C ACIDCIRly
~ [ CPU 1212C DCDCIDC
[l 657 212-1AD30-0xBO
HMI W 6E57 212-1AE31-0XBD o — | =
[l 5e57 212-1AE40-0XB0 |

[>]

i[

Controllers

Article no: | |

L

Description:

e

» [l CPU 1214C ACIDCIRly
» [l CPU 1214C DCIDCIDC
» [l cPU 1214C DCIDCIRIY
PC systems » [l CPU 1215C ACIDCIRly
» [l CPU 1215C DCIDCIDC
» [l CPU 1215C DCIDCIRl
» [l CPU 1217C DCIDCIDC
» [l CPU 1214FC DUDCIDC
» [l CPU 1214FC DCUDCIRlY

Drives -
» [ cPU 1215FC DODCIDC
» [@ cPu1215FCDODCRY ||
» [l Unspecified CPU 1200
» [ SIMATIC 57-1500
[ =
» [ siMaTIC 57300
-
] i 2]
[+ Open device view | sl | | Cancel |

Parametrieren Sie die CPU Eigenschaften entsprechend Ihren Vorgaben fir das
Anwenderprogramm (Systemmerker, Taktmerker, IP-Adresse, ...).
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Nr. Aktion
3. Flgen Sie aus dem Hardware Katalog ein PSB-C-Modul (Power Signal Booster
Carrier) hinzu.
|E Topology view "h%h Network view “T]'f Device view | Options (2]
ﬂh‘ |Camer PLC :_’1. ;I §
-5
\Q ~ ‘ Catalog E
_ AL
& 5 earch> E
(\é [ Filter %
& » [ cPU a
» [H Signal boards |
v » [ Communications boards E
» [ Battery boards g
57-1200 rack = »mo E
aunens » [ 0Q A
» [ Dilng g
» (WA 7
» [ AQ !
» (g AuAQ S
vr_]‘] Power Signal Booster 3_.
» [78 Power Signal Booster Seament | &
w il Power Signal Booster Carrier |
d || [l sE57 228-1RCS1-0840 1N
< [ m[h — :
T v . » [ Technology modules g
Device overview é'
¢ Module Slot | address Q address | Type | |
[<] [ ] B
‘g Properties ”"_i.‘.lnfo ||ﬂ Diagnostics |
General <] i I[>]
? | Information
& Carrier PLC
4, Vergeben Sie die gewlinschten E/ A-Adressen.
Hinweis:
Die Anfangsadressen der Ein- und Ausgange missen gleich sein!
|§, Properties ||"_i.'.lnfo "ﬁ Diagnostics
J General || 10 tags || Texts |
» General 1 10 add
- PSB-C adaresses
110 addresses Input addresses
Hardware identifier
Start address: |S |
End address: |1S |
: Process image: | Cyclic PI |v |
L OQutput addresses
Start address: |S |
End address: |15 |
Process image: | Cyclic PI |v |
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4.3.3 STEP 7 Programm der Anlagensegmentsteuerung

UDTs und Kommunikationsbausteine kopieren
Tabelle 4-5

Nr. Aktion

1. Kopieren Sie alle UDTs der Bibliothek EMS400S, die sich unter ,Kopiervorlagen® >
.PSB-S* (,Master copies” > ,PSB-S*) befinden, per Drag&Drop in den Ordner ,PLC-
Datentypen® (,PLC data types“) der CPU ,Anlagensegmentsteuerung® (,Segment
PLC*).

Tf Siemens - PSBS-C

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help
(3 (3 B seveproiect & X X O:: [ BME DR F coonine ¥ cooffine f MMM % o ]

Project tree

Totally Integrated Automation
PORTAL

Devices

EHOO

[# Library view

> | Project library.
- [rsesc | Global libraries
I Add new device @ F YN

iy Devices & networks
» (1§ Carrier PLC [CPU 1212C DC/DE/DC] » Ll Butons-and-switches.
» LUl Long Functions

- 'I. Segment PLC [CPU 1214C DC/DUDC]
» L] Monitoring-and-control-objects
[IY Device configuration 9 0
% online & diagnostics
» g Program blocks
» [ Technology objects.

sapeiqr £ ” syse] Gl

¥ LUl Documentation templates.
» LUl winAC_P
v LLIEms400s

» g External source files » Cl Types
— ~ | Master copies
- [tz| PSBC
i IR_DU_KOMM
Program info 4 PSB_C_DIAG
5 Textlists JJ‘-PSB C_KOMM
i UDT_P5B_C
by e e G Properties. [ info. | ) Diagnostics ~Eims
» 5§ Common data P 2 g i
» [5]] Documentation settings General ]| Cross-referenc ) 5 PSB_S_CFG
» g Languages & resources Compiling completed (errors: 0; wamnings: 0) Wirsns cmaae
i PSB_S_DIAG

» i Online access 1 Path Description

» [ Card Reader/USB memory S FSB_S_KOMM

v | Details view

Name

¥ Add new data type. < [ 5| » | Info (Global libraries)

Portal vie =3 overview

2. Kopieren Sie alle FBs und FCs der Bibliothek EMS400S, die sich unter
.Kopiervorlagen* > ,PSB-S* (,Master copies* > ,PSB-S*) befinden, per Drag&Drop
in den Ordner ,Programmbausteine” (,Program blocks®) der CPU
~<Anlagensegmentsteuerung“ (,Segment PLC").

emens - PSB-S-C

Project Edit Wiew Insert Online Options Tools Window Help
(G (Bl soveproject & | X X st {5 MG E R Y coonline F coofiine fo NI 2 | 1]

Project tree

Totally Integrated Automation
PORTAL

Devices Options

HEQ [l Library view

> | Project library
- [1psesc | Global libraries
B Add new device oF & W

iy Devices & networks
» [ carrier pLC [CPU 1212C DGDEIDC] » LUl Buttons-and-Switches
» LI Long Functions

~ [l segment PLC [CPU 1214C DT/DC/DC]
» LI Monitaring-a nd-control-objects

Device configu
o . » Ll Documentation templates
¥ LI WinAC_WP
~ LI ENs 4005
» [ Types
= Master copies

ng] o] |

b [} External source files
» [g PLCtags

» [ig PLC data types. w [z PSBC
Watch and force tables S IR_DU_KOMM
854 Program info 5 PSB_C_DIAG
Textlists S PSB_C_KOMM
1 upT_Pse_C

» [ Local modules

A <z peac
» (4§ common data

9 Properties |4 Info

I P irermmerEe] General_y| Crosseferences | Compile :;PSB-S-EFG
= L sE_S CTRLRAIL
» i@ Languages & resources Compiling completed (errors: 0; warnings: 0) 4 PSBS._DIAG
. 5
» lig) Online access 1 | Path Description

S PSB_S_KOMM

» [ Card Reader/USB memory
% PSB 5 PARITY RAIL

T
i UDT_PSB_S_Value
+ [4i Commen data

+ | Details view

Name Details
< [ > < i > | |Info (Global libraries)

Portal vie 22 overview
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Globaler Datenbaustein

Das Programm in der Anlagensegmentsteuerung benétigt einen globalen
Datenbaustein. Dieser Datenbaustein dient zur Aufnahme der globalen Variablen
vom Typ UDT_PSB_S_ Value und UDT_PSB_S_Diag. Uber diese Variablen
kénnen die Bausteine "PSB_S_CFG", "PSB_S_PARITY_RAIL", "PSB_S_KOMM"
"PSB_S DIAG" und die individuell programmierten Anwender-Bausteine
Informationen austauschen.

Tabelle 4-6
Nr. Aktion
1. Legen Sie Uber ,Programmbausteine > Neuen Baustein hinzufigen* (Program
blocks > Add new block®) einen globalen Datenbaustein mit Namen ,DB_PSB_S*
an.
Add new block [%
Name:
|DB_PSB_S ]
T e (@ clobeine ||
% Language: DB -
Grganimtion Number: |
block
) manual

(® automatic

Data blocks (DBs) are data areas in the user program which contain user data.
Function block

E

Function

Select one of the following types:
-Aglobal data black
- An instance data block

&,

Data block

[+ Add new and open ok Cancel
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Nr.

Aktion

Rufen Sie den Eigenschaftsdialog des globalen "DB_PSB_S" auf.

48 PSB_S_KOMM [FB3]

DB_PSB
L 05.7F

» [ Technelog

b [@ PLC tags
b [ PLC data

S

(i

=| Copy

285 Program in -
|E] Text lists

» [ Local mod

» [g§ Common date X Delete

Copyas text

P ¥ S PP S P T

¥ [5] Documentati Rename
» r“_@ Languages & Compile
Download to device

Details view

& Goonline
&N Go offline
Mame

i
:
g i Call structure
|
i

» @ External s =napshot oftne monit
Applysnapshotvalues as startvalues b

= Generate source from blocks

Cross-reference information  Shift+F11

Crl+C

Crrl+K

3¢ Crossreferences F11
5 Assignment list
Switch programming language 3
Know-how protection
a Print... Ctrl+F
£ Print preview...
Ii d Properties... F-.It+Er‘"{r'_‘

®

Achten Sie darauf, dass das Attribut ,,optimierter Bausteinzugriff‘ deaktiviert ist!

DE_PSE_S DB X
General
General
Attrib
Information
Time stamps.
Compilation [[] onlystore in load memary
[FrEr [~ Data block write-orotected in the device
Attributes
["] optimized black access
4
v

Legen Sie im Datenbaustein "DB_PSB_S" zwei Variablen vom Typ
,UDT_PSB_S_Value® und ,UDT_PSB_S_Diag“ an.

..U 1214C DUDUDC] » Program blocks » DB_PSB_S [DB1]

T
=2 g

B B

==

DB_PSB_S
Name Data type Offset
1 @| w Static |
2 gl = » PSB S DIAG "UDT_PSB_S_Diag 0.0
3 ldm = » PSBE_S_VALUE "UDT_PSB_S_Value® 4B.0

Start value
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Anlauf-OB programmieren
Tabelle 4-7

Nr.

Aktion

1.

Erstellen Sie Gber ,Neuen Baustein hinzufligen® (,Add new block®) einen Anlauf

OB 100.

Add new block

= 7

Function block

= 2

Function

Data block

Name:
|starp
B W 1N e iay neerupt
Organizmtion & Cyclic interrupt
bleck & Hardware interrupt

4 Time error interrupt

> | Additional information

[%
Language: o [+
Number: [l T3]

&) meme

() automatic

Description:

A"Startup” OB will execute one time when
the operating mode of the PLC changes from
STOF to RUN. After completion, the main
“Program cycle™ OB will begin executing.

more...

[ Add new and open

I oK I Cancel
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Nr. Aktion

2. Offnen Sie den OB100 im Programmeditor und rufen Sie die Funktion
"PSB_S_CFG" (FC1) auf.

Verschalten Sie

(1) den globalen DB " DB_PSB_S* an den Ausgang PSB_S_VALUE. Der

Baustein tbertragt im Anlauf des Systems die E/A und die HW-Adressen in
die Struktur UDT_PSB_S_VALUE im globalen DB,

(2) die E/A-Adressen ihrer PSB_S-Module an entsprechenden Eingénge
IO_MODULE_1 .. IO_MODULE_8. (Hier in diesem Beispiel sind alle maximal
8 mdglichen Module verschaltet),

(3) die zugehérigen HW-Kennungen der PSB_S-Module an die entsprechenden
Eingdnge LADDR_MODULE_1 ..LADDR_MODULE_8,

(4) die Anzahl der projektierten PSB_S-Module am Eingang MODULECOUNT.

Max. HW-Aufbau der
LU Segmentsteuerung
— _J
~
° 8 PSB_S Module
% ..U 1214C DUDUDC] » Program blocks » DB_PSB_S[DB1] — i i X
EN ENO — 8 ¥

8 MODULCOUNT "DB_PSB_S". O T p—
5 — I0_MODULE_1 PSB_S_VALUE — PSB_5_VALUE F R ReacaBl B %

=
5 I0_MODULE_2 DB_PSB_S

24 — I0_MODULE_3 \ Hame Dat type Offset | Startvalue

2 — I0_MODULE S 1 S —

40— I0_MODULE_S P TR snTecoc noor oo

48 10_MODULE_& 3 | I» PSB_S_VALUE "UDT PSB_S Value™ 480 I

56 — I0_MODULE_7
54 — I0_MODULE_8

LADDR_ [ Properties |y Info_1)] &l Diagnostics
270 MODULE_1 || General [ 10tags [ Texts
LADDR_ Tl
7 MODULE_2
LADDR_
272 MODULE_3
LADDR_
273 MODULE_4
LADDR_
274 — MODULE_S O EiEiEEs
LADDR_
275 — MODULE_6 | Properties [7hinfo ©] % Diagnostics
LADDR_ e [ Generat [ 10tags [ Texts |
276 — MODULE_7 Gene e idenier
LADDR_
277 MODULE_8

0 addresses

Input addresses

15

T B

Hardware identifier

[Cormver e o ]
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Nr.

Aktion

Wenn zusatzlich noch die Briickung an den RAIL Segmenten erkannt werden
soll, rufen Sie im Anlauf OB100 die Funktion "PSB_S_PARITY_RAIL", je nach
Anzahl der RAIL-Segmente entsprechend oft auf.

1

Datenleitungen RAIL

]

Anlagensegmentsteuerung 2

a9 W
{
“PSB_S_PARITY_RAIL" "PSB_S_PARITY_RAIL"
EN ENO EN ENO
MODULE_1 "DB_PSB_S". MODULE_1_ "DB_PSB_S".
“AlwaysTRUE™ — RAIL_1 PSB_S_WALUE — PSB_S_VALUE "AlwaysFALSE" — RAIL_1 PSB_S_VALUE — FSB_S_VALUE
MODULE_1 MODULE_1_
“AlwaysFALSE™ — RAIL_2 "AlwaysTRUE" == RAIL_2
MODULE_1 MODULE_1_
“AlwaysTRUE™ — RAIL_3 "AlwaysFALSE" == RAIL_3
MODULE_2. MODULE_2_
"AlwaysFALSE" — RAIL_1 "AlwaysTRUE" — RAIL_1
MODULE_2. MODULE_2_
"AlwaysTRUE™ — RAIL_2 "AlwaysFALSE" — RAIL_2
MODULE_2 MODULE_2_
"AlwaysFALSE" — RAIL_3 "AlwaysTRUE" — RAIL_3
MODULE_3 MODULE_3_
"AlwaysTRUE" — RAIL_1 “AlwaysFALSE" — RAIL_1
MODULE_3 MODULE_3_
"AlwaysFALSE" — RAIL_2 “AlwaysTRUE™ — RAIL_2
MODULE_3: MODULE_3_
"Always TRUE® = RAIL_3 “AlwaysFALSE" — RAIL_3
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Diagnose-OB programmieren
Tabelle 4-8

Nr.

Aktion

1.

Erstellen Sie tber ,Neuen Baustein hinzufligen® (,Add new block*) einen
Diagnose OB82.

Add new block s

Name:
| Diagnostic error interrupr |

& Frogram cycle Language: FBD

& Startup
-

& Time delay interrupt

]

Organimtion & Cyclic interrupt manual
block & Hardware interrupt automatic
P —

A"Diagnostic error interrupt” OB will
Function block interrupt cyclic program execution ifa
diagnostics—apable module, for which the
diagnostic error interrupt has been enabled,
recognizs an error.
IFC

Function
e,
Data block
more...
> | Additional information
[¥) Add new and open oK Cancel
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Nr.

Aktion

2. Offnen Sie den OB82 im Programmeditor und rufen Sie den Funktionsbaustein
"PSB_S_DIAG" (FB2) auf.
Verschalten Sie den Baustein "PSB_S_DIAG"

(1) mit den Startvariablen des OB82 und

(2) die InOut-Variablen "PSB_VALUE" und "PSB_S_DIAG" mit den Variablen

“PSB_S_DIAG” und “PSB_S_VALUE” aus dem globalen DB ,DB_PSB_S*.

s p A8 aEW Caad ='- &% K

Interface
Mame Data type Comment
1 4l - Input
4] = 10_State Word 10 state of the HW object
4] = LADDR HW_ANY Hardware identifier
4= Channel Ulnt Channel number
<l = MultiError Bool =|| =true if more than one error is present
ill_» Temn

& a=1 4 = =/ q=]

» Block title: DiagnostirOr interrupt
v Network 1:

Diagr/istic error interrupt

Comment

"PSE_S_DIAG_IDB"

"PSB_5_DIAG
. —EN
#10_State |Dstate
#LADDR laddr
#Channel channel
_S;*';';';”;_r—'T“'"e”cr ..J 1214C DUDUDC] » Program blocks » DB_PSB_S [DB1]
PSB_5_VALUE — PSB_S_VALUE
"DB_PSB_S". a— o] e e =
PSB_S_DIAG — PSB_S_DIAG FrhEReenBE BT &
DB_PSB_S
o Name Data type Offset Start value
i v Static )]
N 4l = b PSB_S_DIAG *UDT_PSB_S_Diag" 0.0
3 l4m = » PSB_S_VALUE "UDT_PSB_S_Value” 48.0
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Zyklisches OB1 Programm
Tabelle 4-9

Nr. Aktion

1. Offnen Sie den zyklischen OB1.

Beschreibung) auf.

Datenbaustein "DB_PSB_S" verschaltet.

Rufen Sie den Baustein "PSB_S_KOMM" und Ihre individuellen,
anwenderdefinierten Bausteine fiir die Anlagensegmentapplikation (nicht Teil dieser

Der In-Parameter "PSB_S_DIAG" und der InOut-Parameter "PSB_S_VALUE" des
Bausteins "PSB_S_KOMM" werden mit den Variablen aus dem globalen

- - =0 — £

w Block title:  “Main Program Sweep (Cycle)”

- Network 1:  PSE_S_KOMM

"PSE_S_KOMN_
IDB"
PSE_S_KOMM"
EN ENO
"DB_PSE_S".
PSB_S_DIAG — PSB_S_DIAG
RS J 1214C DUDUDC] » Program blocks » DB_PSB_S [DB1
PSE_S_VALUE — PSE_S_VALUE [ LD Fegem i LIS (I
s bl ReeaaBR B H
DB_PSB_S
Name Data type Offset Start value
anl > Static [F=1

< = » FSB_S_DIAG
<l = P PSB_S_VALUE

e B

"UDT PSE 5 _Diag” 0.0
"UDT_PSB_S_Value™ 48.0

2. Ubersetzen Sie das Programm und iibertragen es in lhre Steuerung.
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4.3.4

STEP 7 Programm der Fahrzeugsteuerung

UDTs und Kommunikationsbausteine kopieren

Tabelle 4-10

Nr.

Aktion

1.

Kopieren Sie den UDT "UDT_PSB_C" der EMS400S-Bibliothek, der sich unter
.Kopiervorlagen“ > ,PSB-C* (,Master copies” > ,PSB-C*) befindet, per Drag&Drop in
den Ordner ,PLC-Datentypen” (,PLC data types*) der CPU ,Fahrzeugsteuerung®
(,Carrier PLC").

U4 Siemens - PSB-S-C —oOX
Project Edit View Insert OHHHEA Optiens  Tools ‘M-nfluw Help Totally Integrated Automation
U5 (3 Bl saveproject @i M 32 1 X W 2 G 5 MM B B F coonline (F cooffline Ao A 2 ] 1]° PORTAL

Devices Optians
GOO = | Library view a
> | Project library
v | Global libraries
¢ e
» [LI Butrons-and-Switches
» L1 Long Functions
» [ Monitoring-and-control-objects

~ [ ]PsBS<C
B Add new device
i, Devices & networks
~ [ Canrier PLC [CPU 1212C DE/DCIDC]
Il pevice configuration
4 Online & diagnostics
» [ Program blocks
» [ Technology objects

sapeaan | snselkm_

» LI Documentation templates
» LI winac_ P

» it External source files ~ [LIEMS4005

L= » [T Types

» L) PLC data types ~ | Master copies
bes ¥ = - [t PSBC

£ IR_DU_KOMM

Program info
£ Text lists S PSB_C_DIAG
» [ Local modules
» [l Segment PLC [CPU 1214C DC/DC.... DT _PSB_C
» [ Common data S
» [Z] Documentation settings 4 PSB_S_CFG
» [ Languages & resources d| Properties |7 Info @ | % Diagnostics B PSB_5_CTRLRAIL
= S PSB_S_DIAG
» 1 Online access G |
J eneral S PSB_S_KOMM

» (5 Cord Reader/USB memory.
i PSB_S_PARITY_RAIL

Il UDT_PSB_S_Diag
No 'properties’ available. 1 UDT PSE_S_value

No 'properties’ can be shown at the moment. There is either no object » [4f common data
selected or the selected abject does not have any displayable properties.

+ | Details view

> |Info (Global libraries)
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Nr.

Aktion

Kopieren Sie alle FBs der Bibliothek EMS400S, die sich unter ,Kopiervorlagen® >
PSB-C* (,Master copies” > ,PSB-C*) befinden, per Drag&Drop in den Ordner
.Programmbausteine“ (,Program blocks“) der CPU ,Fahrzeugsteuerung“ (,Carrier
PLC").

T Siemens - PSBS-C

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Tl I e e A e
PORT.

Ci R seveproject & ¥ 22 X Oz [ F MG E R S coonline 4F Gooffine Ao [N I 2 - []*

Libraries

Devices
(€| Library view

HOO
3 | Project library
- [1rsesc + | Global libraries
I Add new device o @ WY ]

iy Devices & networks
~ [ Carrier PLC [CPU 1212C DC/DCIDC]
[IY Device configuration

s
» [-n! Program blocks.

Py 0y oojecis
b g} External source files

» [ Buttons-snd-Switches
» [ Long Functions

» (L] Monitoring-and-control-objects
b (1 Documentation templates

» L] WinAC_MP

~ LI EM54005

» [ PLCtags » Eloe=

» L@ PLC data types

b [z Watch and force tables

w [ | Master copies

= [

6§ Program info |
5] Textlists 4 PSB_C_DIAG

» [ Local modules % FSB C KOMM
» [l Segment PLC [CPU 1214C DE/DC...

+ [g§ Common data

it UDI_FSB_C
il PSBS

» [5]) Documentation settings 4 FSB_5_CFG
» [ Languages & resources |€ Properties  [*i}Info @) Diagnestics 4 PSB_S_CTRLRAIL
4 PSB_S_DIAG

» (1 Online access
General 4 PSB_S_KOMM

» [5 Card Reader/USB memory

4 PSB_S_PARITY_RAIL
i UDT_PSB_S_Diag
No "properties’ available. 1 UDT_PSB_S_value
» (4§ common data

No ‘properties’ can be shown at the moment. There is either no object
selected or the selected object does not have any displayable properties

v | Details view

Hame Details

< [ > > |Info (Global libraries)

4 Portal view

[ sowean ] s1seL A0

Globaler Datenbaustein
Das Programm in der Fahrzeugsteuerung benétigt einen globalen Datenbaustein.

Dieser Datenbaustein dient zur Aufnahme der globalen Variable vom Typ
UDT_PSB_C, Uber die die Bausteine "IR_DU_KOMM", "PSB_C_KOMM",

"PSB_C_KOMM?", "PSB_C_DIAG" und optional die individuell programmierten

Anwender-Bausteine Informationen austauschen konnen.
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Tabelle 4-11
Nr. Aktion
1. Legen Sie lber ,Programmbausteine > Neuen Baustein hinzufiigen* (Program

blocks > Add new block") einen globalen Datenbaustein mit Namen ,DB_PSB_C*
an.

'Add new block X
MName:
|pe_PsE_C |
Type: I @ Global DB - I
% BHL n
block
O manual

@ automnatic

b

Description:
FB P

. Data blocks (DBs) are data areas in the user program which contain user data.
Function block Select one of the following types:

-Aglobal data block
%

-Aninstance data block
Function

&

Data block

more._..

> | Additional information

[+ Add new and open | oK | | Cancel
2. Legen Sie im Datenbaustein "DB_PSB_C" eine Variable PSB_C vom Typ
UDT_PSB_C an.
YA TY YL E
DB_PSB_C
Name Data type Start value Retain Accessiblef... Visiblein ..  Setp

1 <@ = Static
2 @i = » PSBEC "UDT_PSE_C

3 = <Add new>

O ~ ~

[ <] [T | >

|§,Properties ""_i.'.lnfo y"ﬂDiagnostics |
General

General

General

Attributes

Name |PSB_C |

Data type | UDT_PSE_C IE

Default value

Startvalue

m Comnment

=
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4 Arbeiten mit der Bibliothek

Diagnose-OB programmieren

Tabelle 4-12
Nr. Aktion
1. Erstellen Sie Uber ,Neuen Baustein hinzufiigen” (,Add new block®) einen Diagnose
0OB82.
‘Add new block 1%
Name:
| Diagnostic error interrupt |
4 Program cycle Lenguage: FBD [~
& Startup -
% & Tme delay interrupt humber: = =]

Organimtion
block

& Gyclic interrupt
4 Hardware interrupt

Function block

E 2

Function

Data block

> | Additional information

A*Disgnostic error interrupt® 0B will
interrupt cyclic program execution ifa
diagnostics-capable module, for which the
diagnostic error interrupt has been enabled,
recognizes an errar.

mare...

() Add new and open

Il oK I | cancel |

Offnen Sie den OB82 im Programmeditor und rufen Sie den Funktionsbaustein

"PSB_C_DIAG" (FB2) auf.

Verschalten Sie am Baustein "PSB_C_DIAG"
(1) die ersten vier IN-Variablen mit den Startvariablen des OB82
(2) die IN-Variable LADDR_MODULE mit dem Wert der HW-Kennung des PSB-C-

Moduls

(3) die InOut-Variable ,PSB_C* mit der Variable ,PSB_C*" aus dem globalen DB

"DB_PSB_C"

Diagnostic error interrupt

Name Data type
< ¥ Input
] = I0_State Word Il
] = LADDR HW_ANY
. Channel Uint
= MultiError Bool
< v Temp /
= cadd news

Defaultvalue Cornrnent

10 state of the HW object
Hardware identifier
Channel number

=true if more than one error is present

/

" Block title: Diagnostic error in/:rrupt

Comment
Network 1: Diagnostic efrar interrupt
Comment

*PSB_C_DIAG_DE"

O

F10_State |Ostate
#LADDR — |addr /
#MultiError == multierror

#Channel channel
& LADDR_MODULE
"DB_PSB_C".PSB_C— PsB_C

"PSB_C_DIAG" /\E‘ 0B _Diagnostic error interrupt
— e DC] » Program blocks » DB_PSB_C [DB1]

< Tags ” & User constants "@ System const:

Default tag table
Marne Data type Value
e EEFvyy =
29 IE‘ Local-Power-Sianal-Booster-Carrie... Hw SubModule 269_]
0B_DIAG 82

4\6.

Fa hE Rezgods BT =
DB_PSB_C
MNamne tvalue Retain Acces
1 40 > Static
2 @@= » PsBC | L]’ |
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Zyklisches OB1 Programm
Tabelle 4-13

Nr. Aktion

1. Offnen Sie den zyklischen OB1.

Rufen Sie den Baustein "IR_DU_KOMM", "PSB_C_KOMM" und lhre individuellen,

anwenderdefinierten Bausteine fiir die Fahrzeugsteuerung (nicht Teil dieser

Beschreibung) auf.

Verschalten Sie fur diese Bausteine

(1) die EA-Adresse des PSB-C Moduls mit dem Parameter ID des Bausteins

(2) die Variable PSB_C aus dem globalen DB ,PSB_C* an den InOut-Parameter
.PSB_C" des Bausteins.

=TT e
+ | Basic
HF =ik - - £
MName
» Block title:  “Main Frogram Sweep (Cycle)” v [Tl Gen
¥  Network 1:  IR_DU_KOMM |6 Properties  [*}Info 4|2 Diagnostics |
Comment J General ‘l 10 tags H Texts |
» General 10 add
"IR_DU_KONM_  ~ PSBEC =
IDE" 110 addresses Input addresses
IR_DU_KOMM® Hardware identifier

End addre:
D

T i [Starcaddress: |5 1]
2l — ENABLE_UDT / — O
«— s3]
“CHART" CHART Frocess image: | Cyclic FI

"CHAR2" CHARZ

“CHARS" — CHARS KEY_4 —i"KEY_4" e
*POINTI® — POINTI KEY_5 —"KEY 5"
*POINT2" — FOINT2 KEY_6 —1"KEY_6"
*POINTS" — FOINTS KEY_7 —"KEY_7"
*ALLON® — ALLON KEY_8 —4"KEY_8"
*LAMFTEST — LAMFTEST KEY 9 —"KEY 5"

*GREENLED" — GREENLED
“REDLED" — REDLED
"DB_PSB_C.
PSB_C— PSB_C

DB_PSB_C
o Name Data type Sté

hd Network 2: \ 1 lam o ciaric
Comment 2 b= » PSBC "UDT_PSB_C" l E

L e |c Properties [} Info @] 2l Diagnostics
HE HIF —0— — T | General [ 10tags [ Texts |
» General /0 addi E
- PSEC =
“PSE_C_KOMN_
. Ii0 addresses Input addresses
IDE
T (e Hardware identifer )
= - | stertaddress: |8 |
/= — ENABLE_UDT o/ End sddress: [15
D <= rocessimage: ien
“VIRITE_VAL" — WRITE_VAL -
“WRITE_AO" WRITE_AD DATA — " DATA
“DB_PSB_C'. IDLE —i"IDLE"
FSB_C— PSB_C NEWQUITVAL =i *NEWQUITVAL®
\ ...DUDTDC] » Program blocks » DB_PSB_C [DB1]
R T
e FF e ezl B
DB_PSB_C
Name Data type St
W = ceatic

2 anls » PSB_C "UDT_PSB_C" I Bl

2. Ubersetzen Sie das Programm und Uibertragen es in lhre Fahrzeugsteuerung.
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